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1 Safety Instructions

1.1 General Safety Instructions

« Carefully read and understand the user manual before using the product.

= Only use the equipment recommended by Dreame with the product. Any other usage is incorrect.

= Do not allow children to be in the vicinity or play with the machine when it is operating.

= Do not use the product in areas where people are unaware of its presence.

= When manually operating the product with the Dreamehome app, do not run. Always walk, watch your steps
on slopes, and maintain balance at all times.

 Avoid using the product when there are people, especially children or animals, in the work area.

« If operating the product in public areas, place warning signs around the work area with the following text:
"Warning! Automatic lawn mower! Keep away from the machine! Supervise children!"

= Wear sturdy footwear and long trousers when operating the product.

= To prevent damage to the product and accidents involving vehicles and individuals, do not set work areas or
transport paths across public pathways.

= Do not touch moving hazardous parts, such as the blade disc, before it has come to a complete stop.

= Seek medical aid in case of injury or accidents.

« Set the product to OFF before clearing blockages, performing maintenance, or examining the product. If the
product vibrates abnormally, inspect it for damage before restarting. Do not use the product if any parts are
defective.

= Do notinstall the main cable in areas where the product will cut. Follow the instructions provided for cable
installation.

= Only use the charging station included in the package to charge the product. Incorrect use may result in
electric shock, overheating, or corrosive liquid leakage from the battery. In case of electrolyte leakage, flush with
water/neutralizing agent and seek medical aid if the corrosive liquid comes into contact with your eyes.

= When connecting the main cable to the power outlet, use a residual-current device (RCD) with @ maximum
tripping current of 30 mA.

= Only use original batteries recommended by Dreame. The safety of the product cannot be guaranteed with
non-original batteries. Do not use non-rechargeable batteries.

= Keep extension cords away from moving hazardous parts to avoid damage to the cords which can lead to
contact with live parts.

« The illustrations used in this document are for reference only. Please refer to the actual products.

= Never allow children, persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or lack of experience and
knowledge or people unfamiliar with these instructions to use the machine, local regulations may restrict the
age of the operator.

= Do not connect or touch a damaged cable until it is disconnected from the power outlet. If the cable becomes
damaged during operation, disconnect the plug from the power outlet. A worn or damaged cable increases
the risk of electrical shock and should be replaced by service personnel.

= Do not push the product forcefully or quickly, as this may damage the product.

= To maintain compliance with the RF exposure requirement, a separation distance of 35 cm between the device
and the human should be maintained.

= For the purposes of recharging the battery, only use the detachable supply unit provided with this appliance.

1.2 Safety Instructions for Installation

= Avoid installing the charging station in areas where people may trip over it.

= Do notinstall the charging station in areas where there is a risk of standing water.

= Do notinstall the charging station, including any accessaries, within 60 cm of any combustible material.
Malfunctioning or overheating of the charging station and power supply can pose a fire hazard.
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1.3 Safety Instructions for Operation

= Keep your hands and feet away from the rotating blades. Do not place your hands or feet near or below the
product when itis turned on.

« Do not lift or move the product when itis turned on.

= Use the park mode or set the product to OFF when there are people, especially children or animals, in the
work area.

= Ensure that there are no objects such as stones, branches, tools, or toys on the lawn. Otherwise, the blades
may be damaged when they come into contact with an object.

= Do not put objects on top of the product or charging station.

= Do not use the product if the STOP button is not functioning.

= Avoid collisions between the product and people or animals. If a person or animal comes in the path of the
product, stop it immediately.

= Always set the product to OFF when it is not in operation.

= Do not use the product simultaneously with a pop-up sprinkler. Utilize the Schedule function to ensure that the
product and pop-up sprinkler do not operate at the same time.

= Avoid placing a connection channel where pop-up sprinklers are installed.

= Do not operate the product in the presence of standing water in the work area, such as during heavy rain or
water poaoling.

1.4 Safety Instructions for Maintenance

« Set the product to OFF when performing maintenance.

« After washing, ensure that the product is placed on the ground in its normal orientation, not upside down.

= Do not reverse the product to clean the chassis. If you do reverse it for cleaning purposes, make sure to restore
it to its proper orientation afterward. This precaution is necessary to prevent water from entering the motor and
potentially affecting normal operation.

« Disconnect the plug from the charging station or operate the disabling device before cleaning or performing
maintenance on the charging station.

= Do not use a high-pressure washer or solvents to clean the product.

1.5 Battery Safety

Lithium-ion batteries can explode or cause a fire if disassembled, short-circuited, exposed to water, fire, or high
temperatures. Handle them with care, do not dismantle or open the battery, and avoid any form of electrical/
mechanical abuse. Store them away from direct sunlight.

1. Only use the battery charger and power supply provided by the Manufacturer. The use of an inappropriate
charger and power supply can cause electric shocks and / or overheating.

2. DO NOT ATTEMPT TO REPAIR OR MODIFY BATTERIES! Repair attempts may result in severe personal injury, due
to explosion or electrical shock. If a leak develops, released electrolytes are corrosive and toxic.

3. This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

1.6 Residual Risks

To avoid injuries, wear protective gloves when replacing the blades.
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1.7 Symbols and Decals

WARNING -
Read user instructions before operating the machine.

WARNING -
Keep a safe distance from the machine when operating.

WARNING -
Operate the disabling device before working on or lifting the
machine.

k> tel> T =5[>

WARNING -
Do not ride on the machine.

WARNING -

It is not permitted to dispose of this product as normal household
waste. Ensure that the product is recycled in accordance with local
legal requirements.

m |

This product conforms to the applicable EC Directives.

©

Class Il
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|| Before charging, read the instructions.

- Direct current

[] Class II

INTENDED USE

The garden product is intended for domestic lawn mowing. It is designed to mow often, maintaining a
healthier and better looking lawn than ever before. Depending on the size of your lawn, your mower may be
programmed to operate at any time or frequency. It is impossible for digging, sweeping or snow cleaning.

q3

Hereby, TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. declares that the radio equipment model Dreame
MXXA8203/MXXA8202 is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of
conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com/pages/declaration-
of-conformity.

The productis in compliance with UK PSTI regulations, the full text of declaration of conformity is available
atthe following internet address: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-
psti.

For detailed e-manual, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Network Security Notice

To ensure the safe operation of this device in networked environments, the following information is provided:
This device is equipped with multiple network communication capabilities, including an Ethernet port (RJ-45),
a Wi-Fi wireless communication module, and a USB debugging interface. Upon startup, the following network
services are enabled by default:

» Web Configuration Service (HTTP/HTTPS): Listens on port 80 (HTTP) and port 443 (HTTPS) for local
configuration and status monitoring. To prevent information leakage, it is recommended to disable the HTTP
service immediately after installation, enable only HTTPS, and deploy a trusted TLS certificate.

= Device Broadcasting (mDNS/SSDP): Used for automatic discovery by broadcasting device information
within the local area network (LAN). If not required, it is recommended to disable these services to reduce the
risk of being scanned.

= USB Interface: Used for local firmware upgrades and log extraction. When debug mode is enabled, it may
expose system file access permissions. It is recommended to restrict use to authorized personnel only and
disable this interface when the device is not under maintenance.

For detailed configuration procedures, please refer to the Preparation for First Use section.
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2 Product Introduction
2.1 What's in the Box

@ LiDAR protective cover
© charging tower
(with a 10 m extension cable)
o Power supply
@ screws x 8, Hex key

© user manual

® Quick start guide

Jlf/1||||1||||||_/7

rel-E = N
'y s is
B EEE
1]
L=
@ The robot
@ Baseplate

@Cleaning brush
@ Spare blades x 9 and holders x 3

D Lint-free cloth
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2.2 Product Overview

Stop button

LiDAR Rain sensor
Knob

Status Light

Display
Charging contacts

Handle
EdgeMaster ™ Battery compartment
blade disc
Front wheel

Drive wheel "

Front camera

[1] Equipped with hub motors.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D Ultra-Sensing System with Al Camera

Elevate lawn care to the next level with OmniSense ™ 2.0, a groundbreaking 3D ultra-sensing system
equipped with an algorithm-assisted HDR camera, providing a more comprehensive and detailed
perception of the garden's 3D environment.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Link Service with GPS and 4G Connectivity

The robotis equipped with the Link Service, offering 4G cellular network connectivity.

Activate the Link Service

Power on your robot and the Link Service will activate automatically. .l will light up on the robot's display
and in the app, indicating that activation is successful. You can view the usage status of the Link Service
under Connections in the app.

With the Link Service activated, you can remotely monitor your robot's status and initiate mowing tasks
without a Wi-Fi connection. Additionally, there is a built-in GPS for real-time location tracking, enhancing
the robot's anti-theft capabilities. You can track its location at any time, from anywhere, and receive
notifications if it moves outside the designated map area.

Link Service is offered free of charge for the first year starting from the time of activation. To extend the

service upon expiration, please contact the Dreame after-sales service team via dreamesupport@dreame.
tech.

2.5 Sensors

Name Description

Obtains environmental information and facilitates the robot's positioning, obstacle
avoidance and sensing of water and dirt.

LIDAR Detection range (at 100 klx): 40 m at 10% reflectivity; 70 m at 80% reflectivity
Field of view: 360° (horizontal) x 59° (vertical)
Front Detects obstacles, lawn boundaries, and human presence.
Angle of view: 89° (horizontal), 58° (vertical), 97° (diagonal)
Camera o
Resolution: 2 MP
GPS You can track the robot’s real-time location in Google Maps via the app.
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3 Installation

3.1 Select a Suitable Location

= Place the charging station on a level surface near the edge of the lawn and a power outlet. Place itin an

area with a strong Wi-Fi signal.

Note: Use your mobile device to help check the Wi-Fi signal strength of the location. A strong Wi-Fi signal
strength ensures a stable connection between the robot and the app.

Important: Make sure the ground is soft enough to allow screw installation.

Important: If the charging station is on a slope, ensure the incline is not too steep to prevent the robot from

slipping back and failing to dock.

~

~

=

« Keep at least 1 m of free space with no obstacles to the left, right and in front of the charging station. Make
sure thatthe grass around the location is shorter than 6 cm. If the grass is taller, please mow it with a push
mower first. Tall grass may make it difficult for the robot to return to the charging station.

~

-

~

3.2 Install the Charging Station

@ Secure the baseplate to the ground with the supplied screws and hex key.

~

~
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@ Insert the charging tower into the baseplate until you hear a click.

s

b

L/

th the slot.

-

~

—

@ Connectthe power supply to the extension cable and then connect to a power outlet. Please keep the

power supply at least 30 cm above the ground.

Note: The LED indicator on the charging station will be constant blue when there is power.

Vs

~

© Remove the LIDAR protective cover.
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@ put the robot in the charging station to charge. Make sure the charging contacts on the robot and the
charging station are connected correctly.

Note: The indicator light will blink green when the robot is charging successfully in the charging station.
Note: If you're looking to add a garage for extra protection, please use the matching Dreame Garage
available at local stores or online. Using a non-Dreame garage may cause issues during recharging.

~

LED Indicator on the Charging Station

LED Indicator Light Colour Meaning

1. There is an issue with the charging station (such as a problem with the
charging current or voltage).

Blinking/solid red
2. The robot docks in the charging station but the charging is
abnormal (for example charging contacts have a short circuit).

Solid blue The‘chargmg station has power. The robot is not in the charging
station.

Blinking green The robot is charging in the charging station.

Solid green The robot is fully charged in the charging station.

4 Preparation for First Use

4.1 Get Familiar with the Control Panel
a2

Display

-
Power on/off : Start
Knob
Back Home
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Display
Icon Status
@l Battery level (Shows the current battery level.)
@fjl Charging (The robaot successfully docks in the charging station.)
* Bluetooth (The robot is connected to the app via Bluetooth.)
/,.b Wi-Fi (The robot is connected to the app via a Wi-Fi network.)
'|||| Link service (Link service is activated.)
@ Schedule (A taskis scheduled for today and has not started yet.)
Controls
Button Function
Power () Z(Ztt;;meigéi?i;%bs;ﬁgiés and hold the () button for 2 seconds. Ensure it is
Start D To sta.rt all-area mowing or regume paused ta;ks, press the Dl buttorj, then close the
cover in 5 seconds. The task will be cancelled if the cover is not closed in 5 seconds.
To send the robot back to the charging station to charge, press the {3 button, then
Home OO close the cover in 5 seconds. The task will be cancelled if the cover is not closed in 5
seconds.
Back © To navigate up one level in the menu, press the & button.
To confirm the selection in the menus, press the knob.
Knob To enable Bluetooth pairing mode, press and hold the knob for 3 seconds.

To navigate through the menu, turn the knob clockwise/anticlockwise.

To factory reset the robot, press and hold the > button and the & button together for

Start + Back 3 seconds. The PIN code will not be erased.

Press and hold 10 button and & button together for 3 seconds to enter the About page

Home + Back in Settings. The About page will disappear in 5 seconds.

Knob + Back To reset the PIN code, press and hold the knob and the & button together for 3 seconds.

Press the Stop button to open the top cover and stop the robot. PIN code must be

Stop entered on the control panel to resume the operation.
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Menu Structure Overview

All-Area Mowing
Edge Mowing

View Schedule

Schedule

Turn on/off Schedule

Obstacle Avoidance Height
Do Not Disturb Mode
Rain Protection

Frost Protection

Change PIN Code

Reset the Robot

*It might be updated depending on the software version.

Status Light on the Robot

Colour Meaning
Solid red An error has occurred.
Solid blue The robot is on standby.
Blinking blue The robot is performing a task or is paused.

Blinking green

The robot is charging in the charging station.

Solid green

The battery is fully charged.

Blinking yellow

1. The robot is on patrol.
2. Real-time video from the front camera is displayed via the app.

Note: You can customise the activation period and scenarios of the robot light in Settings > Light.




DREAME

4.2 Initial Settings

Before turning the robot on for the first time, there are some basic settings to do before the robot is ready to
start working.

€ Press the Stop button to open the top cover.

@ Press and hold the (D) button on the control panel for 2 seconds to turn on the robot.
Note: The robot will automatically turn on when it docks in the charging station.
O

€) Select the Language You Prefer
Turn the knob clockwise to go down and anticlockwise to go up to select your language. Press the knob to

confirm.
e
CEETEE
Liansk. +

) Set PIN code

1. Turn the knob to select a number from 0 to 9. Turn clockwise to increase the number and anticlockwise
to decrease it. Press the knob to confirm and set the next digit. To modify the previous digit, turn the knob
anticlockwise until the number becomes 0 and keep turning it one time more.

Important: Please do not setthe PIN code to "0000".
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Enter the PIN code again to complete setting the PIN code.
Note: If two passwords do not match, please set the new password again.

© Connect the Robot to the Internet
Please scanthe QR code to download the Dreamehome app on your mobile device. After the installation,
please create an account and log in.

You can also download Dreamehome app from App Store or Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Before network setup:

» Make sure the robot and your maobile device are on the same Wi-Fi netwark.

» Make sure that your mabile device is within 10 m of the robot.

= Enable Bluetooth function on your mobile device.

1. Open the Dreamehome app.

2. You can connect via one of the following methods:

a. Scanthe QR Code: Go to f&) Device and tap :—:Scan QR code to connect. Scan the QR code located
inside the robot's top cover to connect.

b. Add Manually: Go to (& Device and tap -} Add. Then select your robot model to cannect.

c. Automatic discovery: The robot will search for nearby devices. Tap your robot from the list of discovered
devices to connect.
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3. Follow the in-app instructions to complete the Wi-Fi network connection.

Important: Please use a single-band network of 2.4 GHz frequency or dual-band network of 2.4/5 GHz
frequency.

Important: Make sure your Wi-Fi network doesn't have a firewall and isn't encrypted. Otherwise, the
network setup may fail.

4. Press and hold the knob on the control panel for 3 seconds. The robot will enter Bluetooth pairing mode.

N

5. Follow the in-app instructions to complete the pairing.

How to unbind the robot?

The robotis automatically bound to the Dreamehome account once pairing is successful. Each device can
only be bound to one account. It cannot be bound to another account at the same time.

To pair the robot with a new account, you need to unbind it first. To unbind it:

1. Open the Dreamehome app. Go to @ Device.

2. If you have multiple robots bound to your Dreamehome account, swipe left or right to access the page of
the robot you want to edit.

3. Tap in the upper right corner.

4. Select © Delete.

How to share your robot?

1. Tap f inthe upper right corner.
2. Select[/] Device Sharing.

How to log out of your Dreamehome account or delete it?

1.Goto @ Me >(Q) > Account.
2. Select Log Out or Delete Account.
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5 Map Your Garden

Before mapping, please check the following:
» The battery level of the robot is more than 50%.
= The protective cover of the LIDAR is removed.

» The top cover is closed.
= The robot correctly docks in the charging station.

Ve

N

5.1 Create the Virtual Boundary

Before starting the mapping process, please keep the following in mind:

Important: Do not manually move the robot when creating the boundary, as this may cause the mapping to
fail.

Important: When the mapping begins, do not remotely dock the robot in the charging station until the
mapping process is complete. Otherwise, the LIDAR may be blocked, which can cause the mapping to fail.

= Walk within 5 m behind the robot during the mapping process.
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= The robot can navigate slopes with an incline up to 50% (27° ). However, for better mowing results, it is
recommended to keep the slopes of work areas below 25% (14°).

-~

« For areas narrower than 80 cm, please set them as paths to allow the robot to pass through (see section 5.4:
Set Path).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= If your lawn is more than 4 cm higher than the adjacent ground, keep the robot at least 10 cm away
from the edge. If your lawn is level with the adjacent ground, the robot can cross the perimeter for optimal
mowing results along the edges.

(" )

= Make sure the turning angles are greater than 90° . Angles smaller than 90° can make it difficult for the
robot to achieve a clean cut.

4 )
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Start Mapping:
1. Tap Start Creating via the app, and the robot will check its status and calibrate. It will automatically leave
the charging station to do the calibration. Please be careful.

wat v

"‘ - n; ( I\" \

=5

2. Guide the robot remotely to the edge of your lawn and tap Set Starting Point to establish the starting
point for the boundary.

( D

*

3. Remote control the robot to move along the perimeter of your lawn to map out the work area.

Auto Boundary Detection

Powered by an advanced Al algorithm, the robot uses its front camera to detect grass and non-grass areas,
allowing it to identify boundaries without the need for manual guidance.

After guiding the robot remotely to the lawn edge and setting the starting point, you can use Auto
Boundary Detection mode. You can choose whether the robot should cross the perimeter for cleaner edge
cutting results or stay close to it to avoid getting stuck.

We recommend following the robot during this process. If the robot fails to accurately detect the boundaries,
you can exit Auto Boundary Detection mode and switch to remote control at any time.

Important: The Auto Boundary Detection mode should be used in daylight to ensure proper visibility. Avoid
using this feature in poor light or rainy conditions.

Important: Make sure the robot's front camera is clean and unobstructed

8
® ®
| = i '
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4. When the robot returns to within 1 m of the starting point, you can tap Close Boundary and the boundary

will automatically be completed.

5.2 Set No-Go Zone

Though the robot can automatically avoid obstacles, it is still necessary to set areas with a risk of falling,
such as swimming pools and sandpits, as no-go zones. For objects you want to protect (such as a flowerbed,
atrampoline, a vegetable patch or an exposed tree root), please set them as no-go zones. You can tap No-
go zone in the app to continue creating no-go zones. Alternatively, you can go to ﬁ> Map Editing to
create or delete the no-go zones after the map is finished.

5.3 Create More Zones and Expand Existing Zones

» To Create More Zones
If your lawn is separated by roads or you have severalisolated lawns, you can tap Work zone in the app to

continue creating work areas. You can also add, delete or modify the zones in ﬁ > Map Editing when the

map is finished.
— FELN L] —— LR L ]
-
o -

- = 6'_'5\_ - c

» To Expand Existing Zones
To expand an existing zone, tap Work zone in the app to create the area you want to include. If the two

areas overlap, they will be automatically merged. Alternatively, you can go to & > Map Editing > Work

zone after mapping is complete to expand an existing zone.
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» To Separate and Combine Zones
To divide a zone into smaller ones or to merge zones that were divided using the app into a larger one, go to
> Map Editing > Zone settings and tap Separate or Combine in the app.

5.4 Set Path

Forisolated zones, please create a path to connect them. Isolated zones without a path will be inaccessible
to the robot.

Note: By default, the robot only moves along the path without mowing the grass.

Important: If your lawn is divided by passages higher than 4 cm, place an object with a slope equalin
height to the passage (such as a ramp).

el .. | >4

» To Connect Two Isolated Work Zones

Forisolated areas, please create paths to connect them, otherwise they will be inaccessible to the robot. Tap
Path to create a path.
Important: Make sure the beginning and end of the path are in the work area.

8 '

oy Edk]

-

» To Connect the Work Area and the Charging Station

If your charging station is not in the work area, a path should be created to connect it to the work area. Tap
Path to create a path that allows the robot to return to the charging station.

Important: Ensure that one end is inside the work area, and the other end is right in front of the charging
station. It's advisable to align the path with the charging station.

Important: When creating paths to connect the work area and the charging station, do not remotely dock
the robot in the charging station. Otherwise, the LIDAR may be blocked, which can cause the mapping to fail.
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5.5 Finish Map

Tap Finish Map when work areas, paths and no-go zones are completed.

. -— e 4w o4

5.6 Add a Second Map

If there is no path between your front and back gardens, you can create a second map. After completing

the first map, tap Add Map to continue creating the second one. Alternatively, you can navigate to ﬁ>
Map Editing and tap Add Map after mapping is complete. Once you have finished the second map, you can
switch between maps through é> Map Editing.

Note: After switching the map, the schedules and mowing settings of the current map will be applied.
Note: You can purchase an additional charging station to install in the second map for greater convenience.
With a separate charging station installed in the second map, you only need to move the robot manually
between two maps. = P

Add map

6 Operation

6.1 Start Mowing for the First Time

Tips before mowing:

= Use a push mower to mow the grass to a height of no more than 10 cm.

« Clear the obstacles including debiris, leaf piles, toys, wires and stones from the lawn. Make sure no children
or pets are on the lawn when the robot is mowing.

« Fillin the holes in the lawn.

» Set your mowing preferences in the app in advance (such as mowing efficiency, mowing height and

mowing direction). a
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a) Start via the control panel
1. Press Stop button to open the cover and enter the PIN code.

3. Turn the knob to select the mowing mode.
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4. Press the [>| button, then close the top cover in 5 seconds. The robot will leave the charging station and
start all-area mowing. You can also tap Start in the app to start mowing.

,_“ = -
e s ma Ee
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b) Start via the app
1. Open the app.
2. Select a mowing mode and tap Start to start mowing.

6.2 Pause

To pause the current mowing task, you can press the Stop button on the robot or tap Pause in the app.
Note: The robot cannot be started directly through the app after the Stop button is pressed. To resume
operation, enter your PIN code on the control panel.

OR e i

6.3 Resume

To resume the task when the robot is paused, press the [>| button, then close the top cover in 5 seconds.
The robot will resume the previous mowing task. Alternatively, you can tap Continue in the app to resume

the mowing task. - P
€ (]
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6.4 Return to the Charging Station

To send the robot back to its charging station, press the £ on the control panel. Confirm to pause or cancel
the current task, then close the top cover within 5 seconds. The robot will automatically return to the
charging station to recharge. Alternatively, you can select Start Returning to Station in the app to send the
robot back.

- v
¢ a2
1 * a ame Eee
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7 Dreamehome App

Where You Can Explore More

Dreamehome app is more than a remote control. There are many things you can do through the app:
completing various settings remotely, experiencing different mowing modes, editing the map freely and
adjusting mowing schedules.

7.1 Mowing Modes

The robot offers various mowing modes. You can switch between modes through the app including All-Area
Mowing, Zone Mowing, Edge Mowing, Spot Mowing and Manual Mode.

[ |m
L]

A

7.2 Mowing Shapes

Customise your lawn by adding shapes through é> Map Editing > Shapes in the app. Defined shapes
will be excluded from mowing in all mowing modes. You can madify their position, size, or remove them in

Shapes. VA
.T 0o
N ’

7.3 EdgeMaster ™ Blade Disc

The EdgeMaster ™ blade disc is designed to move to the side when it reaches the lawn edges, ensuring a
cleaner cut. To enable this feature, go to E> Edge Mowing Settings > EdgeMaster ™ in the app.
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7.4 Schedule

After the first map is completed, the robot automatically creates two weekly mowing schedules according
to the lawn size, which are "Spr/Sum Schedule" and "Aut/Win Schedule". You can tap inthe app to do
detailed schedule settings. With the schedule function, you can completely leave the daily mowing work to
the robot. You only need to maintain the robot regularly.

Note: If you worry that the robot may disturb you or your neighbours when it works autonomously during
certain hours, you can go to Settings > Do Not Disturb and set Do Not Disturb time in the app.

7.5 Child Lock

If you worry that children may operate the robot, navigate to Settings and enable the Child Lock function
in the app. With this function enabled, the robot will be locked if no operations are performed for 5 minutes

o

when the cover is open.

3

7.6 Rain Protection

If you worry that adverse weather conditions may affect the mowing work, you can enable Rain
Protection function in Settings on the control panel or in the app. When this function is enabled, the
robot automatically pauses mowing and returns to the charging station when it rains. You can set the rain
protection time in the app.

Note: Mowing wet grass can damage your lawn. Itis advisable to extend the protection duration to allow
the grass to get dry before mowing again.

7.7 Frost Protection

If the temperature drops below 6° C, mowing can permanently damage the lawn. The battery will not
charge as a safety measure. To prevent this, you can enable the Frost Protection feature in the Settings,
either through the control panel or the app. This will automatically pause mowing and send the robot back
to the charging station when the temperature falls below 6° C. The robot will resume mowing once the
temperature rises above 11° C.

3
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7.8 Security Features

The robot comes with multiple anti-theft features, powered by the built-in GPS for added security.
Additionally, the front camera can detect human presence, making the robot an effective garden guardian.

©

3

7.8.1 Lift Alarm

Wwith this function enabled, an alarm will go off immediately when the robot is lifted, and the robot will be
locked. To resume operation, enter the PIN caode on the robot first.

)
S

7.8.2 Off-Map Alarm

With this function enabled, the robot will be locked and alarm will go off immediately if itis away from the

map.

Wwith this function enabled, you can view the current location of the robot in Google Maps.

Q
S

When enabled, the robot will notify you upon detecting human presence.
rg'l
LUa
Tap oto view a live video feed from the robot’s front camera, allowing you to monitor your garden

anytime, anywhere.

&

7.8.3 Real-Time Location

7.8.4 Human Presence Detection Alert

7.8.5 Real-time Video
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7.8.6 Patrol

While the robot is on standby, you can send it to patrol specific boundaries or spots in your garden via the
app. To access this feature, go to ° > Patrol.
oo
&)

=N

7.9 Custom Charging Period

To customise the robot's charging period to specific hours, you can enable the Custom Charging Period
function through Settings > Charging in the app. When activated, the robot will charge itself to 20% when
the battery level is low, provided there are no mowing tasks. It will complete a full charge only during the
designated charging period. You can also customise the Battery Level for Auto-Recharge and Battery
Level for Resuming Tasks to set the battery levels at which the robot will automatically return to the
charging station or resume unfinished mowing tasks.

=6
Note: Dreame development team will continuously conduct OTA (Over-the-Air) updates and maintenance

v
on the firmware and app. Please check for update notifications or enable the Auto-update function to keep
the firmware and app up-to-date and enjoy more features.

8 Maintenance

For better performance and lifespan of the robot, please clean it regularly and replace worn parts according
to the frequency below:

Part Replacement Frequency
Blades Every 6-8 weeks or sooner
Cleaning brush Every 12 months or sooner

Note: You can check the remaining time for blades and the cleaning brush by navigating to Settings >
Consumables & Maintenance in the app. After replacing any consumables as prompted, go to the details
page for the consumable and tap I've Replaced It to reset the timer.

Note: If you have designated areas in your garden for routine robot cleaning and servicing, you can set
Maintenance Points on the map by navigating to Settings > Head to Maintenance Point > Edit Point. Once
the maintenance points are set, you can simply tap Go and direct the robot to the designated locations for
easy servicing.

8.1 Cleaning

Regularly clean your robot to prevent grass clippings and dirt from accumulating and clogging the blade
disc and drive wheels, which can affect its mowing, docking, and movement performance. We recommend
using a cleaning kit, available at local stores or online.

/\ Warning: Before cleaning, please turn off the robot and unplug the charging station.
Caution: Please make sure LIDAR protective cover is on the LiDAR before turning the robot upside down to

avoid damages to the LIDAR.
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» The Housing, Chassis and Blade Disc:
1. Turn the robot off.

2. Cover the LIDAR with its protective cover.

3. Turn the robot upside down.

4. Clean the housing, blade disc and chassis with a hose.

A Warning: Do not touch the blades when cleaning the chassis. Please wear gloves when cleaning.
Caution: Please do not use a high-pressure washer for cleaning. Do not use detergents for cleaning.
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5. Use a lint-free cloth to carefully clean the LIDAR sensor.

» Charging Contacts and Front Camera:
Use a clean cloth to wipe the charging contacts on the robot and the charging station, and also clean the
front camera. Keep the charging contacts and the front camera dry after cleaning.

» Drive Wheels:
Use a brush to remove mud from the wheels to ensure good grip.

8.2 Replacing the Components

» Replacing the Blades

To keep the blades sharp, please replace the blades regularly. It is recommended to replace the blades
every 6-8 weeks or sooner. Please only use the Dreame genuine blades.

/\ warning: Please turn off the robot. Wear protective gloves before replacing the blades.
Note: Please replace all three blades at the same time to ensure a balanced cutting system.

1. Turn off the robot. 2. Cover the LIDAR with its protective cover.
R

[T
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3. Putthe robot on a soft surface and turn it 4. Remove the holder by pressing the button
upside down. under the blade disc.

5. Remove the blade by aligning the hole of the
blade with the shaft.

7. Press the button under the blade disc and 8. Make sure the blades can rotate freely.
align the hole of the holder with the shaft to
fasten the holders and the blades.

= Replacing the Cleaning Brush

When the cleaning brush for the LIDAR sensor wears out, its bristles may fray or deteriorate, affecting its
cleaning performance. Please replace the cleaning brush regularly to keep a good cleaning result. It is
recommended to replace the cleaning brush every 12 months or sooner.
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9 Battery

For long-term storage, charge the robot every 6 months to protect the battery. Battery damage caused by
over-discharge is not covered by the limited warranty. Do not charge the battery at an ambient temperature
above 45° C or below 6° C. The long-term storage temperature for the battery should be between -10 and
35° C. To minimize the damage, the recommended storage temperature for the battery is between 0 and
25° C.

Note: The lifespan of the robot's battery depends on frequency of usage and hours of operation. If the
battery is damaged or cannot be charged, do not dispose of the obsolete or faulty battery arbitrarily. Please
obey local recycling regulations.

Low-Power Charging Mode:

When the low-power charging mode is activated, functions unrelated to charging will be disabled (the display
and network will be turned off).

« To enable low-power charging mode, press and hold the | button and the 0 button simultaneously, and
press the & button 5 times quickly at the same time. You will hear a voice prompt: Low-power charging mode
ison.

= To disable low-power charging mode, restart the robot or press the (') button 5 times quickly.

10 Winter Storage

* The Robot

1. Charge the battery fully before turning the robot off.

2. Clean the robot thoroughly before putting it into storage in winter.

3. Put on the LIDAR protective cover.

4. Store the robot inside in a dry place, at a temperature above 0° C.

= Charging Station

Unplug the charging station and store itin a dry and cool place, away from direct sunlight.

Note: After winter storage, please reinstall the charging station and place the robot in it to charge. If you
reinstall the charging station in a different location, the robot will automatically update the station's location
as soon as it charges and leaves the station. If you encounter positioning errors because of major changes
inyour garden, it's recommended to remap the area.

11 Transport

For long distance transport, ensure that the robotis turned off. It is recommended to use the original
packaging. Please put on the LiIDAR protective cover.

/\ Warning: Please turn the robot off before transporting it.

/\ Warning: Lift the robot by the rear handle, keeping the blade disc away from your body.
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12 Troubleshooting

Issue

Cause

Solution

The robot is not
connected to the app.

1. The robot is not within
Wi-Fi signal coverage or
Bluetooth range.

2. The robot is turned off or
is restarting.

1. Check if the robot has completed the process
of turning on.

2. Check if the router is working properly.

3. Move closer to the robot to establish a
Bluetooth connection.

Robot lifted.

The wheel is not on the
ground.

1. Put the robot back on flat ground.

2. Enter the PIN code on the robot and confirm.
3. The robot can't cross objects higher than 4
cm. Please keep the ground even where itis
working.

Robot tilted.

The robot tilts more than
37°.

1. Put the robot back on flat ground.

2. Enter the PIN code on the robot and confirm.
3. The robot cannot climb slopes greater than
50% (27°).

Robot trapped.

The robot is trapped and
fails to get out.

1. Remove the surrounding obstacles and then retry.
2. Manually move the robot to a flat and open place
inside the map and try starting the task again. If you
continue to encounter this problem, please retry
after the robot is in the charging station.

3. Check if there are holes in the ground. Fill in the
holes before mowing to prevent the robot from
being trapped.

4. Checkif the surrounding grass is taller than 10
cm. You can adjust the obstacle avoidance height
or use a push mower to mow the lawn in advance
to prevent the robot from being trapped.

5. If the robot is often trapped in this location, you
cansetitasano-go zone.

Left/right rear wheel
error.

The wheel cannot rotate
or the wheel motor has a
problem.

1. Clean the rear wheels and then retry.

2. If you continue to encounter this error, try
restarting the robot.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Blade disc can't rotate.

The blade disc cannot rotate
normally or the cutting
motor has a problem.

1. Clean the blade disc and then retry.

2. Check if the surrounding grass is taller than 10
cm. You can use a push mower to mow the lawn
in advance to prevent the blade disc from being
blocked by tall grass.

3. Check if there is water under the blade disc. If
there is any, move the robot to a dry place and
then retry.

4. 1f you continue to encounter this error, try
restarting the robot.

5. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

The blade disc fails to
move up or down.

The blade disc fails to move
up or down.

1. Clean the blade disc and then retry.

2. If you continue to encounter this error, try
restarting the robot.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.




Issue

Cause

Solution

The blade disc cannot
move to the side.

The blade disc cannot move
to the side.

1. Clean the cutting system and remove any
debris or foreign objects.

2. If you continue to encounter this error, you can
disable the EdgeMaster ™ function first.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Bumper error.

The front bumper sensor is
constantly triggered.

1. Check if the robot is trapped somewhere.
2. Gently tap the bumper and make sure it
bounces back.

3. If you continue to encounter this error, try
restarting the robot.

4. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Charging error.

The robot docks in the
charging station, but the
charging current or voltage
has a problem.

1. Check if the charging station is correctly
connected to power.

2. Check if the charging contacts on the robot
and the charging station are clean.

3. After checking is finished, try docking the
robot in the charging station again.

4. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Battery temperature too
high.

Battery temperature is >
60°C .

1. Use the robot where ambient temperature

is below 40°C . You can wait until the battery
temperature decreases automatically.

2.You can turn off the robot and restart it after a
while.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Battery temperature is
high.

Battery temperature is >
45°C .

1. Charging may fail when battery temperature is
above 45°C .

2. Use the robot where ambient temperature is
below 40°C .

Battery temperature is
low.

Battery temperature is< 6°C .

1. Charging may fail when battery temperature is
below 6°C.

2. Use the robot where ambient temperature is
above 6°C.

LiDAR is blocked.

LIDAR is blocked (for
example the LiDAR protective
cover is not removed).

1. Remove the lidar protective cover and then
retry.

2. If lidar on the top of the robot is very dirty,
clean it with a lint-free cloth and then retry.

LiDAR malfunction.

LIDAR is very dirty or there is
a Sensor error.

1. Check if the lidar is dirty. Clean it if necessary
and then try again.

2. If you continue to encounter this error, try
restarting the robot.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

LIDAR is dirty.

LIDAR is dirty.

Wipe the LIDAR sensor on top of the robot with a
clean cloth. Keep the LIDAR dry after cleaning.

DREAME
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Issue

Cause

Solution

LiIDAR temperature is
high.

LIDAR temperature is >80 °C.

1. The robot will automatically try to return to the
charging station to cool down.

2. Ensure the robot operates at an ambient
temperature below 40 °C .

3. Place the robot in a shaded, cool, and well-
ventilated area. The alarm will stop when the
temperature drops to a normal range.

4. The robot will automatically resume operation
once the alarm stops.

5. If the problem persists, please contact after-
sales service.

LiIDAR temperature is
too high.

LiIDAR temperature is =290 °C.

1. The LIDAR is turned off due to high
temperatures.

2. Ensure the robot operates at an ambient
temperature below 40 °C .

3. Place the robot in a shaded, cool, and well-
ventilated area. The alarm will stop when the
temperature drops to a normal range.

4. If the problem persists, please contact after-
sales service.

Robot is lost.

Positioning is lost.

1. Check if the LIDAR on the top of the robot is
dirty. Dirt will affect the positioning.

2. Manually move the robot to an open place
inside the map and try starting the task again.

3. If the positioning is not recovered, remote
control the robot back to the charging station via
the app, and then start the mowing task.

Sensor error.

Sensor error.

1. Restart the robot and retry.
2. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

The robot is in the no-
go zone.

The robot is in the no-go
zone.

1. Manually move the robot out of the no-go
zone and then retry.

2. Remotely control the robot through the app to
move it out of the no-go zone, and then retry.

The robot is outside the
map.

The robot is outside the map.

1. Manually move the robot inside the map, and
then retry.

2. Remote control the robot back inside the map
via the app, and then retry.

Emergency stop is
activated.

The Stop button on the robot
is pressed.

Enter the PIN code on the robot and confirm.

Low battery. The robot
will shut down soon.

Battery level is < 10%.

Dock the robot in the charging station to charge.

The robot is away from
the map. Risk of being
stolen.

The robot is away from the
map.

1. Enter the PIN code on the robot and confirm.
2.You can disable the Off-Map Alarm in Settings
in the app.




Issue

Cause

Solution

Failed to return to the
charging station.

The robot cannot find the
charging station when
returning to the charging
station.

1. Checkif there are obstacles blocking the robot.
Remove the obstacles and retry.

2. Remote control the robot back to the charging
station via the app.

Failed to dock in the
charging station.

The robot finds the charging
station but fails to dock.

1. Check if the reflective films on the station are
dirty or blocked.

2. Check if there are obstacles in front of the
station.

3. Check if the station is moved.

4. Check if the baseplate is covered with thick mud.
5. Check if the station is on a slope.

6. Check if the station has power.

7. Help the robot dock in the charging station by
using the remote control or manually.

Positioning failed.

Positioning fails when the
robot tries to start a mowing
task.

1. The lidar may be obstructed. Manually move
the robot to a flat and open place inside the
map and try starting the task again.

2. If you continue to encounter this error, please
retry after the robot is docked in the charging
station.

Insufficient space for
turning in front of the
station.

Insufficient space for turning
in front of the station.

1. If the station is placed at the edge of the map
or within it, ensure there is at least 1 m of free
space between the front area of the station's
baseplate and the boundary of the map;
otherwise, the robot may not be able to make
turns.

2. Relocate the station, or change the map in
Map Editing.

Path obstructed.

Path obstructed.

1. Checkif a no-go zone is set in the path.

2. Check if there are obstacles blocking the robot.
3. If the robot still cannot pass, delete the path in
Map Editing and set a new one.

The front camera is dirty.

The front camera is dirty.

Wipe the front camera with a clean cloth.

There is an issue with the
front camera.

There is an issue with the
front camera.

1. Wipe the front camera with a clean cloth.
2. Try restarting the robot.

3. If the problem persists, please contact the
after-sales service.

Front camera blocked.

Front camera blocked.

Wipe the front camera with a clean cloth.

Boundary detection
error occurs during
Auto-Mapping.

Boundary detection error
occurs during Auto-

Mapping.

1. Ensure that the lighting conditions are
suitable, neither too bright nor too dim.

2. Confirm that the weather is clear, avoiding fog
or rain.

3. Ensure that the front camera is clean and
unobstructed.

4. Ensure that the ground surface is even, as
bumps may affect detection.

5. 1f boundary detection continues to fail, switch

to remote control mode for mapping.

DREAME
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13 Specifications

A2 1200 A2 2000
Product name Dreame Roboticmower A2
Brand Dreame
. BaSIC. Model MXXA8203 MXXA8202
information
Dimensions 666 x 444 x 273 mm
Weight (battery included) 16.1 kg
Recommended working capacity 1,200 m? 2,000 m?
Mowing efficienc Standard: 800 m?/day Standard: 1,000 m?/day
9 Y Efficient: 1,600 m?/day Efficient: 2,000 m?/day
Mowing Mowing height 30-70 mm
Mowing width 22.cm
Charging time 52 min 65 min
Sound power level LWA 54 dB(A)
Noise Sound power uncertainties KWA 3 dB(A)
emissions Sound pressure level LpA 46 dB(A)
Sound pressure uncertainties KpA 3 dB(A)
) 0~50° C
Operating temperature Recommended: 10~35° C
Long-term storage temperature 10357 C
Working 9 9 P Recommended: 0~25° C
condition Robot: IPX6
IP-classification Charging station: IPX4
Power supply: IP67
Maximum slope for mowing area 50% (27°)
Bluetooth frequency range 2400.0-2483.5 MHz
802.11b: 16+2dBm(@11Mbps)
802.11g: 14+2dBm(@54Mbps)
Max. REPower 80211n: 13+2dBmM(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm
Connectivity —
Wi-Fi Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)
Link service ™ LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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Driving motor

Driving speed under remote control

0.45m/s-0.8 m/s

Driving speed when mowing

Standard: 0.35m/s
Efficient: 0.6 m/s

Motor type Hub motor
Cutting motor | Speed 2200/min
Battery model MBPA10 MBPA14
Battery Battery type Lithium-ion battery
(robot) Rated capacity 4000 mAh 5000 mAh
Rated voltage 18V DC
Charger model MPAAT0/MPAA20
Input voltage 100~240V AC
Power supply
Output voltage 20V DC
Output current 3A
Charging station model MCA10
Input voltage 20V DC
cgtaal;lgol:g Output voltage 20V DC
Input current 3A
Output current 3A
Spare blades and holders 9/3

Accessories

Blade model

MBKAT0/MQBA10

DREAME
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Uplink | Downlink | Max RF Output Frequenc
Standards |Band p P GNSS q y
(MHz) (MHz) Power band

1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 2500 - 2570 | 2620-2690 2342
8 880-915 925 - 960 23+2

\TE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS/
GLONASS/
38 | 2570-2620 | 2570 - 2620 23+2 BDS/ 1559 -1592
; MHz
Galileo/

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 Qz55
41 | 2496-2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+

WCDMA

8 880-915 925 - 960 23+2

[2] Charging time applies when the robot automatically returns to the charging station at low battery.

[3] Countries/Regions covered: Albania, Andorra, Austria, Belgium, Bosnia and Herzegovina, Bulgaria,
Croatia, Cyprus, Czech Rep, Denmark, Estonia, Finland, France, Germany, Greece, Guernsey, Hungary,
Iceland, Ireland, Italy, Kosovo, Latvia, Liechtenstein, Lithuania, Luxembourg, Macedonia, Malta, Moldova,
Monaco, Montenegro, Netherlands, Norway, Poland, Portugal, Romania, Serbia, Slovakia, Slovenia, Spain,
Sweden, Switzerland, UK, Ukraine.

Note: The specifications are subject to change as we continually improve our product. For the latest
information, please visit our website at https://global.dreametech.com.
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1 Sakerhetsanvisningar

1.1 Allmanna sakerhetsanvisningar

» Las bruksanvisningen innan du anvander produkten.

= Anvand bara utrustning som rekommenderas av Dreame tillsammans med produkten. Ingen annan
anvandning ar tillaten.

« Latinte barn vistas i narheten av eller leka med maskinen nér den anvands.

« Anvand inte produkten pa platser dar personer inte &r medvetna om dess narvaro.

« Spring inte om produkten anvands manuellt med Dreamehome-appen. Ga alltid, se upp i sluttningar och hall
alltid balansen.

« Anvand inte produkten om det finns manniskor, sarskilt barn eller djur, pd arbetsomradet.

« Om produkten anvands pa offentliga platser ska varningsskyltar sattas upp runt omradet med foljande text:

" Varning - Automatisk grasklippare. Hall avstand till maskinen! Ha uppsikt 6ver barn!”

« Bar stadiga skor och l&ngbyxor nar produkten anvands.

« FOr att forhindra skada pa produkten och olyckor med fordon och personer, ska arbetsomraden eller
transportbanor inte stallas in vid offentliga gangbanor.

= Vidror aldrig farliga rorliga delar, exempelvis knivdisken, forran de ar helt stilla.

SOk lakarhjalp vid skador eller olyckor.

« Stt produkten i OFF-lage innan hinder rensas, underhall utfors eller produkten undersoks. Om produkten
vibrerar pa ett onormalt satt kontrollerar du om det finns négra skador innan den startas om. Anvand inte
produkten om n&gon del &r skadad.

« Installera inte huvudkabeln pé& platser dar produkten kommer att klippa. FOlj anvisningarna for kabelinstallation.

= Anvand endast den medfoljande laddningsstationen nar produkten ska laddas. Felaktig anvandning kan
medfora elstotar, Overhettning eller fratande vatskeldckage fran batteriet. Vid elektrolytlackage ska du spola
med vatten/neutraliseringsmedel och soka lakarvard om den fratande vatskan kommer i kontakt med dina
ogon.

« Vid anslutning av huvudkabeln till eluttaget ska en jordfelsbrytare med en maximal utlésningsstrom pd 30 mA
anvandas.

= Anvand endast originalbatterier som rekommenderas av Dreame. Produktens sakerhet kan inte garanteras
om batterier som inte ar original anvands. Anvand inte batterier som inte ar uppladdningsbara.

« Hall forlangningssladdar borta fran rorliga farliga delar for att undvika skada pa sladdarna som kan leda till
kontakt med stromforande delar.

« Bilderna i detta dokument visas endast i referenssyfte. Se de faktiska produkterna.

« Lat aldrig barn, personer med lagre fysisk, sensorisk eller mental formaga eller brist pd erfarenhet och
kunskap, eller personer som inte kanner till dessa anvisningar anvanda maskinen. Lokala foreskrifter kan
begransa anvandarnas alder.

« Du ska aldrig ansluta eller vidrora en skadad kabel forran den har tagits bort fran eluttaget. Om kabeln skadas
under drift ska kontakten tas ur eluttaget. £n sliten eller skadad kabel 6kar risken for elstotar och ska bytas ut av
servicepersonal.

« Tryck inte kraftigt eller snabbt p& produkten, eftersom detta kan skada produkten.

« FOr att uppfylla kraven pd& RF-exponering bor ett avstdnd pa 35 cm mellan enheten och manniskan bibehallas.
« FOr att ladda batteriet, anvand endast den l6stagbara laddningsenheten som medfoljer denna apparat.

1.2 Sdkerhetsanvisningar fér installation

« Installera inte laddningsstationen pa platser dar manniskor kan snubbla éver den.

« Installera inte laddningsstationen pa platser dar det finns risk for stillastdende vatten.

« Installera inte laddningsstationen, eller dess tillbehor, inom 60 cm fran brannbart material. Funktionsfel eller
Overhettning i laddningsstationen och nataggregatet kan utgora en brandrisk.
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1.3 Sdkerhetsanvisningar fér anvdndningen

= Se till att hander eller fotter inte ar i ndrheten av de roterande knivarna. Placera inte hander eller fotter nara
eller under produkten nar den &rigang.

« Lyft eller flytta inte produkten nar den ar igdng.

« Anvand parkldget eller satt produkten i OFF-lage nar det finns manniskor, sarskilt barn eller djur, pa
arbetsomradet.

« Kontrollera att det inte finns ndgra féremal som stenar, grenar, verktyg eller leksaker pd grasmattan. Knivarna
kan skadas om de kommer i kontakt med s&dana foremal.

« Placera inte ndgot ovanpa produkten eller laddningsstationen.

= Anvand inte produkten om STOP-knappen inte fungerar.

=« Undvik kollisioner mellan produkten och personer eller djur. Om en person eller ett djur finns pa produktens
bana ska maskinen stoppas omedelbart.

= Satt alltid produkten i OFF-lage nar den inte anvands.

= Anvand inte produkten samtidigt som en vattenspridare. Anvand schemafunktionen for att sakerstalla att
produkten och vattenspridaren inte anvands samtidigt.

« Placera inte nagon anslutningskanal dar det finns vattenspridare.

= Anvand inte produkten dar det finns stillastdende vatten, exempelvis vid kraftigt regn eller vattensamlingar.

1.4 Sakerhetsanvisningar for underhall

« Satt produkten i OFF-lage nar underhall utfors.

« Efter avslutad tvatt kontrollerar du att produkten inte &r vand upp och ner p& marken.

« Vand inte produkten nar chassit ska rengoras. Om du vander den i rengoringssyfte maste du se till att den
vands tillbaka pé ratt satt efterdt. Detta ar nodvandigt for att forhindra att vatten kommer in i motorn och
paverkar driften.

« Ta ur stickkontakten fran laddningsstationen eller anvand avstangningsenheten fore rengoring eller underhéll
pad laddningsstationen.

= Anvand inte hogtryckstvatt eller losningsmedel nar produkten rengors.

1.5 Batterisdkerhet

Litiumjonbatterier kan explodera eller orsaka brand om de tas isar, kortsluts, utsatts for vatten, eld eller hoga
temperaturer. Hantera dem med forsiktighet, ta inte isar eller 6ppna batteriet och undvik alla former av
elektrisk/mekanisk paverkan. Férvara dem inte i direkt solljus.

1. Anvand bara batteriladdaren och nataggregatet fran tillverkaren. Anvandning av oldmpliga laddare och
nataggregat kan orsaka elstotar och/eller 6verhettning.

2. FORSOK INTE REPARERA ELLER ANDRA BATTERIER! Reparationsforsok kan orsaka allvarliga personskador pa
grund av explosion eller elstotar. Om en lacka uppstar ar elektrolyterna fréatande och giftiga.

3. Apparaten innehdller batterier som endast far bytas ut av fackman.

1.6 Ovriga risker

Skyddshandskar ska anvandas nar knivarna byts ut for att minska risken for skador.
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1.7 Symboler och dekaler

VARNING -
Las anvandaranvisningarna innan maskinen anvands.

VARNING -
Var inte ndra maskinen nar den ar i drift.

VARNING -
Stang av enheten innan underhall eller om den ska lyftas upp.

VARNING -
Sitt inte pa maskinen.

I &> vel> T BB

VARNING -
Det dr inte tillatet att kassera produkten som vanligt hushallsavfall.
Produkten ska atervinnas i enlighet med lokal lagstiftning.
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Produkten foljer tilldmpliga EG-direktiv.

Klass lll

Las anvisningarna fore laddning.

C€
D
0

- Likstrom
[] Klass II
AVSEDD ANVANDNING

Tradgéardsprodukten ar avsedd for grasklippning i hemmet. Den ar utformad for att klippa ofta och bibehalla
en friskare och snyggare grasmatta an ndgonsin tidigare. Beroende pa storleken pa din grésmatta kan din

grasklippare programmeras att fungera nar som helst eller med vilken frekvens som helst. Den ar inte lamplig
for gravning, sopning eller snorojning.

q3

Harmed forsakrar TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. att radioutrustningen modell Dreame

MXXA8203/MXXA8202 6verensstammer med direktiv 2014/53/EU. Den fullstandiga texten till EU:s forsakran
om 6verensstammelse finns tillganglig pa foljande Internetadress: https://global.dreametech.com/pages/
declaration-of-conformity.

Foren detaljerad e-manual gé till https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Meddelande om natverkssakerhet

For att sékerstalla saker drift av denna enhet i natverksmiljoer tillhandahalls foljande information:

Denna enhet &r utrustad med flera funktioner for natverkskommunikation, en Ethernet-port (RJ-45), en Wi-Fi-
modul for tradlés kommunikation och ett USB-granssnitt for felsokning. Vid start ar foljande natverkstjanster
aktiverade som standard:
* Webbkonfigurationstjanst (Web Configuration Service) (HTTP/HTTPS): Lyssnar pa port 80 (HTTP) och
port 443 (HTTPS) for lokal konfiguration och statusévervakning. For att forhindra informationslackage rekom-
menderas att HTTP-tjansten inaktiveras omedelbart efter installationen, att endast HTTPS aktiveras och att ett
betrott TLS-certifikat anvands.
* Enhetssandning (Device Broadcasting) (mDNS/SSDP): Anvéands for automatisk upptackt genom att sénda
ut enhetsinformation inom det lokala natverket (LAN). Om det inte behdvs rekommenderar vi att inaktivera
dessa tjanster for att minska risken for att bli avsokt.
e USB-granssnitt: Anvands for lokala uppgraderingar av firmware och hamtning av loggar. Nar felséknings-
laget ar aktiverat kan det avsloja dtkomstbehorigheter for systemfiler. Vi rekommenderar att begransa anvand-
ningen till behdrig personal och inaktivera detta grénssnitt nar enheten inte underhalls.

For detaljerade konfigurationsprocedurer, se avsnittet Fdrberedelser infor forsta anvédndningen.



DREAME

2 Produktintroduktion

2.1 Vad finns i férpackningen

w2l B | = N
S 2 s
B EEE
1]
L=
@ LiDAR skyddskapa @ Roboten
© Laddningstorn @ Bottenplatta
(med en 10 m forlangningskabel)
OStrbmfﬁrsﬁrjning @ Rengoéringsborste
0 Skruvar x 8, sexkantsnyckel @ Reservblad x 9 och héllare x 3
© Anvindarhandbok D Luddfri trasa

(P snabbstartsguide
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2.2 Produktoversikt

Stoppknapp
LiDAR Regnsensor
Vridknapp
Statuslampa
Laddnings - Display
kontakter
Handtag
EdgeMaster ™ Batterifack
bladskiva
Framhjul
Drivhjul "

Framre kamera

[1] Utrustad med navmotorer.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D Ultra-sensorsystem med Al-kamera

Hoj grasmattans skotsel till nasta nivd med OmniSense ™ 2.0, ett banbrytande 3D-ultrasensorsystem
utrustat med en algoritmstyrd HDR-kamera, som ger en mer detaljerad och omfattande bild av trddgérdens
3D-miljo.

OmniSense™ 2.0 3D
Ultra-sensorsystem

3D-omnidirektionell
hinderundvikning —
forbattrad av Al (7
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2.4 Lanktjdnst med GPS- och 4G-anslutning

Roboten ar utrustad med Link-tjansten, som erbjuder 4G-mobilnatsanslutning.

Aktivera lanktjansten

Sl& pé& roboten och lanktjénsten aktiveras automatiskt. 11l tands p& robotens bildskarm och i appen, vilket
indikerar att aktiveringen har lyckats. Du kan se anvandningsstatusen for Link-tjansten under Anslutningar
i appen.

Nar Link-tjansten ar aktiverad kan du fjarrovervaka robotens status och starta klippningsuppgifter utan Wi-
Fi-anslutning. Dessutom finns en inbyggd GPS for sparning i realtid, vilket forbattrar robotens stéldskydd. Du
kan spara dess position nar som helst, var som helst, och f& aviseringar om den ror sig utanfor det angivna
kartomradet.

Lanktjansten erbjuds kostnadsfri under det forsta aret frén och med aktiveringsogonblicket. For att forldnga
tjidnsten efter utgangen, vanligen kontakta Dreames kundtjanst pd dreamesupport@dreame.tech.

2.5 Sensorer

Namn Beskrivning
Hamtar miljoinformation och underlattar robotens positionering, undvikande av hinder
LiDAR och avkanning av vatten och smuts.
Detekteringsavstand (vid 100 klx): 40 m vid 10 % reflektivitet; 70 m vid 80 % reflektivitet
Synfalt: 360° (horisontellt) x 59° (vertikalt)
Framre Upptacker hinder, granser for grasmattan och mansklig narvaro.
K Synvinkel: 89° (horisontellt), 58° (vertikalt), 97° (diagonalt)
amera L
Upplosning: 2 MP
GPS Du kan spdra robotens plats i realtid pd Google Maps via appen.
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3 Installation

3.1 vdlj en lamplig plats

« Placera laddstationen pé en plan yta ndra grasmattans kant och ett eluttag. Vi rekommenderar att

laddstationen placeras i ett omrade med god Wi-Fi-signalstyrka.
Obs: Anvand din mobila enhet for att kontrollera Wi-Fi-signalstyrkan pa platsen. En stark Wi-Fi-signal
forbattrar stabiliteten i anslutningen mellan roboten och appen.

Viktigt: Se till att marken ar tillréckligt mjuk for att tilldta skruvinstallation.

Viktigt: Om laddstationen ar placerad i en sluttning, se till att lutningen inte ar for brant for att forhindra att
roboten glider tillbaka och misslyckas med att docka.

-

~

-/

« Hall minst 1 m fritt utrymme utan hinder till vanster, hdger och framfor laddstationen. Se till att graset runt
platsen ar kortare an 6 cm. Om graset ar hogre kan du klippa det med en handgrasklippare forst. Hogt gras

kan gora det svart for roboten att dtervanda till laddstationen.

~

~

~

3.2 Installera laddstationen
@ Fastbasplattan i marken med de medfoljande skruvarna med hjélp av en sexkantsnyckel.

/ )
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@ Forin laddningstorneti basplattan tills du hor ett klick.

i N
i
§
3
" b’
€) Sattin rengoringsborsten i laddningstornet genom att rikta in fliken med spdret.

i N
A

p o

O Anslut stromforsorjningen till forldngningskabeln och anslut sedan till ett eluttag. Hall
stromforsorjningen minst 30 cm 6ver marken.
Obs: LED-indikatorn pa laddstationen lyser konstant blatt nar det finns elkraft.

‘ N

© Ta bort LIDAR-skyddskapan.
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@ sattroboten i laddstationen for laddning. Kontrollera att laddningskontakterna p& roboten och
laddstationen ar korrekt anslutna.

Obs: Indikatorlampan kommer att blinka grént nar roboten laddar framgdngsrikt i laddstationen.
Obs: Om du vill lAgga till ett garage for extra skydd, anvand det matchande Dreame-garaget som finns
tillgangligt i lokala butiker eller online. Att anvanda ett icke-Dreame-garage kan orsaka problem vid

laddning. ™~
=g
LED-indikator pa laddstationen
LED-indikator Ljusfarg Betydelse

1. Problem med laddstationen (t.ex. problem med laddstrommen eller
-spanningen).

Blinkande/fast rod
2. Roboten dockas i laddstationen men laddningen ar onormal (t.ex.
kortslutning mellan laddningskontakterna).

Laddstationen ar stromforsorjd. Roboten befinner sig inte i

Fastblatt laddstationen.
Blinkar gront Roboten laddas i laddstationen.
Fast gront Roboten ar fulladdad i laddstationen.

4 Forberedelser fore férsta anvdndning

4.1 Bekanta dig med kontrollpanelen

Display

Strom pa/av Start
Vridknapp
Tillbaka Hem
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Display

lkon

Status

Batteriniva (Visar aktuell batteriniva.)

2]

Laddning (Roboten ansluts korrekt till laddningsstationen.)

3

Bluetooth (Roboten ar ansluten till appen via Bluetooth.)

~~

Wi-Fi (Roboten ar ansluten till appen via ett Wi-Fi-natverk.)

Lanktjanst (Lanktjanst ar aktiverad.)

(@

Schema (En uppgift ar schemalagd féridag och har inte startat annu.)

Kontroller
Knapp Funktion
. .. ° ° ° I . . . .
Strombrytare(') For at‘t. sla pa/.av roboﬁen/ hallknappen (1) intryckti2 sekunder. Se till att den ar
utanfor laddningsstationen.
For att starta klippning av hela omradet eller teruppta pausade uppgifter, tryck pa
Start Dl knappen | och stang locket inom 5 sekunder. Uppgiften avbryts om locket inte stangs
inom 5 sekunder.
Hem O For att skicka roboten tillbaka till laddningsstationen, tryck p& knappen 1O och stang
locket inom 5 sekunder. Uppgiften avbryts om locket inte stangs inom 5 sekunder.
Tillbaka © For att navigera upp en niva i menyn, tryck pd knappen & .
For att bekrafta valet i menyerna, tryck pa vridknappen.
Vridknapp For att aktivera Bluetooth-parningslage, hall vridknappen intryckt i 3 sekunder.
Vrid knappen med/moturs for att navigera genom menyn.
Start + Tillbaka For att dterstalla roboten t\'ltfabr.iksinstéumngar, héll knapparmna Dl och O nedtryckta i
3 sekunder. PIN-koden kommer inte att raderas.
Hem + Tillbaka H.éu knépp(.ama O och O nedtryckta i 3 sekunder for att 6ppna sidan Om i Installningar.
Sidan forsvinner efter 5 sekunder.
Vridknapp + ) ) . . .
. For att dterstalla PIN-koden, hall vridknappen och O intryckta i 3 sekunder.
Tillbaka o /
Sto Tryck pa Stopp-knappen for att 6ppna det vre locket och stoppa roboten. PIN-koden
pp mdaste anges pa kontrollpanelen for att dteruppta arbetet.
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Oversikt éver menystrukturen

Klippning av hela omrédet

Klippning av kant

Visa Schema

Schema
Sl& pd/av Schema

Klippeffektivitet

Hinderundvikande hojd

Stor ej-lage

Larm om utanfor kartan

Andra PIN-kod

Aterstall roboten

*Den kan komma att uppdateras beroende p& programvaruversion.

Statuslampor pa Roboten

Farg Betydelse
Fastrod Ett fel har intraffat.
Fastbla Robotens star i standby.
Blinkande bla Robotens utfor en uppgift eller ar pausad.
Blinkande gron Robotens laddar i laddstationen.
Fast gron Batteriet ar helt laddat.
Blinkande gul ]2 F;{Ce)gtotitggvsini;g?rgralg‘rrgr&tkameram visas via appen.

Obs: Du kan anpassa aktiveringstiden och scenarierna for robotljuset i Installningar > Ljus.
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4.2 Inledande installningar

Innan du slar pd roboten for forsta gangen, finns det ndgra grundlaggande installningar att gora innan
roboten ar redo att borja arbeta.

€ Tryck pa Stopp-knappen for att 6ppna topplocket.

@ Tryck och héllin () pa kontrollpanelen i 2 sekunder for att sl& p& roboten.
Obs: Roboten slds automatiskt p& nar den ansluts till laddstationen.
Yy

€) Vilj det sprak du féredrar
Vrid vredet medurs for att ga nedat och moturs for att ga uppat for attvalja sprék. Tryck pa vredet for att

bekrafta.
e

@ Ange PIN-kod

1.Vrid pa vredet for att valja siffra fran 0 till 9. Vrid det medurs for att 6ka antalet fran 0 till 9 och vrid det
moturs for att minska antalet. Tryck pa vredet for att stalla in nasta siffra. For att andra foregdende siffra,
vrid vredet moturs tills siffran blir 0 och fortsatt sedan att vrida det en gang till.

Viktigt: Ange inte PIN-koden till” 0000" .
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Ange PIN-koden igen for att slutfora installningen av PIN-koden.
Obs: De bada l6senorden stammer inte 6verens, ange det nya losenordetigen.

© Anslut roboten till internet
Skanna QR-koden for att ladda ner Dreamehome-appen pa din mobila enhet. Efter installationen kan du
skapa ett konto och logga in.

Du kan ocksa ladda ner Dreamehome-appen frén App Store eller Google Play.

> Get it on

Download on the

App Store

P Google Play

Innan natverksinstallningen:

= Kontrollera att roboten och din mobila enhet ar anslutna till samma Wi-Fi-natverk.

« Se till att din mobila enhet befinner sig inom 10 m frén roboten.

« Aktivera Bluetooth-funktionen pé din mobila enhet.

1. Oppna Dreamehome-appen.

2. Du kan ansluta via en av foljande metoder:

a. Skanna QR-kod: G& till # Anordning och tryck p& [——ESkanna QR-koden for att ansluta. Skanna QR-
koden som finns inuti robotens topplock for att ansluta.

b. Lagg tillmanuellt: G& till & Anordning och tryck pd - Lagg till. Valj sedan din robotmodell for att
ansluta.

. Automatisk upptackt: Robot kommer att soka efter narliggande enheter. Tryck pa din robot fran listan tver
upptackta enheter for att ansluta.




DREAME

3. Folj instruktionerna i appen for att slutféra anslutningen till Wi-Fi-natverket.

Viktigt: Se till att det aktuella Wi-Fi-natverket ar enkelbandsnatverket med 2,4 GHz-frekvens eller
dubbelbandsnatverket med 2,4/5 GHz-frekvens.

Viktigt: Se till att ditt Wi-Fi-natverk inte har en brandvagg och inte ar krypterat. Annars kan
natverksinstallningen misslyckas.

4. Héall vredet pa kontrollpanelen intryckti 3 sekunder. Roboten kommer att ga in i Bluetooth-

parkopplingslage. —_—

5. Folj instruktionerna i appen for att slutféra parkopplingen.

Hur avbinder jag roboten?

Roboten kopplas automatiskt till Dreamehome-kontot nar parkopplingen har lyckats. Varje enhet kan
endast kopplas till ett konto. Den kan inte vara kopplad till ett annat konto samtidigt.

FOr att para ihop roboten med ett nytt konto maste du forst avbinda den. For att avbinda den:

1. Oppna Dreamehome-appen. G4 till € Anordning.

2.0m du har flera robotar kopplade till ditt Dreamehome-konto, svep at vanster eller hoger for att komma
at sidan for den robot du vill redigera.

3. Tryck pa i det bvre hogra hornet.

4.v&lj© Radera.

Hur delar du din robot?

1. Tryck pa i det bvre hogra hornet.
2.vélj[/) Dela enheten.

Hur loggar du ut fran ditt Dreamehome-konto eller tar bort det?

1. G& till @ Mig > () > Konto.
2.Valj Logga ut eller Radera konto.
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5 Kartldgg din trddgard

Kontrollera foljande innan du borjar kartlagga:
« Batterinivan for roboten ar mer an 50 %.
« LiDAR:s skyddsholje ar borttaget.

= Det Ovre locket ar stangt.
= Roboten dockar korrekt i laddstationen.

Ve

5.1 Skapa grénsen

Tank pa foljande innan du paborjar kartldggningen:

Viktigt: Flytta inte roboten manuellt nar du skapar gransen, annars kan mappningen misslyckas.
Viktigt: Nar kartlaggningen har startat, ska du inte fjarrstyra robotens dockning i laddstationen forran
kartlaggningen ar klar. Annars kan LiDAR blockeras och kartlaggningen misslyckas.

« Gdinom 5 m bakom roboten under kartldggningen.
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« Robot kan navigera i sluttningar med en lutning pa upp till 50% (27° ). For battre klippresultat
rekommenderas dock att hélla sluttningarna i arbetsomradena under 25 % (14°).

-~

« For omraden som ar smalare &an 80 cm, stall in dem som stigar for att [&ta roboten passera (se avsnitt 5.4:
Ange vég).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

« Om din gréasmatta ar mer dn 4 cm hogre &n den angransande marken, hall roboten minst 10 cm frén
kanten. Om din grasmatta arinivd med den angransande marken, kan roboten stracka sig dver omkretsen
for optimala klippresultat langs kanterna.

(" )

« N&r du skapar granser pa distans, se till att vridvinkeln &r mer an 90° . Vinklar mindre &n 90° kan gora det
svart for roboten att uppna en ren klippning.

-

~

£

it




Starta Kartldggning:
1. Tryck pa Bérja Skapa via appen, s& kontrollerar roboten status och kalibreras. Den [@mnar automatiskt
laddstationen for att utfora kalibreringen. Var forsiktig.

v

- - N

] Wi h

=5

2. Guida roboten pé distans till kanten av din grédsmatta och tryck pd Stall In Startpunkt for att stalla in
startpunkten for gransen.
( B

*

3. Fjarrstyr roboten for att flytta ldngs kanten av grasmattan for att skapa arbetsomradet.

Automatisk Gransdetektering

Driven av en avancerad Al-algoritm anvander roboten sin framre kamera for att upptacka grasytor och icke-
grasomraden, vilket gor att den kan identifiera granser utan behov av manuell vagledning.

Efter att ha fjarrstyrt roboten till grasmattans kant och stallt in startpunkten kan du anvanda laget for
Automatisk Gransdetektering. Du kan valja om roboten ska korsa omkretsen for renare kantklippresultat
eller halla sig nara den for att undvika att fastna.

Virekommenderar att du foljer roboten under kartladggningsprocessen. Om roboten inte lyckas upptacka
granserna korrekt, kan du nar som helst l@mna laget for Automatisk Gransdetektering och vaxla till
fjarrkontroll.

Viktigt: Laget for Automatisk Gransdetektering bor anvandas i dagsljus for att sakerstalla god sikt. Undvik
att anvanda denna funktion i déligt ljus eller regn.

Viktigt: Se till att robotens frontkamera ar ren och fri.

< - [ ] © — . 1 v 4

DREAME
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4. Nar roboten atervander till inom 1 m frén startpunkten kan du trycka pé Stang Grénsen och grénsen

kommer automatiskt att slutforas.

5.2 Stall in forbjudet omrade

Aven om roboten automatiskt kan undvika hinder ar det fortfarande nodvandigt att skapa forbjudna
omraden med fallrisk som t.ex. simbassanger och sandlador. For objekt som du vill skydda (t.ex. en
blomsterrabatt, en studsmatta, ett gronsaksland eller en naken tradrot), kan du ange dem som férbjudna
zoner. Du kan trycka pa Férbjudet omrade i appen for att fortsatta skapa no-go-zoner. Alternativt kan du
ga UH&> Kartredigering for att skapa eller ta bort no-go-zoner nar kartan ar klar.

5.3 Skapa fler zoner och utdka befintliga zoner

« FOr att skapa fler zoner
Om din grasmatta skiljs at av vagar eller om du har flera isolerade grasmattor kan du trycka pa
Arbetsomrade i appen for att fortsatta skapa arbetsomradena via fjarrkontrollen. Du kan ocksd lagga till,

ta borteller andra zonernai &> Kartredigering nar kartan ar klar.

— FELTIE B ] — agv w4

« FOr att utoka befintliga zoner
For att utoka en befintlig zon, tryck pa Arbetsomrade i appen for att skapa det omrade du vill inkludera. Om

de tva omrédena 6verlappar varandra kommer de att slds samman automatiskt. Alternativt kan du g till
ﬁ > Kartredigering > Arbetsomrade efter kartlaggningen ar klar for att utoka en befintlig zon.
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« FOr att separera och kombinera zoner

For att splitta en zon i mindre delar eller sld ihop zoner som delades upp i appen till en storre, ga till &>
Kartredigering > Zoninstallningar och tryck pd Separera eller Kombinera i appen.

5.4 Ange vag

Skapa en bana for att ansluta isolerade zoner. Isolerade zoner utan bana kommer att vara otillgangliga for
roboten.

Obs: Som standard foljer roboten bara en forinstalld vag utan att klippa graset.

Viktigt: Om din grasmatta delas av passager som ar hégre an 4 cm, placera ett foremal med en lutning
som ar lika hog som passagen (t.ex. en ramp).

el .. | >4

« For att koppla samman tva isolerade arbetszoner

Skapa vagar for att forbinda isolerade omraden, annars kommer de att vara otillgéngliga for roboten. Tryck
p& Vag for att skapa en vag.

Viktigt: Se till att banans borjan och slut ligger inom arbetsomradet.

8 '
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« For att koppla samman arbetsomradet och laddstationen

Om din laddstation inte finns i arbetsomradet, bor du skapa en vag for att ansluta den till arbetsomradet.
Tryck pd& VAg for att skapa en rutt som gor det mojligt for roboten att dtervanda till laddstationen.

Viktigt: Se till att ena dnden arinom arbetsomrddet och den andra &nden &r precis framfor laddstationen.
Det ar lampligt att justera vagen med laddstationen.

Viktigt: Om du skapar banor for att ansluta arbetsomradet till laddstationen, ska du inte fjarrstyra robotens
dockning i laddstationen. Annars kan LiIDAR blockeras och kartlaggningen misslyckas.
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5.5 Slutfor karta

Tryck p& Avsluta Karta nar arbetsomraden, vagar och forbjudna zoner ar fardiga.

5.6 Lagg till en andra karta

Om detinte finns ndgon vag mellan din fram- och baksida, kan du skapa en andra karta. Efter att ha slutfort
den forsta kartan, tryck pd Lagag till karta for att fortsatta skapa den andra. Alternativt kan du navigera till
> Kartredigering och trycka pa Lagg till karta efter att kartldggningen &r klar. Nar du har slutfort den
andra kartan kan du vaxla mellan kartor via ﬁ> Kartredigering.
Obs: Efter att ha bytt karta kommer scheman och klippinstallningar for den aktuella kartan att tillampas.
Obs: Du kan kopa en extra laddstation attinstallera pa den andra kartan for storre bekvamlighet. Med en
separat laddstation installerad pa den andra kartan behéver du bara flytta roboten manuellt mellan de tva
kartorna. = P

Add map

6 Anvandning

6.1 Borja klippa for forsta gangen

Tips fore klippning:

» Klipp grasettill en hojd av hogst 10 cm med en vanlig grasklippare.

« Rensa bort hinder som skrap, [6vhogar, leksaker, sladdar och stenar fran grasmattan. Se till att inga barn
eller husdjur befinner sig pa grasmattan nar roboten klipper den.

« Fylligen halen i grasmattan.
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« Stallin dina klippinstallningar i appen i forvag (t.ex. klippeffektivitet, klipphojd och klippriktning).

a) Starta via kontrollpanelen
1. Tryck pa Stoppknappen for att dppna locket och ange PIN-koden.

3. Vrid pa vredet for att valja klippningslage.
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4. Tryck pé [2| -knappen och sténg locket inom 5 sekunder. Roboten ldmnar laddstationen och borjar

klippa hela omrédet. - o
e
3 .=
S

b) Starta via appen
1. Oppna appen.
2.Vvalj ettklippladge och tryck pd Bérja for att starta klippningen.

6.2 Pausa

For att pausa den aktuella klippuppgiften kan du trycka pa stoppknappen pa roboten eller trycka pa Pausa

i appen.
Obs: Roboten kan inte startas direkt via appen efter att Stopp-knappen har tryckts. For att ateruppta
driften, ange din PIN-kod pa kontrollpanelen.

-
OR -

6.3 Fortsatt

For att dteruppta uppgiften nar roboten ar pausad, tryck pa [l knappen och stang locket inom 5 sekunder.
Roboten kommer att dteruppta den foregdende klippuppgiften. Du kan ocksa trycka pa Fortsatt i appen for

att fortsatta grasklippningen. - =
< ]
L ) [-F " TN
| oa = &
s &
I... = |
= i = .!_-3':
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6.4 Aterga till laddstationen

For att skicka tillbaka roboten till laddstationen, tryck p& £ pd kontrollpanelen. Bekrafta att den aktuella
uppgiften pausas eller avbryts och sténg sedan det 6vre locket inom 5 sekunder. Roboten dtervander
automatiskt till laddstationen for att ladda. Alternativt kan du valja Borja atervanda till stationen i appen
for att skicka tillbaka roboten.

OR s,

7 Appen Dreamehome

Dar du kan utforska mer

Dreamehome App ar mer &n en fjarrkontroll. Det finns manga saker du kan gora via appen: slutfora olika
installningar p& distans, utforska olika klipplagen, redigera kartan fritt och justera klippscheman.

7.1 Klippningslagen

Roboten har olika grasklippningslagen. Du kan vaxla mellan léagena via appen, inklusive klippning av hela
omradet, omradesklippning, kantklippning, platsklippning och manuellt l&ge.

[ |m
L]

A

7.2 Klippformer

Anpassa din grasmatta genom att lagga till former via ﬁ> Kartredigering > Former i appen. Definierade
former kommer att undantas fran klippning i alla klippningslagen. Du kan andra deras position, storlek eller

ta bortdem i Former.
LA
—
[ N ’

7.3 EdgeMaster ™ Bladskiva

EdgeMaster ™ -bladskivan ar utformad for att rora sig at sidan nar den nar grasets kanter, vilket
sakerstéller ett renare snitt. For att aktivera denna funktion, ga till :—E> Installningar foér kantklippning >

EdgeMaster ™ i appen.
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7.4 Schema

Nar den forsta kartan ar klar skapar roboten automatiskt tva veckovisa klippscheman beroende pa
grasmattans storlek, vilka ar " Var- & Sommarschema” och " Host- & Vinterschema” . Du kan trycka pd
i appen for att gora detaljerade schemainstallningar. Med schemafunktionen kan du helt 6verlata det
dagliga grasklippningsarbetet till roboten. Du behéver bara underhélla roboten regelbundet.

Obs: Om du ar orolig for att roboten kan stora dig eller dina grannar nar den arbetar autonomt under vissa
timmar, kan du gé till Installningar > Stor ej och stalla in Stér ej-tid i appen.

7.5 Barnlas

Om du ar orolig for att barn kan anvanda roboten kan du gé till Instéllningar och aktivera funktionen
Barnlas i appen. Med den har funktionen aktiverad Lases roboten om inga atgarder utfors under 5 minuter.

o

3

7.6 Regnskydd

Om du ar orolig for att svara vaderforhallanden kan paverka grasklippningen kan du aktivera funktionen
Regnskydd i Installningar pa kontrollpanelen eller i appen. Nar denna funktion ar aktiverad pausar
roboten automatiskt grasklippningen och atergdr till laddningsstationen nar det regnar. Du kan stalla in
tiden for regnskydd i appen.

Obs: Klippning av vatt gras kan skada din grasmatta. Det ar tillrddeligt att férldnga skyddstiden for att lta
graset torka innan du klipper igen.

7.7 Frostskydd

Om temperaturen sjunker under 6° C kan grasklippningen permanent skada graset. Batteriet kommer

inte att laddas som en sdkerhetsatgard. For att forhindra detta kan du aktivera funktionen Frostskydd i
Installningar, antingen via kontrollpanelen eller appen. Detta kommer automatiskt att pausa klippningen
och skicka roboten tillbaka till laddstationen nar temperaturen faller under 6° C. Robotten kommer att
ateruppta klippningen nar temperaturen stiger 6ver 11° C.

3
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7.8 Sdkerhetsfunktioner

Roboten har flera stoldskyddsfunktioner, drivna av den inbyggda GPS:en for 6kad sakerhet.
Dessutom kan den framre kameran upptacka mansklig narvaro, vilket gor roboten till en effektiv

tradgdrdsvakt.

3

7.8.1 Lyftlarm

Med den har funktionen aktiverad kommer ett alarm att ljuda omedelbart nar roboten lyfts, och roboten
kommer att l8sas. For att ateruppta driften, ange forst PIN-koden pa roboten.

)
S

7.8.2 Larm om roboten befinner sig utanfér kartan

Med denna funktion aktiverad kommer roboten att ldsas och larmet gar omedelbart om den befinner sig
utanfor kartan.

7.8.3 Plats i realtid

Du kan se robotens aktuella plats i Google Maps nar denna funktion ar aktiverad.

Q
S

7.8.4 Larm for upptdckt av méansklig ndrvaro

&

Nar den ar aktiverad kommer roboten att meddela dig vid upptackt av mansklig narvaro.
rg'l
LUa

Tryck pa °f0r att se ett live videofl6de frédn robotens framre kamera, vilket tilldter dig att 6vervaka din

tradgdrd nar som helst och var som helst.

7.8.5 Video i realtid
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7.8.6 Patrullera

Medan roboten ar i standbylage kan du skicka den for att patrullera sarskilda granser eller platser i din
tradgdrd via appen. For dtkomst till denna funktion, navigera till° > Patrullera.

o2

7.9 Anpassad laddningsperiod

For att anpassa robotens laddningsperiod till specifika timmar kan du aktivera funktionen Anpassad
laddningsperiod via Instdllningar > Laddning i appen. Nar funktionen ar aktiverad kommer roboten

att ladda sig sjalv till 20 % nar batterinivan ar lag, forutsatt att det inte finns nagra klippuppgifter. En full
laddning kommer endast att ske under den angivna laddningsperioden. Du kan ocksd anpassa Batteriniva
fér automatisk laddning och Batteriniva fér att dteruppta uppgifter for att stalla in de batterinivder vid
vilka roboten automatiskt dtervander till laddningsstationen eller &terupptar oavslutade klippuppgifter.

2= "

Obs: Dreames utvecklingsteam kommer kontinuerligt att genomfora OTA-uppdateringar (Over-
the-Air) och underhéll av den inbyggda programvaran och appen. Kontrollera om det finns
uppdateringsmeddelanden eller aktivera funktionen Automatisk uppdatering for att halla programvaran
och appen uppdaterade och fa tillgang till fler funktioner.

8 Underhall

Rengor roboten regelbundet och byt ut slitna delar enligt frekvensen nedan for battre prestanda och

livslangd:
Komponent Frekvens fér utbyte
Blad Var 6-8:e vecka eller tidigare
Rengoringsbaorste var 12:e manad eller tidigare

Obs: Du kan kontrollera den aterstaende tiden for knivarna och reng6ringsborsten genom att navigera

till Installningar > Forbrukningsvaror & Underhall i appen. Efter att ha bytt ut forbrukningsvarorna

enligt anvisningarna gar du till detaljsidan for forbrukningsvaran och trycker pé Jag har bytt ut den for att
aterstalla timern.

Obs: Om du har utsett omraden i din tradgéard for rutinmdassig rengoring och service av roboten kan du
stalla in Underhéllspunkter pd kartan genom att navigera till Instéllningar > Ga till Underhallspunkt >
Redigera Punkt. Nar underhdllspunkterna ar installda kan du enkelt trycka pa Ga for att dirigera roboten till
de utpekade platserna for enkel service.

8.1 Rengdring

Rengor din robot regelbundet for att forhindra att grasklipp och smuts samlas och tapper till knivskivan och
drivhjulen, vilket kan paverka dess klipp-, docknings- och rérelseprestanda. Vi rekommenderar att anvanda
ettrengoringskit, tillgangligt i lokala butiker eller online.

/\ Varning: Stang av roboten och koppla bort laddstationen innan rengoring.
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Forsiktighet: Se till att LIDAR-skyddskdpan sitter pa LIDAR innan du vander roboten upp och ned for att
undvika skador pa LiDAR.

» Huvuddel, chassi och bladskiva:

1. Stang av roboten.

3.Vand roboten upp och ned.

4. Rengor kroppen, bladskivan och chassiet pa roboten med en slang.

A\ Varning: Ror inte vid knivarna nar du rengor chassit. Anvand handskar vid rengoring.
Forsiktighet: Anvand inte hogtryckstvatt for rengoring. Anvand inte rengoringsmedel for rengoring.
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5. Anvand en luddfri trasa till att noggrant rengéra LiDAR-sensorn.

» Laddningskontakter och frontkamera:
Anvand en ren trasa for att rengora laddningskontakterna pa roboten och laddstationen och rengér ocksa
frontkameran. Hall laddningskontakterna och frontkameran torra efter rengoring.

« Drivhjul:
Anvand en borste for att ta bort lera fran hjulen for att sakerstalla bra grepp.

8.2 Byte av komponenter

« Byte av knivblad
Byt ut knivbladen regelbundet for att halla knivarna vassa. Vi rekommenderar att du byter ut knivarna var
6-8:e vecka eller tidigare. Anvand endast originalknivar fran Dreame.

/\ Varning: Stang av roboten och anvand skyddshandskar innan du byter knivarna.
Obs: Byt ut alla tre knivbladen samtidigt for att sakerstalla ett balanserat skarsystem.

1. Stang av roboten. 2. Kontrollera att LiDAR-skyddskapan sitter pa.
R

[T
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3. Placera roboten péd ett mjukt underlag och 4.Ta bort hallaren genom att trycka pa
vand den upp och ned. knappen under bladskivan.

5.Ta bort knivbladet genom att rikta in halet pa 6. Ta bort de 3 knivbladen och héllarna.
knivbladet mot axeln.

7. Tryck pé knappen under bladskivan och 8. Se till att knivbladen kan rotera fritt.
rikta in haletihéllaren med axeln for att fasta
hallarna och knivbladen.

= Byte av rengdéringsborste
Nar rengoringsborsten for LIDAR-sensorn dr sliten kan dess borst lossna eller férsamras, vilket paverkar

rengoringseffekten. Byt ut rengéringsborsten regelbundet for att bibehdlla ett bra rengoringsresultat. Det
rekommenderas att byta rengoringsborsten var 12:e manad eller tidigare.
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9 Batteri

Ladda roboten var 6:e manad for att skydda batteriet vid ldngtidsforvaring. Batteriskador som orsakas av
Overurladdning tacks inte av den begransade garantin. Ladda inte batteriet vid en omgivningstemperatur
6ver 45 ° Cellerunder 6 ° C. Temperaturen vid langtidsforvaring av batteriet ska vara mellan -10 och 35
° C. For att minimera skadorna rekommenderas att batteriet forvaras i en temperatur mellan 0 och 25 ° C.
Obs: Livslangden péd robotens batteri beror p& anvandningsfrekvens och antal drifttimmar. Om batteriet
ar skadat eller inte kan laddas, kassera det fordldrade eller defekta batteriet enligt gallande riktlinjer. Folj
lokala bestdmmelser for dtervinning.

Laddningsldge med lag effekt:

Nar laddningslaget med lag effekt ar aktiverat inaktiveras funktioner som inte ar relaterade till laddningen.
(Display och natverk kammer att stangas av.)

« For att aktivera l&gstromsladdningslage, tryck och hdll ned DI -knappen och O -knappen samtidigt, och
tryck pa & -knappen 5 ganger snabbt samtidigt. Du kommer att hora en rostprompt: laddningslage med l&g
effekt ar pa.

« FOr attinaktivera lagstromsladdningslage, starta om roboten eller tryck snabbt 5 ganger pa (|) -knappen.

10 Vinterférvaring

= Roboten

1. Ladda batteriet helt innan du stanger av roboten.

2. Rengor roboten noggrant innan den stalls undan for vinterforvaring.

3.Satt pa LiIDAR-skyddskapan.

4. Forvara roboten inomhus pa en torr plats, vid en temperatur éver 0 ° C.

» Laddningsstation

Koppla ur laddstationen och forvara den pa en torr och sval plats, skyddad fran direkt solljus.

Obs: Efter vinterforvaring, installera laddstationen igen och placera roboten i den for att ladda. Om du
installerar laddstationen pa en annan plats kommer roboten automatiskt att uppdatera stationens plats sa
snart den laddas och l@amnar stationen. Om du stoter pd positioneringsfel pd grund av stora forandringar i
din trddgard rekommenderas det att kartldgga omradet pa nytt.

11 Transport

For ldngdistans transport, se till att roboten ar avstangd. Det rekommenderas att anvanda den ursprungliga
forpackningen. Satt pd LIDAR-skyddet.

A\ Varning: Vanligen stang av roboten innan du transporterar den.

A\ Varning: Lyft roboten i det bakre handtaget och hall bladskivan borta fr&n kroppen.



12 Felsdkning

Problem

Orsak

Lésning

Roboten arinte
ansluten till appen.

1. Roboten ar inte inom
WiFi-signaltackningen eller
Bluetooth-omradet.

2. Roboten ar avstangd eller
startas om.

1. Kontrollera att roboten ar paslagen.

2. Kontrollera att routern fungerar.

3. Ga narmare roboten for att uppratta en
Bluetooth-anslutning.

Roboten upplyft.

Hjulet starinte pa marken.

1. Satt tillbaka roboten pa plan mark.

2. Ange PIN-koden pa roboten och bekrafta.

3. Roboten kan inte korsa foremal som ar
hogre an 4 cm. Hall marken jamn dven dar den
arbetar.

Roboten lutad.

Roboten lutar mer an 37°.

1. Satt tillbaka roboten pa plan mark.

2. Ange PIN-koden pé roboten och bekrafta.

3. Roboten kan inte klattra upp i sluttningar som
ar storre an 50% (27°).

Roboten har fastnat.

Roboten har fastnat och kan
inte ta sig loss.

1. Ta bort omgivande hinder och forsok sedan igen.
2. Flytta roboten manuellt till en platt och 6ppen
plats i kartan och forsok starta uppgiften igen. Om
du fortfarande stoter pd detta problem, forsok igen
nar roboten ar i laddstationen.

3. Kontrollera om det finns hali marken. Fyll i

hélen innan du klipper for att forhindra att roboten
fastnar.

4. Kontrollera om det omgivande graset ar hogre
an 10 cm. Du kan justera Hinder Undvikande hojd
eller anvanda en vanlig grasklippare for att klippa
grasmattan i forvag for att forhindra att roboten
fastnar.

5.0m roboten ofta fastnar pa den har platsen kan
du stalla in den som ett forbjudet omrade.

Fel pd vanster/hoger
bakhjul.

Bladskivan kan inte rotera
normalt eller s& &r det ndgot
fel pa skarmotorn.

1. Rengor de bakre hjulen och forsok sedan igen.
2. 0m felet kvarstar kan du forsoka starta om
roboten.

3. Kontakta kundservice om felet kvarstér.

Bladskivan kan inte
rotera.

Bladskivan kan inte rotera
normalt eller s& &r det ndgot
fel pa skarmotorn.

1. Rengor bladskivan och forsok sedan igen.

2. Kontrollera om det omgivande graset ar
hogre an 10 cm. Du kan klippa grasmattan i
forvag med hjalp av en vanlig grasklippare for
att forhindra att bladskivan blockeras av hégt
gras.

3. Kontrollera om det finns vatten under
knivdisken. Flytta i sa fall roboten till en torr plats
och forsok sedan igen.

4. Om felet kvarstar kan du forsoka starta om
roboten.

5. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Bladskivan lyckas inte
rora sig upp eller ner.

Bladskivan lyckas inte rora
sig upp eller ner.

1. Rengor knivdisken och forsok sedan igen.
2. 0m detta fel upprepar sig, forsok starta om
roboten.

3. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Bladskivan kan inte rora

sig at sidan.

Bladskivan kan inte rora sig
at sidan.

1. Rengor klippsystemet och ta bort skrap eller

frémmande foremal.

DREAME
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Problem

Orsak

Losning

2. 0m du fortsatter att stota pa detta fel kan du
forst inaktivera EdgeMaster ™ -funktionen.

3. 0m problemet kvarstér, vanligen kontakta
kundtjanst.

Fel pa stotfangaren.

Sensorn for den framre
stotfdngaren aktiveras
konstant.

1. Kontrollera om roboten har fastnat
nagonstans.

2. Knacka forsiktigt pa stotfdngaren och se till att
den studsar tillbaka.

3. 0m felet kvarstar kan du forsoka starta om
roboten.

4. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Laddningsfel.

Roboten dockas i
laddstationen, men
laddningsstrommen eller
laddningsspanningen ar inte
korrekt.

1. Kontrollera om laddningsstationen ar korrekt
ansluten till strommen.

2. Kontrollera om laddningskontakterna pa
roboten och laddstationen ar rena.

3. Nar kontrollen ar klar kan du forsoka docka
roboten i laddstationen igen.

4. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Batteritemperaturen ar
for hog.

Batteritemperaturen ar = 60
°C.

1. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen
arlagre an 40°C . Du kan vanta tills
batteritemperaturen sjunker automatiskt.

2. Du kan stanga av roboten och starta om den
efter ett tag.

3. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Batteritemperaturen ar
hog.

Batteritemperaturen ar =
45° C.

1. Laddning kan misslyckas nar
batteritemperaturen ar dver 45°C .

2. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen
ar lagre an 40°C.

Batteritemperaturen ar
l&g.

Batteritemperaturen ar <
6° C.

1. Laddning kan misslyckas nar
batteritemperaturen ar under 6°C .

2. Anvand roboten dar omgivningstemperaturen
arover 6 °C.

LiDAR ar blockerad.

LiDAR ar blockerad (t.ex.
LIDAR-skyddskapan arinte
borttagen).

1. Ta bort skyddslocket till lidar och forsok sedan
igen.

2. 0m lidar ovanpé roboten &r mycket smutsig
rengor du den med en luddfri trasa. Forsok
sedan igen.

Lidar fungerar inte.

Lidar ar mycket smutsig eller
s& har ett sensorfel intraffat.

1. Kontrollera om lidar ar smutsig. Rengor den
vid behov och forsok sedan igen.

2. 0m felet kvarstar kan du forsoka starta om
roboten.

3. 0m problemet kvarstar kontaktar du
kundservice.

LiIDAR ar smutsig.

LIDAR ar smutsig.

Torka av LIDAR-sensorn ovanpa roboten med en
ren trasa. HAll LIDAR torr efter rengéring.

LiDAR-temperaturen ar
hog.

LiIDAR-temperatur ar=80°C.

1. Roboten kommer automatiskt att forsoka
dtervanda till laddstationen for att svalna.

2. Seftill att roboten arbetar vid en
omgivningstemperatur under 40 °C .

3. Placera roboten i ett skuggigt, svalt och
valventilerat omrdde. Larmet slutar nar
temperaturen sjunker till ett normalt intervall.
4. Roboten &terupptar automatiskt driften nar
larmet slutar.




Problem

Orsak

Lésning

5.0m problemet kvarstar, kontakta
eftermarknadsservice.

LiDAR-temperaturen ar
for hog.

LiIDAR-temperatur ar=90°C .

1. LIDAR &r avstangd pa grund av hoga
temperaturer.

2. Se till att roboten arbetar vid en
omgivningstemperatur under 40 °C .

3. Placera roboten i ett skuggigt, svalt och
vélventilerat omrade. Larmet slutar nar
temperaturen sjunker till ett normalt intervall.
4. 0m problemet kvarstar, kontakta
eftermarknadsservice.

Roboten ar vilse.

Positioneringen ar forlorad.

1. Kontrollera om LIDAR p& ovansidan av
roboten &r smutsig. Smuts kommer att paverka
positioneringen.

2. Flytta roboten manuellt tillen 6ppen plats i
kartan och forsok starta uppgiften igen.

3. 0m positioneringen inte aterstalls kan du
fjarrstyra roboten tillbaka till laddstationen via
appen och sedan starta grasklippningen.

Fel pa sensorn.

Fel pa sensorn.

1. Starta om roboten och forsok igen.
2. Kontakta kundservice om felet kvarstar.

Roboten ar i forbjudet
omréde.

Roboten ar i forbjudet
omréde.

1. Flytta roboten frén no-go-zonen och forsok
sedan igen.

2. Fjarrstyr roboten med appen for att flytta bort
den fr&n no-go-zonen och farsok sedan igen.

Roboten befinner sig
utanfor kartan.

Roboten befinner sig utanfor
kartan.

1. Flytta roboten manuellt s& att den hamnar
innanfor kartans grans. Forsok sedan igen.

2. Fjarrstyr roboten tillbaka till kartomradet via
appen och forsok sedan igen.

Nodstopp ar aktiverat.

Stoppknappen pa roboten
trycksin.

Ange PIN-koden pa roboten och bekrafta

Lagt batteri. Robaoten
stangs snart av.

Batterinivan ar< 10 %.

Docka roboten i laddstationen for laddning.

Roboten ar utanfor
kartan. Risk for stold.

Roboten ar utanfor kartan.

1. Ange PIN-koden pé& roboten och bekrafta.
2. Du kan inaktivera Utanfor kartan-larmet i
Installningar i appen.

Misslyckades med
att atervanda till
laddstationen.

Roboten hittar inte
laddstationen nar den
atervander till laddstationen.

1. Kontrollera om det finns hinder som blockerar
roboten. Ta bort hindren och forsok igen.

2. Fjarrstyra roboten tillbaka till laddstationen
via appen.

Misslyckades med att
docka i laddstationen.

Roboten hittar laddstationen
men lyckas inte docka.

1. Kontrollera om de reflekterande filmerna pa
laddstationen ar smutsiga eller blockerade.

2. Kontrollera om det finns hinder framfor
laddstationen.

3. Kontrollera om laddstationen har flyttats.

4. Kontrollera om bottenplattan ar tackt med
tjock lera.

5. Kontrollera om stationen star pa en sluttning.
6. Kontrollera om stationen har strom.

7. Hjalp roboten att docka i stationen med
fiarrkontrollen eller manuellt.

DREAME
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Problem

Orsak

Lésning

Positioneringen
misslyckades.

Positioneringen misslyckas
nar roboten forsoker starta
en klippuppagift.

1. Kontrollera om lidar'en kan vara blockerad.
Flytta roboten manuellt till en platt och 6ppen
plats inom kartan och forsok starta uppgiften
igen.

2. 0m du fortsatter att stota pa detta fel, forsok
igen efter att roboten har dockat i stationen.

Otillrackligt utrymme
for att svanga framfor
stationen.

Otillrackligt utrymme for att
svanga framfor stationen.

1. Om stationen ar placerad vid kanten av kartan
eller inuti den, se till att det finns minst T m fritt
utrymme mellan den framre delen av stationens
bottenplatta och kartans grans; annars kanske
roboten inte kan svanga.

2. Flytta stationen, eller andra kartan i
Kartredigering.

Vagen ar blockerad.

Vagen ar blockerad.

1. Kontrollera om en forbjuden zon ar installd pa
vagen.

2. Kontrollera om det finns hinder som blockerar
roboten.

3. 0m roboten fortfarande inte kan passera, ta
bort vagen i Kartredigering och stall in en ny.

Den framre kameran ar
smutsig.

Den framre kameran ar
smutsig.

Torka av frame kameran med en ren trasa.

Det ar ett problem med
den framre kameran.

Det ar ett problem med den
framre kameran.

1. Torka av frame kameran med en ren trasa.
2. Prova att starta om roboten.

3. 0m problemet kvarstar, vanligen kontakta
kundtjanst.

Framre kamera
blockerad.

Framre kamera blockerad.

Torka av frame kameran med en ren trasa.

Gransdetekteringsfel
uppstar under
automatisk
kartlaggning.

Gransdetekteringsfel
uppstar under automatisk
kartlaggning.

1. Se till att jusforhallandena ar lampliga, varken
for jusa eller for svaga.

2. Bekrafta att vadret ar klart, undvik dimma eller
regn.

3. Se till att robotens frontkamera ar ren och fri.
4. Se till att markytan ar jamn, eftersom gupp
kan paverka upptackt.

5. 0m gransdetektering fortsatter att misslyckas,
vaxla till fiarrkontrollage for kartlaggning.
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13 Specifikationer

A2 1200 A2 2000

Produktnamn Dreame Robotgrasklippare A2
Varumarke Dreame

Gr.undlégg:ande Modell MXXA8203 MXXA8202

information
Métt 666 x 444 x 273 mm
Vikt (inklusive batteri) 16,1 kg
Rekommenderad arbetskapacitet 1.200 m? 2.000 m?
Kippeedivet ket 1600 /g | Efeket 2000 mFdap
Klippning Klipphoid 30-70 mm
Klippbredd 22 cm
Laddningstid ¥ 52 min 65 min
Ljudkraftniva LWA 54 dB(A)
Ljudeffekt osakerheter KWA 3 dB(A)
Buller

Ljudtryck niva LpA 46 dB(A)
Ljudtryck osakerheter KpA 3 dB(A)
Drifttemperatur 0-507 C

Rekommenderat: 10~35° C

-10~35°C

Temperatur vid ldngvarig lagring Rekommenderad: 0~25° C

Arbetsmiljé
Robotgrasklippare: IPX6
IP-klassificering Laddstation: IPX4

Stromforsorjning: IP67

Maximal lutning for klippomrade 50% (27°)

Bluetooth-frekvens 2400,0-2483,5 MHz

802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm

Maximal RF-effekt

Anslutnings-

mojligheter | (;nggjgggi/l )

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A

PR 3]
Lanktjansten LTE-TDD: B38/40/41

GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000
Korhastighet med 0,45m/s-0,8m/s
fiarrkontroll
Drivmotor . - . Standard: 0,35 m/s
Korhastighet vid klippning Effektivitet: 0,6 m/s
Motortyp Navmotor
Skdrande motor | Hastighet 2200 v/min
Batterimodell MBPA10 MBPAT14
. Batterityp Litiumjonbatteri
Batteri (robot)
Nominell kapacitet 4000 mAh 5000 mAh
Nominell spanning 18V DC
Laddarmodell MPAATO/MPAA20
L Ingdngsspanning 100~240V AC
Stréomfoérsérjning
Utgdngsspanning 20V DC
Utstrom 3A
Laddningsstationsmodell MCA10
Ingdngsspanning 20V DC
Laddstation Utg&ngsspanning 20V DC
Ingdngsstrom 3A
Utstrom 3A
) . Reservblad och héllare 9/3
Tillbehor
Bladmodell MBKAT0/MQBA10

[2] Laddningstid galler nar roboten automatiskt atervander till laddningsstationen vid &g batteriniva.

[3] Lander/regioner som omfattas: Albanien, Andorra, Osterrike, Belgien, Bosnien och Hercegovinag,
Bulgarien, Kroatien, Cypern, Tjeckien, Danmark, Estland, Finland, Frankrike, Tyskland, Grekland, Guernesey,
Ungern, Island, Irland, Italien, Kosovo, Lettland, Liechtenstein, Litauen, Luxemburg, Makedonien, Malta,
Moldavien, Monaco, Montenegro, Nederlanderna, Norge, Polen, Portugal, Rumanien, Serbien, Slovakien,
Slovenien, Spanien, Sverige, Schweiz, Storbritannien, Ukraina.

Obs: Specifikationerna kan komma att dndras eftersom vi standigt forbattrar var produkt. Besok var
webbplats pa https://global.dreametech.com for den senaste informationen.
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Uplink

Downlink

Max RF

Standarder |Band GNSS |Frekvensband
(MHZz) (MHz) uteffekt

1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 2342
8 880-915 925 - 960 232

\TE 20 832 - 862 791 - 821 232
28 703 - 748 758 - 803 2342

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 2342 QZ55
41 | 2496-2690 | 2496 - 2690 232
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 2342
1 1920-1980 | 2110-2170 232

WCDMA

8 880-915 925 - 960 2342

[2] Laddningstid géller nar roboten automatiskt dtervander till laddningsstationen vid ldg batteriniva.

[3] Lander/regioner som omfattas: Albanien, Andorra, Osterrike, Belgien, Bosnien och Hercegoving,
Bulgarien, Kroatien, Cypern, Tjeckien, Danmark, Estland, Finland, Frankrike, Tyskland, Grekland, Guernesey,
Ungern, Island, Irland, Italien, Kosovo, Lettland, Liechtenstein, Litauen, Luxemburg, Makedonien, Malta,
Moldavien, Monaco, Montenegro, Nederlanderna, Norge, Polen, Portugal, Rumanien, Serbien, Slovakien,
Slovenien, Spanien, Sverige, Schweiz, Storbritannien, Ukraina.

Obs: Specifikationerna kan komma att dndras eftersom vi standigt forbattrar var produkt. Besok var
webbplats pd https://global.dreametech.com for den senaste informationen.
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Ttumaczenie oryginalnej instrukcji obstugi
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1 Instrukcje bezpieczenstwa

1.1 Ogdlne instrukcje bezpieczenstwa

» Przed uzyciem produktu uwaznie przeczytaj i zrozum instrukcje obstugi.

» Do produktu uzywaj tylko wyposazenia rekomendowanego przez Dreame. Kazde inne uzycie jest niewtasciwe.
= Nie pozwalaj, by dzieci znajdowaty sie lub bawity sie w poblizu dziatajgcego urzadzenia.

= Nie uzywaj produktu tam, gdzie ludzie nie sg Swiadomi jego obecnosci.

» Nie biegaj, sterujac recznie produktem za pomocg aplikacji Dreamehome. Zawsze chodz, uwazajgc na kroki
stawiane na zboczach i caty czas utrzymuj rownowage.

» Unikaj uzywania produktu gdy ludzie, a zwtaszcza dzieci lub zwierzeta znajdujg sie na obszarze jego pracy.

« Jezeli uzywasz produktu w miejscach publicznych, umiesc¢ znaki ostrzegawcze wokot obszaru pracy o
nastepujgcej tresci: ,Uwaga! Automatyczna kosiarka trawy! Trzymaj sie z dala od urzgdzenia! Nadzoruj
dzieci!”

= Nos wytrzymate obuwie i dtugie spodnie podczas obstugi produktu.

= Aby unikngc zniszczenia produktu oraz wypadkow z udziatem pojazdow i 0s6b, nie ustawiaj obszarow pracy
lub Sciezek transportu wzdtuz sciezek publicznych.

= Nie dotykaj ruchomych, niebezpiecznych czesci, takich jak tarcza tnaca, zanim zupetnie sie nie zatrzymaja.

* W przypadku urazu lub wypadku poszukaj pomocy medycznej.

= Przed usunieciem blokad, przeprowadzaniem konserwacji lub sprawdzaniem produktu, WYLACZ go. Jezeli
produkt wibruje nieprawidtowo, przed ponownym uruchomieniem, sprawdz czy nie doznat uszkodzen. Nie
uzywaj produktu, gdy jakakolwiek czesc jest zepsuta.

» Nie umieszczaj kabla gtownego na obszarze, na ktorym produkt bedzie kosit. Stosuj sie do instrukgji
dotyczgcych instalacji kabla.

= Uzywaj tylko stacji tadujgcej dotgczonej do zestawu, aby natadowac produkt. Niepoprawne uzycie moze
skutkowac porazeniem pragdem, przegrzaniem lub wyciekiem zrgcej cieczy z baterii. W przypadku wycieku
elektrolitu, przeptukac¢ woda/srodkiem neutralizujgcym i zgtosic sie po pomoc medyczng, jezeli zrgca ciecz
dostanie sie do oczu.

» Podtgczajgc kabel gtowny do gniazdka elektrycznego, uzyj wytgcznik roznicowoprgdowy (RCD) o
maksymalnym pradzie wyzwalajacym 30 mA.

= Uzywaj tylko oryginalnych baterii rekomendowanych przez Dreame. Zapewnienie bezpieczenstwa z
nieoryginalnymi bateriami jest niemozliwe. Nie uzywaj baterii jednorazowych.

= Trzymaj przedtuzacze z dala od ruchomych, niebezpiecznych czesci, aby unikng¢ uszkodzenia przewodu, ktore
moze doprowadzi¢ do kontaktu z zywymi czesciami.

« |lustracje wykorzystane w niniejszym dokumencie majg jedynie charakter poglgdowy. Nalezy odniesc sie do
rzeczywistego produktu.

= Nigdy nie pozwalaj dzieciom, osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub
psychicznych lub nieposiadajgcym doswiadczenia i wiedzy lub niezaznajomionym z niniejszymi instrukcjami na
uzywanie tego urzgdzenia. Przepisy lokalne moga ograniczac wiek operatora.

= Nie podtaczaj ani nie dotykaj uszkodzonego kabla, dopoki nie zostanie on odtgczony od gniazdka
elektrycznego. Jezeli kabel zostanie zniszczony podczas dziatania, odtgcz wtyczke z gniazdka elektrycznego.
Zuzyty lub uszkodzony kabel zwieksza ryzyko porazenia pradem i powinien zostac zastgpiony przez
serwisantow.

« Nie popychaj produktu na site ani zbyt szybko, to moze go uszkodzic.

= Aby zachowac zgodnos¢ z wymogami dotyczgcymi ekspozycji na promieniowanie RF, nalezy utrzymac
odlegtosc separacyjng 35 cm miedzy urzgdzeniem a cztowiekiem.

« Dla celow dotadowania akumulatora stosuj tylko odtgczany modut zasilacza dostarczany wraz z urzgdzeniem.
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1.2 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce instalacji

» Unikaj instalowania stacji tadujgcej w miejscach, gdzie ludzie mogg sie o nig potknagc.

= Nie instaluj stacji tadujgcej w miejscach, gdzie istnieje ryzyko wystapienia stojgcej wody.

« Nie instaluj stacji tadujacej, w tym zadnych akcesoriow, w zasiegu 60 cm od jakichkolwiek materiatow palnych.
Awaria lub przegrzewanie sie stacji tadujgcej oraz zrodta zasilania stanowig zagrozenie pozarowe.

1.3 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce dziatania

= Trzymaj dtonie i stopy z dala od obracajgcych sie ostrzy. Nie umieszczaj dtoni ani stop w poblizu lub pod
produktem, gdy jest on wiaczony.

= Nie podnos ani nie przenos produktu, gdy jest wtgczony.

= Uzyj trybu parkowania lub WYLACZ produkt, gdy w obszarze pracy znajdujg sie ludzie, a zwtaszcza dzieci lub
zZwierzeta.

= Upewnij sie, ze na trawniku nie ma takich obiektow jak kamienie, gatezie, narzedzia lub zabawki. W
przeciwnym razie, ostrza w kontakcie z nimi, mogqg ulec zniszczeniu.

= Nie ktadz przedmiotow na produkcie lub stacji tadowania.

= Nie uzywaj produktu, gdy przycisk STOP nie dziata.

= Unikaj kolizji pomiedzy produktem a ludzmi lub zwierzetami. Jezeli osoba lub zwierze wejda w droge produktu,
zatrzymaj go natychmiast.

= Zawsze WYLACZAJ produkt, jezeli nie pracuje.

= Nie uzywaj produktu, gdy jednoczesnie dziata zraszacz wynurzalny. Uzyj funkcji harmonogramu, aby upewnic
sie, ze produkt i zraszacz wynurzalny nie dziatajg w tym samym czasie.

= Unikaj umieszczania kanatow tgczenia tam, gdzie sg zainstalowane zraszacze wynurzalne.

= Nie uzywaj produktu w miejscach, gdzie znajduje sie stojgca woda, na przyktad podczas obfitych opadow
deszczu lub gdzie gromadzi sie woda.

1.4 Instrukcje bezpieczenstwa dotyczgce konserwacji

* WYLACZ produkt podczas konserwowania.

= Po umyciu, upewnij sie, ze produkt znajduje sie na ziemi, w jego naturalnej pozycji, a nie do gory nogami.

» Nie odwracaj produktu, aby wyczysci¢ obudowe. Jezeli odwrdcisz go w celach czyszczenia, upewnij sie,

ze zostanie on przywrocony do wiasciwej mu pozycji. Ten srodek ostroznosci jest konieczny, aby zapobiec
przedostaniu sie wody do silnika i potencjalnemu zaktdceniu normalnego funkcjonowania.

« Przed czyszczeniem lub konserwacjg stacji tadujgcej, odtgcz wtyczke ze stacji tadujgcej lub wigcz urzadzenie
blokujace.

« Nie uzywaj myjek wysokocisnieniowych lub rozpuszczalnikow, aby wyczysci¢ produkt.

1.5 Bezpieczenstwo baterii

Baterie litowo-jonowe mogg eksplodowac lub powodowac pozar, gdy zostang rozmontowane, spowodujg
zwarcie, wystawione na dziatanie wody, ognia lub wysokich temperatur. Obchodz sie z nimi z ostroznoscig,
nie rozmontowu;j lub nie otwieraj baterii, a takze unikaj jakichkolwiek form elektronicznych/mechanicznych
uszkodzen. Przechowuj z dala od bezposredniego swiatta stonecznego.

1. Uzywaj tylko tadowarki i zasilacza dostarczonych przez producenta. Uzycie niewtasciwych tadowarek lub
zasilaczy moze spowodowac porazenie prgdem i/lub przegrzanie.

2. NIE PROBUJ NAPRAWIAC LUB MODYFIKOWAC BATERII! Proby naprawy mogg skutkowac powaznymi
obrazeniami ciata w wyniku eksplozji lub porazenia prgdem. Jezeli dojdzie do wycieku, uwolnione elektrolity
bedg zrgce i toksyczne.

3. To urzgdzenie zawiera baterie, ktdre mogg byc wymieniane jedynie przez wykwalifikowane osoby.
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1.6 Pozostate niebezpieczenstwa

Aby unikng¢ urazow, do wymiany ostrzy zaktadaj rekawice ochronne.

1.7 Symbole i naklejki

OSTRZEZENIE -
Przeczytaj instrukcje obstugi przed przystgpieniem do obstugi
urzgdzenia.

OSTRZEZENIE -
Zachowaj bezpieczng odlegtos¢ od urzgdzenia podczas jego

pracy.

OSTRZEZENIE -
Uruchom urzgdzenie blokujgce przed rozpoczeciem pracy przy
produkcie lub podnoszeniem go.

OSTRZEZENIE -
Nie jezdzij na urzgdzeniu.

OSTRZEZENIE -

Wyrzucanie tego produktu jako zwykty odpad domowy jest
zabronione. Upewnij sie, ze produkt zostat poddany recyklingowi
zgodnie z lokalnymi wymogami prawnymi.

I > o> T B>
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c € Ten produkt jest zgodny z obowigzujgcymi dyrektywami WE.
@ Klasa lll
M Przed tadowaniem, zapoznaj sie z instrukcj3.

= Prad staty

|:| Klasa Il

ZAMIERZONE UZYCIE

Produkt ogrodowy jest przeznaczony do koszenia trawnika domowego. Jest zaprojektowany do czestego
koszenia, co pozwala utrzymac zdrowszy i lepiej wygladajacy trawnik niz kiedykolwiek wczesniej. W zaleznosci
od wielkosci trawnika, kosiarka moze by¢ zaprogramowana do pracy w dowolnym czasie lub z dowolng
czestotliwoscig. Nie nadaje sie do kopania, zamiatania ani odsniezania.

q3

Niniejszym TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. deklaruje, ze sprzet radiowy modelu Dreame MXXA8203/
MXXA8202 jest zgodny z Dyrektywg 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod
ponizszym adresem internetowym: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Szczegotowa e-instrukcja znajduje sie na stronie https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-
and-faqgs.

Informacja dotyczaca bezpieczenstwa sieciowego

Dla celéw zapewnienia bezpiecznego dziatania urzgdzenia w srodowiskach sieciowych podajemy nastepujace
informacje:

Urzgdzenie to jest wyposazone w wiele funkcji tgcznosci sieciowej, w tym port Ethernet (RJ-45), modut ko-
munikacji bezprzewodowe]j Wi-Fi oraz interfejs debugowania USB. Po uruchomieniu domyslnie wtgczone sg
nastepujgce ustugi sieciowe:

 Ustuga konfiguracji w sieci Web (HTTP/HTTPS): Nastuchuje na porcie 80 (HTTP) i porcie 443 (HTTPS)

w celu lokalnej konfiguracji i monitorowania stanu. Aby zapobiec wyciekowi informacji, zaleca sie natychmia-
stowe wytgczenie ustugi HTTP po instalacji, wigczenie jedynie protokotu HTTPS oraz wdrozenie zaufanego
certyfikatu TLS.

* Rozgtaszanie urzadzenia (mDNS/SSDP): Stuzy do automatycznego wykrywania poprzez rozgtaszanie
informacji o urzadzeniu w sieci lokalnej (LAN). Jesli ustugi te nie sa wymagane, zaleca sie ich wytgczenie, aby
zmniejszy¢ ryzyko skanowania.

* Interfejs USB: Stuzy do lokalnych aktualizacji oprogramowania uktadowego i pobierania dziennikéw. W
przypadku wtgczenia trybu debugowania moze dojs¢ do narazenia na przejecie uprawnien dostepu do plikdw
systemowych. Zaleca sie ograniczenie dostepu wytgcznie do oséb upowaznionych i wytgczenie tego interfejsu
poza okresami konserwacji urzadzenia.

Szczegodtowe procedury konfiguracji mozna znalez¢ w czeéci zat.: Przygotowanie do pierwszego uzycia.
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2 Wprowadzenie do produktu

2.1 Zawartos¢ pudetka

Jlf/1||||1||||||_/7

e

SEEEDE
13
]
v

o Pokrywa lidaru 9 Robot
© wieza tadowania @ riyta podstawowa
(z 10 m kablem)
o Zrodto zasilania @ Szczotka czyszczgca
0S'rubki x 8, imbus QZapasowe ostrza x 9 i oprawki x 3
© Instrukcja uzytkownika (D Niestrzepiaca sie szmatka

m Skrécona instrukcja uzytkownika
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2.2 Przeglad produktow

Przycisk stop

LiDAR Czujnik deszczu

Pokretto

Kontrolka stanu

Wwyswietlacz

Styki tadowania

Uchwyt

Przegroda na baterie

Tarcza tngca
EdgeMaster ™

Przednie koto

Koto napedowe

Przednig kamere

[1] Wyposazony w silniki piastowe.

2.3 OmniSense ™ 2.0: Ultra-czujnik 3D z kamerg Al

Podnies pielegnacje trawnika na wyzszy poziom dzieki OmniSense ™ 2.0 - rewolucyjnemu systemowi ultra-
czujnikow 3D, wyposazonemu w kamere HDR wspomagang algorytmem, ktory zapewnia doktadniejsze i
bardziej kompleksowe rozpoznawanie srodowiska 3D ogrodu.

System ultradoktadnych
czujnikéw 3D OmniSense™ 2.0

Wielokierunkowa funkcja
unikania przeszkoéd 3D =
wspomagana przez Al B
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2.4 Ustuga Link z GPS i tgcznoscig 4G

Robot jest wyposazony w ustuge Link, oferujgcg tgcznosc komorkowg 4G.

Aktywuj ustuge taczenia sie z internetem

Wtgcz robota, a ustuga taczenia sie z Internetem aktywuje sie automatycznie. il rozéwietli sie na
wyswietlaczu robota i w aplikacji, co oznacza, ze aktywacja sie powiodta. Mozesz sprawdzic status uzytkowania
ustugi Link w sekcji Potgczenia w aplikadji.

Po aktywowaniu ustugi Link mozesz zdalnie monitorowac status swojego robota i uruchamiac zadania
koszenia bez potaczenia Wi-Fi. Dodatkowo, wbudowany modut GPS umozliwia sledzenie lokalizacji w czasie
rzeczywistym, zwiekszajgc zdolnosci antykradziezowe robota. Mozesz $ledzic jego potozenie w dowolnym
momencie i zdowolnego miejsca oraz otrzymywac powiadomienia, jesli opusci wyznaczony obszar na
mapie.

Ustuga Link jest oferowana bezptatnie przez pierwszy rok od momentu aktywacji. Aby przedtuzyc ustuge

po jej wygasnieciu, prosze skontaktowac sie z zespotem obstugi posprzedazowej Dreame pod adresem
dreamesupport@dreame.tech.

2.5 Czujniki

Nazwa Opis

Uzyskuje informacje o wptywie na srodowisko i utatwia robotowi ustalanie lokalizacji,
omijanie przeszkod oraz wyczuwanie wody i brudu.

LIDAR Zasieqg detekgji (przy 100 klx): 40 m przy 10% refleksyjnosci, 70 m przy 80% refleksyjnosci
Pole widzenia: 360° (w poziomie) x 59° (w pionie)
Przedni Wykrywa przeszkody, granice trawnika oraz obecnosc ludzi.
kamerq Kgt widzenia: 89° (poziomy), 58° (pionowy), 97° (przekgtna)
& Rozdzielczos¢: 2 MP
GPS Mozesz sledzic lokalizacje robota w czasie rzeczywistym w Mapach Google za

posrednictwem aplikacji.
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3 Montaz

3.1 Wybierz odpowiednie miejsce

= Umiesc stacje tadowania na rownej powierzchni blisko krawedzi trawnika i gniazdka zasilania. Zaleca sie
umiescic stacje tadowania w miejscu z silnym sygnatem Wi-Fi.

Uwaga: Site sygnatu Wi-Fi mozesz sprawdzic¢ przy pomocy urzgdzenia mobilnego. Duza sita sygnatu Wi-Fi
zwieksza stabilnosc potaczenia miedzy robotem a aplikacja.

Wazne: Upewnij sie, ze grunt jest dosc¢ miekki, aby zapewni¢ mozliwosc bezpiecznego wkrecenia srubek.
Wazne: Jesli stacja tadujgca znajduje sie na zboczu, upewnij sie, ze nachylenie nie jest zbyt strome, aby
zapaobiec zeslizgiwaniu sie robota i nieudanym dokowaniu.

( N

(. -/

= Przestrzen w obrebie 1 m po lewej, prawej i naprzeciw stacji powinna by¢ pusta i pozbawiona przeszkaod.
Upewnij sie, ze trawa wokot miejsca, w ktérym znajduje sie robot, jest krétsza niz 6 cm. Jezeli trawa jest

wyzsza, najpierw skos jg przy pomocy konwencjonalnej kosiarki. Wysoka trawa utrudnia robotowi powrot
do stacjitadowania.

/ )

3.2 Zmontuj stacje tadowania

@ Przymocuj ptyte podstawowg do gruntu przy pomocy $rubek i imbusa,

/ )
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@ wsun wieze tadowania w odpowiednie miejsce ptyty podstawowej, az ustyszysz klikniecie.

p: 5 ~
i
§
3

& b’
€) W16z szczotke czyszczgca do wiezy tadujace), wyréwnujgc zaktadke z otworem.

i N

p o

@ Podtacz kabel do zrodta zasilania. Nastepnie wtoz kabel do gniazdka. Upewnij sie, ze zrodto zasilania
znajduje sie zawsze przynajmniej 30 cm nad ziemig.
Uwaga: Jezeli wszystko zostanie podtgczone poprawnie, dioda LED zacznie Swieci¢ statym Swiattem
niebieskim, gdy bedzie zasilanie.

'

~

© zdejmij pokrywe lidaru.
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@ Umiesc robota w stacji tadowania, aby go natadowac. Upewnij sie, ze robot zostat poprawnie
podtgczony do stacjitadowania.
Uwaga: Lampka kontrolna bedzie migac¢ na zielono, gdy robot bedzie pomyslnie sie tadowac w stacji

tadowania.
Uwaga: Jesli chcesz dodac garaz dla dodatkowej ochrony, uzyj odpowiedniego garazu Dreame, dostepnego
w lokalnych sklepach lub online. Uzywanie garazu innego niz Dreame moze powodowac problemy podczas

tadowania.
N
=y
Dioda LED na stacji tadowania
Kolory diody LED Znaczenie

1. Stagja tadowania ma problem (na przyktad z przeptywem pradu badz

Czerwony; dioda $wieci napieciem).

nieprzerwanie/mruga 2. Robot dokuje w stacji tadowania, ale tadowanie nie przebiega

poprawnie (na przyktad w przypadku zwarcia na stykach tadowania).

Niebieski; dioda swieci Stacja tadowania jest zasilana. Robot nie znajduje sie w stadji
nieprzerwanie. tadowania.
Zielony; dioda mruga. Robot taduje sie w stacji tadowania.

Zielony; dioda $wieci nieprzerwanie | Robot jest natadowany w stacji tadowania.

4 Przed pierwszym uzyciem

4.1 Zapoznaj sie z panelem sterowania
4 N

Wyswietlacz

#
Zasilanie Rozpocznij
Pokretto
Wro¢ Wroc do stacji




Wyswietlacz

lkona

Status

Poziom baterii (pokazuje obecny poziom natadowania baterii.)

2]

tadowanie (robot skutecznie dokuje w stacji tadowania.)

3

Bluetooth (robot jest potgczony z aplikacjg przez Bluetooth.)

~~
.

Wi-Fi (robot jest potgczony z aplikacja przez Wi-Fi.)

Ustuga taczenia sie z Internetem (ustuga taczenia sie z Internetem aktywna.)

(@

Plan (zaplanowano na dzisiaj zadanie, ale nie zostato jeszcze rozpoczete.)

Sterowanie
Przycisk Funkcja
Zasilanie (I) Aby witgczyc lub wytgczyc robota, przytrzymaj przycisk (1) przez 2 sekundy. Upewnij

sie, ze robot jest poza stacjg tadowania.

Rozpocznij bl

Aby rozpoczac koszenie catego obszaru lub wznowic wstrzymane zadania, nacisnij
przycisk B i zamknij pokrywe w ciggu 5 sekund. Zadanie zostanie anulowane, jesli
pokrywa nie zostanie zamknieta w ciggu 5 sekund.

Aby odestac robota do stacji tadowania, nacisnij przycisk 10 i zamknij pokrywe w

Wroc do , , _ o : . :
tacii O ciggu 5 sekund. Zadanie zostanie anulowane, jesli pokrywa nie zostanie zamknieta
staq) w Ciggu 5 sekund.
Wréoé O Aby przej$¢ o poziom wyzej w menu, nacisnij przycisk .
Aby potwierdzi¢ wybor w menu, nacisnij pokretto.
Pokretto Przytrzymaj pokretto przez 3 sekundy, aby wigczy¢ tryb parowania Bluetooth.

Obracaj pokrettem w prawo lub w lewo, aby nawigowac po menu.

Start + Wro¢

Aby zresetowac robota do ustawien fabrycznych, przytrzymaj przyciski Dl i O przez 3
sekundy. Kod PIN zostanie zachowany.

Wrac¢ do stacji

Przytrzymaj przyciski O 1 przez 3 sekundy, aby otworzy¢ strone O w ustawieniach.

+ Wroc Strona ta zniknie po 5 sekundach.
PO‘I:\;E;? * Aby zresetowac kod PIN, przytrzymaj pokretto i przycisk & przez 3 sekundy.
Stop Aby zatrzymac robota, nacisnij przycisk Stop, aby otworzy¢ gorng pokrywe. Wprowadz

kod PIN na panelu sterowania, aby wznowic dziatanie.

DREAME
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Przeglad organizacji menu

Strona gtowna

Koszenie catego obszaru
Koszenie krawedzi
Zobacz plan
Plan wigczania/wytgczania
Skutecznosc koszenia

Wysokosc¢ koszenia

Wysokosc omijania przeszkod

Tryb "Nie przeszkadzac"

Ochrona przed deszczem
Ochrona przed mrozem

Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Resetuj robota

*W zaleznosci od wersji oprogramowania, moze ulec aktualizacji.

Kontrolki stanu na robocie

Kolor

Znaczenie

Czerwony staty

Wystgpit btad.

Niebieski staty

Robot jest w trybie oczekiwania.

Niebieski migajacy

Robot wykonuje zadanie lub jest wstrzymany.

Zielony migajgcy

Robot taduje sie w stacjitadujgce;.

Zielony staty

Bateria jest w petni natadowana.

Z0tty migajacy

1. Robot patroluje.
2. Transmisja wideo na zywo z kamery przedniej jest wyswietlana w
aplikacji.

Uwaga: Mozesz dostosowac czas aktywacji oraz scenariusze $wiatta robota w Ustawieniach > Swiatto.
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4.2 Ustawienia poczgtkowe

Przed wtgczeniem robota po raz pierwszy, nalezy wykonac kilka podstawowych czynnosci, aby
przygotowac go do uzytku.

€ Nacisnij przycisk Stop, aby otworzy¢ gérng pokrywe.

€ Aby wigczyc robota, wcisnij i przytrzymaj przycisk(b na panelu sterowania przez 2 sekundy.
Uwaga: Robot wtgczy sie automatycznie po zadokowaniu w stacji tadowania.
Yy

€) Wybierz jezyk
Aby wybrac jezyk, obroc pokretto zgodnie z ruchem wskazowek zegara lub przeciwnie do niego. Aby
potwierdzic, nacisnij pokretto.

e

@ Ustaw kod PIN

1. Obroc pokretto, aby wybrac cyfre od 0 do 9. Aby wybrac wiekszg cyfre (od 0 do 9), obroc pokretto
zgodnie z ruchem wskazowek zegara. Aby wybra¢ mniejszg, obroc je przeciwnie do ruchu wskazowek
zegara. Nacisnij pokretto, aby ustawic¢ nastepng cyfre. Aby zmodyfikowac poprzedniag cyfre, obroc pokretto
przeciwnie do ruchu wskazowek zegara, az na wyswietlaczu pojawi sie 0, a nastepnie powtorz te czynnosc.

Wazne: Nie ustawiaj kodu PIN o tresci,0000” .
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Aby zakonczyc ustawianie kodu PIN, wprowadz go ponownie.
Uwaga: Jezeli hasta sie nie zgadzajg, ustaw hasto ponownie

© Potacz robota z Internetem
Zeskanuj kod QR, aby pobrac aplikacje Dreamehome na urzgdzenie mobilne. Po instalacji, utworz konto i
zaloguj sie.

Mozesz rowniez pobrac aplikacje Dreamehome z App Store lub Google Play.

>. Get it on
7" Google Play

Download on the

App Store

Przed konfiguracjq sieci:

= Upewnij sie, ze Twoje urzadzenie mobilne i robot sg podtgczone do tej samej sieci Wi-Fi.

= Upewnij sie, ze Twoje urzgdzenie maobilne znajduje sie w odlegtosci nie mniejszej, niz 10 m od robota.
= Wtgcz Bluetooth na urzgdzeniu mobilnym.

1. Otworz aplikacje Dreamehome.

2. Mozesz potaczyc sie za pomocg jednej z nastepujgcych metod:

a. Skanowanie kodu QR: Przejdz do (@ Urzadzenie i stuknij 5 Zeskanuj kod QR, aby sie potaczy¢.
Zeskanuj kod QR znajdujgcy sie wewngtrz gornej pokrywy robota, aby nawigzac potgczenie

b. Dodaj recznie: Przejdz do & Urzadzenie i stuknij 4~ Dodaj. Nastepnie wybierz model swojego robota,
aby nawigzac potgczenie.

c. Automatyczne wykrywanie: Robot bedzie szukat pobliskich urzgdzen. Stuknij swojego robota z listy
wykrytych urzgdzen, aby nawigzac potgczenie.
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3. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc potgczenie z siecig Wi-Fi.

Wazne: Wykorzystaj czestotliwosc 2.4 GHz lub umozliwiajgcg tgcznos¢ dwupasmowg 2.4/5 GHz.

Wazne: Upewnij sie, ze Twoja sie¢ Wi-Finie ma zapory ogniowej i nie jest zaszyfrowana. W przeciwnym
razie konfiguracja sieci moze sie nie powiesc.

4. Nacisnij i przytrzymaj pokretto na panelu sterowania przez 3 sekundy, aby robot wszedt w tryb parowania
Bluetooth.

5. Postepuj zgodnie z instrukcjami w aplikacji, aby zakonczyc parowanie.

Jak anulowac¢ parowanie robota?

Po zakonczeniu parowania robota zostanie automatycznie powigzany z kontem Dreamehome. Kazde
urzadzenie moze byc¢ powigzane tylko z jednym kontem w danym czasie. Nie moze zostac¢ powigzane z
innym kontem w tym samym czasie.

Aby sparowac robota z nowym kontem, musisz go najpierw roztgczyc. Aby go roztgczyc:

1. Otworz aplikacje Dreamehome. Przejdz do @ Urzadzenie.
2. Jeslimasz wiele robotow powigzanych z kontem Dreamehome, przesun palcem w lewo lub w prawo, aby

uzyskac dostep do strony robota, ktorego chcesz edytowac.
3. Nacisnij W prawym gornym rogu.
4. wWybierz (G Usun.

Jak udostepnic robota?

1. Nacisnij S W prawym gornym rogu.
2. Wybierz[/)Udostepnianie urzadzenia.

Jak wylogowac sie z konta Dreamehome lub usung¢ konto?

1. Przejdz do @ Ja > (©)> Konto.
2. Wybierz Wyloguj sie lub Usun konto.
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5 Wygeneruj mape ogrodu

Przed mapowaniem, wykonaj nastepujgce kroki:
= Poziom baterii robota jest wyzszy niz 50%.
= Pokrywa lidaru nie jest zatozona.

= Gorna pokrywa jest zamknieta.
= Robot prawidtowo zadokuje sie w stacjitadowania.

Ve

5.1 Wygeneruj granice

Przed rozpoczeciem tworzenia mapy mapowania nalezy pamietac o nastepujgcych kwestiach:

Wazne: Nie przesuwaj robota recznie podczas generowania granicy, poniewaz moze sie to zakonczyc
niepowodzeniem.

Wazne: Gdy mapowanie rozpoczyna sie poprzez pilota, nie dokuj zdalnie robota w stacjitadowania przed
zakonczeniem mapowania. W przeciwnym wypadku LIDAR moze zostac zablokowany, a mapowanie nie
powiesc sie.

= W trakcie tworzenia mapy idz za robotem w odlegtosci nie wiekszej niz 5 m.
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= Robot moze poruszac sie po stokach o nachyleniu do 50% (27° ). Jednak dla lepszych wynikow koszenia
zaleca sie utrzymywanie nachylen obszarow roboczych ponizej 25 % (14°).

-~

» Dla obszarow wezszych niz 80 cm, ustaw je jako sciezki, aby umozliwi¢ robotowi przejscie (patrz sekcja 5.4:
Ustaw Sciezke).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Jesli twoj trawnik jest wyzszy niz 4 em od przylegajgcego terenu, trzymaj robota co najmniej 10 cm od
krawedzi. Jesli twoj trawnik jest na poziomie przylegajgcego terenu, robot moze przekraczac¢ obwod dla
optymalnych wynikow koszenia wzdtuz krawedzi.

(" )

= Upewnij sie, ze promien skretu wynosi wiecej niz 90° . Katy mniejsze niz 90° mogg utrudniac robotowi
uzyskanie czystego ciecia.

4 )
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Rozpocznij tworzenie mapy
1. Dotknij Rozpocznij tworzenie w aplikacji. Robot sprawdzi status i przeprowadzi kalibracje. Robot
automatycznie opusci stacje, aby przeprowadzic kalibracje. Zachowaj ostroznosc.

v

"' - n; ( b \

=5

2. Zdalnie poprowadz robota na krawedz trawnika i nacisnij Ustaw punkt poczgtkowy, aby ustali¢ punkt
poczatkowy granicy.
( B

*

3. Zdalnie skieruj robota wzdtuz krawedzi trawnika, aby wygenerowac strefe dziatania.

Automatyczne wykrywanie granicy

Robot, wyposazony w zaawansowany algorytm sztucznej inteligencji, wykorzystuje przednig kamere do
wykrywania obszarow trawiastych i porosnietych trawg, co pozwala mu na identyfikowanie granic bez
koniecznaosci recznego sterowania.

Po zdalnym skierowaniu robota na krawedz trawnika i ustawieniu punktu poczgtkowego mozna uzyc trybu
automatycznego wykrywania granic. Mozesz wybrac, czy robot ma przekroczyc obwad uzyskujgc lepsze
efekly koszenia, czy tez pozostac blisko niego, aby nie utkngc.

Zalecamy, by podczas tworzenia mapy i$¢ za robotem. Jesli robot nie wykryje prawidtowo granic, mozesz w
kazdej chwili opuscic tryb automatycznego wykrywania granic i przetgczyc sie na tryb sterowania zdalnego.
Wazne: Funkcja automatycznego wykrywania granic powinna by¢ uzywana w Swietle dziennym, aby
zapewni¢ odpowiednig widocznosc. Unikaj korzystania z tej funkcji w stabym oswietleniu lub w deszczu.
Wazne: Upewnij sie, ze przednia kamera robota jest czysta i niezastonieta.

€ -— LT R ] (1 S B ]

* _’i,“.
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4. Gdy robot wroci do miejsca znajdujacego sie w odlegtosci 1 m od punktu poczgtkowego, mozesz dotkngc
Domknij granice i generowanie granicy zostanie automatycznie zakonczone.

5.2 Ustaw strefe wytaczong

Choc robot potrafi automatycznie omijac przeszkody, nadal nalezy ustawic strefy zagrozenia upadkiem,
takie jak baseny i piaskownice, jako obszary, do ktorych nie moze wjezdzac. Jezeli chcesz chronic¢ pewne
przedmioty przed dziataniem robota (takie jak kwietnik, trampolina, grzgdka warzywna czy odstoniety
korzen drzewa), ustaw wokot nich strefy wytaczone. Mozesz dotkngc¢ opcji Strefa wytaczona w aplikadji,
aby kontynuowac tworzenie stref zakazu. Alternatywnie, mozesz przejs¢ do &> Edycja mapy, aby tworzyc
lub usuwac strefy zakazu po zakonczeniu mapy.

5.3 Tworzenie wiecej stref i rozszerzanie istniejgcych stref

» Aby utworzy¢ wiecej stref

Jezelitwoj trawnik jest oddzielony drogami lub masz kilka oddzielnych obszarow trawnika, mozesz dotkngc
opcje Strefa dziatania w aplikacji, aby kontynuowac zdalne tworzenie strefy dziatania. Mozesz rowniez
dodawac, usuwac i modyfikowac strefy w&> Edycji mapy po zakonczeniu mapowania.

— ifn. @ w4 — B3 8w o4
i
© L
Lo—-— = @\: + - - = O —

= Aby rozszerzyc istniejgce strefy

Aby rozszerzyc istniejgcg strefe, dotknij Strefa dziatania w aplikacji, aby utworzyc obszar, ktory chcesz
uwzglednic. Jesli dwa obszary naktadajg sie, zostang automatycznie potgczone. Alternatywnie mozesz
przejsc do ﬁ> Edycja mapy > Strefa dziatania po zakonczeniu mapowania, aby rozszerzyc istniejgcg

strefe. ﬂ
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» Aby oddzieli¢ i potgczy¢ strefy
Aby podzieli¢ strefe na mniejsze lub potgczyc strefy, ktére zostaty podzielone za pomocg aplikacji w jedng
wiekszg, przejdz do > Edycja mapy > Ustawienia strefy i dotknij Rozdziel lub Scal strefy w aplikacji.

5.4 Ustaw Sciezke

Dla oddzielnych stref wygeneruj sciezke, aby je potgczyc. Oddzielne strefy, ktdre nie sg potgczone sciezkg,
bedg niedostepne dla robota.

Uwaga: Robot domyslnie moze poruszac sie po sciezce, ale bez koszenia trawy.

Wazne: Jezeli przez twoj trawnik przechodzg sciezki wyzsze niz 4 cm, umiesc na nich przedmiot z pochytg
powierzchnig o wysokosci réwnej wysokosci sciezki (taki jak pomost).

el .. | >4

» Aby potaczy¢ dwie oddzielne strefy dziatania

W przypadku oddzielnych stref, wygeneruj sciezki, aby je potgczyc. W innym przypadku beda dla robota
niedostepne. Aby wygenerowac $ciezke, dotknij Sciezka.

Wazne: Upewnij sie, ze poczatek i koniec sciezki znajdujg sie w strefie dziatania.

8 '

oy Edk]

-

« Aby potaczyc strefe dziatania i stacje tadowania

Jezeli stacja tadowania znajduje sie poza strefg dziatania, aby potgczyc jg ze strefg dziatania, nalezy
wygenerowac sciezke. Aby wygenerowac sciezke, ktdra pozwoli robotowi wrocic do stacji, dotknij Sciezka.
Wazne: Upewnij sie, ze jeden koniec znajduje sie wewngtrz obszaru roboczego, a drugi koniec jest
bezposrednio przed stacjg tadujgca. Zaleca sie wyrownanie sciezki ze stacjg tadujgcg.

Wazne: Podczas tworzenia sciezek tgczacych strefe dziatania i stacje tadowania, nie dokuj robota zdalnie
w stacjitadowania. W przeciwnym razie LIiDAR moze zostac zablokowany, co spowoduje niepowodzenie
mapowania.
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5.5 UkoAcz mape

Po wygenerowaniu stref dziatania, sciezek i stref wytgczonych, stuknij Ukoficz mape.

. -— e 4w o4

Jesli nie ma sciezki miedzy twoim przednim a tylnym ogrodem, mozesz stworzy¢ drugg mape. Po ukonczeniu
pierwszej mapy, stuknij Dodaj mape, aby kontynuowac tworzenie drugiej. Alternatywnie mozesz przejsc¢

do &> Edycja mapy i stukng¢ Dodaj mape po zakonczeniu mapowania. Po zakonczeniu drugiej mapy
maozesz przetgczac sie miedzy mapami przez ﬁ > Edycja mapy.

Uwaga: Po przetgczeniu mapy zostang zastosowane harmonogramy i ustawienia koszenia biezgcej mapy.
Uwaga: Mozesz zakupi¢ dodatkowg stacje tadujgca do zainstalowania na drugiej mapie dla wiekszej

wygody. Z oddzielng stacjg tadujgca zainstalowang na drugiej mapie, musisz tylko recznie przeniesc robota
miedzy dwiema mapami. = P

5.6 Dodaj drugg mape

Add map

6 Sposdb dziatania

6.1 Rozpocznij pierwsze koszenie

Wskazowki przed koszeniem:

= Uzyj konwencjonalnej kasiarki, aby skrocic¢ trawe do wysokosci nie wiekszej niz 10 cm.

= Usun z trawnika przeszkody, takie jak gruz, liscie, sterty przedmiotow, zabawki. Upewnij sie, ze podczas
koszenia na trawniku nie przebywaja dzieci i zwierzeta.

= Wyrownaj nieréwnosci trawnika.

= Z wyprzedzeniem ustaw w aplikacji preferencje koszenia (takie jak skutecznosc koszenia, wysokosc

koszenia czy kierunek koszenia). m
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a) Rozpocznij za pomocg panelu kontrolnego
1. Nacisnij przycisk Stop, aby otwarzyc pokrywe i wprowadzic kod PIN.
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4. Nacisnij przycisk [>| i zamknij pokrywe gérng w ciggu 5 sekund. Robot opusci stacje tadujacq |
rozpocznie koszenie catego obszaru. ——

b) Rozpocznij w aplikacji
1. Otworz aplikacje.
2. Wybierz tryb koszenia, a nastepnie dotknij przycisku Rozpocznij, aby uruchomic robota.

6.2 Wstrzymaj

Aby wstrzymac obecne zadanie, nacisnij przycisk Stop na robocie lub dotknij Wstrzymaj w aplikacji.
Uwaga: Robot nie moze zostac uruchomiony bezposrednio z aplikacji po nacisnieciu przycisku Stop. Aby
wznowic dziatanie, wprowadz kod PIN na panelu sterowania.
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6.3 Wznow
Aby wznowic¢ zadanie, gdy robot jest w stanie wstrzymania, nacisnij przycisk [>| , a nastepnie zamknij
gorng pokrywe w ciggu 5 sekund. Robot wznowi poprzednie zadanie. Alternatywnie, mozesz dotkngc
Kontynuuj w aplikacji. - P~
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6.4 Wroc€ do stacji tadowania

Aby odestac robota do stacji tadujgcej, nacisnij £F na panelu sterowania. Potwierdz wstrzymanie

lub anulowanie biezgcego zadania, a nastepnie zamknij gérng pokrywe w ciggu 5 sekund. Robot
automatycznie wroci do stacji tadujgcej, aby sie natadowac. Alternatywnie mozesz wybrac Rozpocznij
powrdét do stacji w aplikacji, aby odestac robota.
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7 Aplikacja Dreamehome

Aplikacja, ktora daje Ci wiecej mozliwosci

Dreamehome to cos znacznie wiecej, niz program do zdalnego sterowania robotem. W aplikacji mozesz
robi¢ wiele rzeczy: wprowadzac zdalnie ustawienia, eksperymentowac z roznymi trybami koszenia,
swobodnie edytowac mape i plan koszenia.

7.1 Tryby koszenia

Robot oferuje rozne tryby koszenia. W aplikacji mozna wybierac rozne tryby koszenia: koszenie catego
obszaru, koszenie strefy, koszenie krawedzi, koszenie miejscowe i tryb reczny.

|

7.2 Ksztatty koszenia

Dostosuj swoj trawnik, dodajgc ksztatty przez@ > Edycja mapy > Ksztatty w aplikacji. Zdefiniowane
ksztatty bedg wytgczone z koszenia we wszystkich trybach koszenia. Mozesz zmienic ich pozycje, rozmiar

lub usungc je w Ksztatty. VA
ST
5P

7.3 Tarcza tngca EdgeMaster ™

Tarcza tngca EdgeMaster ™ zostata zaprojektowana tak, aby poruszac sie na bok, gdy dotrze do krawedzi

trawnika, zapewniajgc czystsze ciecie. Aby wigczyc te funkcje, przejdz do :—E> Ustawienia koszenia
krawedzi > EdgeMaster ™ w aplikacji.
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7.4 Plan

Po ukonczeniu pierwszej mapy, robot automatycznie generuje dwutygodniowe plany koszenia dostosowane
do wielkosci trawnika: ,Plan wiosenno-letni” i, Plan jesienno-zimowy" . Mozesz dotknac’vv aplikacji,
aby wprowadzi¢ szczegdtowe ustawienia planu. Gdy funkcja planu jest wtgczona, jesli chodzi o codzienne
koszenie, mozesz w petni zdac sie na robota. Jedyne, co musisz robi¢, to regularnie dbac o wtasciwg
konserwacje robota.

Uwaga: Jezeli obawiasz sie, ze podczas autonomicznego dziatania w pewnych godzinach robot moze
zaktécac spokdj sasiadow, mozesz przejs¢ do zaktadki Ustawienia > Nie przeszkadzac i ustawic czas trybu
Nie przeszkadzac¢ w aplikacji.

=)

3

7.5 Blokada rodzicielska

Jesli chcesz uniemozliwic¢ dzieciom uruchomienie robota, przejdz do Ustawienia w aplikacji i wtgcz funkcje
Blokada rodzicielska. Po jej wtgczeniu, jesli ostona pozostaje otwarta i w ciggu 5 minut nie zostanie
wykonane zadne dziatanie, robot zostanie automatycznie zablokowany.

o
S

Jezeli obawiasz sie, ze na koszenie mogg wywrzec negatywny wptyw niekorzystne warunki pogodowe,
mozesz witgczyc funkcje Ochrona przed deszczem w Ustawieniach na panelu sterowania lub w aplikacji.
Gdy ta funkcja jest aktywna, robot automatycznie przerywa koszenie i wraca do stacjitadowania, gdy pada
deszcz. Mozesz ustawic czas ochrony przed deszczem w aplikacji.

Uwaga: Koszenie mokrej trawy moze uszkodzic twoj trawnik. Zaleca sie wydtuzenie czasu ochrony, aby
trawa mogta wyschngc przed ponownym koszeniem.

7.6 Ochrona przed deszczem

7.7 Ochrona przed mrozem

Jeslitemperatura spadnie ponizej 6° C, koszenie moze trwale uszkodzic¢ trawniki. Bateria nie bedzie sie
tadowac z powodu mechanizmu ochrony. Aby temu zapobiec, mozesz wtgczyc funkcje Ochrona przed
mrozem w Ustawieniach, za pomocg panelu sterowania lub aplikacji. Funkcja ta automatycznie wstrzyma
koszenie i wysle robota z powrotem na stacje tadujgcg, gdy temperatura spadnie ponizej 6° C. Robot
wznowi koszenie, gdy temperatura przekroczy 11° C.

3
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7.8 Funkcje bezpieczenstwa

Robotjest wyposazony w liczne funkcje antykradziezowe, zasilane wbudowanym systemem GPS dla
zwiekszenia bezpieczenstwa.
Dodatkowo przednia kamera potrafi wykrywac obecnosc cztowieka, czynigc robota skutecznym straznikiem

ogrodu.

3

7.8.1 Alarm w przypadku utraty kontaktu z podtozem

Po wtaczeniu tej funkgji alarm witgczy sie natychmiast po podniesieniu robota, a robot zostanie
zablokowany. Aby wznowic dziatanie, najpierw wprowadz kod PIN na robocie.

~

3

7.8.2 Alarm w przypadku wyjechania poza obreb mapy

Jezelita funkcja jest wtgczona, robot zostanie zablokowany i alarm wtgczy sie natychmiast po wyjechaniu

poza obreb mapy.

7.8.3 Lokalizacja w czasie rzeczywistym

&2

Po wtaczeniu tej funkcji mozesz zobaczyc¢ biezgcg lokalizacje robota w Mapach Google.

Q
Y

7.8.4 Ostrzezenie o wykryciu obecnosci ludzi

Po wtgczeniu robot powiadomi Cie 0 wykryciu obecnosci ludzi.

Y

Chcagc monitorowac postepy koszenia ogrodu w czasie rzeczywistym, z dowolnego miejsca i w kazdej chwili,

dotknij o
4

= S )

7.8.5 Obraz w czasie rzeczywistym
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7.8.6 Patrol

Gdy robot znajduje sie w trybie czuwania, korzystajgc z aplikacji mozna go wystac na patrol wzdtuz
wyznaczonych granic lub do okreslonych miejsc w ogrodzie. Funkcja jest dostepna po wtaczeniu ° >

Patrol.
Q%

E— )

L 4
7.9 Niestandardowy okres tadowania

Aby dostosowac okres tadowania robota do okreslonych godzin, mozesz wtgczyc funkcje Niestandardowy
okres tadowania przez Ustawienia > tadowanie w aplikacji. Po aktywacji robot nataduje sie do 20%, gdy
poziom baterii jest niski, pod warunkiem ze nie ma zadan koszenia. Petne tadowanie zostanie wykonane
tylko w wyznaczonym okresie tadowania. Mozesz réwniez dostosowac Poziom natadowania baterii

do automatycznego tadowania i Poziom natadowania baterii do wznowienia zadan, aby ustawic
poziomy baterii, przy ktorych robot automatycznie wréci do stacji tadowania lub wznowi niedokoriczone

zadania koszenia.
25

w
Uwaga: Zespottechniczny Dreame bedzie prowadzit zdalne aktualizacje i przeglady oprogramowania
firmowego i aplikacji. Aby upewnic sie, ze posiadasz najnowszg wersje aplikacji i oprogramowania
firmowego i cieszyc sie najwiekszg iloscig funkcji, reqularnie sprawdzaj powiadomienia lub wtgcz funkcje
Automatycznie pobieraj aktualizacje.

8 Konserwacja

Aby zapewnic sobie najlepsze dziatanie i najwiekszg zywotnosc robota, czys¢ robota regularnie i wymieniaj
zuzyte czesci zgodnie z nastepujgcym harmonogramem:

Czesc Czestotliwos¢ wymiany
Ostrza Co 6-8 tygodni lub wczesniej
Szczotka czyszczaca Co 12 miesiecy lub wczesniej

Uwaga: Mozesz sprawdzic¢ pozostaty czas dla ostrzy i szczotki czyszczgcej, przechodzac do Ustawienia
> Czesci zuzywalne i konserwacja w aplikacji. Po wymianie materiatow eksploatacyjnych zgodnie z
instrukcjami przejdz do strony szczegotow materiatu i stuknij Wymienitem to, aby zresetowac licznik.
Uwaga: Jesli wyznaczytes obszary w swoim ogrodzie do rutynowego czyszczenia i serwisowania robota,
mozesz ustawic Punkty Konserwacji na mapie, przechodzac do Ustawienia > Przejdz do Punktu
Konserwacji > Edytuj Punkt. Po ustawieniu punktow konserwacji mozesz po prostu stukngc Idz, aby
skierowac robota do wyznaczonych miejsc w celu tatwej obstugi.

8.1 Czyszczenie

Regularnie czys¢ swojego robota, aby zapobiec gromadzeniu sie scinkow trawy i brudu, ktore mogg zatykac
tarcze tngcg i kota napedowe, co moze wptywac na wydajnosc koszenia, dokowania i poruszania sie.
Zalecamy uzycie zestawu do czyszczenia, dostepnego w lokalnych sklepach lub online.

/\ Ostrzezenie: Przed czyszczeniem wytgcz robota i odtgez stacje tadujgca.

Ostrzezenie: Przed odwroceniem robota upewnij sie, ze pokrywa lidaru jest zatozona, aby unikngc

uszkodzenia lidaru. m
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= Korpus robota, podwozie i tarcza tnaca:
1. Wytgcz robota.

2. Zatoz pokrywe lidaru na LiDAR.

3. 0dwrdc robota do goéry nogami.

4. Wyczysc korpus robota, tarcze tngcg i podwozie za pomocg weza.

/\ Ostrzezenie: Podczas czyszczenia podwozia, nie dotykaj ostrzy. Przed czyszczeniem zatoz rekawice.
Ostrzezenie: Nie uzywaj do mycia myjki wysokocisnieniowej. Nie uzywaj detergentow.
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5. Uzyj niestrzepigcej sie szmatki, aby starannie wyczyscic czujnik LiDAR.

» Styki tadowania i przednia kamera:
Stykitadowania robota i stacji tadowania oraz przednig kamere czysc czystg sciereczkg. Po czyszczeniu
upewnij sie, ze stykitadowania i przednia kamera sg catkowicie suche.

» Kota napedowe:
Uzyj szczotki, aby usungc btoto z kot, zapewniajgc dobrg przyczepnosc.

8.2 Wymiana czesci

*» Wymiana ostrzy
Aby zachowac odpowiednig ostrosc ostrzy, wymieniaj je reqularnie. Zaleca sie wymieniac ostrza co 6-8
tygodni lub wczesniej. Uzywaj tylko oryginalnych ostrzy Dreame.

/\ Ostrzezenie: Prosze wytaczy¢ robota. Zatoz rekawice ochronne przed wymiang ostrzy.
Uwaga: Aby zapewnic stabilny system koszenia, zawsze wymieniaj wszystkie trzy ostrza naraz.

1. Wytgcz robota. 2. Upewnij sie, ze pokrywa lidaru jest zatozona.

[T
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3. Umiesc robota na miekkim podtozu i odwroc
go do gory nogami.

4. Usun oprawke naciskajac przycisk pod tarczg

5. Usun ostrze, wsuwajgc trzonek w otwor na

6. Usun wten sposob wszystkie 3 ostrza wraz z
ostrzu.

oprawkami.

7.Nacisnij przycisk pod tarczg tngcg i nasun 8. Upewnij sie, ze ostrza swobodnie sie
oprawke na trzonek, aby umocowac ostrza i obracaja.
oprawki.

*« Wymiana szczotki czyszczacej

Gdy szczotka czyszczaca lidaru sie zuzyje, jej wtosie moze sie strzepic i ulegac deterioracji, co z kolei moze
negatywnie wptynac na jakosc czyszczenia. Aby zapewnic sobie najlepsze rezultaty czyszczenia, wymieniaj
szczotke czyszczgcg regularnie. Zaleca sie wymieniac szczotke czyszczacg co 12 miesiecy lub wczesniej.
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9 Bateria

Aby zapewnic¢ sobie najdtuzszg zywotnosc baterii, taduj robota co 6 miesiecy. Gwarancja nie pokrywa
uszkodzen baterii spowodowanych jej catkowitym roztadowaniem. Nie taduj baterii, gdy temperatura
otoczenia jest wyzsza niz 45° C lub nizsza niz 6° C. Temperatura przechowywania dtugoterminowego
dla baterii powinna wynosi¢ pomiedzy -10° C a 35° C. Aby zminimalizowac ryzyko uszkodzen, zaleca sie
przechowywac baterie w temperaturze miedzy 0° C a 25° C.

Uwaga: Zywotnosc baterii robota zalezy od czestotliwosci uzywania i dtugosci dziatania. Jezeli bateria
jest uszkodzona i nie moze zostac natadowana, nie wyrzucaj jej wraz ze zwyktymi Smieciami. Przestrzegaj
przepisow dotyczgcych recyklingu.

Tryb tadowania przy niskim poziomie baterii:

Jezelitryb tadowania przy niskim poziomie baterii jest wtgczony, funkcje niezwigzane ztadowaniem zostang
wytaczone. (Wyswietlacz i sie¢ rowniez zostang wytgczone).

« Aby wigczyc tryb tadowania o niskiej mocy, przytrzymaj jednoczesnie przyciski Bl i O3, a nastepnie szybko
nacisnij przycisk & 5 razy. Ustyszysz komunikat gtosowy: tryb tadowania przy niskim poziomie baterii
wigczony.

= Aby wytgczyc tryb tadowania przy niskim poziomie baterii, uruchom ponownie robota lub szybko nacisnij

przycisk () 5 razy.

10 Przechowywanie w okresie zimowym

= Robot

1. Nataduj baterie do petna przed wytgczeniem robota.

2. Zanim odtozysz robota na zime, wyczysc go doktadnie.

3. Zatdz pokrywe ochronng LIDAR-uU.

4. Robot powinien by¢ przechowywany w suchym miejscu, w temperaturze powyzej 0° C.

= Stacja tadowania

Odtgcz stacje tadowania od pradu i umiesc jg w suchym i chtodnym miejscu, bez bezposredniego dziatania
promieni stonecznych.

Uwaga: Po zimowym przechowywaniu prosze ponownie zainstalowac stacje tadujgcg i umiescic¢ w niej
robota do tadowania. Jesli ponownie zainstalujesz stacje tadujaca w innym miejscu, robot automatycznie
zaktualizuje lokalizacje stacji, gdy tylko sie nataduje i opusci stacje. W przypadku btedow pozycjonowania z
powodu duzych zmian w ogrodzie, zaleca sie ponowne mapowanie obszaru.

11 Transport

Do transportu na dtugie odlegtosci upewnij sie, ze robot jest wytgczony. Zaleca sie uzycie oryginalnego
opakowania. Zatoz ostone ochronng na LiDAR.

/\ Ostrzezenie: Wytgcz robota przed transportem.
A\ Ostrzezenie: Podnies robota za tylny uchwyt, trzymajac tarcze tnaca z dala od ciata. m
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12 Rozwigzywanie problemoéw

Problem Przyczyna Rozwigzanie

1. Robot znajduje sie poza 1. Sprawdz, czy robot zakonczyt proces
sygnatem WiFi lub zasiegiem | witgczania.

Bluetooth. 2. Sprawdz, czy ruter dziata poprawnie.
2. Robat jest wytgczony lub 3. Przybliz sie do robota, aby nawigzac
ponownie sie uruchamia. potgczenie Bluetooth.

Robot nie jest potgczony
z aplikacja.

1. Potoz robota z powrotem na rownej
powierzchni.

2. Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.

3. Robot nie potrafi pokonac przeszkod wyzszych
niz 4 cm. Upewnij sie, ze grunt na obszarze
dziatania robota jest rowny.

Robot o utracit kontakt z

podtozem Koto nie dotyka ziemi.

1. Potdz robota z powrotem na rownej
powierzchni.

2. Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.
3. Robot nie potrafi wjezdzac po zboczach o
stopniu nachylenia wiekszym niz 50% (27°).

Przechyt robota jest wiekszy

Robot jest przechylony. niz 370

1. Usun przeszkody znajdujgce sie w poblizu i
sprobuj ponownie.

2. Recznie przenie$ robota na ptaskie i otwarte
miejsce w obrebie mapy i sprobuj rozpoczac
zadanie ponownie. Jezeli problem bedzie sie
powtarzac, sprobuj ponownie po tym, jak robot
wroci do stadji tadowania.

3. Sprawdz, czy w podtozu sg dziury. Wypetnij
Robot jest Robot jest unieruchomiony i nierownosci podtoza przed koszeniem, aby
unieruchomiony. nie moze sie wydostac. uchronic robota przed unieruchomieniem.

4. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza niz
10 cm. Mozesz regulowac wysokos¢ omijania
przeszkod badz skosic trawnik przy uzyciu
konwencjonalnej kosiarki, aby uchronic robota
przed unieruchomieniem.

5.Jezeli w danej lokalizacji robot czesto zostaje
unieruchomiony, mozesz ustawi¢ w niej strefe

wytgczong.

1. Wyczysc tylne kota i sprobuj ponownie.

Koto nie moze sie obracac 2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,

lub zachodzi problem z sprobuj zrestartowac robota.

napedem. 3. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Btad lewego/prawego
tylnego kota.

1. Wyczysc tarcze tnacg i sprobuj ponownie.

2. Sprawdz, czy trawa w poblizu jest wyzsza
niz 10 cm. Aby uchronic tarcze tngcg przed
zablokowaniem sie w trawie, mozesz wstepnie
skosic trawnik przy uzyciu konwencjonalnej
Tarcza tngca nie moze kosiarki.

sie obracac lub zachodzi 3. Sprawdz, czy pod tarczg tngcg znajduje
problem z napedem. sie woda. Jezeli tak, przenies robota w suche
miejsce i sprobuj ponownie.

4. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.

5. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Tarcza tngca nie moze
sie obracac.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Tarcza tngca nie
porusza sie do gory ani
do dotu.

Tarcza tngca nie porusza sie
do gory ani do dotu.

1. Wyczysc tarcze tngcg i sprobuj ponownie.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robot.

3. Jezeli problem utrzymuije sie, skontaktuj sie z
obstugg klienta.

Tarcza tngca nie moze
przesungc sie na bok.

Tarcza tngca nie moze
przesungc sie na bok.

1. Wyczysc system tngcy i usun wszelkie
zanieczyszczenia lub obce przedmioty.

2. Jeslinadal napotykasz ten btgd, mozesz
najpierw wytgczyc funkcje EdgeMaster ™.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Btad zderzaka.

Czujnik przedniego zderzaka
czesto sie wtgcza.

1. Sprawdz, czy robot nie zostat gdzies
unieruchomiony.

2. Delikatnie puknij w zderzak i upewnij sie, ze
jest sprezysty.

3. Jezeli ten btgd bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Btad tadowania.

Robot jest zadokowany
w stacji tadowania, ale
wystepuje problem z
przeptywem pradu lub
napieciem.

1. Sprawd?z, czy stacja tadowania jest poprawnie
podtgczona do pradu.

2. Sprawdz, czy stykitadowania na robocie i stacja
tadowania sg czyste.

3. Po zakonczeniu sprawdzania, sprobuj ponownie
zadokowac robota w stacji tadowania.

4. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Zbyt wysoka
temperatura baterii.

Temperatura baterii = 60°C .

1. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .
Mozesz poczekac, az temperatura spadnie
automatycznie.

2. Mozesz wytgczyc robota i sprobowac
uruchomic¢ go ponownie za chwile.

3.Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Wysoka temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi =
45°C.

1. tadowanie moze zakonczyc sie
niepowodzeniem, jezeli temperatura baterii
wynosi wiecej niz 45°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura nie przekracza poziomu 40°C .

Niska temperatura
baterii.

Temperatura baterii wynosi <
6°C.

1. tadowanie moze zakonczyc sie
niepowodzeniem, jezeli temperatura baterii
wynosi mniej niz 6°C .

2. Uzywaj robota tylko w miejscach, w ktorych
temperatura wynosi wiecej niz 6°C .

Lidar jest zablokowany.

Lidar jest zablokowany (byc
maoze pokrywa lidaru nie
zostata zdjeta).

1. Zdejmij pokrywa lidaru i sprébuj ponownie.

2. Jezeli lidar na gorze robota jest bardzo brudny,
wyczys¢ go przy uzyciu niestrzepigcej sie szmatki
i sprobuj ponownie.

Btad LiDARa.

LIDAR jest bardzo brudny lub
wystapit btad czujnika.

1. Sprawdz, czy lidar jest brudny. Wyczysc go,
jezeli to konieczne i sprébuj ponownie.

2. Jezeli ten btad bedzie nadal wystepowat,
sprobuj zrestartowac robota.
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Problem Przyczyna Rozwigzanie
3. Jezeli nie udato sie rozwigzac problemu,
skontaktuj sie z obstugg klienta.
Wytrzyj czujnik LIDAR na gorze robota czysta
LiDAR jest brudny. LiDAR jest brudny. szmatkg. Utrzymuj LIDAR w suchosci po

Czyszczeniu.

Temperatura LIDAR jest
wysoka.

Temperatura LIDAR = 80 °C .

1. Robot sprobuje automatycznie wrocic do stacji
tadowania, aby sie schtodzic.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej 40 °C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i
dobrze wentylowanym miejscu. Alarm zatrzyma
sie, gdy temperatura spadnie do normalnego
zakresu.

4. Robot automatycznie wznowi dziatanie po
zatrzymaniu alarmu.

5. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Temperatura LIDAR jest
zbyt wysoka.

Temperatura LIDAR =90 °C .

1. LIDAR jest wytgczony z powodu wysokiej
temperatury.

2. Upewnij sie, ze robot dziata w temperaturze
otoczenia ponizej 40 °C .

3. Umiesc robota w zacienionym, chtodnym i
dobrze wentylowanym miejscu. Alarm zatrzyma sie,
gdy temperatura spadnie do normalnego zakresu.
4. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Robot stracit orientacje.

Ustalanie lokalizacji
przerwane.

1. Sprawdz, czy lidar na gorze robota jest
brudny. Brud negatywnie wptynie na ustalanie
lokalizacji.

2. Recznie przenies robota na otwarte miejsce
w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc zadanie
ponownie.

3. Jezeli nie uda sie przywrocic ustalania
lokalizacji, zdalnie skieruj robota do stacji za
posrednictwem aplikacji i rozpocznij koszenie.

Btad czujnika.

Btad czujnika.

1. Uruchom ponownie robota i sprobuj
ponownie.

2. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, skontaktuj
sie z obstugg klienta.

Robot znajduje sie w
strefie wytgczonej.

Robot znajduje sie w strefie
wytgczone;.

1. Recznie przenie$ robota ze strefy wytgczonych
i sprobuj ponownie.

2. Zdalnie kontroluj robota przez aplikacje,

aby przeniesc¢ go ze strefy wytgczonej i sprobuj
ponownie.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

Robot znajduje sie poza
obrebem mapy.

1. Recznie przenies$ robota na obszar mapy i
sprobuj ponownie.

2. Zdalnie, za pomocg aplikacji przywrdc robota
na obszar mapy i sprobuj ponownie.

Zatrzymanie awaryjne
aktywowane.

Przycisk Stop na robocie jest
wcisniety.

Wprowadz kod PIN na robocie i potwierdz.

Niski poziom baterii.
Robot wytgczy sie
niedtugo.

Poziom baterii wynosi < 10%.

Zadokuj robota w stacji, aby natadowac baterie.




Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

Robot jest poza mapa.
Ryzyko kradziezy.

Robot jest poza mapa.

1. Zweryfikuj kodem PIN.

2. Mozesz wytgczyc Alarm w przypadku
wyjechania poza obreb mapy w aplikacji
(Ustawienia).

Powrot do stacji
zakonczony
niepowodzeniem.

Wracajgc do stadji
tadowania, robot nie moze
jej odnalezc.

1. Sprawdz, czy robot nie jest blokowany przez
przeszkody. Po ich usunieciu sprobuj ponownie.
2. Zdalnie skieruj robota z powrotem do stagji
tadowania za posrednictwem aplikacji.

Dokowanie w stacji
tadowania zakonczone
niepowodzeniem.

Robot znajduje stacje
tadowania, ale nie potrafi sie
zadokowac.

1. Sprawdz, czy odblaskowe warstwy na stacji
nie sg brudne ani zablokowane.

2. Sprawdz, czy naprzeciw stacji nie znajdujg sie
przeszkody.

3. Sprawdz, czy stacja nie zmienita potozenia.
4. Sprawdz, czy ptyta podstawowa jest pokryta
grubym btotem.

5. Sprawdz, czy stacja znajduje sie na zboczu.
6. Sprawdz, czy stacja ma zasilanie.

7.Pomoz robotowi zadokowac na stacji za
pomoca pilota lub manualnie.

Ustalanie lokalizacji
zakonczone
niepowaodzeniem.

Ustalanie lokalizacji jest
niemozliwe, gdy robot
probuje rozpoczac zadanie.

1. Sprawd?z, czy lidar nie jest zablokowany. Recznie
przenies robota na ptaskie i otwarte miejsce

w obrebie mapy i sprobuj rozpoczgc zadanie
ponownie.

2. Jezeli problem bedzie sie powtarzat, sprobuj
ponownie, gdy robot znajdzie sie w stacji.

Niewystarczajgca
przestrzen do skretu
przed stacjg.

Niewystarczajgca przestrzen
do skretu przed stacja.

1. Jesli stacja jest umieszczona na krawedzi
mapy lub wewnatrz niej, upewnij sie, ze istnieje
co najmniej T m wolnej przestrzeni miedzy
przednig czescig ptyty podstawowej stacji a
granica mapy; w przeciwnym razie robot moze
nie byc¢ w stanie skrecic.

2. Przenies stacje lub zmien mape w Edycja
mapy.

Sciezka zablokowana.

Sciezka zablokowana.

1. Sprawdz, czy na sciezce ustawiono strefe
zakazu.

2. Sprawdz, czy na drodze robota nie ma
przeszkod.

3. Jesli robot nadal nie moze przejsc¢, usun
Sciezke w edytorze mapy i ustaw nowa.

Kamera przednia jest
brudna.

Kamera przednia jest
brudna.

Wyczysc¢ kamere przednig czysta szmatka.

Wystapit problem z
przednig kamera.

Wystapit problem z przednig
kamera.

1. Wyczysc kamere przednig czystg szmatka.

2. Uruchom robota ponownie.

3. Jesli problem nadal wystepuje, skontaktuj sie z
serwisem posprzedazowym.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Przednia kamera jest
zablokowana.

Wyczysc¢ kamere przednig czystg szmatka.

Podczas
automatycznego
tworzenia mapy
pojawia sie btad
wykrywania granic.

Podczas automatycznego
tworzenia mapy pojawia sie
btgd wykrywania granic.

1. Oswietlenie musi by¢ odpowiednie - nie moze
by¢ zbyt jasno, ani zbyt ciemno.

2. Ustawien dokonuj bezchmurny dzien, nie
moze by¢ maty, ani deszczu.

3. Obiektyw przedniej kamery robota musi byc
czysty, nie wolno jej niczym przestaniac.

117

DREAME




~_ DREAME

Problem

Przyczyna

Rozwigzanie

4. Podtoze musi byc¢ rowne, gdyz nieréwnosci
mogg utrudniac wykrywanie.

5. Jesli wykrywanie granic nadal nie dziata,
wigcz tryb zdalnego sterowania, co umozliwi
utworzenie mapy.




13 Specyfikacja

A2 1200 A2 2000
Nazwa produktu Robot koszgcy Dreame A2
Marka Dreame
Informaqe Model MXXA8203 MXXA8202
podstawowe
Wymiary 666 x 444 x 273 mm
Waga (tacznie z akumulatorem) 16,1 kg
Zalecana wydajnosc pracy 1200 m? 2000 m?
Standardowa: 800 m?/ Standardowa: 1000 m?/
Skutecznosc koszenia dzien dzien
. Wysoka: 1600 m?/dzien Wysoka: 2000 m?/dzien
Koszenie
Wysokosc koszenia 30-70 mm
Szerokosc koszenia 22.cm
(zas tadowania ¥ 52 min 65 min
Poziom mocy akustycznej LWA 54 dB(A)
L. Niepewnosci pomiarowe KWA 3 dB(A)
Emisja
dzwieku Poziom cisnienia akustycznego 46 dB(A)
LpA
Niepewnosci pomiarowe KpA 3 dB(A)
: : 0~50° C
Temperatura dziatania Zalecana: 10~35° C
Temperatura przechowywania -10~35°C
dtugoterminowego Zalecana: 0~25° C
Stan pracy Kosiarka: IPX6
Klasyfikacja IP Stacja tadowania: IPX4
Zrodto zasilania: IP67
Maksymalny stopien nachylenia 50 % (27°)
obszaru koszenia
Zakres czestotliwosci Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
802.110b:16+2dBm (11 Mb/s)
802.11g:14+2dBm (54 Mb/s)
Maksymalna Moc RF 80211n:13+2dBm (HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
tacznosc . Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483.5M)
Ustuga potaczenia z Internetem LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
vl LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000
Predkosc podczas sterowania zdalnego 0,45m/s-0,8 m/s
Silnik » . Standardowa: 0,35 m/s
Predkosc podczas koszenia .
napedowy Wysoka: 0,6 m/s
Typ silnika Silnik osrodkowy
Sllmk. Predkosc 2200 obr./min
koszenia
Model akumulatora MBPA10 MBPA14
Akumulator | Typ akumulatora Akumulator litowo-jonowy
(kosiarka) | pojernnosc znamionowa 4000 mAh 5000 mAh
Napiecie znamionowe 18V DC
Modeltadowarki MPAAT0/MPAA20
Zrodto Napiecie wejsciowe 100~240V AC
zasilania Napiecie wyjsciowe 20V DC
Prad wyjsciowy 3A
Model stacji tadujacej MCA10
Napiecie wejsciowe 20V DC
Stacja o
. Napiecie wyjsciowe 20V DC
tadowania R
Prad wejsciowy 3A
Prad wyjsciowy 3A
i Zapasowe 0strza i oprawki 9/3
Akcesoria
Model noza MBKAT0/MQBA10
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. . Maksymalna
Stan- Uplink | Downlink y Pasma
Pasma moc GNSS R
dardowa (MHz) (MHz) . czestotliwosci
wyjsciowa RF

1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2

7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 23+2

8 880 -915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2

28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/
40 2300 - 2400 | 2300 - 2400 23+2 Q255
41 2496 - 2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 302
GSM
8 880 -915 925 - 960 23%2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
WCDMA
8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] Czas tadowania ma zastosowanie, gdy robot automatycznie powraca do stacji tadowania przy niskim
poziomie baterii.

[3] Obstugiwane kraje/regiony: Albania, Andora, Austria, Belgia, Bosnia i Hercegowina, Butgaria, Chorwacja,
Cypr, Czarnogora, Czechy, Dania, Estonia, Finlandia, Francja, Grecja, Guernsey, Hiszpania, Holandia, Islandia,
Irlandia, Kosowo, Liechtenstein, Litwa, Luksemburg, totwa, Macedonia, Malta, Motdawia, Monako, Niemcy,
Norwegia, Polska, Portugalia, Rumunia, Serbia, Stowacja, Stowenia, Szwecja, Szwajcaria, Wielka Brytania,
Wegry, Wtochy, Ukraina.

Uwaga: Ze wzgledu na to, ze nieustannie pracujemy nad udoskonaleniem naszego produktu, jego
specyfikacja moze ulec zmianie. Aby uzyskac¢ najnowsze informacje, odwiedz naszg strone internetowg:
https://global.dreametech.com.
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1 Sikkerhetsinstruksjoner

1.1 Generelle sikkerhetsinstruksjoner

« Les og forsta brukerhdndboken ngye far du begynner & bruke produktet.

= Bruk kun det utstyret som er anbefalt av Dreame sammen med produktet. Enhver annen bruk er feil.

« La aldri barn veere i neerheten eller leke med maskinen nér den er i drift.

« Bruk aldri produktet i omrader der folk ikke er klar over dens tilstedeveerelse.

« N&r du kjgrer produktet manuelt med Dreamehome-appen, ikke lgp. G& alltid, se hvor du trékker i bakker og
oppretthold balansen til enhver tid.

« Unnga & bruke produktet nar det er mennesker i arbeidsomradet, spesielt barn eller dyr.

« Dersom du bruker produktet i offentlige omrader, plasser advarselsskilt rundt arbeidsomradet med falgende
tekst: "Advarsell Automatisk gressklipper! Hold deg unna maskinen! Overvk barn!"

« Bruk solid fottay og lange bukser ndr du bruker produktet.

« For & forhindre skade pa produktet og ulykker som involverer kjgretay eller enkeltpersoner, angi aldri
arbeidsomrader eller transportbaner over offentlige veier.

= Aldri bergr bevegelige farlige deler, for eksempel bladskiven, far den har stoppet fullstendig.

= Spk medisinsk hjelp i tilfelle skader eller ulykker.

= Sett produktet til AV fgr du fjerner blokkeringer, utfarer vedlikehold eller undersgker produktet. Dersom
produktet vibrerer unormalt, inspiser det for skade for du starter det p& nytt. Ikke bruk produktet hvis noen av
delene er defekte.

« [kke installer hovedkabelen i omrader der produktet skal klippe. Fglg de medfalgende instruksjonene for
kabelinstallasjon.

« Bruk kun ladestasjonen som er inkludert i pakken for & lade produktet. Feil bruk kan fare til elektrisk

st@t, overoppheting eller etsende veeskelekkasje fra batteriet. Ved elektrolyttlekkasje, skyll med vann eller
ngytraliseringsmiddel, og sgk medisinsk hjelp hvis den etsende veesken kommer i kontakt med gynene.

« N&r du kobler hovedkabelen inn i stremuttaket, bruk en reststramenhet (RCD) med en maksimal trippestrgm
pa 30 mA.

= Bruk kun originale batterier anbefalt av Dreame. Produktets sikkerhet kan ikke garanteres med ikke-originale
batterier. Ikke bruk ikke-ladbare batterier.

« Hold skjgteledningene unna bevegende farlige deler for & unngd skade pé ledningene som kan fare til
kontakt med strgmfgrende deler.

= [llustrasjonene som brukes i dette dokumentet er kun for referanse. Vennligst referer til de faktiske produktene.
= Barn, personer med reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller manglende erfaring og kunnskap
eller personer som er ukjente med disse instruksjonene kan ikke tillates & bruke maskinen. Lokale forskrifter kan
begrense operatgrens alder.

« |kke koble til eller bergr en skadet kabel far den er frakoblet stramuttaket. Hvis kabelen blir skadet under
drift, ta pluggen ut av stramuttaket. En slitt eller skadet kabel gker risikoen for elektrisk stat og bar erstattes av
tienestepersonell.

» Ikke skyv produktet kraftig eller raskt, siden dette kan skade produktet.

« For & opprettholde overensstemmelse med kravet til RF-eksponering, bar en separasjonsavstand pa 35 cm
mellom enheten og mennesket opprettholdes.

« Bruk bare den avtakbare stremforsyningsenheten som fulgte med dette apparatet for & lade opp batteriet.

1.2 Sikkerhetsinstruksjoner for installasjon

« Unngad installering av ladestasjonen i omréder der folk kan snuble over den.
« [kke installer ladestasjonen i omrader der det er fare for stillestdende vann.
« [kke installer ladestasjonen, inkludert ethvert tilbehar, innen 60 cm fra brennbart materiale. Funksjonsfeil eller

overoppheting av ladestasjonen og strgmforsyningen kan utgjgre brannfare.
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1.3 Sikkerhetsinstruksjoner for drift

= Hold hendene og fgttene dine unna de roterende knivbladene. Aldri plasser hendene eller fgttene dine neer
eller under produktet nar det er slatt pa.

« Hverken lgft eller flytt produktet ndr det er slatt pa.

= Benytt parkeringsmodus eller sett produktet til AV nar det er mennesker, spesielt barn eller dyr, i
arbeidsomradet.

= Sgrg for at det ikke er noen gjenstander som steiner, grener, verktay eller leker p& plenen. Ellers kan bladene
bli skadet nar de kommer i kontakt med et objekt.

« Stil aldri gjenstander oppa produktet eller ladestasjonen.

= Bruk aldri produktet dersom STOPP-knappen ikke fungerer.

= Unnga kollisjoner mellom produktet og mennesker eller dyr. Dersom en person eller et dyr kommer inn i
banen til produktet, stopp det umiddelbart.

« Still alltid produktet til AV nar det ikke er i drift.

= Bruk aldri produktet samtidig som en popup-sprinkler. Bruk tidsplanfunksjonen for & sikre at produktet og
popup-sprinkleren ikke opererer samtidig.

= Unnga a plassere en tilkoblingskanal der popup-sprinkler er installert.

= Bruk aldri produktet i neerheten av stillestdende vann i arbeidsomradet, for eksempel under kraftig regn eller
vannsamlinger.

1.4 Sikkerhetsinstruksjoner for vedlikehold

= Still produktet til AV mens du utfgrer vedlikehold.

« Etter vasking, sgrg for at produktet er plassert pa bakken i sin normale orientering, og ikke opp-ned.

« Reverser aldri produktet for & rengjgre chassiset. Hvis du reverserer det for rengjaringsformal, serg for &
gjenopprette det til sin riktige orientering etterpa. Denne forholdsregelen er ngdvendig for a forhindre at vann
kommer inn i motoren og potensielt pavirker normal drift.

= Koble pluggen ut fra ladestasjonen eller betjen den deaktiverende enheten fgr du rengjer eller utfgrer
vedlikehold pa ladestasjonen.

« Bruk aldri en haytrykksspyler eller lgsningsmidler for & rengjgre produktet.

1.5 Batterisikkerhet

Litium-ion-batterier kan eksplodere eller forarsake brann hvis de demonteres, kortsluttes eller blir utsatt for
vann, brann eller hgye temperaturer. Handter dem med forsiktighet, ikke demonter eller dpne batteriet, og
unngéd enhver form for elektrisk/mekanisk misbruk. Oppbevar dem unna direkte sollys.

1. Bruk kun batterilader og strgmforsyning levert av produsenten. Bruk av en upassende lader eller
strgmforsyning kan forarsake elektriske stgt og/eller overoppheting.

2. IKKE FORS@K A REPARERE ELLER MODIFISERE BATTERIER! Reparasjonsforsek kan fare til alvorlig personskade,
pa grunn av eksplosjon eller elektrisk sjokk. Hvis det oppstar en lekkasje, er frigjorte elektrolytter etsende og
giftige.

3. Dette apparatet inneholder batterier som kun kan erstattes av fagfolk.

1.6 Resterende risiko

For & unngd skader, bruk vernehansker ved utskifting av knivbladene.
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1.7 Symboler og dekaler

Advarsel -
Les brukerinstruksjoner fgr du bruker maskinen.

Advarsel -
Hold en sikker avstand fra maskinen nar du bruker den.

Advarsel -
Bruk deaktiveringsenheten fgr du arbeider pa eller lafter
maskinen.

Advarsel -
Ikke kjgr pa maskinen.

Advarsel -

Det er ikke tillatt & kaste dette produktet som normalt
husholdningsavfall. Forsikre deg om at produktet blir resirkulert i
samsvar med lokale juridiske krav.

4 B> vel> T HEP
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c € Dette produktet samsvarer med de gjeldende EC-direktivene.

@ Klasse Il

|| Les instruksjonene fgr lading.

- Likestrgm

[] Klasse Il

TILTENKT BRUK

Hageproduktet er beregnet for klipping av plener i hjemmet. Det er designet for & klippe ofte, og opprettholder
en sunnere og penere plen enn noen gang far. Avhengig av starrelsen pa plenen din, kan gressklipperen
programmeres til & operere nar som helst eller med hvilken som helst frekvens. Den er ikke egnet for graving,
feiing eller sngrydding.

q3

Med dette erkleerer TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. at radioutstyrsmodellen Dreame MXXA8203/
MXXAB8202 er i samsvar med direktiv 2014/53/EU. Den fullstendige teksten til EU-samsvarserkleeringen er
tilgjengelig pa folgende internettadresse: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

For en detaljert e-manual kan du gé til https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faas.

Merknad om nettverkssikkerhet

Informasjon for sikker drift av denne enheten i nettverksmiljger:

Denne enheten er utstyrt med flere funksjoner for nettverkskommunikasjon, inkludert en Ethernet-port (RJ-45),
en Wi-Fi-kommunikasjonsmodul og et USB-feilsgkingsgrensesnitt. Ved oppstart er falgende nettverkstjenester
aktivert som standard:

* Nettkonfigurasjonstjeneste (HTTP/HTTPS): Overvéker pa port 80 (HTTP) og port 443 (HTTPS) for lokal
konfigurasjon og statusovervaking. For a hindre lekkasje av informasjon anbefales det & deaktivere HTTP-
tienesten umiddelbart etter installasjonen, bare aktivere HTTPS og bruke et pélitelig TLS-sertifikat.

* Enhetskringkasting (mDNS/SSDP): Brukes til automatisk oppdagelse ved & kringkaste enhetsinformasjon
innenfor det lokale nettverket (LAN). Hvis ikke det er behov for disse tjenestene, anbefales det & deaktivere
dem, for & redusere risikoen for & bli skannet.

* USB-grensesnitt: Brukes til lokale fastvareoppgraderinger og utdrag fra loggen. Nar feilsgkingsmodus er
aktivert, kan tilgangstillatelser til systemfiler bli vist. Det anbefales & begrense bruken til autorisert personell
og deaktivere dette grensesnittet nar det ikke utfgres vedlikehold pa enheten.

Se Forberedelse til forste gangs bruk for detaljerte prosedyrer for konfigurasjon.
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2 Produktintroduksjon

2.1 Hva er i esken

w2l B | = N
S 2 s
B EEE
1]
! L
o LiDAR-beskyttelsesdeksel 9 Robot
© Ladetarn @ Bunnplate
(med 10 m skjgteledning)
o Stremforsyning @ Rengjgringsbgrste
0 Skruer x 8, unbrakongkkel @ Reserveblader x 9 og holdere x 3
© Brukermanual @ Lofri klut

m Hurtigstartveiledning
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2.2 Produktoversikt

Stopp-knapp

LiDAR Regnsensor
Dreieknapp
Statuslys
Skjerm
Ladekontakter
Handtak
EdgeMaster ™ Batterikammer
bladskiven
Forhjul
Drivhjul "
Frontkamera

[1] Utstyrt med navmotorer.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultra-sensorsystem med Al-kamera

Hev plenpleien til neste nivd med OmniSense ™ 2.0, et banebrytende 3D-ultra-sensorsystem utstyrt med et
algoritmestyrt HDR-kamera som gir en mer detaljert oppfatning av hagens 3D-milj@.

OmniSense™ 2.0 3D-
ultrasensorsystem

3D-omnidireksjonell
hindringsunngaelse | ==
forbedret av Al =
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2.4 Link-tjeneste med GPS og 4G-tilkobling
Roboten er utstyrt med Link-tjenesten, som gir 4G mobilnettverkstilkobling.

Aktiver koblingsservice

Sl& pa roboten, og koblingsservice vil aktiveres automatisk. 11l vil lyse opp pa robotens display og i appen,
noe som indikerer at aktiveringen er vellykket. Du kan se brukstatusen for Link-tjenesten under Tilkoblinger
i appen.

Nar Link-tjenesten er aktivert, kan du eksternt overvake robotens status og starte klippeoppgaver uten Wi-
Fi-tilkobling. I'tillegg har den innebygd GPS for sporing av posisjon i sanntid, noe som forbedrer robotens
tyverisikring. Du kan spore plasseringen nar som helst, hvor som helst, og motta varsler hvis den beveger
seg utenfor det angitte kartomradet.

Link-tjenesten tilbys gratis det fgrste aret fra aktiveringsayeblikket. For & forlenge tjenesten ved utlgpet,
vennligst kontakt Dreame etter-salgstjeneste pd dreamesupport@dreame.tech.

2.5 Sensorer

Navn Beskrivelse

Innhenter miljginformasjon og letter robotens posisjonering, unngdelse av hindringer og
oppfattelse avvann og skitt.

Deteksjonsomrade (ved 100 klx): 40 m ved 10 % reflektivitet; 70 m ved 80 % reflektivitet
Synsfelt: 360° (horisontalt) og 59° (vertikalt)

LiDAR

Oppdager hindringer, plenens grenser og tilstedevaerelse av mennesker.
Frontkamera | Synsvinkel: 89° (horisontal), 58° (vertikal), 97° (diagonal)
Oppl@sning: 2 MP

GPS Du kan spore robotens sanntidsposisjon pa Google Maps via appen.
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3 Installasjon

3.1 Velg et passende sted

= Plasser ladestasjonen pa et jevnt underlag ved plenens kant og et stramuttak. Det anbefales & plassere

ladestasjonen i et omrade med god Wi-Fi-signalstyrke.

Merk: Bruk din mobile enhet til & sjekke Wi-Fi-signalstyrken i omrédet. God Wi-Fi-signalstyrke sikrer en stabil

tilkobling mellom roboten og appen.

Viktig: Serg for at bakken er myk nok til & tillate skrumontering.
Viktig: Hvis ladestasjonen stari en skréning, s@rg for at helningen ikke er for bratt for & forhindre at roboten

glirtilbake og ikke klarer & dokke.

~

~

-/

= Hold minst 1 m ledig plass uten hindringer til venstre, hgyre og foran ladestasjonen. Pass pa at gresset
rundt stedet er kortere enn 6 cm. Hvis gresset er hayere, vennligst klipp det med en manuell gressklipper
forst. Hoyt gress kan gjere det vanskelig for roboten & komme tilbake til ladestasjonen.

~

~

~

3.2 Installering av ladestasjonen

@ Fest bunnplaten til bakken med medfglgende skruer med unbrakongkkelen.

~

~
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@ Scttladetdrnet inn i bunnplaten til du harer et klikk.
i N

" b’
€ Settrengjgringsbgrsten inn i ladetarnet ved & justere tappen med sporet.
i N
p o

O Koble stramforsyningen til en skjgteledning og koble den deretter til en stikkontakt. Vennligst p&se at
strgmforsyningen er minst 30 cm over bakken.
Merk: LED-indikatoren pa ladestasjonen vil veere konstant bla nar det er strgm.

‘ N

- =
© Fjern LIDAR-beskyttelsesdekselet.
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@ Settroboten i ladestasjonen for & lade. Sgrg for at ladekontaktene pd roboten og pd ladestasjonen er
tilkoblet korrekt.

Merk: Indikatorlyset blinker grant ndr roboten lader i ladestasjonen.
Merk: Hvis du @nsker & legge til en garasje for ekstra beskyttelse, vennligst bruk den matchende Dreame-
garasjen som er tilgjengelig i lokale butikker eller pa nettet. Bruk av en ikke-Dreame garasje kan forarsake
problemer under lading. Vi ™~

LED-indikator pa ladestasjonen

LED-indikatorlysfarge Mening

1. Ladestasjonen har et problem (for eksempel med ladestrgm eller
spenning).
Blinker/helt radt

2. Roboten dokker i ladestasjonen, men ladingen er unormal (for
eksempel om en ladekontakt er kortsluttet).

Fast bla Ladestasjonen er tilkoblet strgam. Roboten finnes ikke i ladestasjonen.
Blinker grant Roboten lader i ladestasjonen.
Fast grgnn Roboten er fulladet p& ladestasjonen.

4 Forberedelse for fgrste gangs bruk

4.1 Gjgr deg kjent med kontrollpanelet
4

Skjerm

Sla pa/av Start
Dreieknapp
Tilbake Hjem
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Skjerm
lkon Status
() Batteriniva (viser n&veerende batteriniva.)
@fjl Lading (Roboten er vellykket dokket i ladestasjonen.)
* Bluetooth (Roboten er koblet til appen over Bluetooth.)
~ Wi-Fi (Roboten er koblet til appen over et Wi-Fi-nettverk.)
'|||| Koblingsservice (Koblingsservice er aktivert.)
@ Tidsplan (En oppgave er planlagt for i dag, men har ikke startet ennd.)
Kontroller
Knapp Funksjon
o ° ° ° . | _ . o
Av/pé (l) For a sla roboten av/pa, hold inne () -knappen i 2 sekunder. Pass pa at roboten er

utenfor ladestasjonen.

For & starte klipping av hele omradet eller gjenoppta pauserte oppgaver, trykk pd D>l
Start Dl -knappen og lukk dekselet innen 5 sekunder. Oppgaven blir kansellert hvis dekselet ikke
lukkes innen 5 sekunder.

For & sende roboten tilbake til ladestasjonen, trykk pd O3 -knappen og lukk dekselet

Hjem © innen 5 sekunder. Oppgaven blir kansellert hvis dekselet ikke lukkes innen 5
sekunder.
Tilbake © For & navigere ett nivé opp i menyen, trykk p& & -knappen.

Trykk pa dreieknappen for & bekrefte valget i menyene.

Dreieknapp Hold dreieknappen inne i 3 sekunder for & aktivere Bluetooth-paring.

Vri dreieknappen med eller mot klokken for & navigere i menyen.

For & tilbakestille roboten til fabrikkinnstillinger, hold inne Dl og & -knappen samtidig

Start + Tilbake i 3 sekunder. PIN-koden vil ikke slettes.

Hold inne O 0g & -knappen samtidig i 3 sekunder for & &pne Om-siden i Innstillinger.

Hjem + Tilbake Siden forsvinner etter 5 sekunder.

Dreieknapp +

. For & tilbakestille PIN-koden, hold inne dreieknappen og O -knappen i 3 sekunder.
Tilbake ppenes P

Trykk pa Stopp-knappen for & dpne toppdekselet og stoppe roboten. PIN-koden ma
tastes inn pa kontrollpanelet for & gjenoppta arbeidet.

Stopp
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Oversikt over menystruktur

Klipping av hele omradet

Moduser

Kantklipping

Se tidsplan

Tidsplan
Sla pa/av tidsplan

Klippeeffektivitet

Klippehayde
Hgyde for & unngd hindringer
Ikke forstyrr-modus
Regnbeskyttelse

Frostbeskyttelse

Lgftealarm

Utenfor kartet-alarm

|
(T

Tilbakestill roboten

*Det kan bli oppdatert avhengig av programvareversjonen.

Statuslys pa roboten

Farge

Betydning

Fast rgd

Det har oppstatt en feil.

Fast blatt

Roboten eri standby.

Blinkende blatt

Roboten utfarer en oppgave eller er pauset.

Blinkende grgnn

Roboten lader i ladestasjonen.

Fast grgnn

Batteriet er fulladet.

Blinkende gul

1. Roboten er pa patrulje.
2. Direktesendt video fra frontkameraet vises via appen.

Merk: Du kan tilpasse aktiveringsperioden og scenariene for robotlyset i Innstillinger > Lys.
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4.2 Startinnstillinger

For roboten slds pa for farste gang, er det noen grunnleggende innstillinger som ma gjares far roboten er
klar til & starte jobbing.

@ Trykk p& Stopp-knappen for & &pne toppdekselet.

@ Trykk og hold inne ¢}y -knappen pa kontrollpanelet i 2 sekunder for & sl& p& roboten.
Merk: Roboten vil automatisk slds pa nar den dokker i ladestasjonen.
T

€) Velg ditt foretrukne sprak

Vri dreieknappen med klokken for & navigere ned, og mot klokken for & navigere opp for a velge sprak. Trykk
pa dreieknappen for a bekrefte.

e

@ Angivelse av PIN-kode

1. Vridreieknappen for & velge tall fra 0til 9. vri den med klokken for & gke tallet fra 0til 9, og vri den mot
klokken for & redusere tallet. Trykk pa dreieknappen for & stille inn neste siffer. For a endre det forrige
sifferet, vri dreieknappen mot klokken til tallet blir 0, og fortsett & vri den én gang til.

Viktig: Vennligst bruk aldri "0000" som PIN-kode.
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Tastinn PIN-koden pa nytt for & fullfgre angivelsen av PIN-koden.
Merk: Dersom to passord ikke samsvarer, ma du angi det nye passordet pa nytt.

© Koble roboten til internett
Skann QR-koden og last ned Dreamehome-appen til din mobile enhet. Etter installasjonen ma du opprette
en konto og logge pa.

Du kan 0gsé laste ned Dreamehome-appen fra App Store eller Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

For nettverksoppsett:

« Sgrg for at roboten og din mobile enhet er p&d samme Wi-Fi-nettverk.

« Sgrg for at din mobile enhet er innenfor 10 m fra roboten.

= Aktiver Bluetooth-funksjonen pa din mobile enhet.

1. Apne Dreamehome-appen.

2. Du kan koble tilvia en av fglgende metoder:

a. Skann QR-kode: Ga til"_'f'." Enhet og trykk pa H Skanne QR-kode for & koble til. Skann QR-koden som
ligger inne i robotens topplokk for & koble til.

b. Legg til manuelt: G& til {2} Enhet og trykk p& - Legg til. Velg deretter din robotmodell for & koble til.
. Automatisk oppdagelse: Roboten vil sgke etter neerliggende enheter. Trykk pa din robot i listen over
oppdagede enheter for & koble til.
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3. Folg instruksjonene i appen for & fullfgre tilkoblingen til wi-Fi-nettverket.

Viktig: Bruk et enkeltbdnds-nettverk med 2,4 GHz-frekvens eller tob&nds-nettverk med 2,4/5 GHz-frekvens.
Viktig: Sorg for at Wi-Fi-nettverket ditt ikke har en brannmur og ikke er kryptert. Ellers kan
nettverksoppsettet mislykkes.

4. Trykk og hold dreieknappen pa kontrollpaneleti 3 sekunder. Roboten gdrinn i Bluetooth-paringsmodus.

5. Felg instruksjonene i appen for & fullfgre paringen.

Hvordan fjerne roboten fra kontoen?

Roboten er automatisk koblet til Dreamehome-kontoen nar sammenkoblingen er vellykket. Hver enhet kan
bare knyttes til én konto. Den kan ikke kobles til en annen konto samtidig.

For & pare roboten med en ny konto, ma du farst frakoble den. For & frakoble den:

1. Apne Dreamehome-appen. G& til @ Enhet.

2. Hvis du har flere roboter knyttet til Dreamehome-kontoen din, sveip til venstre eller hgyre for a f& tilgang
til siden til roboten du vil redigere.

3. Trykk pa i gverste hgyre hjgrne.

4.velg S Slett.

Hvordan dele roboten din?

1. Trykk p& * i gverste hgyre hjgrne.
2.Velg [/) Enhetsdeling.

Hvordan logger jeg ut av eller sletter min Dreamehome-konto?

1.G&til @ Meg > () > Konto.
2.Velg Logg ut eller Slett Konto.

137
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5 Kartlegging av hagen din

For kartleggingen, vennligst sjekk fglgende:
« Batterinivaet til roboten er mer enn 50 %.
« Beskyttelsesdekselet pa LiDARen er fjernet.

= Toppdekselet er lukket.
= Roboten dokker riktig i ladestasjonen.

Ve

5.1 Lag grensen

For du starter kartleggingsprosessen, husk pa folgende:

Viktig: Ikke flytt roboten manuelt mens du oppretter en grense, ellers kan kartleggingen mislykkes.
Viktig: Nar kartleggingen begynner, ma du ikke fjerndokke roboten i ladestasjonen far kartleggingen er
fullfgrt. Ellers kan LiDARen bli blokkert, noe som kan fgre til at kartleggingen mislykkes.

« Ga innenfor 5 m bak roboten under kartleggingsprosessen.

'a N\
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= Roboten kan navigere i skréninger med en helling p& opptil 50% (27° ). For bedre klipperesultater
anbefales det imidlertid & holde skréningene i arbeidsomrédene under 25 % (14°).

-~

« For omrader som er smalere enn 80 cm, sett dem som stier for & la roboten passere (se avsnitt 5.4: Angi
bane).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Hvis plenen din er mer enn 4 cm hgyere enn tilstgtende grunn, hold roboten minst 10 em unna kanten. Hvis
plenen din er pd niva med tilstgtende grunn, kan roboten krysse omkretsen for optimale klipperesultater
langs kantene.

(" )

« Kontroller at svingvinklene er st@grre enn 90° . Vinkler mindre enn 90° kan gjare det vanskelig for roboten &
oppna et rent kutt.

s =)
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Start kartlegging:
1. Trykk pd Begynn oppretting gjennom appen, og roboten vil sjekke statusen og kalibrere. Den vil da
automatisk forlate ladestasjonen for & kunne utfgre kalibreringen. Vennligst veer forsiktig.

v

. - )

t . a Wi B

=5

2. Veiled roboten pd avstand til kanten av plenen din, og trykk pd Sett startpunkt for & etablere startpunktet
for grensen.

( D

*

3. Fjernstyr roboten for & flytte langs kanten av plenen din for & skape arbeidsomradet.

Automatisk grensedeteksjon

Drevet av en avansert Al-algoritme, bruker roboten frontkameraet til & oppdage omrader med og uten
gress, slik at den kan identifisere grenser uten behov for manuell veiledning.

Etter at du har ledet roboten eksternt til plenkanten og satt startpunktet, kan du bruke modusen Automatisk
grensedeteksjon. Du kan velge om roboten skal krysse omkretsen for renere klipperesultater, eller om den
skal holde seg neer kanten for & unnga & sette seg fast.

Vianbefaler & fglge robaten under kartleggingsprosessen. Hvis roboten ikke klarer & oppdage grensene
ngyaktig, kan du avslutte automatisk grensedeteksjonsmadus og nar som helst bytte til fjernkontroll.
Viktig: Den automatiske grensedeteksjonsmodusen bgr brukes i dagslys for a sikre god synlighet. Unnga &
bruke denne funksjonen i darlig lys eller regnveer.

Viktig: Sarg for at robotens frontkamera er rent og uten hindringer.
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4. Néar roboten kommer tilbake tilinnenfor 1 m fra startpunktet, kan du trykke pa Steng grense for & fullfgre.

5.2 Angi forbudssone

Selv om roboten automatisk kan unnga hindringer, er det likevel n@dvendig & sette opp forbudte omrader
med risiko for fall, slik som svemmebasseng og sandkasser. Gjenstander som du @nsker & beskytte (for
eksempel et blomsterbed, en trampoline, en grgnnsakslapp eller en trerot), kan angis som forbudte soner.
Du kan trykke p& Forbudssone i appen for & fortsette & opprette forbudssoner. Alternativt kan du ga m&
> Kartredigering for & opprette eller slette forbudssoner etter at kartet er ferdig.

5.3 Opprett flere soner og utvid eksisterende soner

« For & opprette flere soner
Hvis plenen din er adskilt av veier eller du har flere isolerte plener, kan du trykke pa Arbeidssone inne i

appen for & fortsette & lage arbeidsomradet gjennom fjernstyring. Du kan ogsa legge til, slette eller endre
sonene under&> Kartredigering nar kartet er ferdig.

« For & utvide eksisterende soner

For & utvide en eksisterende sone, trykk pd Arbeidssone i appen for & opprette omradet du vil inkludere.
Hvis de to omradene overlapper, vil de automatisk slds sammen. Alternativt kan du ga til &>
Kartredigering > Arbeidssone etter kartleggingen er fullfort for & utvide en eksisterende sone.



DREAME

« For & dele og kombinere soner

For & dele en sone inn i mindre soner eller for & sl& sammen soner som ble delt med appentil en starre, ga til
> Kartredigering > Soneinnstillinger og trykk pd Separere eller Kombinere i appen.

5.4 Angi bane

Forisolerte soner ma du opprette en bane for & koble dem sammen. Isolerte soner uten baner vil veere
utilgjengelige for roboten.

Merk: Som standard beveger roboten seg kun langs banen uten & klippe gresset.

Viktig: Hvis plenen din er delt av passasjer hgyere enn 4 cm, plasser en gjenstand med en skraning som er
lik hgyden pa passasjen (for eksempel en rampe).

el .. | >4

* Hvordan koble sammen to isolerte arbeidssoner

Forisolerte omrader, vennligst lag stier for & koble dem sammen, ellers vil de veere utilgjengelige for
roboten. Trykk p& Bane og fjernstyr roboten for 8 opprette en bane.

Viktig: Pass pd at begynnelsen og slutten av banen er inne i arbeidsomradet.

8 '

oy Edk]

-

« Hvordan koble sammen arbeidsomradet og ladestasjonen

Dersom ladestasjonen din ikke erinne i arbeidsomrddet, bar det opprettes en bane for & koble den til
arbeidsomrédet. Trykk pé& Bane for & opprette en bane som lar roboten returnere til ladestasjonen.

Viktig: Serg for at den ene enden er innenfor arbeidsomradet, og den andre enden er rett foran
ladestasjonen. Det anbefales & justere stien med ladestasjonen.

Viktig: Nar du oppretter baner for & koble sammen arbeidsomrédet og ladestasjonen, mé& du ikke fjernstyre
roboten til ladestasjonen. Ellers kan LiDARen bli blokkert, noe som kan fare til at kartleggingen mislykkes.
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5.5 Fullfer kart

Trykk pd Fullfer kart nar arbeidsomrader, stier og forbudssoner er ferdig angitt.

5.6 Legg til et andre kart

Hvis det ikke er noen sti mellom hagen foran og bak, kan du opprette et andre kart. Etter & ha fullfgrt det
farste kartet, trykk pa Legg til kart for & fortsette & opprette det andre. Alternativt kan du navigere til &
> Kartredigering og trykke pd Legg til kart etter at kartleggingen er fullfgrt. Nar du har fullfgrt det andre
kartet, kan du bytte mellom kart via @ > Kartredigering.

Merk: Etter & ha byttet kart vil tidsplanene og klippeinnstillingene for det gjeldende kartet bli brukt.

Merk: Du kan kjgpe en ekstra ladestasjon for d installere p& det andre kartet for starre bekvemmelighet.
Med en separat ladestasjon installert pa det andre kartet, trenger du bare a flytte roboten manuelt mellom
de to kartene. = e

Add map

6 Drift

6.1 Start klipping for fgrste gang
Tips far gressklipping:

= Bruk en manuell gressklipper for & klippe gresset til en hgyde pd ikke mer enn 10 cm.
« Fjern hindringene, inkludert rusk, lavhauger, leker, ledninger og steiner fra plenen. Pass pa atingen barn

eller kjeeledyr oppholder seg pa plenen nér roboten klipper.

« Fylligjen hullene i plenen.
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« Stillinn klippepreferansene dine inne i appen pa forhand (som klippeeffektivitet, klippehgyde og
klipperetning).

F o}

a) Start gjennom kontrollpanelet
1. Trykk pa Stopp-knappen for & &pne dekselet, og angi s& PIN-koden.

Erige
i Nowing

Press 4 to start all
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4. Trykk p& | -knappen og lukk toppdekseletinnen 5 sekunder. Roboten vil forlate ladestasjonen og
begynne & klippe hele omradet.

—n ean
3 .=
L
o
T
Y

b) Start gjennom appen
1. Apne appen.
2. Velg en klippemodus og trykk pa Start for a starte klippingen.

6.2 Pause

For & sette den ndvaerende klippeoppgaven pa pause, kan du trykke pa& Stopp-knappen pa roboten eller
trykke pa Pause inne i appen.

Merk: Robotten kan ikke startes direkte via appen etter at Stopp-knappen er trykket pd. For & gjenoppta
driften, skrivinn PIN-koden pa kontrollpanelet. — —

OR S feios

6.3 Gjenopptagelse

For & gjenoppta oppgaven nar roboten er satt pd pause, trykk pa [>| -knappen og lukk dekselet innen
5 sekunder. Roboten vil da gjenoppta forrige klippeoppgave. Du kan 0gsa trykke Fortsetti appen for &
gjenoppta klippeoppgaven. - -~

OR L L=
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6.4 Navigér tilbake til ladestasjonen

For & sende roboten tilbake til ladestasjonen, trykk pd 1 p& kontrollpanelet. Bekreft at den ndveerende
oppgaven skal pauses eller avbrytes, og lukk deretter toppdekselet innen 5 sekunder. Roboten vil
automatisk returnere til ladestasjonen for & lade. Alternativt kan du velge Begynn retur til ladestasjon i
appen for & sende roboten tilbake.

OR s,

7 Dreamehome-appen

Her kan du utforske mer

Dreamehome-appen er mer enn bare en fjernkontroll. Det er mange ting du kan gjgre gjennom appen:
fullfare forskjellige innstillinger eksternt, oppleve forskjellige klippemoduser, redigere kartet fritt og justere
klippeplanene.

7.1 Klippemoduser

Roboten tilbyr flere forskjellige klippemoduser. Du kan bytte mellom moduser gjennom appen, inkludert
Klipping av hele omradet, Soneklipping, Kantklipping, Punktklipping og Manuell modus.

[ |m
L]

A

7.2 Klippeformer

Tilpass plenen din ved & legge til former gjennom ﬁ> Kartredigering > Former i appen. Definerte former
vilbli ekskludert fra klipping i alle klippemoduser. Du kan endre deres posisjon, st@rrelse eller fjerne dem i

Former.
LA
.T 0o
A ’

7.3 EdgeMaster ™ bladskiven

EdgeMaster ™ -bladskiven er designet for & bevege seg til siden nar den nar gresskantene, noe som sikrer et
renere snitt. For & aktivere denne funksjonen, g tM'_:—E> Innstillinger for kantklipping > EdgeMaster ™ |
appen.
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7.4 Tidsplan

Etter at det fgrste kartet er fullfgrt, oppretter roboten automatisk to ukentlige klippeplaner i henhold til
plenstgrrelsen, og disse er "Var- og sommer-tidsplan' og "Hgst- og vinter-tidsplan'. Du kan trykke pa
inne i appen for & opprette detaljerte tidsplan-innstillinger. Med tidsplanfunksjonen kan du overlate
det daglige klippearbeidet fullstendig til roboten. Det eneste du behgver & gjgre er & vedlikeholde roboten
regelmessig.

Merk: Dersom du bekymrer deg for at roboten kan forstyrre deg eller naboene dine nér den fungerer
autonomt til bestemte klokkeslett, kan du navigere til Innstillinger > Ikke forstyrr og angi Ikke forstyrr-tid
inne i appen.

=)

3

7.5 Barnesikring

Hvis du er bekymret for at barn kan forsgke & bruke roboten, kan du aktivere Barnesikring-funksjonen
i Innstillinger i appen. Nar denne funksjonen er aktivert, vil roboten lases dersom det ikke utfgres noen
handlinger ilgpet av 5 minutter nar dekselet er dpnet.

)

Dersom du bekymrer deg for hvorvidt alvorlige veerforhold kan pdvirke klippearbeidet, kan du aktivere
funksjonen Regnbeskyttelse under Innstillinger pd kontrollpanelet eller i appen. Med denne funksjonen
aktivert, pauser roboten automatisk klippingen og returnerer til ladestasjonen nar det regner. Du kan stille
inn tiden for regnbeskyttelse i appen.

Merk: Klipping av vatt gress kan skade plenen din. Det er tilrddelig & forlenge beskyttelsestiden for & la
gresset tarke fgr du klipperigjen.

7.6 Regnbeskyttelse

7.7 Frostbeskyttelse

Hvis temperaturen faller under 6° C, kan gressklipping permanent skade plenen. Batteriet vil ikke lades
som en sikkerhetsforanstaltning. For & forhindre dette, kan du aktivere funksjonen Frostbeskyttelse i
Innstillinger via kontrollpanelet eller appen. Dette vil automatisk pause klippingen og sende roboten
tilbake til ladestasjonen nartemperaturen faller under 6° C. Robotten vil gjenoppta klippingen nar

temperaturen stiger over 11° C.

3
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7.8 Sikkerhetsfunksjoner

Roboten er utstyrt med flere tyverisikringsfunksjoner, drevet av den innebygde GPS-en for gkt sikkerhet.
I tillegg kan frontkameraet oppdage menneskelig tilstedevaerelse, noe som gjgr roboten til en effektiv

hagevokter.

3

7.8.1 Loftealarm

Med denne funksjonen aktivert vil en alarm ga av umiddelbart nar roboten lgftes, og roboten vil bli l&st. For
d gjenoppta driften, skriv fgrst inn PIN-koden pa roboten.
a)

5"

7.8.2 Alarm utenfor kartet

Med denne funksjonen aktivert, vil roboten veere last og alarmen vil gd umiddelbart dersom den er borte fra

kartet.

Med denne funksjonen aktivert kan du se robotens ndvaerende plassering i Google Maps.

Q
S

7.8.4 Varsel om menneskelig tilstedevaerelse

&

7.8.3 Sanntidsplassering

Ndar den er aktivert, vil roboten varsle deg ved deteksjon av menneskelig tilstedeveerelse.
rg'l
LUa

Trykk pa ufor ad se en direkte videostrgm fra robotens frontkamera, som gjgr at du kan avervake hagen

din nar som helst, hvor som helst.

7.8.5 Sanntidsvideo
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7.8.6 Patruljering

Mens roboten er i ventemodus, kan du sende den for & patruljere langs angitte grenser eller steder i hagen
via appen. For & fa tilgang til denne funksjonen, ga til° > Patruljering.

o2

7.9 Egendefinert ladeperiode

For a tilpasse robotens ladeperiode til bestemte timer, kan du aktivere funksjonen Egendefinert
ladeperiode via Innstillinger > Lading i appen. Nar aktivert, vil roboten lade seg selv til 20 % nar
batterinivaet er lavt, forutsatt at det ikke er noen klippeoppgaver. En full ladning vil kun skje i den angitte
ladeperioden. Du kan 0gsé tilpasse Batteriniva for automatisk lading og Batteriniva for & gjenoppta
oppgaver for 4 sette batterinivdene ved hvilke roboten automatisk vil returnere til ladestasjonen eller

gjenoppta uferdige klippeoppgaver.
=%
4

Merk: Dreames utviklingsteam vil kontinuerlig utfgre OTA (Over-the-Air)-oppdateringer samt vedlikehold
pa fastvaren og appen. Se etter oppdateringsvarsler eller aktivér funksjonen for automatisk oppdatering
for & holde fastvaren og appen oppdatert og nyte flere funksjoner.

8 Vedlikehold

For bedre ytelse og levetid for roboten, vennligst rengj@r den regelmessig, og skift ut slitte deler i frekvensen
nedenfor:

Del Utskiftningsfrekvens
Blader Hver 6.-8. uke eller hyppigere
Rengjaringsbgrste Hver 12. maned eller hyppigere

Merk: Du kan sjekke gjenveerende levetid for knivene og rengjgringsbgrsten ved & navigere til Innstillinger
> Forbruksvarer & vedlikehold i appen. Etter & ha byttet ut forbruksvarene som anvist, gar du til
detaljsiden for forbruksvarer og trykker pa Jeg har byttet det for & tilbakestille timeren.

Merk: Hvis du har utpekt omréder i hagen din for rutinemessig rengjering og vedlikehold av roboten, kan du
sette Vedlikeholdspunkter pa kartet ved & navigere til Innstillinger > G4 til vedlikeholdspunkt > Rediger
punkt. Nar vedlikeholdspunktene er satt, kan du enkelt trykke pd Ga for & dirigere roboten til de utpekte
stedene for enkel service.

8.1 Rengjaring

Rengjgr roboten din regelmessig for & forhindre at gressklipp og skitt akkumuleres og tetter bladskiven
og drivhjulene, noe som kan pdvirke klippe-, dokking- og bevegelsesytelsen. Vi anbefaler & bruke et
rengjgringssett, tilgjengelig i lokale butikker eller online.

/\ Advarsel: For rengjgring, slé av roboten og koble fra ladestasjonen.

Forsiktighet: Sgrg for at LIDAR-beskyttelsesdekselet er riktig festet pd LiDARen far du snur roboten opp

ned, for & unngd skader p& LiDARen.
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» Hoveddelen, chassis og bladskiven:
1.Sl& av roboten.

3.Snu roboten opp ned.

4. Rengjgr hoveddelen, bladskiven og chassiset med en vannslange.

A\ Advarsel: Ikke bergr bladene nar du rengjar chassiset. Vennligst alltid bruk hansker ved rengjgring.
Forsiktighet: Ikke bruk en haytrykkspyler til rengjgring. Ikke bruk noen vaskemidler til rengjg@ring.
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5. Bruk en lofri klut for & rengjgre LIDAR-sensoren forsiktig.

» Ladekontakter og frontkamera:
Benytten ren klut til & rengjgre ladekontaktene pad roboten og ladestasjonen, og rengjgr ogsa
frontkameraet. Pass pd at ladekontaktene og frontkameraet er tgrre etter rengjgring.

« Drivhjul:
Bruk en bgrste for a fjerne gjgrme fra hjulene for a sikre godt grep.

8.2 Utskifting av komponenter

« Utskifting av knivene

For & holde knivene skarpe, ma du bytte dem ut regelmessig. Det anbefales & skifte bladene hver 6.-8. uke
eller hyppigere. Vennligst bruk kun Dreame originale kniver.

A\ Advarsel: Vennligst sl& av roboten. Bruk vernehansker fgr du bytter knivene.
Merk: Bytt alle tre knivene samtidig for & sikre et balansert skjeeresystem.

1.5la av roboten. 2. Sprg for at LIDAR-beskyttelsesdekselet er pa.

[T
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3. Legg roboten pa en myk flate og snu den
opp-ned.

4. Fjern beholderen ved & trykke pa knappen
under bladskiven.

5. Fjern bladet ved & justere hullet pd bladet
med akselen.

7. Trykk pd knappen under bladskiven og juster
hulleti beholderen med akselen for & feste
beholderne og knivene.

8. Sgrg for at knivene kan rotere fritt.

= Utskifting av rengjoringsbgrsten

Nar rengjgringsbgrsten for LIDAR-sensoren slites ut, kan ogsad busten slites eller forringes, noe som pavirker
rengjgringsytelsen. Bytt ut rengjaringsbgrsten regelmessig for & beholde et godt rengjgringsresultat. Det
anbefales & bytte ut rengjeringsbgrsten hver 12. maned eller hyppigere.
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9 Batteri

For langtidslagring, lad roboten hver 6. maned sa batteriet er beskyttet. Eventuell batteriskade forarsaket
av overutlading dekkes ikke av den begrensede garantien. Ikke lad batteriet ndr omgivelsestemperaturen er
over 45 ° Cellerunder 6 ° C. Langtidslagringstemperaturen for batteriet burde veere mellom -10 og 35° C.
For & minimere eventuell skade er den anbefalte lagringstemperaturen for batterietimidlertid mellom 0 og
25°C.

Merk: Levetiden til robotens batteri avhenger av bruksfrekvensen og driftstimene. Dersom batteriet er
skadet eller ikke kan lades, ikke kast det utdaterte eller defekte batteriet vilkarlig. Falg lokale forskrifter for
resirkulering.

Lavstrgms-lademodus:

Med lavstrams-lademodus p4, vil funksjoner som ikke er relaterte til lading bli deaktivert. (Skjerm og nettverk
blir da slatt av.)

o For & aktivere lavstrgmslading, trykk og hold inne DI -knappen og O knappen samtidig, og trykk pd &
knappen 5 ganger raskt samtidig. Du vil hgre en talemelding: lademodus for lavt stramforbruk er slatt pa.

= For & deaktivere lavstrgmslading, start roboten pd nytt eller trykk pa d) knappen 5 ganger raskt.

10 Vinterlagring

= Roboten

1. Lad batteriet fullt for du slér av roboten.

2. Rengjgr roboten grundig fgr oppbevaring om vinteren.

3. Sett pa LIDAR-ens beskyttelsesdeksel.

4. Oppbevar roboten inne og pa et tgrt sted, ved en temperatur pd over 0° C.

» Ladestasjon

Koble ut ladestasjonen og oppbevar den pd et tart og kjglig sted, borte fra direkte sollys.

Merk: Etter vinterlagring, installer ladestasjonen pa nytt og plasser roboten i den for a lade. Hvis du
installerer ladestasjonen pa et annet sted, vil roboten automatisk oppdatere stasjonens plassering sd snart
den lader og forlater stasjonen. Hvis du opplever posisjoneringsfeil pa grunn av store endringer i hagen din,
anbefales det & kartlegge omradet pa nytt.

11 Transport

For langdistanse transport, serg for at roboten er slatt av. Det anbefales & bruke den originale emballasjen.
Sett pa LIDAR-beskyttelsesdekselet.

A\ Advarsel: Sl3 av roboten far transport.
A\ Advarsel: Loft roboten ved bakre handtak, og hold bladskiven borte fra kroppen din.
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12 Feilsgking

Problem

Arsak

Lasning

Roboten er ikke koblet
tilappen.

1. Roboten er ikke innenfor
Wi-Fi-signaldekning eller
Bluetooth-rekkevidde.

2. Roboten erslatt avelleri
ferd med & starte pa nytt.

1. Sjekk om robaten har fullfgrt prosessen med &
sld seg pa.

2. Sjekk om ruteren fungerer ordentlig.

3. Ga naermere roboten for & etablere en
Bluetooth-tilkobling.

Robot lgftet.

Hjulet er ikke pa bakken.

1. Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.

2. Skrivinn PIN-koden péd roboten og bekreft.
3. Roboten kan ikke krysse gjenstander som er
hayere enn 4 cm. Hold bakken der den jobber
jevn.

Robot vippet.

Roboten vipper mer enn 37°.

1. Sett roboten tilbake pa et flatt underlag.

2. Skriv inn PIN-koden péd roboten og bekreft.

3. Roboten kan ikke klatre i bakker som har starre
helning enn 50 % (27°).

Roboten fanget.

Roboten er fanget og klarer
ikke & komme seg ut.

1. Fjern de omkringliggende hindringene, og prev
deretter p nytt.

2. Flytt roboten manuelt til et flatt og dpent sted
inne pa kartet og prev & begynne oppgaven

pa nytt. Dersom du fortsetter & stgte pa dette
problemet, forsgk igjen etter at roboten befinner
seg inne i ladestasjonen.

3. Sjekk om det er hull i bakken. Fyll ut hullene far
klipping for & forhindre at roboten blir fanget.

4. Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10 cm. Du
kan justere hayden for unngaelse av hindringer
eller klippe plenen pa forhand med en skyveklipper,
for & forhindre at roboten setter seg fast.

5. Dersom roboten ofte setter seg fast pa dette
stedet, kan du angi det som en forbudssone.

Venstre/hgyre
bakhjulsfeil.

Hjulet kan ikke rotere eller
det er et problem med
hjulmotoren.

1. Rengjgr bakhjulene, og prav deretter pa nytt.
2. Hvis du fortsetter & stgte pa denne feilen,
forsgk a starte roboten pa nytt.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Bladskiven kan ikke
rotere.

Bladskiven kan ikke
rotere normalt eller
det er et problem med
skjeeremotoren.

1. Rengjgr bladskiven i tide.

2. Sjekk om gresset rundt er hgyere enn 10
cm. Du kan bruke en skyveklipper til & klippe
plenen pé& forhand for & forhindre at bladskiven
blokkeres av for hgyt gress.

3. Kontroller om det er vann under bladskiven.
Dersom dette er tilfelle, flytt roboten til et tart
sted og prev deretter pd nytt.

4. Hvis du fortsetter & stgte pa denne feilen,
forsgk a starte roboten p& nytt.

5. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Bladskiven klarer ikke
a bevege seg opp eller
ned.

Bladskiven klarer ikke &
bevege seg opp eller ned.

1. Rengjer bladskiven og prgv deretter pa nytt.
2. Prgv & starte roboten pa nytt hvis du fortsetter
3 oppleve denne feilen.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
kundeservice.




Problem

Arsak

Lasning

Bladskiven kan ikke
flytte seg sideveis.

Bladskiven kan ikke flytte seg
sideveis.

1. Rengjar skjeeresystemet og fiern eventuelt rusk
eller fremmedlegemer.

2. Hvis du fortsatt opplever denne feilen, kan du
forst deaktivere EdgeMaster ™ -funksjonen.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
kundeservice.

Stgtfangerfeil.

Stgtfangersensoren foran
blir konstant utlgst.

1. Sjekk hvorvidt roboten er fanget et sted.

2. Bank forsiktig pa stetfangeren og kontroller at
den spretter tilbake.

3. Hvis du fortsetter & stgte pd denne feilen,
forsgk a starte roboten pd nytt.

4. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Ladefeil.

Roboten kan dokke i
ladestasjonen, men det er et
problem med ladestrammen
eller spenningen.

1. Sjekk hvorvidt ladestasjonen er koblet til strgm
korrekt.

2. Sjekk hvorvidt ladekontaktene pa roboten og
ladestasjonen er rene.

3. Etter at kontrollen er fullfart, prev & dokke
roboten i ladestasjonen pa nytt.

4. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Batteritemperaturen er
for hay.

Batteritemperaturen er = 60
°C.

1. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
under 40 °C . Du kan vente til batteritemperaturen
reduseres automatisk.

2. Du kan deretter sld av roboten og starte den pa
nytt etter en stund.

3. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Batteritemperaturen er
hay.

Batteritemperaturen er > 45
°C.

1. Lading kan mislykkes nar batteritemperaturen
erover45°C.
2. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
under 40 °C .

Batteritemperaturen er
lav.

Batteritemperaturener<6
°C.

1. Lading kan mislykkes nar batteritemperaturen
erunder6°C.

2. Bruk roboten der omgivelsestemperaturen er
over6°C.

LiDARen er blokkert.

LiDARen er blokkert (for
eksempel at LIiDAR-
beskyttelsesdekselet ikke har
blitt fiernet).

1. Fjern lidar-beskyttelsesdekselet, og prav
deretter pa nytt.

2. Dersom lidaren p& toppen av roboten er
veldig skitten, rengjgr den med en lofri klut og
prov deretter pd nytt.

LiDAR har funksjonsfeil.

LiDARen er svaert skitten,
eller det er en sensorfeil.

1. Sjekk om lidaren er skitten. Rengjgr den om
nedvendig, og sa forsgk igjen.

2. Hvis du fortsetter & state pa denne feilen,
forsgk & starte roboten pa nytt.

3. Dersom problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

LiDAR er skitten.

LiDAR er skitten.

Tork av LIDAR-sensoren pd toppen av roboten
med en ren klut. Hold LIDAR tarr etter rengj@ring.

LiIDAR-temperaturen er
hay.

LIDAR-temperatur er =80 °C .

1. Roboten vil automatisk prave & returnere til
ladestasjonen for & kjgle seqg ned.

2. Sgrg for at roboten opererer ved en
omgivelsestemperatur under 40 °C .

DREAME
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Problem

Arsak

Lasning

3. Plasser roboten i et skyggefullt, kjglig og
godt ventilert omrade. Alarmen stopper nar
temperaturen faller til et normalt niva.

4. Roboten vil automatisk gjenoppta driften nar
alarmen stopper.

5. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

LiIDAR-temperaturen er
for hay.

LiIDAR-temperatur er =90 °C .

1. LIDAR er slatt av pa grunn av hgy temperatur.
2. Sgrg for at roboten opererer ved en
omgivelsestemperatur under 40 °C .

3. Plasser roboten i et skyggefullt, kjglig og
godt ventilert omrade. Alarmen stopper nar
temperaturen faller til et normalt niva.

4. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Roboten kan ikke bli
funnet.

Posisjonering kan ikke bli
funnet.

1. Sjekk hvorvidt LIDARen pa toppen av roboten
er skitten. Smuss vil pavirke posisjonen.

2. Flytt roboten manuelt til et dpent sted inne pa
kartet og prgv & starte oppgaven pa nytt.

3. Hvis posisjoneringen ikke gjenopprettes,
fiernkontroll roboten tilbake til ladestasjonen
gjennom appen, og start deretter
klippeoppgaven.

Sensorfeil.

Sensorfeil.

1. Start roboten pa nytt og prav igjen.
2. Hvis problemet vedvarer, vennligst kontakt
ettersalgsservice.

Roboten eri
forbudssonen.

Roboten er i forbudssonen.

1. Flytt roboten manuelt ut av forbudssonen, og
prov deretter pa nytt.

2. Fjernkontroller roboten gjennom appen for &
flytte den ut av forbudssonen, og prgv deretter
pa nytt.

Roboten befinner seg
utenfor kartet.

Roboten befinner seg
utenfor kartet.

1. Flytt roboten manuelt inn pa kartet, og prov
deretter pa nytt.

2. Fjernkontroller roboten tilbake inn p& kartet
via appen, og prev deretter pa nytt.

Ngdstopp er aktivert.

Stopp-knappen pa roboten
er trykket pd.

Skrivinn PIN-koden pé& roboten og bekreft.

Lavt batteri. Roboten
stenges snart.

Batterinivéet er pa <10 %.

Dokk roboten i ladestasjonen sa den kan lade.

Robaoten er utenfor
kartet. Fare for tyveri.

Roboten er utenfor kartet.

1. Skrivinn PIN-koden péa roboten og bekreft.
2. Du kan deaktivere Utenfor kartet-alarmen
under Innstillinger i appen.

Mislyktes & gé tilbake til
ladestasjonen.

Roboten finner ikke
ladestasjonen ved retur til
den.

1. Sjekk hvorvidt det er hindringer som kan
blokkere roboten. Fjern hindringene og prav p&
nytt.

2. Fjernkontroll roboten tilbake til ladestasjonen
gjennom appen.

Mislyktes & dokke i
ladestasjonen.

Robaoten finner
ladestasjonen, men
mislykkes med & dokke.

1. Sjekk hvorvidt de reflekterende filmene pa
ladestasjonen er skitne eller blokkerte.

2. Sjekk hvorvidt det er noen hindringer foran
ladestasjonen.

3. Sjekk hvorvidt ladestasjonen har blitt flyttet.

4. Sjekk om bunnplaten er dekket med tykk gjgrme.
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Arsak

Lasning

5. Sjekk om stasjonen star pa en skraning.

6. Sjekk om stasjonen har strgm.

7. Hjelp roboten med & dokke i stasjonen ved
bruk av fiernkontrollen eller manuelt.

Posisjonering mislyktes.

Posisjonering mislykkes nar
roboten praver & starte en
klippeoppgave.

1. Lidaren kan veere hindret. Flytt roboten
manuelt til et flatt og apent sted innenfor kartet
0g prev & starte oppgaven pa nytt.

2. Hvis du fortsetter a stgte pa denne feilen,
vennligst prav igjen etter at roboten er dokket i
ladestasjonen.

Utilstrekkelig plass til &
svinge foran stasjonen.

Utilstrekkelig plass til &
svinge foran stasjonen.

1. Hvis stasjonen er plassert p& kanten av kartet
eller innenfor det, s@rg for at det finnes minst

1 m med fri plass mellom den fremre delen av
stasjonens bunnplate og kartgrensen; ellers kan
det hende at roboten ikke klarer & svinge.

2. Flytt stasjonen, eller endre kartet i
Kartredigering.

Stien er blokkert.

Stien er blokkert.

1. Sjekk om det er satt en forbudt sone i stien.

2. Sjekk om det er hindringer som blokkerer
roboten.

3. Hvis roboten fortsatt ikke kan passere, slett stien i
kartredigering og setten ny.

Frontkameraet er
skittent.

Frontkameraet er skittent.

Tark av frontkameraet med en ren klut.

Det er et problem med
frontkameraet.

Det er et problem med
frontkameraet.

1.Tark av frontkameraet med en ren klut.
2.Prov & starte roboten pd nytt.

3.Hvis problemet vedvarer, bes du kontakte
produktstgtten.

Frontkamera blokkert.

Frontkamera blokkert.

Tork av frontkameraet med en ren klut.

Grenseoppdagelsesfeil
oppstar under

automatisk kartlegging.

Grenseoppdagelsesfeil
oppstar under automatisk
kartlegging.

1.5@rqg for at lysforholdene er passende, verken
for lyse eller for svake.

2.Kontroller at veeret er klart, unngé téke eller
regn.

3.5grg for at frontkameraet er rent og uten
hindringer.

4.Sgrg for at underlaget er jevnt, da humper kan
pavirke oppdagelsen.

5.Hvis grenseoppdagelsen fortsatt mislykkes,
kan du bytte til fiernkontrollmodus for
kartlegging.
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13 Spesifikasjoner

A2 1200 A2 2000
Produktnavn Dreame robotklipper A2
Merke Dreame
G‘:unnle99.ende Modell MXXA8203 MXXA8202
informasjon
Dimensjoner 666 x 444 x 273 mm
Vekt (batteri inkludert) 16,1 kg
Anbefalt arbeidskapasitet 1200 m? 2 000 m?
. - Standard: 800 m?/dag Standard: 1 000 m?/dag
Klippeeffektivitet Effektiv: 1 600 m?/dag Effektiv: 2 000 m?/dag
Klipping Kutthgyde 30-70 mm
Klippebredde 22.cm
Ladetid ¥ 52 min 65 min
Lydeffektniva LWA 54 dB(A)
Lydkraft usikkerhet KWA 3 dB(A)
Stayutslipp
Lydtrykk niva LpA 46 dB(A)
Lydtrykk usikkerhet KpA 3 dB(A)
: 0-50°C
Driftstemperatur Anbefalt: 10-35° C
) : -10-35°C
Langtidslagringstemperatur Anbefalt: 0-25° C
Arbeidsforhold Klipper: 1PX6
IP-klassifisering Ladestasjon: IPX4
Strgmforsyning: IP67
Mlak5|malhelmngsvmkelfor 50% (27°)
klippeareal
Bluetooth-frekvensomrade 2400,0-2 483,5 MHz
802.110:16x2dBm(@11Mbps)
) ) 802.11g:14=+2dBm(@54Mbps)
Maksimal RF-effekt 802.11n:13=2dBmM(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm
Tilkobling o Wi-Fi 2.4 GHz
(2 400-2 483,5 M)
coblingsservice ® LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
9 LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZzSS




A2 1200 A2 2000

Kjgrehastighet ved fjernkontroll

0,45m/s-0,8m/s

Standard: 0,35 m/s

Kjgremotor Kjgrehastighet ved klipping Effektiv: 0,6 m/s
Motortype Navmotor
Skjeeremotor | Hastighet 2200 r/min
Batterimodell MBPA10 MBPA14
. Batteritype Litium-ionbatteri
Batteri (robot)
Nominell kapasitet 4000 mAh 5000 mAh
Nominell spenning 18V DC
Ladermodell MPAATO/MPAA20
. Inngdende spenning 100~240V AC
Stremforsyning
Utg&ende spenning 20V DC
Utgdende stram 3A
Ladestasjonsmodell MCA10
Inngdende spenning 20V DC
Ladestasjon | Utg&ende spenning 20V DC
Inngdende strgm 3A
Utg&ende stram 3A
. Reserveblader og -holdere 9/3
Tilbehar

Bladmodell

MBKAT0/MQBA10

DREAME
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Uplink

Downlink

Maks RF

Standarder |Band GNSS |Frekvensband
(MHz) (MHz) | utgangseffekt

1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 2342
8 880-915 925 - 960 232

\TE 20 832 - 862 791 - 821 232
28 703 - 748 758 - 803 2342

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 QZ55
41 | 2496-2690 | 2496 - 2690 232
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 2342
1 1920-1980 | 2110-2170 232

WCDMA

8 880-915 925 - 960 23+2

[2] Ladetiden begynner nar roboten automatisk gar tilbake til ladestasjonen ved lavt batteri.
[3]Land/regioner som dekkes: Albania, Andorra, Belgia, Bosnia-Hercegovina, Bulgaria, Danmark, Estland,
Finland, Frankrike, Guernesey, Hellas, Irland, Island, Italia, Kosovo, Kroatia, Kypros, Latvia, Liechtenstein,
Litauen, Luxembourg, Makedonia, Malta, Moldova, Monaco, Montenegro, Nederland, Norge, Polen, Portugal,
Romania, Serbia, Slovakia, Slovenia, Spania, Storbritannia, Sveits, Sverige, Tsjekkia, Tyskland, Ukraina,
Ungarn, @sterrike.

Merk: Disse spesifikasjonene kan endres ettersom vi kontinuerlig forbedrer produktet vart. For tilgang til
den nyeste informasjonen, vennligst besgk nettstedet vart pa https://global.dreametech.com.
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1 Sikkerhedsinstruktioner

1.1 Generelle sikkerhedsinstruktioner

« Lees og forsta brugervejledningen omhyggeligt, for produktet tages i brug.

« Brug kun det udstyr, som Dreame anbefaler sammen med produktet. Enhver anden brug er forkert.

= Lad ikke bgrn opholde sig i neerheden af eller lege med maskinen, nar den er i drift.

« Brug ikke produktet i omr&der, hvor personer ikke er klar over dets tilstedeveerelse.

« Lgb ikke, ndr du betjener produktet manuelt med Dreamehome-appen. Ga altid, pas pa, nar du gar pa
skrdninger, og sgrg for til enhver tid at have god balance.

« Undga at bruge produktet, nar der er personer, iseer barn, eller dyr, i arbejdsomradet.

« Hvis produktet bruges i offentlige omrader, skal der placeres advarselsskilte omkring arbejdsomradet med
folgende tekst: "Advarsell Automatisk pleeneklipper! Hold afstand til maskinen! Hold b@rn under opsyn!"

» Brug solidt fodtgj og lange bukser ved betjening af produktet.

« For at undga skader pa produktet og ulykker med kgretgjer og personer ma arbejdsomrader eller
transportstier ikke krydse offentlige veje.

= Rgr ikke ved beveegelige, farlige dele, som f.eks. skivebladet, fgr det er standset fuldsteendigt.

* Spg leegehjeelp itilfeelde af skader eller ulykker.

= Scet produktet pd SLUKKET, far du fierner forhindringer, udfgrer vedligeholdelse eller undersgger produktet.
Hvis produktet vibrerer unormalt, skal det undersgges for skader, far det genstartes. Brug ikke produktet, hvis
nogen af delene er defekte.

= Installer ikke hovedkablet i omrader, hvor produktet klipper grees. Folg de medfglgende instruktioner for
kabelinstallation.

» Brug kun ladestationen, der er inkluderet i pakken, til at oplade produktet. Forkert brug kan resultere i elektrisk
stgd, overophedning eller leekage af eetsende veeske fra batteriet. | tilfeelde af elektrolytleekage skal du skylle
med vand/neutraliseringsmiddel og s@ge leegehjeelp, hvis den eetsende veeske kommer i kontakt med dine
gjne.

« Nar du tilslutter hovedkablet til stikkontakten, skal du bruge en fejlstrsmsafbryder (RCD) med en maksimal
udlgsningsstrgm pa 30 mA.

 Brug kun originale Dreame-batterier. Produktets sikkerhed kan ikke garanteres med ikke-originale batterier.
Brug kun genopladelige batterier.

« Hold forleengerledninger veek fra beveegelige farlige dele for at undgé skader pa ledningerne, som kan fare til
kontakt med strgmfgrende dele.

« [llustrationerne i dette dokument er kun vejledende. Henvis til de faktiske produkter.

« Lad aldrig barn, personer med nedsatte fysiske, sensariske eller mentale evner eller manglende erfaring og
viden eller personer, der ikke er bekendt med disse instruktioner, bruge maskinen; lokale bestemmelser kan
seette begreensninger for operatgrens alder.

« Du ma ikke tilslutte eller rare ved et beskadiget kabel, far det er taget ud af stikkontakten. Hvis kablet bliver
beskadiget under drift, skal stikket tages ud af stikkontakten. Et slidt eller beskadiget kabel @ger risikoen for
elektrisk stgd og bar udskiftes af servicepersonale.

« Skub ikke kraftigt eller hurtigt pa produktet, da det kan beskadige det.

« For at overholde kravene til RF-eksponering skal der opretholdes en afstand p& 35 cm mellem enheden og
mennesket.

= Brug kun den aftagelige forsyningsenhed, der fglger med dette apparat, til at genoplade batteriet.

1.2 Sikkerhedsinstruktioner for installation

« Undga at installere ladestationen pa steder, hvor man kan snuble over den.

= Installer ikke ladestationen i omrader, hvor der er risiko for stdende vand.

« Installer ikke ladestationen eller tilbehgr taettere pa braendbart materiale end 60 cm. Funktionsfejl eller
overophedning af ladestationen og stramforsyningen kan medfgre brandfare.
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1.3 Sikkerhedsinstruktioner for brug

= Hold haender og fgdder veek fra de roterende knive. Placer ikke dine heender eller fgdder i neerheden af eller
under produktet, ndr det er teendt.

« Produktet ma ikke loftes eller flyttes, nar det er teendt.

= Brug parkeringsfunktionen, eller indstil produktet til SLUKKET, ndr der er personer, isaer barn, eller dyr, i
arbejdsomradet.

= Sgrg for, at der ikke ligger genstande som sten, grene, veerktgj eller legetgj pa pleenen. Knivene kan blive
beskadiget, hvis de kommer i kontakt med en genstand.

« Stil ikke genstande oven pa produktet eller ladestationen.

= Brug ikke produktet, hvis STOP-knappen ikke fungerer.

= Undga kollisioner mellem produktet og mennesker eller dyr. Stop produktet straks, hvis en person eller et dyr
erivejen.

« Seet altid produktet pd SLUKKET, nar det ikke bruges.

= Brug ikke produktet samtidig med en pop-op-sprinkler. Brug planlaegningsfunktionen til at sikre, at produktet
0g pop-op-sprinkleren ikke kgrer samtidig.

= Undga at placere en forbindelseskanal, hvor der er installeret pop-op-sprinklere.

= Brug ikke produktet, hvis der er stdende vand i arbejdsomradet, f.eks. ved kraftig regn eller vandansamlinger.

1.4 Sikkerhedsinstruktioner til vedligeholdelse

« St produktet pd SLUKKET under udfgrelse af vedligeholdelse.

« Efter vask skal du s@rge for, at produktet placeres pa jorden i sin normale retning, ikke med bunden opad.

= Vend ikke produktet om for at renggre chassiset. Hvis du vender det om for at renggre det, skal du sgrge for

at vende det korrekt igen bagefter. Denne forholdsregel er ngdvendig for at forhindre vand i at treenge ind |
motoren og potentielt pavirke normal drift.

« Treek stikket ud af ladestationen, eller betjen deaktiveringsenheden, f@r du rengar eller udfgrer vedligeholdelse
pa ladestationen.

= Brug ikke hgjtryksrenser eller oplgsningsmidler til at renggre produktet.

1.5 Batterisikkerhed

Lithium-ion-batterier kan eksplodere eller fordrsage brand, hvis de skilles ad, kortsluttes, udseettes for vand,
ild eller hgje temperaturer. Handter dem med forsigtighed, batteriet ma ikke afmonteres eller bnes, og undga
enhver form for elektrisk/mekanisk overbelastning. Ma ikke opbevares i direkte sollys.

1. Brug kun den batterioplader og strgmforsyning, der leveres af producenten. Brug af en ukorrekt oplader og
stremforsyning kan fordrsage elektrisk stad og/eller overophedning.

2. FORS@G IKKE AT REPARERE ELLER MODIFICERE BATTERIERNE! Reparationsforsgg kan resultere i alvorlige
personskader pd grund af eksplosion eller elektrisk stgd. Hvis der opstar en leekage, er de udsivende
elektrolytter eetsende og giftige.

3. Dette apparat indeholder batterier, som kun ma udskiftes af fagpersonale.

1.6 Restrisici

For at undga skader ved udskiftning af knivene skal der benyttes sikkerhedshandsker.
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1.7 Symboler og maerkater

ADVARSEL -
Laes brugervejledningen, fgr du betjener maskinen.

ADVARSEL -
Hold sikker afstand til maskinen, nar den betjenes.

ADVARSEL -
Anvend deaktiveringsenheden, far du arbejder pa eller lafter
maskinen.

ADVARSEL -
Sid ikke pa maskinen.

I &> vel> T BB

ADVARSEL -

Dette produkt ma ikke bortskaffes som almindeligt
husholdningsaffald. Sarg for, at produktet bortskaffes i
overensstemmelse med lokale lovkrav.
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Dette produkt er i overensstemmelse med de gaeldende EF-
direktiver.

C€
@ Klasse lll
)

Leaes instruktionerne, for du oplader.

e Jeevnstrem

[] Klasse Il

TILTANKT BRUG

Haveproduktet er beregnet til graesslaning i hjemmet. Det er designet til at sla greesset ofte og opretholde
en sundere og flottere greespleene end nogensinde far. Afhaengigt af starrelsen pé din greespleene kan din
pleeneklipper programmeres til at fungere ndr som helst eller med enhver frekvens. Det er ikke egnet til
gravning, fejning eller snerydning.

q3

Hermed erkleerer TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. at den radioudstyrede model Dreame
MXXAB203/MXXA8202/ er i overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. Den fulde tekst til EU-
overensstemmelseserkleeringen er tilgeengelig pé folgende internetadresse: https://global.dreametech.com
pages/declaration-of-conformity.

For detaljeret e-manual, gé til https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Meddelelse om netvaerkssikkerhed

For at garantere sikker drift af denne enhed i netveerksmiljger gives fglgende oplysninger:

Denne enhed er udstyret med flere netvaerkskommunikationsfunktioner, herunder en Ethernet-port (RJ-45), et
tradlgst Wi-Fi-kommunikationsmodul og en USB-fejlfindingsgraenseflade. Ved opstart er fglgende netvaerks-
tjenester aktiveret som standard:

e Webkonfigurationsservice (HTTP/HTTPS): Lytter p& port 80 (HTTP) og port 443 (HTTPS) for lokal konfigu-
ration og statusovervagning. For at forhindre informationslaekage anbefales det at deaktivere HTTP-tjenesten
umiddelbart efter installationen, kun aktivere HTTPS og implementere et palideligt TLS-certifikat.

* Device Broadcasting (MDNS/SSDP): Bruges til automatisk sggning ved at udsende enhedsoplysninger
inden for det lokale netveerk (LAN). Hvis det ikke er ngdvendigt, anbefales det at deaktivere disse tjenester for
at reducere risikoen for at blive scannet.

* USB-interface: Bruges til lokale firmware-opgraderinger og log-ekstraktion. Nar fejlfindingsfunktionen er
aktiveret, kan det afslgre systemfilers adgangstilladelser. Det anbefales at begraense brugen til autoriseret
personale og deaktivere denne interface, nar enheden ikke er under vedligeholdelse.

For detaljerede konfigurationsprocedurer henvises til afsnittet Forberedelse til farste brug.
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2 Produktintroduktion

2.1 Hvad er der i kassen?

Jlf/1||||1||||||_/7

w2l B | = N
S 2 s
B EEE
& ass
! L
@ LiDAR-beskyttelsesdaksel @ Robotten
© Ladetarn O Grundplade
(med et 10 m forleengerkabel)
o Stremforsyning @ Renggringsbgrste
0 Skruer x 8, unbrakonggle @ Reserveblade x 9 og holdere x 3
© Brugermanual  Fnugfri klud

m Hurtig startvejledning
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2.2 Produktoversigt

Stop-knap
LiDAR Regnsensor

Drejeknap
Statuslys
Opladnings - Skaerm
kontakter

Handtag

EdgeMaster ™ Batterirum
skiveblad
Forhjul

Drivhjul "
Frontkamera

[1] Udstyret med navmotorer.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D-Ultra-sensorsystem med Al-kamera

Laft pleeneplejen til neeste niveau med OmniSense ™ 2.0, et banebrydende 3D-ultrasensorsystem udstyret
med et algoritmestyret HDR-kamera, der giver en mere omfattende og detaljeret opfattelse af havens
3D-miljg.

OmniSense™ 2.0 3D-
ultrasensorsystem

3D-omnidirektionel
forhindringsundvigelse =
forbedret af Al T
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2.4 Link-tjeneste med GPS og 4G-forbindelse
Robotten er udstyret med Link-tjenesten, som tilbyder 4G mobilnetvaerksforbindelse.
Aktivering af linktjenesten

Teend din robot, og linktjenesten aktiveres automatisk. Il vil lyse op p& robotens skeerm og i appen, hvilket
indikerer, at aktiveringen er vellykket. Du kan se status for brugen af Link-tjenesten under Forbindelser i
appen.

Ndar Link-tjenesten er aktiveret, kan du fjernovervdge din robots status og starte klippeopgaver uden en Wi-
Fi-forbindelse. Derudover er der indbygget GPS til sporing af placering i realtid, hvilket forbedrer robotens
tyveribeskyttelse. Du kan spore dens placering nar som helst og hvor som helst samt modtage beskeder,
hvis den beveeger sig uden for det angivne kortomrade.

Link-tjenesten tilbydes gratis det fgrste ar fra aktiveringsajeblikket. Kontakt Dreames kundeservice pa
dreamesupport@dreame.tech for at forleenge tjenesten efter udlgb.

2.5 Sensorer

Navn Beskrivelse

Indhenter miljgoplysninger og letter robottens positionering, undgéelse af forhindringer
og registrering af vand og snavs.

LIDAR Registreringsafstand (ved 100 klx): 40 m ved 10 % reflektionsevne; 70 m ved 80 %
reflektionsevne

Synsfelt: 360° (vandret) x 59° (lodret)

Registrerer forhindringer, skillelinjer for greespleenen og menneskelig tilstedeveerelse.
Frontkamera | Synsvinkel: 89° (vandret), 58° (lodret), 97° (diagonalt)
Oplgsning: 2 MP

GPS Du kan spore robotens placering i realtid pa Google Maps via appen.




3 Installation

3.1 Veelg et passende sted

DREAME

= Anbring ladestationen p& en plan overflade neer kanten af greesplaenen og en stikkontakt. Det anbefales

at placere ladestationen i et omréde med god Wi-Fi signalstyrke.
Bemeerk: Brug din mobilenhed til at kontrollere Wi-Fi signalstyrken p& stedet. God Wi-Fi-signalstyrke

forbedrer forbindelsens stabilitet mellem robotten og appen.

Vigtigt: Sgrg for, atjorden er blgd nok til, at skruerne kan monteres.
Vigtigt: Hvis ladestationen star pa en skraning, skal du sikre dig, at haeldningen ikke er for stejl for at

ikke kan dokke.

forhindre, at robotten glider tilbage og
. 1
€3
= \
3
. =4

= Sgrg for, atder er mindst 1 m frirum uden forhindringer til venstre, hgjre og foran ladestationen. Sgrg for,
at greesset omkring stedet er kortere end 6 cm. Hvis greesset er hgjere end dette, skal det farst klippes. Hgjt

grees kan gare det sveert for Robotten at komme tilbage til ladestationen.

~

~

~

3.2 Monter ladestationen

@ Fastger bundpladen til underlaget med de medfelgende skruer ved hjeelp af unbrakongglen.

~

~




DREAME

@ Indseet ladetdrnet i bundpladen, indtil du harer et klik.
g i ™

& —

< i

@ slut strgmforsyningen til forleengerkablet, og slut den derefter til en stikkontakt. Stramforsyningen
skal som minimum veere 30 cm over jordoverfladen.
Bemaerk: LED-indikatoren pd ladestationen lyser konstant blat nar der er strom.

=

pr

. —/

© Fjern LiDAR-beskyttelsesdeekslet.
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@ St robotten i ladestationen for at oplade den. Kontrollér, at opladningskontakterne pd robotten og
ladestationen er tilsluttet korrekt.

Bemeerk: Indikatorlyset vil blinke grent, nér robotten oplader korrekt i ladestationen.

Bemaeerk: Hvis du gnsker at tilfgje en garage for ekstra beskyttelse, skal du bruge den matchende Dreame
Garage, der er tilgeengelig i lokale butikker eller online. Brug af en ikke-Dreame garage kan forérsage
problemer under opladning. = ™~

Ladestationens LED-indikator

LED-indikatorens farve Betydning

1. Der er et problem med ladestationen (f.eks. et problem med
ladestrammen eller speendingen).
Blinkende/konstant rgd

2. Robotten sidder korrekt ladestationen, men opladningen er
unormal (f.eks. hvis opladningskontakterne har en kortslutning).

Konstant bla Der er strgm pa ladestationen. Robotten er ikke i ladestationen.
Blinkende grant Robotten oplades i ladestationen.
Konstant grgn Robotten er fuldt opladet pa ladestationen.

4 Forberedelse til farste brug

4.1 Laer kontrolpanelet at kende

Skeerm

Teend/sluk Start
Drejeknap

Tilbage Hjem

171
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Skeerm

lkon

Status

Batteriniveau (Viser det aktuelle batteriniveau.)

2]

Opladning (Robotten er dokket i ladestationen.)

3

Bluetooth (Robotten er tilsluttet appen via Bluetooth.)

~~

Wi-Fi (Robotten er tilsluttet appen via et Wi-Fi-netveerk.)

Linktjeneste (Linktjenesten er aktiveret.)

(@

Tidsplan (En opgave er planlagt tili dag og er ikke startet endnu.)

Styrefunktioner
Knap Funktion
| B .
Taend/sluk (l) For at taeende eller slukke robotten, sAkaL du holde () -knappen nede i 2 sekunder.

Sgrg for, at den er uden for ladestationen.
For at starte greesslaning af hele omradet eller genoptage opgaver, der er sat pa pause,

Start Dl skal du trykke pa Dl -knappen, og derefter lukke daekslet inden for 5 sekunder. Opgaven
annulleres, hvis deekslet ikke lukkes inden for 5 sekunder.
For at sende robotten tilbage til ladestationen, skal du trykke p& 10 -knappen, og

Hjem © derefter lukke deekslet inden for 5 sekunder. Opgaven annulleres, hvis deekslet ikke
lukkes inden for 5 sekunder.

Tilbage O For at navigere ét niveau op i menuen, tryk pd & -knappen.
Tryk pé drejeknappen for at bekreefte valget i menuen.
Drejeknap Hold drejeknappen nede i 3 sekunder for at aktivere Bluetooth-parringstilstand.
Drej drejeknappen med/ mod uret for at navigere gennem menuen.
. For at nulstille robotten til fabriksindstillingerne, skal du holde >l og & -knappen
Start + Tllbage nede i 3 sekunder. PIN-koden slettes ikke.
. . Tryk p& knappen O og knappen & samtidig i 3 sekunder for at bne siden Om |
Hjem + Tilbage Indstillinger. Siden Om forsvinder efter 5 sekunder.
Drejeknap + For at nulstille PIN-koden, skal du trykke p& drejeknappen og knappen & samtidig og
Tilbage holde dem nede i 3 sekunder.
Sto Tryk pa Stop-knappen for at abne topdaeksler og stoppe robotten. PIN-koden skal
p indtastes pa kontrolpanelet for at genoptage arbejdet.
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Oversigt over menustruktur

Klipning i hele omradet

Tilstande

Klipper kant

Se tidsplan

Tidsplan

Teend/sluk tidsplan
Klippeeffektivitet
Klippehgjde
Forhindrings-undgdelse Hgjde
Forstyr ikke-tilstand
Regnbeskyttelse

Frostbeskyttelse

Lgftealarm

Uden for kort-alarm

/ndr PIN-kode

Nulstil robotten

|
(T

*Den kan blive opdateret afheengigt af softwareversionen.

Statuslys pa robotten

Farve Betydning
Fast rad Der er opstaet en fejl.
Konstant bla Robotten er i standby.
Blinkende blat Robotten udfgrer en opgave eller er sat pa pause.
Blinkende grant Robotten oplader i ladestationen.
Konstant grgn Batteriet er fuldt opladet.
Blinkende gult ]2 F;{Céglotittdesr&ig:egafrgaftrroumlﬁameraet vises via appen.

Bemeaerk: Du kan tilpasse aktiveringsperioden og scenarierne for robotlyset i Indstillinger > Lys.
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4.2 Startindstillinger

Nar Robotten teendes for farste gang, skal du foretage nogle grundleeggende indstillinger, fgr robotten er
klar til brug.

@ Tryk p& Stop-knappen for at &bne topdaekslet.

€ Hold knappen d) pa kontrolpaneletinde i 2 sekunder for at teende robotten.
Bemeerk: Robotten teendes automatisk, nar den saettes i ladestationen.

€) Valg det gnskede sprog
Drej drejeknappen med uret for at ga ned og mod uret for at g op, nar du veelger sprog. Tryk pa knappen

for at bekreefte.
e

@ Indstil pinkode

1. Drej drejeknappen for at veelge et tal fra 0 til 9. Drej drejeknappen med uret for at gge tallet fra 0til 9, og
drej mod uret for at mindske tallet. Tryk pa drejeknappen for at angive det naeste ciffer. For at aendre det
forrige ciffer skal du dreje drejeknappen mod uret, indtil tallet bliver 0, og dreje den endnu en gang.
Vigtigt: Du ma ikke angive "0000" som pinkode.
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w1 B

Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Indtast pinkoden igen for at afslutte indstillingen af den.
Bemeerk: Hvis de to adgangskoder ikke stemmer overens, skal du angive den nye adgangskode igen.

© Slut Robotten til internettet
Scan QR-koden for at downloade Dreamehome-appen til din mobilenhed. Nar appen er installeret, opretter
du en konto og logger ind.

Du kan ogsa downloade Dreamehome-appen fra App Store eller Google Play.

Download on the

App Store

: Get it on
» Google Play

For netvaerksopsaetning:

« Sgrg for, at robotten og din mobilenhed er pa det samme Wi-Fi-netveerk.

« Din mobilenhed ma maks. vaere 10 m veek fra robotten.

« Aktivér Bluetooth-funktionen pa din mobilenhed.

1. Abn Dreamehome-appen.

2. Du kan oprette forbindelse via en af fglgende metoder:

a.Scan QR-koden: G4 til f@ Enhed og tryk p& == Scan QR-koden for at oprette forbindelse. Scan QR-
koden inde i robottens topdeeksel for at oprette forbindelse.

b. Tilfg] manuelt: G& til @ Enhed og tryk p& - Tilfgj. Veelg derefter din robotmodel for at oprette forbindelse.
. Automatisk opdagelse: Robotten vil sgge efter neerliggende enheder. Tryk pa din robot fra listen over
opdagede enheder for at oprette forbindelse.
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3. Folg venligstinstruktionerne i appen for at fuldfgre oprettelse af Wi-Fi-netveerksforbindelsen.

Vigtigt: Brug et enkeltb&dndsnetveerk med en frekvens pa 2,4 GHz eller et dobbeltbdndsnetveerk med en
frekvens pé 2,4/5 GHz.

Vigtigt: Sgrg for, at dit Wi-Fi-netveerk ikke har en firewall og ikke er krypteret. Ellers kan
netveerksopsatningen mislykkes.

4. Hold drejeknappen péd kontrolpanelet nede i 3 sekunder. Robotten vil abne i Bluetooth-parringstilstand.

N

5. Fglg venligstinstruktionerne i appen for at fuldfgre parringen.

Hvordan fjerner man robottens tilknytning?

Robotten er automatisk knyttet til Dreamehome-kontoen, nar parringen er fuldfgrt. Hver enhed kan kun
veere knyttet til én konto. Den kan ikke veere knyttet til en anden konto pa samme tid.

For at parre robotten med en ny konto, skal du fagrst afbinde den. For at afbinde den:

1. Abn Dreamehome-appen. Ga til ) Enhed.

2. Hvis du har flere robotter knyttet til din Dreamehome-konto, skal du stryge til venstre eller hgjre for at fa
adgang til siden for den robot, du vil redigere.

3. Tryk pa i pverste hgjre hjgrne.

4. velg S Slet.

Hvordan deler du din robot?

1. Tryk pd * i gverste hgjre hjgrne.
2.Veelg [/ Deling af enhed.

Hvordan logger man ud af sin Dreamehome-konto eller sletter den?

1.G& til @ Mig >(©)> Konto.
2.Veelg Log ud eller Slet konto.
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5 Kortlaeg din have

For du kortlaegger, skal du kontrollere fglgende:
= Robottens batteriniveau er over 50 %.
» LiDAR'ens beskyttelsesdeeksel fjernes.

» Topdeekslet er lukket.
= Robotten dokker korrekt i ladestationen.

Ve

N

5.1 Opret afgraensningen

Fgr du starter processen med kortleegning, skal du overveje fglgende:

DREAME

Vigtigt: Du ma ikke flytte robotten manuelt, nar du opretter afgreensningen, da det kan medfare, at

kortleegningen mislykkes.

Vigtigt: Nar kortleegning pdbegyndes via fjernstyring, ma robotten ikke fjerndokkes i ladestationen,
for kortleegningen er gennemfgrt. | modsat fald kan LiDAR blive blokeret, hvilket kan fordrsage, at

kortleegningen mislykkes.
« G& maks.5 m bag robotten, nar den fjernstyres.
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= Robotten kan navigere pd skrdninger med en heeldning pd op til 50% (27° ). For bedre klipperesultater
anbefales det dog at holde skréningerne i arbejdsomréderne under 25 % (14°).

-~

« For omréder, der er smallere end 80 cm, skal du indstille dem som stier, s& robotten kan passere igennem (se
afsnit 5.4: Indstil sti).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Hvis din greespleene er mere end 4 ecm hgjere end det tilstadende terraen, skal du holde robotten mindst

10 cm veek fra kanten. Hvis din greespleene er pa niveau med det tilstgdende terreen, kan robotten krydse
omkredsen for optimale klipperesultater langs kanterne.

(" )

 Sgrg for, at drejevinklerne er st@grre end 90° . Vinkler mindre end 90° kan ggre det sveert for robotten at
opna et rent snit.

4 )

3
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Start kortleegning:
1. Tryk pa Start pa oprettelse via appen, sd tjekker Robotten sin status og kalibrerer. Den forlader
automatisk ladestationen for at udfare kalibreringen. Veer forsigtig.

v

- e )

" .. W \

=5

2. Led robotten til kanten af din greespleene via fiernbetjening, og tryk pd Angiv Startpunkt for at definere
startpunktet for skillelinjen.

( D

*

3. Fjernstyr Robotten til at beveege sig langs greespleenekanten for at oprette arbejdsomradet.

Automatisk registrering af skillelinje

Robotten drives af en avanceret Al-algoritme og bruger sit frontkamera til at registrere omradder med og
uden grees, s& den kan identificere skillelinjer uden behov for manuel vejledning.

Nar robotten er blevet fjernstyret hen til graespleenens kant og startpunktet er blevet indstillet, kan
tilstanden Automatisk registrering af skillelinje anvendes. Du kan veelge, om robotten skal kare over
omkredsen for at f& en renere kantklipning eller holde sig teet p& den for at undgad at sidde fast.

Vi anbefaler, at du fglger robotten under denne proces. Hvis robotten ikke registrerer skillelinjerne ngjagtigt,
kan du tilenhver tid afslutte tilstanden Automatisk registrering af skillelinjeog skifte til manuel kontrol.
Vigtigt: Tilstanden Automatisk registrering af skillelinje skal anvendes i dagslys for at sikre korrekt
synlighed. Undgé at bruge denne funktion i svag belysning eller regnvejr.

Vigtigt: Sgrg for, at robottens frontkamera er rent og frit.

€ - m I < -l L1 i w a4
% 6 @
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Rey T 8 2
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4. Nar Robotten vender tilbage til stedet 1 m fra startpunktet, trykker du pa Luk skillelinje, hvorefter
afgrensningen afsluttes automatisk.

5.2 Indstil undvigelseszone

Selvom Robotten automatisk kan undga forhindringer, er det stadig ngdvendigt at indstille omréder med
risiko for at falde, sdsom sveammebassiner og sandkasser, som no-go-zoner. For objekter, du gnsker at
beskytte (sdsom et blomsterbed, en trampolin, en kgkkenhave eller en blotlagt treerad), skal du indstille
dem som undvigelseszoner. Du kan trykke p& Undvigelseszone i appen for at fortseette med at oprette
forbudszoner. Alternativt kan du ga til ﬁ> Kortredigering for at oprette eller slette forbudszoner, nar
kortet er feerdigt.

5.3 Opret flere zoner og udvid eksisterende zoner

« For at oprette flere zoner
Hvis din plaene er adskilt af veje, eller du har flere isolerede pleener, kan du trykke pa Arbejdszone i appen

for at fortseette med at oprette arbejdsomrader via fjernstyring. Du kan ogsa tilfgje, slette eller eendre
zonerne under&> Kortredigering, nar kortet er faerdigt.

— FELN L] —— LR L ]
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« For at udvide eksisterende zoner

For at udvide en eksisterende zone, tryk pa Arbejdszone i appen for at oprette det omrade, du vil inkludere.
Hvis de to omrader overlapper hinanden, bliver de automatisk slaet sammen. Alternativt kan du g4 til &>
Kortredigering > Arbejdszone efter kortleegningen er afsluttet for at udvide en eksisterende zone.
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« For at adskille og kombinere zoner
For at opdele en zone i mindre zoner eller for at kombinere zoner, der blev opdelt ved hjeelp af appen, tilen
stgrre, ga tH > Kortredigering > Indstillinger for zone og tryk p& Separer eller Kombiner i appen.

5.4 Indstil sti

Du skal oprette en sti for isolerede zoner, s& de er forbundne. Robotten kan ikke f& adgang til isolerede zoner
uden en sti.

Bemeaerk: Som standard kan robotten bevaege sig pa stien, men klipper ikke grees.

Vigtigt: Hvis din greespleene er opdelt af passager, der er hgjere end 4 cm, skal du placere en genstand
med en heeldning, der svarer til passagens hgjde (f.eks. en rampe).

el .. | >4

« Sadan forbinder du to isolerede arbejdszoner

lisolerede omrader bedes du skabestier, der forbinder dem, ellers vil de veere utilgeengelige for robotten.
Tryk pa Sti for at oprette en sti.

Vigtigt: Sgrg for at stiens start- og slutpunkt befinder sig inden for arbejdsomradet.

8 '

oy Edk]
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« Sadan forbindes arbejdsomradet og ladestationen

Hvis ladestationen ikke befinder sig iarbejdsomradet, skal der skabes en sti, er forbinder den medfor at
oprette forbindelse med arbejdsomradet. Tryk pa& Sti for at skabe en sti der giver robotten mulighed for at
vende tilbage til ladestationen.

Vigtigt: Sgrg for, at den ene ende er inden for arbejdsomradet, og den anden ende er lige foran
ladestationen. Det er tilrddeligt at justere stien med ladestationen.

Vigtigt: Nar du opretter stier for at forbinde arbejdsomrddet og ladestationen, ma Robotten ikke
fierndokkes i ladestationen. | modsat fald kan LiIDAR blive blokeret, hvilket kan fordrsage, at kortleegningen

mislykkes.



DREAME

5.5 Afslut kort

Tryk pa Feerdigger kort, ndr arbejdsomrader, stier og undvigelseszoner er feerdige.

5.6 Tilfagj et andet kort

Hvis der ikke er en sti mellem din for- og baghave, kan du oprette et andet kort. Efter at have fuldfert

det fgrste kort, skal du trykke pa Tilfgj kort for at fortseette med at oprette det andet. Alternativt kan

du navigere til@ > Kortredigering og trykke pa Tilfgj kort efter kortleegningen er fuldfgrt. N&r du har
afsluttet det andet kort, kan du skifte mellem kort via ﬁ> Kortredigering.

Bemeaerk: Efter at have skiftet kort, vil tidsplanerne og klippeindstillingerne for det aktuelle kort blive anvendt.
Bemeerk: Du kan kgbe en ekstra ladestation til installation pd det andet kort for starre bekvemmelighed.
Med en separat ladestation installeret pa det andet kort, behgver du kun manuelt at flytte robotten mellem
de to kort. = e

Add map

6 Drift

6.1 Begynd at klippe for farste gang

Tips far klipning:

« Sgrg for, at greesset har en hgjde pa maks. 10 cm.

= Fjern forhindringer som lgse genstande, bladbunker, legetgj, ledninger og sten fra plaenen. Sarg for, at der
ikke er barn eller keeledyr pd pleenen, nar Robotten slar greesset.

« Fyld huller i greespleenen.
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= Indstil dine klippepreeferencer i appen far klipning (f.eks. klippeeffektivitet, graesslaningens hgjde og
klipperetning).

a) Start via kontrolpanelet
1. Tryk pa Stop-knappen for at dbne deekslet og indtaste pinkoden.

Clon't set to 0000
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4.Tryk pa Dl -knappen, og luk topdeeksletinden for 5 sekunder. Robotten forlader ladestationen og
begynder at klippe hele omrédet.
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b) Start via appen
1. Abn appen.
2.Veelg en klippetilstand, og tryk p& Start for at starte klipning.

6.2 Pause

Hvis du vil seette den aktuelle klippeopgave pa pause, kan du trykke pd Robottens Stop-knap eller trykke pa
Pause i appen.

Bemaerk: Robotten kan ikke startes direkte via appen, nar der er trykket p& Stop-knappen. For at genoptage
driften skal du indtaste din PIN-kode p& kontrolpanelet.
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6.3 Genoptage klipning

For at genoptage opgaven, nar robotten er sat pd pause, ress theskal der trykkes pa [»| -knappen,
0g topdeekslet skal herefter lukkes inden for 5 sekunder. Robotten vil genoptage den forrige
greesslaningsopgave Du kan genoptage greessléningsopgavenved at trykke pa Fortseet i appen.
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6.4 Tilbage til ladestationen

For at sende robotten tilbage til ladestationen skal du trykke p& 10> p& kontrolpanelet. Bekreeft, at den
aktuelle opgave skal seettes pa pause eller annulleres, og luk derefter det gverste deeksel inden for 5
sekunder. Robotten vender automatisk tilbage til ladestationen for at genoplade. Alternativt kan du veelge
Start vend tilbage til station i appen for at sende robotten tilbage.

OR s,

7 Dreamehome-appen

Hvor du kan fa mere at vide
Dreamehome-appen er mere end en fjernstyring. Du kan udfgre mange opgaver via appen: foretage

forskellige indstillinger pa afstand, afprove forskellige klippetilstande, redigere kortet frit og justere
klippeplaner.

7.1 Klippetilstande

Robotten tilbyder forskellige tilstande for at slé grees. Du kan skifte mellem tilstande via appen herunder
slaning af hele omradet, zoneslaning, kantslaning, punktsldning og manuel tilstand.

[ |m
L]

A

7.2 Klippeformer

Tilpas din greespleene ved at tilfgje former gennem ﬁ> Kortredigering > Former i appen. Definerede
former vil blive udelukket fra klipning i alle klippemetoder. Du kan eendre deres position, starrelse eller fierne

dem i Former. oA
.T 0o
[ N ’

7.3 EdgeMaster ™ Skiveblad

EdgeMaster ™ -skivebladet er designet til at beveege sig til siden, nar den nar greespleenens kant, hvilket

sikrer et renere snit. For at aktivere denne funktion skal du gé til :—2> Indstillinger for kantslaning >
EdgeMaster ™ i appen.
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7.4 Tidsplan

Nar det farste kort er udfyldt, opretter Robotten automatisk to ugentlige tidsplaner for klipning i forhold til
pleenens starrelse, nemlig "Tidsplan fordr/sommer" og 'Tidsplan efterar/vinter'. Du kan trykke pd i
appen for atindstille tidsplanerne i detaljer. Med planleegningsfunktionen kan du helt overlade det daglige
klippearbejde til robotten. Du behgver kun at vedligeholde robotten regelmeessigt.

Bemeerk: Hvis du er bekymret for, at Robotten kan forstyrre dig eller dine naboer, nar den arbejder
selvsteendigt i bestemte tidsperioder, kan du g4 til Indstillinger > Forstyr ikke og angive Forstyr ikke-tid i
appen.

7.5 Bgrnelas

Hvis du er bekymret for, at bgrn kan betjene robotten, skal du ga til Indstillinger og aktivere funktionen
Barnelds i appen. Nar funktionen er aktiveret, ldses robotten, hvis der ikke udfgres nogen handlingeri s

minutter, nar daekslet er dbent.
—— <)

7.6 Regnbeskyttelse

Hvis du er bange for, at darlige vejrforhold kan pavirke greesslaningsarbejdet, kan du aktivere funktionen
Regnbeskyttelse under Indstillinger pa kontrolpanelet eller i appen. Nar denne funktion er aktiveret, setter
robotten greesslaningen pa pause og vender tilbage til ladestationen, nar det regner. Du kan indstille tiden
for regnbeskyttelse i appen.

Bemaeerk: Klipning af vadt grees kan beskadige din greespleene. Det er tilrddeligt at forleenge
beskyttelsestiden for at lade graesset tarre, for du klipperigen.

7.7 Frostbeskyttelse

Hvis temperaturen falder under 6° C, kan greesslaning permanent skade greespleenen. Batteriet vil

ikke oplades som en sikkerhedsforanstaltning. For at forhindre dette kan du aktivere funktionen
Frostbeskyttelse i Indstillinger, enten via kontrolpanelet eller appen. Dette vil automatisk seette
greesslaningen pa pause og sende robotten tilbage til opladningsstationen, nar temperaturen falder under
6° C. Robotten vil genoptage greesslaningen, nér temperaturen stiger over 11° C.

v
=)
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7.8 Sikkerhedsfunktioner

Robotten er udstyret med flere tyverisikringsfunktioner, drevet af den indbyggede GPS for gget sikkerhed.
Derudover kan frontkameraet registrere menneskelig tilstedeveerelse, hvilket g@r robotten til en effektiv

havevogter.

3

7.8.1 Loftealarm

Med denne funktion aktiveret vilen alarm straks gd i gang, ndr robotten lgftes, og robotten vil blive ldst. For
at genoptage driften skal du fgrst indtaste PIN-koden pa robotten.

)
S

Na&r denne funktion er aktiveret, l3ses Robotten og alarmen aktiveres omgdende, hvis den er uden for kortet.

S )

Nar funktionen er aktiveret, kan du se robottens aktuelle placering i Google Maps.

Q
S )

7.8.4 Advarsel om registrering af menneskelig tilstedevaerelse

7.8.2 Uden for kortet-alarm

&

7.8.3 Placering i realtid

Nar den er aktiveret, vil robotten underrette dig ved registrering af menneskelig tilstedeveerelse.
rg'l
LUua

Tryk pa ofor atfa vist et live videofeed fra robottens frontkamera, som giver dig adgang i realtid til at
overvage din have ndr som helst og hvor som helst.

S )

7.8.5 Video i realtid
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7.8.6 Patruljering

Mens robotten er pa standby, kan du sende den pd patrulje langs bestemte skillelinjer eller steder i din
havevia appen. For at dbne denne funktion, skal du ga tH° > Patruljering.

o2

=0

7.9 Brugerdefineret opladningsperiode

For attilpasse robotens opladningsperiode til specifikke timer kan du aktivere funktionen Brugerdefineret
opladningsperiode via Indstillinger > Opladning i appen. Nar aktiveret, vil robotten oplade sig selv til 20
%, nar batteriniveauet er lavt, forudsat der ikke er nogen klippeopgaver. Den vil fuldfgre en fuld opladning
kuniden angivne opladningsperiode. Du kan ogsd tilpasse Batteriniveau til automatisk genopladning
0g Batteriniveau til genoptagelse af opgaver for at indstille de batteriniveauer, hvor robotten automatisk
vender tilbage til ladestationen eller genoptager uafsluttede klippeopgaver.

=0

Bemark: Dreames udviklingsteam vil labende foretage tradlgse opdateringer og vedligeholdelse
af firmwaren og appen. Hold gje med opdateringsmeddelelser, eller aktivér funktionen Automatisk
opdatering for at holde firmwaren og appen opdateret og fa gleede af flere funktioner.

8 Vedligeholdelse

For at forbedre robottens ydeevne og levetid bedes du renggre den regelmeessigt og udskifte slidte dele i
henhold til nedenstdende frekvens:

Del Udskiftningsfrekvens
Blade Hver 6-8. uge eller fgr
Renggringsbarste Hver 12. maned eller for

Bemaeaerk: Du kan kontrollere den resterende tid for knivene og renggringsbgrsten ved at navigere til
Indstillinger > Forbrugsvarer og vedligeholdelse i appen. Efter at have udskiftet forbrugsstofferne som anvist,
skal du gé til detaljesiden for forbrugsstoffet og trykke pa Jeg har udskiftet det for at nulstille timeren.
Bemeerk: Hvis du har udpeget omrader i din have til rutinemeessig renggring og vedligeholdelse af
robotten, kan du indstille Vedligeholdelsespunkter pa kortet ved at navigere til Indstillinger > G4 til
Vedligeholdelsespunkt > Rediger Punkt. Nar vedligeholdelsespunkterne er indstillet, kan du blot trykke
pa Ga for at dirigere robotten til de udpegede steder for nem vedligeholdelse.

8.1 Rengaring

Renggr din robot regelmeaessigt for at forhindre, at greesafklip og snavs ophobes og tilstopper knivskiven

og drivhjulene, hvilket kan pavirke dens klippe-, doknings- og beveegelsesevne. Vi anbefaler at bruge et
reng@ringsseet, der fas i lokale butikker eller online.

/\ Advarsel: For rengaring skal du slukke for robotten og tage stikket ud af ladestationen.

Forsigtighed: For at undgd skader pd LiDAR'en skal du sgrge for, at LIDAR-beskyttelsesdaekslet er pasat, far
du vender Robotten pd hovedet.
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= Kabinet, chassis og skiveblad:
1. Sluk robotten.

2. Seet beskyttelsesdeekslet pd LIiDAR'en.

3.Vend robotten pd hovedet.

4. Rengar robottens krop, skivebladet og chassiset med en vandslange.

A\ Advarsel: Ror ikke ved knivene under renggring af chassiset. Brug handsker under rengaring.
Forsigtighed: Brug ikke en hgjtryksrenser til renggring. Brug ikke renggringsmidler til renggring.
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5. Brug en fnugfri klud til forsigtigt at reng@re LIDAR-sensoren.

= Opladningskontakter og frontkamera:
Brug en ren klud til at renggre opladningskontakterne pa robotten og ladestationen, og sgrg ogsa for at
renggre det forreste kamera. Hold opladningskontakterne og det forreste kamera t@rre efter rengaring.

« Drivhjul:
Brug en bgrste til at fjerne mudder fra hjulene for at sikre godt greb.

8.2 Udskiftning af komponenter

» Udskiftning af bladene
Udskift bladene regelmeessigt for at holde dem skarpe. Det anbefales at udskifte bladene hver 6.-8. uge
eller fgr. Brug kun originale Dreame-blade.

/\ Advarsel: Sluk venligst robotten. Brug beskyttelseshandsker, for du udskifter knivene.
Bemeerk: Udskift alle tre blade samtidig for at sikre et afbalanceret klippesystem.

1. Sluk robotten. 2. Sprg for, at LIDAR-beskyttelsesdeekslet er pd.

[T




DREAME

3. Laeg robotten pa et blgdt underlag, og vend
den péa hovedet.

4. Fjern beholderen ved at trykke p& knappen
under skivebladet.

5. Fjern bladet ved at justere hullet i bladet med
akslen.

7.Tryk pa knappen under skivebladet, og juster 8. Sgrg for, at bladene kan rotere frit.
hulletibeholderen efter akslen for at fastgare
beholderne og bladene.

= Udskiftning af renggringsbarsten

Nar renggringsbgrsten til LIDAR-sensaren slides, kan bgrstehdrene blive flossede eller forringede, hvilket
pavirker renggringsevnen. Udskift renggringsbgrsten regelmaessigt for at sikre et godt resultat. Det
anbefales at udskifte rengaringsbarsten hver 12. maned eller far.
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9 Batteri

Ved langtidsopbevaring skal robotten oplades hver 6. maned for at beskytte batteriet. Batteriskader
fordrsaget af overafladning deekkes ikke af den begreensede garanti. Oplad ikke batteriet ved en
omgivelsestemperatur over 45 ° C eller under 6 ° C. Langtidsopbevaringstemperaturen for batteriet bgr
veere mellem -10 og 35 ° C. For at minimere skaden er den anbefalede opbevaringstemperatur for batteriet
mellem 0 og 25° C.

Bemeerk: Levetiden for robottens batteri afhaenger af, hvor ofte den bruges, og hvor mange timer den er

i drift. Hvis batteriet er beskadiget eller ikke kan oplades, ma du ikke bortskaffe det nedslidte eller defekte
batteri med husholdningsaffald. Overhold de lokale regler for bortskaffelse.

Opladningstilstand med lavt stremforbrug:

Nar opladningstilstand med lavt stremforbrug er sldet til, deaktiveres funktioner, der ikke er relateret til
opladning. (Skeermen og netveerket slukkes.)

« For at aktivere opladningstilstand med lavt stremforbrug, skal du trykke og holde samtidig pa Dl
-knappen og O -knappen, og derefter trykke hurtigt p& & -knappen 5 gange samtidig. Du vilhgre en
stemmevejledning: opladningstilstand ved lavt stramniveau teendt.

= For at deaktivere opladningstilstand med lavt stramforbrug, skal du genstarte robotten eller trykke hurtigt

p& () -knappen 5 gange.

10 Vinteropbevaring

» Robotten

1. Oplad batteriet helt, f@gr du slukker robotten.

2. Renggr Robotten grundigt fagr vinteropbevaring.

3. St LIDAR-beskyttelsesdeekslet pa.

4. Opbevar Robotten indendars pé et tart sted ved en temperatur over 0° C.

 Ladestation

Treek stikket ud af ladestationen, og opbevar den pa et tart og kaligt sted uden direkte sollys.

Bemeerk: Efter vinteropbevaring skal du geninstallere ladestationen og placere robotten i den for at oplade.
Hvis du geninstallerer ladestationen et andet sted, opdaterer robotten automatisk stationens placering, sa
snart den oplades og forlader stationen. Hvis du oplever positioneringsfejl p& grund af starre eendringer i
din have, anbefales det at kortleegge omradet igen.

11 Transport

Ved transport over leengere afstand, skal du sgrge for at robotten er slukket. Det anbefales at bruge den
originale emballage. Seet LIDAR-beskyttelsesdaekslet pa.

A\ Advarsel: Sluk robotten for transport.
A\ Advarsel: Loft robotten ved det bageste hdndtag og hold klingepladen vaek fra kroppen.



12 Fejlfinding

Problem

Arsag

Lasning

Robotten er ikke
forbundet til appen.

1. Robotten er ikke inden for
wi-fi-signalets deekning eller
Bluetooth-reekkevidde.

2. Robotten er slukket eller
ved at genstarte.

1. Kontrollér, om Robotten har afsluttet
processen med at teende.

2. Kontrollér, om routeren fungerer korrekt.
3. Ga teettere pa Robotten for at etablere en
Bluetooth-forbindelse.

Robotten lgftet.

Hjulet er ikke pa jorden.

1. Seet Robotten tilbage pa et fladt underlag.

2. Indtast PIN-koden pé robotten og bekraeft.

3. Robotten kan ikke krydse objekter, der er
hejere end 4 cm. Sgrg for et jeevnt underlag hvor
den arbejder.

Robotten heelder.

Robotten heelder mere end
37°.

1. Seet Robotten tilbage pa et fladt underlag.

2. Indtast PIN-koden pa robotten og bekraeft.

3. Robotten kan ikke forcere skraninger pa mere
end 50% (27°).

Robotten fanget.

Robotten er fanget og kan
ikke komme ud.

1. Fjern de omkringliggende forhindringer, og prav
igen.

2. Flyt manuelt Robotten til et fladt og dbent sted
pé kortet, og prev at starte opgaven igen. Hvis du
fortsat oplever dette problem, s& prav igen, nar
Robotten er i ladestationen.

3. Tjek, om derer huller i jorden. Fyld hullerne op far
klipning for at forhindre, at Robotten bliver fanget.
4. Tjek, om det omgivende grees er hgjere end 10
cm. Du kan justere forhindringshgjden eller bruge
en skubbeklipper til at klippe pleenen pa forhand
for at forhindre, at Robotten bliver fanget.

5. Hvis Robotten ofte bliver fanget pa dette sted,
kan du indstille det som en undvigelseszone.

Fejl pa venstre/hgjre
baghjul.

Hjulet kan ikke rotere, eller
der er et problem med
hjulmotoren.

1. Rengar baghjulene, og prav igen.

2. Hvis du fortsat stgder pa denne fejl, s prav at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Skiveblad kan ikke
rotere.

Skivebladet kan ikke
rotere normalt, eller
der er et problem med
klippemotoren.

1. Rengar skivebladet, og prgv igen.

2. Tjek, om det omgivende grees er hgjere end
10 cm. Du kan bruge en skubbeklipper til at
klippe plaenen péa forhand for at forhindre, at
skivebladet blokeres af hgjt grees.

3. Kontrollér, om der er vand under skivebladet.
Hvis det er tilfeeldet, sa flyt robotten til et tart
sted og prgv derefter igen.

4. Hvis du fortsat stader pa denne fejl, sa prav at
genstarte robotten.

5. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Skivebladet kan ikke
beveege sig op eller
ned.

Skivebladet kan ikke beveege
sig op eller ned.

1. Rengar skivebladet, og prav igen.

2. Hvis du fortsat stgder pa denne fejl, s& prov at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet varer ved, skal du kontakte
eftersalgsservice.
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Problem

Arsag

Lasning

Skivebladet kan ikke
beveege sig til siden.

Skivebladet kan ikke beveege
sig til siden.

1. Rens skeeresystemet, og fjern eventuelt snavs
eller fremmedlegemer.

2. Hvis du fortseetter med at stgde pd denne
fejl, kan du fgrst deaktivere EdgeMaster ™ -
funktionen.

3. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte
kundeservice.

Fejli kofanger.

Sensoren i den forreste
kofanger udlgses konstant.

1. Tiek, om Robotten sidder fast et sted.

2. Tryk forsigtigt pa kofangeren, og s@rg for, at
den skubber sig tilbage.

3. Hvis du fortsat stader pa denne fejl, s prov at
genstarte robotten.

4. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Fejliopladning.

Robotten tilsluttes
ladestationen, men
der er problemer med
ladestrgmmen eller
speendingen.

1. Tjek, at ladestationen er korrekt tilsluttet strgm.
2. Tjek, at Robottens og ladestationens
opladningskontakter er rene.

3. Nar dette er tjekket, s& prgv at seette Robotten
i ladestationen igen.

4. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Batteritemperatur for
hgj.

Batteriets temperatur er >
60°C .

1. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen
er under 40° C. Du kan vente, indtil
batteritemperaturen bliver seenket automatisk.
2. Du kan slukke for Robotten og genstarte den
efter et stykke tid.

3. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Batteritemperatur er
hgj.

Batteriets temperatur er >
45°C .

1. Opladning kan mislykkedes, nar
batteritemperaturen overstiger 45°C .

2. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen
erunder40° C.

Batteritemperatur er lav.

Batteriets temperatur er <
6°C.

1. Opladning kan mislykkedes kan mislykkedes,
nar batteritemperatur er under 6°C .

2. Brug Robotten, hvor omgivelsestemperaturen
erover6°C.

LiDAR er blokeret.

LiDAR er blokeret (f.eks. er
LiIDAR-beskyttelsesdaekslet
ikke fiernet).

1. Fjern LIDAR-beskyttelsesdeekslet, og prav igen.
2. Hvis lidaren p& toppen af robotten er meget
snavset, sa renggr den med en fnugfri klud, og
prev derefter igen.

Fejlfunktion i LIDAR.

LIDAR er meget snavset, eller
der er en sensorfejl.

1. Kontrollér, om lidaren er snavset. Renggr den
om ngdvendigt, og prav igen.

2. Hvis du fortsat stader pa denne fejl, sa prov at
genstarte robotten.

3. Hvis problemet fortseetter, sa kontakt
eftersalgsservice.

LiDAR er beskidt.

LiDAR er beskidt.

Tor LIDAR-sensoren pa toppen af robotten med
en ren klud. Hold LiDAR tgr efter reng@ring.

LiIDAR-temperaturen er
hgj.

LIDAR-temperatur er =80 °C .

1. Robotten vil automatisk forsgge at vende
tilbage til ladestationen for at kale af.

2. Sgrqg for, at robotten opererer ved en
omgivelsestemperatur under 40 °C .




Problem

Arsag

Lasning

3. Placer robotten i et skyggefuldt, kaligt og
godt ventileret omrade. Alarmen stopper, nar
temperaturen falder til et normalt niveau.

4. Robotten genoptager automatisk driften, nar
alarmen stopper.

5. Hvis problemet fortseetter, kontakt venligst
eftersalgsservice.

LiIDAR-temperaturen er
for hgj.

LiIDAR-temperatur er =90 °C .

1. LIDAR er slukket p& grund af hgje temperaturer.
2. Sgrg for, at robotten opererer ved en
omgivelsestemperatur under 40 °C .

3. Placer robotten i et skyggefuldt, kaligt og
godt ventileret omrade. Alarmen stopper, nar
temperaturen falder til et normalt niveau.

4. Hvis problemet fortseetter, kontakt venligst
eftersalgsservice.

Robotten kan ikke
positionere sig.

Positioneringen er mistet.

1. Tjek, om LiDAR'en gverst p& Robotten er
snavset. Skidt vil pavirke positionering.

2. Flyt manuelt Robotten til et dbent sted pa
kortet, og prov at starte opgaven igen.

3. Hvis positioneringen ikke gendannes, kan du
fiernstyre Robotten tilbage til ladestationen via
appen og derefter starte klippeopgaven.

Sensorfejl.

Sensorfejl.

1. Genstart Robotten, og prav igen.
2. Hvis problemet varer ved, skal du venligst
kontakte eftersalgsservice.

Robotten eri
undvigelseszonen.

Robotten eri
undvigelseszonen.

1. Flyt robotten manuelt ud af den forbudte
zone, 0g prav igen.

2. Fjernstyr robotten via appen for at flytte den
ud af den forbudte zone, og prav derefter igen.

Robotten er uden for
kortet.

Robotten er uden for kortet.

1. Flyt manuelt robotten inden for kortet, og prav
igen.

2. Fjernstyr robotten inden for kortet via appen,
0g prav igen.

Ngdstop er aktiveret.

Der er blevet trykket pa
Robottens Stop-knap.

Indtast PIN-koden pa robotten og bekraeft.

Lavt batteri. Robotten
lukker snart ned.

Batteriniveauet er < 10%.

Seet Robotten i ladestationen for at oplade den.

Robotten er veek fra
kortet. Risiko for tyveri.

Robotten er veek fra kortet.

1. Indtast pinkode for at bekreefte.
2. Du kan deaktivere Ude-af-kort-alarmen i
indstillinger i appen.

Kunne ikke vende
tilbage til ladestationen.

Robotten kan ikke finde
ladestationen, nar

den vender tilbage til
ladestationen.

1. Tiek, om der er forhindringer, der blokerer
Robotten. Fjern forhindringerne, og prgv igen.
2. Fjernstyr Robotten tilbage til ladestationen via
appen.

Kunne ikke dokke i
ladestationen.

Robotten finder
ladestationen, men kan ikke
dokke.

1. Tiek, om de reflekterende folier pa
ladestationen er snavsede eller blokerede.

2. Tjek, om der er forhindringer foran
ladestationen.

3. Tjek, om ladestationen er flyttet.

4. Tjek om grundpladen er deekket med tykt
mudder.

5. Kontrollér om stationen star pa en skraning.

6. Tjek om stationen har strgm.

DREAME
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7. Hjeelp robotten med at docke i stationen ved
at bruge fjernbetjeningen eller manuelt.

Positionering
mislykkedes.

Positioneringen fejler, nar
Robotten forsgger at starte
en klippeopgave.

1. Tiek, om lidar'en kan veere blokeret. Flyt
robotten til et fladt og dbent omrade inden for
kortet manuelt, og start opgaven igen.

2. Hvis du fortseetter med at stgde pa denne fejl,
skal du prave igen, efter robotten er i stationen.

Utilstreekkelig plads til
at dreje foran stationen.

Utilstreekkelig plads til at
dreje foran stationen.

1. Hvis stationen er placeret pa kanten af kortet
ellerinden i det, sgrg for at der er mindst 1 m fri
plads mellem stationens grundplades forreste
omrade og kortets greense; ellers kan robotten
muligvis ikke dreje.

2. Flyt stationen, eller eendr kortet i
Kortredigering.

1. Kontroller, om en no-go zone er indstillet p& stien.
2. Kontroller, om der er forhindringer, der blokerer

Sti blokeret. Sti blokeret. for robotten.
3. Hvis robotten stadig ikke kan passere, skal du
slette stien i kortredigering og indstille en ny.
Erzc;rltskeatmeraet e Frontkameraet er snavset. Tar frontkameraet af med en fnugfri klud.

Der er et problem med
det forreste kamera.

Der er et problem med det
forreste kamera.

1. Tar frontkameraet af med en fnugfri klud.

2. Prgv at genstarte robotten.

3. Hvis problemet fortseetter, bedes du kontakte
kundeservice.

Forreste kamera
blokeret.

Forreste kamera blokeret.

Ter frontkameraet af med en fnugfri klud.

Der opstar fejl i
registrering af skillelinje
under automatisk
kortleegning.

Der opstar fejli registrering
af skillelinje under
automatisk kortleegning.

1. Sgrg for, at lysforholdene er passende,
hverken for lyse eller for svage.

2. Bekreeft, at vejret er klart, og undga tage eller
regn.

3. Sgrg for, at frontkameraet er rent og frit.

4. Sgrg for, at underlaget er jeevnt, da
ujeevnheder kan pavirke registrering.

5. Hvis registrering af skillelinje fortsat mislykkes,
skal du skifte til fiernbetjeningstilstand for
kortleegning.
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13 Specifikationer

A2 1200 A2 2000

Produktets navn

Dreame robotpleeneklipper A2

Meerke Dreame
Grundle.ggende Model MXXA8203 MXXA8202
oplysninger
Dimensioner 666 x 444 x 273 mm

Veegt (inklusive batteri)

16,1 kg

Anbefalet arbejdskapacitet

1.200 m? 2.000 m?

Klippeeffektivitet

Standard: 800 m?/dag
Effektiv: 1.600 m?/dag

Standard: 1.000 m?/dag
Effektiv: 2.000 m?/dag

Klipning Klippehgjde 30-70 mm
Klippebredde 22.cm
Opladningstid ¥ 52 min 65 min
Lydeffektniveau LWA 54 dB(A)
Lydstyrke usikkerheder KWA 3dB(A)
Stgjemissioner
Lydtryksniveau LpA 46 dB(A)
Lydtryk usikkerheder KpA 3 dB(A)
0~50° C

Driftstemperatur

Anbefalet: 10~35° C

Langtidsopbevarings-
temperatur

-10~35°C
Anbefalet: 0~25° C

Driftsbetingelser

IP-klassificering

Robot: IPX6
Ladestation: IPX4
Strgmforsyning: IP67

Maksimal heeldning for
klippeomradet

50% (27°)

Bluetooth frekvensomrade

2400,0-2483,5 MHz

Maksimal RF-effekt

802.110b:16+2dBm(@11Mbps)
802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
802.11n:13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm

Forbindelse
Wi-Fi

Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483.5M)

Linkteneste

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QzSS

197
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A2 1200 A2 2000
Kgrehastighed under fjernstyring 0,45m/s-0,8 m/s
) - Standard: 0,35 m/s
Kagrende motor | Kerehastighed ved klipning Effektiv: 0.6 m/s
Motortype Navmotor
Skeeremotor Hastighed 2200 omdr/min
Batterimodel MBPA10 MBPA14
Batteri Batteritype Lithium-ion-batteri
(pleeneklipper) Nominel kapacitet 4000 mAh 5000 mAh
Nominel speending 18V DC
Opladermodel MPAAT0/MPAA20
Indgangsspeending 100~240V AC
Stremforsyning
Udgangsspaending 20V DC
Udgangsstrgm 3A
Opladerstationsmodel MCA10
Indgangsspaending 20V DC
Opladnings - .
. Udgangsspaendin 20V DC
station JenEEReEnang
Indgangsstrgm 3A
Udgangsstrgm 3A
Ekstra blade og holdere 9/3
Tilbehar
Knivmodel MBKA10/MQBATO
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Uplink

Downlink

Maks RF

Standarder |Band GNSS |Frekvensband
(MHz) (MHz) |udgangseffekt

1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 2342
8 880-915 925 - 960 23+2

\TE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 2342

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 QZ55
41 | 2496-2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 2342
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880-915 925 - 960 23+2

[2] Opladningstiden gaelder, ndr robotten automatisk vender tilbage til ladestationen ved lavt batteriniveau.
[3] Omfattede lande/omrader: Albanien, Andorra, @strig, Belgien, Bosnien-Hercegovina, Bulgarien, Kroatien,
Cypern, Tjekkiet, Danmark, Estland, Finland, Frankrig, Tyskland, Greekenland, Guernsey, Ungarn, Island,
Irland, Italien, Kosovo, Letland, Liechtenstein, Litauen, Luxembourg, Makedonien, Malta, Moldova, Monaco,
Montenegro, Holland, Norge, Polen, Portugal, Rumeenien, Serbien, Slovakiet, Slovenien, Spanien, Sverige,
Schweiz, Storbritannien, Ukraine.

Bemaerk: Specifikationerne kan &ndres sig, da vi lsbende forbedrer vores produkt. Du kan finde de seneste
oplysninger pa vores hjemmeside https://global.dreametech.com/.
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1 Turvallisuusohjeet

1.1 Yleiset turvallisuusohjeet

« Lue kayttoohje huolellisesti ja ymmarra se ennen tuotteen kayttoa.

« Kayta tuotteen kanssa vain Dreamen suosittelemia laitteita. Kaikki muu kayttd on virheellista.

« Ald anna lasten olla koneen laheisyydesséa tai leikkia silla sen ollessa toiminnassa.

« Al kayta tuotetta alueilla, joilla inmiset eivat tieda sen lasnaolosta.

« Kun kaytat tuotetta manuaalisesti Dreamehome-sovelluksen kautta, ala juokse. Kavele aina, varo askeleitasi
rinteissa/maissa ja varmista tasapainosi.

« Valta tuotteen kayttoa, kun tydalueella on ihmisia, erityisesti lapsia tai elaimia.

= Jos tuotetta kaytetaan yleisilla alueilla, aseta tyoalueen ymparille varoituskyltit, joissa on seuraava teksti:

" Varoitus! Automaattinen ruohonleikkuri! Pysy poissa koneen luota! Valvo lapsial”

= Kayta tukevia jalkineita ja pitkia housuja, kun kaytat tuotetta.

= Tuotteen vaurioitumisen seka ajoneuvo- ja henkildonnettomuuksien valttamiseksi, ala aseta tyoalueita tai
kuljetusreitteja yleisten kulkuvaylien poikki.

« Alg koske liikkuviin vaarallisiin osiin, kuten leikkuupaahan, ennen kuin se on pysahtynyt kokonaan.

» Hakeudu laakarin hoitoon loukkaantumisen tai onnettomuuden sattuessa.

« Aseta tuote POIS PAALTA ennen tukosten poistamista, huoltotoimenpiteitd tai tuotteen tutkimista. Jos tuote
tarisee epanormaalisti, tarkista se vaurioiden varalta ennen uudelleenkaynnistamista. Ala kayta tuotetta, jos
jokin osa on viallinen.

« Ald asenna paakaapelia alueille, joissa tuote leikkaa. Noudata kaapelin asennusta varten annettuja ohjeita.
« Kayta tuotteen lataamiseen vain pakkauksen mukana toimitettua lataustelakkaa. Virheellinen kaytto voi
aiheuttaa sahkoiskun, ylikuumenemisen tai syovyttavan nestevuodon akusta. Jos elektrolyyttinestetta vuotaa
laitteesta, huuhtele alue vedella/neutraloivalla aineella ja hakeudu laakariin, jos syovyttavaa nestetta joutuu
silmiin.

= Kun kytket pagkaapelin pistorasiaan, kayta vikavirtasuojakytkin (RCD), jonka suurin laukaisuvirta on 30 mA.
= Kayta vain Dreamen suosittelemia alkuperaisia akkuja. Tuotteen turvallisuutta ei voida taata muilla kuin
alkuperdisilla akuilla. Ala kayta akkuja, joita ei voi ladata.

« Pida jatkojohdot kaukana liikkuvista vaarallisista osista, jotta johdot eivat vaurioidu ja paase kosketuksiin
jannitteisten osien kanssa.

= Tassa asiakirjassa kaytetyt kuvat ovat vain viitteellisia. Ks. todelliset tuotteet.

« Ald koskaan anna seuraavien henkildiden kayttad konetta: lapset, tai henkilot, joilla on heikentyneet fyysiset,
sensoriset tai henkiset kyvyt, tai joilla ei ole riittavasti kokemusta ja tietoa, tai henkilot, jotka eivat tunne naita
ohjeita. Paikalliset maaraykset voivat rajoittaa kayttajan ikaa.

« Alg kytke tai kosketa vaurioitunutta kaapelia ennen kuin se on irrotettu pistorasiasta. Jos kaapeli vaurioituu
kayton aikana, irrota pistoke pistorasiasta. Kulunut tai vaurioitunut kaapeli lisaa sahkoiskun vaaraa, ja
huoltohenkiloston on vaihdettava se.

« Ald tydnna tuotetta voimakkaasti tai nopeasti, silla se voi vahingoittaa tuotetta.

 RF-altistumisvaatimuksen noudattamisen yllapitamiseksi laitteen ja ihmisen valilla tulee yllapitaa 35 cm:n
etaisyytta.

» Kayta akun lataamiseen vain taman laitteen mukana toimitettua irrotettavaa latausyksikkoa.

1.2 Turvallisuusohjeet asennukseen

» Valta lataustelakan asentamista alueille, joissa ihmiset voivat kompastua siihen.

« Ald asenna lataustelakkaa alueille, joissa on vaara seisovan veden muodostumisesta.

« Ald asenna lataustelakkaa lisévarusteineen 60 cm:n etdisyydelle palavasta materiaalista. Lataustelakan ja
virtalahteen toimintahadiriot tai ylikuumeneminen voivat aiheuttaa palovaaran.
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1.3 Turvallisuusohjeet kdytto6n

« Pidd kadet ja jalat kaukana pyorivista teristd. Al aseta kasiasi tai jalkojasi tuotteen lahelle tai sen alle, kun se
on paalla.

« Al4 nosta tai siirrd tuotetta, kun se on paalla.

« Kayta pysakointitilaa tai aseta laite POIS PAALTA, kun tydalueella on ihmisid, erityisesti lapsia tai eldimia.

= Varmista, ettei nurmikolla ole esineita, kuten kivia, oksia, tyokaluja tai leluja. Muussa tapauksessa terat voivat
vahingoittua, kun ne joutuvat kosketuksiin jonkin esineen kanssa.

« Alg aseta esineita tuotteen tai latausaseman paalle.

« Ala kayta tuotetta, jos STOP-painike ei toimi.

= Valta tormayksia tuotteen ja ihmisten tai elainten valilla. Jos ihminen tai eldin joutuu tuotteen tielle, pysayta se
valittomasti.

« Aseta laite aina POIS PAALTA, kun se ei ole kaytdssa.

= Tuotetta ei saa kayttda samanaikaisesti sadettimen kanssa. Kayta ajastustoimintoa varmistaaksesi, etta tuote
ja sadetin eivat toimi samaan aikaan.

= Valta liitdntakanavan sijoittamista sadettimien asennuskohtiin.

« Ala kayta tuotetta, jos tydalueella on seisovaa vettd, esimerkiksi rankkasateen tai veden kerdantymisen aikana.

1.4 Turvallisuusohjeet huoltoon

« Aseta laite aina POIS PAALTA, kun huollat sita.

= Varmista pesun jalkeen, etta asetat tuotteen maahan normaalissa asennossaan, ei ylosalaisin.

« Ald kdanna tuotetta vaarinpain alustan puhdistamiseksi. Jos kdanndat sen vaarinpain puhdistusta varten,
varmista, etta palautat sen puhdistuksen jalkeen oikeaan asentoon. Tama varotoimenpide on tarpeen, jotta
vesi ei paase tunkeutumaan moottoriin ja mahdollisesti vaikuttamaan normaaliin toimintaan.

= [rrota pistoke lataustelakasta tai kayta poiskytkentalaitetta ennen lataustelakan puhdistamista tai huoltoa.
« Al kayta painepesuria tai liuottimia tuotteen puhdistamiseen.

1.5 Akun turvallisuus

Litiumioniakut voivat rajahtaa tai aiheuttaa tulipalon, jos niita puretaan, oikosuljetaan, altistetaan vedelle,
tulelle tai korkeille lampatiloille. Kasittele niita varoen, ala pura tai avaa akkua, ja valta kaikenlaista sahkoista tai
mekaanista vaarinkayttéa. Sailyta ne suojassa suoralta auringonvalolta.

1. Kayta vain valmistajan toimittamaa akkulaturia ja virtalahdetta. Sopimattoman laturin ja virtalahteen kaytto
voi aiheuttaa sahkaoiskun ja/tai ylikuumenemisen.

2. ALA YRITA KORJATA TAI MUUTTAA AKKUJA! Korjausyritykset voivat aiheuttaa vakavia henkildvahinkoja
rajahdyksen tai sahkoiskun vuoksi. Jos vuotoja muodostuu, niistd vapautuvat elektrolyytit ovat sydvyttavia ja
myrkyllisia.

3. Tama laite sisaltaa akkuja, jotka vain ammattitaitoiset henkildt voivat vaihtaa.

1.6 Jadnnaosriskit

Kayta teria vaihtaessasi suojakasineita loukkaantumisten valttamiseksi.
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1.7 Symbolit ja merkit

VAROITUS -
Lue kdytt6ohjeet ennen koneen kayttda.

VAROITUS -
Pida turvallinen etdisyys koneesta kaytdn aikana.

VAROITUS -
Kayta poiskytkentélaitetta ennen koneella tyéskentelya tai sen
nostamista.

VAROITUS -
Al3 istu koneen p&alle milloinkaan.

VAROITUS -

Tata tuotetta ei saa havittaa tavallisen kotitalousjédtteen mukana.
Varmista, etta tuote kierrdtetddn paikallisten lakisdateisten
vaatimusten mukaisesti.

1= > vel> T B>
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C € Tama tuote on sovellettavien EY-direktiivien mukainen.

@ Luokka Ill

|| Lue ohjeet ennen lataamista.

- Tasavirta

[] Luokka Il

TARKOITETTU KAYTTO

Puutarhatuote on tarkoitettu kotinurmikon leikkaamiseen. Se on suunniteltu leikkaamaan usein, mika yllapitaa
terveellisempdaa ja paremman nakoista nurmikkoa kuin koskaan ennen. Riippuen nurmikkosi koosta, leikkurisi
voidaan ohjelmoida toimimaan milloin tahansa tai milla tahansa taajuudella. Se ei sovellu kaivamiseen,
lakaisemiseen tai lumen puhdistamiseen.

q3

Taten TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd., vakuuttaa, etta radiolaitteen malli Dreame MXXA8203/
MXXA8202 on direktiivin 2014/53/EU mukainen. EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko teksti on
saatavilla seuraavassa Internet-osoitteessa: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Yksityiskohtainen sahkdinen kayttéopas on osoitteessa https://global.dreametech.com/pages/user-
manuals-and-fags.

Verkkoturvallisuutta koskeva ilmoitus

Seuraavat tiedot on tarkoitettu varmistamaan taman laitteen turvallinen kaytto verkkoymparistoissa:

Taméa laite on varustettu useilla verkkoyhteysominaisuuksilla, kuten Ethernet-portilla (RJ-45), langattomalla
Wi-Fi-tietoliikennemoduulilla ja USB-virheenkorjausrajapinnalla. Seuraavat verkkopalvelut ovat oletusarvoisesti
kaytossa kaynnistyksen yhteydessa:

*  Web-madarityspalvelu (HTTP/HTTPS): Kuuntelee porttia 80 (HTTP) ja porttia 443 (HTTPS) paikallista maa-
ritysta ja tilanvalvontaa varten. Tietovuotojen estémiseksi on suositeltavaa poistaa HT TP-palvelu kaytosta heti
asennuksen jalkeen ja ottaa kayttdéon vain HTTPS luotettavan TLS-varmenteen kanssa.

* Device Broadcasting (mDNS/SSDP): Kaytetaan laitteen automaattiseen tunnistamiseen l&hettamallé lai-
tetiedot l&hiverkkoon (LAN). Jos néita palveluita ei tarvita, on suositeltavaa poistaa ne kaytosta tietojen skan-
nausriskin vahentamiseksi.

e USB-liitanta: Kaytetaan paikallisiin laiteohjelmistopaivityksiin ja lokitietojen poimintaan. Kun virheenkorja-
ustila on kaytdssa, se voi paljastaa jarjestelmatiedostojen kayttdoikeudet. On suositeltavaa rajoittaa kayttd vain
valtuutetulle henkildstolle ja poistaa tama kayttoliittyma kaytostd, kun laitetta ei huolleta.

Yksityiskohtaiset konfigurointiohjeet ovat kohdassa Valmistelu ensimmadisté kdyttékertaa varten.
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2 Tuotteen esittely

2.1 Mita laatikossa on

Jlf/1||||1||||||_/7

e

SEEEDE
13
]
v

o LiDAR-suojakansi 9 Robotti
© Lataustorni @ rohjalevy

(10 m:n jatkojohdolla)
ovirtaléhde @ Puhdistusharja
@ Ruuvit x 8, kuusiokoloavain @ varaterst x 9 ja pidikkeet x 3
© Kayttoohje () Nukkaamaton puhdistusliina
® Pikaopas
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2.2 Tuotteen yleiskatsaus

Pysaytyspainike

LiDAR Sadeanturi

Nuppi
Tilan merkkivalo

N&yttd
Latauskontaktit

Kahva
EdgeMaster ™ Akkulokero
terdlevy
Etupyora

Vetopyora "

Etukamera

[1] Varustettu napamoottoreilla.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D Ultra-tunnistusjdrjestelméa tekodlykameralla

Nosta nurmikonhoito uudelle tasolle OmniSense™ 2.0:lla, joka on uraauurtava 3D Ultra-tunnistusjarjestelma
algoritmiavusteisella HDR-kameralla, joka tarjoaa entista tarkemman ja kattavamman kuvan puutarhan
3D-ymparistosta.

OmniSense™ 2.0 3D-
ultra-anturijarjestelma

3D-esteiden valttaminen
joka suuntaan, =
parannettu tekoalylla \ * :
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2.4 Link-palvelu, jossa on GPS ja 4G-yhteys

Robotti on varustettu Link-palvelulla, joka tarjoaa 4G-matkapuhelinverkkoyhteyden.

Linkkipalvelun kdyttoonotto

Kaynnista robotti ja Linkkipalvelu otetaan automaattisesti kayttoon. il syttyy robotin ndytdssd ja
sovelluksessa, mika osoittaa, etta kayttéonotto on onnistunut. Voit tarkastella Link-palvelun kayttotilaa
Yhteydet-osiossa sovelluksessa.

Kun Link-palvelu on aktivoitu, voit etavalvoa robottisi tilaa ja kaynnistaa leikkuutehtavia ilman Wi-Fi-
yhteytta. Lisaksi sisaanrakennettu GPS mahdollistaa sijainnin seurannan reaaliajassa, mika parantaa
robotin varkaussuojausta. Voit seurata sen sijaintia milloin tahansa ja mista tahansa seka vastaanottaa
ilmoituksia, jos se poistuu maaritetyn kartta-alueen ulkopuolelle.

Link-palvelu tarjotaan maksuttomana ensimmaisen vuoden ajan aktivoinnista alkaen. Jos haluat jatkaa

palvelua sen paattyessa, ota yhteytta Dreamen huoltopalveluun osoitteessa dreamesupport@dreame.
tech.

2.5 Anturit

Nimi Kuvaus

Hankkii tietoa ymparistosta ja helpottaa robotin sijoittamista, esteiden valttamista seka
veden ja lian havaitsemista.

LiDAR Havaitsemisalue (100 000 luksilla): 40 m 10 %:n heijastuvuudella; 70 m 80 %:n
heijastuvuudella

Nakokentta: 360° (vaakasuunta) x 59° (pystysuunta)

Havaitsee esteet, nurmikon rajat ja ihmisten lasnaolon.
Etukamera Nakokentta: 89° (vaakasuunta), 58° (pystysuunta), 97° (diagonaalinen)
Resoluutio: 2 MP

GPS Voit seurata robotin sijaintia reaaliajassa Google Mapsissa sovelluksen kautta.

207
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3 Asennus

3.1 Valitse sopiva sijainti

= Aseta lataustelakka tasaiselle alustalle lahelle nurmikon reunaa ja pistorasiaa. On suositeltavaa sijoittaa
lataustelakka alueelle, jossa on hyva Wi-Fi-signaalin voimakkuus.

Huomautus: Kayta mobiililaitetta sijainnin Wi-Fi-signaalin voimakkuuden tarkistamiseen. Hyva Wi-Fi-
signaalin voimakkuus parantaa robotin ja sovelluksen valista yhteytta.

Tarkedda: Varmista, etta maa on tarpeeksi pehmea ruuvien asentamiseksi.

Tarkeda: Jos latausasema on rinteessa, varmista, etta kaltevuus ei ole liian jyrkka, jotta robotti ei liukuisi
takaisin eika pystyisi telakoitumaan.

( N

(. -/

» Pida vahintaan 1 mvapaata tilaa ilman esteita lataustelakan vasemmalla, ocikealla ja edessa.
Varmista, ettd ruoho paikan ymparilla on lyhyempi kuin 6 cm. Jos ruoho on korkeampaa, leikkaa se ensin
tyontoleikkurilla. Korkea ruoho voi vaikeuttaa robotin paluuta lataustelakalle.

/ )

~

3.2 Asenna lataustelakka
© Kiinnita pohjalevy maahan mukana toimitetuilla ruuveilla kuusiokoloavaimella.

( N
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) Tyonna lataustorni pohjalevyyn, kunnes kuulet naksahduksen.

a 7

" b’
€) Aseta puhdistusharja lataustorniin kohdistamalla vélilehti aukkoon.
( ™
A
\
- =

O Kytke virtalahde jatkojohtoon ja liita se sitten pistorasiaan. Pida virtaldhde vahintaan 30 em maanpinnan
ylapuolella.
Huomautus: Lataustelakan LED-merkkivalo palaa jatkuvasti sinisend, jos virta on paalla.

~

Ve

@ Poista LIDAR-suojakansi.
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@ Laita robotti lataustelakkaan latausta varten. Varmista, ettd robotin ja lataustelakan latauskontaktit on
kytketty oikein.

Huomautus: Merkkivalo vilkkuu vihredna, jos robotti lataa onnistuneesti lataustelakassa.
Huomautus: Jos haluat lisata autotallin lisasuojaksi, kayta yhteensopivaa Dreame-autotallia, joka on

saatavilla paikallisissa kaupoissa tai verkossa. Ei-Dreame-autotallin kayttd voi aiheuttaa ongelmia
latauksen aikana.
~

Lataustelakan LED-merkkivalo

LED-merkkivalon vari Tarkoitus

1. Lataustelakalla on ongelma (esimerkiksi latausvirta- tai
janniteongelma).
Vilkkuva/jatkuva punainen

2. Robotti telakoituu lataustelakkaan, mutta lataus ei ole normaalia
(esimerkiksi latauskontakteissa on oikosulku).

Jatkuva sininen Lataustelakalla on virtaa. Robotti ei ole lataustelakalla.
Vilkkuva vihrea Robotti latautuu lataustelakalla.
Jatkuva vihrea Robotti on taysin ladattu latausasemalla.

4 Valmistelut ennen ensimmaista kayttoa

4.1 Tutustu ohjauspaneeliin

Nayttod

Virta paalle/pois Kdynnista
Nuppi
Takaisin Koti




DREAME

Naytt6

Kuvake Tila

1 Akun varaustaso (nayttaa akun nykyisen varaustason).

Lataus (robotti telakoituu onnistuneesti lataustelakkaan).

Bluetooth (robotti on yhdistetty sovellukseen Bluetoothin kautta).

SIE

Wi-Fi (robotti on yhdistetty sovellukseen Wi-Fi-verkon kautta).

'|||| Linkkipalvelu (Linkkipalvelu on aktivaitu).
@ Ajastus (tehtava on ajastettu talle paivalle, mutta sita ei ole viela aloitettu).
Painikkeet
Painike Toiminto
Virta (l) Kaynnista robotti paalle tai sammuta se pitamalla (') -painiketta painettuna kaksi

sekuntia. Varmista, etta se on poissa latausasemasta.

Aloita koko alueen leikkuu tai jatka keskeytettyd tehtavaa painamalla Bl -painiketta
Kaynnista Dl | ja sulje kansi viiden sekunnin kuluessa. Tehtéva perutaan, jos kantta ei suljeta viiden
sekunnin kuluessa.

Palauta robotti latausasemaan painamalla O -painiketta ja sulje kansi viiden

Koti O sekunnin kuluessa. Tehtava perutaan, jos kantta ei suljeta viiden sekunnin kuluessa.

Takaisin © Siirry valikossa ylatasolle painamalla & -painiketta.

Vahvista valinta valikoissa painamalla nuppia.

. Ota Bluetooth-parinmuodostustilan kayttdéon pitamalla nuppi painettuna kolme
Nuppi sekuntia.

Navigoi valikossa kaantamalla nuppia myota- tai vastapaivaan.

Kaynnista + Palauta robotti tehdasasetuksiin pitamalla >l ja & -painikkeita painettuna kolme
Takaisin sekuntia. PIN-koodia ei poisteta.

Avaa Tietoa-sivu asetuksissa pitamalld O ja & -painikkeet painettuna kolme sekuntia.

Koti + Takaisin Tietoa-sivu katoaa viiden sekunnin kuluttua.

Nuppi + R o - , .

.. Nollaa PIN-koodi pitamalla nuppia ja O -painiketta painettuna kolme sekuntia.
Takaisin . PP . .

Pysaytys Pysdyta robotti ja avaa ylakansi painamalla, pysaytyspainiketta. Jotta voit jatkaa kayttoa,

on PIN-koodi sy6tettava ohjauspaneelissa.
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Valikkorakenteen yleiskatsaus

Koko alueen leikkaus

Reunaleikkaus

NEVEREIESUS

Ajastus

Kytke ajastus paalle/pois

Leikkausteho

Esteidenkiertokorkeus

Ala hairitse -tila

JEEINISSCIENS

Nostohalytys

Kartaltapoistumishalytys

Adnenvoimakkuus

Nollaa robotti

*Se saatetaan paivittaa ohjelmistoversiosta riippuen.
Tilan merkkivalo robotissa

Vari Tarkoitus

Jatkuva punainen Virhe tapahtunut.

Jatkuva sininen Robotti on lepotilassa.

Vilkkuva sininen Robotti suorittaa tehtavaa tai on tauolla.

Vilkkuva vihred Robotti lataa latausasemassa.

Jatkuva vihrea Akku on taysin ladattu.
1. Robotti on partioimassa.

Vilkkuva keltainen 2. Etukamerasta saatu reaaliaikainen video naytetaan sovelluksen
kautta.

Huom: voit mukauttaa robotin valon aktivointijakson ja -tilanteet asetuksissa > Valo.
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4.2 Alkuasetukset

Ennen kuin robotti kytketaan paalle ensimmaista kertaa, on maaritettava joitakin perusasetuksia ennen
kuin robotti on valmis aloittamaan toimintansa.

@ Paina Pysdytysnappia avataksesi ylakannen.

€ Kytke robotti p&alle painamalla ohjauspaneelin d)—painikettaja pitamalla sita painettuna 2 sekunnin
ajan.

Huomautus: Robotti kytkeytyy automaattisesti paalle, kun se liitetaan latausasemaan.
—

€) valitse haluamasi kieli
Voit menna alaspain kaantamalla nuppia myotapaivaan ja ylospain kaantamalla sita vastapaivaan.
Vahvista painamalla nuppia.

e

@ Aseta PIN-koodi

1. Valitse numero 0-9 kaantamalla nuppia. Kaanna sita myotapaivaan kasvattaaksesi lukua 0:sta 9:aan
ja kaanna sita vastapaivaan pienentaaksesi lukua. Aseta seuraava numero painamalla nuppia. Jos haluat
muuttaa edellista numeroa, kaanna nuppia vastapaivaan, kunnes numeroksi tulee 0, ja jatka kaantamista

viela kerran.

Tarkeda: Ald aseta PIN-koodiksi "0000".
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Syota PIN-koodi uudelleen viimeistellaksesi PIN-koodin asettamisen.
Huomautus: Jos kaksi salasanaa ei tasmaa, aseta uusi salasana uudelleen.

© Yhdista robotti internetiin
Skannaa QR-koodiladataksesi Dreamehome-sovelluksen mobiililaitteessasi. Asennuksen jalkeen luo tili ja
kirjaudu sisaan.

Voit myos ladata Dreamehome-sovelluksen App Storesta tai Google Playsta.

Download on the

App Store

>‘ Get it on
P7" Google Play

Ennen verkon madritysta:

= Varmista, etta robotti ja mobiililaitteesi ovat samassa Wi-Fi-verkossa.

= Varmista, etta mobiililaite on enintaan 10 metrin etaisyydella robotista

» Ota Bluetooth-toiminto kayttoon mobiililaitteessasi.

1. Avaa Dreamehome-sovellus.

2. Voit muodostaa yhteyden jollakin seuraavista tavoista:

a. Skannaa QR-koodi: Siirry kohtaan -?f.-' Laite ja napauta HYhdisté‘ lukemalla QR-koodi. Skannaa QR-
koodi, joka sijaitsee robotin ylakannen sisapuolella, muodostaaksesi yhteyden.

b. Lisda manuaalisesti: Siirry kohtaan #&F Laite ja napauta -} Lis&4. valitse sitten robottimallisi
muodostaaksesi yhteyden.

c. Automaattinen haku: Robotti etsii lahella olevia laitteita. Napauta robotiasi l0ydettyjen laitteiden

luettelosta muodostaaksesi yhteyden.




DREAME

3. Seuraa sovelluksen ohjeita Wi-Fi-verkkoon yhdistamiseksi.

Tarkeda: Kaytd 2,4 GHz:n taajuudella toimivaa yksikaistaista verkkoa tai 2,4/5 GHz:n taajuudella toimivaa
kaksikaistaista verkkoa.

Tarkedda: Varmista, etta Wi-Fi-verkossasi ei ole palomuuria eika se ole salattu. Muuten verkon maaritys voi
epaonnistua.

4. Pida ohjauspaneelin nuppia painettuna kolmen sekunnin ajan. Robotti siirtyy Bluetooth-pariliitostilaan.

N

5. Seuraa sovelluksen ohjeita pariliitoksen viimeistelemiseksi.

Miten robotti irrotetaan kayttajatilista?

Robotti on automaattisesti sidottu Dreamehome-tiliin, kun pariliitos on onnistunut. Kukin laite voidaan sitoa
vain yhteen tiliin. Sita ei voi sitoa samaan aikaan toiseen tiliin.

Jos haluat liittaa robotin uuteen tiliin, sinun on ensin irrotettava se. Irrota se nain:

1. Avaa Dreamehome-sovellus. Siirry kohtaan (@ Laite.

2.Jos Dreamehome-tiliisi on liitetty useita robotteja, pyyhkaise vasemmalle tai oikealle siirtyaksesi
haluamasi robotin sivulle.

3. Napauta oikeassa ylakulmassa.

4. valitse © Poista.

Kuinka jakaa robottisi?

1. Napauta + oikeassa yldkulmassa.
2. Valitse [/] Laitteen jakaminen.

Miten kirjautua ulos Dreamehome-tililtasi tai poistaa se?

1.Siirry kohtaan @ Mina > Q) > Tili.
2. Valitse Kirjaudu ulos tai Poista tili.
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5 Kartoita puutarhasi

Tarkista seuraavat asiat ennen kartoitusta:
= Robotin akun varaustaso on yli 50 %.
« LiDAR-suojakansi poistetaan.

» Ylakansi on suljettu.
= Robotti telakoituu oikein lataustelakkaan.

Ve

5.1 Luo raja

Huomioi seuraavat asiat ennen kartoitusprosessin aloittamista:

Tarkeda: Ala siirrd robottia manuaalisesti, kun luot rajaa, silld muuten kartoitus voi epdonnistua.
Tarkedda: Kun kartoitus alkaa, ala telakoi robottia etana lataustelakkaan, ennen kuin kartoitusprosessi on
valmis. Muuten LIDAR voi tukkeutua, mika voi aiheuttaa kartoituksen epaonnistumisen.

= Kavele 5 metrin paassa robotin takana kartoitusprosessin aikana.
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= Robotti voi liikkua rinteilla, joiden kaltevuus on enintaan 50% (27° ). Parempien leikkaustulosten
saavuttamiseksi suositellaan kuitenkin pitamaan tydalueiden rinteet alle 25 % (14°).

-~

« Alueet, jotka ovat kapeampia kuin 80 cm, maarita poluiksi, jotta robotti voi kulkea niiden lapi (katso kohta
5.4: Madrita polku).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Jos nurmikkosi on yli 4 cm korkeampi kuin viereinen maa, pida robotti vahintaan 10 cm:n paassa reunasta.
Jos nurmikkosi on samalla tasolla kuin viereinen maa, robotti voi ylittaa reunan saavuttaakseen optimaaliset
leikkaustulokset reunoilla.

(" )

«Varmista, etta kaantokulmat ovatyli 90° . Alle 90° kulmat voivat vaikeuttaa robotin puhtaan leikkauksen
saavuttamista.

4 A )
;ﬂ
! ~
-
b4 b7

217
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Aloita kartoitus:
1. Napauta sovelluksessa Aloita luominen, jolloin robotti tarkistaa tilan ja kalibroi. Se poistuu
automaattisesti lataustelakalta kalibrointia varten. Ole varovainen.
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2. Maarita rajauksen aloituspiste ohjaamalla robotti etana nurmikkosi reunalle ja napauttamalla Madarita
aloituspiste.

( D

*

3. Etdohjaa robottia nurmikon reunaa pitkin tydalueen luomiseksi.

Automaattinen rajojen tunnistus

Edistyneen Al-algoritmin avulla robotti kayttaa etukameraansa ruohoalueiden ja ruohottomien alueiden
tunnistamiseksi. Nain se pystyy havaitsemaan rajat ilman manuaalista ohjausta.

Kun olet ohjannut robotin etana ruohikon reunalle ja asettanut aloituskohdan, voit kayttaa Automaattinen
rajojen tunnistus -tilaa. Voit valita, haluatko robotin ylittavan kehan siistimman leikkuutuloksen
saavuttamiseksivai pysyvan lahella sita, jotta valtetaan sen jumittuminen.

Suosittelemme, etta seuraat robottia kartoitusprosessin aikana. Jos robotti ei havaitse rajoja tarkasti, voit
poistua Automaattinen rajojen tunnistus -tilasta ja vaihtaa eta ohjaukseen milloin tahansa.

Tarkedd: Automaattista rajojen tunnistus -tilaa tulisi kayttaa paivanvalossa, jotta nakyvyys on kunnollinen.
Valta taman toiminnon kayttoa heikossa valaistuksessa tai sateessa.

Tarkedda: Varmista, ettd robotin etukamera on puhdas ja esteeton.
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4. Kun robotti palaa paikkaan, joka on 1 m lahella aloituspistetta, voit napauttaa Sulje raja, jolloin raja
valmistuu automaattisesti.

5.2 Mdaarita kielletty alue

Vaikka robotti pystyy automaattisesti vaistamaan esteita, on silti tarpeen asettaa kielletyiksi alueiksi
alueita, joissa on putoamisvaara, kuten uima-altaat ja hiekkalaatikot. Jos haluat suojella kohteita (kuten
kukkapenkkia, trampoliinia, kasvimaata tai paljaita puun juuria), maarita ne kielletyiksi alueiksi. Voit
napauttaa sovelluksessa Kielletty alue jatkaaksesi kiellettyjen alueiden luomista. Vaihtoehtoisesti voit
siirtya kohtaan ﬁ> Kartan muokkaus luodaksesi tai poistaaksesi kielletyt alueet kartan valmistuttua.

5.3 Luo lisdé alueita ja laajenna olemassa olevia alueita

= Lisdd alueita

Jos nurmikkoasi erottaa tie tai sinulla on useita erillisia nurmikoita, voit jatkaa tydalueen luomista
etaohjattuna napauttamalla sovelluksessa Tydalue. Voit myos lisata, poistaa tai muokata vyohykkeita
kohdassa ®> Kartan muokkaus, kun kartta on valmis.
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» Laajenna olemassa olevia alueita

Laajentaaksesi olemassa olevaa aluetta, napauta sovelluksessa Ty6alue luodaksesi alueen, jonka haluat
sisallyttaa. Jos kaksi aluetta menevat paallekkain, ne yhdistetaan automaattisesti. Vaihtoehtoisesti voit
menna kohtaan & > Kartan muokkaus > Tydalue kartoituksen jalkeen laajentaaksesi olemassa olevaa

aluetta.
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« Erottele ja yhdisté alueita
Jakamalla alue pienempiin osiin tai yhdistamalla sovelluksen avulla jaetut alueet suuremmiksi, mene
kohtaan g2 > Kartan muokkaus > Alueasetukset ja napauta sovelluksessa Erota tai Yhdista.

5.4 M&arita polku

Erillisille alueille on luotava polku, joka yhdistaa ne toisiinsa. Eristetyt alueet, joilla ei ole reittia, ovat robotin
ulottumattomissa.

Huomautus: Oletuksena robotti liikkkuu vain polulla, mutta ei leikkaa ruohoa.

Tarkedéa: Jos nurmikko on jaettu yli 4 ecm:n korkuisilla kulkuvaylilla, aseta kulkuvaylan korkeudelle kalteva
esine (kuten luiska).

el .. | >4

» Kahden erillisen tydalueen yhdistaminen

Luo eristyksissa oleville alueille polkuja, jotka yhdistavat ne toisiinsa, silla muuten robotti ei paase niille. Luo
polku napauttamalla Polku.

Tarkedda: Varmista, etta polun alku ja loppu ovat tyoalueella.

8 '
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» Ty6alueen ja lataustelakan yhdistdminen

Jos lataustelakka ei ole tyoalueella, on luotava polku, joka yhdistaa sen tyoalueeseen. Luo polku
napauttamalla Polku, jonka avulla robotti voi palata lataustelakalle.

Tarkedda: Varmista, etta toinen paa on tyoalueen sisalla ja toinen paa on suoraan latausaseman edessa. On
suositeltavaa kohdistaa polku latausaseman kanssa.

Tarkedda: Kun luot polkuja tyoalueen ja lataustelakan yhdistamiseksi, ala telakoi robottia lataustelakkaan
etana. Muuten LIDAR voi tukkeutua, mika voi aiheuttaa kartoituksen epaonnistumisen.
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5.5 Viimeistele kartta

Napauta Viimeistele kartta, kun tycalueet, polut ja kielletyt alueet ovat valmiit.
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Jos etupihan ja takapihan valilla ei ole polkua, voit luoda toisen kartan. Ensimmaisen kartan valmistuttua,
napauta Lisaa kartta jatkaaksesi toisen luomista. Vaihtoehtoisesti voit navigoida kohtaan &> Kartan
muokkaus ja napauttaa Lisda kartta kartoituksen valmistuttua. Kun olet saanut toisen kartan valmiiksi,
voit vaihtaa karttojen valilla kohdassa &> Kartan muokkaus.

Huomautus: Kartan vaihtamisen jalkeen nykyisen kartan aikataulut ja leikkuu-asetukset otetaan kayttéon.

Huomautus: Voit ostaa toisen latausaseman ja asentaa sen toiseen karttaan mukavuuden lisaamiseksi.

Kun toisessa kartassa on erillinen latausasema, sinun tarvitsee vain siirtaa robotti manuaalisesti kahden
kartan valilla.

5.6 Lisaa toinen kartta

- -

Add map

6 Kaytto

6.1 Aloita leikkuu ensimmaista kertaa

Vinkkeja ennen leikkuuta:
e Leikkaa ruoho tyonnettavalla ruohonleikkurilla enintdan 10 cm korkeaksi.
« Poista nurmikolta esteet, kuten roskat, lehtikasat, lelut, johdot ja kivet. Varmista, etteivat lapset tai lemmikit

ole nurmikolla, kun robotti leikkaa.

« Tayta nurmikon reiat.
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= Aseta leikkuuasetukset sovelluksessa etukateen (kuten leikkausteho, leikkuukorkeus ja leikkuusuunta).

a) Kdynnistd ohjauspaneelista
1. Avaa kansi painamalla Pysdytyspainiketta ja syota PIN-koodi.

2. Valitse naytossa "Tilat" ja paina nuppia.

3. Valitse leikkuutila kaantamalla nuppia.
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4. Paina Dl -painiketta ja sulje yldkansi 5 sekunnin kuluessa. Robotti lahtee latausasemasta ja alkaa
leikata koko aluetta.
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b) Kdynnista sovelluksesta
1. Avaa sovellus.
2. Valitse leikkuutila ja napauta Kaynnista aloittaaksesi leikkuun.

6.2 Tauko

Voit keskeyttaa nykyisen leikkuutehtdvan painamalla robotin Pysdytyspainiketta tai napauttamalla

sovelluksessa Tauko.
Huomautus: Robottia ei voi kdynnistaa suoraan sovelluksen kautta Pysdytyspainikkeen painamisen
jalkeen.Jatka toimintaa syottamalla PIN-koodi ohjauspaneelissa.

OR - ~% u—o'

6.3 Jatka

Jos haluat jatkaa tehtavaa, kun robotti on pysaytetty, paina robotin kaynnistyspainiketta [>| ja sulje kansi
5 sekunnin kuluttua. Robotti jatkaa edellista leikkuutehtavaa. Voit myds napauttaa sovelluksessa Jatka

jatkaaksesi leikkuutehtavaa. - -
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6.4 Paluu lataustelakalle

Jos haluat lahettda robotin takaisin latausasemaan, paina ohjauspaneelissa olevaa 1F -painiketta.
Vahvista, etta nykyinen tehtdva keskeytetaan tai peruutetaan, ja sulje yldkansi viiden sekunnin kuluessa.
Robotti palaa automaattisesti latausasemaan latautumaan. Vaihtoehtoisesti voit lahettaa robotin takaisin
valitsemalla Aloita paluu telakalle.
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7 Dreamehome-sovellus

Missa voit tutkia lisda

Dreamehome App on enemman kuin kaukosaadin. Sovelluksen kautta voit tehdd monia asioita: maarittaa
erilaisia asetuksia etana, kokeilla erilaisia leikkuutiloja, muokata karttaa vapaasti ja saataa leikkuun
ajastuksia.

7.1 Leikkuutilat

Robotti tarjoaa erilaisia leikkuutiloja. Voit vaihtaa tilojen valilla sovelluksen kautta, mukaan lukien koko
alueen leikkaus, vyohykeleikkaus, reunaleikkaus, pisteleikkaus ja manuaalinen tila.

[ |m
L]
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7.2 Leikkuumuodot

Mukauta nurmikkoasi lisaamalla muotoja sovelluksen kautta &> Kartan muokkaus > Muodot. Maaritellyt
muodot jatetaan leikkaamatta kaikissa leikkuutiloissa. Voit muokata niiden sijaintia, kokoa tai poistaa ne

Muodoissa. VA
0o

7.3 EdgeMaster ™ -terdlevy

EdgeMaster ™ -teralevy on suunniteltu likkumaan sivulle, kun se saavuttaa nurmikon reunat, mika takaa

siistimman leikkauksen. Ota tama toiminto kayttoon menemalla kohtaan E> Reunanleikkuuasetukset >
EdgeMaster ™ sovelluksessa.
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7.4 Ajastus

Kun ensimmainen kartta on valmis, robotti luo automaattisesti kaksi viikoittaista leikkauksen ajastusta
nurmikon koon mukaan, jotka ovat "Kevat- ja kesa" ja "Syksy- ja talvi". Voit maarittaa yksityiskohtaiset
ajastuksen asetukset napauttamalla sovelluksessa . Ajastustoiminnon avulla voitjattaa paivittaiset
leikkuutyot kokonaan robotin tehtavaksi. Sinun tarvitsee vain huoltaa robottia saannéllisesti.
Huomautus: Jos olet huolissasi siita, etta robotti voi hairita sinua tai naapureitasi, kun se toimii itsendisesti
tiettyina kellonaikoina, voit siirtyd kohtaan Asetukset > Al& héiritse ja asettaa sovelluksessa Ala héiritse
-ajan. —

7.5 Lapsilukko

Jos pelkaat, etta lapset saattavat kayttaa robottia, voit menna sovelluksessa kohtaan Asetukset ja ottaa
Lapsilukko-toiminnon kayttoon. Kun tama toiminto on kaytossa, robotti lukittuu, jos mitaan toimintoja ei
suoriteta viiteen minuuttiin kannen ollessa auki.

=N

7.6 Sadesuojaus

Jos olet huolissasi siita, etta ankarat sadolosuhteet voivat vaikuttaa leikkuutydhon, voit ottaa Sadesuojaus-
toiminnon kayttoon ohjauspaneelin tai sovelluksen Asetuksissa. Kun tama toiminto on kdytossa, robotti
keskeyttad automaattisesti leikkuun ja palaa lataustelakalle, kun sataa. Voit asettaa sadesuojauksen ajan
sovelluksessa.

Huomautus: Maran ruohon leikkaaminen voi vahingoittaa nurmikkoasi. On suositeltavaa pidentaa
suojausaikaa, jotta ruoho ehtii kuivua ennen uudelleen leikkaamista.

7.7 Jaatymissuojaus

Jos lampaotila laskee alle 6° C, ruohonleikkaus voi vahingoittaa nurmikkoa pysyvasti. Akut eivat lataudu
turvallisuussyista. Voit estad taman ottamalla kayttoon Jadtymissuojaus asetuksista joko ohjauspaneelista
tai sovelluksesta. Tama keskeyttaa automaattisesti leikkuun ja lahettaa robotin takaisin latausasemalle,
kun lampotila laskee alle 6° C. Robotti jatkaa leikkuuta, kun lampdtila nousee yli 11° C.

v
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7.8 Turvaominaisuudet

Robotti on varustettu useilla varkaudenestoominaisuuksilla, joita tukee sisdanrakennettu GPS
lisaturvallisuuden takaamiseksi.
Lisaksi etukamera voi havaita ihmisen lasndolon, mika tekee robotista tehokkaan puutarhavartijan.

3

7.8.1 Nostohalytys

Taman toiminnon ollessa kaytossa halytys soi heti, kun robotti nostetaan, ja robotti lukitaan. Syota ensin
PIN-koodi robottiin, jotta voit jatkaa toimintaa.
a)

5"

7.8.2 Kartaltapoistumishdlytys

Kun tdma toiminto on kaytossa, robotti lukittuu ja halytys laukeaa valittomasti, jos se on poissa kartalta.

Y

Kun tdma toiminto on kaytossa, voit nahda robotin nykyisen sijainnin Google Mapsissa.

Q
)

7.8.4 Ihmisten ldsndolon havaitsemisvaroitus

7.8.3 Reaaliaikainen sijainti

Kun se on kaytossa, robottiilmoittaa sinulle havaitessaan ihmisten lasndolon.
rg'l
LUa

Katso suoraa videosyotetta robotin etukamerasta napauttamalla ° se antaa sinulle reaaliaikaisen
paasyn puutarhan valvontaan milloin ja mista tahansa.

S )

7.8.5 Reaaliaikainen video
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7.8.6 Partiointi

Kun robotti on valmiustilassa, voit lahettaa sen partioimaan maaritettyja rajoja pitkin tai pisteissa
puutarhassa sovelluksen avulla Voit kayttaa tata ominaisuutta, siirtymalla kohtaan °> Partiointi.

o2

7.9 Mukautettu Latausaika

Voit mukauttaa robotin latausajan tiettyihin tunteihin ottamalla kayttoon Yksilollinen latausaika
Asetukset > Lataus sovelluksessa. Kun tama toiminto on kaytdssa, robotti lataa itsensa 20 %:iin, kun
akun varaustaso on alhainen, edellyttaen, ettei ole leikkuutehtavia. Taysi lataus tapahtuu vain maaritetyn
latausajan aikana. Voit myds mukauttaa Akun taso automaattista latausta varten ja Akun taso
tehtdvien jatkamista varten asettaaksesi akkutasot, joissa robotti palaa automaattisesti latausasemalle
tai jatkaa keskeneraisia leikkuutehtavia.

=0
Huomautus: Dreamen kehitystiimi tekee jatkuvasti OTA-pdivityksia (etdpdivitys) ja yllapitoa

w
laiteohjelmistoon seka sovellukseen. Tarkista paivitysilmoitukset tai ota Automaattinen padivitys -toiminto
kayttoon, jotta laiteohjelmisto ja sovellus pysyvat ajan tasalla, ja jotta voit nauttia uusista ominaisuuksista.

8 Huolto

Parantaaksesi robotin suorituskykya ja kayttoikaa puhdista se saannollisesti ja vaihda kuluneet osat alla
olevien vaihtovalien mukaisesti:

Osa Vaihtovali
Terat 6-8 viikon valein tai aikaisemmin
Puhdistusharja 12 kuukauden valein tai aikaisemmin

Huomautus: Voit tarkistaa terien ja puhdistusharjan jaljella olevan ajan siirtymalla sovelluksessa
kohtaan Asetukset > Kulutustavarat ja huolto. Vaihdettuasi kulutustarvikkeet ohjeiden mukaisesti, siirry
kulutustarvikkeen tietosivulle ja napauta Olen vaihtanut sen nollataksesi ajastimen.

Huomautus: Jos olet maarittanyt puutarhassasi alueita robotin rutiininomaista puhdistusta ja huoltoa
varten, voit asettaa Huoltopisteet kartalle siirtyalld kohtaan Asetukset > Siirry Huoltopisteeseen >
Muokkaa Piste. Kun huoltopisteet on asetettu, voit yksinkertaisesti napauttaa Siirry ohjataksesi robotin
maaritettyihin paikkoihin helppoa huoltoa varten.

8.1 Puhdistus

Puhdista robottisi saannollisesti, jotta estat ruohonleikkuujatteen ja lian kertymisen ja teralevyn ja
vetopyorien tukkeutumisen, mika voi vaikuttaa sen leikkuu-, telakointi- ja lilkkkumissuorituskykyyn.
Suosittelemme kayttamaan puhdistussarjaa, joka on saatavilla paikallisissa kaupoissa tai verkossa.

/\ Varoitus: Ennen puhdistusta sammuta robottija irrota latausasema verkkovirrasta.

Varovaisuus: Varmista, etta LiDAR-suojakansi on LiDARIn paalla ennen kuin kaannat robotin ylosalaisin,
jotta LIDAR ei vahingoitu.

227
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= Robotin runko, alusta ja leikkuupéaa:
1. Sammuta robotti.

2. Aseta LIDAR-suojakansi sen paalle.

3. Kaanna robottiylosalaisin.

4. Puhdista robotin runko, leikkuupaa ja alusta letkulla.

A\ Varoitus: Ala kaske teriin, kun puhdistat alustaa. Kayta kasineita puhdistaessasi.
Varovaisuus: Ald kayta painepesuria puhdistukseen. Ald kayta pesuaineita puhdistukseen.
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. Kayta nukkaamatonta liinaa puhdistaaksesi varovaisesti LIDAR-anturin.

 Latauskontaktit ja etukamera:

Puhdista robotin ja lataustelakan latauskontaktit puhtaalla liinalla. Puhdista myos etukamera. Pida
latauskontaktit ja etukamera kuivina puhdistuksen jalkeen.

» Vetopyorat:

Kayta harjaa poistaaksesi mudan pyarista hyvan pidon varmistamiseksi.

8.2 Komponenttien vaihtaminen
= Terien vaihtaminen

Jotta terat pysyisivat teraving, ne tulee vaihtaa saannollisesti. Terat on suositeltavaa vaihtaa 6-8 viikon
valein tai aikaisemmin. Kayta vain Dreamen alkuperaisia teria.

A\ Varoitus: Sammuta robott, kiitos. Kayta suojakasineita ennen terien vaihtamista.

Huomautus: Vaihda kaikki kolme teraa samanaikaisesti tasapainoisen leikkausjarjestelman varmistamiseksi.

1. Sammuta robotti. 2. Varmista, etta LiDAR-suojakansi on paalla.

AN
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3. Aseta robotti pehmealle alustalle ja kdanna 4. Irrota pidike painamalla leikkuupaan alla
se ylosalaisin. olevaa painiketta.

5. Irrota terd kohdistamalla teran reika akseliin. 6. Irrota 3 teraa ja pidikkeet.

7. Paina leikkuupaan alla olevaa painiketta ja 8. Varmista, etta terat voivat pyoria vapaasti.
kohdista pidikkeen reika akseliin pidikkeiden ja
terien kiinnittamiseksi.

= Puhdistusharjan vaihto

Kun LIDAR-anturin puhdistusharja kuluu loppuun, sen harjakset voivat haalistua tai heikentya, mika
vaikuttaa puhdistustehoon. Vaihda puhdistusharja saannollisesti, jotta puhdistustulos pysyy hyvana.
Puhdistusharja on suositeltavaa vaihtaa 12 kuukauden vélein tai aikaisemmin.
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9 Akku

Pitkaaikaista varastointia varten lataa robotin akku 6 kuukauden valein akun suojaamiseksi. Rajoitettu
takuu ei kata ylipurkauksen aiheuttamia akkuvahinkoja. Alé lataa akkua yli45° C:ntaialle 6 ° C:n
ympariston lampotilassa. Akun pitkaaikaisen sailytyslampotilan tulisi olla -10 ja 35 © Cvalilla. Vaurioiden
minimoimiseksi akun suositeltava sailytyslampaotila on 0-25° C.

Huomautus: Robotin akun kayttoika riippuu kayttotiheydesta ja kayttotunneista. Jos akku on vaurioitunut
tai sita ei voi ladata, ala havita vanhentunutta tai viallista akkua mielivaltaisesti. Noudata paikallisia
kierratysmaarayksia.

Vahdvirtainen lataustila:

Kun vahavirtainen lataustila on kaytossa, lataukseen littymattomat toiminnot poistetaan kaytosta. (Naytto ja
verkko kytkeytyvat pois paalta.)

« Ota alhaisen virran lataustila kayttoon pitamalld samanaikaisesti painettuna Dl ja O -painikkeita ja paina
O -painiketta nopeastiviisi kertaa. Kuulet daniviestin: vahavirtainen lataustila on paalla.

« Poista alhaisen virran lataustila kaytosta kaynnistamalla robotti uudelleen tai painamalla (|) -painiketta
nopeasti viisi kertaa.

10 Talvisdilytys

= Robotti

1. Lataa akku tayteen ennen robotin sammuttamista.

2. Puhdista robotti perusteellisesti ennen talvisailytysta.

3. Aseta LiIDAR-suojakansi paikoilleen.

4. Sailyta robottia sisalla kuivassa paikassa yli 0 ° C:n lampotilassa.

= Lataustelakka

Irrota lataustelakka pistorasiasta ja sailyta sita kuivassa ja viileassa paikassa, suojattuna suoralta
auringonvalolta.

Huomautus: Talvisdilytyksen jalkeen asenna latausasema uudelleen ja aseta robotti siinen latautumaan.
Jos asennat latausaseman uudelleen eri paikkaan, robotti paivittaa automaattisesti aseman sijainnin heti,
kun se lataa ja poistuu asemalta. Jos kohtaat paikannusvirheita puutarhassasi tapahtuneiden suurten
muutosten vuoksi, on suositeltavaa kartoittaa alue uudelleen.

11 Kuljetus

Varmista pitkan matkan kuljetuksessa, etta robotti on sammutettu. On suositeltavaa kayttaa alkuperaista
pakkausta. Aseta LiDAR-suojakansi paikalleen.

A Varoitus: Sammuta robotti ennen kuljettamista.

A\ Varoitus: Nosta robotti takaosasta ja pida teralevy poissa kehostasi.
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12 Vianmaéaritys

Ongelma

Aiheuttaja

Ratkaisu

Robotti ei ole
yhteydessa
sovellukseen.

1. Robotti ei ole Wi-Fi-
signaalin kuuluvuusalueella
tai Bluetooth-alueella.
2. Robotti on sammutettu tai
kaynnistyy uudelleen.

1. Tarkista, onko robotin kdynnistysprosessi
paattynyt.

2. Tarkista, toimiiko reititin oikein.

3. Siirry lahemmas robottia Bluetooth-yhteyden
muodostamiseksi.

Robotti on nostettu.

Pyora ei ole maassa.

1. Aseta robotti takaisin tasaiselle alustalle.

2. Syota PIN-koodi robottiin ja vahvista.

3. Robotti ei voi ylittaa yli 4 cm korkeita esineita.
Pida maasto tasaisena sen tyoskentelyalueella.

Robotti on kallistettu.

Robotti on yli 37° kallistunut.

1. Aseta robotti takaisin tasaiselle alustalle.
2. Syota PIN-koodi robottiin ja vahvista.
3. Robotti ei voi nousta yli 50 % (27°) rinteita.

Robotti on loukussa.

Robotti on loukussa eika
paase pois.

1. Poista ymparoivat esteet ja yrita sitten uudelleen.
2. Siirra Robotti manuaalisesti tasaiseen ja
avoimeen paikkaan kartan sisalla ja yrita aloittaa
tehtava uudelleen. Jos ongelma jatkuu, yrita
uudelleen, kun robotti on lataustelakalla.

3. Tarkista, onko maassa reikia. Tayta reiat ennen
leikkuuta, jotta robotti ei jaa loukkuun.

4. Tarkista, onko ymparoiva ruoho yli 10 cm
korkea. Voit saataa esteidenkiertokorkeutta

tai leikata nurmikon etukateen tyonnettavalla
ruchonleikkurilla, jotta robotti ei jaa jumiin.

5.Jos robotti jaa usein jumiin tahan paikkaan, voit
asettaa sen kielletyksi alueeksi.

Vasemman/oikean
takapyoran virhe.

PyOra ei paase pyorimaan
tai pydran moottorissa on
ongelma.

1. Puhdista takapyorat ja yrita sitten uudelleen.
2.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Leikkuupaa ei pysty
kaantymaan.

Leikkuupaa ei pysty
kaantymaan normaalisti
tai leikkuumoottorissa on
ongelma.

1. Puhdista leikkuupaa ja yrita sitten uudelleen.
2. Tarkista, onko ymparaiva ruoho yli 10

cm korkea. Voit leikata nurmikon etukateen
tyonnettavalla ruchonleikkurilla, jotta korkea
ruoho ei tukkisi leikkuupaata.

3. Tarkista, onko leikkuupaan alla vetta. Jos vetta
lOytyy, siirra robotti kuivaan paikkaan ja yrita
sitten uudelleen.

4.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

5.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Leikkuupaa ei liikku ylos
tai alas.

Leikkuupaa ei liikku ylos tai
alas.

1. Puhdista leikkuupaa ja yrita sitten uudelleen.
2.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Teralevy ei litku
sivusuunnassa.

Teralevy ei liku
sivusuunnassa.

1. Puhdista leikkuujarjestelma ja poista kaikki
roskat tai vieraat esineet.

2.Jos kohtaat edelleen téman virheen, voit ensin
poistaa EdgeMaster ™ -toiminnon kaytosta.
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Aiheuttaja

Ratkaisu

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Puskurivirhe.

Etupuskurin anturi laukeaa
jatkuvasti.

1. Tarkista, onko robotti loukussa jossakin.

2. Napauta puskuria varovasti ja varmista, etta
se kimpoaa takaisin.

3.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Latausvirhe.

Robotti telakoituu
lataustelakkaan, mutta
latausvirrassa tai
-jannitteessa on ongelma.

1. Tarkista, etta lataustelakka on kytketty oikein
verkkovirtaan.

2. Tarkista, etta robotti ja lataustelakan
latauskontaktit ovat puhtaat.

3. Kun tarkistus on valmis, yrita telakoida robotti
uudelleen lataustelakkaan.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Akun lampatila liian
korkea.

Akun l@ampotila on = 60°C .

1. Kayta robottia alle 40°C :n
ymparistélampatilassa. Voit odottaa, etta akun
l[@mpatila laskee automaattisesti.

2. Voit sammuttaa robotin ja kaynnistaa sen
uudelleen jonkin ajan kuluttua.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Akun ldmpotila on
korkea.

Akun lampotila on = 45°C.

1. Lataus voi epaonnistua, kun akun l@mpotila
onyli4s5°C.

2. Kayta robottia alle 40 °C :n
ympadristolampaotilassa.

Akun ldmpotila on
matala.

Akun l@ampatila on < 6°C .

1. Lataus voi epaonnistua, kun akun l@mpotila
onalle6°C.

2. Kayta robottiayli6°C :n
ympadristolampaotilassa.

LiDAR is estynyt.

LIDAR on estynyt (esimerkiksi
LiDAR-suojakantta ei ole
poistettu).

1. Poista lidar-suojakansi ja yrita sitten
uudelleen.

2. Jos robotin ylaosassa oleva lidar on erittain
likainen, puhdista se nukkaamattomalla liinalla
ja yrita sitten uudelleen.

LiDAR-toimintahairio.

LiDAR on erittain likainen tai
anturissa on virhe.

1. Tarkista, onko lidar likainen. Puhdista se
tarvittaessa ja yrita sitten uudelleen.

2.Jos tama virhe jatkuu, yrita kaynnistaa robotti
uudelleen.

3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta myynnin
jalkeiseen palveluun.

LiDAR on likainen.

LiDAR on likainen.

Pyyhi LIDAR-anturi robotin paalla puhtaalla
liinalla. Pida LIDAR kuivana puhdistuksen
jalkeen.

LIDARINn lampatila on
korkea.

LIDARIN lampotila on =80 °C.

1. Robotti yrittad automaattisesti palata
latausasemalle jadahtymaan.

2. Varmista, etta robotti toimii alle 40 °C
ympariston l@ampotilassa.

3. Aseta robotti varjoisaan, villeaan ja hyvin
ilmastoituun paikkaan. Halytys lakkaa, kun
lampotila laskee normaalille tasolle.

4. Robotti jatkaa toimintaansa automaattisesti,

kun halytys lakkaa.
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5.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

LiDARIn lampotila on
liian korkea.

LIDARIn l@ampatila on =90 °C.

1. LIDAR on sammutettu korkean lampotilan
VUOKSI.

2. Varmista, etta robotti toimii alle 40 °C
ympariston lampotilassa.

3. Aseta robotti varjoisaan, viileaan ja hyvin
ilmastoituun paikkaan. Halytys lakkaa, kun
lampotila laskee normaalille tasolle.

4.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta
huoltopalveluun.

Robotti is kadoksissa.

Paikannus on menetetty.

1. Tarkista, onko robotin ylaosassa oleva LIDAR
likainen. Lika vaikuttaa paikannukseen.

2. Siirrd robotti manuaalisesti avoimeen
paikkaan kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava
uudelleen.

3.Jos paikannusta ei saada palautettua,
etaohjaa robotti takaisin telakalle sovelluksen
kautta ja aloita sitten leikkuutehtava.

Anturivirhe.

Anturivirhe.

1. Kaynnista robotti uudelleen ja yrita uudelleen.
2.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Robotti on kielletylla
alueella.

Robotti on kielletylla
alueella.

1. Siirrd robotti manuaalisesti pois kielletylta
alueelta ja yrita sitten uudelleen.

2. Etaohjaa robotti sovelluksen kautta pois
kielletylta alueelta, ja yrita sitten uudelleen.

Robotti on kartan

Robotti on kartan

1. Siirra robottia manuaalisesti kartan sisalla ja
yrita sitten uudelleen.

ulkopuolella. ulkopuolella. 2. Etaohjaa robottia takaisin kartan sisalla

sovelluksen kautta ja yrita sitten uudelleen.
Hat_ap_ysaytys on Robotm Stop-painiketta Syota PIN-koodi robottiin ja vahvista.
aktivaitu. painetaan.

Akku vahissa. Robotti
sammuu pian.

Akuntasoon <10 %.

Telakoi robotti lataustelakkaan latausta varten.

Robotti on kartan
ulkopuolella.
Varkausriski.

Robotti on kartan
ulkopuolella.

1. Syota PIN-koodi vahvistaaksesi.
2. Voit poistaa kartaltapoistumishalytyksen
kaytosta sovelluksen asetuksista.

Paluu lataustelakalle
epaonnistui.

Robotti ei lbyda
lataustelakkaa, kun se palaa
lataustelakalle.

1. Tarkista, onko robotin tiella esteita. Poista
esteet ja yrita uudelleen.

2. Etaohjaa robotti takaisin lataustelakalle
sovelluksen kautta.

Lataustelakalle
telakoituminen
epaonnistui.

Robotti loytaa lataustelakan,
mutta el onnistu
telakoitumaan.

1. Tarkista, ovatko lataustelakan heijastinkalvot
likaisia tai estyneita.

2. Tarkista, onko lataustelakan edessa esteita.
3. Tarkista, onko lataustelakkaa siirretty.

4. Tarkista, onko pohjalevy peitetty paksulla
mudalla.

5. Tarkista, onko asema rinteessa.

6. Tarkista, onko asemalla virtaa.

7. Auta robottia telakoitumaan asemalle
kayttamalla kaukosaadinta tai manuaalisesti.
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Paikantaminen

Paikannus epaonnistuu,
kun robotti yrittaa aloittaa

1. Tarkista, etta lidar voi olla estynyt. Siirra robotti
manuaalisesti tasaiseen ja avoimeen paikkaan
kartan sisalla ja yrita aloittaa tehtava uudelleen.

epaonnistul. leikkuutehtavan. 2.Jos kohtaat edelleen taman virheen, yrita
uudelleen, kun robotti on telakoituna asemalle.
1.Jos asema on asetettu kartan reunaan tai
sen sisalle, varmista etta aseman pohjalevyn

Riittamaton etuosan ja kartan rajan valilla on vahintaan 1

kaantymistila aseman
edessa.

Riittamaton kaantymistila
aseman edessa.

m vapaata tilaa; muuten robotti ei ehka pysty
kaantymaan.

2. Siirré asemaa tai muuta karttaa Kartan
muokkaus -toiminnolla.

Reitti estetty.

Reitti estetty.

1. Tarkista, onko reitilla maaritetty kielletty alue.
2. Tarkista, onko esteita, jotka estavat robottia.
3.Jos robotti ei vielakaan paase lapi, poista reitti
kartan muokkauksessa ja aseta uusi.

Etukamera on likainen.

Etukamera on likainen.

Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.

Etukamerassa on
ongelma.

Etukamerassa on ongelma.

1. Pyyhi etukamera puhtaalla linalla.
2. Yrita kaynnistaa robotti uudelleen.
3.Jos ongelma jatkuu, ota yhteytta huoltopalveluun.

Etukamera estetty.

Etukamera estetty.

Pyyhi etukamera puhtaalla liinalla.

Rajojen tunnistusvirhe
automaattisen
kartoituksen aikana.

Rajojen tunnistusvirhe
automaattisen kartoituksen
aikana.

1. Varmista, etta valaistusolosuhteet ovat
sopivat, ei liian kirkasta tai liian hamaraa.

2. Varmista, etta saa on selkea, valta sumua tai
sadetta.

3. Varmista, etta robotin etukamera on puhdas
ja esteeton.

4. Varmista, etté maanpinta on tasainen, silla
epatasaisuudet voivat vaikuttaa tunnistamiseen.
5.]os rajojen tunnistus epaonnistuu edelleen,
vaihda kartoitukseen etaohjaustila.

DREAME
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13 Tekniset tiedot

Perustiedot

A2 1200 A2 2000
Tuotteen nimi Dreame-robottiruchonleikkuri A2
Merkki Dreame
Malli MXXA8203 MXXA8202
Mitat 666 x 444 x 273 mm

Paino (mukana akku)

16,1 kg

Suositeltu kayttokapasiteetti

1.200 m? 2.000 m?

Vakio: 800 m?/paiva Vakio: 1.000 m?/paiva

Wi-Fi

Lelkkuuteno Tehokas: 1.600 m?/paiva | Tehokas: 2.000 m?/paiva
Leikkuu Leikkuukorkeus 30-70 mm
Leikkuuleveys 22 cm
Latausaika 52 min 65 min
Adnitehotaso LWA 54 dB(A)
Adnen tehon epdvarmuudet KWA 3 dB(A)
Melupadstot —

Adnenpaineen taso LpA 46 dB(A)
Adnenpaineen epavarmuudet KpA 3 dB(A)

R o 0~50° C
Kaytolampotila Suositeltu: 10~35° C

e . -10~35°C

i Pitkaaikainen sailytyslampotila Suositeltu: 0~25° C
Tybolosuhteet
Robotti: IPX6
IP-luokitus Lataustelakka: IPX4
Virtalahde: IP67
Leikkuualueen enimmaiskaltevuus 50% (27°)
Bluetooth-taajuusalue 2400,0 - 2483,5MHz
802.11b:16+2dBm(@11Mbps)
S 802.11g:14+2dBm(@54Mbps)
Maksimi RF-teho 802.11n:132dBM(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749dBm
Yhteydet

Wi-Fi 2,4 GHz
(2 400-2 483,5M)

Linkkipalvelu ™

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000
Ajonopeus etaohjattuna 0,45m/s-0,8 m/s
v e . : ! ! Vakio: 0,35 m/s
Kayttomoottori | Ajonopeus leikkuun aikana Tehokas: 0,6 m/s
Mooattorityyppi Nabamoottori
Leikkuumoottori | Nopeus 2 200 kierr./min
Akkumalli MBPA10 MBPA14
Akkutyyppi Litium-ioniakku
Akku (leikkuri)
Nimelliskapasiteetti 4000 mAh 5000 mAh
Nimellisjannite 18V DC
Laturin malli MPAAT0/MPAA20
. . Tulojannite 100~240V AC
Virtaldhde
Lahtéjannite 20V DC
Lahtovirta 3A
Lataustelakan malli MCA10
Tulojannite 20V DC
Lataustelakka | Lahtojannite 20V DC
Tulovirta 3A
Lahtovirta 3A
. Varaterat ja pidikkeet 9/3
Lisavarusteet
Teramalli MBKAT0/MQBA10

237
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Uplink

Downlink

Maksimi RF-

Vakio [Kaista ol GNSS |Taajuusalueet
(MHz) | (MHz) lshtteho )

1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
7 2500-2570 | 2620 - 2690 2342
8 880-915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 2342

GPS/
GLONASS/
38 2570-2620 | 2570-2620 23+2 BDS/ 1559 - 1592 MHz
Galileo/

40 2300-2400 | 2300 - 2400 2342 Qz55
4 2496 - 2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 2342
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880-915 925 - 960 2342

[2] Latausaikaa sovelletaan, kun robotti palaa automaattisesti latausasemalle, kun akun varaustaso on

alhainen.

[3] Tuetut maat/alueet: Albania, Andorra, Itavalta, Belgia, Bosnia ja Hertsegovina, Bulgaria, Kroatia, Kypros,
TSekin tasavalta, Tanska, Viro, Suomi, Ranska, Saksa, Kreikka, Guernesey, Unkari, Islanti, Irlanti, Italia, Kosovo,
Latvia, Liechtenstein, Liettua, Luxemburg, Makedonia, Malta, Moldova, Monaco, Montenegro, Alankomaat,
Norja, Puola, Portugali, Romania, Serbia, Slovakia, Slovenia, Espanja, Ruotsi, Sveitsi, Iso-Britannia, Ukraina.

Huomautus: Tekniset tiedot voivat muuttua, koska parannamme tuotteitamme jatkuvasti. Uusimmat tiedot
loydat verkkosivuiltamme osoitteesta https://global.dreametech.com.
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1 Ohutusjuhend

1.1 Uldine ohutusjuhend

= Enne toote kasutamist lugege kasutusjuhend tahelepanelikult labi.

« Kasutage tootega vaid Dreame soovitatud seadmeid. Mis tahes muu kasutus on vale.

« Arge lubage lastel masina tootamise ajal selle ldheduses olla ega sellega méangida.

« Arge kasutage toodet kohtades, kus inimesed ei ole selle olemasolust teadlikud.

= Kui juhite toodet kasitsi rakendusega Dreamehome, arge jookske. Alati kondige, kallakul vaadake, kuhu astute,
ja arge kaotage tasakaalu.

« Arge kasutage toodet, kui tooalal on inimesed, eriti lapsed, voi loomad.

= Kui kasutate toodet avalikus kohas, paigaldage t6oala Umber hoiatusmargid jargmise tekstiga: ,Hoiatus!
Automaatne muruniiduk! Hoidke masinast eemale! Jalgige lapsi! “

= Toote kasutamisel kandke tugevaid jalatseid ja pikki pukse.

= Toote kahjustuste ja s6idukite ning inimestega seotud 6nnetuste valtimiseks arge maarake tooalasid ega
transporditeid Ule avalike teede.

« Arge puudutage liikkuvaid ohtlikke osi, nagu teraketas, enne kui need on taielikult peatunud.

= Vigastuste voi dnnetuste korral poorduge arsti poole.

« Enne takistuste eemaldamist, hooldustddde tegemist voi toote kontrollimist lilitage toode VALJA. Kui toode
variseb ebatavaliselt, kontrollige enne taaskaivitamist, ega see ei ole kahjustatud. Arge kasutage toodet, kui
moni osa on defektne.

« Arge paigaldage peakaablit kohtadesse, kus toode niidab. Kaabli paigaldamiseks jargige esitatud juhtnoore.
» Kasutage toote laadimiseks vaid komplekti kuuluvat laadimisjaama. Vale kasutamine voib pohjustada elekt-
riloogi, tlekuumenemise voi stovitava vedeliku lekkimise akust. Elektroltudi lekkimise korral loputage veega /
neutraliseeriva ainega ja kui soovitav vedelik satub silma, poérduge arsti poole.

= Peakaabli vooluvorku Uhendamisel kasutage rikkevoolukaitset, mille suurim rakendumisvool on 30 mA.

= Kasutage vaid Dreame soovitatud originaalakusid. Toote ohutust ei saa tagada mitteoriginaalsete akudega.
Arge kasutage mittelaetavaid patareisid.

= Hoidke pikendusjuhtmed eemal liikuvatest ohtlikest osadest, et valtida juhtmete kahjustamist, mis voib poh-
justada kontakti pingestatud osadega.

» Selle dokumendi illustratsioonid on vaid naitlikud. Lahtuge tegelikust tootest.

« Arge lubage masinat kasutada lastel, keha-, meele- voi vaimupuudega inimestel, kogemuse ja teadmisteta
inimestel ega inimestel, kes ei ole selle juhendiga tutvunud. Kohalikud maarused véivad piirata masina ope-
raatori vanust.

« Arge Uhendage kahjustatud kaablit ja arge puudutage seda enne, kui see on vooluvorgust lahutatud. Kui
kaabel kasutuse ajal kahjustada saab, lahutage pistik vooluvérgust. Kulunud voi kahjustatud kaabel suurendab
elektrildogi ohtu ja hoolduspersonal peab selle asendama.

« Arge suruge toodet jouga ega kiiresti, kuna see voib toodet kahjustada.

= Raadiosageduskiirgusega kokkupuute néuete taitmiseks peab seadme ja inimese vahel olema 35 cm vahe-
maa.

= Aku laadimiseks kasutage ainult selle seadmega kaasasolevat eemaldatavat toiteplokki.

1.2 Paigalduse ohutusjuhend

= Arge paigaldage laadimisjaama kohta, kus inimesed voiksid selle otsa komistada.

= Arge paigaldage laadimisjaama kohta, kus on seisva vee tekkimise oht.

= Arge paigaldage laadimisjaama ega selle tarvikud suttivale materjalile [Ahemale kui 60 cm. Laadimisjaama
vOi toiteploki talitlushaire voi Ulekuumenemine voib pohjustada tulechu.
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1.3 Kasutuse ohutusjuhend

= Hoidke kaed ja jalad poorlevatest teradest eemal. Kui toode on sisse lUlitatud, arge pange kasi ega jalgu selle
lahedusse ega alla.

« Arge tostke ega liigutage sisselulitatud toodet.

« Kui todalal on inimesed, eriti lapsed, voi loomad, kasutage parkimisreziimi voi lilitage toode VALJA.

= Veenduge, et murul ei oleks kive, oksi, tooriistu, manguasju ega muid esemeid. Muidu vBivad terad esemega
kokkupuutumisel kahjustada saada.

« Arge pange toote ega laadimisjaama peale esemeid.

« Arge kasutage toodet, kui nupp PEATA ei toota.

= Valtige kokkupdrkeid toote ja inimeste voi loomade vahel. Kui inimene voi loom satub toote tee, peatage kohe.
« Kui seade ei ole kasutusel, lillitage see VALJA.

« Arge kasutage toodet ja hupikvihmutit samal ajal. Tagamaks, et toode ja hiupikvihmuti ei tootaks samal ajal,
kasutage ajakava funktsiooni.

« Arge seadke henduskanalit kohta, kuhu on paigaldatud hipikvihmutid.

« Arge kasutage toodet, kui tooalal on seisvat vett, naiteks tugeva vihma voi vee kogunemise korral.

1.4 Hoolduse ohutusjuhend

« Hoolduse tegemise ajaks lilitage toode VALJA.

= Parast pesemist veenduge, et toode pandaks maapinnale tavaparases asendis, mitte tagurpidi.

« Arge poorake toodet sassii puhastamiseks Umber. Kui te selle puhastamise eesmargil imber poorate, pdorake
see parast Oigetpidi. See ettevaatusabindu on vajalik selleks, et vesi ei paaseks mootorisse ega mojutaks selle
tavaparast tood.

» Enne laadimisjaama puhastamist voi hooldamist lahutage pistik laadimisjaamast vai kasutage blokeerimis-
seadet.

« Arge kasutage toote puhastamiseks kdrgsurvepesurit ega lahusteid.

1.5 Akuohutus

Kui liitiumioonakud demonteeritakse voi lUhistatakse voi need puutuvad kokku vee, tule voi korge temperatuu-
riga, voivad need plahvatada voi tulekahju pohjustada. Kasitsege neid ettevaatlikult, arge votke akut lahti ega
avage seda ja valtige igasugust elektrilist/mehaanilist vaarkasutust. Hoidke neid kaitstuna otsese paikeseval-

guse eest.

1. Kasutage vaid tootja antud akulaadurit ja toiteplokki. Sobimatu laadija ja toiteploki kasutamine voib pohjus-
tada elektrilooke ja/voi Ulekuumenemist.

2. ARGE PUUDKE AKUSID PARANDADA EGA MODIFITSEERIDA! Paranduskatsed voivad plahvatuse voi elektriloogi
tottu raskeid kehavigastusi péhjustada. Lekke korral on valjunud elektrolttidid s6ovitavad ja murgised.

3. See seade sisaldab akusid, mida tohivad asendada vaid kvalifitseeritud tootajad.

1.6 Jaakriskid

Vigastuste valtimiseks kandke terade asendamisel kaitsekindaid.
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1.7 Stimbolid ja kleebised

HOIATUS!
Enne masina kasutamist lugege kasutusjuhendit.

HOIATUS!
Olge masina té6tamise ajal sellest ohutus kauguses.

HOIATUS!
Enne masina kallal té6tamist voi selle tdstmist kasutage blokeeri-
misseadet.

k> tel> T =5[>

HOIATUS!
Arge sbéitke masinal.

HOIATUS!

Seda toodet ei tohi kérvaldada tavalise

olmejadtmena. Tagage toote ringlussevétt kohalike iguslike
nduete kohaselt.

m |

See toode vastab kohaldatavatele EU direktiividele.

©

111 klass
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|| Enne laadimist lugege juhiseid.

g Alalisvool

[] Il klass

KASUTUSOTSTARVE

Aiatoode on moéeldud koduseks muruniitmiseks. See on méeldud sagedaseks niitmiseks, et muru oleks tervem
jailusam kui kunagi varem. Olenevalt muruplatsi suurusest saab muruniiduki programmeerida téotama mis
tahes ajal voi sagedusega. See ei sobi kaevamiseks, puhkimiseks ega lume puhastamiseks.

q3

Kaesolevaga kinnitab TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd., et raadiosideseadme mudel Dreame
MXXA8203/MXXA8202 vastab direktiivile 2014/53/EL. ELi vastavusdeklaratsiooni taistekst on saadaval jargmisel
veebiaadressil: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Toode vastab Uhendkuningriigi PSTI-madarustele, vastavusdeklaratsiooni taistekst on kattesaadav jargmisel
internetiaadressil: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Tapse e-juhendi leiate aadressilt https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Vorguturbeteade

Selle seadme ohutu kasutamise tagamiseks vorgukeskkonnas on esitatud jargmine teave:

See seade on varustatud mitme vorgusidevoimalusega, sealhulgas Etherneti-port (RJ-45), juhtmeta Wi-Fi-side-
moodul ja USB-silumisliides. Kaivitamisel on vaikimisi lubatud jargmised vorguteenused:

= Veebikonfiguratsiooniteenus (HTTP/HTTPS): Jalgib porti 80 (HTTP) ja porti 443 (HTTPS) kohaliku konfigu-
ratsiooni ja oleku seireks. Teabe lekkimise valtimiseks on soovitatav parast installimist kohe HTTP-teenus valja
lUlitada, lubada ainult HTTPS ja kasutada usaldatavat TLS-sertifikaati.

» Seadme levi (MDNS/SSDP): Kasutatakse automaatseks avastamiseks, edastades seadmeteavet kohtvorgu
(LAN) piires. Kui need teenused ei ole vajalikud, on soovitatav need vélja lUlitada, et vahendada otsimisel tuvas-
tamise ohtu.

» USB-liides: Kasutatakse pusivara kohalikuks taiendamiseks ja logide valjavotuks. Kui silumisreziim on lu-
batud, voib see avalikustada slusteemifailide paasudigused. Soovitatav on piirata kasutamine vaid volitatud
personalile ja keelata see liides ajal, kui seadet ei hooldata.

Tapsed konfigureerimistoimingud leiate jaotisest , Ettevalmistus esmakordseks kasutuseks “.
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2 Toote tutvustus
2.1 Komplekti sisu

o Laserradari kaitsekate
eLaadimistorn (10 m pikenduskaab-
liga)

°T0iteplokk

@ 8 kruvi, kuuskantvéti

© Kasutusjuhend

(P Luhijuhend

© Robot

O Alusplaat
@ Puhastushari
@ varuterad x 9 ja hoidikud x 3

) Ebemeteta lapp
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2.2 Toote lilevaade

Nupp , Peata “

Laserradar Vihmaandur
Nupp
Olekutuli
Kuvar
Laadimiskontaktid
Kdepide
Teraketas Akupesa
EdgeMaster ™
Esiratas
Veoratas "
Esikaamera

[1] Varustatud rummumootoritega.

2.3 OmniSense ™ 2.0: iilitdpne 3D-andurislisteem koos Al-kaameraga

Viige muru hooldus uuele tasemele OmniSense ™ 2.0, murrangulise Ulitapse 3D-anduriststeemiga, mis on
varustatud algoritmi toega HDR-kaameraga, pakkudes aia 3D-keskkonna péhjalikumat ja Uksikasjalikumat
tajumist.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

3D Omnidirectional
Obstacle Avoidance =
Enhanced by Al 3
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2.4 Link Service GPS-i ja 4G-lihenduvusega

Robot on varustatud Link Service'iga, mis pakub 4G mobiilsidevérgu thenduvust.

Aktiveerige Link Service

Lulitage robot sisse ja Link Service aktiveerub automaatselt. alllsuttib roboti kuvaril ja rakenduses naida-
tes, et aktiveerimine on 6nnestunud. Rakenduses saate vaadata Link Service'i kasutamise staatust valikuga
Uhendused.

Link Service'i aktiveerimisel saate oma roboti seisundit kaugjuhtimisega jalgida ja alustada niitmistlesan-
deid ilma Wi-Fi-Uhenduseta. Lisaks on olemas sisseehitatud GPS asukoha reaalajas jalgimiseks, mis paran-
dab roboti vargusetorje voimekusi. Saate selle asukohta jalgida igal ajal ja igalt poolt ning saada teavitusi,
kui see liigub maaratud kaardialalt valja.

Link Service'it pakutakse esimesel aastal alates aktiveerimisest tasuta. Teenuse pikendamiseks parast selle
[0ppemist votke Uhendust Dreame muugijargse teeninduse meeskonnaga aadressil dreamesupport@
dreame.tech.

2.5 Andurid

Nimi Kirjeldus

Hangib keskkonnateavet ja hélbustab roboti positsioneerimist, takistuste valtimist ning
vee ja mustuse tuvastamist.

Laserradar Tuvastusulatus (100 klx juures): 40 m 10% peegeldusvoime juures; 70 m 80% peegeldus-
voime juures

Vaatevali: 360° (horisontaalne) x 59° (vertikaalne)

Tuvastab takistusi, muru piire ja inimeste kohalolu.
Esikaamera | Vaatenurk: 89° (horisontaalne), 58° (vertikaalne), 97° (diagonaalne)
Eraldusvéime: 2 MPx

GPS Rakenduse kaudu saate jalgida roboti asukohta reaalajas Google Mapsis.
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3 Paigaldamine

3.1 Sobiva asukoha valimine

= Pange laadimisjaam tasasele pinnale muru serva ja pistikupesa lahedusse. Pange see tugeva Wi-Fi-sig-
naaliga piirkonda.

Markus: Kontrollige asukoha Wi-Fi-signaali tugevust mobiilseadmega. Tugev Wi-Fi-signaal tagab stabiilse
Uhenduse roboti ja rakenduse vahel.

Oluline: Veenduge, et pinnas oleks kruvide paigaldamiseks piisavalt pehme.

Oluline: Kui laadimisjaam asub kallakul, siis veenduge, et kalle ei oleks liiga jarsk, et valtida roboti tagasi
libisemist ja ei dokkimise ebadnnestumist.

( N

(. =

« Jatke laadimisjaamast vasakule ja paremale ning selle ette vahemalt 1 m vaba, takistusteta ruum. Veendu-
ge, et koha umbruses oleks muru luhem kui 6 cm. Kui muru on kdrgem, niitke see esmalt lUkatava murunii-
dukiga. Kérge muru voib raskendada roboti tagasipdordumist laadimisjaama.

/ )

3.2 Laadimisjaama paigaldamine

@ Kinnitage alusplaat maapinnale komplekti kuuluvate kruvide ja kuuskantvétmega.

( N

247



DREAME

€ Sisestage laadimistorn alusplaati, kuni kuulete kl&psu.

@ Uhendage toiteplokk pikenduskaabliga ja seejarel pistikupesaga. Hoidke toiteplokki véhemalt 30 cm
maapinnast kdrgemal.
Madrkus: Kui toide on olemas, péleb laadimisjaama LED-margutuli pidevalt siniselt.

~

© Eemaldage laserradari kaitsekate.

Bl 248
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@ Pange robot laadimiseks laadimisjaama. Veenduge, et roboti ja laadimisjaama laadimiskontaktid oleksid
Oigesti Uhendatud.

Maérkus: Kui robot laeb laadimisjaamas, siis margutuli vilgub roheliselt.

Markus: Kui soovite lisakaitseks garaazi, kasutage Uhtivat Dreame garaazi, mis on saadaval kohalikes kaup-
lustes vOi veebis. Mitte-Dreame garaazi kasutamine voib pohjustada probleeme laadimise ajal.

~

Laadimisjaama LED-maéargutuli

LED-margutule varv Tahendus

1. Laadimisjaamaga on probleem (naiteks laadimisvoolu voi -pingega
seotud probleem).

Vilkuv/pidev punane
2. Robot dokib laadimisjaamas, aga laadimine on ebatavaline (nai-
teks on laadimiskontaktidel lUhis).

Pidev sinine Laadimisjaamal on toide. Robot ei ole laadimisjaamas.
Vilkuv roheline Robot laeb laadimisjaamas.
Pidev roheline Robot on laadimisjaamas taielikult laetud.

4 Ettevalmistus esmakordseks kasutuseks

4.1 Juhtpaneeliga tutvumine

-

Kuvar

-
Toide sisse/vdlja C Alusta
) Nupp
Tagasi Kodu
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Kuvar

lkoon

Olek

Akutase (naitab aku praegust taset.)

2]

Laadimine (robot on laadimisjaamas dokitud.)

3

Bluetooth (Robot on Uhendatud rakendusega Bluetoothi teel.)

~~

Wi-Fi (Robot on Uhendatud rakendusega Wi-Fi vorgu kaudu.)

Link Service (Link Service on aktiveeritud.)

(@

Ajakava (Ulesanne on planeeritud tanaseks ja pole veel alanud.)

Juhtelemendid

Nupp Funktsioon
. | Roboti sisse-/valjalulitamiseks vajutage ja hoidke nuppu (|)2 sekundijooksul all.
Toide (H . o
Veenduge, et see asub valjaspool laadimisjaama.
Kogu ala niitmise alustamiseks voi peatatud to0 jatkamiseks vajutage nuppu D>lja see-
Alusta DI jarel sulgege 5 sekundi jooksul kate. Ulesanne tilhistatakse, kui kaant ei suleta 5 sekundi
jooksul.
Roboti laadimiseks laadimisjaama saatmiseks vajutage nuppu ‘O ja seejarel sul-
Kodu O gege 5 sekundi jooksul kate. Ulesanne tihistatakse, kui kaant ei suleta 5 sekundi
jooksul.
Tagasi O Menus the taseme vorra Ules likumiseks vajutage nuppu & .
MenUudes valiku kinnitamiseks vajutage nuppu.
Nupp Bluetoothi kaudu sidumise reziimi lubamiseks hoidke nuppu 3 sekundit all.

MenUUs navigeerimiseks podrake nuppu paripaeva/vastupaeva.

Alusta + Tagasi

Roboti lahtestamiseks tehasesatetele hoidke nuppe Dl ja & korraga 3 sekundit all.
PIN-koodi ei kustutata.

Kodu + Tagasi

Hoidke nuppu O ja nuppu & 3 sekundi jooksul korraga all, et avada Satetes leht Teave.
Leht Teave kaob 5 sekundijarel.

Nupp + Tagasi

Roboti PIN-koodi lahtestamiseks hoidke nuppu ja nuppu & korraga 3 sekundit all.

Peata

Vajutage nuppu ,,Peata” , et avada Ulemine kate ja peatada robot. Too jatkamiseks
tuleb juhtpaneelil sisestada PIN-kood.
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Meniistruktuuri tilevaade

Kogu ala niitmine

Reziimid

Servaniitmine

\CEICEIELCYE!

Ajakava

LUlita ajakava sisse/valja

Takistuste valtimise kdrgus

'

Reziim ,Mitte hairida

Vihmakaitse

Kllmakaitse

Tostealarm
Kaardilt valjumise alarm

Muuda PIN-koodi

Lahtesta robot

*Seda voidakse soltuvalt tarkvara versioonist varskendada.
Roboti olekutuli

Varv Tdhendus
Pidev punane On ilmnenud torge.
Pidev sinine Robot on ooteolekus.
Vilkuv sinine Robot teeb t60d voi on peatatud.
Vilkuv roheline Robot laeb laadimisjaamas.
Pidev roheline Aku on taielikult laetud.
Vilkuy kollane 1. Robot on patrullimas. ‘ o

2. Rakenduse kaudu kuvatakse esikaamera reaalajavideo.

Madrkus: Roboti valgustuse aktiveerimise perioodi ja stsenaariume saate kohandada valikuga Séatted >Tuli.
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4.2 Algseadistus

Enne roboti esmakordset sisseltlitamist tuleb teha mdned pohilised seadistused, et robot oleks valmis toole
hakkama.

€ Vajutage nuppu ,,Peata”, et avada llemine kate.

€ Roboti sisselulitamiseks hoidke juhtpaneeli nuppu d)2 sekundit all.
Markus. Kui robot dokib laadimisjaamas, lUlitatakses see automaatselt sisse.
Yy

€) Valige eelistatud keel
Oma keele valimiseks poorake nuppu paripaeva, et liikuda allapoole, ja vastupaeva, et lilkkuda Ulespoole.

Kinnitamiseks vajutage nuppu.
e

@ PIN-koodi mdaramine

1. PoGrake nuppu, et valida number 0 kuni 9. Poorake numbri suurendamiseks paripaeva ja selle vahendami-
seks vastupaeva. Kinnitamiseks ja jargmise numbri maaramiseks vajutage nuppu. Eelmise numbri muutmi-
seks poorake nuppu vastupaeva, kuni number muutub 0-ks, ja poorake seda veel Uks kord.

Oluline: Palun arge maarake PIN-koodiks ,,0000" .



DREAME

w1 B

Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. PIN-koodi maaramise l0petamiseks sisestage PIN-kood uuesti.
Madrkus: Kui kaks parooli ei uhti, maarake palun uus parool uuesti.

© Uhendage robot internetiga
Rakenduse Dreamehome allalaadimiseks mobiilseadmesse skannige ruutkood. Parast installimist looge
konto ja logige sisse.

Rakenduse Dreamehome saate alla laadida ka App Store'ist voi Google Playst.
g ,

Download on the

. App Store

Enne vorgu seadistamist:

= Veenduge, et robot ja teie mobiilseade on Uhendatud sama Wi-Fi vorguga.
» Veenduge, et mobiilseade poleks robotist kaugemal kui 10 m.

» Lubage mobiilseadmes Bluetooth-funktsioon.

1. Avage rakendus Dreamehome.

2. Uhenduse saate luua jargmistel viisidel:

>' Get it on
P7" Google Play

a. Ruutkoodi skannimine. Avage (& Seade ja puudutage Suvand\'t:—"l'.'lhendamiseks skanni ruutkood.

Uhendamiseks skannige roboti Glemise katte all olev ruutkood. i

b. Kasitsi lisamine: Avage & Seade ja puudutage suvandit -+ Lisa. Seejarel valige lhenduse loomiseks
oma roboti mudel.

C. Automaatne tuvastamine: robot otsib ldheduses olevaid seadmeid. Uhendamiseks puudutage tuvastatud
seadmete loendis oma robotit.




DREAME

3. Wi-Fi-vorguthenduse [6puleviimiseks jargige rakenduses kuvatavaid juhiseid.

Oluline: Kasutage 2,4 GHz Uhe sagedusalaga voi 2,4/5 GHz kahe sagedusalaga vorku.

Oluline: Veenduge, et teie wi-fi-vorgul poleks tulemuri ja et see on avatud (mitte krupteeritud) vorg. Vasta-
sel korral voib vorgu seadistamine ebadnnestuda.

4. Hoidke juhtpaneeli nuppu 3 sekundit all. Robot aktiveerib Bluetoothi kaudu sidumise reziimi.

5.]argige sidumise [6puleviimiseks rakenduses kuvatavaid juhiseid.

Kuidas robot lahutada?

Parast 6nnestunud sidumist seotakse robot automaatselt Dreamehome’i kontoga. Iga seade saab olla seo-
tud vaid Uhe kontoga. See ei saa korraga olla seotud teise kontoga.

Roboti sidumiseks uue kontoga peate selle esmalt lahutama. Lahutamiseks tehke jargmist:

1. Avage rakendus Dreamehome. Avage @ Seade.

2. Kuiteie Dreamehome’i-kontoga on seotud mitu robotit, nipsake redigeeritava robotilehe avamiseks vasa-
kule voi paremale.

3. Puudutage Ulemises paremas nurgas olevat nuppu .

4. valige O Kustuta.

Kuidas robotit jagada?

1. Puudutage Ulemises paremas nurgas olevat nuppu
2.Valige [/} Seadme jagamine.

Kuidas logida valja Dreamehome’i kontolt voi kustutada see konto?

1. Avage @ Mina > () > Konto.
2. Valige Logi valja voi Kustuta konto.
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5 Aia kaardistamine

Enne kaardistamist veenduge, et taidetud oleksid jargmised tingimused:
= Roboti akutase on Ule 50%.
e Laserradari kaitsekate on eemaldatud.

« Ulemine kate on suletud.
» Robot on laadimisjaamas oigesti dokitud.

Ve

N

5.1 Virtuaalse piiri loomine

Enne kaardistamise protsessi alustamist pidage silmas jargmist:

Oluline: Arge liigutage piiri loovat robotit kasitsi, kuna nii voib kaardistamine nurjuda.

Oluline: Kui kaardistamine algab, arge dokkige robotit enne kaardistamise [6puleviimist kaugelt laadimis-
jaamaga. Muidu voib laserradar nahtavuse kaotada ja kaardistamine voib nurjuda.

= Kaardistamise ajal kondige roboti taga kuni 5 m kaugusel.
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= Robot suudab liikuda kuni 50% (27° ) kaldega kallakul. Parima niitmistulemuse saavutamiseks voiksid
kalded tooalal olla siiski alla 25% (14°).

-~

» 80 cm kitsamad alad maarake robotile labiliikumisteedeks (vt jaotist 5.4: Madra tee).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Kui teie muru on naabruses asuvast pinnast Ule 4 cm kdrgem, hoidke robot servast vahemalt 10 cm kau-
gusel. Kui teie muru on naabruses asuva pinnaga samal tasemel, voib robot piire tletada, et saavutada
servades optimaalne niitmistulemus.

(" )

« Veenduge, et poordenurgad oleksid suuremad kui 90° . Vaiksemad nurgad kui 90° vdivad robotil puhta
niitmise raskeks teha.

4 )




Alusta kaardistamist:
1. Puudutage rakenduses suvandit Alusta loomist, mille peale hakkab robot oma olekut kontrollima ja end
kalibreerida. See lahkub kalibreerimiseks automaatselt laadimisjaamast. Olge ettevaatlik.

wat v

- e )

" .. W \

=5

2. Juhtige robot kaugjuhtimise teel oma muru servale ja puudutage Madra alguspunkt, et maarata piiri
alguspunkt.

( D

3

*

3. Tooala kaardistamiseks liigutage robotit kaugjuhtimise kaudu piki valispiiri.

Automaatne piirituvastus

Arenenud tehisintellektialgoritmiga varustatult kasutab robot oma esikaamerat rohu- ja mitterohualade
tuvastamiseks, voimaldades piirid kasitsi juhtimiseta kindlaks teha.

Parast roboti kaugjuhtimist muru servanija alguspunkti maaramist saate kasutada reziimi Automaatne
piirituvastus. Saate valida, kas robot peaks puhtama servaniitmise nimel valispiirist Ule minema vai kinni-
jaamise valtimiseks selle l&hedale jaama.

Soovitame selle tegevuse ajal robotit jalgida. Kui robot ei suuda piire tapselt tuvastada, voite igal ajal auto-
maatse piirituvastuse reziimist valjuda ja kaugjuhtimise aktiveerida.

Oluline: Automaatse piirituvastuse reziimi tuleb kasutada paevavalguses, et tagada karralik nahtavus.
Valtige selle funktsiooni kasutamist halva valgustusega voi vihmastes tingimustes.

Oluline: Veenduge, et roboti esikaamera on puhas ja takistusteta

8
® ®
| = i '
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4. Kuirobot jouab alguspunktini tagasi, sellest kuni 1 m kaugusele, voite puudutada suvandit Sulge piir,
mille peale Uhendatakse piir automaatselt.

5.2 Keelatud ala maadramine

Ehkki robot suudab takistusi automaatselt valtida, tuleb siiski maarata kukkumisohuga alad (nagu basseinid
ja lilvakastid) keelatud aladena. Maarake keelatud aladeks ka objektid, mida soovite kaitsta (nagu lillepee-
nar, batuut, aedviljapeenar voi paljastunud puujuur). Keelatud alade loomise jatkamiseks puudutage raken-
duses suvandit Keelatud ala. Voite ka avadajaotiseé> Kaardi redigeerimine, et luua voi kustutada
keelatud alasid kaardi [6puleviimise jarel.

5.3 Lisatsoonide loomine ja olemasolevate tsoonide laiendamine

« Lisatsoonide loomine
Kui muru on teedega eraldatud voi teil on mitu eraldatud muruplatsi, voite téoalade loomise jatkamiseks

puudutada rakenduses suvandit To6tsoon. Kui kaart on [6pule viidud, saate tsoone lisada, kustutada voi
muuta ka jaotises ﬁ> Kaardi redigeerimine.

— FELTIE B ] — agv w4

= Olemasolevate tsoonide laiendamiseks

Olemasoleva tsooni laiendamiseks puudutage rakenduses suvandit T6otsoon, et luua lisatav ala. Kui kaks
ala kattuvad, liidetakse need automaatselt kokku. Kui kaart on [6pule viidud, voite olemasoleva tsooni
laiendamiseks avada ka jaotise &> Kaardi redigeerimine > T60tsoon.
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» Tsoonide eraldamiseks ja kombineerimiseks

Tsooni vaiksemateks osadeks jagamiseks voi rakenduse abil jagatud tsoonide suuremaks tsooniks Uhenda-
miseks avage &> Kaardi redigeerimine > Tsooni satted ja puudutage rakenduses Eralda voi Kombi-
neeri.

5.4 Maéra tee

Eraldatud tsoonide korral looge neid Uhendav tee. Ilma Uhendusteeta eraldatud alad on robotile kattesaa-
matud.

Markus: Vaikesattena ei niida robot rajal muru, ainult liigub.

Oluline: Kui muru on eraldatud (6ikudega, mis on kdrgemad kui 4 cm, paigaldage objekt, mille kalle on
sama korge kui l6igu kérgus (nt pandus).

el .. | >4

» Kahe eraldatud t66tsooni iihendamine

Eraldatud alade korral looge neid Uhendavad teed, muidu jaavad need robotile kattesaamatuks. Tee loomi-
seks puudutage Tee.

Oluline: Veenduge, et tee algus ja l6pp asuvad toopiirkonnas.

8 '

oy Edk]

» Todala ja laadimisjaama lihendamine

Kui laadimisjaam ei asu tooalal, tuleb luua tooalaga Uhendav tee. Puudutage suvandit Tee, et luua tee, mis
voimaldaks robotil laadimisjaama naasta.

Oluline: Veenduge, et Uks ots asub toopiirkonnas ja teine ots asub otse laadimisjaama ees. Soovitav on
joondada tee laadimisjaamaga.

Oluline: Kui loote teid to0ala ja laadimisjaama Uhendamiseks, arge dokkige robotit laadimisjaama kaug-
juhtimise kaudu. Muidu voib laserradar nahtavuse kaotada ja kaardistamine voib nurjuda.
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5.5 Lopeta kaart

Kui tooalade, teede ja keelatud alade maaramine on l6pule viidud, puudutage suvandit Lopeta kaart.

. -— e 4w o4

5.6 Teise kaardi lisamine

Kui teie ees- ja tagahoovivahel pole teed, vaite luua teise kaardi. Parast esimese kaardi [6puleviimist puu-
dutage suvandit Lisa kaart, et jatkata teise loomisega. Kui kaardistamine on [6pule viidud, voite navigeeri-
da ka jaotisse ﬁ> Kaardi redigeerimine ja puudutada suvandit Lisa kaart. Kui olete teise kaardi valmis
saanud, saate kaarte vahetada jaotises & > Kaardi redigeerimine.

Madrkus: Parast kaardi vahetamist rakendatakse uue kaardi ajakava ja niitmise satted.

Madrkus: Lisamugavuse tagamiseks voite osta taiendava laadimisjaama, et paigaldada see teisele kaardile.
Kui teisele kaardile on paigaldatud eraldi laadimisjaam, peate ainult robotit kasitsi kahe kaardi vahel liiguta-
ma.

- -

Add map

6 Kasutus

6.1 Esmakordne niitmine

Niitmiseelsed napunaited:

« Niitke [Ukatava muruniidukiga muru vahemalt 10 cm kérguseks.

* Eemaldage murult takistused, nagu praht, lehehunnikud, manguasjad, juhtmed ja kivid. Veenduge, et
roboti niitmise ajal ei oleks murul lapsi ega lemmikloomi.

» Taitke augud murus.

» Maarake rakenduses eelnevalt oma niitmiseelistused (nt niitmistéhusus, niidukdrgus ja niitmissuund).
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a) Alustamine juhtpaneeli kaudu
1. Vajutage nuppu ,,Peata”, et avada kate ja sisestada PIN-kood.

3. Poorake niitmisreziimi valimiseks nuppu.
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4. Vajutage nuppu B3| , seejarel sulgege 5 sekundi jooksul iilemine kate. Robot lahkub laadimisjaamast
ja alustab kogu ala niitmist. Voite niitmise alustamiseks puudutada ka rakenduses suvandit Alusta.
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b) Alustamine rakenduse kaudu
1. Avage rakendus.
2. Valige niitmisreziim ja puudutage niitmise alustamiseks Alusta.

6.2 Peatamine

Kaimasoleva niitmistoo peatamiseks vajutage robotil nuppu ,,Peata “ voi puudutage rakenduses nuppu
Peata.

Madrkus: Parast nupu Peata vajutamist ei saa robotit otse rakenduse kaudu kaivitada. Too jatkamiseks
sisestage juhtpaneelil oma PIN-kood.
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6.3 Jdtkamine

Roboti peatamise korral Ulesande jatkamiseks vajutage nuppu [>1, seejarel sulgege 5 sekundi jooksul
tlemine kate. Robot jatkab eelmist niitmistlesannet. Niitmistoo jatkamiseks voite puudutada ka rakendu-

ses nuppu Jatka. - =
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6.4 Tagasi laadimisjaama

Roboti laadimisjaama tagasi saatmiseks vajutage juhtpaneelil ©F . Kinnitage praeguse Ulesande peatamine
vOituhistamine, seejarel sulgege 5 sekundi jooksul lilemine kate. Robot naaseb automaatselt laadimi-
seks laadimisjaama. Alternatiivina voite robot tagasi saatmiseks valida rakenduses Alusta jaama naas-
mist.
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7 Rakendus Dreamehome

Kus saate rohkem avastada

Rakendus Dreamehome on enamat kui kaugjuhtimispult. Rakenduse kaudu saate teha palju asju: kaugelt
eri seadistusi teha, eri niitmisreziime kasutada, kaarti vabalt muuta ja niitmise ajakavasid kohandada.

7.1 Niitmisreziimid
Robot pakub eri niitmisreziime. Saate rakenduse kaudu valida eri reziime, nagu kogu ala niitmine, tsooniniit-
mine, servaniitmine, kohaniitmine ja kasireziim.

[ |m
L]

A

7.2 Kujunditega niitmine

Kohandage oma muru, lisades kujundeid rakenduse jaotises &> Kaardi redigeerimine > Kujundid. Maa-
ratud kujundid jaetakse koéikides niitmisreziimides niitmata. Jaotises Kujundid saate muuta nende asukohta

vOi suurust voi need eemaldada.
LA
ST
5

7.3 Teraketas EdgeMaster ™

Teraketas EdgeMaster ™ on konstrueeritud muru servadele joudes kuljele likuma, tagades puhtama loika-
mise. Selle funktsiooni aktiveerimiseks valige rakenduses :—z> Servaniitmise satted > EdgeMaster ™ |
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7.4 Ajakava

Parast esimese kaardi [6petamist loob robot automaatselt kaks nadalast niitmise ajakava vastavalt muru
suurusele, mis on ,kevade/suve ajakava “ ja ,sligise/talve ajakava “. Uksikasjalike ajakava satete tege-
miseks saate rakenduses puudutada . Ajakava funktsiooni abil saate igapaevase niitmistoo taielikult
robotile jatta. Peate ainult robotit regulaarselt hooldama.

Madrkus: Kui te muretsete, et robot voib teid voi teie naabreid hairida, kui ta teatavatel kellaaegadel iseseis-
valt tootab, voite avada rakenduses jaotise Satted > Mitte hdirida ja madrata aja Mitte héirida.

7.5 Lapselukk

Kui muretsete, et lapsed voivad robotit kasutada, avage rakenduses Satted ja lubage funktsioon Laps-
elukk. Kui see funktsioon on lubatud, lukustub robot, kui avatud kattega ei tehta 5 minuti jooksul Uhtegi

toimingut.

3

7.6 Vihmakaitse

Kui te muretsete, et ebasoodsad ilmastikutingimused véivad niitmistdid mojutada, saate lubada Vihma-
kaitse funktsiooni Satetes juhtpaneelil voi rakenduses. Kui see funktsioon on lubatud, peatab robot auto-
maatselt niitmise ja naaseb laadimisjaama, kui sajab vihma. Vihmakaitse aja saate maarata rakenduses.
Madrkus: Marja muru niitmine voib teie muru kahjustada. Soovitatav on pikendada kaitse kestust, et véimal-
dada murul enne uuesti niitmist kuivada.

7.7 Kiilmakaitse

Kui temperatuur langeb alla 6 ° C, vdib niitmine muru pusivalt kahjustada. Ohutusmeetmena aku ei lae.
Selle valtimiseks saate lubada funktsiooni Kiilmakaitse Satetes, kas juntpaneeli voi rakenduse kaudu. See
peatab automaatselt niitmise ja saadab roboti tagasi laadimisjaama, kui temperatuur langeb alla 6 ° C.
Robot jatkab niitmist, kui temperatuur téuseb Ule 11 ° C.

3
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7.8 Turbefunktsioonid

Robot on varustatud mitme vargusetorje funktsiooniga, mis toéotavad taiendava turvalisuse tagamiseks
sisseehitatud GPS-i abil. Lisaks suudab esikaamera tuvastada inimeste kohalolekut, muutes roboti tohusaks

aiavalvuriks.

3

7.8.1 Tostealarm

Kui see funktsioon on lubatud, kostub roboti tostmisel kohe alarm ja robot lukustub. T66 jatkamiseks sises-
tage esmalt robotil PIN-kood.
a)

5"

7.8.2 Kaardilt viljumise alarm

Kui see funktsioon on lubatud, lukustub robot ja kostub alarm kohe, kui see kaardilt eemale liigub.

S )

Kui see funktsioon on lubatud, saate vaadata roboti praegust asukohta Google Mapsis.

Q
S

7.8.4 Inimese kohalolu tuvastamise mérguanne

&

7.8.3 Asukoht reaalajas

Kui see on lubatud, teavitab robot teid inimese kohalolu tuvastamisest.
rg'l
LUa

Puudutage vatikuto/ et vaadata roboti esikaamera reaalajas videovoogu, mis voimaldab teil jalgida oma

aeda igal ajal, igal pool.

S )

7.8.5 Reaalajavideo
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7.8.6 Patrull

Kui robot on ootereziimis, saate rakenduse kaudu saata selle patrullima teatud piire voi kohti oma aias. Selle
funktsiooni kasutamiseks mmge°> Patrull.
Q3

=N

7.9 Kohandatud laadimisperiood

Roboti laadimisperioodi kohandamiseks kindlatele kellaaegadele saate rakenduses lubada funktsiooni Ko-
handatud laadimisperiood, valides rakenduses Satted > Laadimine. Kui see on aktiveeritud, laeb robot
end madala akutaseme korral 20%-ni tingimusel, et niitmistlesandeid ei ole. See laeb aku taielikult ainult
maaratud laadimisperioodi jooksul. Voite samuti kohandada akutaseme automaatseks laadimiseks ja
akutaseme lilesannete jatkamiseks, et maarata akutasemed, mille korral robot automaatselt naaseb
laadimisjaama voi jatkab [6petamata niitmisulesandeid.

=6
v
Maérkus: Dreame arendusmeeskond teostab pidevalt eetri kaudu pusivara ja rakenduse varskendusija

hooldust. Palun kontrollige varskendusteateid voi lubage funktsioon Automaatne varskendamine, et hoi-
da pusivara ja rakendus ajakohasena ning nautida rohkem funktsioone.

8 Hooldus

Roboti parema toimivuse ja pikema tooea tagamiseks puhastage seda regulaarselt ja asendage kulunud
osad vastavalt allpool toodud sagedusele:

Osa Asendussagedus
Terad lga 6-8 nadala jarel voi varem
Puhastushari lga 12 kuu jarel voi varem

Markus: Saate kontrollida terade ja puhastusharja jarelejaanud aega, navigeerides rakenduses valikule
Satted > Tarvikud ja hooldus. Parast tarvikute asendamist vastavalt juhistele minge tarviku tksikasjade
lehele ja puudutage taimeri lahtestamiseks valikut Olen selle asendanud.

Madrkus: Kui olete oma aias maaranud alad robotite rutiinseks puhastamiseks ja hooldamiseks, saate kaar-
dil maarata hoolduspunktid, navigeerides Satted > Suundu hoolduspunkti > Redigeeri punkti. Kui hool-
duspunktid on maaratud, saate lihtsalt puudutada Mine ja suunata roboti maaratud kohtadesse lihtsaks
hooldamiseks.

8.1 Puhastamine

Puhastage robotit requlaarselt, et valtida 6igatud muru ja mustuse kogunemist ning nendega teraketta ja
veorataste ummistamist, mis voib moéjutada selle niitmis-, dokkimis- ja liikkumisvéimet. Soovitame kasutada
puhastuskomplekti, mis on saadaval kohalikes poodides voi internetis.

/\ HOIATUS: Enne puhastamist lilitage robot vélja ja eemaldage laadimisjaam vooluvérgust.
Ettevaatust: Enne roboti Umberpooramist veenduge laserradari kahjustuste valtimiseks, et laserradari kait-
sekate on laserradaril.



DREAME

= Korpus, Sassii ja teraketas:
1. Lulitage robot valja.

2. Katke laserradar selle kaitsekattega.

3. Poorake robot Umber.

4. Puhastage korpus, teraketas ja sassii voolikuga.

/\ Hoiatus: Arge puudutage sassii puhastamisel terasid. Puhastamisel kandke kindaid.
Ettevaatust: Palun arge kasutage puhastamiseks korgsurvepesurit. Arge kasutage puhastamiseks puhas-

tusaineid.
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5. Puhastage laserradari andur ettevaatlikult ebemeteta lapiga.

» Laadimiskontaktid ja esikaamera:
Kasutage roboti ja laadimisjaama laadimiskontaktide puhastamiseks puhast lappi ning puhastage ka esi-
kaamera. Hoidke laadimiskontaktid ja esikaamera parast puhastamist kuivana.

» Veorattad:
Kasutage harja, et eemaldada hea haarduvuse tagamiseks ratastelt muda.

8.2 Komponentide asendamine

= Terade asendamine
Terade teravuse sailitamiseks asendage terad regulaarselt. Soovitatav on asendada terad iga 6-8 nddala
jarel voivarem. Kasutage ainult Dreame originaalterasid.

/\ Hoiatus: Palun lulitage robot valja. Enne terade asendamist kandke kaitsekindaid.
Markus: Asendage koik kolm tera korraga, et tagada tasakaalustatud 6ikamissisteem.

1. LOlitage robot valja. 2. Katke laserradar selle kaitsekattega.
%

[T




DREAME

3. Asetage robot pehmele pinnale ja poorake 4. Eemaldage hoidik, vajutades nuppu teraketta
see Umber.

5. Eemaldage tera, joondades tera ava volliga.

7. Hoidikute ja terade kinnitamiseks vajutage 8.Veenduge, et terad saavad vabalt poorelda.
teraketta all olevat nuppu ja joondage hoidiku
auk volliga.

» Puhastusharja asendamine

Kui laserradari anduri puhastushari kulub ara, voivad selle harjased hakata narmendama voi halveneda,
mojutades selle puhastustulemust. Palun asendage puhastushari regulaarselt, et tagada hea puhastustu-
lemus. Soovitatav on asendada puhastushariiga 12 kuu jarel voi varem.
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9 Aku

Pikaajalisel hoiustamisel laadige robotit aku kaitsmiseks iga 6 kuu jarel. Uletihjenemisest tingitud aku kah-
justused ei kuulu piiratud garantii alla. Arge laadige akut Umbritseval temperatuuril tile 45 ° C voi alla6° C.
Aku pikaajalise hoiu temperatuur peab olema vahemikus -10 kuni 35 ° C. Kahjustuste minimeerimiseks on
aku soovitatav hoiutemperatuur 0 kuni 25 ° C.

Madrkus: Roboti aku tooiga soltub kasutussagedusest ja tootundidest. Kui aku on kahjustatud voi seda ei
saa laadida, arge visake vana voi rikkis akut suvaliselt ara. Palun jargige kohalikke ringlussevotu maarusi.

Energiasdastlik laadimisreziim:

Kui energiasaastlik laadimisreziim on aktiveeritud, keelatakse laadimisega mitteseotud funktsioonid (kuvar ja
vork lUlitatakse valja).

« Energiasaastliku laadimisreziimi lubamiseks hoidke samaaegselt all nuppu Blja nuppu O ning vajutage
samal ajal 5 korda kiiresti nuppu & . Kuulete haalviipa: energiasadastlik laadimisreziim on sisse lulitatud.
 Energiasaastliku laadimisreziimi keelamiseks taaskaivitage robot voi vajutage 5 korda kiiresti nuppu (')

10 Talvehoid

* Robot

1. Enne roboti valjalulitamist laadige aku taielikult.

2. Puhastage robot pohjalikult enne talveks hoiule panemist.

3. Paigaldage laserradari kaitsekate.

4. Hoidke robotit kuivas kohas, temperatuuril tile 0 ° C.

» Laadimisjaam

Eemaldage laadimisjaam vooluvorgust ning hoidke seda kuivas ja jahedas kohas, eemal otsesest paikese-
valgusest.

Madrkus: Parast talveks hoiustamist paigaldage laadimisjaam uuesti ja asetage robot laadimiseks sellesse.
Kui paigaldate laadimisjaama uude asukohta, uuendab robot jaama asukoha automaatselt niipea, kui see
laeb ja lahkub jaamast. Kui teie aias toimunud suurte muutuste tottu esineb positsioneerimisvigasid, on
soovitatav ala uuesti kaardistada.

11 Transport

Pikkadel vahemaadel transportimisel veenduge, et robot on valja lulitatud. Soovitav on kasutada originaal-
pakendit. Palun paigaldage laserradari kaitsekate.

A\ Hoiatus: Enne transportimist lulitage robot valja.
A Hoiatus: Tostke robotit tagumise kaepideme abil, hoides teraketast kehast eemale.

270



12 Veaotsing

Probleem

Pohjus

Lahendus

Robot ei ole rakendusega
Uhendatud.

1. Robot ei ole Wi-Fi signaali
levialas ega Bluetoothi leviula-
tuses.

2. Robot on valja lulitatud voi
taaskaivitub.

1. Kontrollige, kas robot on sisselulitumise protses-
si lbpetanud.

2. Kontrollige, kas ruuter tootab korralikult.

3. Liikkuge Bluetoothi thenduse loomiseks robotile
lahemale.

Robot on Ules tostetud.

Ratas ei ole maapinnal.

1. Asetage robot tagasi tasasele pinnale.

2. Sisestage robotil PIN-kood ja kinnitage.

3. Robot ei suuda Uletada Ule 4 cm kdrguseid
objekte. Palun hoidke pind to6tamise asukohas
tasane.

Robot on kaldu.

Robot on kaldu rohkem kui
37°.

1. Asetage robot tagasi tasasele pinnale.

2. Sisestage robotil PIN-kood ja kinnitage.

3. Robot ei suuda ronida kallakuid kaldenurgaga
ile 50% (27°).

Robot on kinni jaanud.

Robot on kinnijaanud ja ei
suuda valja paaseda.

1. Eemaldage Umbritsevad takistused ning seejarel
proovige uuesti.

2. Lilgutage robot kasitsi kaardil asuvasse tasases-

se ja avatud kohta ning proovige Ulesannet uuesti
alustada. Kui probleem ei lahene, proovige uuesti, kui
robot on laadimisjaamas.

3. Kontrollige, kas maapinnas on auke. Roboti kinni-
jaamise valtimiseks taitke enne niitmist augud.

4. Kontrollige, kas Umbritsev muru on kérgem kui 10
cm. Roboti kinnijaamise valtimiseks saate reguleerida
takistuste valtimise kdrgust voi kasutada muru eelne-
vaks niitmiseks tbugatavat muruniidukit.

5. Kui robot jaab sagedasti selles asukohas kinni,
voite selle maarata keelatud alaks.

Vasaku/parema tagaratta
viga.

Ratas ei saa poorelda voi ratta
mootoril on probleem.

1. Puhastage tagarattad ning seejarel proovige
uuesti.

2. Kuiviga ei lahene, proovige robot taaskaivitada.
3. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muugi-
jargse teenindusega.

Teraketas ei suuda poo-
relda.

Teraketas ei suuda normaal-
selt poorelda voi niidumootoril
on probleem.

1. Puhastage teraketas ning seejarel proovige
uuesti.

2. Kontrollige, kas Umbritsev muru on kdrgem kui
10 cm. Teraketaste kérge muru tottu ummistumise
valtimiseks saate kasutada muru eelnevaks niitmi-
seks tbugatavat muruniidukit.

3. Kontrollige, kas teraketta all on vett. Kui on, viige
robot kuiva kohta ning seejarel proovige uuesti.

4. Kuiviga ei lahene, proovige robot taaskdaivitada.
5. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muugi-
jargse teenindusega.

Teraketas ei suuda Ules
ega alla liikuda.

Teraketas ei suuda Ules ega
alla liikuda.

1. Puhastage teraketas ning seejarel proovige
uuesti.

2. Kuiviga ei lahene, proovige robot taaskaivitada.
3. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muugi-
jargse teenindusega.
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Probleem

Pdhjus

Lahendus

Terakett ei saa kuljele
liilkuda.

Terakett ei saa kuljele likuda.

1. Puhastage 6ikamissUsteem ja eemaldage
kohu praht véi voorkehad.

2. Kuiviga ei lahene, voite esmalt keelata funkt-
siooni EdgeMaster ™.

3. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust mutgi-
jargse teenindusega.

Porkeraua viga.

Eesmise porkeraua andur on
pidevalt aktiveeritud.

1. Kontrollige, kas robot on kuskile kinni jaanud.

2. Koputage ornalt porkerauale ja veenduge, et
see porkab tagasi.

3. Kuiviga ei lahene, proovige robot taaskaivita-
da.

4. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust mutgi-
jargse teenindusega.

Laadimise viga.

Robot dokib laadimisjaamas,
kuid laadimisvoolul voi -pin-
gel on probleem.

1. Kontrollige, kas laadimisjaam on digesti voolu-

vorku Uhendatud.

2. Kontrollige, kas robati ja laadimisjaama laadi-

miskontaktid on puhtad.

3. Parast kontrollimise [Gpetamist proovige robaotit
uuesti laadimisjaamas dokkida.

4. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust mutgi-
jargse teenindusega.

Aku temperatuur on liiga
korge.

Aku temperatuur on =60 °C .

1. Kasutage robotit keskkonna temperatuuril alla
40 ° C. Voite oodata, kuni aku temperatuur langeb
automaatselt.

2. Voite roboti valja lulitada ja mne aja parast
taaskaivitada.

3. Kui probleem ei lahene, votke Ghendust muugi-
jargse teenindusega.

Aku temperatuur on
korge.

Aku temperatuur on =45 °C .

1. Kui aku temperatuur on tle 45 ° C, voib laadimi-
ne ebadnnestuda.

2. Kasutage robaotit keskkonna temperatuuril alla
40°C.

Aku temperatuur on
madal.

Aku temperatuuron <6 °C.

1. Kui aku temperatuur on alla 6 ° C, voib laadimi-
ne ebadnnestuda.

2. Kasutage robotit keskkonna temperatuuril tle 6
°C

Laserradar on blokeeri-
tud.

Laserradar on blokeeritud
(naiteks laserradari kaitsekate
ei ole eemaldatud).

1. Eemaldage laserradari kaitsekate ning seejarel
proovige uuesti.

2. Kui roboti peal asuv laserradar on vaga maar-
dunud, puhastage see ebemeteta lapiga ning
seejarel proovige uuesti.

Laserradari talitlushaire.

Laserradar on vaga maardu-
nud voi esineb anduri viga.

1. Kontrollige, kas laserradar on maardunud.
Vajadusel puhastage see ning seejarel proovige
uuesti.

2. Kuiviga ei lahene, proovige robot taaskaivita-
da.

3. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust mulgi-
jargse teenindusega.

Laserradar on maardu-
nud.

Laserradar on maardunud.

Puhastage roboti peal asuv laserradari andur
puhta lapiga. Hoidke laserradar parast puhasta-
mist kuivana.
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Probleem

Pdhjus

Lahendus

Laserradari tempera-
tuur on korge.

Laserradari temperatuur on
>80°C.

1. Robot putab automaatselt naasta jahtumi-
seks laadimisjaama.

2. Veenduge, et robot tootab Umbritseval 6hu-
temperatuuril alla 40 °C .

3. Asetage robot varjulisse, jahedasse ja hasti
ventileeritud kohta. Haire lUlitub valja, kui tem-
peratuur langeb normaalse vahemikuni.

4. Kui haire l6peb, jatkab robot automaatselt
tood.

5. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muu-
gijargse teenindusega.

Laserradari tempera-
tuur on liiga korge.

Laserradari temperatuur on
>90°C.

1. Laserradar korgete temperatuuride tottu valja
lOlitatud.

2. Veenduge, et robot tootab umbritseval 6hu-
temperatuuril alla 40 °C .

3. Asetage robot varjulisse, jahedasse ja hasti
ventileeritud kohta. Haire lUlitub valja, kui tem-
peratuur langeb normaalse vahemikuni.

4. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muu-
gijargse teenindusega.

Robot on eksinud.

Asukoht on kadunud.

1. Kontrollige, kas roboti peal asuv laserradar on
maardunud. Mustus mojutab positsioneerimist.
2. Liigutage robot kasitsi kaardil asuvasse avatud
kohta ning proovige Ulesannet uuesti alustada.
3. Kui positsioneerimine ei taastu, juhtige robot
rakenduse kaudu tagasi laadimisjaama ja alus-
tage seejarel niitmistlesannet.

Anduri viga.

Anduri viga.

1. Taaskaivitage robot ja proovige uuesti.
2. Kui probleem ei lahene, votke Uhendust muu-
gijargse teenindusega.

Robot on keelatud alal.

Robot on keelatud alal.

1. Liilgutage robot kasitsi keelatud alalt valja ning
seejarel proovige uuesti.

2. Juhtige robot rakenduse kaudu kaugjuhtimise
teel keelatud alalt valja ning seejarel proovige
uuesti.

Robot on kaardilt valjas.

Robot on kaardilt valjas.

1. Liigutage robot kasitsi kaardile ning seejarel
proovige uuesti.

2. Juhtige robot rakenduse kaudu kaugjuhtimise
teel tagasi kaardile ning seejarel proovige uues-
ti.

Hadaseiskamine on
aktiveeritud.

Vajutatud on roboti nuppu
,Peata

Sisestage robotil PIN-kood ja kinnitage.

Madal akutase. Robot
[Ulitub varsti valja.

Akutase on < 10%.

Dokkige robot laadimiseks laadimisjaama.

Robot on kaardilt ee-
mal. Varguse oht.

Robot on kaardilt eemal.

1. Sisestage robotil PIN-kood ja kinnitage.
2. Saate kaardilt valjumise alarmi keelata raken-
duse Satetes.
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Probleem

Pdhjus

Lahendus

Laadimisjaama tagasi-
poordumine ebadnnes-
tus.

Robot ei leia laadimisjaama
tagasi poordumisel laadi-
misjaama.

1. Kontrollige, kas robotit takistavad takistused.
Eemaldage takistused ja proovige uuesti.
2.Juhtige robot rakenduse abil tagasi laadimisjaa-
ma.

Laadimisjaamas dokki-
mine ebadnnestus.

Robot leiab laadimisjaama,
kuid ei suuda dokkida.

1. Kontrollige, kas jaama peegeldavad kiled on
maardunud voi blokeeritud.

2. Kontrollige, kas jaama ees on takistusi.

3. Kontrollige, kas jaama on liigutatud.

4. Kontrollige, kas alusplaat on kaetud paksu mu-
daga.

5. Kontrollige, kas jaam asub kallakul.

6. Kontrollige, kas jaam on toitega Uhendatud.
7. Aidake robotil kaugjuhtimise teel voi kasitsi
laadimisjaamas dokkida.

Positsioneerimine eba-
onnestus.

Pasitsioneerimine ebadn-
nestub, kui robot Uritab
alustada niitmistlesannet.

1. Laserradar voib olla takistatud. Liigutage ro-
bot kasitsi kaardil asuvasse tasasesse ja avatud
kohta ning proovige Ulesannet uuesti alustada.
2. Kuiviga ei lahene, proovige uuesti, kui robot
on laadimisjaamas dokitud.

Jaama ees pole poora-
miseks piisavalt ruumi.

Jaama ees pole pooramiseks
piisavalt ruumi.

1. Kui jaam on paigutatud kaardi servale voi selle
sisemusse, siis veenduge, et jaama alusplaadi
esiosa ja kaardi piirjoone vahel on vahemalt

1 mvaba ruumi, vastasel juhul ei pruugi robot
poOorata suuta.

2. Paigutage jaam umber voi muutke Kaardi
redigeerimises kaarti.

Tee on tokestatud.

Tee on tOkestatud.

1. Kontrollige, kas teele on maaratud keelatud ala.
2. Kontrollige, kas robotit takistavad takistused.
3. Kui robot ei suuda seda ikka veel labida, kustu-
tage tee Kaardi redigeerimises ja maarake uus.

Esikaamera on maardu-
nud.

Esikaamera on maardunud.

Puhastage esikaamera puhta lapiga.

Esikaameraga on prob-
leem.

Esikaameraga on probleem.

1. Puhastage esikaamera puhta lapiga.

2. Proovige robot taaskaivitada.

3. Kui probleem ei lahene, votke Ghendust mUu-
gijargse teenindusega.

Esikaamera on blokee-
ritud.

Esikaamera on blokeeritud.

Puhastage esikaamera puhta lapiga.

Automaatse kaardis-
tamise ajal esineb
piirituvastuse torge.

Automaatse kaardistamise
ajal esineb piirituvastuse
torge.

1. Veenduge, et valgustingimused on sobivad,
mitte liiga eredad ega liiga hamarad.

2. Veenduge, et ilm on selge, valtides udu ja
vihma.

3. Veenduge, et esikaamera on puhas ja takis-
tusteta.

4. Veenduge, et pind oleks tasane, kuna kihmud
vOivad mojutada tuvastamist.

5. Kui piirituvastus jatkuvalt ebadnnestub, lUlita-
ge kaardistamiseks Ule kaugjuhtimise reziimile.
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13 Tehnilised andmed

A2 1200 A2 2000
Toote nimetus Dreame Roboticower A2
Kaubamark Dreame
Pohiteave | Mudel MXXA8203 MXXA8202
M66tmed 666 x 444 x 273 mm
Kaal (koos akuga) 16,1 kg
Soovitatav tdoala 1200 m? 2000 m?
Standardne: 800 m?/pde- | Standardne: 1000 m?/
Niitmistohusus vas paevas
L T6hus: 1600 m?/péevas | Téhus: 2000 m*/paevas
Niitmine
Niidukérgus 30-70 mm
Niidulaius 22.cm
Laadimisaeg ¥ 52 min 65 min
Helivoimsuse tase (LwA) 54 dB(A)
) . &i\ljx)owmsuse modtermaaramatus 3dB(A)
Miiraheide
Helirohutase (LpA) 46 dB(A)
Helirbhu mootemaaramatus (KpA) 3 dB(A)
Todtemperatuur 050" C
P Soovitatav: 10~35° C
L : -10~35°C
To6tingimu- Pikaajalise hoiu temperatuur Soovitatay: 0~25° C
sed Robot: IPX6
IP-kaitseaste Laadimisjaam: IPX4
Toiteplokk: IP67
Niitmisala suurim kalle 50% (27°)
Bluetoothi sagedusala 2400,0-2483,5 MHz
80211b: 16 + 2 dBm (@11 Mbps)
: - 80211g: 14+ 2 dBm (@54 Mbps)
Max raadiosageduslik véimsus 802110 13 + 2 dBm (@HT20, HT40)
.. Bluetooth: 7,49 dBm
Uhenduvus
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5 M)
Link Service ™ LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200

A2 2000

Soidukiirus kaugjuhtimisel

0,45m/s-0,8m/s

Standardne: 0,35 m/s

Veomootor Soidukiirus niitmisel TBhus: 0.6 m/s
Mootori tulp Rummumootor
Niidumootor | Kiirus 2200/min
Aku mudel MBPAT0 MBPA14
Aku taup Liitiumioonaku
Aku (robot)
Nimimahtuvus 4000 mAh 5000 mAh
Nimipinge 18V alalisvool
Laaduri mudel MPAAT0/MPAA20
. Sisendpinge 100-240V vahelduwvool
Toiteplokk
Valjundpinge 20V alalisvool
Valjundvool 3A
Laadimisjaama mudel MCA10
Sisendpinge 20V alalisvool
La'.adlmls- Valjundpinge 20V alalisvool
jaam
Sisendvool 3A
Valjundvool 3A
. Varuterad ja hoidikud 9/3
Tarvikud
Tera mudel MBKA10/MQBA10
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. .. . . Max raadiosa-
.,| Lai- | Uleslink | Allalink R
Standardid geduslik val- GNSS |Sagedusala
neala| (MHz) (MHz) : ~ -
jundvoimsus

1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 23+2
8 880-915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS/
38 | 2570-2620 | 2570 - 2620 23+2 GLONASS/ 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 2342
41 2496 - 2690 | 2496 - 2690 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30«2

GSM
8 880 - 915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] Laadimisaeg kehtib, kui robot naaseb madala akutaseme korral automaatselt laadimisjaama.
[3]HBImatud riigid/piirkonnad: Albaania, Andorra, Austria, Belgia, Bosnia ja Hertsegoviina, Bulgaaria,
Horvaatia, Kupros, TsehhiVabariik, Taani, Eesti, Soome, Prantsusmaa, Saksamaa, Kreeka, Guernsey, Ungari,
Island, lirimaa, Itaalia, Kosovo, Lati, Liechtenstein, Leedu, Luksemburg, Makedoonia, Malta, Moldova, Mo-
naco, Montenegro, Madalmaad, Norra, Poola, Portugal, Rumeenia, Serbia, Slovakkia, Sloveenia, Hispaania,
Rootsi, Sveits, Uhendkuningriik, Ukraina.

Madrkus: Tehnilised andmed vdivad muutuda, kuna me taiustame oma toodet pidevalt. Uusima teabe saa-
miseks kulastage palun meie veebisaiti aadressil https://global.dreametech.com.
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1 Bezpecnostni pokyny

1.1 Obecné bezpecnostni pokyny

« Pfed pouzitim vyrobku si peclivé prectete uzivatelskou prirucku a porozumejte ji.

= S vwrobkem pouzivejte pouze zafizeni doporucene spolecnosti Dreame. Jakékoliv jiné pouZiti je nespravne.

» Nedovolte détem, aby byly v blizkosti nebo si hraly se strojem, kdyZ je v provozu.

= Nepouzivejte vyrobek v oblastech, kde si lidé nejsou vedomi jeho pfitomnosti.

» Pfi ru¢nim ovladani vyrobku pomoci aplikace Dreamehome nebéhejte. Vzdy chodte pomalu, sledujte sve kroky
na svazich a vzdy udrZujte rovnovahu.

= Nepouzivejte vyrobek, pokud jsou v pracovni plose jiné osoby, zejmeéna déti nebo zvifata.

= Pokud vyrobek provozujete na vefejnych mistech, rozmistéte kolem pracovni plochy vystrazne znacky s nasle-
dujicim textem: ,Vystraha! Automaticka sekacka na travu! Udrzujte si od stroje odstup! Dohlizejte na détil

= Pfi provozu vyrobku noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

= Abyste zabranili poskozeni vyrobku a nehodam s Ucasti vozidel a 0sob, nestanovujte pracovni plochy ani pre-
jezdove trasy po vefejnych kamunikacich.

= Nedotykejte se pohybujicich se nebezpecnych ¢asti, jako je kotou¢ noze, dokud se zcela nezastavi.

«\/ pfipadé zraneni nebo nehod vyhledejte lékafskou pomoc.

« Pfed odstranénim ucpani, provedenim Udrzby nebo prohlidkou wrobku jej VYPNETE. Pokud vyrobek neob-
vykle vibruje, pfed opétovnym spusténim jej zkontrolujte, zda neni poskozen. Vyrobek nepouzivejte, pokud jsou
nektere soucasti vadne.

« Neinstalujte hlavni kabel do mist, kde bude vyrobek sekat. Postupujte podle pokynt pro instalaci kabelaze.

« K nabijeni wrobku pouzivejte pouze nabijeci stanici, kterd je soucasti baleni. Nesprdvné pouziti mize mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem, prehfati nebo Unik zirave kapaliny z akumulatoru. V pfipade uniku elek-
trolytu vyplachnéte vodou/neutralizacnim ¢inidlem a vyhledejte lékafskou pomoc, pokud se zirava kapalina
dostane do kontaktu s vasima ocima.

= Behem pripojovani hlavniho kabelu k elektricke zasuvce pouzijte proudovy chranic (RCD) s maximalnim vypi-
nacim proudem 30 mA.

= Pouzivejte pouze originalni akumulatory doporucené spolecnosti Dreame. Bezpecnost vyrobku nelze zarucit
pfi pouZiti neoriginalnich akumuldtord. NepouZivejte nenabijeci baterie.

» UdrZujte prodluzovaci kabely mimo dosah pohybujicich se nebezpecnych soucasti, aby nedoslo k jejich posko-
zeni, které by mohlo vést ke kontaktu se soucastmi pod napétim.

= Obrazky pouzité v tomto dokumentu jsou pouze orientacni. Vzdy si prohléednéte skutecne vyrobky.

» Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo
osobam, které nejsou obeznameny s touto pfiruckou, aby stroj pouzivaly. Mistni pfedpisy mohou omezit vek
operatora.

= Nepfipojujte ani se nedotykejte poskozeneho kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud se ka-
bel behem provozu poskodi, odpojte nejprve zastreku ze zasuvky. Opotfebovany nebo poskozeny kabel zvysuje
riziko Urazu elektrickym proudem a meél by byt vymeénen servisnim personalem.

» Netlacte na vyrobek silou ani pfilis rychle, protoze by mohlo dojit k jeho poskozeni.

= Aby byl zachovan soulad s pozadavkem na vystaveni vlivu radiofrekvencniho zafeni, méla by byt dodrzena
vzdalenost 35 cm mezi zafizenim a clovékem.

« Pro Ucely dobijeni akumulatoru pouzivejte pouze odnimatelnou napajeci jednotku dodanou s timto spotrebi-
cem.

1.2 Bezpecnostni pokyny pro instalaci

« /lyhnete se instalaci nabijeci stanice v oblastech, kde o ni mohou lide zakopnout.

= Neinstalujte nabijeci stanici v oblastech, kde hrozi nebezpeci stojaté vody.

= Neinstalujte nabijeci stanici, vcetne jakéhokoliv pfislusenstvi, do vzdalenosti 60 cm od jakehokoliv hoflavého
materidlu. Porucha nebo prehfati nabijeci stanice a napajeciho zdroje m{ze predstavovat nebezpeci pozaru.
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1.3 Bezpecnostni pokyny pro provoz

= UdrZujte ruce a nohy mimo dosah rotujicich noz(. Nepokladejte ruce nebo nohy do blizkosti vyrobku nebo pod
néj, kdyz je zapnuty.

= VVyrobek po zapnuti nezvedejte ani s nim nepohybuijte.

= Pokud se v pracovni plose nachazeji lidé, zejména déti nebo zvifata, pouZijte parkovaci rezim nebo vyrobek
VYPNETE.

= Ujistéte se, Ze na travniku nejsou zadne pfedmety, jako jsou kameny, vétve, nastroje nebo hracky. V opacnem
pfipadé mohou byt noze pfi kontaktu s takovym prfedmetem poskozeny.

= Nepokladejte pfedmety na horni ¢ast vyrobku nebo nabijeci stanice.

= VVyrobek nepouzivejte, pokud neni funkeni tlacitko STOP.

« Zabrante kolizim mezi vyrobkem a lidmi nebo zvifaty. Pokud se do cesty vyrobku dostane osoba nebo zvife,
okamzité vyrobek zastavte.

« Pokud vyrobek neni v provozu, vzdy jej VYPNETE.

= Nepouzivejte vyrobek soucasne s vysuvnym postrikovacem. Vyuzijte funkci Plan, abyste zajistili, ze vyrobek a
vysuvny postfikovac nebudou pracovat soucasne.

= Vyhnéte se umisténi pfipojovaciho kanalu tam, kde jsou nainstalovany vysuvne postfikovace.

= Neprovozujte vyrobek v pfitomnosti stojici vody v pracovni plose, napfiklad pfi silnem desti nebo vytvareni
kaluzi vody.

1.4 Bezpecnostni pokyny pro udrzbu

« PTi provadéni udrzby vyrobek VYPNETE.

» Po umyti se ujistéte, Ze je vyrobek umistén na zemi s normalni orientaci, nikoliv obracene.

= Neobracejte vyrobek, abyste vycistili podvozek. Pokud jej pro Ucely cisténf vratite zpét, ujistéte se, ze jej pote
vratite do spravne orientace. Toto opatreni je nezbytne, aby se zabranilo proniknuti vody do motoru a potenci-
alnimu ovlivnéni normalniho provozu.

« Pred cistenim nebo udrzbou nabijeci stanice odpojte zastrcku od nabijeci stanice nebo spustte vypinaci zafi-
zeni.

= K ¢istenf vyrobku nepouzivejte vysokotlaky Cistic ani rozpoustedla.

1.5 Bezpecnost akumulatoru

Lithium-iontové akumuldtory mohou explodovat nebo zplsobit pozar, pokud jsou demontovany, zkratovany,
vystaveny vodé, ohni nebo vysokym teplotam. Zachdazejte s akumuldtory opatrné, nerozebirejte ani neotevirejte
je awyhnete se jakékoliv formé elektrickeho/mechanického poskozovani. Chrante je pfed pfimym slunecnim
svetlem.

1. Pouzivejte pouze nabijecku akumuldtor( a napdjeci zdroj dodané vyrobcem. Pouziti nevhodné nabijecky a
napdjeciho zdroje mdze zplsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo prehfati.

2. AKUMULATORY NEOPRAVUJTE ANI NEUPRAVUJTE! Pokusy 0 opravu mohou zp(sobit tézké zranéni osob v
ddsledku vybuchu nebo Urazu elektrickym proudem. Pokud dojde k uniku, uvolnéné elektrolyty jsou Ziravé a
toxicke.

3. Tento spotfebic obsahuje akumulatory, které mohou vymeénovat pouze kvalifikované osoby.

1.6 Zbytkova rizika

Pri vwmene nozl pouzivejte ochranné rukavice, aby nedoslo k poranéni.
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1.7 Symboly a stitky

VYSTRAHA -
Pred uvedenim stroje do provozu si prectéte pokyny k jeho obslu-
ze.

VYSTRAHA -
Za provozu udrzujte bezpecnou vzdalenost od stroje.

VYSTRAHA -
Pred praci na stroji nebo jeho zvedanim je vypnéte.

VYSTRAHA -
Nejezdéte na stroji.

W vel> T EH[>

VYSTRAHA -

Neni povoleno likvidovat tento vyrobek jako bézny komundalni
odpad. Ujistéte se, ze je vyrobek recyklovan v souladu s mistnimi
pravnimi pozadavky.

Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi ES.

m |

Trida 1Nl
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|| Pred nabijenim si prectéte pokyny.

- Stejnosmérny proud

[] Trida Il

ZAMYSLENE POUZITI

Zahradni vyrobek je urcen pro seceni domaciho travniku. Je navrzen tak, aby sekal ¢asto a udrzoval trévnik zdra-
Vejsi a lépe vypadajici nez kdy predtim. V zavislosti na velikosti travniku mize byt sekacka naprogramovana tak,
aby pracovala kdykoliv nebo s jakoukoliv cetnosti. Neni mozneé vyrobek pouzivat pro kopani, zametani ani uklid
snéhu.

C€

Timto spolecnost TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. prohlasuje, Ze radiove zafizeni model Dreame
MXXAB203/MXXA8202 je v souladu se smeérnici 2014/53/EU. Uplné znéni prohlaseni o shodeé EU je k dispozici na
nasledujici internetove adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Vyrobek je v souladu s pfedpisy PSTI ve Velke Britanii; Uplné znéni prohlaseni o shodé je k dispozici na nasle-
dujici internetove adrese: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Podrobnou elektronickou uzivatelskou prirucku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/
pages/user-manuals-and-fags.

0Oznameni o zabezpeceni sité

Pro zajisténi bezpetného provozu tohoto zafizeni v sitovem prostiedi jsou k dispozici nasledujici informace:
Toto zafizeni je vybaveno nékolika moznostmi sitové komunikace, véetné ethernetového portu (RJ-45), bez-
dratoveho komunikacniho modulu site Wi-Fi a ladiciho rozhrani USB. Pfi spusténi jsou ve vychozim nastaveni
povoleny nasledujici sitove sluzby:

» Sluzba webové konfigurace (HTTP/HTTPS): Nasloucha na portu 80 (HTTP) a portu 443 (HTTPS) pro moni-
torovani mistni konfigurace a stavu. Aby se zabranilo Uniku informaci, doporucuje se vypnout sluzbu http ihned
po instalaci, povolit pouze protokol HTTPS a pouzit diveéryhodny certifikat TLS.

= Vysilani zafizeni (mDNS/SSDP): Pouziva se pro automaticke zjistovani informaci o zafizeni vysilanim v ramci
mistni sité (LAN). Pokud to neni nutne, doporucuje se tyto sluzby zakazat, aby se snizilo riziko napadeni skeno-
vanim.

» Rozhrani USB: Pouziva se pro mistni aktualizace firmwaru a extrakci protokolu. KdyZ je povolen rezim ladéni,
mUze odhalit pristupova prava k systémovym souborlim. Doporucuje se omezit pouziti pouze na autorizovany
personal a zakazat toto rozhrani, pokud neprobiha udrzba zafizeni.

Podrobné postupy konfigurace naleznete v casti Priprava k prvnimu pouzitr.
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2 Predstaveni produktu

2.1 Co je soucasti baleni

f\u:llnnuuj

22 -
- FERT
& asa
T
! L
@ ochranny kryt radaru LiDAR @ Robot
e Nabijeci stanice o Zakladni deska
(s prodluzovacim kabelem 10 m)
© Napsjeci zdroj @ Cistici kartac
@ 5rouby x 8, sestihranny kli¢ © Nahradninoze x 9 a drzaky x 3
@ uzivatelsks prirutka ) Tkanina nepoustéjici vidkna

@ struena referenéni prirueka
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2.2 Prehled vyrobku

Tlacitko Stop

LiDAR Snimac desté

Otocny ovladac

Stavova kontrolka

Displej

Nabijeci kontakty

Rukojet

Kotou¢ noze 0ddil akumulatoru

EdgeMaster ™

Predni kolo

Hnaci kolo ™

Predni kamera

[1]Je vybaven motory nabojd.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultradetekcni systém s kamerou Al

Posufite péci o trdvnik na vyssi roveri s OmniSense ™ 2.0, prikopnickym 3D ultradetekénim systémem
vybavenym HDR kamerou s podporou algoritm, ktery poskytuje komplexnéjsi a podrobnéjsi vnimani 3D
prostredi zahrady.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Sluzba Link Service s GPS a pfipojeni 4G

Robot je vybaven sluzbou Link Service, ktera nabizi pfipojeni k mobilni siti 4G.

Aktivujte sluzbu Link Service

Zapnéte robota a sluzba Link Service se automaticky aktivuje. Na displeji robota a v aplikaci se rozsviti il
,C0Zznamena, ze aktivace byla Uspésna. Stav pouzivani sluzby Link Service mlzete zobrazitv aplikaci pod
polozkou PFipojeni.

S aktivovanou sluzbou Link Service mizete na dalku sledovat stav svého robota a zahdjit sekani bez pfi-
pojeni sité Wi-Fi. Kromeé toho je k dispozici vestavéna jednotka GPS pro sledovani polohy v realném case,
coz zvysuje odolnost robota proti odcizent. Jeho polohu mdzete sledovat kdykoliv a odkudkoliv a dostavat
oznameni, pokud se prfesune mimo urcenou oblast mapy.

Sluzba Link Service je nabizena zdarma po dobu jednoho roku od okamziku aktivace. Chcete-li sluzbu pro-

dlouzit po uplynuti platnosti, kontaktujte tym poprodejniho servisu spolecnosti Dreame na adrese dreame-
support@dreame.tech.

2.5 Snimace

Nazev Popis

Ziskava informace o okolnim prostredi a usnadnuje najizdéni robota do pozadovaneé
polohy, vyhybani se pfekazkam a detekovani vody a necistot.

LIDAR Rozsah detekce (pfi 100 klx): 40 m pri odrazivosti 10 %; 70 m pfi odrazivosti 80 %
Zorne pole: 360° (vodorovne) x 59° (svisle)
Predni ka- Detekuje prekazky, hranice travniku a pfitomnost cloveka.
Uhel pohledu: 89° (horizontélni), 58° (vertikalni), 97° (Uhlopficka)
mera IV
Rozliseni: 2 Mpx
GPS Prostrednictvim aplikace mlzete sledovat polohu robota v redlném c¢ase v aplikaci Mapy

Google.
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3 Instalace

3.1 Vyberte vhodné umisténi

= Umistéte nabijeci stanici na rovny povrch v blizkosti okraje travniku a elektricke zasuvky. Umistéte jej do
prostoru se silnym signalem sité Wi-Fi.

Pozndmka: Pomoci mobilniho zafizeni mizete zkontrolovat intenzitu signdlu Wi-Fi v dané lokalité. Vysoka
intenzita signalu Wi-Fi zajistuje stabilni spojeni mezi robotem a aplikaci.

Dulezité: Ujistéte se, Ze plda je dostatecné mekkd, aby umoznila instalaci sroubu.

Dulezité: Pokud je nabijeci stanice ve svahu, ujistéte se, ze sklon neni pfilis strmy, aby se zabranilo sklouz-
nuti robota zpeéet a chybé dokovani.

( N

(. =

= UdrZujte alespon 1 mvolného prostoru bez prekazek pred nabijeci stanici a vlevo a vpravo od ni. Ujistéte
se, ze trava v okoli je nizsi nez 6 cm. Pokud je trava vyssi, nejprve ji posekejte tlacnou sekackou. Vysoka trava
mUZe robotovi ztiZit ndvrat do nabijeci stanice.

/ )

-

3.2 Nainstalujte nabijeci stanici
© Pripevnéte zakladni desku k uzemnéni pomoci dodanych sroubd a sestihranného klice.

( N
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@ Vlote nabijeci stanici do zdkladoveé desky, dokud neuslysite cvaknuti.

a T &

& —

~

A =

@ Pripojte napajeci zdroj k prodluzovacimu kabelu a poté k elektrické zasuvce. Udrzujte napdjeci zdroj
alespon 30 cm nad zemi.
Poznamka: Kontrolka LED na nabijeci stanici bude pfi napajenf svitit modre.

~

Vs
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@ Umistéte robota do nabijeci stanice, aby se mohl nabijet. Ujistéte se, Ze jsou nabijeci kontakty na robotovi
a nabijeci stanici spravne pripojeny.

Poznamka: Kdyz se robot Uspésne nabiji v nabijeci stanici, kontrolka bude blikat zelené.

Poznamka: Pokud chcete pro vetsi ochranu pfidat garaz, pouzijte odpovidajici garaz od spolecnosti Dre-
ame, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online. Pouziti garaze jiné nez od spolecnosti Dreame
mUze zpUsobit problémy pfi dobijent.

~
- A
Kontrolka LED na nabijeci stanici
Barva kontrolky LED Vyznam

1. Doslo k problému s nabijeci stanici (napriklad k problemu s nabijecim
proudem nebo napetim).
Blika/sviti cervene

2. Robot se zadokuje v nabijeci stanici, ale nabijeni je neobvyklé (na-
priklad nabijeci kontakty maji zkrat).

Sviti modre Nabijeci stanice je napajena. Robot neni v nabijeci stanici.
Blika zelene Robot se nabiji v nabijeci stanici.
Sviti zelené Robot je plné nabit v nabijeci stanici.

Ve

4 Priprava k prvnimu pouziti

4.1 Seznamte se s ovladacim panelem
d

Displej

Zapnuti/
vypnuti napdajeni

Start

Otocny ovladac

Zpét Domu

288



DREAME

Displej
lkona Stav
() Uroveri nabiti akumulatoru (zobrazuje aktuélnf Grovef nabiti akumulétoru.)
T Nabijen’ (robot se Uspésné zadokuje v nabijeci stanici).
* Bluetooth (robot je pripojen k aplikaci pres Bluetooth).
/,.: Wi-Fi (robot je pripojen k aplikaci pres sit Wi-Fi).
'|||| Sluzba Link Service (sluzba Link Service je aktivovana).
@ Plan (Ukol je naplanovan na dnesek a jesté nezacal).
Ovladaci prvky
Tlacitko Funkce
. B B . v ~ v |
Napéjeni (l) Chcevte li rovbota zapnoluF/vypnout, sﬁt\sk/nete .a.podrzte tlacitko () po dobu 2 sekund.
Ujistéte se, Ze se nachazi mimo nabijeci stanici.
Chcete-li zahdjit celoplosné sekani nebo obnovit pozastavené ukoly, stisknéte tlacitko Dl
Start Dl a poté do 5 sekund zaviete kryt. Uloha bude zrugena, pokud nebude kryt do 5 sekund
zavieny.
Chcete-li odeslat robota zpét do nabijeci stanice k nabiti, stisknéte tlacitko O a
Domua O poté do 5 sekund zavfete kryt. Uloha bude zrusena, pokud nebude kryt do 5 sekund
zavieny.
Zpeét D) Chcete-li pfejit v nabidce o jednu Uroven nahoru, stisknéte tlacitko O .

Chcete-li vyber v nabidkach potvrdit, stisknete otocny ovladac.

Otoény ovla- Chcete-li aktivovat rezim parovani Bluetooth, stisknéte a podrzte otocny ovladac po dobu

. 3 sekund.
dac
Chcete-li prochazet nabidkou, otocte ovladacem po sméru hodinovych rucicek / proti
smeru hodinowych rucicek.
Start + Zpét Pro obnoveni tovdrniho nastaveni robota stisknéte a podrzte tlacitko Bl a tlacitko & po

dobu 3 sekund. Kod PIN nebude smazan.

Stisknéte a podrzte tlacitko O a tlacitko O spolecné po dobu 3 sekund, abyste piesli na

S+ .
Domu + Zpet stranku Informace v nabidce Nastaveni. Stranka Informace zmizi za 5 sekund.

Otoc€ny ovla- | cheete-li kd PIN resetovat, stisknéte a podrzte otocny ovladac a tlacitko O po dobu 3
dac + Zpét sekund.

Stisknutim tlacitka Stop oteviete horni kryt a robota zastavte. Chcete-li pokracovat v
operaci, musite na ovliadacim panelu zadat kod PIN.

Stop
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Prehled struktury nabidky

Celoplosné sekani

Rezimy

Sekanf okrajti

Zobrazit plan

Zapnuti/vypnuti planu

\lySka pro vyhybani se prekazkam

Rezim Nerusit

Ochrana pred destém
Hlavni strana
Ochrana pred mrazem

Alarm Zvedani

Alarm Mimo mapu

Zmenit kod PIN

Resetovat robota

*M(ze byt aktualizovdn v zdvislosti na verzi softwaru.

Stavova kontrolka na robotovi

Barva Vyznam
Sviti cervene Doslo k chybe.
Sviti modre Robot se nachazi v pohotovostnim rezimu.
Blika modre Robot vykonava ukol nebo je pozastaven.
Blika zelene Robot se nabiji v nabijeci stanici.
Sviti zelené Akumulator je Uplné nabit.
Blika Flutd 1. Rgbot se ngcha’zw’vv reZivaJ hl(qky. _ ) o _
2.Video v realném case z predni kamery je zobrazovano prostrednictvim aplikace.

Poznamka: Cas aktivace a zplsoby sviceni kontrolky robota mizete pfizplsobit v ¢4sti Nastaveni > Kont-
rolka.
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4.2 Pocatecni nastaveni

Pfed prvnim zapnutim robota je tfeba provest nékolik zakladnich nastaveni, nez bude robot pfipraven k
praci.

@ Stisknutim tlacitka Stop oteviete hornf kryt.

€ Stisknutim a podrzenim tlacitka d) na ovladacim panelu po dobu 2 sekund robota zapnete.
Poznamka: Robot se automaticky zapne, kdyz se zadokuje v nabijeci stanici.

N

€) Vyberte upfednostiovany jazyk

Otocte ovladacem po sméru hodinovych rucicek doll a proti sméru hodinovych ruci¢ek nahoru pro vybér
jazyka. Stisknutim otocného ovladace volbu potvrdte.

e

@ Nastavte kod PIN
1. Otocte ovladatem a vyberte ¢islo od 0 do 9. Otocte po smeéru hodinovych rucicek pro zvyseni ¢isla a proti
smeéru hodinovych rucicek pro jeho snizeni. Stisknutim otocného ovladace potvrdte a nastavte dalsi ¢islo.

Chcete-li upravit predchozi ¢islo, otacejte ovladacem proti sméeru hodinovych rucicek, dokud cislo nebude O,
pak otocte jesté jednou.

Dulezité: Kod PIN nenastavujte na ,0000 .
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Opetovnym zadanim kodu PIN dokoncete nastaveni kodu PIN.
Poznamka: Pokud se obé hesla neshoduji, nastavte nove heslo znovu.

© Pripojeni robota k Internetu
Naskenujte QR kod a stahnete si aplikaci Dreamehome do sveho mobilniho zafizeni. Po instalaci si vytvorte
Ucet a prinlaste se.

Aplikaci Dreamehome si mizete stahnout také z obchod( App Store nebo Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Pfed nastavenim sité:
» Ujistéte se, Ze robot a vase mabilni zafizeni jsou pfipojeny ke stejné siti Wi-Fi.

« Ujistéte se, ze mobilni zafizenf je ve vzdalenosti 10 m od robota.

» Na svem mobilnim zafizeni povolte funkci Bluetooth.

1. Otevriete aplikaci Dreamehome.

2. Pripojit se mzete jednim z ndsledujicich zplsobd:

a. Naskenujte QR kod: Prejdéte na moznost @ Zafizeni a klepnéte na tlatitko :—: Naskenujte QR kad a
pripojte se. Pro piipojeni naskenujte QR kod umistény pod hornim krytem robota.

b. Pridejte ru¢né: Prejdéte na moznost 1) Zafizeni a klepnéte na tlacitko -} Pfidat. Poté vyberte model
robota, ktery chcete pfipojit.

c. Automaticke zjistovani: Robot vyhleda blizka zafizeni. Pro pfipojeni klepnéte na svého robota v seznamu
nalezenych zafizeni.
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3. Dokoncete pripojenf k siti Wi-Fi podle pokyn( v aplikaci.

Dulezité: Pouzijte jednopdsmovou sit o frekvenci 2,4 GHz nebo dvoupdsmovou sit o frekvenci 2,4/5 GHz.
Dulezité: Ujistéte se, Ze sit Wi-Fi nema nastavenou branu firewall a neni sifrovana. V opacném pfipadeé
mUze dojit k chybé nastaveni sité.

4. Stisknete a podrzte otocny ovladac na ovladacim panelu 3 sekundy. Robot prejde do rezimu parovani
Bluetooth.

5. Dokoncete parovani podle pokyn( v aplikaci.

Jak zrusit navazani robota?

Robot je automaticky pfipojen k G¢tu Dreamehome, jakmile je parovani Uspésné. Kazdeé zafizeni mlze byt
navazano pouze na jeden Ucet. Soucasné jej nelze navazat na jiny ucet.

Chcete-li robota sparovat s novym uctem, musite nejprve zrusit navazani. Zruseni navazani:

1. Otevfete aplikaci Dreamehome. Prejdéte na moznost (@ Zafizeni.
2. Pokud méte ke svému uctu Dreamehome pripojeno vice robotl, prejetim doleva nebo doprava ziskate

pristup na stranku robota, kterého chcete upravit.
3. Klepnéete na moZnostEv pravem hornim rohu.
4. Vyberte moznost ©) Odstranit.

Jak sdilet svého robota?

1. Klepnéte na moinostfv pravem hornim rohu.
2. Vyberte moznost[/] sdileni zafizeni.

Jak se odhldasit z u¢tu Dreamehome nebo jej odstranit?

1. Pfejdéte na moznost @ Ja > Q) > Ueet.
2. Vyberte moznost Odhlasit se nebo Odstranit tcet.
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5 Mapovani zahrady

Pfed mapovanim zkontrolujte nasledujici polozky:
« Uroven nabiti akumuldtoru robota je vyssi nez 50 %.
» Ochranny kryt radaru LIDAR je odstranén.

= Horni kryt je uzavren.
= Nabijeni (robot se Uspesné zadokuje v nabijeci stanici).

e

b

5.1 Vytvoreni virtualni hranice

Pfed spusténim procesu mapovani si uvedomte nasledujici:

Dulezité: Privytvareni hranice nepohybujte robotem ru¢né, protoze by mohlo dojit k chybé mapovani.
Dulezité: Po zahdjeni mapovani robota na dalku nezakotvujte v nabijeci stanici, dokud neni proces mapo-
vani dokoncen. V opacném pripadé mdze byt radar LIDAR zablokovan, coz m(ze zplsobit chybu mapovani.
» Béhem mapovani chodte do vzdalenosti 5 m za robotem.
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= Robot mdze projizdét svahy se sklonem az 50 % (27°). Pro lepsi vysledky sekani se vsak doporucuje udrzo-
vat sklon pracovnich oblasti pod 25 % (14°).

-~

U oblasti, ktere jsou uzsi nez 80 cm, je nastavte jako cesty, aby robot mohl projet (viz cast 5.4: Nastavit
cestu).

Lo o As -
X

Vv

= Pokud je vas travnik vyssinez 4 cm od prilehlého teréenu, udrzujte robota alespon 10 cm od okraje. Pokud je
vas travnik zarovndn s pfilehlym terénem, robot mize prejet obvod, aby dosahl optimdalnich vysledkd sekani

podél okraja.
( E

« Ujistete se, ze Uhly otaceni jsou vétéi nez 90° . Uhly mensi nez 90° mohou robotovi ztéZovat dosazeni ¢isté-
ho posekani. N

-




DREAME

Zahajit mapovani:
1. Klepnéte na moznost Zaéit vytvaret prostrednictvim aplikace; robot zkontroluje svij stav a kalibruje se.
Automaticky opusti nabijeci stanici a provede kalibraci. Budte opatrni.

wat v

- e )

=5

2. Dalkoveé navedte robota k okraji travniku a klepnutim na moznost Nastavit vychozi bod vytvorte vychozi
bod pro hranici.

( D

*

3. Dalkove ovladejte robota pro pohyb po obvodu vaseho travniku pro mapovani pracovni plochy.

Automaticka detekce hranice

Robot, ktery je ovladan pokrocilym algoritmem Al, pouziva pfedni kameru k detekci travnatych a netravna-
tych ploch, coz mu umoznuje identifikovat hranice bez nutnosti ru¢niho navadeni.

Po vzdaleném navadéni robota k okraji trdvniku a nastaveni vychoziho bodu mizete pouzit rezim Automa-
ticka detekce hranice. M{Zete sivybrat, zda md robot pfejet obvod, aby dosdhl ¢istsich vysledk( sekant
hran, nebo zda ma zlstat v jeho blizkosti, aby nedoslo k uviznuti.

Béhem tohoto procesu doporucujeme robota sledovat. Pokud robot nedokaze presné detekovat hranice,
mUzete kdykoliv ukon¢it rezim automatické detekce hranic a pfepnout na dalkové ovladani.

Dulezité: Rezim automatické detekce hranice by mél byt pouzivan za denniho svétla, aby byla zajisténa
spravna viditelnost. Nepouzivejte tuto funkci za Spatne viditelnosti nebo za deste.

Dulezité: Ujistéte se, Ze pfedni kamera robota je Cista a bez prekazek

¢ - w0 ¢ — T
3 6 ]
. o
¥ a ¥
B 2 — | &
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4. Kdyz se robot vrati do vzddlenosti 1 m od pocatecniho bodu, mlzete klepnout na moznost Zavfit hranici
a hranice bude automaticky dokoncena.

5.2 Nastavit zdnu zdkazu vstupu

Prestoze se robot mize automaticky vyhybat prekdzkam, je stale nutné nastavit oblasti s rizikem padu, jako
jsou bazény a piskoviste, jako zény zékazu vstupu. U predmétl ¢i mist, které chcete chranit (jako je kvétinovy
zahon, trampolina, zeleninovy zahon nebo odkryty kofen stromu), je nastavte jako zony zakazu vstupu. V
aplikaci mdzete klepnout na Zéna zdkazu vstupu a pokracovat ve vytvareni zon zdkazu vstupu. Alternativ-
né mizete prejit na moinosté> Uprava mapy a vytvoite nebo odstrante zony zékazu vstupu po dokon-
cenf mapy.

» Vytvoreni dalsich zon

Pokud je vas travnik oddéleny silnicemi nebo mdte nékolik izolovanych trdvnik(, mdzete v aplikaci klepnout
na moznost Pracovni zéna a pokracovat ve vytvareni pracovnich oblasti. Po dokonceni mapy mizete také
pridat, odstranit nebo upravit zony v polozce &> Uprava mapy.

i -

- FLUTEES B | —— CESTIEN B |
o
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] N
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» Rozsifovani stavajicich zén

Chcete-li rozsifit stavajici zonu, klepnéte na moznost Pracovni zéna v aplikaci a vytvorte oblast, kterou
chcete zahrnout. Pokud se tyto dveé oblasti prekryvaji, budou automaticky slouceny. Pfipadné mdzete prejit
na moznost &> Uprava mapy > Pracovni zéna po dokonceni mapovani a rozsifit stavajici zonu.

297
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» Oddélovani a kombinovani zén

Chcete-li rozdélit zonu na mensi nebo sloucit zony, které byly rozdeleny pomoci aplikace na vetsi, prejdéte
v aplikaci na polozku ﬁ> Uprava mapy > Nastaveni zony a klepnéte na tlacitko Rozdélit zénu nebo
Sloucit v aplikaci.

5.4 Nastavit cestu

Proizolované zony vytvorte cestu k jejich pfipojeni. Izolovane zony bez cesty budou pro robota nepfistupnée.
Poznamka: Ve vychozim nastaveni se robot pohybuje pouze po cesté, aniz by sekal travu.

Dulezité: Pokud je vas travnik rozdélen priichody vyséiminez 4 cm, umistéte pfedmét se sklonem rovnym
vysce priichodu (napfiklad rampu).

* Pfipojeni dvou izolovanych pracovnich zén

U izolovanych oblasti vytvorte cesty pro jejich pfipojeni, jinak budou pro robota nepfistupne. Klepnutim na
maoznost Cesta vytvorite cestu.

Dulezité: Ujistéte se, Ze se zacatek a konec cesty nachdzeji v pracovni plochy.

' I
< —— L I B |
; . et o
1_0’ [
- r’\i
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= Spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice

Pokud se nabijeci stanice nenachazi v pracovni plose, mela by byt vytvofena cesta pro spojeni s pracovni
oblasti. Klepnutim na moznost Cesta vytvorte cestu, ktera umozni robotovi vratit se do nabijeci stanice.
Dulezité: Ujistéte se, Zze jeden konec je uvniti pracovni plochy a druhy konec je pfimo pied nabijeci stanici.
Doporucuje se vyrovnat cestu s nabijeci stanici.

Dulezité: Privytvareni cest pro spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice robota vzdalené nedokujte v nabi-

jeci stanici. V opacném pripadé mdze byt radar LIDAR zablokovéan, coz mize zpUsobit chybu mapovani.
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5.5 Dokoncit mapu

Po dokonceni pracovnich oblasti, cest a zon zakazu vstupu klepnéte na moznost Dokonéit mapu.

3 — CE O B ]

5.6 Pfidat druhou mapu

Pokud mezivasi pfedni a zadni zahradou neni zadnd cesta, mdzete vytvofit druhou mapu. Po dokoncenf
prvni mapy klepnéte na tlacitko Pfidat mapu a pokracujte ve vytvareni druhé mapy. Pfipadné mlzete prejit
na moinost,ﬁ> Upravy mapy a po dokonc¢eni mapovani klepnout na moznost PFidat mapu. Jakmile do-
koncite druhou mapu, mizete pfepinat mezi mapami prostrednictvim &> Uprava mapy.

Pozndmka: Po pfepnuti mapy se pouziji plany a nastaveni sekani podle aktualni mapy.

Pozndmka: Pro vétsi pohodli si mizete zakoupit dalsi nabijeci stanici pro instalaci do druhé mapy. Pokud
je nadruhé mape nainstalovana samostatna nabijeci stanice, staci robota rucné presunout mezi dvema
mapami.
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Add map

6 Obsluha

6.1 Prvni zahdjeni sekani

Rady pred sekanim:

= K sekanitravy do vysky maximalne 10 em pouzijte tlacnou sekacku.

« Odstrante z trdvniku vsechny prekazky véetné necistot, hromad listi, hracek, dratl a kamen(. Kdyz robot
sekad, ujistéte se, ze na travniku nejsou zadne deti ani domaci zvifata.

= Zasypte prohlubné v travniku.

» Pfedvolby sekani nastavte v aplikaci predem (napfiklad ucinnost, vyska a smer sekani).
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a) Spustte provoz prostfednictvim ovladaciho panelu
1. Stisknete tlacitko Stop, oteviete horni kryt a zadejte kod PIN.

Clon't set to 0000
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4. stisknéte tlacitko [>| a poté zaviete horni kryt do 5 sekund. Robot opusti nabijeci stanici a zahdji ce-
loplosné sekani. Klepnutim na moznost Start v aplikaci miZete také zahdjit sekdni.

(-
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b) Spustte provoz prostifednictvim aplikace
1. Otevriete aplikaci.
2. Vyberte rezim sekani a klepnutim na moznost Start zahajte sekani.

6.2 Pozastavit

Chcete-li pozastavit aktudlni Ulohu sekani, mizZete stisknout tlac¢itko Stop na robotovi nebo klepnout na
moznost Pozastavit v aplikaci.

Poznamka: Po stisknuti tlacitka Stop nelze robota spustit pfimo prostfednictvim aplikace. Pro obnoveni
provozu zadejte svij kdd PIN na ovlddacim panelu.

— o an
NEBO -

6.3 Pokracovat

Chcete-li pokracovat v Uloze, kdyz je robot pozastaven, stisknéte tlacitko [>| a poté zaviete horni kryt do
5 sekund. Robot bude pokracovat v predchozim sekani. Pfipadné mzete klepnout na tlac¢itko Pokracovat v

aplikaci a pokracovat v sekani.
/M~ S
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6.4 Navrat do nabijeci stanice

Chcete-li robota odeslat zpét do nabijeci stanice, stisknéte ikonu £ na ovlddacim panelu. Potvrdte poza-
staveni nebo zruseni aktualni Ulohy a poté zaviete horni kryt do 5 sekund. Robot se automaticky vrati do
nabijeci stanice pro dobiti. Pfipadné mzete v aplikaci vybrat moznost Za€it navrat do stanice a poslat
robota zpét.

NEBO | ..

7 Aplikace Dreamehome

Kde muzete ziskat dalsi informace

Aplikace Dreamehome je vice nez jen dalkovy avladac. Prostfednictvim aplikace mlizete provadét mnoho
¢innosti: provadet rliznd nastaveni na délku, prochdzet riznymi rezimy sekani, volné upravovat mapu a
upravovat plany sekan.

7.1 Rezimy sekani

Robot nabizi rlizné rezimy sekani. Prostfednictvim aplikace mlzZete prepinat mezi rezimy, véetné celoplos-
ného sekani, zonového sekani, sekani okrajll, bodového sekani a ru¢niho rezimu.

| [=)
[ |
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7.2 Tvary sekani

Prizplsobte sitravnik pridanim tvar( prostfednictvim polozky &> Uprava mapy > Tvary v aplikaci. De-
finované tvary budou vylouceny ze sekdni ve vsech rezimech sekdni. M(iZete upravit jejich polohu, velikost

nebo je odebratv polozce Tvary. 9A
=
)

7.3 Kotou¢ noze EdgeMaster ™

Kotout noze EdgeMaster ™ je navrzen tak, aby se pfi dosazeni okrajl trdvniku pohyboval do strany a zajistil

tak CistSifez. Chcete-li tuto funkci povolit, pfejdete v aplikaci na polozku E> Nastaveni sekani okrajl >
EdgeMaster ™ .



DREAME

7.4 Plan

Po dokonceni prvni mapy robot automaticky vytvori dva tydenni plany sekani podle velikosti travniku, ktere
jsou ,,Plan jaro/léto “ a ,,Plan podzim/zima “. Klepnutim na polozku \/ aplikaci mdzete proveést po-
drobné nastaveni pldnu. S funkci planu mizete denni sekani zcela pfenechat robotovi. Staci robota pravi-
delné udrzovat.

Pozndmka: Pokud se obdvdte, ze robot m{ze v urcitych hodindch rusit vds nebo vase sousedy, kdyz pracuje
autonomné, mizete prejit do nabidky Nastaveni > Nerusit a v aplikaci nastavit ¢as Nerusit.

7.5 Détska pojistka

Pokud se obavate, aby deti nemaohly ovladat robota, prejdéte do nabidky Nastaveni a v aplikaci povolte
funkci Détska pojistka. Pokud je tato funkce povolena, robot bude uzamcen, pokud nejsou provadeny zad-
neé operace po dobu 5 minut, kdyz je otevien kryt.

S )

Pokud se obdvate, Ze nepriznivé povétrnostni podminky mohou ovlivnit sekani, mdzete zapnout funkci
Ochrana pred destém v poloZce Nastaveni na ovladacim panelu nebo v aplikaci. Kdyz je tato funkce povo-
lena, robot automaticky zastavi sekdni a vrati se do nabijeci stanice, kdyz prsi. V aplikaci mdzete nastavit
dobu ochrany pred destem.

Poznamka: Sekani mokré travy mize poskodit travnik. Doporucuje se prodlouzit dobu ochrany, aby trava
pred opétovnym sekanim uschla.

7.6 Ochrana pred destém

7.7 Ochrana pred mrazem

Pokud teplota klesne pod 6 ° C, mlze sekani poskodit travnik trvale. V rdémci bezpecnostnich opatfeni se
akumulator nebude nabijet. Chcete-li tomu zabranit, miZete zapnout funkci Ochrana pfed mrazemv
nabidce Nastaveni, a to bud prostfednictvim ovladaciho panelu nebo aplikace. Tim se automaticky poza-
stavi sekani a robot se vrati zpét do nabijeci stanice, kdyZ teplota klesne pod 6 °© C. Robot bude pokracovat v
sekani, jakmile teplota stoupne nad 11 ° C.

3
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7.8 Bezpecnostni prvky

Robot je pro vetsi bezpecnost dodavan s nekolika funkcemi ochrany proti kréadezi, které jsou fizeny vestave-
nou jednotkou GPS. Predni kamera navic dokaze detekovat pfitomnost ¢lovéka, coz z robota déla ucinnéeho

strazce zahrady.

3

7.8.1 Alarm Zvedani

Pokud je tato funkce povolena, po zvednuti robota se spusti alarm a robot se uzamkne. Chcete-li obnovit
provoz, zadejte nejprve na robotovi kod PIN.
o

5"

Pokud je tato funkce povolena, robot se uzamkne a alarm se okamzité spusti, pokud je robot mimo mapu.

7.8.2 Alarm Mimo mapu

&

S )

Pokud je tato funkce povolena, mizete zobrazit aktudlni polohu robota v aplikaci Mapy Google.

Q

7.8.3 Poloha v realném case

J
&

7.8.4 Upozornéni na detekci pfitomnosti osob

Pokud je tato moznost povolena, robot vas upozorni, jakmile zjisti pfitomnost clovéka.
FQ-I
LUa

Klepnutim na ikonu °zobra2|’te Zivy videopfenos z pfedni kamery robota, ktery vam umozni sledovat vasi
zahradu kdykoliv a kdekoliv.

o Y

7.8.5 Video v redlném case
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7.8.6 Hlidka

Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, m(zete jej prostfednictvim aplikace vyslat na hlidku konkrétnich
hranic nebo mist ve vasi zahradé. Chcete-li ziskat pristup k teto funkci, prejdéte na moZnost°> Hlidka.

o2

7.9 Vlastni obdobi nabijeni

Chcete-li pfizplsobit dobu nabijeni robota konkrétnim hodinam, mdzete v aplikaci aktivovat funkci Vlastni
doba nabijeni prostfednictvim nabidky Nastaveni > Nabijeni. Pokud je robot aktivovan, nabije se na 20 %,
kdyZ je Uroven nabiti akumulatoru nizka, za predpokladu, Ze neprobiha zadné sekani. PIné nabiti se dokonci
pouze béhem urcené doby nabijeni. Ml zete také upravit Uroven nabiti akumulatoru pro automatické na-
bijeni a Uroven nabiti akumuldtoru pro obnoveni tloh a nastavit Urovné nabiti akumuldtoru, pfi kterych
se robot automaticky vrati do nabijeci stanice nebo obnovi nedokonceneé sekani.

=6

w

Pozndmka: Vyvojovy tym spole¢nosti Dreame bude pribézné provadét aktualizace a tdrzbu firmwaru a
aplikace prostfednictvim funkce OTA (Over-the-Air). Zkontrolujte oznameni o aktualizacich nebo povolte

funkci Automaticka aktualizace, abyste zachovali firmware a aplikaci v aktualnim stavu a mohli vyuzivat
dalsi funkce.

8 Udrzba

Pro lepsivykon a zivotnost robota jej pravidelne Cistéte a vymenujte opotfebovane soucasti s nize uvedenou
Cetnosti:

Souéast Cetnost vymény
Noze Kazdych 6-8 tydni nebo dfive
Cistici kartac Kazdych 12 mésici nebo dfive

Poznamka: Zbyvajici Zivotnost noz{ a ¢isticiho kartace mlzZete zkontrolovat v aplikaci v ¢asti Nastaveni >
Spotifebni materidl a idrzba. Po vymeéeneé veskerého spotfebniho materialu na zaklade vyzvy prejdéte na
stranku s podrobnostmi o spotfebnim materialu a klepnéte na moznost Vymeénil jsem to a resetujte caso-
vac.

Poznamka: Pokud mate na zahradé vyhrazend mista pro bézné ¢isténi a tdrzbu robota, mizete na mapé
nastavit mista Udrzby tak, ze prejdete do casti Nastaveni > Pfejdéte do ¢asti udrzby > Upravit bod. Po
nastaveni mist idrzby mdzete jednoduse klepnout na tlac¢itko P¥ejit a nasmérovat robota do urcenych mist
pro snadnou udrzbu.

8.1 Cisténi

Pravidelne cistéte robota, abyste zabranili hromadéni posekané travy a necistot a ucpavani kotouce noze
a hnacich kol, coz mdze ovlivnit jeho vykon pfi sekani, dokovani a pohybu. Doporucujeme pouzivat ¢istici
sadu, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online.

/\ Vystraha: Pred ¢isténim robota vypnéte a odpojte nabijeci stanici.
Upozornéni: Pred otocenim robota vzhlru nohama se ujistéte, Ze je na radaru LiDAR nasazen ochranny

kryt, aby nedoslo k poskozeniradaru LIDAR.
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= Kapota, podvozek a kotouc:
1. Vypnete robota.

3. Otocte robota obracené.

4. Ocistete kryt, kotouc noze a podvozek hadici.

A Vystraha: Pri ¢isténi podvozku se nedotykejte noz(. Pri ¢isténi pouzivejte ochranné rukavice.
Upozornéni: K ¢isteni nepouzivejte vysokotlaky cistic. K ¢isteni nepouzivejte cistici prostredky.
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5. K peclivemu cisténi snimace radaru LIDAR pouzijte tkaninu nepoustejici vliakna.

» Nabijeci kontakty a pfedni kamera:
Otrete nabijeci kontakty robota a nabijeci stanice Cistym hadrem a vycistete take predni kameru. Po vycisté-
ni udrzujte nabijeci kontakty a pfedni kameru v suchu.

» Hnaci kola:
K odstranéeni blata z kol pouzijte kartac, abyste zajistili dobrou pfilnavost.

8.2 Vymeéna soucasti

«Vyména nozl

Aby byly noZe ostré, pravidelné je vymeénujte. Doporucuje se ménit noze kazdych 6-8 tydnt nebo dfive.
Pouzivejte pouze origindlni noze Dreame.

/\ vystraha: Vypnéte robota. Pfi vymeéné nozd noste ochranné rukavice.

Poznamka: Vymente vsechny tfi noZe soucasne, abyste zajistili vyvazeny fezaci system.

1. Vypnéte robota. 2. Zakryjte radar LIDAR pfislusnym ochrannym krytem.

TR NTT
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3. Polozte robota na mékky povrch a otocte jej 4. Demontujte drzak stisknutim tlacitka pod
obracene. kotoutem noze.

5. Demontujte n{z zarovnanim otvoru noze s
hiidelem.

7. Stisknete tlacitko pod kotoutem noze a zarov- 8. Ujistéte se, Ze se noze mohou volne otacet.
nejte otvor drzaku s htidelem, abyste upevnili
drzaky a noze.

»Vymeéna cisticiho kartace

Kdyz se Cistici kartac snimace radaru LIDAR opotrebuje, jeho stétiny se mohou roztfepit nebo degradovat,
coz ovlivnijeho cistici vykon. Pravidelné cistici kartac vymenujte, abyste zajistili dobry vysledek ¢isteni. Do-
porucuje se ménit ¢istici kartac kazdych 12 mésict nebo dfive.
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9 Akumulator

Pfi dlouhodobém skladovani nabijejte robota kazdych 6 mésicl, abyste ochranili akumuldtor. Na poskozenf
akumuldtoru zplisobené nadmeérnym vybitim se omezend zaruka nevztahuje. Akumuldtor nenabijejte pfi
okolniteploté nad 45 ° Cnebo pod 6 ° C. Dlouhodoba skladovaci teplota akumulatoru by méla byt mezi -10
a 35° C. Pro minimalizaci poskozeni je doporucena skladovaci teplota akumulatoru mezi 0 a 25 ° C.
Poznamka: Zivotnost akumuldtoru robota zavisi na ¢etnosti pouzivani a provoznich hodindch. Pokud je
akumulator poskozen nebo jej nelze nabit, nevyhazujte zastaraly nebo vadny akumulator s béznym odpa-
dem. Dodrzujte mistni predpisy pro recyklaci.

Rezim nabijeni s nizkou spotfebou:

Je-li aktivovan rezim nabijeni s nizkou spotfebou, funkce nesouvisejici s nabijenim budou zakazany (displej a sit
budou vypnuty).

« Chcete-li aktivovat rezim nabijeni s nizkou spotiebou energie, stisknéte a podrzte soucasneé tlacitko >l a
soucCasné tlacitko O a soucasné pétkrat rychle stisknéte tlacitko & 5krat rychle za sebou. Uslysite hlasovou
vyzvu: Rezim nabijeni s nizkou spotfebou je zapnuty.

» Cheete-li vypnout rezim nabijeni s nizkou spotfebou energie, restartujte robota nebo stisknete tlacitko (')
5kratrychle za sebou.

10 Zazimovani

* Robot

1. Pfed vypnutim robota plné nabijte akumulator.

2. Pred uskladnénim robota v zimé jej dikladné vycistéte.

3. Nasadte ochranny kryt radaru LiDAR.

4. Skladujte robota uvnitf na suchém miste pfiteplotée nad 0 ° C.

» Nabijeci stanice

Odpojte nabijeci stanici a ulozte ji na suchem a chladném misté mimo dosah pfimeho slunecniho svétla.
Poznamka: Po zimnim skladovani znovu nainstalujte nabijeci stanici a vlozte do ni robota, aby se nabil. Po-
kud preinstalujete nabijeci stanici na jinem miste, robot automaticky aktualizuje polohu stanice, jakmile se
nabije a opusti stanici. Pokud se kvili zdsadnim zméndm na zahradé setkate s chybami pfi najizdéni polohy,
doporucujeme oblast pfemapovat.

11 Doprava

Pfi prepraveé na dlouhé vzdalenosti se ujistéte, Ze je robot vypnuty. Doporucuje se pouzivat plvodni obal.

Nasadte ochranny kryt radaru LiDAR.

/\ Vystraha: Pied piepravou robota jej vypnéte.
A\ Vystraha: Zvednéte robota za zadni rukojet a drzte kotou¢ noze dal od téla.
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12 Odstranovani poruch

Problém

PFicina

Reseni

Robot neni pfipojen k
aplikaci.

1. Robot neni v dosahu sig-
nalu sité Wi-Fi ani Bluetooth.
2. Robot je vypnuty nebo se
restartuje.

1. Zkontrolujte, zda robot dokoncil proces za-
pnuti.

2. Zkontrolujte, zda smerovac spravne pracuje.
3. Priblizte se k robotovi a vytvorte pfipojeni
Bluetooth.

Robot je zvednuty.

Kolo nenf na zemi.

1. Umistéte robota zpéet na rovny povrch.

2. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemiize prejizdét pfedméty vyssi nez 4
cm. Udrzujte zemi rovnou tam, kde pracuje.

Robot je naklonén.

Robot se nakloni o vice nez
37°.

1. Umistéte robota zpet na rovny povrch.

2. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemiizZe stoupat po svazich vetsich nez
50 % (27°).

Robot je zachycen.

Robot je zachycen a nedaff
se mu dostat ven.

1. Odstrante okolni prekazky a zkuste to znovu.

2. Rucne presurite robota na rovné a oteviene misto
uvnitf mapy a zkuste Ulohu spustit znovu. Pokud se
s timto problemem setkdte i naddle, zkuste to znovu
poté, co byl robot v nabijeci stanici.

3. Zkontrolujte, zda v zemi jsou prohlubné. Pred
sekanim vyplite prohlubné, abyste zabranili zachy-
ceni robota.

4. Zkontrolujte, zda okolni trava neni vy5si nez 10
cm. Mizete nastavit vysku vwhybdni se prekazkam
nebo pouzit tlacnou sekacku k posekani travniku
predem, aby se zabranilo zachyceni robota.

5. Pokud je robot ¢asto zachycen v tomto miste,
mUzete jej nastavit jako zonu zékazu vstupu.

Chyba levého/pravého
zadniho kola.

Kolo se nemdze otacet nebo
motor kola vykazuje pro-
bléem.

1. Vycistete zadni kola a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotouc¢ noze se nem(ze
otacet.

Kotou¢ noze se nemdze
normalné otacet nebo motor
sekani vykazuje problém.

1. Vycistete kotou€ noze a zkuste to znovu.

2. Zkontrolujte, zda okolni trava neni vyssi nez
10 cm. K sekanf trdvniku mizete predem pouzit
tlatnou sekacku, abyste zabranili zablokovani
kotouce noze vysokou travou.

3. Zkontrolujte, zda pod kotoutem noze neni
voda. Pokud ano, presunte robota na suche
misto a zkuste to znovu.

4. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

5. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotouc¢ noze se nepohy-
buje nahoru nebo dold.

Kotouc¢ noze se nepohybuje
nahoru nebo dold.

1. Vycistete kotouc noze a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.




Problém

Reseni

Kotou¢ noze se nemize
pohybovat na stranu.

Kotou¢ noze se nemUze
pohybovat na stranu.

1. VyCistete sekaci systém a odstrante necistoty
nebo cizi predmeéty.

2. Pokud se s touto chybou setkate i nadale,
mUzete funkci EdgeMaster ™ nejprve vypnout.
3. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba narazniku.

Neustale se aktivuje snimac
predniho narazniku.

1. Zkontrolujte, zda robot neni nékde zachycen.
2.Jemne poklepejte na naraznik a ujistéte se, ze
se odrazi zpét.

3. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

4. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba nabijeni.

Robot se zadokuje v nabijeci
stanici, ale systém vykazuje
chybu nabijeciho proudu
nebo napéti.

1. Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravne
pfipojena k napajeni.

2. Zkontrolujte, zda jsou nabijeci kontakty na
robotovi a nabijeci stanici cisté.

3. Po dokonceni kontroly zkuste robota znovu
pripojit k nabijeci stanici.

4. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Prilis vysoka teplota
akumulatoru.

Teplota akumulatoru je = 60
°C

1. PouZijte robota tam, kde je okolni teplota nizsi
nez 40 ° C. Mlzete pockat, dokud se teplota aku-
mulatoru automaticky nesnizi.

2. Robota miZete vypnout a po chvili restartovat.
3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Vysoka teplota akumu-
latoru.

Teplota akumulatoru je > 45
°C.

1. Nabijenf se nemusi podafit, pokud je teplota
akumulatoru vyssinez 45 ° C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota nizsi
nez40°C.

Nizka teplota akumula-
toru.

Teplota akumulatoru je <6
°C

1. Nabijeni se nemusi podafit, pokud je teplota
akumulatoru nizsinez 6 ° C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota vyssi
nez6°C.

Radar LiDAR je zabloko-
van.

Radar LiDAR je zablokovan
(napfiklad neni odstranén
ochranny kryt radaru LiDAR).

1. Sejméte ochranny kryt radaru LIDAR a zkuste to
ZNovu.

2. Pokud je radar LIDAR na horni strané robota
velmi Spinavy, vycistéte jej tkaninou nepoustéjici
vlakna, a zkuste to znovu.

Porucha radaru LIDAR.

Radar LIDAR je velmi zne-
cistény nebo doslo k chybé
snimace.

1. Zkontrolujte, zda radar LIDAR neni znecisteny. V
pfipade potieby jej vycistéte a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i naddle, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Radar LiDAR je zneciste-
ny.

Radar LiDAR je znecistény.

Otfete snimac radaru LIDAR na horni strané ro-
bota ¢istym hadrem. Po vycisteni udrzujte radar

LiIDAR v suchu.

DREAME
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Problém

Reseni

Teplota radaru LIDAR je
vysoka.

Teplota radaru LIDAR je = 80
°C

1. Robot se automaticky pokusi vratit do nabijeci
stanice, aby vychladl.

2. Ujistéte se, Ze robot pracuje pfi okolni teploté
nizsinez 40° C.

3. Umistete robota do stinneho, chladného a
dobre vetraneho prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Jakmile se alarm vypne, robot automaticky
obnovi provoz.

5. Pokud probléem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Teplota radaru LIDAR je
prilis vysoka.

Teplota radaru LIDAR je =90
°C.

1. Radar LiDAR je vypnuty kvili vysokym tep-
lotam.

2. Ujistete se, ze robot pracuje pfi okolni teplote
nizsinez40° C.

3. Umistete robota do stinneho, chladného a
dobre vetraného prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Robot je ztracen.

Porucha funkce najizdéni
polohy.

1. Zkontrolujte, zda je radar LIDAR na hornf
strané robota znecistény. Necistoty ovlivni funkci
najizdeni polohy.

2. Rucne presunte robota na oteviené misto
uvnitf mapy a zkuste ulohu spustit znovu.

3. Pokud se poloha neobnovi, dalkove ovladejte
robota zpét do nabijeci stanice prostfednictvim
aplikace a poté zahajte sekani.

Chyba snimace.

Chyba snimace.

1. Restartujte robota a zkuste to znovu.
2. Pokud problem pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Robot je v zoné zakazu
vstupu.

Robot je v zoné zakazu vstu-
pu.

1. Rucné presunte robota ze zony zakazu vstupu
a zkuste to znovu.

2. Dalkove ovladejte robota prostfednictvim
aplikace, abyste jej pfesunuli mimo zonu zakazu
vstupu, a zkuste to znovu.

Robot je mimo mapu.

Robot je mimo mapu.

1. Rucne presunte robota dovnitf mapy a zkuste
to znovu.

2. Dalkove ovladejte robota zpét dovnitf mapy
prostrednictvim aplikace a pak to zkuste znovu.

Tlacitko nouzoveého
zastaveni je aktivovanao.

Je stisknuto tlacitko Stop na
robotovi.

Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

Vybity akumulator. Ro-
bot se brzy vypne.

Uroveri nabitf akumuldtoru je
<10 %.

Zadokujte robota do nabijeci stanice, aby se
mohl nabijet.

Robot je mimo mapu.
Nebezpeci odcizeni.

Robot je mimo mapu.

1. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.
2.V nastaveni v aplikaci mizete vypnout alarm
Mimo mapu.




Problém

Pfi¢ina

Reseni

Robotovi se nepodari-
lo se vratit do nabijeci
stanice.

Robot nem{ze najit na-
bijeci stanici pfi navratu
do nabijeci stanice.

1. Zkontrolujte, zda neexistuji nejake prekazky, ktere by
blokovaly robota. Odstrante prekazky a zkuste to znovu.

2. Pomoci aplikace dalkové ovladejte robota zpet do nabi-
jeci stanice.

Zadokovani v nabijeci
stanici se nezdafilo.

Robot najde nabijeci
stanici, ale nepodari se
jej zadokovat.

1. Zkontrolujte, zda nejsou reflexnf folie na stanici zne-
Cisténé nebo zablokovane.

2. Zkontrolujte, zda pred stanici nejsou prekazky.

3. Zkontrolujte, zda stanice nenf pfesunuta.

4. Zkontrolujte, zda zakladova deska neni pokryta hustym
blatem.

5. Zkontrolujte, zda stanice neni ve svahu.

6. Zkontrolujte, zda je stanice pfipojena k napajeni.
7.Pomozte robotovi do nabijeci stanice pomoci dalko-
veho ovladace nebo rucne.

Najeti do polohy se
nezdafilo.

Najeti do polohy se
nezdafi, kdyz se robot
pokusi zahajit sekan.

1. Radar LIDAR miZe byt zablokovany. Ru¢né presunte
robota na rovneé a oteviené misto uvnitf mapy a zkuste
ulohu spustit znovu.

2. Pokud se s timto probléemem setkate i nadale, zkuste
to znovu pote, co byl robot zadokovan v nabijeci stanici.

Nedostatek prostoru
pro otaceni pred sta-
nici.

Nedostatek prostoru

pro otaceni pred stanici.

1. Pokud je stanice umisténa na okraji mapy nebo uvnitf
ni, ujistéte se, ze mezi predni plochou zakladni desky
stanice a hranici mapy je alespon 1 m volného prostoru;
v opacnem pfipadé nemusi byt robot schopen zatacet.
2. Pfemistete stanici nebo zménte mapu v nabidce
Uprava mapy.

Cesta je zablokovana.

Cesta je zablokovana.

1. Zkontrolujte, zda v cesteé neni nastavena zona zakazu
vstupu.

2. Zkontrolujte, zda neexistuji néjake prekazky, ktere by
blokovaly robota.

3. Pokud robot stéle nem(ize projet, smazte cestu v nabid-
ce Uprava mapy a definujte novou.

Predni kamera je zne-
cistena.

Pfedni kamera je zne-
cistena.

Otrete predni kameru Cistym hadrem.

Doslo k problemu s
predni kamerou.

Doslo k problemu s
predni kamerou.

1. Otfete predni kameru Cistym hadrem.

2. Zkuste robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni
servis.

Predni kamera je za-
blokovana.

Predni kamera je zablo-
kovana.

Otfete predni kameru cistym hadrem.

Behem automaticke-
ho mapovani dojde
k chybe detekovani
hranice.

Behem automatickeho
mapovani dojde k chy-
beé detekovani hranice.

1. Ujistéte se, ze svetelné podminky jsou vhodné, ani
prilis jasne, ani prilis temne.

2. Ujistéte se, ze pocasi je jasne, vyhybejte se mlze nebo
desti.

3. Ujistéte se, ze predni kamera je Cista a bez prekazek.
4. Ujistete se, ze povrch zeme je rovny, protoze nerov-
nosti mohou ovlivnit detekci.

5. Pokud se detekce hranice nadale nedafi, prepnéte do

rezimu dalkoveho ovladani pro mapovani.

DREAME
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13 Technické udaje

A2 1200 A2 2000
Nazev vyrobku Roboticka sekacka Dreame A2
Znactka Dreame
.Za kladni Model MXXA8203 MXXA8202
informace
Rozmeéry 666x444x273 mm
Hmotnost (vCetne akumulatoru) 16,1 kg
Doporuceny pracovni vykon 1200 m? 2000 m?
Utinnost sekani Standardni: 800 m?/den | Standardni: 1000 m?/den
Ucinny: 1600 m2/den Ucinny: 2000 m?/den
Sekani Vyska sekani 30-70 mm
Sitka sekanf 22cm
Cas nabijeni ™ 52 min 65 min
Hladina akustickeho vykonu LWA 54 dB(A)
Hlukové Nejistoty akustickeho vykonu KWA 3 dB(A)
emise Hladina akustickeho tlaku LpA 46 dB(A)
Nejistoty akustickeho tlaku KpA 3 dB(A)
Provozni teplota 020" C
Doporuceno: 10-35°C
. . -10-35°C
Provozni Dlouhodoba skladovaci teplota Doporuteno: 0-25° C
podminky Robot: IPX6
Trida IP Nabijeci stanice: IPX4
Napajeci zdroj: IP67
Maximalni sklon sekane plochy 50 % (27°)
Frekvencnirozsah Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (pfi 11 Mb/s)
o PR 802.11g: 14«2 dBm (pfi 54 Mb/s)
Maximalni radiofrekvencni vykon 802.11n: 132 dBm (pfi HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Pripojeni —
Wi-Fi Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5 MHz)
. . ) LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
€l
SluZba Link Service \TE-TDD: B38/40/4]
GNSS GPS / GLONASS / BDS / Galileo / QZ5S
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A2 1200 A2 2000

Hnaci motor

Rychlost jizdy pfi dalkovem ovlada-
ni

0,45-0,8 m/s

Rychlost jizdy pfi sekani

Standardni: 0,35 m/s
Ueinny: 0,6 m/s

Typ motoru Motor naboje

Motor sekdni | Rychlost 2200/min
Model akumulatoru MBPAT0 MBPA14

Akumulator | Typakumulatoru Lithium-iontovy akumulator
menovita kapacita m m

(Robot) ] it& kapaci 4000 mAh 5000 mAh
Jmenovité napéti 18V DC
Model nabijecky MPAAT0/MPAA20
Napajeci Vstupni napeéti 100-240V AC
zdroj Vystupni napéti 20V DC

Vystupni proud 3A
Model nabijeci stanice MCA10
Vstupni napeéti 20V DC

Nabuga sta- Vystupni napetf 20V DC

nice
Vstupni proud 3A
Vystupni proud 3A
oL _ | Nahradninoze a drzaky 9/3

Pfislusenstvi

Model noze MBKAT0/MQBA10
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. Odchozi | Pfichozi | Maximalni vy- -
Pas-| ..~ | T PR Frekvencni
Normy pfipojeni | pfipojeni |stupniradiofre-| GNSS )
mo L pasmo
(MHz) (MHz) kvenéni vykon

] 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 | 2500-2570 | 2620 - 2690 23+2
8 880-915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS /
GLONASS
38 | 2570-2620 | 2570- 2620 23+2 /BDS / 1559-1592
) MHz
Galileo /

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 QZ55
41 | 2496 -2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880-915 925 - 960 23=+2

[2] Cas nabijeni plati, kdyz se robot automaticky vrati do nabijeci stanice pfi nizkém stavu akumulétoru.

[3] Zaclenene zeme/regiony: Albdnie, Andorra, Rakousko, Belgie, Bosna a Hercegovina, Bulharsko, Chorvat-
sko, Kypr, Ceska republika, Dansko, Estonsko, Finsko, Francie, Némecko, Recko, Guernsey, Madarsko, Island,
Irsko, Italie, Kosovo, Lotyssko, Lichtenstejnsko, Litva, Lucembursko, Makedonie, Malta, Moldavsko, Monako,
Cernd Hora, Nizozemsko, Norsko, Polsko, Portugalsko, Rumunsko, Srbsko, Slovensko, Slovinsko, Spanélsko,
Svédsko, Svycarsko, Velka Britanie, Ukrajina.

Poznamka: Technické Udaje se mohou menit, protoze nas vyrobek neustale vylepsujeme. Nejnovejsi infor-

mace naleznete na nasich webovych strankach na adrese https://global.dreametech.com.
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Originalas instrukcijas

Satura raditajs

T DroSTbas NOFAATJUMI ceuuieeiieuireiireiieerierieeresienesreernsrnssenssenssnessnsssnssensssnssnnns P318
2 Produkta ieVads ......cceeeieeiiiiiiiiiii e P322
B =1 =T [0 o - N P325
4 SagatavosSana pirmajai lietoSanai ....cceeveeiieiieiiiiiiciicc e P327
5 Kartéjiet SAVU Arzu ......cceeieiieiieiiciiiiiicrec s rereresesesesnnsnnsnnsnnsnnns P333
6 Darbiba ....coueiieii e P338
7 Dreamehome LIetotne .......coieuiiieiiiiniiirr e e e P341
LY 01 (o o 1= PSPPSR P344
9 AKUMULATOLS .cuuiiiniiiiiiiiii it s e e s e e P348
10 Ziemas UzglabaSana ....cccccveeiieiieiiiiiiiiire e rae e rre e sn s en s e snnnnnns P348
T 1 2= T 0 ] o o T N P348
12 Proble€mu NOVEISANA ....cuiieniieniiiiiiiiiiiiie et rra e e s eaa s saasea s eans P349
13 SPECIH IKACIHAS «uieeieieiiiii i e e e e eeas P353
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1 Drosibas noradijumi

1.1 Visparéjie drosibas noradijumi

= Pirms produkta lietoSanas uzmanigi izlasiet un izprotiet lietotaja rokasgramatu.

= Kopa ar 50 produktu lietojiet tikai Dreame ieteikto aprikojumu. Jebkura cita izmantoSana ir nepareiza.

» Nelaujiet bérniem atrasties iekartas tuvuma vai rotalaties ar to, kad ta darbojas.

» Nelietojiet produktu vietas, kur cilveki nav informeti par ta klatbutni.

» Kad produktu darbinat manuali ar Dreamehome lietotni, neskrieniet. Vienmer ejiet, uzmanigi parvietojieties
nogazes un vienmer saglabajiet lidzsvaru.

= [zvairieties no produkta lietosanas, ja darba zona atrodas cilveki, ipasi béerni vai dzivnieki.

» Ja izmantojat produktu publiskas vietas, darba zona izvietojiet bridinajuma zimes ar 5adu tekstu: ,Bridina-
jums! Automatisks zales plavejs! Netuvojieties iekartail Uzraugiet bernus!

« Lietojot produktu, valkajiet stingrus apavus un garas bikses.

» Lai noverstu produkta bojajumus un negadijumus, kuros iesaistiti transportlidzekli un personas, neizvietojiet
darba zonas vai transporta celus pari publiskajiem celiem.

= Nepieskarieties kustigam bistamam dalam, pieméram, asmens diskam, pirms tas nav pilniba apstajies.

= Traumas vai negadijumu gadijuma meklejiet medicinisko palidzibu.

= Pirms nosprostojumu noversanas, apkopes veiksanas vai produkta parbaudes iestatiet produktu izslégta sta-
vokli. Ja produkts vibré neparasti, pirms ta atkartotas iedarbinasanas parbaudiet, vai tas nav bojats. Nelietojiet
produktu, ja kada no dalam ir bojata.

= Neuzstadiet galveno kabeli vietas, kur produkts var to pargriezt. leverojiet sniegtos kabela uzstadisanas nora-
dijumus.

« Lai uzladetu produktu, izmantojiet tikai komplektacija ieklauto uzlades staciju. Nepareiza lietosana var izraisit
elektriskas stravas triecienu, parkarsanu vai korozivu skidrumu nopludi no akumulatora. Elektrolita nopludes
gadijuma noskalojiet ar tdeni/neitralizejosu lidzekli un mekléjiet medicinisko palidzibu, ja korozivais skidrums
nonak saskaré ar acim.

= Pievienojot galveno kabeli stravas padevei, izmantojiet paliekosas stravas ierici (RCD) ar maksimalo nostrades
stravu 30 mA.

« Lietojiet tikai Dreame ieteiktos originalos akumulatorus. Ja tiek izmantoti neoriginali akumulatori, produkta
drosiba nevar tikt garantéta. Nelietojiet neuzladejamas baterijas.

= Neturiet pagarinatajus kustigo bistamo dalu tuvuma, lai izvairitos no pagarinataju bojajumiem, kas var izraisit
saskari ar detalam, pa kuram plust strava.

« Saja dokumenta izmantotas ilustracijas ir tikai informativas. Lidzu, skatiet faktiskos produktus.

» Nekada gadijuma nelaujiet berniem, personam ar samazinatam fiziskam, uztveres vai garigam spéjam vai
pieredzes un zinasanu trakumu vai personam, kas nav iepazinusas ar siem noradijumiem, lietot iekartu. Vietéjie
noteikumi var ierobezot operatora vecumu.

= Nesavienojiet bojatu kabeli un nepieskarieties tam, kameér tas nav atvienots no stravas padeves. Ja kabelis
darbibas laika tiek bojats, atvienojiet spraudni no stravas padeves. Nolietots vai bojats kabelis palielina elektris-
kas stravas trieciena risku, tapec tas janomaina servisa personalam.

= Nestumiet produktu ar speku vai strauiji, jo tas var bojat produktu.

» Lai nodrosinatu atbilstibu RF iedarbibas prasibam, starp ierici un cilveku jaievero 35 cm attalums.

» Akumulatora uzladésanai izmantojiet tikai Sim aparatam pievienoto nonemamo barosanas bloku.

1.2 Instalacijas droSibas noradijumi

« [zvairieties no uzlades stacijas uzstadisanas vietas, kur cilveki varétu par to paklupt.

= Neuzstadiet uzlades staciju vietas, kur pastav stavosa udens risks.

= Neuzstadiet uzlades staciju, tostarp jebkadus piederumus, tuvak par 60 cm no viegli uzliesmojosiem materia-
liem. Uzlades stacijas un stravas padeves darbibas traucejumi vai parkarsana var radit ugunsgreka draudus.
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1.3 Darbibas droSibas noradijumi

= Nepielaujiet, ka rokas un kajas nonak rotéjoso asmenu tuvuma. Kad produkts ir ieslégts, nelieciet rokas vai
kajas ta tuvuma vai zem ta.

= Neceliet un neparvietojiet produktu, kad tas ir ieslégts.

= zmantojiet novietosanas stavésanai reZimu vai iestatiet produktu izslégta stavokli, ja darba zona atrodas
cilvéki, ipasi bérni vai dzivnieki.

= Parliecinieties, vai zalaja nav nekadu priekSmetu, pieméram, akmenu, zaru, darbariku vai rotallietu. Pretéja
gadijuma asmeni var tikt bojati, saskaroties ar kadu prieksmetu.

= Nelieciet priekSmetus uz produkta vai uzlades stacijas.

= Nelietojiet produktu, ja STOP poga nedarbojas.

= [zvairieties no sadursmeém starp produktu un cilvekiem vai dzivniekiem. Ja cilvéks vai dzivnieks nonak produkta
cela, nekavéjoties to apturiet.

= Vienmer iestatiet produktu izslégta stavokli, kad tas nedarbojas.

= Nelietojiet produktu vienlaikus ar izlecoso smidzinataju. Izmantojiet grafika funkciju, lai nodrosinatu, ka pro-
dukts un izlecoSais smidzinatajs nedarbojas vienlaikus.

= [zvairieties no savienojuma kanala uzstadisanas vietas, kur ir uzstaditi izlecosie smidzinataji.

= Nelietojiet produktu, ja darba zond ir stavoss Udens, pieméram, stipra lietus vai Gdens uzkrasanas gadijuma.

1.4 Apkopes drosibas noradijumi

« \/eicot apkopi, iestatiet produktu izslégta stavoklr.

» Pec mazgasanas parliecinieties, vai produkts ir novietots uz zemes normala orientacija, nevis apgriezts otradi.
« Lai notiritu Sasiju, neapgrieziet produktu otradi. Ja to apgriezat otradi tirisanas nolukos, péec tam parliecinie-
ties, vai esat to atgriezis pareizaja orientacija. Sis piesardzibas pasakums ir nepieciesams, lai novérstu tdens
ieklisanu motora un iespéjamu ietekmi uz normalu darbibu.

« Pirms uzlades stacijas tirisanas vai apkopes atvienojiet kontaktdaksu no uzlades stacijas vai izmantojiet at-
slégsanas ierici.

» Nelietojiet augstspiediena mazgataju vai skidinatajus, lai tiritu produktu.

1.5 Akumulatoru drosiba

Litija jonu akumulatori var eksplodeét vai izraisit ugunsgréeku, ja tie tiek izjaukti, tajos notiek isslegums, tie tiek
paklauti dens, uguns vai augstas temperaturas iedarbibai. RUpéjieties par tiem, neizjauciet un neatveriet aku-
mulatoru, ka arl izvairieties no jebkada veida elektriskas/mehaniskas launpratigas izmantosanas. Glabajiet tos
vieta, kur nav tiesas saules gaismas.

1. Lietojiet tikai razotaja piegadato akumulatora ladéetaju un barosanas avotu. Nepiemeérota ladétaja un baro-
Sanas avota izmantosana var izraisit elektriskas stravas triecienu un/vai parkarsanu.

2. NEMEGINIET REMONTET VAI MODIFICET AKUMULATORUS! Méginajumi veikt remontu var izraisit smagas trau-
mas spradziena vai elektriska stravas trieciena dél. Ja rodas noplude, izdalitie elektroliti ir kodigi un toksiski.

3. Saja iekarta ir akumulatori, kurus drikst nomaintt tikai kvalificéti specialisti.

1.6 Atlikusie riski

Lai izvairitos no traumam, nomainot asmenus, lietojiet aizsargcimdus.
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1.7 Simboli un uzlimes

BRIDINAJUMS -
Pirms iekartas ekspluatacijas izlasiet lietotaja noradijumus.

BRIDINAJUMS -
Darba laika ieverojiet drosu attalumu no iekartas.

BRIDINAJUMS -
Pirms darba ar iekartu vai tas pacelSanas darbiniet atslegsanas
ierici.

k> tel> T =5[>

BRIDINAJUMS -
Nebrauciet uz iekartas.

BRIDINAJUMS -

So produktu nedrikst utilizét kopa ar parastajiem sadzives atkri-
tumiem. Parliecinieties, vai produkts tiek parstradats saskana ar
vietéjam juridiskajam prasibam.

m |

Sis produkts atbilst piemérojamajam ES direktivam.

©

Il klase
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|| Pirms uzlades izlasiet noradijumus.

g Lidzstrava

[] Il klase

PAREDZETAIS LIETOJUMS

Darza produkts ir paredzets zaliena plausanai majsaimnieciba. Tas ir paredzets biezai plausanai, lai uzturetu
veseligaku un glitaku zalaju neka jebkad agrak. Atkariba no zaliena lieluma zales plaveju var programmet dar-
bam jebkura laika vai ar jebkuru biezumu. Tas nav piemeérots raksanai, slaucisanai vai sniega tirisanai.

q3

Ar $o TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. apliecina, ka radioiekartas modelis Dreame MXXA8203/
MXXA8202 atbilst Direktivai 2014/53/ES. ES atbilstibas deklaracijas pilns teksts ir pieejams $ada interneta adre-
sé: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Produkts atbilst Apvienotas Karalistes PSTI noteikumiem, atbilstibas deklaracijas pilns teksts ir pieejams
sada interneta adresé: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.
Detalizétu elektronisko rokasgramatu skatiet Seit: https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-
and-faqgs.

Tikla droSibas pazinojums

Lai nodrosinatu Sis ierices drosu darbibu tikla vide, tiek sniegta sada informacija:

STierice ir aprikota ar vairdkam tikla sakaru iespéjam, tostarp Ethernet pieslégvietu (R]-45), Wi-Fi bezvadu saka-
ru moduli un USB atkludosanas interfeisu. Péc iedarbinasanas pec noklusejuma tiek aktivizeti sadi tikla pakal-
pojumi:

» Timekla konfiguracijas pakalpojums (HTTP/HTTPS): uztver 80. porta (HTTP) un 443. porta (HTTPS) viete-
jai konfiguracijai un statusa uzraudzibai. Lai noverstu informacijas nopltdi, ieteicams uzreiz péc instalésanas
atspejot HTTP pakalpojumu, iespéjot tikai HTTPS un izvietot uzticamu TLS sertifikatu.

= leri¢u apraide (mDNS/SSDP): apraides ieriCu informacija izmanto automatiskai atklasanai lokalaja tikla
(LAN). Ja Sie pakalpojumi nav nepieciesami, ieteicams tos atspejot, lai samazinatu skenésanas risku.

= USB interfeiss: izmanto lokalai programmaparattras jauninasanai un zurnalu izgtsanai. Kad ir iespéjots
atkludosanas rezims, tas var atklat sistemas failu piekluves atlaujas. leteicams ierobezot lietosanu tikai pilnva-
rotam personalam un atspéjot So interfeisu, ja iericei netiek veikta apkope.

Detalizetas konfiguracijas proceduras skatiet sadala Sagatavosana pirmajai lietosanai.
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2 Produkta ievads

2.1 Kasté esosas lietas

o LiDAR aizsargvacins

© uzlades tornis
(ar 10 m pagarinajuma kabeli)

o Barosanas avots
@ skrives x 8,
iekseja seSkantveida atsléga

@ Lietotaja rokasgramata

m Atras sak3anas rokasgramata

f\u:llnnuuj

rel-E = N
'y s is
B EEE
1]
L=
© Robots
@ ramatplate

@Tiriéanas birste
@ Rezerves asmeni x 9 un turétaji x 3

) Bezvilnu drana
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2.2 Produkta parskats

Stop poga

LiDAR Lietus sensors
Poga
Statusa indikators
Displejs
Uzlades kontakti
Rokturis

EdgeMaster ™ . Akumulatora nodalijums

asmens disks

Priek3éjais ritenis

Piedzinas ritenis "

Priekséja kamera

[1] Aprikots ar rumbas motoriem.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultra jutigas sistémas ar Ml kameru

Parceliet zaliena kopSanu jauna limeni ar OmniSense ™ 2.0, revolucionaram 3D ultra jutigam sistéemam, kas
aprikotas ar algoritmu atbalstitu HDR kameru, nodrosinot visaptverosaku un detalizétaku darza 3D vides
uztveri.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Pievienotais pakalpojums ar GPS un 4G savienojamibu

Robots ir aprikots ar pievienoto pakalpojumu, kas nodrosina 4G mobila tikla savienojumu.

Pievienota pakalpojuma aktivizésana

leslédziet robotu, un pievienotais pakalpojums tiks aktivizéts automatiski. ,ll iedegsies robota displeja un
lietotne, noradot, ka aktivizésana ir veiksmiga. Lietotné varat skatit pievienota pakalpojuma izmantosanas
statusu sadala Savienojumi.

Ja ir aktivizéts pievienotais pakalpojums, varat attalinati uzraudzit robota statusu un uzsakt plausanas dar-

bus bez Wi-Fi savienojuma. Turklat ir iebtvets GPS redllaika atrasanas vietas izsekoSanai, kas uzlabo robota
zadzibaizsardzibas iespéjas. Varat jebkura bridi un no jebkuras vietas izsekot ta atrasanas vietu un sanemt

pazinojumus, ja tas parvietojas arpus noraditas kartes zonas.

Pievienotais pakalpojums tiek piedavats bez maksas pirmaja gada, sakot no aktivizésanas briza. Lai pa-

garinatu pakalpojumu pec ta termina beigam, ludzu, sazinieties ar Dreame pécpardosanas apkalposanas
komandu pa e-pastu: dreamesupport@dreame.tech.

2.5 Sensori

Nosau-

kums Apraksts

legUstinformaciju par vidi un atvieglo robota pozicionésanu, izvairisanos no skéersliem,
ka ari tdens un netirumu uztversanu.

LiDAR NoteikSanas diapazons (100 klx gadijuma): 40 m 10% atstarotspéjas gadijuma; 70 m
80% atstarotspéjas gadijuma

Redzes lauks: 360° (horizontali) x 59° (vertikali)

Konstate skérslus, zaliena robezas un cilveku klatbutni.

Pkmekseqa Redzes lenkis: 89° (horizontali), 58° (vertikali), 97° (diagonali)
amera o o
Iz8kirtspéja: 2 MP
GPS Ar lietotni varat sekot lidzi robota atrasanas vietai reallaika pakalpojuma Google Maps.
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3 Uzstadisana

3.1 Izvélieties piemérotu vietu

= Novietojiet uzlades staciju uz lidzenas virsmas pie zaliena malas un stravas kontaktligzdas. Novietojiet to
vieta ar specigu Wi-Fi signalu.

Piezime. Izmantojiet mobilo ierici, lai parbauditu Wi-Fi signala stiprumu konkrétaja atrasanas vieta. Specigs
Wi-Fi signals nodrosina stabilu savienojumu starp robotu un lietotni.

Svarigi. Parliecinieties, vai zeme ir pietiekami miksta, lai varetu uzstadit skraves.

Svarigi. Ja uzlades stacija atrodas slipuma, parliecinieties, vai slipums nav parak liels, lai robots neslidetu
atpakal un varétu savienaoties ar dokstaciju.

( N

=
Q

. ~————

=
LL200000 ——
- =

(. =

» Uzturiet vismaz 1 m brivas vietas bez skérsliem pa kreisi, pa labi no uzlades stacijas un tas prieksa. Parlie-
cinieties, vai zale ap atrasanas vietu irisaka par 6 cm. Ja zale ir garaka, ludzu, vispirms to noplaujiet ar rokas
zales plaveju. Gara zale var apgrutinat robota atgriesanos uzlades stacija.

/ )

-

3.2 Uzstadiet uzlades staciju

© Pieskruvéjiet pamatplati pie zemes ar komplektacija ieklautajam skravém un iekéejo seskantveida

atslegu.
f 1
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@ levietojiet uzlades torni pamatplaté, lidz atskan klikskis.

a 7

& —

€) levietojiet tirisanas birsti uzlades torni, saladgojot cilpinu ar atveri.

A =

@ Pievienojiet barosanas avotu pagarindjuma kabelim un péc tam pievienojiet to stravas padevei. LQ-
dzu, turiet barosanas avotu vismaz 30 cm virs zemes.
Piezime. Ja ir pieejama stravas padeve, uzlades stacijas LED indikators bus pastavigi zils.

~

Vs

p &

© Nonemiet LiDAR aizsargvacinu.
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@ Lai uzladétu robotu, ievietojiet to uzlades stacija. Parliecinieties, vai robota un uzlades stacijas uzlades
kontakti ir pareizi savienoti.

Piezime. Indikators mirgo zala krasa, kad robots veiksmigi tiek ladéts uzlades stacija.

Piezime. Ja velaties pievienot garazu papildu aizsardzibai, ludzu, izmantojiet atbilstoSo Dreame Garage,
kas pieejama vietejos veikalos vai tiessaiste. Ja izmantojat garazu, kas nav Dreame razota, uzlades laika var
rasties problemas. ~

LED indikators uzlades stacija

LED indikatoru gaismas kra-

Nozime
sa

1. Ir problema ar uzlades staciju (piemeéeram, probléma ar uzlades stravu
vai spriegumu).

Mirgojosa/pastavigi sarkana
2. Robots dokojas uzlades stacija, bet uzlade ir neparasta (piemeram,
uzlades kontaktiem ir issavienojums).

Pastavigi zila Uzlades stacijai ir strava. Robots nav uzlades stacija.
Mirgojosa zala Robots netiek uzladets uzlades stacija.
Pastavigi zala Robots ir pilniba uzladets uzlades stacija.

4 Sagatavosana pirmajai lietosanai

4.1 lepazisanas ar vadibas paneli

-
Displejs
-
leslégts /
Izslégts C skt
N Poga
Atpakal _ Majup

327
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Displejs

lkona

Statuss

Akumulatora uzlades limenis (parada pasreizéjo akumulatora uzlades limeni).

2]

Uzlade (robots veiksmigi dokojas uzlades stacija.)

3

Bluetooth (robots ir savienots ar lietotni, izmantojot Bluetooth).

~~

Wi-Fi (robots ir savienots ar lietotni, izmantojot Wi-Fi tiklu).

Pievienotais pakalpojums (pievienotais pakalpojums ir aktivizéts.)

(@

Grafiks (uzdevums ir ieplanots sodien un vél nav sakts).

Vadibas elementi

Poga Funkcija
. . — . — . . . . |
Baroana (l) L?| |.esl.egtu./|zslegtu robotu, n(?sp\edlet_un turiet Qosp\estu pogu () 2 sekundes.
Parliecinieties, vai tas atrodas arpus uzlades stacijas.
Lai saktu plausanu visa teritorija vai atsaktu partrauktas darbibas, nospiediet pogu Dl
Sakt Dl un péc 5 sekundém aizveriet vacinu. Uzdevums tiks atcelts, ja vacing netiks aizverts 5
sekunzu laika.
Lai nosUtitu robotu atpakal uz uzlades staciju uzladésanai, nospiediet pogu 1, péc
Majup O tam 5 sekunzu laika aizveriet vacinu. Uzdevums tiks atcelts, ja vacins netiks aizverts 5
sekunzu laika.
Atpakal © Lai parietu uz augstaku limeni izvélné, nospiediet pogu & .
Lai apstiprinatu izvéli izvelnées, nospiediet pogu.
Lai ieslégtu Bluetooth savienosanas pari rezZimu, nospiediet un turiet pogu nospiestu 3
Poga sekundes.
Lai parvietotos pa izvelni, pagrieziet pogu pulkstenraditaju kustibas virziena/pretéji pulk-
stenraditaju kustibas virzienam.
_ Lai atiestatitu robota rapnicas iestatijumus, nospiediet un turiet nospiestu pogu Bl un
Sakt + Atpakal o o
* | pogu & vienlaikus 3 sekundes. PIN kods netiks dzésts.
Majup + Atpa- | Nospiediet un turiet nospiestu pogu {3 un pogu O vienlaikus 3 sekundes, lai atvertu
kal lapu Par sadala lestatijumi. Lapa Par pazudis péc 5 sekundéem.
P + Atpa- o . ) N
OQakal tpa Lai atiestatitu PIN kodu, nospiediet un turiet pogu un pogu & vienlaikus 3 sekundes.
Sto Nospiediet Stop pogu, lai atvertu augsejo vaku un apstadinatu robotu. Lai atsaktu dar-
p bibu, vadibas paneli jaievada PIN kods.
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Izvélnes struktiras parskats

Zales plauSana visa teritorija
Malu plausana
Skatit grafiku

leslegt/izslegt grafiku

PlauSanas efektivitate
Plausanas augstums
Skérslu apiesanas augstums
Netraucet reZims
Lietus aizsardziba

Galvena lapa

Sasaluma aizsardziba

PacelSanas trauksme

Arpus kartes trauksme

Mainit PIN kodu

Atiestatit robotu

il

*Tas var tikt atjauninats atkariba no programmataras versijas.

Robota statusa indikators

Krasa Nozime

Pastavigi sarkans Rada klada.

Pastavigi zila Robots ir gaidisanas rezima.

Mirgojosa zila Robots veic uzdevumu vai ir apturéts.

Mirgojosa zala Robots netiek uzladeéts uzlades stacija.

Pastavigi zala Akumulators ir pilniba uzladéts.

Mirgojosa dzeltena - R,Otht,S ! paﬁruLé. R ! e o :
2. Tiesraides video no prieksejas kameras tiek paradits, izmantojot lietotni.

Piezime. Varat pielagot robota gaismas aktivizesanas periodu un scenarijus sadala lestatijumi > Gaisma.
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4.2 Sakotnéjie iestatijumi

Pirms robota pirmas ieslegsanas ir javeic dazi pamata iestatijumi, lai robots bltu gatavs darbam.

€ Nospiediet Stop pogu, lai atvértu augséjo vaku.

€ Nospiediet un turiet nospiestu pogu d)vadTbas paneli 2 sekundes, lai ieslegtu robotu.
Piezime. Robots automatiski iesledzas, kad tas tiek dokots uzlades stacija.

—

€) 1zvélieties vélamo valodu
Pagrieziet pogu pulkstenraditaju kustibas virziena, lai parietu uz leju, un pretéji pulkstenraditaju kustibas
virzienam, lai izvelétos valodu. Nospiediet pogu, lai apstiprinatu.

e

@ PIN koda iestatisana

1. Pagrieziet pogu, laiizvelétos skaitlino 0 lidz 9. Pagrieziet pulkstenraditaju kustibas virziena, lai palielinatu
skaitli, un pretéji pulkstenraditaju kustibas virzienam, lai to samazinatu. Nospiediet pogu, lai apstiprinatu
un iestatitu nakamo ciparu. Lai mainitu iepriekséjo ciparu, pagrieziet pogu pretéji pulkstenraditaju kustibas
virzienam, lidz skaitlis ir 0, un turpiniet to griezt vel vienu reizi.

Svarigi. Ludzu, neiestatiet PIN kodu ,,0000 “.
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. levadiet PIN kodu velreiz, lai pabeigtu PIN koda iestatisanu.
Piezime. Ja abas paroles nesakrit, ludzu, iestatiet jauno paroli velreiz.

© Robota savieno3ana ar internetu
Lddzu, skenéjiet QR kodu, lai lejupieladétu Dreamehome lietotni mobilaja ierice. Péc instalésanas, ludzu,
izveidojiet kontu un piesakieties.

Dreamehome lietotni varat ari lejupieladét no App Store vai Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Pirms tikla iestatiSanas:

« Parliecinieties, vai robots un jusu mobila ierice ir savienoti ar vienu un to pasu Wi-Fi tiklu.
« Parliecinieties, vai jusu mobila ierice atrodas 10 m attaluma no robota.

« lespéjojiet Bluetooth funkciju sava mobilaja ierice.

1. Atveriet Dreamehome lietotni.

2. Varat izveidot savienojumu, izmantojot kadu no Sim metodem:

. ra

a. Skenéjiet QR kodu. Dodieties uz fr lerice un pieskarieties pie . Skenét QR kodu, lai izveidotu savie-
nojumu. Lai izveidotu savienojumu, skenéjiet QR kodu, kas atrodas robota augseja vaka iekspuse.

b. Pievienojiet manuéli. Dodieties uz @ lerice un pieskarieties pie -} Pievienot. Pec tam izvélieties savu
robota modeli, lai izveidotu savienojumu.

c. Automatiska atklasana: robots mekles tuvuma esosas ierices. Pieskarieties pie jusu robota atrasto iericu

saraksta, lai izveidotu savienojumu.
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3. Izpildiet lietotne sniegtos noradijumus, lai pabeigtu Wi-Fi tikla savienojuma izveidi.

Svarigi. Ludzu, izmantojiet vienas frekvencu joslas tiklu ar 2,4 GHz frekvenci vai divu frekvencu joslu tiklu ar
2,4/5 GHz frekvenci.

Svarigi. Parliecinieties, vai jusu Wi-Fi tikla nav ugunsmdra un tas nav sifréts. Pretéja gadijuma tikla iestati-
Sana var neizdoties.

4. Nospiediet un turiet pogu vadibas paneli 3 sekundes. Robots paries Bluetooth savienoSanas pari rezima.

5. Lai pabeigtu savienosanu pari, izpildiet lietotné sniegtos noradijumus.

Ka atsaistit robotu?

Péc veiksmigas savienosanas pari robots automatiski tiek piesaistits Dreamehome kontam. Katra ierice var
but piesaistita tikai vienam kontam. To nevar vienlaikus piesaistit citam kontam.

Lai robotu savienotu part ar jaunu kontu, vispirms tas ir jaatsaista. Lai to atsaistitu:

1. Atveriet Dreamehome lietotni. Dodieties uz @ lerice.

2.Jajusu Dreamehome kontam ir piesaistiti vairaki roboti, pavelciet pa kreisi vai pa labi, lai atvéertu ta robota
lapu, kuru velaties redigeét.

3. Pieskarieties pie augseéja labaja stari.

4. 1zvélieties (5) Dzést.

Ka koplietot robotu?

1. Pieskarieties pie augseja labaja stari.

2. Izvélieties [/ lerices koplieto3ana.

Ka atteikties no sava Dreamehome konta vai to dzést?

1. Dodieties uz @ Mans profils >(0)> Konts.
2. 1zvélieties Atteikties vai Dzést kontu.

332



5 Kartéjiet savu darzu

Pirms kartésanas, ldzu, parbaudiet:
» Robota akumulatora uzlades limenis ir vairak neka 50%.
» LiDAR aizsargvacins ir nonemts.

» Augsejais vaks ir aizverts.
= Robots pareizi dokojas uzlades stacija.
(e

5.1 Virtualas robezas izveide

Pirms sakat kartésanu, lidzu, nemiet vera:

DREAME

Svarigi. Veidojot robezu, neparvietojiet robotu manuali, jo tas var izraisit kartéSanas kladu.
Svarigi. Kad sakas karteSana, nedokojiet robotu attalinati uzlades stacija, kamer kartésana nav pabeigta.

Pretéja gadijuma LIDAR var tikt blokéts, kas var izraisit kartésanas kladu.
= KartéSanas laika ejiet ne vairak ka 5 m aiz robota.
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= Robots var parvietoties pa nogazem ar slipumu [idz 50% (27° ). Tomer, lai iegutu labakus plausanas rezul-
tatus, ieteicams, lai darba zonu slipums neparsniegtu 25% (14°).

4 N

B

*Jazonair Sauraka par 80 cm, lUdzu, iestatiet to ka celu, lai robots varéetu to skersot (skatiet 5.4. sadalu:
lestatit celu).

¥
i s
<80cm @ B{!Icm

X

*]ajusu zaliens ir par vairak neka 4 cm augstaks neka blakus esosa zeme, nelaujiet robotam pietuvoties
malai par mazak neka 10 em. Ja jusu zaliens ir viena limeni ar blakus eso50 zemi, robots var skérsot perimet-
ru, lai nodroSinatu optimalus plausanas rezultatus gar malam.

(" )

= Parliecinieties, vai pagrieziena lenki ir lielaki par 90° . Lenki, kas mazaki par 90°, var apgrutinat robotam
precizu plausanu.

4 )

i e
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Saciet kartésanu:
1. Pieskarieties pie Sakt veidot, izmantojot lietotni, un robots parbaudis savu statusu un veiks kalibréSanu.
Tas automatiski atstas uzlades staciju, lai veiktu kalibrésanu. Ludzu, esiet uzmanigs.

wat v

- e )

=5

2. Vadiet robotu attalinati lidz zaliena malai un pieskarieties pie lestatiet sakumpunktu, lai noteiktu robe-
Zas sakumpunktu.

( D

*

3. Artalvadibu vadiet robotu pa zaliena perimetru, lai kartétu darba zonu.

Automatiska robezu noteiksana

Robots, kas darbojas ar uzlabotu Ml algoritmu, izmanto priekséjo kameru, lai atpazitu zonas ar zali un bez
tas, kas lauj tam identificet robezas bez nepiecieSamibas pec manualas vadibas.

Pec tam, kad robots ir attalinati vadits lidz zaliena malai un ir iestatits sakuma punkts, varat izmantot rezimu
Automatiska robezu noteiksana. Varatizveleties, vai robotam jaskerso perimetrs, lai iegutu precizakus
malu plauSanas rezultatus, vai ari japaliek tuvu tam, lai neiesprustu.

Siprocesa laika iesakam sekot robotam. Ja robots nespéj precizi noteikt robezas, jebkura bridi varat iziet no
automatiskas robezu noteiksanas rezima un parslégties uz talvadibu.

Svarigi. Lai nodroSinatu pienacigu redzamibu, automatiskas robezu noteikSanas rezims jaizmanto dienas-
gaisma. Izvairieties no 3is funkcijas lietoSanas vaja apgaismojuma vai lietainos apstaklos.

Svarigi. Parliecinieties, vai robota priek$éja kamera ir tira un nav aizsegta

8
® ®
| = i '
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4. Kad robots atgriezas 1 m attaluma no sakumpunkta, varat pieskarties pie Aizvért robezu, un robeza tiks

automatiski pabeigta.

5.2 Aizliegtas zonas iestatiSana

Lai gan robots var automatiski izvairities no skersliem, joprojam ir nepieciesams iestatit zonas, kuras pastav
kritiena risks, pieméeram, peldbaseini un smilSu kastes, ka aizliegtas zonas. Objektus, kurus velaties aiz-
sargat (piemeram, puku dobi, batutu, darzenu dobi vai atklatas koku saknes), ludzu, iestatiet ka aizliegtas
zonas. Lai turpinatu veidot aizliegtas zonas, lietotne varat pieskarties pie Aizliegta zona. Varat ari doties uz

§> Kartes redigésana, lai izveidotu vai dzestu aizliegtas zonas pec kartes pabeigsanas.

5.3 Papildu zonu veidosana un eso3o zonu paplasinasana

* Lai izveidotu vairak zonu
Jajusu zaliens ir sadalits ar celiem vai jums ir vairaki izoléti zalieni, varat lietotné pieskarties pie Darba zona,

laiturpinatu darba zonu izveidi. Kad karte ir pabeigta, varat ari pievienot, dzést vai mainit zonas sadala ﬁ

> Kartes redigésana.

— Ak 8w oA

« Lai paplasinatu esosas zonas
Lai paplasinatu esoso zonu, lietotné pieskarieties pie Darba zona, lai izveidotu zonu, kuru velaties ieklaut

Ja abas zonas parklajas, tas tiks automatiski sapludinatas. Varat ari doties uz & > Kartes redigésana >
Darba zona péc kartes redigesanas pabeigsanas, lai paplasinatu esosu zonu.
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« Lai atdalitu un apvienotu zonas

Lai sadalitu zonu mazakas zonas vai sapludinatu zonas, kas tika sadalitas, izmantojot lietotni, lielaka zona,
lietotné dodieties uz &> Kartes redigésana > Zonas iestatijumi un pieskarieties pie Nodalit vai Apvie-
not.

5.4 lestatit celu

lzoletam zonam, lUdzu, izveidojiet celu, lai tas savienotu. Izolétas zonas bez cela robotam nebUs pieejamas.
Piezime. Péec nokluséjuma robots tikai parvietojas pa celu, neplaujot zali.

Svarigi. Ja jusu zaliens ir sadalits ar parejam, kas ir augstakas par 4 cm, novietojiet objektu, kura slipums ir
vienads ar parejas augstumu (pieméram, rampu).

« Lai savienotu divas izolétas darba zonas

lzoletam zonam, lUdzu, izveidojiet celus, lai tas savienotu, pretéja gadijuma tas robotam nebus pieejamas.
Pieskarieties pie Cels , lai izveidotu celu.

Svarigi. Parliecinieties, vai cela sakums un beigas atrodas darba zona.
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« Lai savienotu darba zonu un uzlades staciju

Ja uzlades stacija neatrodas darba zonag, ir jaizveido cels, lai to savienotu ar darba zonu. Pieskarieties pie
Cels, lai izveidotu celu, kas lauj robotam atgriezties uzlades stacija.

Svarigi. Parliecinieties, vai viens gals atrodas darba zona, bet otrs gals ir tieSi uzlades stacijas prieksa. letei-
cams salagot celu ar uzlades staciju.

Svarigi. Veidojot celus, lai savienotu darba zonu un uzlades staciju, nedokojiet robotu uzlades stacija attali-
nati. Pretéja gadijuma LiDAR var tikt blokets, kas var izraisit kartéSanas kladu.
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5.5 Kartes pabeigSana

Pieskarieties pie Pabeigt karti, kad darba zonas, celi un aizliegtas zonas ir pabeigtas.
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5.6 Otras kartes pievienosana

Ja starp priek$éjo un aizmuguréjo darzu nav cela, varat izveidot otru karti. Péc pirmas kartes pabeigsanas
pieskarieties pie Pievienot karti, lai turpinatu veidot otro karti. Varat ari pariet uz @ > Kartes redigésana
un pieskarties pie Pievienot karti péec kartésanas pabeigsanas. Kad esat pabeidzis otro karti, varat parslég-
ties starp kartém, izmantojot opciju &> Kartes redigésana.

Piezime. Péc kartes parslegsanas tiks lietoti pasreizéjas kartes grafiki un plausanas iestatijumi.

Piezime. Varat iegadaties papildu uzlades staciju, lai to uzstaditu otraja karté, nodrosinot lielakas értibas.
Ja otraja karte ir uzstadita atseviska uzlades stacija, robots starp abam kartém ir japarvieto manuali.
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Add map

6 Darbiba X

6.1 Pirmas plausanas saksana

Padomi pirms plausanas:

* [zmantojiet rokas zales plaveju, lai noplautu zali ne vairak ka 10 cm augstuma.

= No zaliena nonemiet skerslus, tostarp gruzus, lapu kaudzes, rotallietas, vadus un akmenus. Kad robots
veic plausanu, parliecinieties, vai zalaja nav bernu vai majdzivnieku.

« Aizpildiet bedres zalaja.

« lestatiet plausanas preferences lietotne ieprieks (piemeéeram, plausanas efektivitati, plausanas augstumu

@auéanas virzienu).
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a) Saksana, izmantojot vadibas paneli
1. Nospiediet Stop pogu, lai atvertu vaku un ievadiet PIN kodu.
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4. Nospiediet pogu [>| , péc tam aizveriet augéjo vaku 5 sekunzu laika. Robots atstas uzlades staciju un
saks plausanu visa teritorija. Lai saktu plausanu, varat ari lietotne pieskarties pie Sakt.
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b) Saksana, izmantojot lietotni
1. Atveriet lietotni.
2. Izvélieties plausanas rezimu un pieskarieties pie Sakt, lai saktu plausanu.

6.2 Pauze

Lai apturétu pasreizéjo plausanas uzdevumu, varat nospiest Stop pogu uz robota vai lietotneé pieskarties pie
Pauze.

Piezime. Robotu nevar palaist tiesi lietotne péc tam, kad ir nospiesta Stop poga. Lai atsaktu darbibu, ieva-
diet savu PIN kodu vadibas paneli.

VAI T

6.3 Turpinasana

Lai turpinatu uzdevumu, kad robots ir apturéts, nospiediet pogu [>l un péc 5 sekundém aizveriet aug3éjo
vaku. Robots turpinas iepriekséjo plausanas uzdevumu. Varat ari lietotne pieskarties pie Turpinat, lai turpi-
natu plausanas uzdevumu.

VAL =
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6.4 AtgrieSanas uzlades stacija

Lai nosOtitu robotu atpakal uz uzlades staciju, vadibas paneli nospiediet pogu 1. Apstipriniet, lai apturétu
vai atceltu pasreizéjo uzdevumu, pec tam 5 sekunzu laika aizveriet augs$éjo vaku. Robots automatiski at-
griezisies uzlades stacija, lai uzladétos. Varat ari lietotné izveléties Sakt atgrieSanos uz staciju, lai robotu

nosutitu atpakal
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7 Dreamehome lietotne

Kur var uzzinat vairak

Dreamehome lietotne ir vairak neka tikai talvadibas pults. Ar $o lietotni varat veikt daudzas darbibas: at-
talinati veikt dazadus iestatijumus, izmeginat dazadus plausanas rezimus, brivirediget karti un pielagot
plausanas grafiku.

7.1 PlauSanas rezimi

Robots piedava dazadus plausanas rezimus. Lietotnée varat parslégties starp dazadiem rezimiem, tostarp
Zales plausana visa teritorija, Zonu plausana, Malu plausana, Punktu plausana un Manualais rezims.

[ |m]
| |
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7.2 Plausanas formas

Pielagojiet savu zalaju, pievienojot formas, izmantojot opciju &> Kartes redigésana > Formas lietotne.
Definétas formas tiks izslégtas no plausanas visos plausanas rezimos. Varat mainit to poziciju, izmeéru vai

nonemttas sadala Formas.
oA
ST
5P

7.3 EdgeMaster ™ asmens disks

EdgeMaster ™ asmens disks irizstradats ta, lai, sasniedzot zaliena malas, tas parvietotos uz saniem, nodro-
Sinot precizaku plausanu. Lai iespéjotu So funkciju, lietotne dodieties uz :—_|-> Malu plausanas iestatijumi

>EdgeMaster ™
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7.4 Grafiks

Péc pirmas kartes pabeigSanas robots automatiski izveido divus iknedélas plausanas grafikus atbilstosi
zaliena lielumam, kas ir ,,Pavasara/Vasaras grafiks “ un ,Rudens/Ziemas grafiks “. Lai veiktu detalizé-
tus grafika iestatijumus, lietotné varat pieskarties pie . Izmantojot grafika funkciju, ikdienas plausanas
darbus varat pilniba atstat robota zina. Jums ir tikai regulari javeic robota apkope.

Piezime. Ja uztraucaties, ka robots var traucét jums vai jusu kaiminiem, kad tas noteiktas stundas darbojas
autonomi, varat doties uz lestatijumi > Netraucét un iestatit Netraucét laiku lietotne.

7.5 Bérnudrosibas sledzis

Ja uztraucaties, ka béerni varetu darbinat robotu, lietotné parejiet uz lestatijumi un iespéjojiet funkciju Bér-
nudrosibas slédzis. Ja 51 funkcija ir iespéjota, robots tiks blokéts, ja 5 mindtes netiks veikta neviena darbiba,

kad vaks ir atverts.

Ja baidaties, ka nelabveligi laika apstakli var ietekmet plausanas darbu, varat iespéjot funkciju Lietus
aizsardziba sadala lestatijumi vadibas panelivai lietotne. Kad i funkcija ir iespéjota, robots automatiski
aptur plausanu un atgriezas uzlades stacija, ja sak lit lietus. Lietotne varat iestatit lietus aizsardzibas laiku.
Piezime. Mitras zales plausana var bojat zalaju. Aizsardzibas ilgumu ieteicams pagarinat, lai zale varétu
izzUt pirms nakamas plausanas.

7.6 Lietus aizsardziba

7.7 Sasaluma aizsardziba

Ja temperatlra nokritas zem 6 ° C, plausana var neatgriezeniski sabojat zalaju. Akumulators netiks uzladeéts
drosibas apsverumu dél. Lai to noverstu, varat iespéjot funkciju Sasaluma aizsardziba sadala lestatijumi,
izmantojot vadibas paneli vai lietotni. Tas automatiski apturés plausanu un nosatis robotu atpakal uz uzla-
des staciju, ja temperatdra nokritisies zem 6 © C. Robots atsaks plausanu, kad temperatira paaugstinasies

virs11° C.

3
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7.8 Drostbas funkcijas

Robotam ir vairakas zadzibaizsardzibas funkcijas, kas darbojas ar iebuvetu GPS, lai sniegtu papildu drosibu.
Turklat priekséja kamera var noteikt cilveka klatbutni, padarot robotu par efektivu darza sargu.

©

3

7.8.1 Pacelsanas trauksme

Ja sTfunkcija ir iespéjota, tiklidz robots tiks pacelts, nekavéjoties saks skanét trauksme, ka ari robots tiks blo-
kéts. Lai turpinatu darbibu, vispirms ievadiet PIN kodu robota.

o
Ja st funkcija ir iespéjota, robots tiks blokéts un nekavejoties saks skanét trauksme, ja tas atradisies arpus
kartes.

7.8.2 Arpus kartes trauksme

4

Y

Ja sifunkcija iriespéjota, varat skatit robota pasreizéjo atrasanas vietu pakalpojuma Google Maps.

7.8.4 Cilveka klatbitnes konstatésanas bridinajums

7.8.3 Reallaika atrasanas vieta

Ja sTfunkcija ir iespéjota, robots pazinos jums, ja tiks konstatéta cilveka klatbatne.
rg'l
LUa

Pieskarieties pie ° lai skatitu tiesraides video no robota priekséjas kameras, kas lauj jums jebkura laika
un jebkura vieta uzraudzit savu darzu.

S )

7.8.5 Tiesraides video
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7.8.6 PatruloSana

Kamer robots ir gaidisanas reZima, varat to nosutit patrulét noteiktas robezas vai vietas jusu darza, izman-
tojot lietotni. Lai piekltu 3ai funkcijai, dodieties uz°> Patrulo3ana.

o2

7.9 Pielagots uzlades periods

Lai pielagotu robota uzlades periodu konkretam stundam, lietotne varat iespéjot funkciju Pielagots uzla-
des periods, izmantojot sadalu lestatijumi > Uzlade. Aktivizéjot robots uzladesies lidz 20%, ja akumulato-
ra limenis ir zems, ja nav plausanas uzdevumu. Pilniga uzlade tiks pabeigta tikai noteikta uzlades perioda
laika. Varat ari pielagot opcijas Akumulatora limenis automatiskai uzladei un Akumulatora limenis
uzdevumu turpinasanai, lai iestatitu akumulatora uzlades limeni, pie kura robots automatiski atgriezisies
uzlades stacija vai turpinas nepabeigtos plausanas uzdevumus.

angs) ©

w
Piezime. Dreame izstrades komanda nepartraukti veiks OTA (tieSraides atjauninajums) atjauninajumus
un uzturéSanu aparatprogrammaturai un lietotnei. Ludzu, parbaudiet atjauninajumu pazinojumus vai
iespejojiet funkciju Automatiska atjauninasana, lai uzturetu aparatprogrammaturu un lietotni atjauninatu
un izmantotu vairak funkciju.

8 Apkope

Lai nodrosinatu labaku robota darbibu un ilgaku kalposanas laiku, ladzu, regulari to tiriet un nomainiet
nolietotas dalas tik biezi, cik noradits talak:

Dala Nomainas biezums
Asmeni Ik pec 6-8 nedéelam vai biezak
Tirisanas birste Ik péc 12 méenesiem vai biezak

Piezime. Varat parbaudit atlikuso laiku asmeniem un tirisanas birstei, lietotné parejot uz lestatijumi >
Paligmateriali un apkope. Péc paligmaterialu nomainas, ka noradits, atveriet paligmateriala detalizétas
informacijas lapu un pieskarieties pie Nomainiju, lai atiestatitu taimeri.

Piezime. Ja jusu darza ir noteiktas zonas, kuras robotam veikt regularu tirisanu un apkopi, varat karté iesta-
tit apkopes punktus, dodoties uz lestatijumi > Doties uz apkopes punktu > Redigét punktu. Kad apkopes
punktiir iestatiti, varat vienkarsi pieskarties pie Aiziet un virzit robotu uz noraditajam atrasanas vietam, lai
veiktu vienkarsu apkopi.

8.1 Tirisana

Regulari tiriet robotu, lai noverstu zales atgriezumu un netirumu uzkrasanos un asmens diska un piedzinas
ritenu aizseresanu, kas var ietekmet plausanas, dokosanas un parvietosanas veiktspéju. lesakam izmantot
tinsanas komplektu, kas pieejams vietejos veikalos vai tiessaiste.

/\ Bridindjums. Pirms tirisanas izslédziet robotu un atvienojiet uzlades staciju.
Uzmanibu! Pirms apgazt robotu, parliecinieties, vai LIDAR aizsargvacins ir uz LiDAR, lai izvairitos no LIDAR
bojajumiem.
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= Korpuss, Sasija un asmens disks:
1. 1zslédziet robotu.

2. Uzlieciet LIDAR aizsargvacinu.

3. Pagrieziet robotu otradi.

4. Notiriet korpusu, asmens disku un Sasiju ar sluteni.

A Bridinajums. Tirot Sasiju, nepieskarieties asmeniem. Tirisanas laika, ldzu, valkajiet cimdus.
Uzmanibu! Ludzu, tirisanai neizmantojiet augstspiediena mazgataju. Tirisanai nelietojiet mazgasanas
lidzeklus.
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5. LIDAR sensoru uzmanigi notiriet ar bezvilnu dranu.

= Uzlades kontakti un priekséja kamera:
Ar tiru dranu noslaukiet robota un uzlades stacijas uzlades kontaktus, ka ari notiriet priekséjo kameru. Pec
tirnsanas uzlades kontaktus un prieksejo kameru uzturiet sausus.

« Piedzinas riteni:
lzmantojiet suku, lai nonemtu dublus no riteniem un nodrosinatu labu sakeri.

8.2 Komponentu nomaina

*« Asmenu nomaina
Lai asmeni paliktu asi, lGdzu, regulari tos nomainiet. Asmenus ieteicams nomainit ik péc 6-8 nedélam vai
atrak. Ludzu, izmantojiet tikai Dreame originalos asmenus.

/\ Bridinajums. L0dzu, izsledziet rabotu. Pirms asmenu nomainas uzvelciet aizsargcimdus.
Piezime. Lai nodrosinatu lidzsvarotu plausanas sistemu, nomainiet visus tris asmenus vienlaikus.

1. 1zsledziet robotu. 2. Uzlieciet LIDAR aizsargvacinu.
R

[T
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3. Novietgjiet robotu uz mikstas virsmas un 4. Nonemiet turetaju, nospiezot pogu zem as-
apgrieziet to otradi. mens diska.

5. Nonemiet asmeni, salagojot asmens atveri ar
varpstu.

7.Nospiediet pogu zem asmens diska un sala- 8. Parliecinieties, vai asmeni var brivi griezties.
gojiet turétaja atveri ar varpstu, lai piestiprinatu
turétajus un asmenus.

 Tirisanas birstes nomaina
Kad LIDAR sensora tirisanas birste ir nolietota, tas sarini var nospuroties vai sabojaties, ietekmejot tas tirisa-

nas efektivitati. Ladzu, regulari mainiet tirisanas birsti, lai uzturétu labu tirisanas rezultatu. Tirisanas birsti
jeteicams nomainit ik péc 12 ménesiem vai atrak.

347
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9 Akumulators

llgtermina uzglabasanai uzladejiet robotu ik pec 6 menesiem, lai aizsargatu akumulatoru. lerobezota
garantija neattiecas uz akumulatora bojajumiem, kas radusies parmerigas izlades del. Neladejiet akumu-
latoru, ja apkartejas vides temperatura parsniedz 45 ° Cvai ir zemaka par 6 ° C. Akumulatora ilgtermina
uzglabasanas temperaturai jabdt no -10 lidz 35 ° C. Lai samazinatu bojajumus, ieteicama akumulatora
uzglabasanas temperatura irno 0 lidz 25 ° C.

Piezime. Robota akumulatora darbibas ilgums ir atkarigs no lietoSanas biezuma un darbibas laika. Ja
akumulators ir bojats vai to nevar uzladet, nelietojiet novecojusu vai bojatu akumulatoru patvaligi. Ludzu,
ieverojiet vietéjos parstrades noteikumus.

Zemas jaudas uzlades rezims:

Kad ir aktivizets zemas jaudas uzlades rezims, funkcijas, kas nav saistitas ar uzladi, tiks atspéjotas (displejs un
tikls tiks izslegti).

« Lai iespéjotu zemas jaudas uzlades rezZimu, vienlaikus nospiediet un turiet nospiestu pogu Bl un pogu €Y,
un vienlaikus 5 reizes atri nospiediet pogu & . Dzirdésit balss noradi: ir ieslégts zemas jaudas uzlades rezims.
= Lai atspéjotu zemas jaudas uzlades reZzimu, restartéjiet robotu vai 5 reizes atri nospiediet pogu (|) .

10 Ziemas uzglabasana

* Robots

1. Pirms robota izslegsanas uzladéjiet akumulatoru pilniba.

2. Pirms robotu uzglabajat ziema, to rapigi notiriet.

3. Uzlieciet LIDAR aizsargvacinu.

4. Uzglabajiet robotu sausa vieta, temperatura virs 0° C.

= Uzlades stacija

Atvienojiet uzlades staciju un glabajiet to sausa un vesa vieta, kur nav tiesSas saules gaismas.

Piezime. Péc ziemas uzglabasanas ludzu atkartoti uzstadiet uzlades staciju un ievietojiet taja robotu, lai to
uzladetu. Ja uzladeésanas staciju parvietojat uz citu vietu, robots automatiski atjauninas stacijas atrasanas
vietu, tiklidz tas bus uzladejies un atstajis staciju. Ja sastopaties ar pozicionesanas kladam, jo jusu darza ir
notikusas butiskas izmainas, ieteicams veikt teritorijas parkartésanu.

11 Transports

Talas parvadasanas gadijuma parliecinieties, vai robots ir izslegts. leteicams izmantot originalo iepakoju-
mu. Ladzu, uzlieciet LIiDAR aizsargvacinu.

A\ Bridinajums. Pirms transportésanas izsledziet robotu.

A\ Bridinajums. Paceliet robotu aiz aizmuguréja roktura, turot asmens disku prom no kermena.



12 Problemu novérsana

Problema

Célonis

Risinajums

Robots nav savie-
nots ar lietotni.

1. Robots neatrodas Wi-
Fisignala parklajuma
zona vai Bluetooth dar-
bibas diapazona.

2. Robots ir izslégts vai
tiek restartets.

1. Parbaudiet, vai robots ir pabeidzis ieslegsanas proce-
Su.

2. Parbaudiet, vai marsrutétajs darbojas pareizi.

3. Pietuvojieties robotam, lai izveidotu Bluetooth savieno-
jumu.

Robots pacelts.

Ritenis nav uz zemes.

1. Novietojiet robotu atpakal uz lidzenas virsmas.

2. levadiet PIN kodu robota un apstipriniet.

3. Robots nevar skersot objektus, kas ir augstaki par 4 cm.
Ladzu, uzturiet zemi lidzenu vieta, kur tas darbojas.

Robots sasveries.

Robots sasveras vairak
neka 37°.

1. Novietojiet robotu atpakal uz lidzenas virsmas.

2. levadiet PIN kodu robota un apstipriniet.

3. Robots nevar parvietoties augsup slipuma, kas par-
sniedz 50% (27°).

Robots iestredzis.

Robots iriestredzis un
nespeéj izklot.

1. Nonemiet apkart esosos skerslus un meginiet vélreiz.

2. Manuali parvietojiet robotu uz lidzenu un atvertu vietu
karté un meginiet sakt uzdevumu vélreiz. Ja i problema tur-
pinas, ludzu, meginiet atkartoti, kad robots atrodas uzlades
stacija.

3. Parbaudiet, vai zeme nav bedru. Pirms plausanas aizpildiet
bedres, lai robots neiesprastu.

4. Parbaudiet, vai apkartéja zale nav garaka par 10 cm. Varat
pielagot skerslu apiesanas augstumu vai izmantot rokas
zales plaveju, lai ieprieks noplautu zali un robots neiestregtu.
5.Ja robots bieZi iestregst saja vieta, varat to iestatit ka aiz-
liegto zonu.

Kreisa/laba aizmu-
guréja ritena kluda.

Ritenis nevar griezties vai
ir problemas ar ritenu
motoru.

1. Notiriet aizmuguréjos ritenus un pec tam meginiet
velreiz.

2.Ja sikluda atkartojas, meginiet restartet robotu.

3.Ja problema atkartojas, lUdzu, sazinieties ar pecpardo-
Sanas apkalposanas dienestu.

Asmens disks nevar
griezties.

Asmens disks nevar
normali griezties vai ir
problémas ar plausanas
motoru.

1. Notiriet asmens disku un péc tam meéginiet vélreiz.

2. Parbaudiet, vai apkartéja zale nav garaka par 10 cm.
Lai novéerstu asmens diska blokésanos gara zalé, varat
izmantot rokas zales plavéju, lai zali ieprieks noplautu.

3. Parbaudiet, vai zem asmens diska nav dens. Ja tads
ir, parvietojiet robotu Uz sausu vietu un pec tam meginiet
velreiz.

4.]a sikluda atkartojas, méginiet restartét robotu.

5.Ja probléma atkartojas, l0dzu, sazinieties ar pecpardo-
Sanas apkalposanas dienestu.

Asmens disks nevar
kusteties uz augsu
vai uz leju.

Asmens disks nevar
kustéties uz augsu vai uz
leju.

1. Notiriet asmens disku un péc tam meginiet vélreiz.
2.Ja stkluda atkartojas, méeginiet restartet robotu.

3.Ja problema atkartojas, lUdzu, sazinieties ar pécpardo-
Sanas apkalposanas dienestu.

DREAME
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Probléma

Célonis

Risinajums

Asmens disks
nevar parvietoties
uz saniem.

Asmens disks nevar
parvietoties uz saniem.

1. Notiriet plausanas sistemu un nonemiet visus gruzus
vai sveskermenus.

2.Ja sikluda atkartojas, vispirms varat atspejot Edge-
Master ™ funkciju.

3.Ja problema atkartojas, ludzu, sazinieties ar pecpar-
dosanas apkalposanas dienestu.

Bufera kluda.

Priekséjais bufera sen-
Sors ir pastavigi aktivi-
zefts.

1. Parbaudiet, vai robots nav kaut kur iestrédzis.

2. Viegli pieskarieties buferim un parliecinieties, vai tas
atlec atpakal.

3.Ja sikluda atkartojas, meginiet restartét robotu.

4.Ja problema atkartojas, lUdzu, sazinieties ar pécpar-
dosanas apkalposanas dienestu.

Uzlades kluda.

Robots dokojas uzla-
des stacija, bet uzlades
stravai vai spriegumam
ir problema.

1. Parbaudiet, vai uzlades stacija ir pareizi pieslegta
stravai.

2. Parbaudiet, vai robota un uzlades stacijas uzlades
kontakti ir tiri.

3. Péc parbaudes pabeigsanas meginiet atkartoti dokot
robotu uzlades stacija.

4.Ja problema atkartojas, ludzu, sazinieties ar pecpar-
dosanas apkalposanas dienestu.

Akumulatora tem-
peratlra ir parak
augsta.

Akumulatora tempera-
tdrair=60°C.

1. Lietojiet robotu vietas, kur apkartéjas vides tempera-
tdra ir zemaka par 40 °C . Varat uzgaidit, lildz akumulato-
ra temperatira automatiski pazeminas.

2. Varat izslegt robotu un péc kada laika to restartét.
3.Ja problema atkartojas, lUdzu, sazinieties ar pecpar-
dosanas apkalposanas dienestu.

Akumulatora tem-

peratura ir augsta.

Akumulatora tempera-
thrair=45°C.

1. Uzlade var neizdoties, ja akumulatora temperatura
parsniedz 45 °C .

2. Lietojiet robotu vietas, kur apkartéjas vides tempera-
tdra ir zemaka par 40 °C .

Akumulatora tem-
peratura ir zema.

Akumulatora tempera-
trair<6°C.

1. Uzlade var neizdoties, ja akumulatora temperatdra ir
zemaka neka 6 °C.

2. Lietojiet robotu vietas, kur apkartéjas vides tempera-
tdra ir augstaka par 6 °C .

LiDAR ir blokets.

LIDAR ir blokets (pieme-
ram, LIDAR aizsargva-
cin$ nav nonemts).

1. Nonemiet LIDAR aizsargvacinu un péc tam meginiet
veélreiz.

2.Ja LIDAR robota virspusé ir loti netirs, notiriet to ar
bezvilnu dranu un pec tam méginiet vélreiz.

LIDAR darbibas
traucejumi.

LIDAR ir loti netirs, vai ir
sensora kluda.

1. Parbaudiet, vai LIDAR nav netirs. Ja nepieciesams,
notiriet to un pec tam meginiet velreiz.

2.Ja sikluda atkartojas, meginiet restartet robotu.

3.Ja problema atkartojas, ludzu, sazinieties ar pecpar-
dosanas apkalposanas dienestu.

LiIDAR ir netirs.

LIDAR ir netirs.

Noslaukiet LIDAR sensoru robota virspuse ar tiru dranu.
Péc tirsanas uzturiet LIDAR sausu.
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Probléma Célonis Risinajums

1. Robots automatiski méginas atgriezties uzla-
des stacija, lai atdzistu.

2. Nodrosiniet, ka robots darbojas vides tempe-
ratdra, kas ir zemaka par 40 °C .

3. Novietojiet robotu énaina, vesa un labi
vedinama vieta. Trauksme tiks partraukta, kad
temperatlra pazeminasies lidz normalam dia-
pazonam.

4. Robots automatiski turpinas darbibu, kad
trauksme beigsies.

5.]a probléema atkartojas, lUdzu, sazinieties ar
pécpardosanas apkalposanas dienestu.

LiDAR temperatura ir

LIDAR temperatura ir =80 °C .
augsta.

1. LIDAR ir izslegts augstas temperaturas del.

2. Nodrosiniet, ka robots darbojas vides tempe-
ratura, kas ir zemaka par 40 °C .

3. Novietojiet robotu enaina, vesa un labi

LIDAR temperatura ir=90°C. | vedinama vieta. Trauksme tiks partraukta, kad
temperatura pazeminasies lidz normalam dia-
pazonam.

4.Ja problema atkartojas, ludzu, sazinieties ar
pecpardosanas apkalposanas dienestu.

LiDAR temperatura ir
parak augsta.

1. Parbaudiet, vai LIDAR robota augspusé nav
netirs. Netirumiietekmés pozicionésanu.

2. Manuali parvietojiet robotu uz atvertu vietu
Robots ir pazudis. Pozicionésana ir zaudéta. karté un meginiet sakt uzdevumu velreiz.

3.Ja pozicionésana netiek atjaunota, lietotne at-
talinati vadiet robotu atpakal uz uzlades staciju
un péc tam saciet plausanas uzdevumu.

1. Restartejiet robotu un meginiet velreiz.
Sensora kluda. Sensora kluda. 2.Ja problema atkartojas, ludzu, sazinieties ar
pecpardosanas apkalposanas dienestu.

1. Manuali parvietojiet robotu arpus aizliegtas
ZONas un péec tam meéginiet velreiz.

2. Lietotné attalinati vadiet robotu, lai to parvie-
totu arpus aizliegtas zonas, un péc tam meginiet
veélreiz.

Robots atrodas aizlieg- Robots atrodas aizliegtaja
taja zona. zona.

1. Manuali parvietojiet robotu karté un péec tam

Robots atrodas arpus Robots atrodas arpus kartes. meginiet velreiz.

kartes. 2. Lietotne attalinati vadiet robotu atpakal karte
un péec tam meginiet velreiz.

Ir aktwgeta avarijas Uz robota ir nospiesta Stop levadiet PIN kodu robota un apstipriniet.

apturésana. poga.

Zems akumulgtors Akumulatora uzlades limenis
uzlades limenis. Robots Lai uzladetu robotu, dokojiet to uzlades stacija.

i 0
driz tiks izslegts. ir<10%.

1. levadiet PIN kodu robota un apstipriniet.

Robots ir prom no kar- Robots ir prom no kartes. 2. Varat atspéjot arpus kartes trauksmi lietotnes

tes. Zadzibas risks.

iestatijumos.
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Probléma

Célonis

Risinajums

Neizdevas atgriezties
uzlades stacija.

Robots nevar atrast uzlades
staciju, atgriezoties uzlades
stacija.

1. Parbaudiet, vai nav skerslu, kas bloke robotu.
Nonemiet skerslus un meginiet véelreiz.

2. Lietotné attalinati vadiet robotu atpakal uz uzla-
des staciju.

Neizdevas dokot uzla-
des stacija.

Robots atrod uzlades staciju,
bet nespej dokoties.

1. Parbaudiet, vai stacijas atstarojosas pleves
nav netiras vai aizsegtas.

2. Parbaudiet, vai stacijas prieksa nav skerslu.
3. Parbaudiet, vai stacija nav parvietota.

4. Parbaudiet, vai pamatplate nav parklata ar
biezu dublu kartu.

5. Parbaudiet, vai stacija neatrodas slipuma.
6. Parbaudiet, vai stacijai ir strava.

7. Palidziet robotam dokoties uzlades stacija,
izmantojot talvadibu vai manuali.

Pozicionésana neizde-
Vas.

Pozicionésana neizdodas,
kad robots megina sakt
plausanas uzdevumu.

1. LIDAR var blt aizsegts. Manuali parvietojiet
robotu uz lidzenu un atvertu vietu karté un me-
giniet sakt uzdevumu velreiz.

2.Ja sikltda turpinas, l0dzu, méeginiet atkartoti,
kad robots ir dokots uzlades stacija.

Nepietiekama vieta
pagriezienam stacijas
prieksa.

Nepietiekama vieta pagrie-
zienam stacijas prieksa.

1. Ja stacija atrodas kartes mala vai tas ieksiene,
parliecinieties, vai starp stacijas pamatplates
prieksejo dalu un kartes robezu ir vismaz 1 m
brivas vietas; preteja gadijuma robots var nespét
veikt pagriezienus.

2. Parvietojiet staciju vai mainiet karti sadala
Kartes redigesana.

Cels ir blokéts.

Cels ir blokéts.

1. Parbaudiet, vai cela nav iestatita aizliegta zona.
2. Parbaudiet, vai nav skerslu, kas bloke robotu.
3.Ja robots joprojam nevar skérsot, izdzesiet celu
sadala Kartes redigésana un iestatiet jaunu.

Priekseja kamera ir neti-
ra.

Priekseja kamera ir netira.

Noslaukiet prieksejo kameru ar tiru dranu.

Ir probléma ar priekséjo
kameru.

Ir probléma ar priekséjo
kameru.

1. Noslaukiet priekséjo kameru ar tiru dranu.
2. Méginiet restartét robotu.

3.Ja probléma atkartojas, l0dzu, sazinieties ar
pécpardosanas apkalposanas dienestu.

Priekséja kamera bloke-
ta.

Priekséja kamera bloketa.

Noslaukiet prieksejo kameru ar tiru dranu.

Automatiskas kartésa-
nas laika rodas robezu
noteiksanas kluda.

Automatiskas kartesanas lai-
ka rodas robezu noteiksanas
klada.

1. Parliecinieties, vai apgaismojums ir piemerots,
ne parak spilgts, ne parak vajs.

2. Parliecinieties, vai laiks ir skaidrs, izvairoties no
miglas un lietus.

3. Parliecinieties, vai priekseja kamera ir tira un
nav aizsegta.

4. Parliecinieties, vai zemes virsma ir lidzena, jo
nelidzenumi var ietekmet noteiksanu.

5.]a robezu noteikSana joprojam neizdodas,
parslédzieties uz talvadibas rezimu kartesanai.
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13 Specifikacijas

A2 1200 A2 2000
Produkta nosaukums Dreame robaotizétais zales plavejs A2
Zimols Dreame
Pamatinfor- |, . MXXA8203 MXXAB202
macija
lzmeri 666 x 444 x 273 mm
Svars (ar akumulatoru) 16,1 kg
leteicama darba kapacitate 1200 m? 2000 m?
Plautanas efekiivitate Standarts: 800 m?/diend | Standarts: 1000 m?/diena
' Efektivi: 1600 m?/diena Efektivi: 2000 m?/diena
Plausana Plausanas augstums 30-70 mm
Plausanas platums 22.cm
Uzlades laiks ¥ 52 min 65 min
Skanas jaudas limenis LWA 54 dB(A)
. .| Skanas jaudas nenoteiktiba KWA 3 dB(A)
TrokSna emi-
sija Skanas spiediena limenis LpA 46 dB(A)
Skanas spiediena nenoteiktiba 3dB(A)
KpA
_ 0~50°C
Darba temperattra leteicams: 10~35° C
llgtermina uzglabasanas tempe- -10~35°C
ratura leteicams: 0~25°C
Darba aps-
takli Robots: IPX6
IP klasifikacija Uzlades stacija: IPX4
Barosanas avots: IP67
Mal@malaxs slipums plaujamajai 50% (27°)
platibai
Bluetooth frekvencu diapazons 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (11 Mb/s)
) 802.11g: 14+2 dBm (54 Mb/s)
Maks. RF jauda 80211n: 132 dBM(HT20,HT40)
Savienoja- Bluetooth: 749 dBm
miba WiE Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5 M)
o ) ! LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
B3
Pievienotais pakalpojums LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000

Brauksanas atrums ar talvadibu

0,45m/s-0,8 m/s

Piedzinas Braukéanas atrums plausanas Standarts: 0,35 m/s
motors laika Efektivs: 0,6 m/s
Motora tips Rumbas motors
Pl;:;stz?:S Atrums 2200/min
Akumulatora modelis MBPAT0 MBPA14
Akumulators | Akumulatora tips Litija jonu akumulators
(robots) Nominala ietilpiba 4000 mAh 5000 mAh
Nominalais spriegums 18V lidzstrava
Ladétaja modelis MPAAT0/MPAA20
Baroanas levades spriegums 100-240 V mainstrava
avots Izejas spriegums 20V lidzstrava
Izejas strava 3A
Uzlades stacijas modelis MCA10

Uzlades staci-

levades spriegums

20V lidzstrava

Izejas spriegums

20V lidzstrava

Ja
levades strava 3A
Izejas strava 3A
i . Rezerves asmeni un turétaji 9/3
Piederumi
Asmens modelis MBKAT0/MQBA10
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Augs- . . . .
. 9 Lejupraide | Maks. RF izejas Frekvencu
Standarti |Josla| upraide . GNSS .
(MHz) jauda josla
(MHz)

7 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 -1880 232
7 2500 -2570 | 2620 -2690 23+2
8 880-915 925 -960 23+2

LTE 20 832 -862 791 -821 23+2
28 703 -748 758 -803 23+2

GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ | 1559 -1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS

40 | 2300-2400 | 2300 -2400 23+2
41 | 2496-2690 | 2496 -2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 302

GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880 -915 925 - 960 23+2

[2] Uzlades laiks tiek piemerots, ja robots automatiski atgriezas uzlades stacija, kad akumulatora uzlades
[imenis ir zems.

[3] letvertas valstis/regioni: Albanija, Andora, Austrija, Belgija, Bosnija un Hercegovina, Bulgarija, Horvatija,
Kipra, Cehija, Danija, lgaunija, Somija, Francija, Vacija, Griekija, Gérnsija, Ungarija, Islande, Trija, Italija, Koso-
va, Latvija, Lihtensteina, Lietuva, Luksemburga, Makedonija, Malta, Moldova, Monako, Melnkalne, Niderlan-
de, Norvedgija, Polija, Portugale, Rumanija, Serbija, Slovakija, Slovénija, Spanija, Zviedrija, Sveice, Apvienota
Karaliste, Ukraina.

Piezime. Specifikacijas var mainities, jo mées nepartraukti uzlabojam savu produktu. Jaunako informaciju
varat atrast masu timekla vietné https://global.dreametech.com.
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1 Saugos instrukcijos

1.1 Bendrosios saugos instrukcijos

« Pries naudodami gaminj, atidziai perskaitykite ir jsisavinkite naudotojo vadova.

» Naudokite tik ,Dreame " rekomenduojama jrangg su Siuo gaminiu. Bet kokio kito pobtdzio naudojimas yra
neteisingas.

= Neleiskite vaikams buti Salia masinos arba su ja zaisti, kai ji veikia.

» Nenaudokite gaminio tose vietose, kuriose Zmones nezino apie jo buvima.

= Nebekite, kai gaminj valdote rankiniu budu naudodami ,,Dreamehome “ programele. Visada eikite, ziurekite,
kur zengiate nuokalnese, ir visada islaikykite pusiausvyrg.

= Nenaudokite gaminio, kai darbo srityje yra zmoniy, ypac vaiky ar gyvanu.

« Jei gaminj naudojate viesose vietose, aplink darbo sritj pastatykite jspéjamuosius Zenklus su Siuo tekstu: ,|spe-
jimas! Automatine vejapjove! Nesiartinkite prie masinos! Prizitrekite vaikus!

» Naudodami gaminj, devekite tvirtg avalyne irilgas kelnes.

» Siekdami isvengti gaminio sugadinimo ir nelaimingy atsitikimy, susijusiy su transporto priemonemis ir asme-
nimis, nejrenkite darbo sriciy ir transportavimo taky viesose vietose.

» Nelieskite judanciy pavojingy daliy, pvz., peiliy disko, kol jos visiskai nesustojo.

» Suzalojimy ar nelaimingu atsitikimy atveju kreipkites | gydytoja.

= Pries salindami uzsikimsimus, atlikdami priezitrg arba tikrindami gaminj, jj iSjunkite OFF. Jei gaminys nejpras-
taivibruoja, pries paleisdami is naujo patikrinkite, ar jis néra pazeistas. Nenaudokite gaminio, jei kuri nors jo
dalis yra sugedusi.

» Nejrenkite pagrindinio kabelio vietose, kur gaminys gali jj nupjauti. Vadovaukités pateiktomis kabelio jrengimo
instrukcijomis.

« Noredami jkrauti gaminj, naudokite tik pakuoteje pateiktg jkrovimo stotele. Netinkamas naudojimas gali
sukelti elektros smugj, perkaitimg arba koroziniy skysciy issiliejimg is akumuliatoriaus. Jei iSsiliejo elektrolitas,
nuplaukite vandeniu / neutralizuojancia medziaga ir kreipkites j gydytojg, jei korozinio skyscio pateko j akis.

» Prijungdami pagrindinj kabelj prie elektros lizdo, naudokite liekamosios sroves jtaisg (RCD) su maksimalia
isjungimo srove 30 mA.

= Naudokite tik ,Dreame " rekomenduojamus originalius akumuliatorius. Naudojant neoriginalius akumuliato-
rius, gaminio saugumas negali bati garantuotas. Nenaudokite pakartotinai nejkraunamy akumuliatoriy.

= Laikykite ilginamuosius laidus atokiau nuo judanciy pavojingy daliy, kad isvengtumete laidy pazeidimy, del
kuriy gali jvykti salytis su jtampg turinciomis dalimis.

« Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra tik informacinio pobudzio. Atsizvelkite j realius gaminius.

= Niekada neleiskite naudotis masina vaikams, asmenims su ribotomis fizinemis, jutiminemis ar protinemis
galimybemis, patirties ir Ziniy stokojantiems asmenims arba asmenims, nesusipazinusiems su Siomis instrukci-
jomis. Vietos teises aktai gali riboti operatoriaus amziy.

» Neprijunkite ir nelieskite pazeisto kabelio, kol jis nebus atjungtas nuo elektros lizdo. Jei kabelis pazeidziamas
naudojimo metu, iStraukite kiStukg i$ elektros lizdo. Susidevejes arba pazeistas kabelis didina elektros smugio
pavojy ir turi bati pakeistas aptarnaujancio personalo.

= Nestumkite gaminio stipriai ar greitai, nes tai gali jj sugadinti.

= Siekiant uztikrinti atitiktj reikalavimams del radijo dazniy poveikio, tarp jrenginio ir zmogaus turi bati islaikomas
35 cm atstumas.

» Akumuliatoriui jkrauti naudokite tik su Siuo prietaisu pateiktg nuimamg maitinimo blokg.

1.2 Saugos instrukcijos jrengimui

= Nejrenkite jkrovimo stoteles vietose, kuriose Zzmones gali uz jos uzklitti.

« Nejrenkite jkrovimo stoteles vietose, kuriose yra stovinc¢io vandens pavojus.

= Nejrenkite jkrovimo stoteles, jskaitant visus priedus, arCiau nei 60 cm atstumu nuo bet kokiy degiy medziagy.
Jkrovimo stoteles ir maitinimo Saltinio gedimas ar perkaitimas gali kelti gaisro pavoju.

357
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1.3 Saugos instrukcijos naudojimui

= Laikykite rankas ir kojas atokiau nuo besisukanciy peiliy. Kai gaminys jungtas, nelaikykite ranky ar kojy salia jo
ar pojuo.

= Nekelkite ir nejudinkite gaminio, kai jis jjungtas.

= Naudokite stovejimo rezimg arba gaminj isjunkite OFF, kai darbo srityje yra Zmoniy, ypac vaiky ar gyvinu.

= sitikinkite, kad ant vejos nera jokiy daiktu, pvz., akmenuy, saky, jrankiy ar Zaisly. Priesingu atveju, peiliams susi-
lietus su kokiu nors objektu, jie gali bati pazeisti.

= Nedekite daikty ant gaminio ar jkrovimo stoteles.

= Nenaudokite gaminio, jei neveikia STOP mygtukas.

= Venkite gaminio susiddrimuy su Zzmonemis ar gyvunais. Jei Zmogus ar gyvinas patenka j gaminio veikimo takg,
nedelsdami jj sustabdykite.

= Kai gaminys nenaudojamas, visada jj isjunkite OFF.

= Nenaudokite gaminio vienu metu su issokanciu purkstuvu. Norédami uztikrinti, kad gaminys ir isSokantis
purkstuvas neveikty tuo paciu metu, naudaokite tvarkarascio funkcija.

= Nejrenkite jungciy kanalo ten, kur jrengti issokantys purkstuvai.

= Nenaudokite gaminio, jei darbo srityje yra stovincio vandens, pvz., per stipry liety ar susidarius vandens ba-
loms.

1.4 Saugos instrukcijos prieziurai

= |Sjunkite gaminj OFF, kai atliekate prieziurg.

« [Splove gaminj padekite jj ant zemes jprasta padetimi, o ne apversta.

= Neapverskite gaminio valydami jo karpusa. Jei apversite jj valymo tikslais, po to batinai pastatykite jj j tinkamg
padétj. Sios atsargumo priemones batina laikytis, kad vanduo nepatekty j variklj ir nesutrikdyty jo normalios
veiklos.

= Pries valydami ar atlikdami jkrovimo stoteles priezitrg, atjunkite kistuka nuo jkrovimo stoteles arba isjunkite
irenginj.

= Nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginio arba tirpikliy gaminiui valyti.

1.5 Akumuliatoriaus sauga

Licio jony akumuliatoriai gali sprogti arba sukelti gaisrg, jei jie bus isardyti, jvyks trumpasis jungimas, j juos pa-
teks vandens arba jie bus veikiami ugnies ar aukstos temperataros. Elkites su jais atsargiai, neisardykite ir neati-
darykite akumuliatoriaus, venkite bet kokios elektrines / mechanines zalos. Laikykite juos atokiai nuo tiesioginiy
saules spinduliy.

1. Naudokite tik gamintojo pateiktg akumuliatoriaus jkroviklj ir maitinimo saltinj. Netinkamo jkroviklio ir maitini-
mo Saltinio naudojimas gali sukelti elektros smugj ir (arba) perkaitima.

2. NEBANDYKITE REMONTUQOTI AR MODIFIKUQTI AKUMULIATORIY! Bandydami remontuoti galite patirti rimty
suzalojimy jvykus sprogimui ar elektros smugiui. Jei atsiranda nuotekis, issiskiriantys elektrolitai yra koroziniai ir
toksiski.

3. Siame prietaise yra akumuliatoriai, kuriuos gali keisti tik kvalifikuoti specialistai.

1.6 Liekamoji rizika

Siekdami isvengti suzalojimu, keisdami peilius devekite apsaugines pirstines.
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1.7 Simboliai ir lipdukai

ISPEJIMAS -
PrieS pradédami naudoti masing, perskaitykite naudojimo instruk-
cijas.

ISPEJIMAS -
Dirbdami laikykités saugaus atstumo nuo masinos.

ISPEJIMAS -
Pries atlikdami darbus su masina ar jg keldami, iSjunkite jrenginj.

|SPEJIMAS -
Nesivazinékite masina.

W vel> T EH[>

ISPEJIMAS -

Sio gaminio negalima imesti kaip jprasty buitiniy atlieky. Uztikrin-
kite, kad gaminys bty atiduotas perdirbimui pagal vietos teisés
akty reikalavimus.

Sis gaminys atitinka galiojanéias EB direktyvas.

m |

Il klasée

©
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|||| Pries jkrovimg, perskaitykite instrukcijas.

e Nuolatiné srové

[] Il klasé

NAUDOQOJIMO PASKIRTIS

Sodo gaminys skirtas namy vejos pjovimui. Jis sukonstruotas daznam pjovimui, kad veja buty sveikesneé ir gra-
7esne nei bet kada anksciau. Priklausomai nuo jusy vejos apimties, vejapjove gali bUti uZzprogramuota veikti bet
kuriuo laiku ir bet kokiu daznumu. Ji neskirta kasimui, Slavimui ar sniego valymui.

q3

Siuo dokumentu ,TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. “ pareiskia, kad radijo rysio jrangos modelis
,Dreame " MXXA8203 / MXXA8202 atitinka Direktyvos 2014/53/ES reikalavimus. Visas ES atitikties deklaracijos
tekstas yra pateiktas siuo interneto adresu: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Gaminys atitinka Jungtinés Karalystes PSTI reglamentus; visas atitikties deklaracijos tekstas yra pateiktas
Siuo internetiniu adresu: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.
ISsamus elektroninis vadovas pateiktas adresu https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-

fags.

Tinklo saugumo praneSimas

Siekiant uztikrinti saugy Sio jrenginio veikimg tinklu sujungtoje aplinkoje, pateikiama i informacija:

Sis jrenginys turi keletg tinklo rysio galimybiy, jskaitant eterneto prievadg (RJ-45), ,Wi-Fi “ belaidZio rysio modulj
ir USB derinimo sasaja. Paleidus jrenginj, pagal numatytuosius nustatymus jjungiamos Sios tinklo paslaugos:

= Tinklo konfigaracijos paslauga (HTTP/HTTPS): laukia 80 (HTTP) ir 443 (HTTPS) prievady uzklausy jrenginio
konfiguracijos ir busenos stebejimui. Siekiant iSvengti informacijos nutekejimo, rekomenduojama iskart po jdie-
gimo isjungti HTTP paslaugg, jjungti tik HTTPS ir jdiegti patikimg TLS sertifikata.

« Jrenginio transliavimas (mDNS/SSDP): naudojamas automatiniam aptikimui, transliuojant jrenginio infor-
macijg vietiniame tinkle (LAN). Jei tai nera butina, rekomenduojama iSjungti Sias paslaugas, siekiant sumazinti
nuskaitymo rizikg.

= USB sgsaja: naudojama vietiniams programines jrangos atnaujinimams ir registro gavimo operacijoms. Kai
jungtas derinimo rezimas, gali buti atskleistos sistemos faily prieigos teises. Rekomenduojama apriboti naudo-
jima tik jgaliotam personalui ir iSjungti Sig sgsaja, kai jrenginiui neatliekama priezidra.

"

ISsamios informacijos apie konfiglravimo proceduras pateikta skyriuje , Paruosimas pirmam naudojimui
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2 Gaminio pristatymas

2.1 Dézuteés turinys

f\u:llnnuuj

w2l B | = N
'y s is
B EEE
1]
L=
o LiDAR apsauginis dangtelis 9 Robotas
© Ikrovimo bokstas @ ragrindo plokste
(su 10 milgio ilginamuoju kabeliu)
© Maitinimo 3altinis 0 valymo sepetélis
0Varitai x 8, SeSiakampis raktas eAtsarginiai peiliai x 9 ir laikikliai x 3
© Naudotojo vadovas () Nepikuotas audinys

@Trumpas darbo pradzios vadovas
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2.2 Gaminio apzvalga

Sustabdymo mygtukas

LiDAR Lietaus jutiklis
Rankeneéle
Bisenos lemputé
Ekranas
Jkrovimo kontaktai
Rankena

,EdgeMaster ™ “ Akumuliatoriaus skyrius

peiliy diskas

Priekinis ratas

Varantysis ratas "

Priekiné kamera

[1] Jrengtas su raty varikliais.

2.3 ,0mniSense ™ 2.0 “: 3D ultra jautrumo sistema su DI kamera

Aukstesnio lygio vejos priezitra su ,OmniSense ™ 2.0 “ - novatoriska 3D ultra jautrumo sistema, kurioje
jrengta algoritmo pagrindu veikianti HDR kamera, uztikrinanti iSsamesnj ir detalesnj sodo 3D aplinkos suvo-
kima.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

3D Omnidirectional @
Obstacle Avoidance =
Enhanced by Al =




DREAME

2.4 Rysio paslauga su GPS ir 4G rysiu

Robote jrengta rysio paslauga, kuri uztikrina prisijungimg prie 4G mobiliojo rysio tinklo.

RySio paslaugos aktyvinimas

Jjunkite robotg ir rysio paslauga aktyvuosis automatiskai. Roboto ekrane ir programéléje jsijungs il - tai
rodo, kad aktyvinimas pavyko. Programeles srityje RySiai galite perziuretirysio paslaugos naudojimo buse-
na.

Aktyvinus rysio paslauga, galite nuotoliniu budu stebeéti roboto buseng ir pradeti pjovimo darbus be ,Wi-Fi “
rysio. Be to, integruotas GPS suteikia galimybe stebeti tikralaike buvimo vietg ir apsaugoti robotg nuo va-
gystes. Galite bet kuriuo metu ir i$ bet kurios vietos stebeti jo buvimo vietg ir gauti pranesimus, jei jis pajuda
uz nustatyty zemelapio ribu.

Rysio paslauga teikiama nemokamai pirmus metus po aktyvinimo. Noredami pratesti paslaugg pasibaigus

jos galiojimo laikui, susisiekite su ,Dreame “ garantinio aptarnavimo komanda el. pastu dreamesupport@
dreame.tech.

2.5 Jutikliai

Pavadini-

Aprasymas
mas prasy

Gauna informacijg apie aplinka ir padeda nustatyti roboto padetj, isvengti kliuciy bei
aptikti vandenj ir neSvarumus.

LiDAR Aptikimo nuotolis (esant 100 klx): 40 m esant 10 % atspindzio koeficientui; 70 m esant 80
% atspindzio koeficientui

Matymo laukas: 360° (horizontaliai) x 59° (vertikaliai)

Aptinka kliGtis, vejos ribas ir Zmogaus buvimg.

Emekme Matymo kampas: 89° (horizontaliai), 58° (vertikaliai), 97° (jstrizai)
amera - b :
Skiriamoji geba: 2 MP
GPS Naudodamiesi programele galite stebeti roboto buvimo vietg realiuoju laiku ,Google

Maps " zemelapiuose.
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3 Jrengimas

3.1 Pasirinkite tinkamg vietg

« |krovimo stotele pastatykite ant lygaus pavirsiaus netoli vejos krasto ir elektros lizdo. Pastatykite jg srityje,

kurioje yra stiprus ,Wi-Fi “ signalas.

Pastaba. Noredami patikrinti vietos ,Wi-Fi " signalo stipruma, naudokite savo mobilyjj jrenginj. Stiprus ,Wi-

Fi " signalas uztikrina stabily rysj tarp roboto ir programeles.

Svarbu. Jsitikinkite, kad zeme yra pakankamai minksta varztams jsukti.
Svarbu. Jei jkrovimo stotele yra nuolydyje, jsitikinkite, ar jis nera pernelyg staigus, kad robotas neslysty atgal

ir galety prie jos prisijungti.

~

~

=/

« Palikite bent 1 m laisvos erdves be klitciy kaireje, desineje ir priesais jkrovimo stotele. |sitikinkite, kad
aplink vietg esanti zolé yra trumpesné nei 6 cm. Jei zole yra aukstesne, pirmiausia jg nupjaukite stumiamaja

vejapjove. Del aukstos Zoles robotui gali buti sunku grjzti j jkrovimo stotele.

~

-

~

3.2 Jkrovimo stotelés jrengimas

@ Pritvirtinkite pagrindo plokste prie Zemes naudodami pateiktus varztus ir seSiakampj rakta.

~

~
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@ |statykite jkrovimo bokstg | pagrindo plokste, kol isgirsite spragteléjimg.
p: 5 ~

& —

~

A =

@ Prijunkite maitinimo $altinj prie ilginamojo laido, tada prijunkite prie elektros lizdo. Maitinimo altin;
laikykite ne maziau kaip 30 cm virs Zzemes.
Pastaba. Kai tiekiamas maitinimas, jkrovimo stoteles LED indikatorius bus pastoviai mélynas.

~

Vs

© Nuimkite LIDAR apsauginj dangtel].
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@ |statykite robota j jkrovimo stotele, kad krautysi. |sitikinkite, kad roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo kon-

taktai yra tinkamai prijungti.

Pastaba. Kai robotas yra sekmingai kraunamas jkrovimo stoteleje, indikatoriaus lempute mirksés zaliai.
Pastaba. Jei norite prideti garaza papildomai apsaugai, naudokite atitinkamg ,Dreame " garazg, kurj galite
jsigyti vietos parduotuvese arba internetu. Naudojant ne ,Dreame “ garazg, gali kilti problemy pakartotinio

jkrovimo metu.

N

LED indikatorius jkrovimo stoteléje

LED indikatoriaus sviesos
spalva

Reiksmeé

Mirksinti / pastovi raudona

1. Problema su jkrovimo stotele (pavyzdziui, problema su jkrovimo srove
ar jtampa).

2. Robotas prisijungia prie jkrovimo stotelés, bet jkrovimas vyksta nej-
prastai (pavyzdziui, jvyksta jkrovimo kontakty trumpasis jungimas).

Pastovi melyna

Jkrovimo stotelei tiekiamas maitinimas. Robotas ne jkrovimo stoteléje.

Mirksinti zalia

Robotas kraunamas jkrovimo stoteleje.

Pastovi zalia

Robotas visiskai jkrautas jkrovimo stoteleje.

4 Paruosimas pirmam naudojimui

4.1 Susipazinimas su valdymo skydeliu

-
Ekranas
7
liungimas / s
iSjungimas _ Pradéti
Rankenéle
Atgal Pagrindinis




Ekranas

Piktograma

BlUsena

Akumuliatoriaus jkrovimo lygis (rodo esamg akumuliatoriaus jkrovimo lygj.)

2]

Viyksta jkrovimas (robotas sekmingai prisijungia prie jkrovimo stoteles.)

3

,Bluetooth “ (robotas prisijunges prie programeles per ,Bluetooth "))

~~

LWi-Fi “ (robotas prisijunges prie programeles per ,Wi-Fi “ tinkla.)

Rysio paslauga (rysio paslauga aktyvuota.)

(@

Tvarkarastis (uzduotis numatyta Siandienai, bet dar nepradeta.)

Valdikliai
Mygtukas Funkcija
Jjungimas / Noredami jjungti / isjungti robotg, laikykite nuspaude mygtukg (') 2 sekundes.

isjungimas ()

Isitikinkite, kad jis ne jkrovimo stoteleje.

Pradeéti Dl

Noredami pradéti vejos pjovimg visame plote arba testi pristabdytas uzduotis, paspaus-
kite >| mygtukg, tada per 5 sekundes uzdarykite dangtj. Jei dangtelis nebus uzdarytas
per 5 sekundes, uzduotis bus atSaukta.

Pagrindinis *

Norédami robotg grazinti j jkrovimo stotele krautis, paspauskite mygtuka ¥ , tada

per 5 sekundes uzdarykite dangtelj. Jei dangtelis nebus uzdarytas per 5 sekundes,
uzduotis bus atSaukta.

Atgal D) Noredami pereiti meniu sgrasu auksciau, paspauskite & mygtuka.
Noredami patvirtinti pasirinkimag meniu, paspauskite rankenele.
Noredami jjungti ,Bluetooth " susiejimo rezimg, laikykite nuspaude rankenéle 3 sekun-
Rankenélé des.

Noredami narsyti meniu, sukite rankenele pagal laikrodzio rodykle / pries laikrodzio
rodykle.

Pradéti + Atgal

Noredami atstatyti gamyklinius roboto nustatymus, kartu nuspauskite >l mygtuka ir &
mygtukg, ir palaikykite 3 sekundes. PIN kodas nebus istrintas.

Pagrindinis +
Atgal

Noredami patekti j nuostaty puslapj Apie, kartu nuspauskite {3 mygtukg ir & mygtukg,
ir palaikykite 3 sekundes. Puslapis ,Apie " isnyks po 5 sekundziy.

Rankenéleée +
Atgal

Noredami atstatyti PIN kodg, kartu paspauskite rankenele ir & mygtukg, ir palaikykite 3
sekundes.

Sustabdyti

Noredami atidaryti virsutinj dangtelj ir sustabdyti robota, paspauskite mygtukg Sustab-
dyti. Norint testi operacijg, reikia jvesti PIN kodg valdymo skydelyje.

367
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Meniu struktiiros apzvalga

Pagrindinis puslapis

Vejos pjovimas visame plote
\ejos pjovimas pakrasciuose

Perziureti tvarkarastj

Tvarkarastis

Tvarkarascio jjungimas / isjungimas
Vejos pjovimo efektyvumas

Vejos pjovimo aukstis

Klitciy iSvengimo aukstis

Rezimas ,Netrukdyti “
Apsauga nuo lietaus
Apsauga nuo uzsalimo

Pakelimo pavojaus signalas

ISvaziavimo uz zemelapio riby pavojaus signalas

Pakeisti PIN kodg

Atstatyti roboto nuostatas

*Galima atnaujinti priklausomai nuo programines jrangos versijos.

Roboto biisenos lemputé

Spalva

Reiksmeé

Pastovi raudona

Jwyko klaida.

Pastovi melyna

Robotas veikia budejimo rezimu.

Mirksinti melyna

Robotas atlieka uzduotj arba yra sustabdytas.

Mirksinti zalia

Robotas kraunamas jkrovimo stoteleje.

Pastovi zalia

Akumuliatorius visiskai jkrautas.

Mirksinti geltona

1. Robotas veikia patruliavimo rezimu.
2. Tikralaikis vaizdo jrasas is priekines kameros rodomas per programele.

Pastaba. Roboto lempuciy aktyvinimo laikotarpj ir scenarijus galite pritaikyti dalyje Nuostatos > Ap3vieti-

mas.
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4.2 Pradinés nuostatos

Pries pirmg kartg jjungiant robotg, reikia atlikti keletg pagrindiniy nuostaty, kad robotas buty paruostas
darbui.

€ Noredami atidaryti virsutinj dangtelj, paspauskite mygtuka Sustabdyti.

) Noredami jjungti robotg, valdymo skydelyje nuspauskite ir palaikykite d) mygtukg 2 sekundes.
Pastaba. Robotas automatiskai jsijungs, kai prisijungs prie jkrovimo stoteles.

—

€) Pasirinkite pageidaujamg kalbg
Norédami pasirinkti kalbg, pasukite rankenele pagal laikrodzio rodykle, kad eitumete zemyn, arba pries
laikrodZio rodykle, kad eitumete aukstyn. Noredami patvirtinti, paspauskite rankenele.

e

@ Nustatykite PIN kodg

1. Noredami pasirinkti skaiciy nuo 0 iki 9, pasukite rankenéele. Noredami padidinti skaiciy, sukite pagal laikro-
dZio rodykle, o noredami sumazinti - pries laikrodzio rodykle. Noredami patvirtinti ir nustatyti kitg skaitmen;,
paspauskite rankenéle. Noredami pakeisti ankstesnj skaitmenj, pasukite rankenele pries laikrodzio rodykle,
kol skaicius taps 0, ir pasukite jg dar vieng kartg.

Svarbu. Nenustatykite PIN kodo ,0000 “.
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Noredami uzbaigti PIN kodo nustatymag, jveskite PIN kodg dar kartg.

Pastaba. Jei du slaptazodziai nesutampa, nustatykite naujg slaptazodj i$ naujo.

© Prijunkite robotg prie interneto
Noredami atsisiysti programele ,Dreamehome “j savo mobilyjj jrenginj, nuskaitykite QR koda. Baige jdiegi-
mg susikurkite paskyrg ir prisijunkite.

Taip pat galite atsisiysti programele ,Dreamehome " i$ ,App Store " arba ,Google Play .

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Pries atliekant tinklo nustatyma:

« Jsitikinkite, kad robotas ir jusy mobilusis jrenginys yra prijungti prie to paties ,Wi-Fi " tinklo.

« sitikinkite, kad jusy mobilusis jrenginys yra ne toliau kaip 10 m nuo roboto.

» Jjunkite ,Bluetooth “ funkcijg savo mobiliajame jrenginyje.

1. Atidarykite programele ,Dreamehome .

2. Galite prisijungti vienu i$ iy budu:

a. Nuskaitykite QR koda: eikite j {&¥ Jrenginys ir bakstelekite :—:Nuskaityti QR kodg, kad prisijungtuméte.
Noredami prisijungti, nuskaitykite QR kodg, esantj roboto virsutiniame dangtelyje.

b. Pridekite rankiniu bdu: eikite | € Jrenginys ir bakstelékite —} Pridéti. Tada pasirinkite roboto modelj,
kurj norite prijungti.

c. Automatinis aptikimas: robotas ieskos artimiausiy jrenginiy. Noredami prisijungti, aptikty jrenginiy sgrase
bakstelekite savo robotg.
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3. Noredami nustatyti ,Wi-Fi " rysj, sekite programeleje pateiktas instrukcijas.

Svarbu. Naudokite vienos juostos 2,4 GHz daznio tinklg arba dviejy juosty 2,4/5 GHz daznio tinkla.
Svarbu. Jsitikinkite, kad jasy ,Wi-Fi " tinkle néra uzkardos ir jis nera uzsifruotas. Priesingu atveju tinklo nu-
statymas gali nepavykti.

4. Nuspauskite ir palaikykite valdymo skydelio mygtukg 3 sekundes. Robotas pereis | ,Bluetooth “ susiejimo
rezimag.

5. Noredami atlikti susiejimg, sekite programeléeje pateiktas instrukcijas.

Kaip panaikinti roboto susiejimg?

Sekmingai atlikus susiejima, robotas automatiskai susiejamas su ,Dreamehome “ paskyra. Kiekvienas jren-
ginys gali bUti susietas tik su viena paskyra. Jis negali bati susietas su kita paskyra tuo paciu metu.
Noredami susieti robotg su nauja paskyra, pirmiausia turite panaikinti jo susiejimg. Noredami panaikinti
susiejimg:

1. Atidarykite programele ,Dreamehome “. Eikite j {8 Jrenginys.

2. Jei prie savo ,Dreamehome “ paskyros esate prijunge kelis robotus, noredami patektij roboto, kurj norite
redaguoti, puslapj braukite j kaire arba j desine.

3. Bakstelékite + deginiame virdutiniame kampe.

4. pasirinkite (O Panaikinti.

Kaip bendrinti savo robotg?

1. Bakstelekite s desiniame virsutiniame kampe.
2. Pasirinkite [/} Jrenginio bendrinimas.

Kaip atsijungti nuo savo ,,Dreamehome “ paskyros arba jg panaikinti?

1. Eikite | @ A3 >(Q) > Paskyra.
2. Pasirinkite Atsijungti arba Panaikinti paskyra.

371
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5 Zemélapio sudarymas sode

Pries pradedami zemelapio sudaryma, patikrinkite siuos dalykus:
» Roboto akumuliatoriaus jkrovimo lygis yra didesnis nei 50 %.
« LiDAR apsauginis dangtelis nuimtas.

« Virsutinis dangtelis uzdarytas.
» Robotas sekmingai prisijungia prie jkrovimo stotelées.

e

b

5.1 Virtualios ribos kidrimas

Pries pradedami zemelapio sudarymo procesg, atkreipkite demes;j j Siuos dalykus:

Svarbu. Neperkelkite roboto rankiniu budu, kai kuriate ribas, nes tai gali sutrikdyti zemelapio sudaryma.
Svarbu. Kai prasideda Zemelapio sudarymas, nesiyskite roboto j jkrovimo stotele tol, kol Zzemelapio sudary-
mas nebus baigtas. Priesingu atveju LIDAR gali buti uzblokuotas, o tai gali sutrikdyti Zemeélapio sudarymag.

« \/ykstant Zemelapio sudarymui, eikite 5 m atstumu uz roboto.
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= Robotas gali judeti nuolydziais iki 50 % (27°). Taciau, norint geresniy pjovimo rezultaty, rekomenduojama,
kad darbo sri¢iy nuolydis buty mazesnis nei 25 % (14°).

-~

» Sritis, kurios yra siauresnes nei 80 cm, nustatykite kaip takus, kad robotas galety pravaziuoti (zr. 5.4 skyriy
,Nustatyti takg “)

CR Ry

v/

e Jeijlsy veja yra daugiau nei 4 cm aukstesne uz greta esancig zeme, robotg laikykite maziausiai 10 cm
atstumu nuo krasto. Jei jisy veja yra vienodame lygmenyje su greta esanciu pavirsiumi, robotas gali kirsti
perimetra, kad baty pasiektas optimalus pjovimo rezultatas palei krastus.

4 )

« sitikinkite, kad posukio kampaiyra didesni nei 90° . Jei kampai yra mazesni nei 90°, robotui gali buti sun-
kiau atlikti Svary pjovima.

4 )

N / 373
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Pradeti kurti zemelapj:
1. Programeleje bakstelekite Pradéti kurti; robotas patikrins savo buseng ir kalibruosis. Jis automatiskai
iSvaziuos is jkrovimo stoteles, kad atlikty kalibravimg. Bukite atsargus.

v

. - )

] Wi h

=5

2. Nuotoliniu budu nukreipkite robotg j vejos krasta ir, noredami nustatyti ribos pradinj taskg, bakstelekite
Nustatyti pradinj taska.

( D

*

3. Valdykite robotg nuotoliniu budu, kad jis judety palei jusy vejos perimetrg ir sudaryty darbo srities zeme-

}Q&Omatinis riby aptikimas

Pazangaus Al algoritmo varomas robotas naudoja priekine kamerg zoles ir kito pavirSiaus plotams aptikti,
todel gali nustatyti ribas be rankinio valdymo.

Nuotoliniu budu nukreipe robotg j vejos krasta ir nustate pradinj taskg, galite naudoti rezimg Automatinis
riby aptikimas. Galite pasirinkti, ar robotas turety kirsti perimetrg, kad krastai buty nupjauti Svariau, ar likti
arti jo, kad nejstrigty.

Rekomenduojame Sio proceso metu sektirobotg. Jei robotas negali tiksliai nustatyti riby, bet kuriuo metu
galite iSeiti i5 automatinio riby aptikimo rezimo ir pereiti prie nuotolinio valdymo.

Svarbu. Automatinis riby aptikimas turety buti naudojamas dienos Sviesoje, kad buty uztikrintas tinkamas
matomumas. Nenaudokite Sios funkcijos esant prastam apsvietimui ar lietingomis sglygomis.

Svarbu. Jsitikinkite, kad roboto priekine kamera yra Svariir niekas jos neuzstoja

¢ - w0 ¢ — T
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4. Kairobotas grjzta 1 miki pradinio tasko, galite baksteleti Uzdaryti ribg ir riby sudarymas bus automatis-

kai baigtas.

5.2 Nustatyti vengting zong

Nors robotas gali automatiskai iSvengti klitciy, vis tiek batina nustatyti sritis, kuriose kyla pavojus nukris-

ti, pvz., baseinus ir smelio griovius, kaip vengtinas zonas. Objektus, kuriuos norite apsaugoti (pavyzdziui,
gelyng, batutg, darzg ar issikiSusias medzio Saknis), nustatykite kaip vengtinas zonas. Noredami toliau kurti
vengtinas zonas, programeleje galite baksteleti Vengtina zona. Arba, noredami sukurti arba panaikinti
vengtinas zonas, kai zemelapis jau sukurtas, galite eiti ] &g Zemélapio redagavimas.

5.3 Sukurti daugiau zony ir iSplésti esamas zonas

= Kaip sukurti daugiau zony

Jeijusy vejg skiria keliai arba turite kelias izoliuotas vejas, noredami testi darbo sriciy karima, programeléje
galite baksteléti Darbo zona. Taip pat galite prideti, panaikinti ar modifikuoti zonas srityje ﬁ> Zemeélapio
redagavimas, kai zemeélapis jau sukurtas.

— FELN L] —— LR L ]
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« Kaip isplésti esamas zonas
Noredamiisplesti esamg zong, sukurkite norimg jtraukti zong programeleje baksteledami Darbo zona. Jei

Sios dvi sritys persidengia, jos bus automatiskai sujungtos. Arba, noredami isplesti esamg zong, kai Zzemela-
pis jau sukurtas, galite eiti | ﬁ > Zemeélapio redagavimas > Darbo zona.
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« Kaip atskirti ir sujungti zonas

Noredami padalyti zong j mazesnes arba sujungti zonas, kurios buvo padalytos naudojant programele, j di-

desne, eikite > Zemélapio redagavimas > Zony nuostatos ir programeéléje bakstelékite Atskirti zong
arba Sujungti.

5.4 Nustatyti takg

Norédami sujungtiizoliuotas sritis, sukurkite takus. I1zoliuoty zony be tako negalés pasiekti robotas.
Pastaba. Pagal numatytuosius nustatymus robotas tik juda taku, bet nepjauna Zoles.

Svarbu. Jei jusy veja yra padalyta praejimais, kuriy aukstis didesnis nei 4 cm, pastatykite objektg, kurio nuo-
lydis bty lygus praejimo auksciui (pavyzdziui, rampg).
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« Kaip sujungti dvi izoliuotas darbo zonas

Noredami sujungtiizoliuotas sritis, sukurkite takus, kad jas galety pasiekti robotas. Noredami sukurti takg,
bakstelekite Takas.

Svarbu. Jsitikinkite, kad tako pradzia ir pabaiga yra darbo srityje.

8 '

oy Edk]

= Kaip sujungti darbo sritj ir jkrovimo stotele

Jeijusy jkrovimo stotelé néra darbo srityje, reikia sukurti takg, kuris jg sujungty su darbo sritimi. Noredami
sukurti takg, kuriuo robotas galety grjztij jkrovimo stotele, bakstelékite Takas.

Svarbu. Uztikrinkite, kad vienas kelio galas bty darbo srityje, o kitas galas buty tiesiai priesais jkrovimo
stotele. Patartina takg sulygiuoti su jkrovimo stotele.

Svarbu. Kurdami takus, jungiancius darbo sritj ir jkrovimo stotele, nenaudokite nuotolinio roboto prijungimo

prie jkrovimo stotelés funkcijos. Priesingu atveju LIiDAR gali bati uzblokuotas, o tai gali sutrikdyti Zemelapio
sudaryma.
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5.5 Baigti kurti zemélapj

Baige kurti darbo sritis, takus ir vengtinas zonas, bakstelekite Baigti kurti Zzemélapj.

5.6 Pridéti antrg zemélapj

Jeitarp priekinio ir galinio sody néra tako, galite sukurti antrg Zzemeélapj. Suklre pirmgjj zemelapj, bakstele-
kite Pridéti zemelapj ir toliau kurkite antrajj. Arba, baige sudarineti zemelapj, galite eiti £> Zemélapio
redagavimas ir bakstelékite Pridéti zemélapj. Baige antrajj Zemelapj, galite perjungti Zzemelapius naudo-
dami funkcijq g8 > Zemélapio redagavimas.

Pastaba. Perjungus zemelapj bus taikomi dabartinio zemelapio tvarkarasciai ir pjovimo nuostatos.
Pastaba. Kad baty patogiau, galite jsigyti papildoma jkrovimo stotele, kurig galima jdiegti antrajame
zemelapyje. Antrajame zemelapyje jdiegus atskirg jkrovimo stotele, robotg perkelti is vieno Zzemelapio j kita
galima tik rankiniu badu.
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6 Veikimas

6.1 Vejos pjovimas pirmg kartg

Patarimai pries pjovima:

» Naudodami stumiamajg vejapjove nupjaukite zole, kad ji buty ne aukstesne kaip 10 cm.

= Pasalinkite klittis nuo vejos, jskaitant sSiuksles, lapy krtvas, zaislus, laidus ir akmenis. Jsitikinkite, kad robo-
tui pjaunant vejg ant jos nebuty vaiky ar gyvany.

= Uzpildykite vejoje esancias duobutes.

» |S anksto nustatykite pjovimo parametrus programeléje (pvz., vejos pjovimo efektyvuma, pjovimo aukstj ir

pjovimo kryptj).
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a) Pradékite per valdymo skydelj
1. Paspauskite mygtuka Sustabdyti, pakelkite virsutinj dangtelj ir jveskite PIN kodga.
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4. Paspauskite mygtuka [l , tada uzdarykite virdutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas isvaziuos i3 jkro-
vimo stoteles ir prades vejos pjovimg visame plote. Noredami pradeti vejos pjovimg, taip pat galite progra-

meleje baksteleti Pradeti. f.._?:‘.\
— BOHG
= P

b) Pradékite per programéle
1. Atidarykite programele.
2. Pasirinkite pjovimo rezimg ir bakstelekite Pradéti, kad pradetumete vejos pjovima.

6.2 Pristabdymas

Noredami pristabdyti dabartine vejos pjovimo uzduotj, galite paspausti roboto mygtukg Sustabdyti arba
programeleje baksteleti Pristabdyti.

Pastaba. Roboto negalima paleisti tiesiai per programele, kai paspaudziamas mygtukas Sustabdyti. Nore-
dami paleisti veikimg i$ naujo, jveskite PIN kodg valdymo skydelyje.

ARBA - s

6.3 Paleidimas is naujo

Norédami is naujo paleisti uzduotj po roboto pristabdymo, paspauskite mygtuka [>l, tada uzdarykite vir-
Sutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas tes ankstesne vejos pjovimo uzduotj. Arba, noredami paleisti vejos
pjovimo uzduotj, galite programeleje baksteleti Testi.

L= L
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6.4 Grjzimas j jkrovimo stotele

Noredami, kad robotas grjzty j jkrovimo stotele, valdymo skydelyje spustelékite £y . Patvirtinkite, kad norite
pristabdyti arba atSaukti dabartine uzduotj, tada uzdarykite virsutinj dangtelj per 5 sekundes. Robotas
automatiskai grjs j jkrovimo stotele, kad buty pakartotinai jkrautas. Arba, norédami nusiysti robotg atgal,
programeleje galite pasirinkti Pradéti grgzinimg j jkrovimo stotele.

ARBA | ..

7 ,.Dreamehome ” programelé

Kur galite suzinoti daugiau

Programele ,Dreamehome " yra daugiau nei nuotolinis valdymas. Naudodamiesi programele galite atlikti
daugybe veiksmy: nuotoliniu budu nustatyti jvairias nuostatas, iSbandyti skirtingus vejos pjovimo rezimus,
laisvai redaguoti zemelapj ir koreguoti vejos pjovimo tvarkarascius.

7.1 Vejos pjovimo rezimai

Robotg galima naudoti jvairiais pjovimo rezimais. Naudodami programele galite perjungti rezimus, jskaitant
vejos pjovimg visame plote, vejos pjovimg zonose, vejos pjovima pakrasciuose, taskinj pjovimag ir rankinj

rezima.
&

4

7.2 Vejos pjovimo formos

Suformuokite vejg pagal savo poreikius pridedami formas per programeles parinktj &> Zemélapio reda-
gavimas > Formos. Nustatytos formos nebus pjaunamos visuose vejos pjovimo rezimuose. Jy padetj, dydj
galite keisti arba jas pasalinti parinktyje Formos.

="

7.3 ,EdgeMaster ™ “ peiliy diskas

,EdgeMaster ™ “ peiliy diskas yra sukonstruotas taip, kad pasiekes vejos pakrascius pasislinkty j Song, uzti-
krinant Svaresnj pjovimg. Noredami jjungti Sig funkcijg, programeleje eikite | E> Vejos pjovimo pakras-
Ciuose nuostatos > ,,EdgeMaster ™ “.
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7.4 Tvarkarastis

Sudarius pirmajj zemelapj, robotas automatiskai sukuria du savaitinius vejos pjovimo tvarkarascius pagal
vejos dydj: Pavasario/vasaros tvarkarastis ir Rudens/ziemos tvarkarastis. Noredami atlikti iSsamias
tvarkarascio nuostatas, programeleje galite baksteleti . Naudodami tvarkarascio funkcijg, galite palikti
visus kasdienio vejos pjovimo darbus robotui. Jums reikia tik atlikti reguliarig roboto priezitra.

Pastaba. Jei nerimaujate, kad robotas gali trukdyti jums ar jasy kaimynams, kai jis autonomiskai dirba tam
tikru laiku, galite eiti ] Nuostatos > Netrukdyti ir programeleje nustatyti laikg Netrukdyti.

7.5 Uzraktas nuo vaiky

Jei nerimaujate, kad roboto valdymg gali atlikti vaikai, programeleje eikite  Nuostatos ir jjunkite funkcija
UzZraktas nuo vaiky. |jungus sig funkcijg, robotas bus uzrakintas, jei atidarius dangtelj 5 minutes nebus

atliekama jokiy veiksmuy.

3

7.6 Apsauga nuo lietaus

Jeinerimaujate, kad vejos pjovimo darbus gali paveikti nepalankios oro sglygos, galite jjungti funkcijg Ap-
sauga nuo lietaus valdymo skydelio arba programeles srityje Nuostatos. Kai si funkcija jjungta, prasidejus
lietui robotas automatiskai pristabdo vejos pjovima ir grjzta j jkrovimo stotele. Apsaugos nuo lietaus laikg
galite nustatyti programeleje.

Pastaba. Slapios zolés pjovimas gali sugadinti jisy veja. Patartina pries vel pradedant pjovimg pratesti
apsaugos trukme, kad Zole isdziuty.

7.7 Apsauga nuo uzsalimo

TemperatUrai nukritus Zzemiau 6 ° C, pjovimas gali negrjztamai pazeisti vejg. Akumuliatorius nebus jkrau-
namas saugumo sumetimais. Noredami to isvengti, galite jjungti funkcijg Apsauga nuo uzsalimo valdy-
mo skydelio arba programeles srityje Nuostatos. Pjovimas bus automatiskai pristabdytas, o robotas bus
nusiystas atgalj jkrovimo stotele, kai temperatlra nukris Zemiau 6 © C. Robotas vel prades vejos pjovimg, kai
temperatura pakils virs 11 ° C.

3



DREAME

7.8 Saugumo funkcijos

Robotas turi keletg apsaugos nuo vagystes funkcijy, kurios veikia naudojant integruotg GPS, uztikrinantj
papildomg apsaugq. Be to, priekine kamera gali aptikti Zmogaus buvimg, todel robotas tampa veiksmingu

sodo sargu.

3

7.8.1 Pakélimo pavojaus signalas

Kai si funkcija jjungta, pakelus robotg iskart jsijungs pavojaus signalas ir robotas bus uzrakintas. Noredami
atnaujinti roboto veikimg, pirmiausia jveskite PIN kodg.

7.8.2 Isvaziavimo uz Zemélapio riby pavojaus signalas

Jjungus sSig funkcijg, robotas bus uzrakintas ir, jam pajudéjus uz zemeélapio riby, i karto jsijungs pavojaus

signalas.
2

S )

Jjungus Sig funkcija, galite perzitreti dabartine roboto buvimo vietg ,Google Maps " Zemelapiuose.

Q
S

7.8.4 Perspéjimas apie zmoniy buvimo aptikimg

7.8.3 Tikralaiké buvimo vieta

Jjungus Sig funkcijg, robotas pranes jums, kai aptiks zmogaus buvima.
rg'l
LUa

Noredami perzitreti tiesioginj vaizdg is roboto priekines kameros, kuri suteikia galimybe stebeti savo sodg
bet kuriuo metu ir bet kurioje vietoje, bakstelekite ° .

S )

7.8.5 Tikralaikis vaizdo jrasas
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7.8.6 Patruliavimas

Kairobotas veikia budéjimo rezimu, galite per programele nusiystijj patruliuoti tam tikras sodo ribas ar
vietas. Noredami pasinaudoti sia funkcija, eikite j ° > Patruliavimas.

o2

=0

7.9 Tinkintas jkrovimo laikotarpis

Noredami tinkinti roboto jkrovimo laikotarpj konkrecioms valandoms, galite jjungti funkcijg Tinkintas jkro-
vimo laikotarpis programeles srityje Nuostatos > Jkrovimas. Aktyvinus Sig funkcija, robotas jsikraus iki 20
%, kai akumuliatoriaus lygis bus Zemas, jei nebus jokiy pjovimo uzduociy. Jis visiskai jsikraus tik per nustatytg
jkrovimo laikotarpj. Taip pat, noréedami nustatyti akumuliatoriaus lygj, kurj pasiekus robotas automatiskai
grjsj jkrovimo stotele arba atnaujins nebaigtas pjovimo uzduotis, galite tinkinti funkcijas Akumuliatoriaus
jkrovos lygis automatiniam jkrovimui ir Uzduociy tesimo akumuliatoriaus lygis.

angs) ©

v
Pastaba. ,Dreame " krybine komanda nuolat atlieka nuotolinius OTA (,,0ver-the-Air “) atnaujinimus ir
programines jrangos bei programelés priezitrg. Noredami, kad programine jranga ir programele bty nuo-
lat atnaujinamos ir galetumete naudoti daugiau funkcijy, tikrinkite pranesimus del atnaujinimy arba jjunkite
funkcijg Automatinis atnaujinimas.

8 Prieziura

Siekdami uztikrinti geresnj roboto veikimg ir ilgesne eksploatavimo trukme, reguliariai jj valykite ir keiskite
susidevejusias dalis toliau nurodytu daznumu:

Dalis Keitimo daznumas
Peiliai Kas 6-8 savaites arba dazniau
Valymo Sepetelis Kas 12 menesiy arba dazniau

Pastaba. Likusj peiliy ir valymo Sepetelio eksploatavimo laikg galite patikrinti programeléje, eidami j Nuos-
tatos > Eksploataciniai reikmenys ir priezidra. Pakeite reikiamus eksploatacinius reikmenis, kaip nurody-
ta, eikite j informacijos apie eksploatacinius reikmenis puslapj ir atstatykite laikmatj baksteledami Pakei-
Ciau.

Pastaba. Jei sode turite paskyre roboto reguliaraus valymo ir technines prieziuros vietas, zemelapyje galite
nustatyti technines priezidros punktus eidamij Nuostatos > Vykti j techninés prieziiiros punktg > Reda-
guoti punktg. Nustacius technines priezitros punktus, galite tiesiog baksteleti Vykti ir nukreipti robotg |

nurodytas vietas, kad buty lengviau atlikti technine priezidra.

8.1 Valymas

Reguliariai valykite robotg, kad Zzoles nuopjovos ir nesvarumai nesikaupty ir neuzkimsty peiliy disko ir varan-
¢iyjy raty, nes tai gali tureti jtakos roboto pjovimo, prisijungimo prie jkrovimo stoteles ir judejimo nasumui.
Rekomenduojame naudotivalymo rinkinj, kurj galima jsigyti vietinese parduotuvese arba internetu.

A\ |spéjimas. Pries valydami, isjunkite robotg ir atjunkite jkrovimo stotele.

Ispéjimas. Pries apversdami robotg, jsitikinkite, kad LIDAR apsauginis dangtelis yra uzdengtas, kad nepa-

zeistumete LIDAR sistemos.
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= Korpusas, vaziuokle ir peiliy diskas:
1. I5junkite robota.

2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangteliu.

3. Apverskite robota.

4. Nuplaukite korpusg, peiliy diskg ir vaziuokle vandens srove.

A Ispéjimas. Nelieskite peiliy valydami vaziuokle. Valydami devekite pirstines.
Atsargiai. Valydami nenaudokite auksto slegio plovimo jrenginio. Valydami nenaudokite valymo priemo-

niy.
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5. LIDAR jutiklj valykite atsargiai, naudodami nepukuotg audin;.

« Jkrovimo kontaktai ir priekiné kamera:
Roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo kontaktus bei priekine kamerg valykite Svaria Sluoste. Baigus valyti jkro-
vimo kontaktai ir priekiné kamera turi buti sausi.

« Varantieji ratai:
Naudokite Sepetelj, kad pasalintumete purvg nuo raty ir uztikrintumete gerg sukibimg.

8.2 Komponenty keitimas

= Peiliy keitimas
Kad peiliai islikty astrs, juos reikia reguliariai keisti. Rekomenduojama peilius keisti kas 6-8 savaites arba
dazniau. Naudokite tik originalius ,Dreame “ peilius.

A Ispéjimas. I5junkite robotg. Pries keisdami peilius, uzsidekite apsaugines pirstines.
Pastaba. Kad pjovimo sistema buty subalansuota, pakeiskite visus tris peilius vienu metu.

1. I5junkite robota. 2. Uzdenkite LIDAR apsauginiu dangteliu.

[T
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3. Padekite robotg ant minksto pavirsiaus ir 4. Nuimkite laikiklj paspausdami mygtukg po
apverskite. peiliy disku.

5. Nuimkite peilj sulygiuodami peilio angg su
velenu.

7. Paspauskite mygtuka po peiliy disku ir suly- 8. Jsitikinkite, kad peiliai gali laisvai suktis.
giuokite laikiklio angg su velenu, kad pritvirtin-
tumete laikiklius ir peilius.

= Valymo Sepetélio keitimas

Kai LIDAR jutiklio valymo Sepeteélis susidevi, Sereliy buklé pablogeéja, o tai gali turéti jtakos jo valymo efek-
tyvumui. Noredami uztikrinti gerg valymo rezultatg, reguliariai keiskite valymo Sepetelj. Rekomenduojama
valymo Sepetel; keisti kas 12 ménesiy arba dazniau.
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9 Akumuliatorius

Ilgg laikg laikydami robotg nenaudojama, jkraukite jj kas 6 menesius, kad apsaugotumete akumuliatoriy.
Akumuliatoriaus gedimames, atsiradusiems del perteklines iskrovos, netaikoma ribota garantija. Nekraukite
akumuliatoriaus, jei aplinkos temperatura yra aukstesné nei 45 ° C arba Zzemesneé nei 6 ° C. Akumuliato-
riaus ilgalaikio laikymo temperatura turety bati nuo -10 iki 35 ° C. Siekiant sumazinti Zalg, rekomenduojama
akumuliatoriaus laikymo temperatdra yra nuo 0 iki 25 ° C.

Pastaba. Roboto akumuliatoriaus eksploatavimo trukme priklauso nuo naudojimo daznumo ir veikimo va-
landy skaiciaus. Jei akumuliatorius sugadintas arba jo nejmanoma jkrauti, nenaudokite pasenusio ar suge-
dusio akumuliatoriaus savo nuoziura. Laikykites vietiniy atlieky perdirbimo taisykliy.

Jkrovimo maza galia rezimas:

Kai jjungiamas jkrovimo maza galia rezimas, su jkrovimu nesusijusios funkcijos bus isjungtos (ekranas ir tinklas
bus isjungti).

« Norédami jjungti jkrovimo maza galia rezima, vienu metu paspauskite ir palaikykite >l mygtuka ir ¢
mygtukg, o tada tuo paciu metu greitai paspauskite & mygtukg 5 kartus. I3girsite balso pranesimg: jkrovimo
maza galia rezimas jjungtas.

= Noredami isjungti jkrovimo maza galia rezimg, i$ naujo paleiskite robotg arba greitai paskauskite (') mygtu-
kg 5 kartus.

10 Laikymas ziemg

» Robotas

1. Pries isjungdami robotg, visiskai jkraukite akumuliatoriy.

2. Pries padedami robotg j sandelj ziemai, jj kruopsciai isvalykite.

3. Uzdenkite LIDAR apsauginj dangtelj.

4. Laikykite robotg sausoje vietoje, auksStesnéje nei 0 ° C temperaturoje.

« Jkrovimo stotele

ISjunkite jkrovimo stotele ir laikykite jg sausoje ir vesioje vietoje, apsaugotoje nuo tiesioginiy saules spindu-
liy.

Pastaba. Po laikymo ziemg, vel jrenkite jkrovimo stotele ir jstatykite j jg robotg jkrauti. Jei jkrovimo stotele
irengsite kitoje vietoje, robotas automatiskai atnaujins stoteles vietg i karto, kai bus jkrautas iriSvaziuos is
stoteles. Jei del dideliy pokyciy jusy sode susiduriate su padeties nustatymo klaidomis, rekomenduojama is
naujo sudaryti srities zemelap;.

11 Transportavimas

Transportuodamiilgg atstumg jsitikinkite, kad robotas yra isjungtas. Rekomenduojama naudoti originalig
pakuote. Uzdenkite LIDAR apsauginj dangtel;.

A\ Ispéjimas. Pakelkite robota uz galines rankenos, laikydami peiliy diskg atokiau nuo savo kino.

387
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12 Trikciy Salinimas

Problema

Priezastis

Sprendimas

Robotas néra
prijungtas prie
programeles.

1. Robotas uz ,Wi-Fi “
signalo aprepties arba ,Blu-
etooth " veikimo ribuy.

2. Robotas yra isjungtas
arba paleidziamas is naujo.

1. Patikrinkite, ar baigesi roboto jungimo procesas.

2. Patikrinkite, ar marsrutizatorius veikia tinkamai.

3. Prieikite arciau roboto, kad baty nustatytas ,Blueto-
oth "rysys.

Robotas pakel-
tas.

Ratai neliecia zemes.

1. Pastatykite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.

2. Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

3. Robotas negali kirsti aukstesniy nei 4 cm objekty.
Zeme turi bti lygi roboto veikimo srityje.

Robotas pakry-
pes.

Robotas pakrypes daugiau
nei 37°.

1. Pastatykite robotg atgal ant lygaus pavirsiaus.
2. Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.
3. Robotas negali jveikti didesniy nei 50 % (27°).

Robotas jstri-
ges.

Robotas yra jstriges ir negali
iSvaziuoti.

1. Pasalinkite aplinkines klittis ir bandykite dar karta.

2. Rankiniu badu perkelkite robotg j lygig bei atvirg vietg
zemelapyje ir pabandykite vel pradeti uzduot]. Jei 5i pro-
blema kartojasi, pabandykite dar kartg, kai robotas bus
jkrovimo stoteleje.

3. Patikrinkite, ar zemeje nera duobiy. Pries pjaudami vejg
uzpildykite duobes, kad robotas nejstrigty.

4. Patikrinkite, ar aplinkine zole yra aukstesne nei 10 cm.
Galite requliuati klitciy iSvengimo aukstj arba is anksto
nupjauti vejg stumiamaja vejapjove, kad robotas neuz-
strigty.

5.Jei robotas daznai jstringa Sioje vietoje, galite jg nustaty-
ti kaip vengting zona.

Kairiojo / de-
Siniojo galinio
rato klaida.

Ratai nesisuka arba yra
problemuy su raty varikliu.

1. Nuvalykite galinius ratus ir bandykite dar kartg.

2. Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robotg.

3.Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnyba.

Peilio diskas ne-
sisuka.

Peiliy diskas nesisuka nor-
maliai arba yra problemy su
pjovimo varikliu.

1. Nuvalykite peiliy diska ir bandykite dar karta.

2. Patikrinkite, ar aplinkiné Zole yra aukstesne nei 10
cm. Galite i$ anksto nupjauti vejg stumiamgja vejapjo-
ve, kad auksta Zole neuzblokuoty peiliy disko.

3. Patikrinkite, ar po peiliy disku néra vandens. Jei yra,
perkelkite robotg j sausg vietg ir bandykite dar kartg.
4. Jei §i klaida kartojasi, pabandykite i5 naujo paleisti
robota.

5. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnybg.

Peiliy diskas
nepakyla ir
nenusileidzia.

Peiliy diskas nepakyla ir
nenusileidzia.

1. Nuvalykite peiliy diska ir bandykite dar karta.

2.Jei Si klaida kartojasi, pabandykite is naujo paleisti
robotg.

3.Jei problema neissprendziama, kreipkites j garanti-
nio aptarnavimo tarnybg.
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Problema

Priezastis

Sprendimas

Peiliy diskas nejuda
jsong.

Peiliy diskas nejuda j
sona.

1. 15valykite pjovimo sistemgq ir pasalinkite visus nesva-
rumus ar svetimkdnius.

2. Jei Si klaida kartojasi, pirmiausia pabandykite isjungti
,EdgeMaster ™ “ funkcija.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites | garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Bamperio klaida.

Nuolat suveikia priekinio
bamperio jutiklis.

1. Patikrinkite, ar robotas nera kur nors jstriges.

2. Svelniai bakstelekite bamperj ir jsitikinkite, kad jis
atsoka atgal.

3.]Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robotg.

4. Jei problema neiSsprendziama, kreipkités j garantinio
aptarnavimo tarnyba.

Jkrovimo klaida.

Robotas prisijungia prie
jkrovimo stoteles, taciau
kyla problemy su jkrovimo
srove arba jtampa.

1. Patikrinkite, ar jkrovimo stotele yra tinkamai prijungta
prie maitinimo Saltinio.

2. Patikrinkite, ar roboto ir jkrovimo stoteles jkrovimo
kontaktai yra svarus.

3. Patikrine, pabandykite vel prijungti robotg prie jkrovi-
mo stoteles.

4. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio
aptarnavimo tarnyba.

Akumuliatoriaus
temperatura per
auksta.

Akumuliatoriaus tempe-
raturayra =60 °C.

1. Naudokite robotg, kai aplinkos temperatira yra
zemesne nei 40 ° C. Galite palaukti, kol akumuliatoriaus
temperatlra sumazes savaime.

2. Galite iSjungti robotg ir po kurio laiko jj vel jjungti.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites | garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Akumuliatoriaus
temperatura yra
auksta.

Akumuliatoriaus tempe-
ratlrayra=45°C.

1. [krovimas gali nepavykti, jei akumuliatoriaus tempe-
ratdra yra aukstesne nei 45 ° C.

2. Naudokite robotg, kai aplinkos temperattra yra ze-
mesné nei 40° C.

Akumuliatoriaus
temperattra yra
zema.

Akumuliatoriaus tempe-
ratirayra<6°C.

1. krovimas gali nepavykti, jei akumuliatoriaus tempe-
ratdra yra zemesne nei 6 °C .

2. Naudokite robotg, kai aplinkos temperatura yra auks-
tesne nei 6 °C.

LiDAR yra uzblokuo-
tas.

LIDAR yra uzblokuotas
(pavyzdziui, LIDAR apsau-
ginis dangtelis nenuim-
tas).

1. Nuimkite LiIDAR apsauginj dangtelj ir bandykite dar
karta.

2.Jei roboto virsuje esantis LIDAR yra labai nesvarus,
nuvalykite jj neptkuotu audiniu ir bandykite dar karta.

LiDAR gedimas.

LIDAR yra labai nesvarus
arba jvyko jutiklio klaida.

1. Patikrinkite, ar LIDAR nera uzsiterses. Jei reikia, isvaly-
kite ir bandykite dar karta.

2. Jei Si klaida kartojasi, pabandykite i$ naujo paleisti
robota.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio
aptarnavimo tarnybag.

LiDAR yra nesvarus.

LIDAR yra nedvarus.

Nuvalykite roboto virSuje esantj LIDAR jutiklj Svaria
Sluoste. Baige valyti laikykite LIDAR sausoje vietoje.
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Problema Priezastis Sprendimas

1. Robotas automatiskai bandys grjzti j jkrovimo stotele, kad
atvesty.
2. Uztikrinkite, kad robotas buty naudojamas aplinkoje, ku-
rios temperattra buty ne aukstesne nei 40 °C .

LiIDAR temperatura LIDAR temperatura 3 Pgstatyklte rqbotq pavesyje, kur bty vesulir geral vent- _

2 o liuojama. Pavojaus signalas nustos skambeti, kai temperatu-
yra auksta. yra=>80°C.

ra nukris iki normalios ribos.

4. Robotas prades is naujo veikti automatiskai, kai nustos
skambeti pavojaus signalas.

5. Jei problema neissprendziama, kreipkités j garantinio ap-
tarnavimo tarnybg.

LiIDAR temperatura
per auksta.

LiIDAR temperatura
yra=90°C.

1. LIDAR isjungiamas del aukstos temperaturos.

2. Uztikrinkite, kad robotas buty naudojamas aplinkoje, ku-
rios temperatura buty ne aukstesne nei 40 °C .

3. Pastatykite robotg pavesyje, kur buty vesu ir gerai venti-
liuojama. Pavojaus signalas nustos skambeti, kai temperatu-
ra nukris iki normalios ribos.

4. Jei problema neiSsprendziama, kreipkites j garantinio ap-
tarnavimo tarnyba.

Robotas dingsta.

Prarastas padeties

1. Patikrinkite, ar roboto virsuje esantis LIDAR nera uzsiterses.
Nesvarumai trikdo padeties nustatyma.

2. Rankiniu budu perkelkite robotg j atvirg vietg zemelapyje ir
pabandykite vel pradeti uzduotj.

nustatymas. 3. Jei padetis neatsistato, nuotoliniu valdymu per programele
grazinkite robota j jkrovimo stotele ir tada pradekite pjovimo
uzduotj.
1.15 naujo paleiskite robotg ir bandykite dar karta.
Jutiklio klaida. Jutiklio klaida. 2. Jei problema neissprendziama, kreipkites j garantinio ap-

tarnavimo tarnybg.

Robotas vengtinoje
zonoje.

Robotas vengtinoje
zonoje.

1. Rankiniu budu iSstumkite robotg is vengtinos zonos ir ban-
dykite dar kartg.

2. Nuotoliniu valdymu per programele iSstumtumete robotg
i vengtinos zonos ir bandykite dar kartg.

Robotas yra uz
zemelapio riby.

Robotas yra uz
zemelapio riby.

1. Rankiniu budu perkelkite robotg, kad jis baty zemelapio
ribose, ir bandykite dar kartg.

2. Nuotoliniu valdymu per programele perkelkite robotg, kad
jis buty zemelapio ribose, ir bandykite dar kartg.

Jjungtas avarinis
sustabdymas.

Paspaustas roboto
sustabdymo mygtu-
kas.

Jveskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.

Mazas akumuliato-
riaus jkrovos lygis.
Robotas netrukus
iSsijungs.

Akumuliatoriaus
jkrovos lygis yra <
10 %.

|statykite robotg j jkrovimo stotele, kad krautysi.

Robotas uz zeme-
lapio riby. Rizika
buti pavogtam.

Robotas uz zemela-
pio riby.

1. veskite PIN kodg robote ir patvirtinkite.
2. Galite iSjungti iSvaziavimo uz zemelapio riby pavojaus
signalg programeles nuostatose.




Problema

Priezastis

Sprendimas

Nepavyko grjzti j
ikrovimo stotele.

Robotas neranda jkro-
vimo stoteles, kai ] jg
grizta.

1. Patikrinkite, ar nera klid¢iy, trukdanciy robotui judeti. Pasa-
linkite klidtis ir bandykite dar karta.

2. Nuotoliniu valdymu per programele grazinkite robotg |
ikrovimo stotele.

Nepavyko prisi-
jungti prie jkrovimo
stoteles.

Robotas randa jkrovimo
stotele, bet nepavyksta
prisijungti.

1. Patikrinkite, ar stoteles atspindinciosios pleveles nera
uzsitersusios ar uzblokuotos.

2. Patikrinkite, ar prieSais stotele nera kliuciy.

3. Patikrinkite, ar stotelé nera perkelta.

4. Patikrinkite, ar pagrindo plokste nera padengta storu
purvo sluoksniu.

5. Patikrinkite, ar stotelé nestovi nuolydyje / jkalnéje.

6. Patikrinkite, ar stotelei tiekiamas maitinimas.

7. Padekite robotui prisijungti prie jkrovimo stoteles nau-
dodami nuotolinj valdymg arba rankiniu badu.

Nepavyko nustatyti
padeties.

Nepavyksta nustatyti
padeties, kai robotas
bando pradeti pjovimo
uzduatj.

1. Gali bati, kad LIDAR kazkas uzstoja. Rankiniu budu per-
kelkite robotg j lygig bei atvirg vietg zemelapyje ir paban-
dykite vel pradeti uzduotj.

2. Jei Siklaida kartojasi, pabandykite dar kartg, kai robo-
tas prisijungs prie krovimo stoteles.

Nepakanka erdves
apsisukti priesais
stotele.

Nepakanka erdves apsi-
sukti priesais stotele.

1. Jei stotele stovi zemelapio pakrastese arba paciame ze-
melapyje, uztikrinkite, kad tarp stoteles pagrindo plokstes
priekines dalies ir zemelapio ribos bty ne maziau kaip 1
m laisvos erdves; prieSingu atveju robotui gali nepavykti
pasisukti.

2. Perkelkite stotele arba pakeiskite zemelapj naudodami
zemelapio redagavimo funkcija.

Takas uztvertas.

Takas uztvertas.

1. Patikrinkite, ar take néra nustatytos vengtinos zonos.

2. Patikrinkite, ar néra klitciy, trukdanciy robotui judeti.

3. Jei robotas vis tiek negali pravaziuoti, panaikinkite takg
naudodami Zzemelapio redagavimo funkcijg ir nustatykite
nauja taka.

Priekine kamera yra
nesvari.

Priekine kamera yra
nesvari.

Nuvalykite priekine kamerg Svaria sluoste.

Problema su priekine
kamera.

Problema su priekine
kamera.

1. Nuvalykite priekine kamerg Svaria sluoste.

2. Pabandykite paleisti robotg i naujo.

3. Jei problema neissprendziama, kreipkités j garantinio
aptarnavimo tarnybg.

Priekine kamera
uzblokuota.

Priekine kamera uzblo-
kuota.

Nuvalykite priekine kamerg Svaria Sluoste.

Automatinio ze-
melapio sudarymo
metu jvyksta riby
nustatymo klaida.

Automatinio zemelapio
sudarymo metu jvyksta
riby nustatymo klaida.

1. Uztikrinkite, kad apSvietimas buty tinkamas - nei per
ryskus, nei per silpnas.

2. Patikrinkite, ar oras giedras; venkite ruko ar lietaus.

3. Jsitikinkite, kad priekine kamera yra Svari ir niekas jos
neuzstoja.

4. |sitikinkite, kad zemes pavirsius yra lygus, nes nelygu-
mai gali trukdyti nustatyti ribas.

5. Jei vis tiek nepavyksta nustatyti riby, perjunkite nuotoli-

nio valdymo rezimg zemelapiui sudaryti.
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13 Specifikacijos

A2 1200 A2 2000
Gaminio pavadinimas ,Dreame " robotine vejapjove ,A2 "
Prekes Zenklas ,Dreame "
-Pagrlndlr.\-e Modelis MXXA8203 MXXA8202
informacija
Matmenys 666 x444x273 mm
Svoris (su akumuliatoriumi) 16,1 kg
Rekomenduojama darbo apimtis 1200 m? 2000 m?
Standartinis: 800 m? per | Standartinis: 1000 m? per
Vejos pjovimo efektyvumas dieng dieng
L. Nasus: 1600 m? per dieng | Nasus: 2000 m? per dieng
Pjovimas
Vejos pjovimo aukstis 30-70 mm
Vejos pjovimo plotis 22cm
Jkrovimo laikas 52 min. 65 min.
Garso galios lygis LWA 54 dB(A)
SkleidZia- | Garso galios neapibreztys KwA 3dB(A)
mas triuks-
mas Garso slegio lygis LpA 46 dB(A)
Garso slegio neapibreztys KpA 3 dB(A)
. - 0~50°C
Darbine temperatiira Rekomenduojama: 10~35° C
I _ -10~35°C
llgalaikio laikymo temperattra Rekomenduojama: 0~25° C
Darbo saly-
gos Robotas: IPX6
IP klasifikacija Jkrovimo stotele: IPX4
Maitinimo Saltinis: IP67
Maksmalus nuolydis vejos pjovi- 50% (27°)
mo srityje
,Bluetooth " dazniy diapazonas 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (esant 11 Mbps)
: 802.11g: 14+2 dBm (esant 54 Mbps)
Maks. RD galia 80211n: 132 dBm (esant HT20, HT40)
Rysio gali- ,Bluetooth “: 749 dBm
mybés Wi Wi-Fi 2,4 GHz
4 (2400-2483,5 M)
.. LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
B3
Rysio paslauga TE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000
\_/a_Z|aV|mo greitis naudojant nuoto- 0,45-0,8 m/s
linj valdymg
Varan'tg[?‘ls e Vaziavimo greitis pjaunant vej Standartinis: 0,35 m/s
rikus greitis pJ 1a Nasus: 0,6 m/s
Variklio tipas Raty variklis
Plovimovari- | .. 2200/min.
klis
Akumuliatoriaus modelis MBPAT0 MBPA14
Akumuliato- Akumuliatoriaus tipas Licio jony akumuliatorius
rius (roboto) | Nominali galia 4000 mAh 5000 mAh
Nominali jtampa 18 VNS

Jkroviklio modelis

MPAATO / MPAA20

Maitinimo Jvesties jtampa 100-240V KS
Saltinis lsvesties jtampa 20V NS
ISvesties srove 3A
Jkrovimo stoteles modelis MCA10
Jvesties jtampa 20V NS
krovim -
lkro 0 sto ISvesties jtampa 20V NS
tele
Jvesties srove 3A
ISvesties srove 3A
. . Atsarginiai peiliai ir laikikliai 9/3
Priedai

Peilio modelis

MBKA10 / MQBA10
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] virsy ] apacia . . .
. |Juos- . . Maks. RD isves- Dazniy juos-
Standartai J ta (uplink) [(downlink) ties galia GNSS tgj
(MHz) (MHz)
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 2342
7 2500 - 2570 | 2620 - 2690 2342
8 880 -915 925 - 960 23+2
LTE 20 832 - 862 791 - 821 2312
28 703 - 748 758 - 803 2342
GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 2342
41 | 2496 -2690 | 2496 - 2690 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 - 915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 2342
WCDMA
8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] [krovimo laikas taikomas, kai robotas automatiskai grjzta j jkrovimo stotele akumuliatoriui visiskai issikro-
vus.

[3] Salys/regionai: Albanija, Andora, Austrija, Belgija, Bosnija ir Hercegovina, Bulgarija, Kroatija, Kipras, Ce-
kija, Danija, Estija, Suomija, Prancuzija, Vokietija, Graikija, Gernsis, Vengrija, Islandija, Airija, Italija, Kosovas,
Latvija, Lichtensteinas, Lietuva, Liuksemburgas, Makedonija, Malta, Moldova, Monakas, Juodkalnija, Nyder-
landai, Norvegija, Lenkija, Portugalija, Rumunija, Serbija, Slovakija, Slovenija, Ispanija, Svedija, Sveicarija,
Jungtine Karalyste, Ukraina.

Pastaba. Specifikacijos gali keistis, nes mes nuolat tobuliname savo gaminj. Naujausig informacijg rasite
musy interneto svetaineje https://global.dreametech.com.
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Instructiuni originale
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1 Instructiuni de siguranta

1.1 Instructiuni generale de siguranta

« Cititi cu atentie siintelegeti manualul de utilizare Tnainte de a utiliza produsul.

« Utilizati numai echipamentul recomandat de Dreame impreuna cu produsul. Orice alta utilizare este incorecta.
= Nu permiteti copiilor sa se afle in apropierea masinii sau sa se joace cu ea in timpul functiondarii.

» Nu utilizati produsul in zone in care persoanele nu sunt constiente de prezenta acestuia.

= Cand operati manual produsul cu aplicatia Dreamehome, nu alergati. Mergeti intotdeauna pe jos, aveti grija
pe pantele inclinate si mentineti-va in permanenta echilibrul.

« Evitati utilizarea produsului atunci cand in zona de lucru se afla persoane, in special copii sau animale.

= Daca operati produsul in zone publice, amplasati semne de avertisment in jurul zonei de lucru cu urmatorul
text: ,Avertisment! Masina automata de tuns iarbal Nu va apropiati de masina! Supravegheati copiiil”

» Purtati incaltaminte robusta si pantaloni lungi atunci cand operati produsul.

= Pentru a preveni deteriorarea produsului si accidentele care implica vehicule si persoane, nu amenajati zone
de lucru sau cdi de transport pe caile publice.

» Nu atingeti piesele mobile periculoase, cum ar fi discul cu lame, inainte de oprirea completa a acestora.

= Solicitati asistentd medicald in caz de rdnire sau de accident.

» Comutati produsul la OFF Tnainte de a indepadrta blocajele, de a efectua intretinerea sau de a examina pro-
dusul. Dacd produsul vibreaza in mod anormal, verificati daca este deteriorat inainte de a-lreporni. Nu utilizati
produsul daca vreuna dintre piese este defecta.

= Nu instalati cablul principal in zone in care produsul va cosi. Urmati instructiunile furnizate pentru instalarea
cablului.

» Utilizati numai statia de incarcare inclusa in pachet pentru a incarca produsul. Utilizarea incorecta poate duce
la electrocutare, supraincalzire sau scurgerea lichidului coroziv din baterie. in cazul scurgerii de electrolit, cl&titi
cu apa/agent de neutralizare si solicitati asistenta medicala daca lichidul coroziv intrd in contact cu ochii.

= Cand conectati cablul principal in priza de alimentare, utilizati un dispozitiv de curent rezidual (RCD) cu un
curent de declansare maxim de 30 mA.

= Utilizati numai bateriile originale recomandate de Dreame. Siguranta produsului nu poate fi garantatd cu
baterii neoriginale. Nu utilizati baterii nereincarcabile.

= Tineti cablurile de prelungire la distanta de piesele mobile periculoase pentru a evita deteriorarea cablurilor,
care poate duce la contactul cu piese sub tensiune.

= llustratiile utilizate Tn acest document sunt doar cu titlu informativ. Va rugam sa consultati produsele reale.

= Nu permiteti niciodata copiilor, persoanelor cu capacitati fizice, senzoriale sau mentale reduse sau cu lipsa de
experientd si cunostinte sau persoanelor care nu sunt familiarizate cu aceste instructiuni sa utilizeze masina;
reglementdrile locale pot restrictiona varsta operatorului.

= Nu conectati si nu atingeti niciun cablu deteriorat pand cand acesta nu a fost deconectat din priza de alimen-
tare. Daca cablul se deterioreaza in timpul functionarii, deconectati stecherul din priza de alimentare. Un cablu
uzat sau deteriorat creste riscul de electrocutare si trebuie inlocuit de personalul de service.

« Nu impingeti produsul cu forta sau rapid, deoarece acest lucru poate deteriora produsul.

= Pentru a respecta cerintele privind expunerea la frecvente radio, trebuie mentinuta o distanta de 35 cm intre
dispozitiv si persoana care il utilizeaza.

= Pentru reincarcarea bateriei, utilizati numai unitatea de alimentare detasabila furnizata impreuna cu acest
aparat.

1.2 Instructiuni de siguranta pentru instalare

« Evitati instalarea statiei de incarcare in zone in care reprezinta un pericol de impiedicare pentru persoane.

« Nu instalati statia de incarcare in zone in care exista riscul de acumulare a apei.

= Nu instalati statia de incarcare, inclusiv accesoriile, la mai putin de 60 cm de orice material combustibil. Defec-
tiunile sau supraincdalzirea statiei de incdrcare si a sursei de alimentare pot prezenta risc de incendiu.
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1.3 Instructiuni de siguranta pentru functionare

= Tineti mainile si picioarele departe de lamele rotative. Nu apropiati mainile sau picioarele de produsul pornit
sinu le asezati sub acesta.

= Nu ridicati si nu mutati produsul cand este conectat.

= Utilizati modul parcare sau comutati produsul la OFF atunci cand exista persoane, in special copii sau anima-
le, in zona de lucru.

« Asigurati-vd ca pe gazon nu se afld obiecte precum pietre, crengi, unelte sau jucarii. In caz contrar, lamele se
pot deteriora atunci cand intra in contact cu un obiect.

= Nu asezati obiecte pe produs sau pe statia de incdrcare.

= Nu utilizati produsul dacd butonul de oprire nu functioneazd.

= Evitati coliziunile dintre produs si persoane sau animale. Daca o persoana sau un animal intra in traiectoria
produsului, opriti-l imediat.

= Comutati intotdeauna produsul la OFF cand nu este in functiune.

= Nu utilizati produsul simultan cu un aspersor pop-up. Utilizati functia Programare pentru a va asigura ca pro-
dusul si aspersorul pop-up nu functioneaza in acelasi timp.

= Evitati amplasarea unui canal de conectare in locurile In care sunt instalate aspersoare pop-up.

= Nu operati produsul in prezenta apei stagnante in zona de lucru, cum ar fi in timpul ploilor abundente sau al
acumuldrii de apa.

1.4 Instructiuni de siguranta pentru intretinere

= Comutati produsul la OFF atunci cand efectuati operatiuni de intretinere.

» Dupd spdlare, asigurati-va ca produsul este asezat pe sol in pozitia sa normala, nu cu susulin jos.

» Nu Tntoarceti produsul invers pentru a curata sasiul. Daca il intoarceti in scopuri de curdtare, asigurati-va ca il
readuceti la orientarea corectd dupd aceea. Aceasta precautie este necesara pentru a impiedica patrunderea
apeiin motor si posibila afectare a functiondrii normale.

= Deconectati fisa de la statia de incarcare sau actionati dispozitivul de dezactivare inainte de a efectua curata-
rea sau de a efectua operatiuni de intretinere la statia de incdrcare.

» Nu utilizati aparate de spdlat cu presiune inalta sau solventi pentru curatarea produsului.

1.5 Siguranta bateriei

Bateriile litiu-ion pot exploda sau provoca incendii daca sunt dezasamblate, scurtcircuitate, expuse la apa, foc
sau temperaturi ridicate. Manipulati-le cu grija, nu dezasamblati sau nu deschideti bateria si evitati orice forma
de abuz electric/mecanic. Depozitati-le ferite de lumina directa a soarelui.

1. Utilizati numai incarcatorul de baterie si sursa de alimentare furnizate de producator. Utilizarea unui incdrca-
tor si a unei surse de alimentare necorespunzatoare poate provoca socuri electrice si/sau supraincalzire.

2. NU INCERCATI SA REPARATI SAU SA MODIFICATI BATERIILE! incercéarile de reparare pot duce la vatamari cor-
porale grave din cauza exploziei sau a socului electric. In cazul aparitiei unei scurgeri, electrolitii eliberati sunt
corozivi si toxici.

3. Acest aparat contine baterii care pot fi inlocuite numai de catre persoane calificate.

1.6 Riscuri reziduale

Pentru a evita ranile, purtati manusi de protectie atunci cand inlocuiti lamele.
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1.7 Simboluri si autocolante

AVERTISMENT -
Cititi instructiunile de utilizare inainte de a opera masina.

AVERTISMENT -
Pastrati o distanta de siguranta fata de masina in timpul operarii.

AVERTISMENT -
Actionati dispozitivul de dezactivare inainte de a lucra la masina
sau de a o ridica.

kB> o> T =P

AVERTISMENT -
Nu va urcati pe masina.

AVERTISMENT -

Nu este permisa eliminarea acestui produs ca deseu menajer
obisnuit. Asigurati-va ca produsul este reciclat in conformitate cu
cerintele legale locale.

m |

Acest produs este conform cu Directiva CE aplicabila.

©

Clasa lll
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|||| Tnainte de incarcare, cititi instructiunile.

- Curent continuu

[] Clasa Il

UTILIZARE PREVAZUTA

Produsul pentru gradina este destinat tunderii gazonului domestic. El a fost conceput pentru a tunde iarba frec-
vent, mentindnd o peluzd mai sdndtoasd si mai frumoasa ca niciodatd. In functie de dimensiunea gazonului,
masina de tuns iarba poate fi programata sa functioneze in orice moment sau cu orice frecventa. Ea nu poate
sd sape, sa mature sau sa curate zapada.

q3

Prin prezenta, TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. declara ca echipamentul radio model Dreame
MXXAB203/MXXA8202 este conform cu Directiva 2014/53/UE. Textul integral al declaratiei de conformitate UE
este disponibil la urmdatoarea adresa de internet: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-con-

formity.

Produsul este conform cu reglementarile PSTI din Regatul Unit, textul integral al declaratiei de confor-
mitate fiind disponibil la urmdtoarea adresda de internet: https://global.dreametech.com/pages/state-
ment-of-compliance-for-uk-psti.

Pentru manualul electronic detaliat, accesati https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-
fags.

Notificare privind securitatea retelei

Pentru a asigura functionarea in siguranta a acestui dispozitiv in medii de retea, sunt furnizate urmdatoarele
informatii:

Acest dispozitiv este echipat cu multiple capabilitati de comunicare in retea, inclusiv un port Ethernet (RJ-45), un
modul de comunicare wireless Wi-Fi si o interfata USB pentru depanare. La pornire sunt activate in mod implicit
urmatoarele servicii de retea:

= Serviciul de configurare web (HTTP/HTTPS): Portul 80 (HTTP) si portul 443 (HTTPS) pentru configurarea
locala si monitorizarea starii. Pentru a preveni scurgerea de informatii, se recomanda dezactivarea serviciului
HTTP imediat dupad instalare, activarea numai a HTTPS siimplementarea unui certificat TLS de incredere.

= Difuzare dispozitiv (mDNS/SSDP): Utilizat pentru detectarea automata prin difuzarea informatiilor despre
dispozitivin reteaua locald (LAN). Dacd nu sunt necesare, se recomandd dezactivarea acestor servicii pentru a
reduce riscul de a fi scanate.

= Interfata USB: Utilizatd pentru actualizari locale ale firmware-ului si extragerea jurnalelor. Cand modul de
depanare este activat, acesta poate expune permisiunile de acces la fisierele de sistem. Se recomanda restric-
tionarea utilizarii numai la personalul autorizat si dezactivarea acestei interfete atunci cand dispozitivul nu este
n curs de intretinere.

Pentru proceduri detaliate de configurare, consultati sectiunea Pregdtire pentru prima utilizare.
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2 Introducere produs

2.1 Ce este in cutie

@ capac de protectie LIDAR
© Turn deiincircare
(cu cablu prelungitor de 10 m)
o Sursa de alimentare
@ suruburi x 8, cheie hexagonal

© Manual de utilizare

 Ghid de pornire rapida

f\u:llnnuuj

»p B =
e @ =
T FERT
B AeW
ST T
e

© Robotul

@ rlaci de baza

@ Perie de curatare

@ Lama de rezerva x 9 si suporturi x 3

 Lavets fars scame
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2.2 Prezentarea generala a produsului

Buton de oprire

LiDAR Senzor de ploaie

Buton rotativ

Lumina de stare

Afisaj
Contacte de .
incarcare

Maner
Disc cu lame Compartiment baterie
EdgeMaster ™
Roata fata

Roatd motrice "

Camera frontala

[1] Echipat cu motoare cu butuc.

2.3 OmniSense ™ 2.0: Sistem de ultra-detectare 3D cu camera Al

Ducetiingrijirea gazonului la un nivel superior cu OmniSense ™ 2.0, un sistem de ultra-detectare 3D revoluti-
onar, echipat cu o camerd HDR asistata de algoritmi, care ofera o perceptie mai cuprinzdtoare si mai detali-
ata a mediului 3D al gradinii.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al [Cf ‘;
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2.4 Serviciu de conectare cu GPS si conectivitate 4G

Robotul este echipat cu Serviciul de conectare, care ofera conectivitate la reteaua celulara 4G.

Activarea Serviciului de conectare

Alimentati robotul cu energie electrica iar Serviciul de conectare se va activa automat. alllseva aprinde pe
afisajul robotului siin aplicatie, indicand cd activarea a reusit. Puteti vizualiza starea de utilizare a Serviciu-
lui de conectare in aplicatie la Conexiuni.

Cu Serviciul de conectare activat, puteti monitoriza de la distantd starea robotului si puteti initia sarcini de
tuns iarba fard o conexiune Wi-Fi. In plus, existd un GPS Incorporat pentru urméarirea locatiei in timp real, Im-
bunatdtind capacitdtile antifurt ale robotului. Puteti urmari locatia lui in orice moment, de oriunde, si puteti
primi notificari dacd se deplaseaza in afara zonei desemnate pe hartd.

Serviciul de conectare este oferit gratuit in primul an de la data activarii. Pentru a prelungi serviciul la expi-

rare, va rugam sda contactati echipa de servicii post-vanzare Dreame la adresa dreamesupport@dreame.
tech.

2.5 Senzori

Nume Descriere

Obtine informatii despre mediul inconjurdtor si faciliteaza pozitionarea robotului, evita-
rea obstacolelor si detectarea apei si murddriei.

LIDAR Distanta de detectare (la 100 klx): 40 m la 10% reflectivitate; 70 m la 80% reflectivitate
Camp vizual: 360° (orizontal) x 59° (vertical)
Camers Detecteazd obstacole, limitele gazonului si prezenta umana.
- Unghi de vizualizare: 89° (orizontal), 58° (vertical), 97° (diagonal)
frontala .
Rezolutie: 2 MP
GPS Puteti urmari locatia robotului in timp realin Google Maps prin intermediul aplicatiei.

402
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3 Instalare

3.1 Alegeti o locatie potrivita

= Asezati statia de incdrcare pe o suprafata plang, langa marginea gazonului si langd o prizd de alimentare.
Asezati-o intr-o zona cu semnal Wi-Fi puternic.

Nota: Utilizati dispozitivul maobil pentru a verifica intensitatea semnalului Wi-Fi al locatiei. Un semnal Wi-Fi
puternic asigura o conexiune stabila intre robot si aplicatie.

Important: Asigurati-va ca solul este suficient de moale pentru a permite instalarea suruburilor.
Important: Daca statia de incdrcare se afla pe o pantd, asigurati-va ca inclinatia nu este prea mare, pentru
aimpiedica alunecarea inapoi a robotului si imposibilitatea lui de andocare.

( N

=
Q

=
LL200000 ——
- =

(. =

= Pastrati cel putin 1 m de spatiu liber, fara obstacole, in stanga, in dreapta si in fata statiei de incdrcare.
Asigurati-va ca iarba din jurul locatiei are o inaltime mai mica de 6 cm. Dacd iarba este maiinaltd, va rugam
sa o tundeti mai intdi cu 0 masina de tuns iarba manuala. larba inalta poate ingreuna intoarcerea robotului
la statia de incarcare.

( N

\_ﬂ
g —— >4}

~

3.2 Instalati statia de incarcare

@ Fixati placa de baza pe sol cu suruburile si cheia hexagonald furnizate.

/ )
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€ Introduceti turnul de inc&rcare in placa de baza pand cand auziti un clic.

a T &

& —

€ Introduceti peria de curatare in turnul de incarcare, aliniind urechea cu slotul.
' N\

A =

@) Conectati sursa de alimentare la cablul prelungitor si apoi conectati-o la o prizd de curent. Va rugam
sdtineti sursa de alimentare la cel putin 30 cm deasupra solului.

Notd: Indicatorul LED de pe statia de incarcare va fi aprins continuu in culoarea albastra atunci cand
existd curent electric.

4 ™

© Scoateti capacul de protectie LIDAR.
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@ Puneti robotul in statia de incdrcare pentru a-Lincarca. Asigurati-vé cd contactele de incrcare ale robo-
tului si statiei de incdrcare sunt conectate corect.

Nota: Indicatorul luminos va clipi in culoarea verde atunci cand robotul se incarca cu succes in statia de
incdrcare.

Nota: Daca doriti sa addugati un garaj pentru protectie suplimentard, va rugam sa utilizati garajul Dreame
corespunzator, disponibilin magazinele locale sau online. Utilizarea unui garaj care nu este Dreame poate
cauza probleme in timpul reincarcarii.

r 5

Indicator LED de pe statia de incarcare

Culoarea indicatorului lumi-

nos LED Semnificatie

1. Exista o problemd cu statia de incarcare (cum ar fi o problema cu

o ) : curentul sau tensiunea de incarcare).
Clipire In culoarea rosie/rosu aprins

continuu

2. Robotul se andocheaza la statia de incarcare, dar incdrcarea este
anormala (de exemplu contactele de incarcare au un scurtcircuit).

Statia de incarcare are energie electrica. Robotul nu se afla in statia

Albastru aprins continuu R
de incarcare.

Clipire in culoarea verde Robotul se incarca in statia de incarcare.

Verde aprins continuu Robotul este incdrcat complet in statia de incarcare.

4 Pregatire pentru prima utilizare

4.1 Familiarizati-va cu panoul de comanda

-
Afisaj
Pornire/oprire Pornire
o)
Buton rotativ
inapoi Acasd
®
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Afisaj
Pictograma Stare
() Nivelul bateriei (Indica nivelul actual al bateriel.)
@fjl Incarcare (Robotul se andocheaza cu succes la statia de incarcare.)
* Bluetooth (Robotul este conectat la aplicatie prin Bluetooth.)
—~ Wi-Fi (Robotul este conectat la aplicatie prin intermediul unei retele Wi-Fi.)
'|||| Serviciu de conectare (Serviciul de conectare este activat.)
@ Program (O sarcind este programatd pentru astazi si nu a inceput inca.)
Comenzi
Buton Functie

Alimentare ()

Pentru a conecta/deconecta robotul, apdsati lung butonut(l)ﬁmp de 2 secunde.
Asigurati-va ca se afla in afara statiei de incarcare.

Pentru a porni cosirea pe toata suprafata sau pentru a relua sarcinile intrerupte, apasati

Pornire Dl butonul B>, apoi inchideti capacul in 5 secunde. Sarcina va fi anulata daca capacul nu
este inchis in 5 secunde.
Pentru a trimite robotul inapoi la statia de incarcare, apasati butonul O, apoi

Acasa O inchideti capacul in 5 secunde. Sarcina va fi anulata dacd capacul nu este inchis in 5
secunde.

inapoi D) Pentru a naviga cu un nivel mai sus in meniu, apasati butonul .

Buton rotativ

Pentru a confirma selectia din meniuri, apdsati butonul rotativ.

Pentru a activa modul de asociere Bluetooth, apasati lung butonul rotativ timp de 3
secunde.

Pentru a naviga prin meniu, rotiti butonul rotativ in sensul acelor de ceasornic/in sens
invers acelor de ceasornic.

Pornire + ina-
poi

Pentru a reseta robotul la setarile din fabric, apasati simultan butonul >l si butonul &
sitineti-le apdsate timp de 3 secunde. Codul PIN nu va fi sters.

Acasé + inapoi

Apasati simultan butonul O si butonul O si tineti-le apdsate timp de 3 secunde pentru
a accesa pagina Despre din Setari. Pagina Despre va disparea in 5 secunde.

Buton rotativ +
Inapoi

Pentru a reseta codul PIN, apasati simultan butonul rotativ si butonul & si tineti-le apa-
sate timp de 3 secunde.

Oprire

Apasati butonul Oprire pentru a deschide capacul superior si a opri robotul. Codul PIN
trebuie introdus pe panoul de comanda pentru a relua functionarea.




Prezentare generald a

Pagina principala

structurii meniului

Cosire pe toata suprafata

Moduri

Cosire pe margini

Vizualizare program

Program

Paornire/oprire program
Eficienta de cosire

Inaltimea de cosire

—

ndltimea de evitare a obstacolelor

Mod Nu deranjati

Protectie impotriva ploii
Protectie impotriva inghetului

Alarma de ridicare

Alarmad in afara hartii

Schimbare cod PIN

Resetati robotul

*Poate fi actualizatin functie de versiunea software-ului.

Lumina de stare de pe robot

Culoare

Semnificatie

Rosu aprins continuu

A aparut o eroare.

Albastru aprins continuu

Robotul este in standby.

Clipire in culoarea albastra

Robotul executa o sarcing sau este in pauzd.

Clipire in culoarea verde

Robotul se incarca in statia de incdrcare.

Verde aprins continuu

Bateria este incarcata complet.

Clipire in culoarea galbena

1. Robotul este in patrulare.
2. Imaginile video In timp real de la camera frontala sunt afisate prin interme-
diul aplicatiei.

Nota: Puteti personaliza perioada de activare si scenariile luminii robotului in Setdri > Lumina.

407
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4.2 Setari initiale

Tnainte de a conecta robotul pentru prima datd, trebuie s& efectuati cateva setdri de baz& pentru ca robotul
sa fie gata de functionare.

@ Apasati butonul Oprire pentru a deschide capacul superior.

€ Apasati lung butonul(_') de pe panoul de comanda timp de 2 secunde pentru a conecta robotul.
Nota: Robotul se va conecta automat cand se andocheaza la statia de incarcare.
Yy

€) Selectati limba preferata
Rotiti butonul rotativin sensul acelor de ceasornic pentru deplasarea in jos siin sens invers acelor de ceasor-
nic pentru deplasarea in sus, pentru a selecta limba doritd. Apasati butonul rotativ pentru a confirma.

e

) Setati codul PIN

1. Rotiti butonul rotativ pentru a selecta un numar de la 0 la 9. Rotiti-Ln sensul acelor de ceasornic pentru a

creste numarul siin sens invers acelor de ceasornic pentru a-lreduce. Apdsati butonul rotativ pentru a con-

firma si a seta urmdtoarea cifrd. Pentru a modifica cifra anterioara, rotiti butonul rotativ in sens invers acelor
de ceasornic pand cand numarul devine 0 si continuati sa il rotiti inca o data.

Important: Va rugam sa nu setati codul PIN la ,0000" .

408
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Introduceti din nou codul PIN pentru a finaliza setarea codului PIN.
Nota: Daca cele doua parole nu coincid, va rugam sa setati din nou parola noué.

© Conectati robotul la internet
Va rugam sa scanati codul QR pentru a descdrca aplicatia Dreamehome pe dispozitivul dvs. mobil. Dupa
instalare, va rugam sa creati un cont si sa va autentificati.

De asemenea, puteti descarca aplicatia Dreamehome din App Store sau Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

inainte de configurarea retelei:

» Asigurati-va ca robotul si dispozitivul dvs. mobil sunt conectate la aceeasi retea Wi-Fi.

 Asigurati-va cda dispozitivul dvs. mobil se afld la o distanta de maximum 10 m de robot.

» Activati functia Bluetooth pe dispozitivul dvs. maobil.

1. Deschideti aplicatia Dreamehome.

2.Va puteti conecta printr-una din urmatoarele metode:

a. Scanati codul QR: Accesati f& Dispozitiv si atingeti H Scanati codul QR pentru conectare. Scanati
codul QR situatin interiorul capacului superior al robotului pentru conectare.

b. Addugare manueald: Accesati {21 Dispozitiv si atingeti |+ Adaugati. Apoi selectati modelul robotului pe
care doriti sa il conectati.

. Descoperire automatd: robotul va cauta dispozitivele din apropiere. Atingeti robotul din lista dispozitive-

lor descoperite pentru conectare.
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3. Urmatiinstructiunile din aplicatie pentru a finaliza conectarea la reteaua Wi-Fi.

Important: Va rugdm sa utilizati o retea cu o singura banda de frecventa de 2,4 GHz sau o retea cu doud
benzi de frecventd de 2,4/5 GHz.

Important: Asigurati-va cd reteaua Wi-Fi nu are firewall si nu este criptatd. in caz contrar, configurarea rete-
lei poate esua.

4. Apasati lung butonul rotativ de pe panoul de comanda timp de 3 secunde. Robotul va intra in modul de
asociere Bluetooth.

5. Urmati instructiunile din aplicatie pentru a finaliza asocierea.

Cum se anuleaza asocierea robotului?

Robotul se conecteaza automat la contul Dreamehome dupa ce asocierea a fost realizata cu succes. Fiecare
dispozitiv poate fi asociat unui singur cont. El nu poate fi asociat simultan cu un alt cont.

Pentru a asocia robotul cu un cont nou, trebuie mai intdi sa ii anulati asocierea. Pentru a-i anula asocierea:
1. Deschideti aplicatia Dreamehome. Accesati @ Dispozitiv.

2. Daca aveti mai multi roboti conectati la contul Dreamehome, glisati spre stanga sau spre dreapta pentru
a accesa pagina robotului pe care doriti sa il editati.

3. Atingeti din coltul din dreapta sus.

4. Selectati © Stergere.

Cum puteti partaja robotul?

1. Atingeti = din coltul din dreapta sus.
2. Selectati[/) Partajare dispozitiv.

Cum va deconectati din contul Dreamehome sau cum il stergeti?

1. Accesati @ Eu>(Q)> Cont.
2. Selectati Deconectare sau Stergere cont.
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5 Cartografiati-va gradina

Tnainte de cartografiere, verificati urmatoarele:
« Nivelul bateriei robotului depaseste 50%.
» Capacul de protectie LIDAR este scos.

= Capacul superior este inchis.
= Robotul se andocheaza corect la statia de incdrcare.

7

. —

5.1 Creati limita virtuala

Tnainte de a porni procesul de cartografiere, vd rugam sd tineti cont de urmdatoarele:

Important: Nu mutati manual robotul atunci cand creati limita, deoarece acest lucru poate duce la esuarea
cartografierii.

Important: Cand incepe cartografierea, nu andocati robotul la statia de incarcare de la distantd pand cand
procesul de cartografiere nu a fost finalizat. in caz contrar, LIDAR-ul poate fi blocat, ceea ce poate duce la
esuarea cartografierii.

= Mergeti la o distanta mai mica de 5 min spatele robotului in timpul procesului de cartografiere.




DREAME

« Robotul poate naviga pe pante cu o inclinatie de pand la 50% (27° ). insa pentru rezultate mai bune de
cosit, se recomandd mentinerea pantelor din zonele de lucru sub 25% (14°).

4 N

B

= Pentru zone maiinguste de 80 cm, va rugam sd le setati ca traiectorii pentru a permite robotului sa treaca
prin ele (consultati sectiunea 5.4: Setati traiectoria).

¥
i s
<80cm @ B{!Icm

X

= Daca gazonul dvs. este maiinalt de 4 cm decat solul adiacent, mentineti robotul la o distanta de cel putin
10 cm de margine. Daca gazonul dvs. este la acelasi nivel cu terenul adiacent, robotul poate traversa peri-
metrul pentru rezultate optime de cosire de-a lungul marginilor.

(" )

= Asigurati-va ca unghiurile de virare sunt mai mari de 90° . Unghiurile mai mici de 90° pot ingreuna realiza-
rea uneitdieturi perfecte de catre robot.

~

~

e
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Porniti cartografierea:
1. Atingeti Porniti crearea prin intermediul aplicatiei, iar robotul isi va verifica starea si se va calibra. El va
pdrdsi automat statia de incdrcare pentru a efectua calibrarea. Va rugam sa fiti atent.

wat v

L r )

=5

2. Ghidati robotul de la distanta pand la marginea gazonului si atingeti Setati punctul de pornire pentru a
stabili punctul de pornire pentru limita.
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3. Comandati robotul de la distantd sa se deplaseze de-a lungul perimetrului gazonului pentru a cartogra-
fia zona de lucru.

Detectare automata a limitelor

Alimentat de un algoritm Al avansat, robotul utilizeaza camera frontala pentru a detecta zonele cu iarba si
cele fard iarba, permitandu-i sa identifice limitele fara a fi nevoie de ghidare manuala.

Dupad ce ati ghidat robotul de la distanta pana la marginea gazonului si ati setat punctul de pornire, puteti
utiliza modul Detectare automata a limitelor. Puteti alege daca robotul trebuie sa traverseze perimetrul
pentru rezultate mai bune de cosire a marginilor sau sa ramand aproape de acesta pentru a evita blocarea.
Varecomandam sa urmati robotul in timpul acestui proces. Daca robotul nu reuseste sa detecteze cu preci-
zie limitele, puteti iesi din modul Detectare automata a limitelor si puteti comuta in arice moment la contro-
lul de la distanta.

Important: Modul Detectare automata a limitelor trebuie utilizat in timpul zilei pentru a asigura o vizibilitate
adecvatd. Evitati utilizarea acestei functii in conditii de lumina slaba sau de ploaie.

Important: Asigurati-va ca camera frontald a robotului este curata si neobstructionata
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4. Cand robotul se intoarce la o distantd de 1 m de punctul de pornire, puteti atinge inchideti limita si limi-

tava fifinalizatd automat.

5.2 Stabilirea zonei interzise

Desi robotul poate evita automat obstacolele, este totusi necesar sa se stabileascd ca zone interzise zonele
curisc de cadere, cum ar fi piscine si gropi cu nisip. Pentru obiectele pe care doriti sa le protejati (cum ar fi un
strat de flori, 0 trambuling, o parcela de legume sau o radacind de copac expusa), va rugdam sa le setati ca
zone interzise. Puteti atinge Zona interzisa din aplicatie pentru a continua crearea zonelor interzise. Alter-
nativ, puteti accesa ﬁ > Editare harta pentru a crea sau a sterge zonele interzise dupa finalizarea hartii.

5.3 Crearea mai multor zone si extinderea zonelor existente

= Pentru a crea mai multe zone
Dacd gazonul dvs. este separat de drumuri sau aveti mai multe peluze izolate, puteti atinge Zona de lucru

n aplicatie pentru a continua crearea zonelor de lucru. De asemenea, puteti adauga, sterge sau modifica
zonein @> Editare harta cand harta a fost finalizata.
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= Pentru a extinde zonele existente
Pentru a extinde o zond existenta, atingeti Zona de lucru in aplicatie pentru a crea zona pe care doritisa o

includeti. Dacd cele doua zone se suprapun, ele vor fi unite automat. Alternativ, puteti accesa &> Editare
harta > Zona de lucru dupa finalizarea cartografierii pentru a extinde o zond existenta.
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» Pentru a separa si combina zone

Pentru a impdrti o zona in zone mai mici sau pentru a uni zone, care au fost impdrtite folosind aplicatia, in-
tr-una mai mare, accesati ﬁ> Editare harta > Setdri zonad si atingeti Separare sau Combinare in aplica-
tie.

5.4 Setati traiectoria

Pentru zonele izolate, va rugam sa creati o traiectorie pentru a le conecta. Zonele izolate fard o traiectorie
vor fi inaccesibile pentru robot.

Nota: In mod implicit, robotul se deplaseazd doar de-a lungul traiectoriei, fard a tunde iarba.

Important: Daca peluza dvs. este impartitd de pasaje mai inalte de 4 cm, asezati un obiect cu o pantd ega-
ld cu inaltimea pasajului (cum ar fi o rampa).
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» Pentru a conecta doua zone de lucru izolate

Pentru zonele izolate, va rugam sa creati traiectorii care sa le conecteze intre ele, in caz contrar vor fiinacce-
sibile pentru robot. Atingeti Traiectorie pentru a crea o traiectorie.

Important: Asigurati-va ca inceputul si sfarsitul traiectoriei se afla in zona de lucru.

' I
< —— L S B |
; . et o
1_0’ [
- £
- AT

» Pentru a conecta zona de lucru si statia de incarcare

Daca statia de incarcare nu se afla in zona de lucru, trebuie creatd o traiectorie pentru a o conecta la zona
de lucru. Atingeti Traiectorie pentru a crea o traiectorie care permite robotului sa se intoarcd la statia de
incdrcare.

Important: Asigurati-va ca un capdt al traiectoriei se afla in interiorul zonei de lucru, iar celdlalt capdt se
afla chiar in fata statiei de incarcare. Se recomanda sa aliniati traiectoria cu statia de incarcare.

Important: Cand creati traiectorii pentru a conecta zona de lucru si statia de incarcare, nu andocati robotul
de la distanta in statia de incdrcare. In caz contrar, LIDAR-ul poate fi blocat, ceea ce poate duce la esuarea

cartografierii.
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5.5 Finalizati harta

Atingeti Finalizati harta cand zonele de lucru, traiectoriile si zonele interzise au fost finalizate.
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5.6 Adaugarea inca unei harti

Daca nu existd nicio traiectorie intre gradina din fata si cea din spate, puteti crea 0 a doua harta. Dupd ce ati
terminat prima hartd, apasati Addugare harta pentru a continua cu crearea celei de-a doua hdrti. Alterna-
tiv, puteti naviga la ﬁ> Editare harta si atinge Addugare harta dupad finalizarea cartografierii. Dupa ce
atiterminat cea de-a doua harta, puteti comuta intre harti prin @> Editare harta.

Notd: Dupda comutarea hdrtii, vor fi aplicate programele si setdrile de cosit ale hartii curente.

Notd: Pentru un confort sporit, puteti achizitiona o statie de incdrcare suplimentard pe care sa o instalatiin
zona celei de-a doua hdrti. Cu o statie de incdrcare separatd instalatd in zona celei de-a doua hdarti, trebuie
doar sa mutati robotul manualintre zonele celor doud harti.
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6 Functionare

6.1 Prima pornire a cosirii

Sfaturinainte de cosire:

» Folositi 0 masina de tuns iarba pentru a tunde iarba la o inaltime de maximum 10 cm.

« Indepdrtati obstacolele, inclusiv reziduurile, grémezile de frunze, jucdriile, cablurile si pietrele de pe gazon.
Asigurati-va ca nu sunt copii sau animale de companie pe gazon atunci cand robotul tunde iarba.

= Umpleti gaurile din gazon.

« Setatiin avans preferintele de cosire in aplicatie (cum ar fi eficienta de cosire, inaltimea de cosire si directia
de cosire).
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a) Pornire prin intermediul panoului de comanda
1. Apdsati butonul Oprire pentru a deschide capacul si introduceti codul PIN.

417
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4. Apasati butonul [2| , apoiinchideti capacul superior in 5 secunde. Robotul va pardsi statia de incarcare
siva porni cosirea pe toata suprafata. De asemenea, puteti atinge Pornire din aplicatie pentru a porni cosi-
rea.

b) Pornire prin intermediul aplicatiei
1. Deschideti aplicatia.
2. Selectati un mod de cosire si atingeti Pornire pentru a porni cosirea.

6.2 Pauza

Pentru a intrerupe sarcina de cosire curenta, puteti apdsa butonul Oprire de pe robot sau atinge Pauza in
aplicatie.

Notd: Robotul nu poate fi pornit direct prin aplicatie dupa ce a fost apasat butonul Oprire. Pentru a relua
functionarea, introduceti codul PIN pe panoul de comandd.

SAU mf

6.3 Reluare

Pentru a relua sarcina atunci cand robotul este in pauza, apdsati butonul 21, apoi inchideti capacul
superior in 5 secunde. Robotul va relua sarcina de cosire anterioara. Alternativ, puteti atinge Continuare in
aplicatie pentru a relua sarcina de cosire.
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6.4 Revenirea la statia de incarcare

Pentru a trimite robotul inapoi la statia de incarcare, apdsati £ de pe panoul de comandd. Confirmati pen-
tru a efectua o pauza sau a anula sarcina curentd, apoi inchideti capacul superior in decurs de 5 secunde.
Robotul se va intoarce automat la statia de incdrcare pentru a se reincarca. Alternativ, puteti selecta Porni-
re revenire la statie in aplicatie pentru a trimite robotul inapoi.
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7 Aplicatia Dreamehome

Unde puteti explora mai mult

Aplicatia Dreamehome este mai mult decat un control de la distanta. Existd multe lucruri pe care le puteti
face prin intermediul aplicatiei: completarea diferitelor setari de la distantd, testarea diferitelor moduri de
cosire, editarea libera a hartii si ajustarea programelor de cosire.

7.1 Moduri de cosire

Robotul ofera diferite moduri de cosire. Puteti comuta intre moduri prin intermediul aplicatiei, inclusiv Cosire
pe toata suprafata, Cosire pe zone, Cosire pe margini, Cosire localizata si modul Manual.
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7.2 Forme de tundere

Personalizati-va peluza adaugand forme prin intermediul ﬁ> Editare harta > Forme in aplicatie. Formele
de tundere definite vor fi excluse din cosit in toate modurile de cosire. Puteti modifica pozitia si dimensiunea

acestora sau le puteti elimina in Forme.
oA
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7.3 Discul cu lame EdgeMaster ™

Discul cu lame EdgeMaster ™ este conceput pentru a se deplasa in lateral atunci cand ajunge la marginile
gazonului, asigurand o cosire superioard. Pentru a activa aceastd functie, accesati :—_a-> Setdri Cosire pe

margini > EdgeMaster ™ in aplicatie.
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7.4 Program

Dupa finalizarea primei hdrti, robotul creeaza automat doud programe saptamanale de cosire, in functie de
dimensiunea gazonului, sianume ,,Program primdvara/vara” si,Program toamna/iarna” . Puteti atin-
geTn aplicatie pentru a efectua setdri detaliate ale programului. Cu functia de programare, puteti lasa
complet robotului sarcina de a tunde iarba in fiecare zi. Trebuie doar sd intretineti robotul in mod regulat.
Notd: Daca vd faceti griji cd robotul va poate deranja pe dvs. sau pe vecinii dvs. atunci cand lucreaza auto-
nom la anumite ore, puteti accesa Setdri > Nu deranja si seta ora Nu deranja in aplicatie.

7.5 Blocare pentru copii

Dacad va faceti griji ca copiii ar putea opera robotul, accesati Setari si activati functia Blocare pentru copii
din aplicatie. Cu aceastd functie activata, robotul va fi blocat daca nu se efectueaza nicio operatie timp de 5
minute cand capacul este deschis.

3

7.6 Protectie impotriva ploii

Daca vd faceti griji cd conditiile meteorologice nefavorabile pot afecta lucrdrile de cosit, puteti activa functia
Protectie impotriva ploii in Setari pe panoul de comandd sau in aplicatie. Cand aceasta functie este acti-

vatd, robotulintrerupe automat cositul si se intoarce la statia de incarcare cand ploud. Puteti seta durata de
protectie impotriva ploiiin aplicatie.

Notd: Tunderea ierbii umede poate deteriora gazonul. Se recomandd sd prelungiti durata de protectie pen-
tru a permite ierbii sa se usuce inainte de a o cosi din nou.

7.7 Protectie impotriva inghetului

Dacd temperatura scade sub 6 ° C, cosirea poate deteriora iremediabil gazonul. Bateria nu se va incarca

din motive de siguranta. Pentru a preveni acest lucru, puteti activa functia Protectie impotriva inghetului
din Setari, fie prin panoul de comanda, fie prin aplicatie. Aceasta va intrerupe automat cosirea si va trimite
robotulinapoi la statia de incarcare atunci cand temperatura scade sub 6 © C. Robotul va relua cosirea dupa
ce temperatura va depdsi 11 ° C.

3
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7.8 Functii de securitate

Robotul este dotat cu multiple functii antifurt, realizate de GPS-ulincorporat pentru o securitate sporita. in
plus, camera frontala poate detecta prezenta umand, facand robotul un paznic eficient al gradinii.

©

3

7.8.1 Alarma de ridicare

Cu aceasta functie activata, se va declansa o alarma cand robotul este ridicat, iar robotul va fi blocat. Pentru
arelua functionarea, introduceti mai intai codul PIN la robot.

ay
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7.8.2 Alarma in afara hartii

Cu aceasta functie activata, robotul va fi blocat si se va declansa imediat alarma dacd a iesit din zona de pe
harta.

&
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Cu aceasta functie activata, puteti vizualiza locatia curenta a robotului in Google Maps.

Q

7.8.3 Locatia in timp real

4
)

7.8.4 Alerta de detectare a prezentei umane

Cand este activat, robotul va va notifica cand detecteazd o prezenta umand.
rg'l
LUua

Atingeti o pentru a vizualiza imagini video in direct de la camera frontald a robotului, permitandu-vé s
va monitarizati gradina oricand si de oriunde.

S )

7.8.5 Video in timp real
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7.8.6 Patrulare

Tn timp ce robotul este In standby, 1l puteti trimite s& efectueze patruldri ale anumitor granite sau puncte din
gradina dvs. prin intermediul aplicatiei. Pentru a accesa aceasta functie, accesati °> Patrulare.

o2
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7.9 Perioada de incarcare personalizata

Pentru a personaliza perioada de incarcare a robotului la ore specifice, puteti activa functia Perioada de
fncdrcare personalizatd prin Setdri > Incdrcare in aplicatie. Cand este activatd, robotul se va incarca
pana la 20% atunci cand nivelul bateriei este scazut, cu conditia sa nu existe sarcini de cosire. El se va incar-
ca complet numai in timpul perioadei de incarcare desemnate. De asemenea, puteti personaliza si Nivelul
bateriei pentru reincdrcare automata si Nivelul bateriei pentru reluarea sarcinilor pentru a seta ni-
velurile bateriei la care robotul se va intoarce automat la statia de incarcare sau va relua sarcinile de cosire

neterminate.

w
Nota: Echipa de dezvoltare Dreame va efectua in mod continuu actualizari si lucrdri de intretinere prin
Actualizare wireless (OTA) ale firmware-ului si aplicatiei. Verificati notificarile de actualizare sau activati
functia Actualizare automata pentru a mentine firmware-ul si aplicatia la zi si pentru a beneficia de mai
multe functii.

8 intretinere

Pentru o performanta mai buna si o durata de viata maiindelungata a robotului, va rugam sa il curatati
regulat si sa inlocuiti piesele uzate la intervalul de maijos:

Piesa Frecventa de inlocuire
Lame La fiecare 6-8 saptamani sau mai devreme
Perie de curatare Lafiecare 12 luni sau mai devreme

Nota: Puteti verifica timpul ramas pentru lame navigand si pentru peria de curdtare la Setdri > Consuma-
bile si intretinere in aplicatie. Dupa inlocuirea consumabilelor, conform instructiunilor, accesati pagina cu
detalii despre consumabil si atingeti Am inlocuit consumabilul pentru a reseta temporizatorul.

Nota: Daca aveti zone desemnate in gradina dvs. pentru curdtarea siintretinerea de rutina a robotului, pu-
teti seta puncte de intretinere pe harta navigand la Setdri > Deplasare la punctul de intretinere > Editare
punct. Dupa ce punctele de intretinere au fost setate, puteti pur si simplu sa apasati pe Go si sa directionati
robotul catre locatiile desemnate pentru o intretinere usoard.

8.1 Curatare

Curatatiin mod requlat robotul pentru a preveni acumularea de reziduuri de iarbda si de murdadrie si blocarea
discului cu lame si a rotilor motrice, ceea ce poate afecta performanta de cosire, andocarea si deplasarea.
Va recomandam sa utilizati un kit de curatare, disponibil in magazinele locale sau online.

/\ Avertisment: Inainte de curdtare, deconectati robotul si scoateti din prizd statia de incdrcare.

Atentie: Asigurati-va ca capacul de protectie LIDAR este pus pe LIDAR inainte de a intoarce robotul cu susul
in jos, pentru a evita deteriorarea LiDAR.
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= Carcasa, sasiul si discul cu lame:
1. Deconectati robotul.

3. Intoarceti robotul cu susulin jos.

4. Curatati carcasa, discul cu lame si sasiul cu un furtun.

A\ Avertisment: Nu atingeti lamele atunci cand curatati sasiul. Va rugam sd purtati manusi atunci cand
efectuati curatarea.

Atentie: Va rugam sa nu utilizati un aparat de spalat cu presiune inalta pentru curatare. Nu folositi deter-
genti pentru curatare.
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5. Utilizati o laveta fara scame pentru a curata cu atentie senzorul LIiDAR.

= Contactele de incdrcare si camera frontala:
Folositi 0 carpa curata pentru a sterge contactele de incarcare de la robot si de la statia de incarcare si
curatati si camera frontald. Tineti contactele de incdrcare si camera frontald uscate dupd curatare.

« Rotile motrice:
Folositi o perie pentru a indeparta noroiul de pe roti, pentru a asigura o aderenta bund.

8.2 Inlocuirea componentelor

« inlocuirea lamelor
Pentru a mentine lamele ascutite, va rugam sa le inlocuiti regulat. Se recomanda inlocuirea lamelor la fieca-
re 6-8 saptamani sau mai devreme. Va rugam sa utilizati numai lame originale Dreame.

/\ Avertisment: Va rugam s3 deconectati robotul. Purtati manusi de protectie inainte de a inlocui lamele.

Notd: Va rugam sa inlocuiti toate cele trei lame in acelasi timp pentru a asigura un sistem de taiere unifor-

ma4.

1. Deconectatirobotul. 2. Acoperiti LIDAR-ul cu capacul sdu de protectie.
e
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3. Asezati robotul pe o suprafatd moale siin-
toarceti-lcu susulin jos.

4. Scoateti suportul apasand butonul de sub
discul cu lame.

5. Scoateti lama aliniind orificiul lamei cu axul.

7. Apasati butonul de sub discul cu lame si
aliniati orificiul suportului cu axul pentru a fixa
suporturile si lamele.

8. Asigurati-va cd lamele se pot roti liber.

«inlocuirea periei de curatare

Cand peria de curdtare pentru senzorul LIDAR este uzatd, perii ei se pot destrdma sau deteriora, afectand
performanta de curatare. Vd rugam sd inlocuiti peria de curdtare in mod regulat pentru a mentine un rezul-
tatbun al curatdrii. Se recomanda inlocuirea periei de curdtare la fiecare 12 luni sau mai devreme.
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9 Bateria

Pentru depozitarea pe termen lung, incdrcati robotul la fiecare 6 luni pentru a proteja bateria. Defectiunea
bateriei cauzata de descdrcarea excesiva nu este acoperitd de garantia limitata. Nu incarcati bateria la o
temperaturd ambianta mai mare de 45° C sau mai mica de 6° C. Temperatura de depozitare pe termen lung
a bateriei trebuie sd fie cuprinsd intre -10 si 35 ° C. Pentru a minimiza deteriorarea, temperatura recoman-
data de depozitare a bateriei este cuprinsa intre 0 si 25 ° C.

Notd: Durata de viata a bateriei robotului depinde de frecventa de utilizare si de numdrul de ore de func-
tionare. Daca bateria este defecta sau nu poate fiincarcatd, nu aruncati bateria uzatd sau defecta in mod
arbitrar. Va rugam sa respectati reglementdrile locale privind reciclarea.

Mod de incarcare cu consum redus de energie:

Cand modul de incarcare cu consum redus de energie este activat, functiile care nu au legatura cu incarcarea
vor fi dezactivate (afisajul si reteaua vor fi oprite).

« Pentru a activa modul de incarcare cu consum redus de energie, apasati lung simultan butonul D] si buto-
nul Oy si apasati rapid de 5 ori butonul & . Veti auzi un mesaj vocal: Modul de incdrcare cu consum redus de
energie este activat.

= Pentru a dezactiva modul de incarcare cu consum redus de energie, reporniti robotul sau apdsati rapid de 5
ori butonut(').

10 Depozitare pe timp de iarna

*Robotul

1. Incarcati complet bateria inainte de a deconecta robotul.

2. Curatati robotul temeinic inainte de a-l depozita pe timp de iarna.

3. Puneti capacul de protectie LiDAR.

4. Depozitati robotulin spatiulinterior, intr-un loc uscat, la o temperatura de peste 0 ° C.

= Statia de incarcare

Scoateti din prizd statia de incarcare si depozitati-o intr-un loc uscat si racoros, ferit de lumina directa a
soarelui.

Notd: Dupa depozitarea pe timp de iarndg, reinstalati statia de incarcare si asezati robotul in ea pentru a se
incdrca. Daca reinstalati statia de incdrcare intr-o altd locatie, robotul va actualiza automat locatia statiei
imediat ce se incarca si pdrdseste statia. Dacd intampinati erori de pozitionare din cauza unor modificdri
majore in gradina dvs., se recomandd cartografierea din nou a zonei.

11 Transport

Pentru transportul pe distante lungi, asigurati-va ca robotul este deconectat. Se recomanda utilizarea am-
balajului original. Va rugam sa puneti capacul de protectie LIDAR.

A\ Avertisment: V& rugam s& deconectati robotul inainte de a-ltransporta.

A\ Avertisment: Ridicati robotul de manerul din spate, tinand discul cu lame departe de corpul dvs.
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Problema

Cauza

Solutie

Robotul nu este co-
nectat la aplicatie.

1. Robotul nu se afla
in zona de acoperire a
semnalului Wi-Fi sau
in raza de actiune a
Bluetooth.

2. Robotul este deco-
nectat sau reporneste.

1. Verificati daca robotul a finalizat procesul de conectare.
2. Verificati dacda routerul functioneaza corect.

3. Apropiati-vd de robot pentru a stabili o conexiune Blu-
etooth.

Robotul a fost ridi-
cat.

Roata nu este pe sol.

1. Puneti robotul inapoi pe o suprafata plana.

2. Introduceti codul PIN la robot si confirmati.

3. Robotul nu poate trece peste obiecte maiinalte de 4
cm. Va rugam sa mentineti terenul uniform acolo unde
lucreaza robotul.

Robotul s-a inclinat.

Robotul se inclind cu
mai mult de 37°.

1. Puneti robotul Tnapoi pe o suprafata plana.
2. Introduceti codul PIN la robot si confirmati.
3. Robotul nu poate urca pante mai abrupte de 50% (27°).

Robotul a ramas
blocat.

Robotul este blocat si
nu reuseste sa iasa.

1. Indepartati obstacolele din jur si incercati din nou.

2. Mutati manual robotul intr-un loc plat si deschis dintr-o
zond de pe hartd siincercati sa reporniti sarcina. Daca aceas-
ta problemd persista, incercati din nou dupa ce robotul a
ajunsin statia de incarcare.

3. Verificati dacd exista gauri in sol. Umpleti gdurile inainte de
atunde iarba pentru a preveni blocarea robotului.

4. Verificati daca iarba din jur are o indltime mai mare de 10
cm. Puteti regla indltimea de evitare a obstacolelor sau puteti
folosi 0 masina de tuns iarba pentru a tunde gazonulin prea-
labil, pentru a preveni blocarea robotului.

5. Daca robotul rdmane blocat frecvent in aceastd locatie,
puteti seta zona respectiva ca fiind o zond interzisa.

Eroare roata spate
stanga/dreapta.

Roata nu se poate roti
sau motorul rotii are o
problemad.

1. Curatati rotile din spate si incercati din nou.

2. Daca eroarea persista, incercati sa reporniti robotul.
3. Dacd problema persistd, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Discul cu lame nu
se poate roti.

Discul cu lame nu se
poate roti normal sau
motorul de tdiere are o
problemd.

1. Curatati discul cu lame si incercati din nou.

2. Verificati dacd iarba din jur are o indltime mai mare

de 10 cm. Puteti folosi 0 masina de tuns iarba manuala
pentru a tunde gazonul in prealabil, astfel incat discul cu
lame sd nu fie blocat de iarba inalta.

3. Verificati dacd exista apd sub discul cu lame. Dacd exis-
td, mutati robotul intr-un loc uscat si incercati din nou.

4. Daca eroarea persista, incercati sa reporniti robotul.

5. Dacd problema persistd, vd rugdm sd contactati servi-
ciul post-vanzare.

Discul cu lame nu
se misca in sus sau
in jos.

Discul cu lame nu se
miscd in sus sau in jos.

1. Curatati discul cu lame si incercati din nou.

2. Daca eroarea persista, incercati sa reporniti robotul.
3. Daca problema persistd, vd rugdm sa contactati servi-
ciul post-vanzare.
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Problema

Cauza

Solutie

Discul cu lame nu
se poate misca in
lateral.

Discul cu lame nu se
poate misca in lateral.

1. Curatati sistemul de tdiere si indepadrtati toate reziduu-
rile sau obiectele straine.

2. Daca aceastd eroare persista, puteti dezactiva mai
intai functia EdgeMaster ™.

3. Dacd problema persistd, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Eroare la bara de
protectie.

Senzorul barei de pro-
tectie fata este declan-
satin mod constant.

1. Verificati daca robotul este blocat undeva.

2. Atingeti usor bara de protectie si asigurati-va ca
aceasta revine in pozitia initiala.

3. Dacd eroarea persistd, incercati sa reporniti robotul.
4. Daca problema persista, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Eroare de incdrcare.

Robotul se andochea-
74 la statia de incar-
care, dar curentul sau
tensiunea de incarcare
prezinta o problemd.

1. Verificati daca statia de incarcare este conectata corect
la sursa de alimentare.

2. Verificati daca contactele de incdrcare ale robotului si
ale statiei de incarcare sunt curate.

3. Dupa finalizarea verificdrii, incercati din nou sa ando-
cati robotul in statia de incarcare.

4. Daca problema persista, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Temperatura bateri-
ei este prea ridicata.

Temperatura bateriei
este>60°C.

1. Utilizati robotul in conditii de temperatura ambianta
sub 40 °C. Puteti astepta pana cand temperatura bateriei
scade automat.

2. Puteti deconecta robotul si il puteti reporni dupd un
timp.

3. Dacd problema persistd, va rugam sa contactati servi-
Ciul post-vanzare.

Temperatura bateri-
ei este ridicata.

Temperatura bateriei
este>45°C.

1. Inc&rcarea poate esua atunci cand temperatura bateri-
ei depaseste 45 °C .

2. Utilizati robotul in conditii de temperatura ambianta
sub 40 °C .

Temperatura bateri-
ei este scazuta.

Temperatura bateriei
este<6°C.

1. Incarcarea poate esua atunci cand temperatura bateri-
ei este mai micd de 6 °C .

2. Utilizati robotul in conditii de temperaturd ambianta
mai ridicata de 6 °C .

LIDAR este blocat.

LIDAR este blocat (de
exemplu capacul de
protectie LIDAR nu este
SCOS).

1. Scoateti capacul de protectie LIDAR si incercati din nou.
2. Daca LIDAR din partea superioara a robotului este
foarte murdar, curdtati-l cu o lavetd fdra scame si incer-
catidin nou.

Defectiunea LiDAR.

LiDAR este foarte mur-
dar sau exista o eroare
a senzorului.

1. Verificati daca LIDAR este murdar. Curdtati-l daca este
necesar si apoiincercati din nou.

2. Daca eroarea persista, incercati sa reporniti robotul.
3. Dacd problema persistd, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

LIDAR este murdar.

LiIDAR este murdar.

Stergeti senzorul LIDAR din partea superioara a robotului
Cu O carpa curata. Tineti LIDAR uscat dupa curdtare.




Problema

Cauza

Solutie

Temperatura LIDAR
este ridicatd.

Temperatura LIDAR
este>80°C.

1. Robotul va incerca automat sa se intoarca la statia de
incdrcare pentru a se raci.

2. Asigurati-va cd robotul functioneaza la o temperatura
ambianta mai micd de 40 °C .

3. Asezati robotul intr-o zond umbritd, racoroasa si bine
ventilatd. Alarma se va opri cand temperatura va scddea
la un nivel normal.

4. Robotul va relua automat functionarea dupd ce alarma
S-a oprit.

5. Dacd problema persistd, vd rugdm sd contactati servi-
ciul post-vanzare.

Temperatura LIDAR
este prea ridicata.

Temperatura LIDAR
este=90°C.

1. LIDAR este deconectat din cauza temperaturilor ridica-
te.

2. Asigurati-va cd robotul functioneaza la o temperatura
ambianta mai micd de 40 °C .

3. Asezati robotul intr-o zond umbritd, racoroasa si bine

ventilata. Alarma se va opri cand temperatura va scadea
la un nivel normal.

4. Daca problema persista, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Robotul s-a pierdut.

Pozitionarea este pier-
duta.

1. Verificati daca LIDAR din partea superioara a robotului
este murdar. Murdaria va afecta pozitionarea.

2. Mutati manual robotul intr-un loc deschis dintr-o zond
de pe harta si incercati sa reporniti sarcina.

3. Dacd pozitionarea nu a fost restabilita, comandati
robotul de la distanta sd se intoarca la statia de incarcare
prin intermediul aplicatiei, apoi porniti sarcina de cosit.

Eroare senzor.

Eroare senzor.

1. Reporniti robotul si incercati din nou.
2. Daca problema persista, va rugam sa contactati servi-
Ciul post-vanzare.

Robotul se afla in zona
interzisa.

Robotul se aflad in zona
interzisa.

1. Mutati manual robotul in afara zonei interzise si apoi
incercati din nou.

2. Comandati robotul de la distanta prin intermediul apli-
catiei pentru a-l scoate din zona interzisa, apoi incercati
din nou.

Robotul se afld intr-o
zona din afara hartii.

Robotul se afld intr-o
zona din afara hartii.

1. Mutati manual robotul intr-o zond de pe harta, apoi
incercati din nou.

2. Comandati robotul de la distantd sa se intoarca intr-o
zond de pe harta prin intermediul aplicatiei, apoi incer-
cati din nou.

Oprirea de urgenta
este activata.

Butonul de oprire de
pe robot a fost apasat.

Introduceti codul PIN la robot si confirmati.

Baterie descarcata.
Robotul se va deco-
necta in curand.

Nivelul bateriei este <
10%.

Andocati robotul in statia de incarcare pentru a-lincdrca.

Robotul este departe
de zona de pe harta.
Risc de a fi furat.

Robotul este departe
de zona de pe harta.

1. Introduceti codul PIN la robot si confirmati.
2. Puteti dezactiva Alarma in afara hartii din Setariin apli-

catie.
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Problema

Cauza

Solutie

Nu s-a intors la
statia de incdrcare.

Robotul nu poate gdasi
statia de incarcare
atunci cand se intoarce
la statia de incdrcare.

1. Verificati daca exista obstacole care blocheaza robotul.
Eliminati obstacolele siincercati din nou.

2. Comandati robotul de la distantd sa se intoarca la statia
deincarcare prin intermediul aplicatiei.

Andocarea in
statia de incarcare
aesuat.

Robotul gaseste statia
deincdrcare, dar nu reu-
seste sa se andocheze.

1. Verificati daca foliile reflectorizante de pe statie sunt
murdare sau blocate.

2. Verificati daca exista obstacole in fata statiei.

3. Verificati daca statia a fost mutata.

4. Verificati daca placa de baza este acoperita cu un strat
gros de noroi.

5. Verificati daca statia se afla pe o panta.

6. Verificati daca statia are energie electrica.

7. Ajutati robotul sa se andocheze in statia de incarcare
prin controlul de la distanta sau manual.

Pozitionarea a
esuat.

Pozitionarea esueaza
cand robotul incearca sa
porneascd o sarcing de
Cosit.

1. Este posibil ca LIDAR sa fie obstructionat. Mutati ma-
nual robotul intr-un loc plat si deschis dintr-o zona de pe
harta si incercati sa reporniti sarcina.

2. Daca aceastd eroare persista, incercati din nou dupa
ce robotul a fost andocat in statia de incdrcare.

Spatiu insuficient
pentru intoarcere
in fata statiel.

Spatiu insuficient pentru
intoarcere in fata statiei.

1. Daca statia este amplasata la marginea zonei de pe
harta sau intr-o zona de pe harta, asigurati-va ca exista
celputin 1 m de spatiu liber intre partea frontala a placii
de baza a statiei si marginea zonei de pe harta; in caz
contrar, este posibil ca robotul sa nu poata efectua viraje.
2. Relocati statia sau modificati harta in Editare harta.

Traiectoria este
obstructionata.

Traiectoria este obstruc-
tionatd.

1. Verificati daca pe traiectorie este setata o zond interzisa.
2. Verificati dacd existd obstacole care blocheaza robotul.
3. Dacd robotul tot nu poate trece, stergeti traiectoria in
Editare hartd si setati una noud.

Camera frontald
este murdara.

Camera frontala este
murdard.

Stergeti camera frontald cu o carpa curata.

Exista o problema
la camera frontala.

Exista o problema la
camera frontala.

1. Stergeti camera frontald cu o carpa curatd.

2. Incercati s& reporniti robotul.

3. Daca problema persistd, va rugam sa contactati servi-
ciul post-vanzare.

Camera frontala
blocata.

Camera frontala blocata.

Stergeti camera frontald cu o carpa curata.

Eroarea de de-
tectare a limitelor
apare in timpul
cartografierii auto-
mate.

Eroarea de detectare a
limitelor apare in timpul
cartografierii automate.

1. Asigurati-va ca conditiile de iluminare sunt adecvate,
nici prea puternice, nici prea slabe.

2. Asigurati-va cd vremea este bund, evitand ceata sau
ploaia.

3. Asigurati-va cd camera frontald este curata si neob-
structionata.

4. Asigurati-va ca suprafata solului este uniformd, deoa-
rece deniveldrile pot afecta detectarea.

5. Dacd detectarea limitelor continua sd esueze, comutati
la modul de control de la distanta pentru cartografiere.
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13 Specificatii

A2 1200 A2 2000
Denumirea produsului Masind de tuns iarba robotizatd Dreame A2
Marcd Dreame
InformaEu de Model MXXA8203 MXXA8202
baza
Dimensiuni 666 x 444 x 273 mm
Greutate (bateria inclusd) 16,1 kg
Capacitatea de lucru recomandata 1.200 m? 2.000 m?
Eficienta de cosire Standard: 800 m?/zi Standard: 1.000 m?/zi
' Eficient: 1.600 m?/zi Eficient: 2.000 m?/zi
Cosire In&ltimea de cosire 30-70 mm
Latimea de cosire 22.cm
Timpul de incarcare 52 min 65 min
Nivel de putere sonora LWA 54 dB(A)
Incertitudine privind puterea sono-
. e . 3 dB(A
Emisii de |rakKwA ")
zgomot Nivel de presiune sonora LpA 46 dB(A)
Incemgudme privind presiunea 3dB(A)
sonora KpA
: 0~50°C
Temperatura de functionare Recomandat: 10~35° ¢
Temperatura de depozitare pe -10~35°C
Conditii de termen lung Recomandat: 0~25° C
lucru Robot: IPX6
Clasificarea IP Statie de incdrcare: IPX4
Sursa de alimentare: IP67
Panta maxima pentru zona de 50% (27°)
cosit
Gama de frecvente Bluetooth 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2 dBm (la 11 Mbps)
) B - 802.11g: 14«2 dBm (la 54Mbps)
Puterea de radiofrecventd maxima 802111 1342 dBm (la HT20,1T40)
.. Bluetooth: 7,49 dBm
Conectivitate

Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5M)

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

Wi-Fi

Serviciu de conectare ©
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A2 1200 A2 2000

Motor de acti-

Viteza de deplasare prin controlul
de la distanta

0,45m/s-0,8 m/s

Standard: 0,35 m/s

onare Viteza de deplasare la cosit Eficient: 0,6 m/s
Tip motor Maotor cu butuc
Motor de taie- | ., 2200/min
re
Modelul bateriei MBPAT10 MBPA14

Baterie (ro- Tipul bateriei Baterie litiu-ion
bot) Capacitate nominala 4000 mAh 5000 mAh
Tensiunea nominala 18Vc.c.
Model incdrcdtor MPAAT0/MPAA20
sursa de ali- Tensiunea de intrare 100~240V c.a.
mentare Tensiunea de iesire 20Vcc.
Curent de iesire 3A
Model statie de incdrcare MCA10
Tensiunea de intrare 20V c.c.
i in- . -
Stat,a de Tensiunea de iesire 20Vecec.
carcare
Curent de intrare 3A
Curent de iesire 3A
. Lama de rezerva si suporturi 9/3
Accesorii
Modelul lamei MBKAT0/MQBA10
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. . Puterea de iesi- “

Ban-| Uplink | Downlink - - Banda de

Standarde o re radiofrecven-| GNSS -

da (MHz) (MHz) < . frecventa

td maxima ’
1 1920-1980 | 2110-2170 2342
3 1710-1785 | 1805 -1880 2342
7 2500 -2570 | 2620 -2690 2342
8 880 -915 925 -960 23+2
LTE 20 832 -862 791 -821 2312
28 703 -748 758 -803 2342
GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ | 1559 -1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300-2400 | 2300 -2400 23+2
41 2496 -2690 | 2496 -2690 2342
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 - 915 925 - 960 2342
1 1920-1980 | 2110-2170 2342
WCDMA

8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] Timpul de incarcare se aplica cand robotul se intoarce automat la statia de incdrcare atunci cand bateria
este descdrcata.

[3] Tdri/regiuni acoperite: Albania, Andorra, Austria, Belgia, Bosnia si Hertegovina, Bulgaria, Croatia, Cipru,
Republica Ceha, Danemarca, Estonia, Finlanda, Franta, Germania, Grecia, Guernsey, Ungaria, Islanda, Irlan-
da, Italia, Kosovo, Letonia, Liechtenstein, Lituania, Luxemburg, Macedonia, Malta, Moldova, Monaco, Munte-
negru, Olanda, Norvegia, Polonia, Portugalia, Romania, Serbia, Slovacia, Slovenia, Spania, Suedia, Elvetia,
Regatul Unit, Ucraina.

Nota: Specificatiile pot suferi modificari pe masura ce imbunatatim continuu produsul nostru. Pentru cele
mai recente informatii, va rugam sa vizitati site-ul nostru web la adresa https://global.dreametech.com.
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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

» Atermeék hasznalata el6tt figyelmesen olvassa el Felhasznaloi kézikonyvet és értse meg a benne foglaltakat.

» Csak a Dreame altal a termeékhez ajanlott berendezéseket hasznalja. Barmely mas hasznalat helytelen.

« Ne engedje, hogy gyermekek a gep kozeleben tartdzkodjanak vagy azzal jatszanak, amikor a gep mukaodik.

» Ne haszndalja a termeéket olyan helyeken, ahol az emberek nem tudnak a jelenlétérol.

» Ha a termeéket manualisan mikodteti a Dreamehome alkalmazassal, ne fusson. Mindig gyalogoljon, vigyaz-
zon a lépéseire a lejtés terlleteken, es mindig ¢rizze meg az egyensulyat.

« KerUlje a termeék hasznalatat, ha emberek, kilonosen gyermekek vagy allatok tartézkodnak a munkateruleten.
» Ha a termeéket nyilvanos tertleteken mukodteti, helyezzen el figyelmeztetd tablakat a munkaterulet korul a ko-
vetkez® szoveggel: ,Figyelmeztetés! Automata flnyiro! Ne menjen a gep kozelebe! Figyeljen a gyermekekre!”

» Atermeék mukodtetése kozben viseljen strapabird cipét és hosszu nadragot.

» Atermek karosodasanak, valamint a jarmQvekkel és szemeélyekkel kapcsolatos baleseteknek az elkerllése
érdekeben ne alakitson ki munkatertleteket vagy szallitasi Utvonalakat koztertleteken.

= Ne érintse meg a mozgo veszelyes alkatrészeket, példaul a penge tarcsat, miel6tt azok teljesen lealltak.

« Sérulés vagy baleset esetén kerjen orvosi segitseget.

« Kapcsolja Kl a termeéket, miel6étt megszintetné az eltomddeéseket, karbantartast vegezne vagy ellendrizne a
terméket. Ha a termeék rendellenesen rezeg, ellentrizze, hogy nem sérult-e, mielétt Ujrainditand. Ne hasznalja a
terméket, ha barmely alkatrésze meghibasodott.

« Ne szerelje fel a f6 kabelt olyan terlleteken, ahol a termeék vagast végez. Kovesse a kabel telepitésere vonat-
kozo utasftasokat.

» Atermeék toltésehez kizarolag a csomagban talalhato toltdallomast hasznalja. A helytelen hasznalat aramu-
tést, tulmelegedeést vagy az akkumulatorbol korroziv folyadek szivargasat okozhatja. Elektrolit szivargas esetén
oblitse le vizzel/semlegesitd szerrel, és ha a maro folyadék a szemeébe kerdlt, forduljon orvoshoz.

» A fékabel csatlakozoaljzathoz torténd csatlakoztatasakor hasznaljon 30 mA maximalis kioldasi dramu
aram-vedokapcsolot (RCD).

= Csak a Dreame altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A termeék biztonsaga nem garantalhatd nem
eredeti akkumulatorok hasznalata esetén. Ne hasznaljon nem Ujratélthetd akkumulatorokat.

« Tartsa tavol a hosszabbitd kabeleket a mozgo veszélyes alkatrészektél, hogy elkerllje a kabelek sértlését,
amely aramutéshez vezethet.

» A dokumentumban szerepld illusztraciok csak tajékoztato jelleglek. Kerjlk, tekintse meg a tényleges terméke-
ket.

» Soha ne engedje, hogy gyermekek, fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességeikben korlatozott szemelyek,
tapasztalat és ismeretek hidnyaban lévo, vagy a jelen utasitasokat nem ismeré szemeélyek hasznaljgk a gépet. A
helyi eldirasok korlatozhatjak a kezeld eletkorat.

» Ne csatlakoztassa és ne érintse meg a serult kabelt, amig azt le nem valasztotta a tapellatasrol. Ha a kabel

a mUkodtetés kozben megserul, hiizza ki a csatlakozodugot az aljzatbol. A kopott vagy sérult kabel noveli az
aramutes kockazatat, ezert azt szervizszemelyzetnek kell kicserélnie.

« Ne nyomja meg erételjesen vagy gyorsan a termeket, mert ezzel karosithatja azt.

» Az RF-sugarzas kovetelmenyeinek valo megfelelés erdekében az eszkdz és az emberek kozott 35 cm tavolsa-
got kell tartani.

» Az akkumulator toltésehez kizarolag a keszulékhez mellékelt levehetd tapegységet hasznalja.

1.2 A telepitésre vonatkozé biztonsagi utasitasok

» Ne telepitse a toltéallomast olyan helyre, ahol az emberek megbotolhatnak benne.
* Ne telepitse a toltéallomast olyan helyeken, ahol a viz felgyllhet.
* Ne telepitse a toltdallomast és tartozékait 60 cm-en belul éghetd anyagoktol. A toltdallomas és a tédpegyseg

meghibasodasa vagy tulmelegedése tlzveszelyt jelenthet.
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1.3 A miikédtetésre vonatkozo biztonsagi utasitasok

= Tartsa kezeit és labait tévol a forgd pengektdl. Ha a termeék be van kapcsolva, ne tegye a kezét vagy labat a
termek kozelébe vagy ala.

= Ne emelje fel és ne mozgassa a termeéket, amikor be van kapcsolva.

= Hasznalja a parkolas modot, vagy kapcsolja Kl a terméket, ha emberek, kilondsen gyermekek vagy allatok
tartozkodnak a munkatertleten.

= Gy6z6djon meg arrol, hogy a gyepen nincsenek targyak, példaul kovek, agak, szerszamok vagy jatékok. Ellen-
kezd esetben a pengék megserulhetnek, ha targyakkal érintkeznek.

= Ne tegyen targyakat a termeékre vagy a toltéallomasra.

« Ne haszndlja a terméket, ha a LEALLITO gomb nem mkodik.

= Kerllje el a termék és emberekkel vagy allatokkal valo Utkozését. Ha egy személy vagy dllat kerll a termék
utjaba, azonnal allitsa le azt.

= Ha a termeket nem mukodteti, mindig kapcsolja KI.

« Ne haszndlja a terméket az ontozéberendezéssel egyidejlileg. Haszndlja az Utemterv funkciot, hogy a termék
és az ontozéberendezés ne egyszerre mikodjon.

= Kerllje a csatlakozocsatorna elhelyezését olyan helyeken, ahol 6ntézérendszer van telepitve.

= Ne mUkodtesse a termeéket, ha a munkaterlleten all a viz, példaul er6s es¢zés idején vagy ha a terlleten viz
gyUlt 6ssze.

1.4 A karbantartasra vonatkozé biztonsagi utasitasok

» A karbantartas elvegzése soran allitsa kapcsolja Kl a termeket.

» Mosas utan Ugyeljen arra, hogy a terméket normal helyzetben, ne fejjel lefelé helyezze a foldre.

» Ne forditsa meg a termeket a vaz tisztitdsahoz. Ha a tisztitas celjabol megforditja, Ugyeljen arra, hogy utana
visszaallitsa a megfeleld iranyba. Ez az dvintézkedeés szikseges annak érdekében, hogy a viz ne kertljon a mo-
torba, és ne befolyasolja a normal mikodtetest.

» Toltdallomas tisztitasa vagy karbantartasa elétt hizza ki a csatlakozodugot a toltéallomasbol, vagy hasznalja
a letilto eszkozt.

= Ne hasznaljon nagynyomasu mosot vagy olddszereket a termek tisztitdsahoz.

1.5 Akkumulatorral kapcsolatos biztonsagi tudnivalok

A litium akkumulatorok felrobbanhatnak vagy tlzet okozhatnak, ha szétszerelik, rovidre zarjak, viznek, tlznek
vagy magas homeérsékletnek teszik ki 6ket. Ovatosan kezelje Gket, ne szerelje szét és ne bontsa meg az akku-
mulatort, és kerUlje az elektromos/mechanikai hatasokat. Kézvetlen napfénytél vedve tarolja azokat.

1. Csak a gyarto altal biztositott akkumulatortoltét es tapegyseget hasznalja. A nem megfelel6 tolté és tapegy-
seg hasznalata aramutest es/vagy tulmelegedést okozhat.

2. NE PROBALJA MEG JAVITANI VAGY MODOSITANI AZ AKKUMULATOROKAT! A javitdsi kisérletek robbands vagy &ra-
mutés miatt sulyos szemelyi sertléseket okozhatnak. Szivargas esetén a kiszabadulo elektrolitok maro hatasuak
es mergezoek.

3. Ez a készulék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett szemelyek cserelhetnek ki.

1.6 Maradvanykockazat

A serulések elkerllése erdekében viseljen veddkeszty(it a pengek cseréje soran.
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1.7 Szimboélumok és matricak

FIGYELMEZTETES -
A gép miikddtetése elétt olvassa el a felhaszndloi utasitast.

FIGYELMEZTETES -
A gép miikddtetése kézben tartson biztonsagos tavolsagot a gép-
tol.

FIGYELMEZTETES -
A gépen térténé munkavégzés vagy annak emelése elétt haszndl-
ja a letilto eszkézt.

FIGYELMEZTETES -
Ne (iljon a gépre.

FIGYELMEZTETES -

Ezt a terméket nem szabad a szokdsos haztartasi hulladékkal
egyiitt drtalmatlanitani. Gy6z6djén meg arroél, hogy a termék ujra-
hasznositasa a helyi jogszabadlyi eléirdsoknak megfeleléen tértén-
jen.

I &> vel> T >

‘)
m

Ez a termék megfelel a vonatkozé EK iranyelveknek.

Il . osztaly

©
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|||| Toltés el6tt olvassa el az utasitasokat.
- Egyendram
[] Il . osztaly

RENDELTETES SZERU HASZNALAT

A kerti termek haztartasi flnyirasra szolgal. Gyakori finyirasra tervezték, igy a gyep egeszsegesebb és szebb
lesz, mintvalaha. A gyep méretetél fuggden a flnyird beprogramozhato Ugy, hogy barmikor és barmilyen gya-
korisédggal makodjon. Asdsra, seprésre vagy hoeltakaritédsra nem alkalmas.

q3

Ezzel a TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. kijelenti, hogy a Dreame MXXA8203/MXXA8202 tipusu radi-
oberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU megfeleldsegi nyilatkozat teljes szévege a kdvetkezé
internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Atermek megfelel az Egyesult Kiralysag PSTI eléirasainak, a megfelelésegi nyilatkozat teljes szovege
a kovetkezd internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-complian-
ce-for-uk-psti.

Arészletes elektronikus kézikonyveért latogasson el az alabbi oldalra: https://global.dreametech.com/pa-
ges/user-manuals-and-fags.

Haldzatbiztonsagi értesités

A eszkoz halozati kornyezetben valo biztonsagos mikadtetésének biztositasa erdekében az alabbi informacio-
kat adjuk:

Ez az eszkoz tobbfele halozati kommunikacios funkcioval rendelkezik, beleértve egy Ethernet portot (R]-45), egy
Wi-Fi vezetéek nelkuli kommunikacios modult s egy USB hibakereseési interfészt. Beinditaskor az alabbi haldzati
szolgaltatasok alapértelmezeés szerint engedelyezve vannak:

» Webkonfigurdcids szolgaltatas (HTTP/HTTPS): A 80-as porton (HTTP) és a 443-as porton (HTTPS) figyeli a
helyi konfiguraciot es az allapotfeligyeletet. Az informacioszivargas megeltzese erdekében ajanlott a telepités
utan azonnal letiltani a HTTP szolgaltatast, csak a HTTPS-t engedélyezni, és megbizhato TLS tanusitvanyt telepi-
teni.

» Eszk6z6k adatkézvetitése (MDNS/SSDP): Az eszkozok automatikus felismerésehez hasznalatos, az esz-
kozok adatait kozvetiti a helyi haldzaton (LAN). Ha nincs ra szikseg, ajanlott ezeket a szolgaltatasokat letiltani,
hogy csokkentse a leolvasas kockazatat.

= USB interfész: Helyi firmware frissitésekhez es naplofajlok lementesehez hasznalhato. A hibakeresés mod
engedélyezese esetén a rendszerfajlok hozzaférési jogosultsagai nyilvanossa valhatnak. Javasoljuk, hogy a
hasznalatot csak az arra jogosult szemelyzetre korlatozza, és az eszkdz karbantartasa alatt ne engedelyezze
ezt a feluletet.

A reszletes konfiguracios eljarasokat lasd az Elokeszités az elsé haszndlatra cimU fejezetben.
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2 Termékinformaciok
2.1 A doboz tartalma

Bl | = ) N
'y s is
R | 1]
ST
! L
@ LiDAR védéburkolat @ Arobot
© Tolttorony O Alaplemez
(10 m-es hosszabbité kabellel)
OTépegység @Tisztitékefe
@ Csavarok x 8, Imbuszkulcs @ Tartalék pengék x 9 és tartok x 3
© Felhasznaloi kézikdnyv ) szoszmentes kendd

 Gyors iizembe helyezési itmutaté
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2.2 Termék attekintése

Ledllité gomb

LiDAR Es6érzékeld
Forgatogomb
Allapotjelzé fény
Kijelzé
Tolt6érintkezék
Fogantyu

EdgeMaster ™ Akkumulator rekesz

penge tarcsa

Eliils6 kerék

Hajtékerék "

Ellils6 kamera

[1] Kerékagy motorokkal felszerelve.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D ultraérzékel6 rendszer Al kamerakkal

Emelje a gyepapolast egy Uj szintre az OmniSense ™ 2.0 segitsegevel, egy forradalmian uj, 3D ultraérzekeld
rendszerrel, amely egy algoritmus altal tamogatott HDR kameraval rendelkezik, és atfogobb, részletesebb
képet ad a kert 3D kornyezetrol.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Kapcsolat szolgdltatas GPS-szel és 4G-kapcsolattal

Arobot Kapcsolat szolgaltatassal rendelkezik, amely 4G mobilhalozati kapcsolatot biztosit.

Aktivalja a Kapcsolat szolgaltatast

Kapcsolja be a robotjdt, és a Kapcsolat szolgdltatds automatikusan aktivalodik. 11l bekapcsol a robot
kijelzojen és az alkalmazasban, jelezve, hogy az aktivalas sikeres volt. A Kapcsolat szolgaltatas hasznalati
allapotat az alkalmazas Kapcsolatok menupontjaban tekintheti meg.

A Kapcsolat szolgaltatas aktivalasaval tavolrol figyelemmel kisérheti robotja allapotdt, és Wi-Fi kapcsolat
nélkulis elindithatja a flinyirasi feladatokat. Ezenkivil beépitett GPS-sel rendelkezik a Valés idejl helymeg-
hatarozashoz, amijavitja a robot lopas elleni vedelmi kepessegeit. Barmikor, barhonnan nyomon kovetheti
a berendezeés helyet, és ertesitest kaphat, ha az a kijelolt térkepteruleten kivulre kerul.

A Kapcsolat szolgaltatas az aktivalas idépontjatol szamitott elsd evben ingyenes. A szolgaltatas lejaratat

kovetden annak meghosszabbitasahoz kerjuk, vegye fel a kapcsolatot a Dreame tUgyfélszolgalataval a
dreamesupport@dreame.tech e-mail cimen.

2.5 Erzékelok

Név Leiras

Kornyezeti informaciokat gy(jt, és segiti a robot pozicionalasat, az akadalyok elkertle-
set, valamint a viz és a szennyezt6desek erzekeleset.

LiDAR Eszlelési tartomany (100 klx-nél): 40 m 10% visszaverddés mellett; 70 m 80% visszavert-
des mellett

Latomez6: 360° (vizszintesen) x 59° (fuggbtlegesen)

Eszleli az akadélyokat, a gyep hatérait és az emberek jelenlétét.

Elulsor:amef Latoszog: 89° (vizszintesen), 58° (flggdlegesen), 97° (atlosan)
Felbontas: 2 MP
GPS Az alkalmazason keresztul nyomon kovetheti a robot valos idejl helyzetét a Google

Maps-en.
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3 Telepités

3.1 Valasszon megfelel6 helyet

= Helyezze a toltéallomast egy sik feltletre, a gyep szélehez es egy tapellato aljzathoz kozel. Helyezze olyan

helyre, ahol er6s a Wi-Fi jel.

Megjegyzés: Hasznalja mobil eszkdzet a hely Wi-Fi jeler6ssegenek ellendrzesehez. Az erés Wi-Fi jel bizto-

sitja a robot es az alkalmazas kozotti stabil kapcsolatot.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a talaj elég puha ahhoz, hogy a csavarokat be lehessen tekerni.
Fontos: Ha a toltéallomast lejtén helyezi el, tgyeljen arra, hogy a lejté ne legyen tul meredek, hogy a robot

ne csUsszon vissza es nehogy emiatt ne tudjon dokkolni.

~

~

=

* Hagyjon legalabb 1 m szabad helyet akadalyoktol mentesen a toltéallomas bal és jobb oldalan, valamint
elotte. Gy6zddjon meg arrol, hogy a helyszin koruli fi révidebb, mint 6 cm. Ha a fi magasabb, kerjuk, el6-
szor nyirja le kezi finyiréval. A magas f megnehezitheti a robot visszatéreséet a toltéallomasra.

~

-

~

3.2 Atoltéallomas telepitése

© Rogzitse az alaplemezt a talajhoz a mellékelt csavarokkal és imbuszkulcesal.

~

~
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) Helyezze be a toltétornyot az alaplemezbe, amig kattandst nem hall.

s

b

L/

oronyba.

-

~

—

@) Csatlakoztassa a tapegységet a hosszabbitd kdbelhez, majd csatlakoztassa a tapellato aljzathoz.

Kerjuk, tartsa a tapegységet legalabb 30 cm-rel a talaj felett.

Megjegyzés: Atoltéallomas LED jelzéféenye kék fénnyel folyamatosan vilagit, ha van tapellatas.

Vs

~

© Tavolitsa el a LIDAR véddburkolatat.
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@ Helyezze a robotot a toltéallomdsra, hogy feltéltse. Gyéz&djon meg arrél, hogy a robot és a toltdallomdas
tolteérintkez6i megfeleléen vannak csatlakoztatva.

Megjegyzés: A jelz6fény zolden villog, amikor a robot megfeleléen toltédik a toltéallomason.
Megjegyzés: Ha extra vedelem erdekeben garazst szeretne hozzaadni, kerjuk, hasznalja a helyi Uzletekben
vagy online elérhet6, megfelelé Dreame gardzst. A Dreame-t6l eltéré markdju garazs hasznalata probléma-
kat okozhat a toltes soran.

~
\_ L/
LED jelz6fény a toltéallomdason
LED jelz6fény szine Jelentés

1. Probléma van a toltdallomassal (peldaul a toltbarammal vagy -fe-
szUltseggel).

Villog/pirosan folyamatosan vilagit
2. Arobot dokkol a toltdallomason, de a toltés rendellenes (példaul a
toltéerintkezdk rovidzarlatosak).

. G Atoltéallomas tapellatasa rendben van. A robot nincs a toltéalloma-
Keken folyamatosan vilagit

son.
Zolden villog A robot toltést vegez a toltdallomason.
Z6lden folyamatosan vilagit A robot teljesen fel van toltve a toltéallomason.

4 Elokészités az elso hasznalatra

4.1 Ismerkedjen meg a vezérlépanellel

-
Kijelz6
7
Tapellatas be-/ s
kikapcsolasa _ Inditas
Forgatogomb
Vissza o Alaphelyzet




Kijelz6

lkon

Allapot

Akkumulator toltottségi szintje (Az akkumulator aktudalis toltottsegi szintjet mutatja.)

2]

Toltes (A robot sikeresen dokkol a toltéallomason.)

3

Bluetooth (A robot Bluetooth-on keresztll csatlakozik az alkalmazashoz.)

~~

Wi-Fi (A robot Wi-Fi haldzaton keresztul csatlakozik az alkalmazashoz.)

Kapcsolat szolgaltatas (A kapcsolat szolgaltatas aktivalva van.)

(@

Utemterv (A feladat mdra van Utemezve, és még nem indult el.)

Vezeérlok
Gomb Funkcio
. L. B . Py | . . “on
Tapellatas (l) Aﬂrobot be //k\kapcsol.asahozuta[t,sa len/yomva a () gombot 2 masodpercig. Gytzod
jon meg arrol, hogy nincs a toltéallomason.
Ateljes terllet nyirasa mod inditdsahoz vagy a szlneteltetett feladatok folytatasahoz
Inditas Dl nyomja meg a >l gombot, majd 5 masodpercen belil zarja le a fedelet. Ha 5 masod-
percen belul nem zarja le a fedelet, a feladat torladik.
Ha a robotot vissza szeretné kuldeni a toltéallomasra toltésre, nyomja meg a O
Alaphelyzet O | gombot, majd 5 masodpercen beliil zarja le a fedelet. Ha 5 masodpercen beliil nem
zarja le a fedelet, a feladat torlédik.
Vissza O A menuben eqy szinttel valo feljebb lépéshez nyomja meg a O gombot.
A menukben a valasztas megerdsitesehez nyomja meg a forgatdgombot.
A Bluetooth parositasi méd engedélyezésehez tartsa lenyomva a forgatdgombot 3
Forgatdgomb | masodpercig.

A menuben vald navigalashoz forgassa el a forgatdgombot az dramutato jarasaval
megegyezd/ellenkezd iranyba.

Inditas + Visz-

A robot gyari bedllitasainak visszadllitdsahoz tartsa lenyomva egyszerre a >l gombot és

sza a© gombot 3 masodpercig. APIN kod nem torlodik.
Alaphelyzet + | Tartsa lenyomva egyszerre a {3 gombot és a & gombot 3 masodpercig, hogy belépjen
Vissza a Névjegy részbe a Bedllitasok menuben. A Névjegy oldal 5 masodperc mulva eltlnik.
Forgatégomb | APIN kad visszaallitdsahoz tartsa lenyomva egyszerre a forgatégombot és a & gombot
+ Vissza 3 masodpercig.
Leallitas Nyomja meg a Ledllitas gombot, hogy kinyissa a felsé fedelet és leallitsa a robotot. A

mUkaodtetes folytatasahoz be kell irni a PIN kodot a vezerlépanelen.

DREAME
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Menistruktura attekintése

Teljes terulet nyirasa

Peremnyiras

Utemterv megtekintése

Utemterv

Utemterv be-/kikapcsoldsa

Nyirasi hatekonysag

Akadalykerulési magassag

Ne zavarjanak mod

Esé elleni védelem

Fagy elleni védelem

Riasztas felemeléskor

Riasztas terkeptol valo eltéres esetén

Robot visszaallitasa

PIN kod modositasa

*A szoftver verzigjatol fuggden frissulhet.

Robot allapotat jelz6 fény

Szin Jelentés

Pirosan folyamatosan vilagit Hiba tortént.

Keken folyamatosan vilagit A robot keszenléti allapotban van.

Keken villog Arobot feladatot végez vagy szlneteltetve van.

Zolden villog Arobot toltést vegez a toltdallomason.

Z6lden folyamatosan vilagit Az akkumulator teljesen fel van toltve.
1. Arobot jarérozes modban van.

Sargan villog 2. Az eluls6 kamera valos idejl videoja az alkalmazason keresztil
tekinthetd meg.

Megjegyzés: A robot fenyeinek aktivalasi idészakat es formajat a Beallitasok > Vilagitas menlpontban
allithatja be.
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4.2 Kezd6 beadllitasok

Miel6tt elészor bekapcsolna a robotot, el kell végeznie néhany alapvetd bedllitast, hogy a robot készen
alljon az inditasra.

€ \yomja meg a ,Ledllité” gombot, hogy kinyissa a felss fedelet.

€) Tartsa lenyomva a vezérlépanelen talalhato (b gombot 2 masodpercig a robot bekapcsolasahoz.
Megjegyzés: A robot automatikusan bekapcsol, amikor a toltdallomason dokkol.
Yy

€©) Valassza ki a kivant nyelvet

Anyelv kivalasztasahoz forgassa el a forgatégombot az 6ramutato jarasaval megegyez6 iranyba a lefele,
€s az oramutato jarasaval ellentétes iranyba a felfelé [éptetéshez. A forgatdgomb megnyomadasaval erésitse
meg a valasztast.

e

@ PIN kéd beéllitasa
1. Forgassa a forgatogombot, hogy kivalasszon egy szamot 0 s 9 kozott. Az dramutato jarasaval megegye-
z6 iranyba forgatva novelheti, az éramutato jarasaval ellentétes iranyba forgatva csokkentheti az ertéket.

Nyomja meg a forgatdgombot a megerdsitéshez és a kovetkezd szamjegy beallitasahoz. Az eléz6 szamjegy

modositasahoz forgassa el a forgatdgombot az dramutato jarasaval ellentétes iranyba, amig a szam 0-ra
nem valtozik, majd forgassa el meg egyszer.

Fontos: Kérjuk, a PIN kodnak ne allitsa be a ,0000" érteket.

447
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w1 B

Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. [rja be Ujra a PIN kodot a PIN kod bedllitdsanak befejezéséhez.
Megjegyzés: Ha a ket jelszo nem egyezik, kerjuk, allitsa be Ujra az Uj jelszot.

© A robot csatlakoztatasa az internethez
Kérjuk, olvassa be a QR kodot, hogy letoltse a Dreamehome alkalmazast mobil eszkozére. A telepités utan
kerjuk, hozzon létre egy fiokot és jelentkezzen be.

A Dreamehome alkalmazast az App Store-bolvagy a Google Play aruhazbolis letoltheti.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

A hdlézat beallitasa elétt:

» Gy6z6djon meg arrol, hogy a robot és a mobilkeszuleke ugyanazon a Wi-Fi halézaton van.

» Gy6z6djon meg arrol, hogy mobilkészuléke a robottol 10 méteren belulvan.

» Engedelyezze a Bluetooth funkciot a mobilkészuléken.

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast.

2. Akovetkez6 modszerek egyikevel csatlakozhat:

a. Olvassa be a QR kodot: Lépjen a {&) Eszkdz részhez, és koppintson a HOlvassa be a QR kédot a csat-
lakozashoz gombra. A csatlakozashoz olvassa be a robot fels¢ burkolatan talalhato QR kodot.

b. Kézi hozzdadas: Lépjen a @) Eszkdz részhez, és koppintson a -+ Hozzaadas gombra. Ezutan valassza ki
a csatlakoztatni kivant robot modelljét.

c. Automatikus felismerés: A robot megkeresi a kozelben levé eszkozoket. Koppintson a robotjara a felismert
eszkozok listajan a csatlakozashoz.

448
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3. Kovesse az alkalmazason beluli utasitasokat a Wi-Fi halozati kapcsolat létrehozasahoz.

Fontos: Kérjuk, hasznaljon 2,4 GHz-es frekvencidju egysavos haldzatot vagy 2,4/5 GHz-es frekvencidju két-
savos halozatot.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a Wi-Fi halézata nem rendelkezik tlizfallal és nincs titkositva. Ellenkezd
esetben a halozati beallitas sikertelen lehet.

4. Tartsa lenyomva a vezérlépanel forgatégombjat 3 masodpercig. A robot Bluetooth parositasi modba lép.

N

5. Kdévesse az alkalmazdson beluli utasitasokat a parositas befejezéséhez.

Hogyan lehet levalasztani a csatlakoztatott robotot?

A parositas sikeres befejezése utan a robot automatikusan kapcsolodik a Dreamehome fiokhoz. Minden esz-
koz csak egy fiokhoz kapcsolhato. Nem lehet egyszerre egy masik fiokhoz is csatlakoztatni.

Ahhoz, hogy a robotot egy Uj fiokhoz parositsa, elészor meg kell szintetni a kapcsolatot. A kapcsolat meg-
szuntetésehez:

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazdst. Lépjen a @ Eszkoz részhez.

2. Ha tobb robot kapcsolodik a Dreamehome fiokjahoz, csisztassa ujjat balra vagy jobbra, hogy megnyissa
a szerkeszteni kivant robot oldalat.

3. Koppintson a jobb felsd sarokban talalhato gombra.

4. Vélassza kia O Torlés lehetéséget.

Hogyan oszthatja meg robotjat?

1. Koppintson a jobb felsé sarokban taldlhatd s gombra.
2.Vélassza a[/] Eszkdz megosztdsa lehetdséget.

Hogyan lehet kijelentkezni a Dreamehome fiokbdl, vagy térolni azt?

1.Lépjena ' Sajat profil > @ > Fiok részhez.
2.Valassza a Kijelentkezés, vagy Fidk torlés lehetdseget.
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5 Térképezze fel kertjét

Atérkepkeszites eldtt ellendrizze a kovetkezoket:
» Arobot akkumulatoranak toltottségi szintje meghaladja az 50%-ot.
= ALIDAR véddburkolat el van tavolitva.

= Afels¢ fedel zarva van.
* Arobot sikeresen dokkol a téltéallomason.

Ve

N

5.1 Virtualis hatar létrehozasa

Atérképkeszites inditasa eldtt kerjuk, vegye figyelembe az alabbiakat:

Fontos: Hatar kijelolése soran ne mozgassa kézzel a robotot, mert ez a feltérkepezes sikertelensegéhez
vezethet.

Fontos: A feltérkepezes megkezdésekor ne dokkolja a robotot tavolrol a toltéallomashoz, amig a feltérke-
pezeés be nem fejez6dott. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkolasra kertlhet, ami a feltérképezes sikertelense-
gét okozhatja.

« Afeltérkepezeés soréan maradjon a robot mogott 5 meéteren bellli tavolsagban.
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= Arobot legfeljebb 50%-0s (27°) lejtén kepes haladni. A jobb finyirasi eredmeények erdekében azonban
ajanlott a munkateruletek lejtéeset 25% (14° ) alatt tartani.

-~

* A 80 cm-néel keskenyebb terlletek esetében kerjuk, allitsa be azokat utvonalakként, hogy a robot athalad-
hasson rajtuk (lasd az 5.4. szakaszt: Utvonal bedllitasa).

) L/
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* Ha a gyep szintje 4 cm-rel magasabb, mint a szomszédos terulet, tartsa a robotot legalabb 10 cm-re a
tertlet széletdl. Ha a gyep azonos szinten van a szomszedos terulettel, a robot a szélek menten atlepheti a
hatart az optimadlis flnyirasi eredmeények elérése érdekeében.

(" )

» Gy6z6djon meg arrol, hogy a fordulasi szogek nagyobbak, mint 90° . A 90° -nal kisebb sz6gek megnehe-
zithetik a robot szamara a tiszta vagast.

~
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Térképezeés inditasa:
1. Koppintson a Létrehozdas inditdsa gombra az alkalmazasban, es a robot ellendrzi az allapotat es kalib-
ralja magat. A kalibralashoz automatikusan elhagyja a toltéallomast. Kerjuk, legyen ovatos.

v
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2. Taviranyitassal vezesse a robotot a gyep szelére, majd koppintson az Inditdsi pont beallitdsa gombrga,
hogy meghatdrozza a hatar kezdépontjat.

( D

*

3. Taviranyitoval vezesse a robotot, hogy a gyep szele mentén haladva feltérképezze a munkateruletet.

Hatdr automatikus észlelése

Afejlett Al algoritmus altal vezeérelt robot eltlsé kameraja segitsegével felismeri a fives és nem fuves terule-
teket, igy kezi irdnyitas nelkulis képes azonositani a hatarokat.

Miutan a robotot tavolrol a gyep szélére vezette és beallitotta az inditasi pontot, hasznalhatja a Hatar au-
tomatikus észlelése modot. Kivalaszthatja, hogy a robot atlépje-e a hatart a tisztabb élvagasi eredmenyek
erdekeében, vagy maradjon-e annak kdzelében, hogy ne akadjon el.

Javasoljuk, hogy ezen folyamat soran kovesse a robotot. Ha a robot nem képes pontosan felismerni a hata-
rokat, barmikor kilephet a Hatar automatikus eszlelées modbol, és atvalthat taviranyitasra.

Fontos: A Hatar automatikus eszlelése modot nappal kell hasznalni a megfeleld lathatosag biztositasa
erdekeében. Gyenge fényviszonyok vagy es6s id¢jaras esetén kerulje ennek a funkcionak a hasznalatat.
Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy a robot eltlsé kamerdja tiszta és nincs eltakarva

< -_—
8
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4. Amikor a robot visszater és 1 m-en belllvan az indulasi ponttol, megerintheti a Hatar lezarasa gombot,
es a hatar automatikusan elkészul.

5.2 Tiltott teriilet bedllitasa

Bar a robot automatikusan kepes elkertlni az akadalyokat, megis szukséges a zuhanasveszelyes tertlete-
ket, peldaul uszomedencéket es homokozokat tiltott tertletkent beallitani. A vedeni kivant targyakat (peldaul
virdgdgyast, trambulint, vetemeényeskertet vagy kiallo fa gyokeret) kérjuk, tiltott tertletként jelolje meg. Az
alkalmazasban a Tiltott teriilet elemre koppintva folytathatja a tiltott tertletek [étrehozasat. Alternativ
megoldaskent a ﬂ> Térkép szerkesztése segitsegevel is letrehozhatja vagy torolheti a tiltott tertleteket,
miutan a terkeép elkészult.

5.3 Tobb zdna létrehozasa és a meglévé zondk kiterjesztése

= Tobb zdna létrehozasa

Ha a gyepes teruletek kozott utak talalhatok, vagy tobb kulonalld gyep van, akkor az alkalmazasban a Mun-
kateriilet elemre koppintva folytathatja a munkateruletek letrenozasat. A térkép elkészulte utan a zonakat
a & > Térkép szerkesztése részben is hozzaadhatja, torolheti vagy modosithatja.

- LA - -

» A meglévd zondk kiterjesztése

Meglevo zona kiterjesztésehez koppintson a Munkateriilet gombra az alkalmazasban, hogy létrehozza a
hozzaadni kivant tertletet. Ha a ket tertlet fedi egymast, akkor automatikusan egyesitesre kertlnek. Alter-
nativ megoldaskent a feltérkepezes utan lépjen a é> Térkép szerkesztése > Munkateriilet elemre, hogy

kibovitse a megléve zonat.
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» Z6nak szétvalasztasa és egyesitése

Ha egy zonat kisebb zondkra szeretne felosztani, vagy az alkalmazdassal felosztott zonakat egy nagyobb
zOnaba szeretné Gsszevonni, lépjen a ,ﬁ> Térkép szerkesztése > Zona bedllitasai részre, és koppintson
a Felosztdsa vagy Egyesités gombra az alkalmazasban.

5.4 Utvonal beallitasa

Az elkulonitett zonak eseteben kerjlk, hozzon létre egy Utvonalat azok 6sszekotésere. Az Utvonal nelkuli
elkUlonitett zonak a robot szamara elérhetetlenek lesznek.

Megjegyzés: Alapértelmezés szerint a robot csak halad az Utvonalon, és nem nyirja a fuvet.

Fontos: Ha a gyepet 4 cm-nél magasabb atjarok tagoljak, helyezzen el egy olyan targyat, amelynek ma-
gassaga megegyezik az atjaré magassagaval (példaul egy rampa).

el .. | >4

« Két elkiilonitett munkateriilet 6sszekapcsolasa

Az elkulonitett tertletek esetében kerjuk, hozzon létre 6sszekotd utvonalakat, ellenkezd esetben azok a
robot szamara elérhetetlenek lesznek. Koppintson az Utvonal gombra Utvonal létrehozdsahoz.
Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy az Utvonal kezdete és vege a munkateruleten beltl van.

' I
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» A munkateriilet és a télt6allomdas 6sszekotése

Ha a toltéallomas nem a munkateruleten talalhato, akkor egy Utvonalat kell létrehozni, amely 6sszekoti azt
a munkaterilettel. Koppintson az Utvonal gombra, hogy létrehozza az Utvonalat, amelyen a robot vissza-
térhet a toltéallomasra.

Fontos: Gy6z6djon meg arrol, hogy az egyik vege a munkateruleten beltl van, a masik vége pedig kozvetle-
nul a toltballomas eldtt. Celszerl az utvonalat a toltéallomassal egy vonalba letrehozni.

Fontos: A munkaterulet és a toltéallomas dsszekotesére szolgalo Utvonalak létrehozasakor ne dokkolja
tavolrol a robotot a toltéallomason. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkoldsra kertlhet, ami a feltérképezeés
sikertelenségeét okozhatja.



DREAME

5.5 Térkép befejezése

Koppintson a Térkép befejezése gombra amikor a munkateruletek, Utvonalak és tiltott tertletek elkeszil-

tek. 2 - v (4TH 4

5.6 Masodik térkép hozzaadasa

Ha nincs Utvonal az eluls® eés a hatso kert kozott, [étrehozhat egy masodik térkepet. Az elsé térkép elke-
szitése utan koppintson a Térkép hozzdadasa gombra, hogy folytassa a masodik térkép létrenozasaval.
Alternativ megoldaskent a felterkepezes utan lepjen a ﬁ> Térkép szerkesztése menube, s koppintson a
Térkép hozzdaddsa gombra. Miutan elkészitette a masodik térképet, a kovetkezé modon valthat a térkepek
kozott: & >Térkép szerkesztése.

Megjegyzés: Atérképvaltas utan az aktualis térkép Utemterve és flinyirasi beallitasai kertlnek alkalmazas-
ra.

Megjegyzés: A kenyelmesebb megoldas érdekeben tovabbi téltéallomast is vasarolhat, amelyet a masodik
terképen telepithet. A masodik térképre telepitett kulon toltdallomasnak koszonhetéen a robotot csak kezzel
atkell athelyezni a két térkep kozott.
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6 Mikodtetés s
\Aq\(

6.1 Az els6 flinyirds inditasa

Tippek a flnyiras elott:

= Kézi flnyiroval nyirja le a fuvet, hogy annak magassaga ne haladja meg a 10 cm-t.

= Tavolitsa el a gyeproél az akadalyokat, beleértve a tormeléket, a levéelhalmokat, a jatekokat, a vezetékeket

es a koveket. Gy6zodjon meg arrol, hogy nincsenek gyerekek vagy haziallatok a gyepen, amikor a robot a

fuvet nyirja.

= TOltse fel a gyepen levo godroket.
« Allitsa be elére az alkalmazasban a flinyirasi bedllitasokat (példaul a nyirasi hatékonysagot, a nyirasi ma-

gassagot és a nyiras irdnyat). @
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a) Inditsa el a vezérlépanel keresztiil
1. Nyomja meg a Leallité gombot, hogy kinyissa a fels¢ fedelet, és irja be a PIN kadot.

Clon't set to 0000
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4. Nyomja meg a [>| gombot, majd 5 masodpercen belll zarja le a felsé fedelet. A robot elhagyja a tol-
téallomast, és elinditja a teljes terllet nyirdsa modot. A flinyirast elindithatja Ugy is, hogy az alkalmazasban

az Inditas gombra koppint. m

b) Inditsa el az alkalmazason keresztiil

1. Nyissa meg az alkalmazast.
2. Valasszon ki egy flinyfrasi médot, majd koppintson az Inditas gombra a flinyiras elinditasahoz.

6.2 Sziinet
Az aktualis finyirasi feladat szUneteltetésehez nyomja meg a roboton talalhato Ledllité gombot, vagy

koppintson az alkalmazasban a Sziinet gombra.
Megjegyzés: Arobot nem indithato el kozvetlenul az alkalmazason keresztul, miutan megnyomtak a Leal-

litdo gombot. MUkodtetés folytatasahoz irja be PIN kadjat a vezerlépanelen.

VAGY N el

6.3 Folytatas

Arobot szlneteltetése utdn a feladat folytatdsédhoz nyomja meg a >l gombot, majd 5 mésodpercen belil
zarja le a felso fedelet. A robot folytatja az el6z6 flinyirasi feladatot. Alternativ megoldaskent az alkalma-
zasban koppintson a Folytatds gombra a flinyirasi feladat folytatasahoz.
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6.4 Visszatérés a tolt6allomasra

A robotot a toltdallomasra valo visszakildéséhez nyomja meg a vezérlépanelen taldlhato £ gombot.
Erésitse meg a jelenlegifeladat szlneteltetését vagy torlését, majd 5 masodpercen belll zarja le a felsé
fedelet. A robot automatikusan visszateér a toltéallomasra, hogy feltdltse magat. Alternativ megoldaskent
az alkalmazéashan kivalaszthatja az Allomdsra valo visszatérés inditdsa lehetdséget, hogy visszaklldje a
robotot.
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7 Dreamehome alkalmazas

Hol tudhat meg tébbet

A Dreamehome alkalmazas tobb, mint egy taviranyito. Az alkalmazason keresztul szamos dolgot elvegez-
het: tavolrol elvegezheti a kulonb6z6 bedllitasokat, kiprobalhatja a kilonbdz6 nyirési modokat, szabadon
szerkesztheti a térképet es beallithatja a flnyirasi itemtervet.

7.1 Nyirasi médok

Arobot kulonb6zd nyirasi médokat kinal. Az alkalmazason keresztul valthat a kilonb6z6 modok kozott,
beleértve a Teljes terllet nyirdsa, Zona nyiras, Peremnyiras, Kis tertleten torténd nyiras es Kezi modot.

[ |m
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7.2 Flinyirasi formak

Testre szabhatja gyepeét alakzatok hozzaadasaval a @> Térkép szerkesztése > Alakzatok segitségével.
A meghatarozott alakzatok minden nyirasi modban kizarasra kerllnek a nyirdsi tertiletb6l. Az Alakzatok
menUben modosithatja azok helyét, méretet, vagy eltavolithatja ¢ket.

2=y

w
7.3 EdgeMaster ™ penge tarcsa

Az EdgeMaster ™ penge tarcsa kialakitasa olyan, hogy a gyep szélehez érve oldalra elmozdul, igy biztosit-

va a tisztabb vagast. A funkcié engedélyezesehez léepjen az alkalmazas :—E> Peremnyirds bedllitasok >
EdgeMaster ™ menupontjaba.
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Az els6 terkep elkészllte utan a robot automatikusan kétféle hetiflinyirasi Gtemtervet készit a gyep meéreté-
nek megfelelden, amelyek a kovetkez6k: , Tavaszi/nydri iitemterv” és,Oszi/téli iitemterv” . Az alkalma-

7.4 Utemterv

zasban koppintson a gombra, hogy elvégezze az Utemterv részletes beallitasait. Az Utemterv funkcioval
a napi flnyirasi munkat teljes egészében a robotra bizhatja. Csak a robotot karbantartdsat kell rendszere-
sen elvegeznie.

Megjegyzés: Ha attoltart, hogy a robot zavarhatja Ont vagy szomszédait, amikor bizonyos 6rakban onallo-
an mukodik, akkor az alkalmazas Bedllitdsok > Ne zavarjanak mentpontjaban allitsa be a Ne zavarjanak

Ha attoltart, hogy gyermekek is mikodtethetik a robotot, [épjen az alkalmazasban a Bedllitasok részbe, és
engedélyezze a Gyerekzar funkciot. Ha ez a funkcid engedélyezve van, a robot lezardsra kerul, ha a fedel
nyitott allapotéban 5 percig nem tortenik semmilyen mikodtetes.

o
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7.5 Gyerekzar

3

7.6 Esé elleni védelem

Ha attoltart, hogy a kedvezétlen idéjarasi korualmenyek befolyasolhatjak a flnyirast, a vezérlépanelen vagy
az alkalmazasban engedélyezheti az Es6 elleni védelem funkciot a Bedllitdsok meniben. Ha ez a funkcio
engedélyezve van, a robot automatikusan sztnetelteti a finyirast és visszateér a toltéallomdasra, ha esik az
es@. Az es elleni vedelem id6tartamat az alkalmazasban allithatja be.

Megjegyzés: A nedves f(i nyirasa karosithatja a gyepet. Célszer(i meghosszabbitani a védelem id6tarta-
mat, hogy a fi megszaradhasson, mielétt Ujra lenyirjak.

7.7 Fagy elleni védelem

Ha a hémeérseéklet 6 © C ala csokken, a flnyiras maradando karosodast okozhat a gyepen. Az akkumulator
biztonsagi okokbol nem toltédik. Ennek megelézése érdekében engedeélyezheti a Fagy elleni védelem
funkciot a Bedllitdsok menlben, akar a vezérlépanelen, akar az alkalmazason keresztil. Ez automatiku-
san szunetelteti a flnyirast, és visszakuldi a robotot a toltéallomasra, ha a hdmerseklet 6 © C ala csokken. A
robot folytatja a flnyirast, amint a hdmerseklet 11 © C folé emelkedik.

v

3
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7.8 Biztonsagi funkcidk

Arobot tobb lopasgatld funkcioval rendelkezik, amelyeket a beépitett GPS biztosit a nagyobb biztonsag
erdekeben. Ezenkivul az elils6 kamera képes érzékelni az emberi jelenlétet, igy a robot hatékony kerti 6rként

is mUkodhet. @

3

7.8.1 Riasztas felemeléskor

Ha ez a funkcid engedélyezve van, a robot felemelésekor azonnal riasztas hallatszik, és a robot zarolasra
kertl. A mUkodtetés folytatasahoz el¢szor adja meg a PIN kodot a roboton.

ay
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7.8.2 Riasztas térképtol valo eltérés esetén

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot zarolasra kerUl, és azonnal riasztast aktival, ha letér a térképrol.

&
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Ha ezt a funkciot engedélyezi, megtekintheti a robot aktudlis helyét a Google Maps alkalmazasban.

Q
S

7.8.4 Riasztas emberi jelenlét észlelése esetén

7.8.3 Valos idejii helymeghatarozas

Ha engedélyezve van, a robot értesiti Ont, ha emberi jelenlétet észlel.
rg'l
LUa

Koppintson a ° gombra, hogy megtekintse a robot eltlsd kamerdja altal kozvetitett élé videdt, ami lehe-
téve teszi, hogy barmikor es barhol figyelemmel kisérje kertjét.

RS
S

7.8.5 Valos idejii video
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7.8.6 Jar6rozés

Amig a robot készenléti allapotban van, az alkalmazason keresztul elkuldheti, hogy jarérozzon a kert bizo-
nyos hatarain vagy pontjain. A funkcio elérésehez lepjen a ° >Jaroérozés elemre.

o2

7.9 Egyedi toltési id6szak

A robot toltési idejének meghatarozott orara torténd beallitdsahoz engedélyezheti az Egyedi toltési id6-
szak funkciot az alkalmazas Bedllitdsok > Toltés mentpontjaban. Ha aktivalja, a robot 20%-ra tolti fel ma-
gat, ha az akkumulator téltottségi szintje alacsony, feltéve, hogy nincs nyirasi feladat. A teljes feltoltés csak
a kijelolt toltésiiddszak alatt torténik. Az automatikus tjratoltéshez sziikséges akkumulator toltottségi
szintet ¢s a feladatok folytatasdhoz sziikséges akkumulator tolt6ttségi szintet is testre szabhatja,
hogy beallitsa azokat az akkumulator toltottsegi szinteket, amelyeknél a robot automatikusan visszatér a
toltéallomasra, vagy folytatja a befejezetlen flinyirasi feladatokat.

=) "

Megjegyzés: A Dreame fejlesztécsapat folyamatosan vegez OTA (vezeték nélkili) frissiteseket es karban-
tartasokat a firmware-en es az alkalmazason. Kerjuk, ellentrizze a frissitési ertesitéseket, vagy engedelyez-
ze az Automatikus frissités funkciot, hogy a firmware és az alkalmazas mindig naprakesz legyen, s tobb
funkciot élvezhessen.

8 Karbantartas

Arobot jobb teljesitmeénye és hosszabb élettartama érdekében kerjuk, rendszeresen tisztitsa meg és az
alabbi gyakorisaggal cserélje ki a kopott alkatrészeket:

Alkatrész Csere gyakorisaga
Pengek 6-8 hetente vagy gyakrabban
Tisztitokefe 12 havonta vagy gyakrabban

Megjegyzés: A pengek és a tisztitokefe hatraléve élettartamat az alkalmazas Bedllitasok > Fogyéeszko-
z0k és Karbantartds mentpontjaban ellenérizheti. Miutan kicserélte a jelzett fogyoeszkozoket, lépjen a
fogyoeszkoz részleteit tartalmazo oldalara, és koppintson a Kicseréltem gombra az id6zit6 visszaallitasa-
hoz.

Megjegyzés: Ha a kertben kijelolt olyan tertleteket, ahol a robot rendszeres tisztitasat és karbantartasat
vegzi, akkor a térkepen karbantartasi pontokat allithat be a Beallitasok > Karbantartdsi pontra allas >
Pont szerkesztése reszben. A karbantartasi pontok beallitasa utan egyszertien csak koppintson az Indulas
gombra, és a robotot a kijelolt helyekre iranyithatja a konnyd szervizelés erdekeben.

8.1 Tisztitas

Rendszeresen tisztitsa meg robotot, hogy megakaddlyozza a flinyesedék és a szennyezddeések felhalmo-
z0dasat és a penge tarcsa és a hajtokerék eltomddeset, ami befolydsolhatja a flinyirast, a dokkoldst és a
mozgast. Javasoljuk, hogy hasznaljon tisztitokeszletet, amely helyi Uzletekben vagy online is beszerezhetd.
/\ Figyelmeztetés: A tisztitas elétt kapcsolja ki a robotot, és hizza ki a toltéallomdas csatlakozojat.
Figyelem: A LIDAR karosodasanak elkertlése érdekeben gy6z6djon meg arrol, hogy a LIDAR vedéburkolata

a LIDAR-on van, mielétt a robotot fejjel lefele forditja. @
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» A haz, az alvaz és a penge tarcsa:
1. Kapcsolja ki a robotot.

2. Helyezze fel a LIDAR véd6burkolatat.

3. Forditsa a robotot fejjel lefelé.

4. Tisztitsa meg a hazat, a penge tarcsat és az alvazat egy tomlével.

A Figyelmeztetés: A haz tisztitasakor ne erintse meg a pengeket. A tisztitas soran kerjuk, viseljen kesz-
ty(t.

Figyelem: Keérjuk, ne hasznaljon nagynyomasu mosot a tisztitashoz. Ne hasznaljon tisztitoszereket a tisz-
titashoz.
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5.Szoszmentes kend@vel ovatosan tisztitsa meg a LiDAR erzékeldjet.

» Tolt6érintkezok és eliils6 kamera:
Tiszta ruhaval torolje le a robot és a toltéallomas toltéérintkezbit, valamint tisztitsa meg az eluls6 kamerat
is. Atisztitas utan tartsa szarazon a toltéerintkezéket és az eluls¢ kamerat.

» Hajtokerekek:
Kefével tavolitsa el a kerekekrél a sarat, hogy biztositsa a jo tapadast.

8.2 Az alkatrészek cseréje

» A pengék cseréje
Annak erdekében, hogy a pengéek mindig élesek legyenek, kerjik, rendszeresen cserélje le a pengeket. A
pengeket ajanlott 6-8 hetente vagy gyakrabban lecserélni. Kerjuk, csak eredeti Dreame pengéket hasznal-
jon.

/\ Figyelmeztetés: Kérjik, kapcsolja ki a robotot. A pengék cseréje soran viseljen védékeszty(it.
Megjegyzés: A vagorendszer kiegyensulyozottsaga erdekeben mindharom pengét egyszerre cserélje ki.

1. Kapcsolja ki a robotot. 2. Helyezze fel a LIDAR véddburkolatat.

(R RTR A
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3. Helyezze a robotot egy puha feluletre, és 4. A penge tarcsa alattigomb megnyomasdval
forditsa fejjel lefelé. vegye le a tartot.

5. Tavolitsa el a pengeét ugy, hogy a penge fura-
tat a tengellyel egy vonalba allitja

7.Nyomja meg a penge tarcsa alatti gombot, 8. Gy6z6djon meg arrol, hogy a pengék szaba-
ésigazitsa a tarto furatat a tengelyhez, hogy don elforoghatnak.
rogzitse a tartokat és a pengeket.

« A tisztitokefe cseréje

Amikor a LIDAR erzékel tisztitokeféje elhasznalodik, sortéi elkophatnak vagy megrongalodhatnak, ami
rontja a tisztitasi teljesitmenyt. A jo tisztitasi eredmeny érdekeben rendszeresen cserélje a tisztitokefet. A
tisztitokefet ajanlott 12 havonta vagy gyakrabban lecserelni.
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9 Akkumulator

HosszU tavu tarolas esetén az akkumulator védelme érdekében 6 havonta toltse fel a robotot. Az akkumula-
tor tulzott lemerulése miatti karosodas nem tartozik a korlatozott garancia hatalya ala. Ne toltse az akku-
mulatort 45° C feletti, vagy 6° C alatti hémeérsékleten. Az akkumulatort hosszu tdvon -10 és 35 © C kozotti
hémersekleten tarolja. A karosodas minimalizalasa erdekeben az akkumulator ajanlott tarolasi hémersekle-
te 0 és 25 ° C kozottvan.

Megjegyzés: A robot akkumulatoranak elettartama a hasznalat gyakorisagatol es a mikodtetes hosszatol
fligg. Ha az akkumulator megsérilt vagy nem télthetd, ne dobja ki az elhasznalt vagy hibas akkumulatort.
Kérjuk, tartsa be az Ujrahasznositasra vonatkozo helyi eléirasokat.

Alacsony teljesitménydi toltési mod:

Az alacsony teljesitmeény( toltési mod aktivalasakor a toltéssel nem kapcsolatos funkciok letiltasra kertlnek (a
kijelz6 és a haldzat kikapcsol).

« Az alacsony teljesitmény toltési mod engedélyezéséhez tartsa lenyomva egyszerre a >l gombot és a (O
gombot, majd nyomja meg gyorsan 6tszor a & gombot. A kdvetkezd hangutasitas halhatd: Az alacsony
teljesitmenyd toltési mod be van kapcsolva.

» Az alacsony teljesitmeny toltési mod kikapcsolasahoz inditsa Ujra a robotot, vagy nyomja meg gyorsan

stszor a (H) gombot.

10 Téli tarolas

= Arobot

1. Arobot kikapcsolasa el6étt toltse fel teljesen az akkumulatort.

2. Tisztitsa meg alaposan a robotot a téli tarolas el6tt.

3. Helyezze fel a LIDAR védéburkolatot.

4. Arobotot szdraz helyen, 0 ° C feletti hdmersékleten tarolja.

= Tolt6allomdas

Csatlakoztassa le a toltdallomas csatlakozojat, és szaraz, hlivos helyen, kdzvetlen napfénytél vedve tarolja.
Megjegyzés: Atélitarolas utan kerjik, telepitse Ujra a toltéallomast, és tegye bele a robotot, hogy feltoltse.
Ha a toltéallomast mas helyre telepiti at, a robot automatikusan frissiti az allomas helyét, amint feltoltédik
és elhagyja az allomast. Ha a kertben tortént jelentds valtozasok miatt helymeghatdrozasi hibak [épnek fel,
ajanlott Ujra feltérképezni a terlletet.

11 Szdllitas

HosszU tavon torténd szallitas eseten gyézédjon meg arrol, hogy a robot ki van kapcsolva. Javasolt az ere-
deti csomagolds hasznalata. Kérjuk, helyezze fel a LIDAR veddburkolatat.

/\ Figyelmeztetés: A szallitas el6tt kapcsolja ki a robotot.

/\ Figyelmeztetés: Emelje fel a robotot a hatso fogantyundl fogva, és tartsa a penge tarcsat tavol a teste-
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12 Hibakeresés

Probléma Ok

Megoldas

1. Arobot nincs a Wi-
Fijelvagy a Bluetooth
hatotavolsagan beldl.
2. Arobot ki van kap-
csolva vagy Ujraindul.

A robot nincs
csatlakoztatva az
alkalmazashoz.

1. Ellendrizze, hogy a robot bekapcsolasi folyamata befeje-
zodott-e.

2. Ellentrizze, hogy a router megfelel6éen mikodik-e.

3. Menjen kozelebb a robothoz, hogy letrejojjon a
Bluetooth kapcsolat.

Arobot fel van A kerék nem érinti a

1. Helyezze vissza a robotot sik felUletre.
2. frja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.
3. Arobot nem tud atkelni 4 cm-nél magasabb targyakon.

megdoblt.

emelve. talajt Kérjuk, gondoskodjon arrol, hogy a talaj egyenletes ott,
ahol a robot mdkodik.
) 1. Helyezze vissza a robotot sik felUletre.
A robot 37° -nal . . ) Y
A robot megd8l. nagyoblo mértékben 2. Irja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.

3. Arobot nem tud 50%-nal (27°) nagyobb lejtén felka-
paszkodni.

Arobot elakadt, és

A robot elakaat. nem tud kiszabadulni.

1. Tavolitsa el a kornyez® akadalyokat, majd probalkozzon Ujra.
2. Kezzel vezesse a robotot a terkep egy sik es nyitott helyere,
majd probalja meg Ujra elinditani a feladatot. Ha a problema
tovabbra is fennall, kerjuk, probalkozzon Ujra, miutan a robot a
toltdallomasra kerult.

3. Ellenérizze, hogy vannak-e godrok a talajban. A flnyiras
eldtt toltse fel a godroket, hogy a robot ne akadjon el.

4. Ellentrizze, hogy a kérnyezé fll magassaga meghaladja-e
a 10 cm-t. Beallithatja az akadalykerulési magassagot, vagy
elézetesen lenyirhatja a fuvet egy kézi flinyiroval, hogy a robot
ne akadjon el.

5. Ha a robot gyakran elakad ezen a helyen, akkor beallithatja,
hogy ez egy tiltott tertlet legyen.

A kerék nem forog,
vagy a kerékmotor
meghibasodott.

Bal/jobb hatso
kerek hiba.

1. Tisztitsa meg a hatso kerekeket, majd probalja meg Ujra.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A penge tarcsa nem
tud normal modon fo-
rogni, vagy a vagomo-
torral van probléma.

A penge tarcsa
nem forog.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd probalja meg Ujra.
2. Ellentrizze, hogy a kornyezd fll magassaga meghalad-
ja-e a 10 cm-t. Kézi finyiréval elére lenyirhatja a gyepet,
hogy a penge tarcsat ne akadalyozza a magas fU.

3. Ellentrizze, hogy van-e viz a penge tarcsa alatt. Ha van,
vigye a robotot szaraz helyre, majd probalja meg Ujra.

4. Ha a hiba tovabbra is fennall, probalja meg Ujrainditani
a robotot.

5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.

A penge tarcsa
nem mozog felfelé
vagy lefele.

A penge tarcsa nem
mozog felfelé vagy
lefele.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd probalja meg Ujra.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.




Probléma

Ok

Megoldas

A penge tarcsa
nem mozdul el
oldalra.

A penge tarcsa nem
mozdul el oldalra.

1. Tisztitsa meg a vagorendszert, és tavolitsa el az esetleges
szennyezédeseket vagy idegen targyakat.

2. Ha ez a hiba tovabbra is fennall, elészor tiltsa le az EdgeMas-
ter ™ funkciot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az els6 Utkozo érze-

1. Ellendrizze, hogy a robot nem szorult-e be valahova.
2. Finoman nyomja meg az Utkozot, es gydzadjon meg arrol,
hogy az visszapattan.

Utkoz6 hiba. keldje folyamatosan 3. Ha a hiba tovabbra is fenndll, prébdlja meg Ujrainditani a
bekapcsol. robotot.
4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjik, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfélszolgalattal.
1. Ellendrizze, hogy a toltéallomas megfeleléen van-e csatlakoz-
Arobot dokkol a tatva a tapellatashoz.
toltéallomason, de 2. Ellenérizze, hogy a robot és a toltéallomas toltéerintkezdi
Toltési hiba probléma merult tisztak-e.

fel a tolt6arammal
vagy -feszultseggel
kapcsolatban.’

3. Az ellentrzes befejezése utan probalja meg Ujra dokkolni a
robotot a toltéallomdason.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az akkumulator
hémeérseklete
tul magas.

Az akkumulator h6-
merseklete > 60 °C .

1. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hémersek-
let 40 ° C alatt van. Varhat, amig az akkumulator hémerseklete
automatikusan lecsokken.

2. Kikapcsolhatja a robotot, majd egy id6 utan Ujraindithatja.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Az akkumulator
hémerseklete
magas.

Az akkumulator hé-
merseklete > 45 °C .

1. Ha az akkumulator hémerséklete 45 ° C felett van, a toltés
sikertelen lehet.

2. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hdmersek-
let40° C alattvan.

Az akkumulator
hémeérseklete

Az akkumulator h6é-
merseklete <6 °C .

1. Ha az akkumulator hdmerséklete 6 °C alatt van, a toltés siker-
telen lehet.
2. Arobotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti hémersek-

alacsony. let 6 °C folott van.
: A L‘DAR glvan takar— 1. Tavolitsa el a LIDAR vedéburkolatat, majd probalja meg ujra.
A LIDAR blok- va (peldaul a LIDAR = . L 2
A . 2. Ha a robot tetején talalhato LIDAR nagyon koszos, tisztitsa
kolva. véddburkolat nincs

eltavolitva).

meg szoszmentes kenddvel, majd prébalja meg Ujra.

LIDAR miikode-
si hiba.

A LIDAR nagyon ko-
5705, vagy erzekelo-
hiba jelentkezett.

1. Ellen6rizze, hogy a LIDAR nem szennyez6dott-e. Szukség ese-
téen tisztitsa meg, majd probalja meg Ujra.

2. Ha a hiba tovabbra is fennall, probalja meg Ujrainditani a
robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

A LiDAR koszos.

A LiDAR koszos.

Torolje le a robot tetejen talalhato LIDAR erzekel6t egy tiszta
ruhaval. A tisztitas utan tartsa szarazon a LiDAR-t.
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Probléma 0ok Megoldas
1. A robot automatikusan megprobal visszaterni a toltdallomas-
ra, hogy lehdljon.
2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 ° C alatti kornyezeti hémérsék-
leten mUkodjon.
A”LIDAR, A LIDAR hémérséklete 3 Helyezze a rQbotot ar_nyekos,”huyosresp{ szelezo helyrg. A
hémerseklete > 80°C riasztas akkor all le, amikor a hémeérseklet normal tartomanyba
magas. - ’ csokken.
4. Arobot automatikusan folytatja @ mikodest, miutan a riasztas
leall.
5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.
1. A LIDAR a magas homerseklet miatt kikapcsol.
2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 ° C alatti kornyezeti hémérsék-
A LIDAR ho- leten mUkodjon.

merseklete tul
magas.

A LIDAR hémeérseklete
>90°C.

3. Helyezze a robotot arnyekos, hiivos es jol szellézd helyre. A
riasztas akkor all le, amikor a hémerséklet normal tartomanyba
csokken.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjik, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfélszolgalattal.

A robot elve-
szett.

A pozicio elveszett.

1. Ellendrizze, hogy a robot tetejen talalhato LIDAR szennyez6-
dott-e. A szennyezédes befolyasolja a pozicionalast.

2. Kezzel vezesse a robotot a térkép egy nyitott helyere, majd
probalja meg Ujra elinditani a feladatot.

3. Ha a helymeghatarozas nem all helyre, taviranyitassal vezesse
vissza a robotot az alkalmazas segitségevel a toltéallomasra,
majd inditsa el a flinyirasi feladatot.

Erzékel6 hiba.

Erzékel6 hiba.

1. Inditsa Ujra a robotot, és probalja meg Ujra.
2. Ha a probléema tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kapcso-
latot az Ugyfelszolgalattal.

Arobota
tiltott teruletre
ker(lt.

Arobot a tiltott ter-
letre ker(lt.

1. Kézzel vezesse ki a robotot a tiltott tertletrél, majd probalja
meg Ujra.

2. Az alkalmazason keresztul tavvezérléssel vezesse ki a robotot
a tiltott tertletrél, majd probalja meg Ujra.

Arobot a téer-
kep hatarain
kivalvan.

Arobot a terkép hata-
rain kival van.

1. Kézzel vezesse a robotot a térkep hatarain belllre, majd pro-
balja meg Ujra.

2. Az alkalmazas segitsegevel taviranyitassal vezesse a vissza a
robotot a terkep hatarain belllre, majd probalja meg Ujra.

Aktivalodott a
vészleallitas.

Megnyomtak a robot
leallité gombjat.

rja be a PIN kodot a roboton, majd erésitse meg.

Alacsony
akkumulator
toltottseg. A
robot hama-
rosan leall.

Az akkumulator tol-
tottségi szintje < 10%.

Dokkolja a robotot a toltéallomason, hogy feltoltse.

A robot nincs
a térkepen.
Lopasveszely.

Arobot nincs a térke-
pen.

1. Irja be a PIN kodot a roboton, majd erésitse meg.
2. Az alkalmazas Beallitasok menupontjaban kikapcsolhatja a
Riasztas térkeptdl valo eltéres esetén funkciot.
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Probléma

Ok

Megoldas

Nem sikerult
visszatéerni a
toltéallomasra.

A robot nem talélja a
toltéallomast, amikor
visszater a toltdallo-
masra.

1. Ellen6rizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljak a
robotot. Tavolitsa el az akadalyokat, es probalja meg Ujra.

2. Az alkalmazas segitsegevel vezesse vissza a robotot a toltéal-
lomasra.

1. Ellenérizze, hogy az allomdson léve fényvisszaverd foliak
nem szennyezettek-e vagy nincsenek-e eltakarva.
2. Ellentrizze, hogy vannak-e akadalyok az allomas elott.

Nem sikerult A robot megtalalja a 3. Ellentrizze, hogy nem helyezték-e at az allomast.
dokkolni a tol- toltballomast, de nem | 4. Ellendrizze, hogy az alaplemezt nem boritja-e vastagon sar.
tdallomason. tud dokkolni. 5. Ellendrizze, hogy az allomas lejtén all-e.
6. Ellentrizze, hogy az allomasnak van-e tapellatasa.
7. Taviranyitoval vagy kézzel segitsen a robotnak a toltéallo-
mashoz dokkolni.
A helymeghatarozas 1. Valami akadalyozhatja a LIDAR mUkodeset. Kezzel vezesse
A helymeghata- sikertelen, amikor a a robotot a terkép egy sik és nyitott helyere, majd probalja

rozas sikertelen.

robot megprobalja
elinditani a fanyirasi
feladatot.

meg Ujra elinditani a feladatot.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, kerjuk, probalkozzon Ujra,
miutan a robot dokkolt a toltéallomdason.

Az éllomas el6tt
nincs elegend®
hely a fordulas-
hoz.

Az allomas el6tt nincs
elegend® hely a for-
dulashoz.

1. Ha az allomas a térkep széléen vagy azon belll helyezkedik
el, gondoskodjon arrol, hogy az allomas alaplemezének elll-
sO resze es a térkep hatara kozott legalabb 1 m szabad hely
legyen; ellenkez6 esetben a robot nem tud megfordulni.

2. Helyezze at az allomast, vagy modositsa a terkepet a Ter-
kep szerkesztése mentpontban.

Az Utvonalon
akadaly talalha-
to.

Az Utvonalon akadaly
talalhato.

1. Ellendrizze, hogy van-e beallitva tiltott tertlet az Utvonalon.
2. Ellendrizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljék a
robotot.

3. Ha a robot tovabbra sem tud elhaladni, torolje az Utvonalat a
Terkep szerkesztése menUpontban, és éllitson be egy Ujat.

Az elUlsd kamera
koszos.

Az ellls6 kamera
koszos.

Torolje le az elulsd kamerat egy tiszta ruhaval.

Probléema van az
elulsé kameraval.

Probléma van az elul-
s6 kameraval.

1. Torolje le az elulsé kamerat egy tiszta ruhaval.

2. Probalja meg Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjuk, vegye fel a kap-
csolatot az Ugyfélszolgalattal.

ElUls6 kamera
eltakarva.

Eluls6 kamera eltakar-
va.

Torolje le az elulsd kamerat egy tiszta ruhaval.

Az automatikus
feltérképezés so-
ran hatarészlelesi
hiba tortent.

Az automatikus feltér-
képezes soran hatar-
észlelési hiba tortent.

1. Ugyeljen arra, hogy a fényviszonyok megfeleléek legyenek,
se tulvilagos, se tul sotét ne legyen.

2. Gy6z6djon meg arrol, hogy az idgjaras tiszta, nincs kod
vagy eso.

3. Gy6z6djon meg arrol, hogy az elllsé kamera tiszta es nincs
eltakarva.

4. Gy6zédjon meg arrol, hogy a talaj fellilete egyenletes,
mivel a bukkanok befolydsolhatjak az érzekelést.

5. Ha a hatarfelismerés tovabbra sem mkodik, valtson at a

taviranyitd modra a térképezési feladatokhoz.
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13 Miszaki adatok

A2 1200 A2 2000
Termek neve Dreame A2 robotflnyiro
. Marka Dreame
Alapveté
informacidk Modell MXXA8203 MXXA8202
Méretek 666 x 444 x 273 mm
Suly (akkumulatorral egyutt) 16,1 kg
Ajanlott munkakapacitas 1200 m? 2000 m?
B . Normal: 800 m?/nap Normal: 1000 m?/nap
Nyirdsi hatékonysag Hatékony: 1600 m?/nap Hatékony: 2000 m?/nap
Flnyira .
unyiras Nyirdsi magassag 30-70 mm
Nyirasi szélesseg 22.cm
Toltési ide 52 perc 65 perc
Hangteljesitmenyszint, LWA 54 dB(A)
Hangteljesitményszint bizonyta- 3dB(A)
Zajkibocsa- |lansaga, KWA
tas Hangnyomasszint, LpA 46 dB(A)
Hangnyomadasszint bizonytalansa- 3dB(A)
gai, KpA
. o 0~50°C
Uzemi hémeérseklet Ajdnlott: 10~35° C
Hoémerseklet hosszu tavd tarolas -10~35°C
v e 5 Ajd 1 0~25°
Munkakériil- eseten janlott: 0~25° C
meények Robot: IPX6
IP-besorolas Toltballomas: IPX4
Tapegyseg: IP67
?eny\rando terllet maximalis lejte- 50% (27°)
Bluetooth frekvenciatartomany 2400,0-2483,5 MHz
802.11b: 16+2dBm(@11Mbps)
o 802.11g: 14+2dBm(@54Mbps)
Max. RF teliesitmeny 80211n; 13+2dBmM(@HT20,HT40)
Csatlakozasi Bluetooth: 749 dBm
lehet6ségek . 2,4 GHz-es Wi-Fi
(2400-2483,5M)
) . LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
El
Kapcsolat szolgaltatas LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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A2 1200 A2 2000

Haladasi sebesseq taviranyitas
esetén

0,45m/s-0,8 m/s

Meghajtémo- . e Normadl: 0,35 m/s
tor Haladasi sebesseqg flinyiras kozben Hatékony: 0,6 m/s
Motor tipusa Kerekagymotor
Vagémotor | Fordulatszam 2200/perc
Akkumulator modell MBPAT0 MBPAT4
Akkumulator | Akkumulator tipusa Litium-ion akkumulator
(robot) Névleges kapacitds 4000 mAh 5000 mAh
Neévleges feszlltseg 18V DC
Tolt® modellje MPAAT0/MPAA20
. } Bemeneti feszultseg 100-240V AC
Tapegység
Kimeneti feszlltseg 20V DC
Kimeneti aramer6sseg 3A
Toltdallomas modellje MCA10
Bemeneti feszultseg 20V DC
Toltéallomas | Kimeneti fesziltség 20V DC
Bemeneti aramer®sseg 3A
Kimeneti aramerésseg 3A
Tartalék pengék és tartok 9/3
Tartozékok
Penge modell MBKAT0/MQBA10

471



~_ DREAME

. s A Max. RF kime- .
Szabva- . Feltoltés | Letoltés e Frekvencia-
Sav neti teljesit- GNSS )
nyok (MHz) (MHz) X sav
mény
7 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 -1880 232
7 2500 -2570 | 2620 -2690 23+2
8 880-915 925 -960 23+2
LTE 20 832 -862 791 -821 23+2
28 703 -748 758 -803 232
GPS/
38 | 2570-2620 | 2570-2620 23+2 GLONASS/ | 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300-2400 | 2300 -2400 23+2
41 | 2496-2690 | 2496 -2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 302
GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2
WCDMA

8 880 -915 925 - 960 23+2

[2] Toltésiidd akkor érvényes, amikor a robot alacsony akkumulator toltottségi szint esetén automatikusan
visszater a toltéallomasra.
[3] Az alabbi orszagok/régiok tartoznak ide: Albania, Andorra, Ausztria, Belgium, Bosznia-Hercegovina, Bul-
géria, Horvatorszdg, Ciprus, Cseh Koztdrsasdg, Dania, Esztorszag, Finnorszag, Franciaorszdg, Németorszag,
GoOrogorszag, Guernsey, Magyarorszag, Izland, frorszdg, Olaszorszag, Koszovo, Lettorszdg, Liechtenstein,

Litvania, Luxemburg, Macedonia, Malta, Moldova, Monaco, Montenegro, Hollandia, Norvégia, Lengyelor-

szag, Portugalia, Romania, Szerbia, Szlovakia, Szlovénia, Spanyolorszag, Svédorszag, Svajc, Egyesult Kirdly-

sag, Ukrajna.

Megjegyzés: A miszaki adatok valtozhatnak, mivel termékeinket folyamatosan fejlesztjik. A legfrissebb

informaciokert latogasson el weboldalunkra: https://global.dreametech.com.
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1 Bezpecnostné pokyny
1.1 VSeobecné bezpec€nostné pokyny

= Pred pouzitim produktu si pozorne precitajte a porozumejte navodu na pouZitie.

» S produktom pouzivajte iba vybavenie odporucane spolocnostou Dreame. Akekolvek iné pouzitie je nespravne.
= Nedovolte detom, aby sa zdrziavali v blizkosti alebo sa hrali so strojom pocas jeho prevadzky.

= Nepouzivajte produkt v oblastiach, kde si ludia nie su vedomi jeho pritomnosti.

= Primanualnej obsluhe produktu prostrednictvom aplikacie Dreamehome nebezte. Vzdy chodzte opatrne,
davajte pozor na kroky na svahoch a udrzujte rovnovahu.

= Vyhnite sa pouzivaniu produktu, ked sa v pracovnej oblasti nachadzaju osoby, najma deti alebo zvierata.

= Ak produkt prevadzkujete na verejnych priestranstvach, umiestnite v pracovnej oblasti vystrazné tabule s
nasledujucim textom: "Varovanie! Automaticka kosacka na travu! Drzte sa daleko od stroja! Dozerte detil

» Pri obsluhe produktu noste pevnul obuv a dlhé nohavice.

= Aby ste predisli poskodeniu produktu a nehodam s vozidlami a osobami, nezakladajte pracovne oblasti ani
prepravne cesty cez verejne chodniky.

= Nedotykajte sa pohyblivych nebezpecnych casti, ako je napriklad zaci kotuc, kym sa uplne nezastavia.

« V pripade zranenia alebo nehody vyhladajte lekarsku pomoc.

« Pred odstranovanim blokad, vykondvanim Gdrzby alebo kontrolou produktu ho prepnite do polohy VYPNUTE.
Ak vyrobok neocbvykle vibruje, skontrolujte ho pred restartovanim, ¢i nie je poskodeny. Nepouzivajte vyrobok, ak
su akekolvek casti poskodene.

= Neinstalujte hlavny kabel v oblastiach, kde bude produkt kosit. Postupujte podla pokynov na instalaciu kabla.
= Na nabijanie produktu pouzivajte vyhradne nabijaciu stanicu, ktora je sucastou balenia. Nespravne pouzitie
moze viest k Urazu elektrickym pradom, prehriatiu alebo uniku korozivnej tekutiny z bateérie. V pripade uniku
elektrolytu oplachnite vodou/neutralizacnym prostriedkom a vyhladajte lekarskej pomoci, ak korozivna
kvapalina pride do kontaktu s vasimi ocami.

= Pri pripgjani hlavného kabla do elektrickej zasuvky pouzivajte prudovy chrani¢ (RCD) s maximalnym
vybavovacim prudom 30 mA.

» Pouzivajte vyhradne originalne baterie odporucané spolocnostou Dreame. Bezpecnost vyrobku nie je
zarucena pri pouziti neoriginalnych baterii. Nepouzivajte necbnovitelne baterie.

= Udrzujte predlzovacie kable v dostatocnej vzdialenosti od pohyblivych nebezpecnych casti, aby nedoslo kich
poskodeniu, ktore by mohlo viest ku kontaktu s castami pod napatim.

= llustracie pouzité vtomto dokumente sluzia len na referencné Ucely. Prosim, pozrite sa na skutocné produkty.
= Nikdy nedovolte, aby stroj pouzivali deti, osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi
schopnostami alebo s nedostatkom skisenosti a znalosti, ani 0soby, ktoré nie st oboznamene s tymito
pokynmi; miestne predpisy mézu obmedzovat vek obsluhy.

= Nepripajajte ani sa nedotykajte poskodeného kabla, kym nie je odpojeny od elektrickej zasuvky. Ak sa pocas
prevadzky poskodi kabel, odpojte zastrcku zo zasuvky. Opotrebeny alebo poskodeny kabel zvySuje riziko Urazu
elektrickym prudom a mal by byt vymeneny servisnym technikom.

= NetlaCte na produkt silou ani rychlo, mohlo by dojst k jeho poskodeniu.

= Na dodrzanie poziadavky na vystavenie vysokofrekvencnému ziareniu je potrebné dodrzat vzdialenost 35 cm
medzi zariadenim a osobou.

= Na Ucely nabijania batérie pouzivajte vyhradne odpojitelnt napajaciu jednotku dodavanu s tymto spotrebicom.

1.2 Bezpecnostné pokyny pre instaldciu

= \/lyhnite sa instalacii nabijacej stanice v oblastiach, kde by o fu [udia mohli zakopnUt.

» Neinstalujte nabijaciu stanicu v oblastiach, kde hrozi riziko stojatej vody.

» Neinstalujte nabijaciu stanicu vratane akéhokolvek prislusenstva do vzdialenosti mensej ako 60 cm od
akehokolvek horlaveho materialu. Porucha alebo prehriatie nabijacej stanice a napajacieho zdroja moze
predstavovat nebezpecenstvo poziaru.
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1.3 Bezpecnostné pokyny pre prevadzku

= Udrzujte ruky a nohy v bezpecnej vzdialenosti od rotujucich cepeli. Nepokladajte ruky ani nohy v blizkosti
alebo pod produktom, ked je zapnuty.

= Nezdvihajte ani nepremiestriujte produkt, ked je zapnuty.

« Pouzite rezim parkovania alebo prepnite produkt do polohy VYPNUTE, ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju
0soby, najma deti alebo zvierata.

= Zabezpecte, aby sa na travniku nenachadzali Ziadne predmety, ako su kamene, kondre, nastroje alebo hracky.
V opacnom pripade mo6zu byt cepele poskodené pri kontakte s predmetom.

= Neukladajte predmety na produkt ani nabfjaciu stanicu.

= Nepouzivajte produkt, ak tlacidlo STOP nefunguje.

= Zabrante koliziam medzi produktom a osobami alebo zvieratami. Ak sa v ceste produktu nachadza ¢lovek
alebo zviera, okamzite ho zastavte.

« V/zdy prepnite produkt do polohy VYPNUTE, ked nie je v prevadzke.

= Nepouzivajte produkt sucasne s vysuvnym postrekovacom. Pouzite funkciu Planovania, aby ste zaistili, ze
vyrobok a vyskakovacie zrasovace nebudu pracovat sucasne.

= Vyhnite sa umiestneniu spojovacieho kanala v miestach, kde su nainstalované vysuvneé postrekovace.

= Neprevadzkujte produkt, ak sa v pracovnej oblasti nachadza stojata voda, napriklad pocas silného dazda
alebo pri tvorbe mlak.

1.4 Bezpecnostné pokyny pre udrzbu

« Pri vykondvani Udrzby prepnite produkt do polohy VYPNUTE.

= Po umyti sa uistite, Ze je produkt umiestneny na zemi v normalnej orientacii, nie hore nohami.

= Neotdcajte produkt hore nohami, aby ste vycistili podvozok. Ak ho prevrétite na Ucely Cistenia, uistite sa, Ze ho
nasledne vratite do povodnej polohy. Toto opatrenie je potrebné, aby sa zabranilo vniknutiu vody do motora a
potencialnemu ovplyvneniu normalnej prevadzky.

= Pred cistenim alebo vykondvanim udrzby nabijacej stanice odpojte zastrcku z nabijacej stanice alebo aktivujte
blokovacie zariadenie.

= Na cistenie produktu nepouzivajte vysokotlakovy ¢isti¢ ani rozpustadla.

1.5 Bezpecnost batérie

Litiove batérie mozu explodovat alebo spdsobit poziar pri rozobrati, skratovani, vystaveni vode, ohnu alebo
vysokym teplotam. Opatrne s nimi manipulujte, batériu nerozoberajte ani neotvarajte a vyhnite sa akemukolvek
elektrickéemu/mechanickemu poskodeniu. Uchovavajte ich mimo priameho slnecnéeho svetla.

1. Pouzivajte iba nabijacku batérie a napajaci zdroj poskytnuty vyrobcom. Pouzitie nevhodnej nabijacky a
napajacieho zdroja moze sposobit Uraz elektrickym prudom a/alebo prehriatie.

2. NEPOKUSAJTE SA OPRAVIT ALEBO UPRAVIT BATERIE! Pokusy o opravu mozu v désledku vybuchu alebo trazu
elektrickym prudom sposobit vazne zranenie. Ak dojde k uniku, uvolneneé elektrolyty su korozivne a toxicke.

3. Tento pristroj obsahuje baterie, ktoré modzu byt vymenene len odbornym personalom.

1.6 Zvyskové rizika

Aby ste predisli zraneniam, pri vymene Cepelov pouzivajte ochranne rukavice.
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1.7 Symboly a nalepky

VAROVANIE -
Pred pouzivanim zariadenia si precitajte navod na obsluhu.

VAROVANIE -
Pri prevadzke s pristrojom udrziavajte bezpecnu vzdialenost.

VAROVANIE -
Pred pouzitim alebo zdvihnutim stroja aktivujte vypinacie
zariadenie.

k> tel> T =5[>

VAROVANIE -
Nesedajte na stroj.

VAROVANIE -

Tento vyrobok nie je dovolené likvidovat ako bezny domovy
odpad. Zabezpecte, aby bol vyrobok recyklovany v sulade s
miestnymi predpismi a pravnymi poziadavkami.

Tento vyrobok je v sulade s platnymi smernicami ES.

AN

Trieda lll
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|| Pred nabijanim si precitajte navod.

- Jednosmerny prud

[] Trieda Il

URCENIE NA POUZITIE

Zahradny vyrobok je urceny na domace kosenie travnika. Je navrhnuty na casté kosenie, ¢o udrziava travnik
zdravsi a krajsi ako kedykolvek predtym. V zavislosti od velkosti vasho travnika moézete kosacku nastavit na
prevadzku v [ubovolnom ¢ase alebo s lubovolnou frekvenciou. Nie je vhodny na kopanie, zametanie ani Cistenie
snehu.

C€

Spolocnost TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, ze radiove zariadenie typu Dreame
MXXA8203/MXXA8202 je v sulade so smernicou 2014/53/EU. Plny text EU vyhlasenia o zhode je k dispozicii na
tejto internetovej adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Viyrobok je v sulade s predpismi UK PSTI, Uplné vyhlasenie o zhode je k dispozicii na nasledujlcej internetovej
adrese: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Podrobny elektronicky navod ndjdete na https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Upozornenie na sietovu bezpec€nost

Aby ste zabezpecili bezpetnu prevadzku tohto zariadenia v sietovych prostrediach, poskytujeme nasledujlce
informacie:

Toto zariadenie je vybavene viacerymi sietovymi komunikacnymi funkciami, vratane ethernetoveho portu (RJ-45),
bezdrétoveho komunikacného modulu Wi-Fi a rozhrania USB na ladenie. Po spusteni st nasledujuce sietové
sluzby predvolene povolene:

= Webova konfiguraéna sluzba (HTTP/HTTPS): PoCuUva na porte 80 (HTTP) a porte 443 (HTTPS) pre lokalnu
konfiguraciu a monitorovanie stavu. Aby sa predislo uniku informacif, odporuca sa okamzite po instalacii
deaktivovat sluzbu HTTP. povolit iba HTTPS a nasadit déveryhodny TLS certifikat.

« Vysielanie zariadenia (mDNS/SSDP): PouZiva sa na automatickl detekciu vysielanim informacii o zariadeni
v ramci lokalnej siete (LAN). Ak nie su potrebné, odporuca sa tieto sluzby deaktivovat, aby sa zniZilo riziko
skenovania.

= USB rozhranie: Pouziva sa na lokalne aktualizacie firmveru a extrakciu logov. Ked je povoleny rezim ladenia,
moze spristupnit opravnenia k systétmovym suborom. Odporuca sa cbmedzit pouzivanie len pre autorizovany
personal a deaktivovat toto rozhranie, ked zariadenie nie je v Udrzbe.

Podrobne postupy konfiguracie najdete v asti Priprava na prvé pouzitie.
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2 Uvod k produktu
2.1 Co je v krabici

0 Loy

] L]

g - —
"R | e i
e
R ] ] |
’ = :'I..
o Ochranny kryt LiDAR 9 Robot
© Nabijacia veza @ zikladna doska
(s 10-metrovym predlZzovacim kablom)
o Napdjaci zdroj @ Cistiaca kefka
0 Skrutky x 8, Imbusovy klu¢ @ Nahradné ¢epele x 9 a drziaky x 3
© Pouzivatelska prirucka (D utierka nepustajtica viakna

) struena prirucka
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2.2 Prehlad produktu

Tlacidlo Stop

LiDAR Dazdovy senzor
Gombik
Stavova kontrolka
Nabijacie Displej
kontakty
Rukovat
EdgeMaster ™ Oddelenie batérie
zaci kotuc

Predné koliesko

Hnaciace koleso "

Predna kamera

[1] Vybaveny nabojovymi motormi.

2.3 OmniSense ™ 2.0: 3D Ultra-Sensing System s Al kamerou

Posunte starostlivost o travnik na vyssiu troven s OmniSense ™ 2.0, priekopnickym 3D ultra-senzorovym
systémom vybavenym algoritmom asistovanou HDR kamerou, ktory poskytuje komplexnejsie a detailnejsie
vnimanie 3D prostredia zahrady.

OmniSense™ 2.0
3D Ultra-Sensing System

30 Omnidirectional [ ]
Obstacle Avoidance —
Enhanced by Al >
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2.4 Prepojenie sluzby s GPS a 4G pripojenim

Robot je vwbaveny sluzbou Link Service, ktora poskytuje pripojenie k 4G mobilnej sieti.

Aktivujte sluzbu prepojenia

Zapnite robota a sluzba Link sa automaticky aktivuje. il sa rozsvieti na displeji robota a v aplikacii, co
signalizuje, ze aktivacia bola Uspesna. Stav pouzivania sluzby Link si mozete zobrazit v sekcii Pripojenia v
aplikacii.

S aktivovanou sluzbou Link mozete dialkovo monitorovat stav vasho robota a spustat Ulohy kosenia
bez pripojenia Wi-Fi. Okrem toho je zabudovany GPS pre sledovanie polohy v realnom case, €o zvysuje
protikradezove schopnosti robota. Kedykolvek a odkialkolvek mozete sledovat jeho polohu a dostavat
upozornenia, ak sa presunie mimo vymedzenu oblast mapy.

Link Service je ponukana bezplatne prvy rok od okamihu aktivacie. Ak chcete sluzbu po uplynuti platnosti

pred(zit, kontaktujte tim popredajného servisu Dreame prostrednictvom e-mailu dreamesupport@dreame.
tech.

2.5 Senzory

Nazov Popis
Ziskava informacie o prostredi a umoznuje robotu lokalizaciu, vyhybanie sa prekazkam a
LiIDAR detekciu vody a necistot.
Rozsah detekcie (pri 100 klx): 40 m pri 10% odrazivosti; 70 m pri 80% odrazivosti
Zorné pole: 360° (horizontalne) x 59° (vertikalne)
Predna Detekuje prekazky, hranice travnika a pritomnost oséb.
K Uhol pohladu: 89° (horizontalne), 58° (vertikalne), 97° (diagonalne)
amera PR
Rozlisenie: 2 MP
GPS Prostrednictvom aplikacie mozete sledovat aktualnu polohu robota v Google Maps.
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3 Instalacia

3.1 Vyber vhodného umiestnenia

= Umiestnite nabijaciu stanicu na rovny povrch v blizkosti okraja travnika a elektrickej zasuvky. Umiestnite ho do
oblasti so silnym Wi-Fi signalom.

Poznamka: Pouzite svoje maobilneé zariadenie na kontrolu sily Wi-Fi signalu v danej lokalite. Silny signal Wi-Fi
zabezpecuje stabilné pripojenie medzi robotom a aplikaciou.

Délezité: Uistite sa, ze povrch je dostatocne makky na upevnenie skrutiek.

Délezité: Ak je nabijacia stanica na svahu, uistite sa, ze sklon nie je prilis strmy, aby sa robot nesmykol spat a
nepodarilo sa mu pripojit.

( N

(. =

» Zabezpecte volny priestor aspon 1 m bez prekazok viavo, vpravo a pred nabijacou stanicou. Uistite sa, Ze trava
okolo umiestnenia je kratSia ako 6 cm. Ak je trava vyssia, najprv ju pokoste ruc¢nou kosackou. Vysoka trava moze
robota stazit navrat na nabijaciu stanicu.

/ )

3.2 Instalacia nabijacej stanice

@ Pomocou dodanych skrutiek a imbusového kltca pripevnite zékladnu dosku k zemi.

( N
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@ Zasurite nabijaciu vezu do zékladnej dosky, kym nebudete pocut kliknutie.

a T &

& —

~

A =

@ Pripojte napdjaci zdroj k predlzovaciemu kdblu a potom ho zapojte do elektrickej zasuvky. Uistite, aby bol
zdroj energie umiestneny aspon 30 cm nad zemou.
Poznamka: LED indikator na nabijacej stanici bude stale modry, ked je pripojeny k zdroju energie.

~

Vs

p &

© Odstrante ochranny kryt LIDAR.
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@ VloZte robota do nabijacej stanice na nabitie. Uistite sa, Ze nabijacie kontakty na robote a nabijacej stanici
suU spravne prepojene.

Poznamka: Kontrolka bude blikat zeleno, ked sa robot v nabijacej stanici Uspesne nabija.

Poznamka: Ak chcete pridat garaz pre dodato¢nu ochranu, pouzite kompatibilnt Dreame Garaz, ktora je
dostupna v miestnych predajniach alebo online. Pouzitie garaze, ktora nie je od vyrobcu Dreame, moze
sposobit problemy pri dobijani.

N
\ A/

LED indikator na nabijacej stanici

Farebna indikdcia LED diody Vyznam

1. Nastala chyba nabijacej stanice (napriklad problém s nabijacim
prudom alebo napatim).
Blikajuca/trvalo svietiaca cervena

2. Robot sa pripoji na nabijacej stanici, ale nabijanie je abnormalne
(napriklad skrat na nabijacich kontaktoch).

Plna modra Nabijacia stanica je pod napatim. Robot nie je v nabijacej stanici.
Blikajuca zelena Robot sa nabfja v nabfjacej stanici.
Stale zelena Robot je v nabljacej stanici a je Uplne nabity.

4 Priprava na prvé pouzitie

4.1 Oboznamte sa s ovladacim panelom

"
Displej
L8
Zapnut/vypnut C Start
) Gombik
Spat o Domov
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Displej

lkona

Stav

Uroven batérie (Zobrazuje aktudlnu trover nabitia batérie.)

2]

Nabijanie (Robot sa Uspesne pripoji k nabijacej stanici.)

3

Bluetooth (Robot je pripojeny k aplikacii prostrednictvom Bluetooth.)

~~

Wi-Fi (Robot je pripojeny k aplikacii prostrednictvom Wi-Fi siete.)

Link sluzba (Link sluzba je aktivovana.)

(@

Plan (Uloha je napldnovand na dnes a este nezacala.)

Ovladanie
Tlacidlo Funkcia
.. . . . - - I v . .
Napéjanie (I) lv\la.zap.nuUe/vyp?nutl.e rob.ota stlacte a podrzte (!) tlacidlo na 2 sekundy. Uistite sa,

Ze je mimo nabfjacej stanice.

. Ak chcete spustit cistenie celej plochy alebo pokracovat v prerusenych ulohach,

Start Dl stlacte tlacidlo Bl a do 5 sekund zatvorte kryt. Ak kryt nezatvorite do 5 sekind, tloha
Sa zrusi.

Domov O Ak chcete poslat robota spat na nabijaciu stanicu na nabitie, stlacte tlacidlo OO a do

5 sekind zatvorte kryt. Ak kryt nezatvorite do 5 sekiind, uloha sa zrusi.

Spat o Pre navigdciu o jednu troven vyssie v menu stlacte & tlacidlo.
Na potvrdenie vyberu v menu stlacte gombik.

Gombik Ak chcete aktivovat rezim parovania Bluetooth, podrzte gombik 3 sekundy.
Pre navigaciu v menu otocte volicom v smere hodinovych ruciciek/proti smeru
hodinovych ruciciek.

Etart + Spat Prevpbnovenie tova’renskych nastaveni robota pgdrite sucasne Dl tlacidloa &
tlacidlo na 3 sekundy. PIN kod nebude vymazany.
Domov + Spat SUﬁas_ny’,m"stlaCenim a »podrianrl’m tlﬁéidiel.o/ (.a.”C) Qa 3 sekundy ystUpite na stranku
0 aplikacii v nastaveniach. Stranka "O aplikacii' zmizne za 5 sekund.
Gombik + Spat | Naobnovenie PIN kédu podrzte gombik a tlacidlo O stcasne potas 3 sekind.
Sto Stlacenim tlacidla Stop otvorte horny kryt a zastavte robota. Na obnovenie prevadzky
p je potrebne zadat PIN kod na ovladacom paneli.
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Prehlad struktiry menu

Kosenie celej plochy

Rezimy

Kosenie okrajov

Zobrazit plan

Planovanie

Zapnut/Vypnut planovanie
Ucinnost kosenia

\yska kosenia

VlySka detekcie prekazok

Rezim Nerusit
Ochrana pred dazdom

Ochrana pred mrazom

\Vystraha pri opusteni mapy

Zmena PIN kodu

Obnovit robota

*M6ze byt aktualizovaneé v zavislosti od verzie softveru.

Stavova kontrolka na robotovi

Farby Vyznam
Trvalo svietiaca Cervena Vlyskytla sa chyba.
Plna modra Robot je v pohotovostnom rezime.
Bliké namodro Robot vykonava ulohu alebo je pozastaveny.
Blikajuca zelena Robot sa nabija v nabijacej stanici.
Stale zelena Batéria je Uplne nabita.
Blika nazlto 1. Robotje na Aliadke. . v o

2. Prostrednictvom aplikacie sa zobrazuje video z prednej kamery v realnom case.

Poznamka: Obdobie aktivacie a scenare svetla robota si mozete prispdsobit v casti Nastavenia > Svetlo.
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4.2 Pociatocné nastavenia

Predtym, ako robot prvykrat zapnete, je potrebné vykonat niekolko zakladnych nastaveni, aby bol pripraveny na
pracu.

@ Stlacenim tlacidla Stop otvorte horny kryt.

€ Stlacte a podrzte tlacidlo (_') na ovladacom paneli na 2 sekundy, ¢im robot zapnete.
Pozndmka: Robot sa automaticky zapne, ked je zaparkovany v nabijacej stanici.

—

€) Vyberte preferovany jazyk
Otocte gombik v smere hodinovych ruciciek pre pohyb nadol a proti smeru hodinovych ruciciek pre pohyb hore
na vyber vasho jazyka. Stlacte gombik na potvrdenie.
(—\ e
: ST

@ Nastavte PIN kod

1. Otocte volicom a vyberte Cislo od 0 do 9. Otocte v smere hodinovych ruciciek, aby ste zvysili ¢islo, a proti
smeru hodinovych ruciciek, aby ste ho znizili. Stlacte gombik na potvrdenie a nastavenie dalsej Cislice. Ak chcete
zmenit predchadzajucu cislicu, otocte volicom proti smeru hodinovych ruciciek, kym sa ¢islo nezmenina 0, a
potom ho otocte este raz.

Délezité: Nenastavujte PIN kod na ,0000 “.
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Dan't get ta 0000 Don't set to 0000 Dan't set ta ‘0000

2. Zadajte PIN kod znova, aby ste dokoncili nastavenie PIN kodu.
Pozndmka: Ak sa dve hesla nezhoduju, nastavte nove heslo znova.

© Pripojenie robota na internet
Naskenujte QR kod a stiahnite si aplikaciu Dreamehome do svojho mobilného zariadenia. Po instalacii si
vytvorte Ucet a prihlaste sa.

Aplikaciu Dreamehome si mozete stiahnut aj z App Store alebo Google Play.

Download on the

App Store

>’ Get it on
P7" Google Play

Pred nastavenim siete:

» Uistite sa, Ze robot a vase mobilné zariadenie su v rovnakej Wi-Fi sieti.

» Uistite sa, Ze vase mobilné zariadenie je od robota vzdialené maximalne 10 m.

« Povolte funkciu Bluetooth na svojom mobilnom zariaden.

1. Otvorte aplikaciu Dreamehome.

2. M6zete sa pripojit jednou z nasledujucich metod:

a. Naskenujte QR kad: Prejdite do tasti @ Zariadenia a klepnite na :—:Skenovat' QR kad pre pripojenie.
Naskenujte QR kod umiestneny vo vnutri vichneho krytu robota na pripojenie.

b. Pridanie manuélne: Prejdite do ¢asti {8 zariadenia a klepnite na — Pridat. Potom vyberte model vasho
robota na pripojenie.

. Automaticke zistenie: Robot vyhlada blizke zariadenia. Kliknite na svojho robota zo zoznamu najdenych
zariaden, aby ste sa pripojili.

Ly
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3. Postupujte podla pokynov v aplikacii na dokoncenie pripojenia k Wi-Fi sieti.

Délezité: Pouzite jednopasmovu siet s frekvenciou 2,4 GHz alebo dvojpasmovd siet s frekvenciami 2,4/5 GHz.
Dolezité: Uistite sa, Ze vasa Wi-Fi siet nema firewall a nie je Sifrovand. V opatnom pripade moze zlyhat
nastavenie siete.

4. Stlacte a podrzte gombik na ovladacom paneli pocas 3 sekund. Robot sa prevedie do rezimu parovania
Bluetoath.

5. Postupujte podla pokynov v aplikacii na dokoncenie parovania.

Ako odstranit priradenie robota?

Robot je automaticky priradeny k Uc¢tu Dreamehome po Uspesnom sparovani. Kazdé zariadenie je mozné
pripojit len k jednéemu uctu. Nemozno ho sucasne viazat na iny ucet.

Ak chcete pripojit robota k novemu Uctu, musite ho najprv odpojit. Na zrusenie viazania:

1. Otvorte aplikaciu Dreamehome. Prejdite do ¢asti & Zariadenia.

2. Ak mate na svojom Ucte Dreamehome viazanych viacero robotov, potiahnutim prstom dolava alebo doprava
prejdite na stranku robota, ktoreho chcete upravit.

3. Kliknite na * v pravom hornom rohu.

4. Vyberte O Odstranit.

Ako zdielat svojho robota?

1. Kliknite na ¢ v pravom hornom rohu.
2. Wherte [/] zdielanie zariadenia.

Ako sa odhlasit z vasho uctu Dreamehome alebo ho odstranit?

1. Prejdite do casti @ Ja > (©)> Utet.
2. Vyberte Odhlasit sa alebo Zmazat ucet.

488



DREAME

5 Mapovanie zahrady

Pred mapovanim skontrolujte nasledovne:
« Uroven nabitia batérie robota je viac ako 50%.
= Ochranny kryt LIDAR je odstraneny.

= Horny kryt je zatvoreny.
= Robot je spravne zaparkovany v nabijacej stanici.

Ve

N

5.1 Vytvorenie virtualnej hranice

Pred spustenim procesu mapovania majte na pamati nasledovne:

Délezité: Pri vytvarani hranice neru¢ne neprenasajte robota, pretoze to moze spdsobit zlyhanie mapovania.
Délezité: Po spusteni mapovania neukladajte robota dialkovo do nabijacej stanice, kym nie je proces
mapovania dokonceny. V opacnom pripade moze byt LIDAR zablokovany, co moze spbsobit zlyhanie
mapovania.

= PoCas procesu mapovania kracajte maximalne 5 m za robotom.
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= Robot zvladne svahy so sklonom az do 50% (27°). Pre lepsie vysledky kosenia sa vsak odporuca udrziavat
sklony pracovnych oblasti pod 25% (14°).

-~

= Pre oblasti uzsie ako 80 cm ich nastavte ako cesty, aby robot mohol prejst (pozri ¢ast 5.4: Nastavenie trasy).

) L/
T
3
<80cm @ B{!Icm

X

= Ak je vas travnik viac ako 4 ecm vyssie ako prilahly teren, udrzujte robot vo vzdialenosti aspon 10 cm od
okraja. Ak je vas travnik v rovnakej urovni ako prilahly terén, robot méze prekrocit obvodovy okraj pre optimalne
wysledky kasenia pozd( hranic.

(" )

= Uistite sa, ze uhly otacania su vacsie ako 90° . Uhly mensie ako 90° m6zu robit robotu tazkosti pri dosiahnuti
Cistého rezu.

4 )
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Zacnite mapovanie:
1. Kliknite na Zacat vytvaranie v aplikacii a robot skontroluje svoj stav a vykona kalibraciu. Automaticky opusti
nabijaciu stanicu na vykonanie kalibracie. Budte opatrni.

wat v

- e )

=5

2.Vzdialene navadzajte robota k okraju vasho travnika a klepnite na Nastavit vychodiskovy bod, aby ste urcili
vychodiskovy bod pre hranicu.

( D

*

3. Vzdialené ovladanie robota na pohyb po obvode vasho travnika na vytvorenie mapy pracovnej oblasti.

Automaticka detekcia hranic

Vdaka pokrocilemu Al algoritmu robot vyuziva prednd kameru na rozliSenie travnatych a netravnatych ploch, ¢o
mu umoznuje identifikovat hranice bez potreby manualneho navadzania.

Po navedenirobota na okraj travnika a nastaveni pociatocneho bodu moézete pouzit rezim Automaticka
detekcia hranic. MOzete zvolit, ¢i ma robot prekrocit obvodovy pas pre Cistejsie vysledky hranoveho Cistenia,
alebo zostat v jeho blizkosti, aby sa zabranilo zaseknutiu.

Odporucame sledovat robota pocas tohto procesu. Ak robot nedokaze presne rozpoznat hranice, mozete
kedykolvek ukoncit rezim automatického rozpoznavania hranic a prepnut na dialkove ovladanie.

Délezité: Rezim automatického rozpoznavania hranic by sa mal pouzivat pocas dna, aby bola zabezpecena
dostatocna viditelnost. Vyhnite sa pouzivaniu tejto funkcie pri zlom osvetleni alebo dazdivom pocasi.
Délezité: Uistite sa, Ze predna kamera robota je Cista a nezakryta.

¢ - w0 ¢ — T
3 6 ]
. o
¥ a ¥
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4. Ked sa robot vrati do vzdialenosti 1 m od pociatocneho bodu, moézete klepnut na Uzavriet hranicu a hranica

sa automaticky dokonci.

5.2 Nastavenie zakazanych zén

Hoci robot dokaze automaticky obchadzat prekazky, je stale potrebné nastavit oblasti s rizikom padu, ako

su bazeny a pieskoviska, ako zakazane zony. Pre objekty, ktore chcete chranit (napriklad kvetinovy zahon,
trampolinu, zeleninovy zahon alebo odhaleny koren stromu), nastavte ako zakazane zony. V aplikacii mozete
klepnut na Zakazanu zénu a pokracovat vo vytvarani zakazanych zon. Pripadne mozete prejst do ﬁ>
Uprava mapy a vytvorit alebo odstranit zakdzané zony po dokonceni mapy.

5.3 Vytvorenie dalSich zén a rozSirenie existujucich zén

« Vytvorenie dalsich zén

Ak je vas travnik oddeleny cestami alebo mate niekolko izolovanych travnikov, mozete v aplikacii klepnut na
Pracovna zéna a pokracovat vo vytvarani pracovnych oblasti. Po dokonceni mapovania mozete v &> Uprave
mapy pridavat, mazat alebo upravovat zony.

— FELTIE B ] — agv w4

» Rozsirenie existujucich zén

Ak chcete rozsirit existujlcu zénu, klepnite na

Pracovnu zénu v aplikacii a vytvorte oblast, ktort chcete zahrnut. Ak sa dve oblasti prekryvaju, budu
automaticky zltcené. Pripadne mozete po dokonceni mapovania prejst do ﬁ > Upravy mapy > Pracovna
zoéna a rozsirit existujucu zonu.
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= Oddelenie a spojenie zon
Ak chcete rozdelit zonu na mensie Casti alebo spojit zony, ktore boli rozdelené pomocou aplikacie, prejdite do
> Upravy mapy > Nastavenia z6n a klepnite na Rozdelit alebo Spaojit v aplikacii.

5.4 Nastavenie trasy

Pre izolovane zony vytvorte cestu na ich prepojenie. Izolovane zony bez cesty budu pre robota nepristupne.
Poznamka: Standardne sa robot pohybuje iba po trase bez kosenia trévy.

Délezité: Ak je vas travnik rozdeleny priechodmi vyssimi ako 4 em, umiestnite predmet so sklonom rovnakej
vysky ako priechod (napriklad rampu).

e N TSN

» Prepojenie dvoch izolovanych pracovnych zén

Pre izolovane oblasti vytvorte cesty na ich prepojenie, inak k nim robot nebude mat pristup. Klepnite na Cesta a
vytvorte cestu.
Délezité: Uistite sa, Ze zaciatok a koniec trasy su v pracovnej oblasti.

= N

4

= Prepojenie pracovnej oblasti a nabijacej stanice

Ak vasa nabijacia stanica nie je v pracovnej oblasti, je potrebne vytvorit cestu, ktora ju spoji s pracovnou
oblastou. Klepnite na Cesta a vytvorte cestu, ktora robotovi umozni navrat do nabijacej stanice.

Délezité: Uistite sa, ze jeden koniec je v pracovnej oblasti a druhy koniec je priamo pred nabijacou stanicou. Je
vhodne zarovnat cestu s nabijacou stanicou.

Délezité: Pri vytvarani tras na spojenie pracovnej oblasti a nabijacej stanice nevkladajte robota dialkovo do
nabijacej stanice. V opacnom pripade moze byt LIDAR zablokovany, ¢co moze sposobit zlyhanie mapovania.
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5.5 Dokoncenie mapy

Kliknite na Dokon€it mapu, ked st pracovné oblasti, cesty a zakazané zény dokoncené.

< — ¥ 3 w 4
® .o
@
=i > \i‘
T = B H

Ak medzi prednou a zadnou zahradou nie je cesta, mozete vytvorit druhl mapu. Po dokonceni prvej mapy,
klepnite na Pridat mapu a pokracujte v tvorbe druhej mapy. Pripadne mozete prejst do > Uprava map a
po dokonceni mapovania klepnut na Pridat mapu. Po dokonceni druhej mapy moézete prepinat medzi mapami
cez g > Uprava mapy.

Poznamka: Po prepnuti mapy sa pouziju plany a nastavenia kosenia aktualnej mapy.

Poznamka: Mozete si zakUpit dalSiu nabijaciu stanicu na instalaciu do druhej mapy pre vacsie pohodlie. S
oddelenou nabijacou stanicou nainstalovanou v druhej mape staci robot manualne presunut medzi dvoma

5.6 Pridanie druhej mapy

mapami.
" I
(4 -
o -
)
i )
A
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Add map

6 Prevadzka \Aﬁy

6.1 Prvé spustenie kosenia

Tipy pred kosenim:
» Pouzite tlacnu kosacku na pokosenie travy na vysku najviac 10 cm.

= Odstrante z travnika prekazky vratane necistot, hromad listia, hraCiek, drotov a kamenov. Uistite sa, ze pri
koseni travnika robotom sa na travniku nenachadzaju deti ani domace zvierata.

= Vyplnte diery v travniku.

= Vopred nastavte v aplikacii preferencie kosenia (ako je Gcinnost kosenia, vyska kosenia a smer kosenia) .
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a) Spustenie cez ovladaci panel
1. Stlacenim tlacidla Stop otvorte kryt a zadajte PIN kod.

Dion't s6t to 0000

Y
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4. Stlacte tlacidlo [>| a do 5 sekidnd zatvorte horny kryt. Robot opusti nabijaciu stanicu a zacne kosit celd
plochu. Mozete tiez klepnut na Spustit v aplikacii, aby ste zacali kosit.

(-
— BHBA
= MY o
o

b) Spustenie cez aplikaciu
1. Otvorte aplikaciu.
2. Vyberte rezim kosenia a klepnutim na Start spustite kosenie.

6.2 Pozastavit

Ak chcete pozastavit aktualnu ulohu kosenia, mozete stlacit tlacidlo Stop na robotovi alebo klepnut na
Pozastavit v aplikacii.

Poznamka: Robot sa neda spustit priamo cez aplikaciu po stlaceni tlacidla Stop. Ak chcete pokracovat v
prevadzke, zadajte svoj PIN kod na ovladacom paneli.
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6.3 Pokracovanie

Ak chcete pokracovat v Ulohe po pozastaveni robota, stlacte tlacidlo [>la do 5 sekind zavrite horny kryt.
Robot pokracuje v predchadzajucej ulohe kosenia. Pripadne mozete klepnut na Pokra€ovat v aplikacii, aby ste
obnovili ulohu kosenia. - P




DREAME

6.4 Navrat na nabijaciu stanicu

Ak chcete robota vratit na nabfjaciu stanicu, stlacte tlacidlo ¥ na ovlddacom paneli. Potvrdte pozastavenie
alebo zrusenie aktualnej Ulohy, potom zatvorte horny kryt do 5 seklnd. Robot sa automaticky vrati na
nabijaciu stanicu, aby sa dobila. Pripadne mozete v aplikacii vybrat Spustit ndvrat na stanicu, aby sa robot
vratil.

ALEBO | :

7 Aplikacia Dreamehome

Kde mobzete objavit viac

Aplikacia Dreamehome je viac nez len dialkove ovladanie. V aplikacii mézete vykonavat rozne Ulohy: dialkove
dokoncenie nastaveni, vyskusanie roznych rezimov kosenia, volnu Upravu mapy a Upravu planu kosenia.

7.1 Rezimy kosenia

Robot ponuka rézne rezimy kosenia. Mozete prepinat medzi rezimami prostrednictvom aplikacie, vratane
rezimu Kosenie celej plochy, Kosenie zon, Kosenie okrajov, Kosenie miest a Manualneho rezimu.

[ [m]

O

7.2 Tvary kosenia

Prisposobte si svoj travnik pridanim tvarov cez ﬁ> Uprava mapy > Tvary v aplikacii. Definované tvary budu
vyliceneé z kosenia vo vsetkych rezimoch kosenia. M6zete upravit ich polohu, velkost alebo ich odstranit v €asti

Tvary. gg
—"\

7.3 EdgeMaster ™ Zaci kotué

EdgeMaster ™ zaci kotuc je navrhnuty tak, aby sa pri dosiahnuti okrajov travnika presunul do strany, ¢o

zabezpedi Cistejsi strih. Ak chcete tuto funkciu aktivovat, prejdite do :—:> Nastavenia kosenia okrajov >
EdgeMaster ™ v aplikacii.
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7.4 Plan

Po dokonceni prveho mapovania robot automaticky vytvori dva tyzdenne plany kosenia podla velkosti travnika,
ktorymi su ,,Jarny/Letny plan “ a ,Jesenny/Zimny plan “.V aplikacii moézete klepnut na a vykonat
podrobné nastavenia planu. Vdaka funkcii planovania mézete kazdodennu pracu s kosenim uplne prenechat
robotu. Robot vyZaduje len pravidelnu udrzbu.

Poznamka: Ak sa obdvate, Ze robot moze rusit vas alebo vasich susedov pri autonémnej praci v urcitych
hodinach, mozete prejst do Nastavenia > Nerusit a nastavit Nerusit ¢as v aplikacii.

"

7.5 Detska blokada

Ak sa obavate, ze robot mozu ovladat deti, prejdite do Nastavenia a aktivujte funkciu Detsky zamok v
aplikacii. Ked je tato funkcia aktivovana, robot sa zamkne, ak nie je vykonana Ziadna operacia pocas 5 minut pri

otvorenom kryte.

3

7.6 Ochrana pred dazdom

Ak sa obavate, Ze nepriaznivé poveternostné podmienky by mohli ovplyvnit kosenie, mézete povolit funkciu
Ochrana pred dazdom v Nastaveniach na ovladacom paneli alebo v aplikacii. Ked je tato funkcia aktivovana,
robot automaticky prerusi kosenie a vrati sa na nabfjaciu stanicu, ked zacne priat. Cas ochrany pred dazdom
mozete nastavit v aplikacii.

Poznamka: Kosenie mokrej trdvy moze poskadit vés travnik. Odportca sa pred(Zit dobu ochrany, aby trava
stihla vyschnut pred dalsim kosenim.

7.7 Ochrana pred mrazom

Ak teplota klesne pod 6 ° C, kosenie moze trvalne poskodit travnik. Ako bezpecnostne opatrenie sa batéria
nenabije. Aby ste tomu zabranili, mdZete aktivovat funkciu Ochrana pred mrazom v Nastaveniach, bud cez
ovladaci panel alebo aplikaciu. Toto automaticky pozastavi kosenie a posle robota spat do nabijacej stanice,
ked teplota klesne pod 6 ° C. Robot obnovi kosenie, ked teplota stipne nad 11 ° C.

4

3
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7.8 Bezpecnostné funkcie

Robot je vybaveny viacerymi protikréadezovymi funkciami, ktoré st pohanane vstavanym GPS pre zvysenu
bezpecnost. Okrem toho dokaze predna kamera detekovat pritomnost ¢loveka, ¢im sa robot stava Gcinnym

strazcom zahrady.

3

7.8.1 Vystraha zdvihnutia

Pri zapnutej tejto funkcii sa okamZzite spusti alarm pri zdvihnuti robota a robot sa zamkne. Ak chcete pokracovat
v prevadzke, najprv zadajte PIN kod na robote.
o

5"

7.8.2 Vystraha pri opusteni mapy

Pri zapnutej tejto funkcii sa robot zamkne a okamZite spusti alarm, ak sa vzdiali od mapy.

&

S )

S touto funkciou aktivovanou moézete zobrazit aktualnu polohu robota v aplikacii Google Maps.

Q
S

7.8.4 Upozornenie na detekciu pritomnosti osoby

7.8.3 Poloha v realnom case

Ked je tato funkcia povolena, robot vas upozorni pri detekcii pritomnosti oséb.
rg'l
LUua

Kliknite na o a zobrazite si Zivy prenos z prednej kamery robota, ¢o vdm umozni monitorovat vasu zéhradu

kedykolvek a kdekolvek.

S )

7.8.5 Video v redlnom case
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7.8.6 Patrol

Ked je robot v pohotovostnom rezime, mdZete ho prostrednictvom aplikacie poslat na kontrolu konkrétnych
hranic alebo miest vo vasej zahrade. Pre pristup k tejto funkcii prejdite na ° > Hliadkovanie.

Q2

3

7.9 Vlastné obdobie nabijania

Ak chcete prisposobit obdobie nabijania robota na konkrétne hodiny, mézete povolit funkciu Vlastné obdobie
nabijania cez Nastavenia > Nabijanie v aplikacii. Po aktivacii sa robot pri nizkej trovni batérie nabije na 20
%, pokial nie st naplanovane Zacie tlohy. Uplne nabitie sa uskuto¢ni iba pocas urteného obdobia nabijania.
Mozete tieZ prisposobit Urover nabitia pre automatické dobijanie a Uroven nabitia pre obnovenie uloh
a nastavit tak Urovne nabitia batérie, pri ktorych sa robot automaticky vrati do nabijacej stanice alebo ocbnovi

nedokoncené ulohy kosenia.

=

Poznamka: Vyvojovy tim Dreame bude neustale vykonavat OTA (bezdroétové) aktualizacie a udrzbu firmveru a
aplikacie. Skontrolujte upozornenia na aktualizacie alebo aktivujte funkciu Automaticka aktualizacia, aby ste
mali aktualny firmware a aplikaciu a mohli vyuzivat viac funkcii.

8 Udrzba

Pre lepsi vykon a dlhsiu zivotnost robota pravidelne Cistite a vymienajte opotrebovane ¢asti podla nasledujucej
frekvencie:

Cast Frekvencia vymeny
Cepele Kazdych 6-8 tyzdiov alebo skor
Cistiaca kefka Kazdych 12 mesiacov alebo skor

Poznamka: Zostavajuci cas pre cepele a cistiacu kefku mozete skontrolovat prechodom do ¢asti Nastavenia

> Spotrebny materidl a udrzba v aplikacii. Po vymene akehokolvek spotrebneho materialu podla vyzvy
prejdite na stranku s podrobnostami o danom spotrebnom materiali a klepnite na Vymenil som ho a resetujte
Casovac.

Poznamka: Ak mate v zahrade urcené miesta na bezne cistenie a servis robota, mozete nastavit Servisne
miesta na mape prechodom do ¢asti Nastavenia > Prejst na servisné miesto > Upravit miesto. Po nastaveni
servisnych miest staci klepnut na Prejst a nasmerovat robota na urcené miesto pre jednoduchy servis.

8.1 Cistenie

Pravidelne Cistite vasho robota, aby sa zabranilo hromadeniu posekanej travy a necistot, ktoré by mohli upchat
Zaci kotuc a hnacie kolieska, co by mohlo ovplyvnit jeho vykon pri koseni, dokovani a pohybe. Odporucame
pouzit Cistiacu sUpravu, ktora je dostupna v miestnych obchodoch alebo online.

/\ Varovanie: Pred tistenim vypnite robota a odpojte nabijaciu stanicu.

Pozor: Pred otocenim robota hore nohami sa uistite, Ze je na LIDAR nasadeny ochranny kryt LIDAR, aby nedoslo
k poskodeniu LiDAR.
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« Kryt, podvozok a zaci kotuc:
1. Vypnite robota.

2. Zakryte LIDAR ochrannym krytom.

3. Otocte robota hore nohami.

4. Ocistite kryt, Zaci kotuc¢ a podvozok hadicou.

/\ Varovanie: Pri ¢isteni podvozka sa nedotykajte cepeli. Pri Cisteni pouzivajte rukavice.
Pozor: Nepouzivajte vysokatlaky Cisti¢ na Cistenie. Nepouzivajte Cistiace prostriedky na Cistenie.
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5. Na Cistenie senzora LIDAR pouzite bezprasni handriku.

» Nabijacie kontakty a predna kamera:
Pouzite Cistu handriku na utretie nabijacich kontaktov na robote a nabijacej stanici, takisto vycistite prednu
kameru. Po Cisteni udrzujte nabijacie kontakty a prednt kameru v suchu.

» Hnacie kolesa:
Pouzite kefu na odstranenie bahna z kolies, aby ste zabezpecili dobru prieraznost.

8.2 Vymena komponentov

* Vymena cepeli

Na zachovanie ostria cepeli pravidelne vymente ¢epele. Cepele sa odportca vymienat kazdych 6-8 tyzdfov
alebo skor. Pouzivajte vyhradne originalne cepele Dreame.

/\ Varovanie: Viypnite robota. Pred vymenou ¢epeli si nasadte ochranné rukavice.

Poznamka: Vsetky tri Cepele vymente sucasne, aby ste zabezpecili vyvazeny system rezania.

1. Vypnite robota. 2. Zakryte LIDAR ochrannym krytom.

[T
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3. Polozte robota na makky povrch a otocte ho 4. Stlacenim tlacidla pod zacim koticom
hore nohami. odstrarite drziak.

5. Odstrante cepel zarovnanim otvoru cepele s
hriadelom.

7. Stlacte tlacidlo pod zacim koticom a zarovnajte 8. Uistite sa, Ze tepele sa m6zu volne otacat.
otvor drziaka s hriadelom, ¢im upevnite drziaky a
Cepele.

= Vymena cistiacej kefky

Ked sa Cistiaca kefka pre senzor LIDAR opotrebuije, jej Stetiny sa mozu rozstrapatit alebo znehodnotit, ¢o
ovplyvni jej Cistiaci vykon. Pravidelne vymienajte Cistiacu kefku, aby ste dosiahli dobré vysledky ¢istenia. Cistiacu
kefku sa odporuca vymienat kazdych 12 mesiacov alebo skor.
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9 Batéria

Pri dlhodobom skladovani nabijajte robota kazdych 6 mesiacov, aby ste ochranili batériu. Poskodenie baterie
sposobeneé prehlbovanim vyboja nie je zahrnuté v obmedzenej zaruke. Nabijajte batériu pri teplote okolia
nepresahujucej 45 ° C ani neklesajucej pod 6 ° C. Teplota pri dlhodobom skladovani baterie by mala byt
medzi -10 a 35 ° C. Na minimalizaciu poskodenia sa odporica skladovat batériu pri teplote medzi 0 a 25 ° C.
Poznamka: Zivotnost batérie robota zavisi od frekvencie pouzivania a poctu prevadzkovych hodin. Ak je batéria
poskodena alebo sa neda nabijat, nevyhadzujte start alebo chybnu batériu [ubovolne. Prosim, dodrzujte
miestne predpisy o recyklacii.

Rezim nabijania s nizkym prikonom:

Ked sa aktivuje rezim nabijania s nizkym prikonom, funkcie nesuvisiace s nabfjanim budu deaktivovaneé (displej
a sietove pripojenie budu vypnuté).

« Ak chcete aktivovat rezim nabijania s nizkym prikonom, stlacte a podrzte D tlacidlo a sucasne stlacte O
tlacidlo a rychlo stlacte O tlacidlo 5-krat v rychlom slede. Budete pocut hlasovy pokyn: Rezim nabijania s
nizkym prikonom je zapnuty.

» Ak chcete deaktivovat rezim nabijania s nizkou spotrebou, restartujte robota alebo rychlo stlacte tlacidlo (|)
5-krat.

10 Zimné uskladnenie

= Robot

1. Pred pouzitim robota Uplne nabite batériu.

2. Pred pouZzivanim robota v zime ho dokladne vycistite.

3. Nasadte ochranny kryt LiDAR.

4. Robot skladujte vnutri na suchom mieste pri teplote nad 0° C.

» Nabijacia Stanica

Odpojte nabijaciu stanicu a uskladnite ju na suchom a chladnom mieste, mimo priameho slnec¢neho zZiarenia.
Pozndmka: Po zimnom uskladneni znova nainstalujte nabijaciu stanicu a umiestnite robota do nej na nabitie.
Ak nabfjaciu stanicu preinstalujete na iné miesto, robot automaticky aktualizuje jeho polohu hned po nabiti a
opusteni stanice. Ak sa v dosledku vyraznych zmien v zahrade vyskytnu chyby v ur¢ovani polohy, odporuca sa
opatovné mapovanie oblasti.

11 Preprava

Pri dlh3ej preprave zabezpecte, aby bol robot vypnuty. Odporuca sa pouzivat pévodneé balenie. Nasadte
ochranny kryt LIDAR.

/\ Varovanie: Pred pouzitim robota ho vypnite.
A Varovanie: Zdvihajte robota za zadnu rukovat, pricom zaci kotuc¢ drzte dalej od tela.



12 RieSenie problémov

Problém

Pric¢ina

Riesenie

Robot nie je pripojeny k
aplikacii.

1. Robot nie je v dosahu
signalu Wi-Fi alebo dosahu
Bluetooth.

2. Robot je vypnuty alebo sa
restartuje.

1. Skontrolujte, ¢i robot dokoncil proces zapnutia.
2. Skontrolujte, ¢i router funguje spravne.

3. Priblizte sa k robotu, aby sa nadviazalo
Bluetooth pripojenie.

Robot zdvihnuty.

Koleso sa nedotyka zeme.

1. Umiestnite robota spat na rovny povrch.

2. Zadajte PIN kod na robote a potvrdte.

3. Robot nedokaze prekonat prekazky vyssie
ako 4 cm. UdrZujte povrch v oblasti jeho ¢innosti
rovny.

Robot nakloneny.

Robot sa nakloni viac ako
37°.

1. Umiestnite robota spat na rovny povrch.
2. Zadajte PIN kod na robote a potvrdte.

3. Robot nedokaze zdolavat svahy s vacsim
sklonom ako 50% (27°).

Robot uviaznuty.

Robot je uvazneny a
nedokaze sa dostat von.

1. Odstrante okolitée prekazky a skuste to znova.

2. Manualne presurite robota na rovne a otvorene
miesto v ramci mapy a skuste ulohu spustit
znova. Ak sa problem nadalej vyskytuje, skuste to
znova, ked bude robot v nabijacej stanici.

3. Skontrolujte, ¢i su na zemi diery. Pred vyplnenim
dier pred kosenim zabrante uvaznieniu robota.

4. Skontrolujte, Ci je okolita trava vyssia ako 10
cm. Mozete upravit vysku detekcie prekazok
alebo vopred pokosit travu pomocou bubnoveho
kosacky, aby ste zabranili uviaznutiu robota.

5. Ak sa robot ¢asto zasekne na tomto mieste,
mozete ho nastavit ako zakazanu zonu.

Chyba lavého/pravého
zadného kolesa.

Koleso sa nemdze otacat
alebo motor kolesa ma
problém.

1. Vycistite zadné kolieska a skuste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Zaci kotuc sa neotaca.

Zaci kotu¢ sa nemoze
normalne otacat alebo je

problém s reznym motorom.

1. VycCistite zaci kotuc¢ a skuste to znova.

2. Skontrolujte, ¢i je okolita trava vyssia ako

10 cm. Pred pouzitim mozete travu pokosit
pomocou rucnej kosacky, aby ste zabranili
zablokovaniu nozoveho kotuca vysokou travou.
3. Skontrolujte, ¢i sa pod zacim kotucom
nenachadza voda. Ak je tam voda, presunte
robota na suché miesto a skuste to znova.

4. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skuste
robota restartovat.

5. Ak problem pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Zaci kotuc sa neposlva
nahor ani nadol.

Zaci kotuc sa neposlva
nahor ani nadol.

1. Vycistite Zaci kotUc a skuste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

DREAME
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Problém

Pric¢ina

RieSenie

Zaci kotu¢ sa nemoze
pohybovat do strany.

Zaci kotu¢ sa nemoze
pohybovat do strany.

1. VycCistite rezny systém a odstrante vsetky
necistoty alebo cudzie predmety.

2. Ak sa tato chyba nadalej vyskytuje, mozete
najprv vypnut funkciu EdgeMaster ™.,

3. Ak problem pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Chyba naraznika.

Celny narazovy senzor je
neustale aktivovany.

1. Skontrolujte, ¢i je robot niekde uvazneny.
2.]Jemne poklepte na naraznik a uistite sa, Ze sa
vrati spat.

3. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skuste
robota restartovat.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Chyba nabijania.

Robot sa pripoji na nabijaciu
stanicu, ale nabijaci prud

alebo napatie maju problém.

1. Skontrolujte, Ci je nabijacia stanica spravne
pripojena k zdroju energie.

2. Skontrolujte, ¢i su nabijacie kontakty na robote
a nabijacej stanici Ciste.

3. Po dokonceni kontroly skuste robot znova
pripojit k nabijacej stanici.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota batérie je prilis
vysoka.

Teplota batérie je = 60°C .

1. Pouzivajte robota v prostredi s teplotou nizsou
ako 40°C . M6zete pockat, kym sa teplota batérie
automaticky znizi.

2. M6Zete vypnut robota a po chvili ho
reStartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota batérie je
vysoka.

Teplota batérie je = 45°C .

1. Nabijanie moze zlyhat, ak teplota batérie
presiahne 45°C .

2. Pouzivajte robota v prostredi s teplotou nizsou
ako 40°C.

Teplota batérie je nizka.

Teplota batérie je < 6°C .

1. Nabijanie moze zlyhat, ak je teplota batérie
nizSia ako 6°C .
2. Pouzivajte robota pri teplote okolia nad 6°C .

LIDAR je zablokovany.

LiDAR je zablokovany
(napriklad ochranny kryt
LiDAR nie je odstraneny).

1. Odstrante ochranny kryt LIDAR a skuste to
znova.

2. Ak je LIDAR na hornej casti robota velmi
znecisteny, ocistite ho utierkou nepustajucou
vladkna a skuste to znova.

Porucha LiDAR.

LiDAR je velmi znecisteny

alebo dojde k chybe senzora.

1. Skontrolujte, i je LIDAR znecisteny. V pripade
potreby ho vycistite a skuste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skuste
robota restartovat.

3. Ak probléem pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

LIDAR je znecisteny.

LiDAR je znecisteny.

Precistite senzor LIDAR na vrchu robota Cistou
handrou. Po ¢isteni udrzujte LIDAR v suchu.
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Problém Pricina RieSenie

1. Robot sa automaticky pokusi vratit na
nabifjaciu stanicu na ochladenie.

2. Zabezpecte, aby robot pracoval pri teplote
okolia nizsej ako 40 °C .

3. Umiestnite robota na tieniste, chladne a dobre
Teplota LIDAR je vysoka. | Teplota LIDAR je > 80°C . vetraneé miesto. Alarm sa vypne, ked teplota
klesne do normalneho rozsahu.

4. Robot automaticky obnovi ¢innost po ukoncenti
alarmu.

5. Ak problem pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

1. LIDAR je vypnuty z dévodu vysokych teplot.

2. Zabezpec(te, aby robot pracoval pri teplote
okolia nizsej ako 40 °C .

3. Umiestnite robota na tienisté, chladné a dobre
vetrane miesto. Alarm sa vypne, ked teplota
klesne do normalneho rozsahu.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota LIDAR je prilis

vysoka Teplota LIDAR je = 90°C .

1. Skontrolujte, i je LIDAR v hornej ¢asti robota
znecisteny. Necistoty ovplyvnia polohovanie.

2. Manualne presunte robota na otvorene miesto
Robot sa stratil. Poloha bola stratena. vV ramci mapy a skuste Ulohu spustit znova.

3. Ak sa poloha neobnovi, dialkovo oviladajte
robota cez aplikaciu spat na nabijaciu stanicu a
potom spustite Ulohu kosenia.

1. ReStartujte robota a skuste to znova.
Chyba senzora. Chyba senzora. 2. Ak problem pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

1. Manualne presunte robota z oblasti zakazu
vstupu a skuste to znova.

Robot sa nachadza v Robot sa nachadza v . P o
) S . S 2. Vzdialene ovladajte robota cez aplikaciu, aby
zakazanej zone. zakazanej zone. . . 0
ste ho presunuli mimo zakazanej zény, a potom
skuste to znova.
1. Rucne presunte robota v ramci mapy a skuste
Robot sa nachadza Robot sa nachadza mimo t0 znova.
mimo ma 3 2.Vzdialene ovladajte robota spat do mapy
py. Py prostrednictvom aplikacie a potom skuste to
znova.
Aktivuje sa nudzove Na robote je stlacené tlacidlo Zadajte PIN kod na robote a potvide.
zastavenie. Stop.

Nizka Uroven batérie.

. Uroveri batérie je < 10 %. Zaparkujte robota v nabijacej stanici na nabitie.
Robot sa coskoro vypne.

1. Zadajte PIN kod na robote a potvrdte.
Robot je mimo mapu. 2. Vlystrahu pri opusteni mapy mozete
deaktivovat v nastaveniach aplikacie.

Robot je mimo mapu.
Riziko kradeze.

507
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Problém

Pricina

RieSenie

Nepodarilo sa vratit na
nabfjaciu stanicu.

Robot sa nemoze najst
nabijaciu stanicu pri
navrate k nabfjaniu.

1. Skontrolujte, ¢i nie su v ceste robota prekazky.
Odstrante prekazky a skuste to znova.

2. Vzdialene ovladate robota, aby sa vratil na
nabijaciu stanicu prostrednictvom aplikacie.

Nepodarilo sa pripojit k
nabijacej stanici.

Robot najde nabijaciu
stanicu, ale nedokaze sa

pripojit.

1. Skontrolujte, ¢i su reflexne folie na stanici
znecistené alebo zablokovane.

2. Skontrolujte, ¢i sa pred stanicou nenachadzaju
prekazky.

3. Skontrolujte, ¢i bola stanica presunuta.

4. Skontrolujte, ¢i je zakladna pokryta hustym
bahnom.

5. Skontrolujte, i je stanica v sklone.

6. Skontrolujte, ¢i je zakladna napajana.
7.Pomo7Zte robotu zakotvit v nabijacej stanici
pomocou dialkoveho ovladania alebo manualne.

Polohovanie zlyhalo.

Robotovi sa nepodarf
urcit polohu pri pokuse o
spustenie ulohy kosenia.

1. LIDAR m&ze byt zablokovany. Manualne presunte
robota na rovneé a otvorené miesto v ramci mapy a
skuste ulohu spustit znova.

2. Ak sa tato chyba opakuje, skuste to znova po
pripojeni robota k nabijacej stanici.

Nedostatocny priestor
na otacanie pred
stanicou.

Nedostatocny priestor na
otacanie pred stanicou.

1. Ak je stanica umiestnena na okraji mapy alebo v
jej vnutri, zabezpecte, aby medzi prednou castou
zakladne stanice a hranicou mapy bol volny priestor
aspon 1 m; inak robot nemusi byt schopny vykonat
otacanie.

2. Presunte stanicu alebo upravte mapu v rezime
Upravy map.

Prekazka na ceste.

Prekazka na ceste.

1. Skontrolujte, i je v ceste nastavena zéna no-go.
2. Skontrolujte, ¢i nie sU v ceste robota prekazky.

3. Ak robot stale nedokaze prejst, vymazte cestu v
Uprave mapy a nastavte novu.

Predna kamera je
znecistena.

Predna kamera je
znecistena.

Precistite prednu kameru ¢istou handrickou.

Vlyskytol sa problém s
prednou kamerou.

Vlyskytol sa problém s
prednou kamerou.

1. Precistite prednu kameru cistou handrickou.
2. Skuste reStartovat robota.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Predna kamera
zablokovana.

Predna kamera
zablokovana.

Precistite prednu kameru ¢istou handrickou.

Pocas automatickeho
mapovania sa vyskytla
chyba detekcie hranic.

Pocas automatickeho
mapovania sa vyskytla
chyba detekcie hranic.

1. Zabezpecte, aby boli svetelné podmienky
vhodne, ani prilis jasné, ani prilis tmave.

2. Potvrdte, Ze pocasie je jasne, vyhybajte sa hmle
alebo dazdu.

3. Uistite sa, ze predna kamera je Cista a neprekaza
jej nic.

4. Uistite sa, Zze povrch je rovny, pretoze nerovnosti
mozu ovplyvnit detekciu.

5. Ak detekcia hranic nadalej zlyhava, prepnite sa
na dialkové ovladanie na mapovanie.




13 Technické udaje

A2 1200 A2 2000

Nazov produktu

Dreame Roboticmower A2

Znacka Dreame
.Zaklad,n.e Model MXXA8203 MXXA8202
informacie
Rozmery 666 x 444 x 273 mm
Hmotnost (vratane batérie) 16,1 kg
Odporucand pracovna kapacita 1200 m? 2000 m?
Utinnost kosenia Standard: 800 m*/defl | Standard: 1000 m*/defi
Ucinny: 1600 m?/den Ucinny: 2000 m?/den
Kosenie \Vyska kosenia 30-70mm
Sirka kosenia 22cm
Cas nabijania ? 52 min 65 min
Hladina akustickeho vykonu LWA 54 dB(A)
Neistoty akustickeho vykonu KWA 3 dB(A)
Hluénost
Hladina akustického tlaku LpA 46 dB(A)
Neistoty akustickeho tlaku KpA 3 dB(A)
, . 0~50° C
Prevadzkova teplota Odporicané: 10~35° C
. ) -10~35°C
) Teplota dlhodobého skladovania Odportcané: 0~25° C
Pracovne
podmienky Robot: IPX6

IP triedenie

Nabijacia stanica: IPxX4
Napajanie: IP67

Maximalny sklon pre oblast
kosenia

50% (27°)

Pripojitelnost

Rozsah frekvencii Bluetooth

2400,0-2483,5 MHz

Max. RF vykon

802.11b: 16+2dBm(@11Mbps)
802.11g: 14+2dBm(@54Mbps)
802.11n: 13+2dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm

. Wi-Fi 2,4 GHz
Wi (2400-2483,5M)
. LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
[3]
Hnksluzba LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS

DREAME
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A2 1200 A2 2000

Pohonny
motor

Rychlost jazdy pri dialkovom
ovladani

0,45m/s-0,8 m/s

Rychlost jazdy pri kaseni

Standard: 0,35 m/s
Ueinny: 0,6 m/s

Typ motora Nabojovy motor
Rezny motor | Rychlost 2200/min
Model batérie MBPAT10 MBPAT4

Baterka Typ batérie Litium-ionova bateria
(robot) Menovita kapacita 4000 MAh 5000 mAh
Menovité napatie 18V DC
Model nabijacky MPAAT0/MPAA20
. Vstupneé napatie 100~240V AC
Napajanie
\lystupne napatie 20V DC
Viystupny prad 3A
Model nabijacej stanice MCA10
Vstupne napatie 20V DC
Nabu._aaa Vystupné napatie 20V DC
stanica
Vstupny prud 3A
Vystupny prud 3A
oL Nahradné Cepele a drziaky 9/3
Prislusenstvo
Model cepela MBKAT0/MQBA10
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. . Maximaln .
. Uplink | Downlink | . 1ainy Frekvencné
Normy Pas vystupny vykon | GNSS .
(MHz) (MHz) RE pasmo

] 1920-1980 | 2110-2170 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 23+2
7 | 2500-2570 | 2620 - 2690 23+2
8 880 - 915 925 - 960 23+2

LTE 20 832 - 862 791 - 821 23+2
28 703 - 748 758 - 803 23+2

GPS/
GLONASS/
38 | 2570-2620 | 2570- 2620 23+2 BDS/ 1559 -1592
Galileo/ MRz

40 | 2300-2400 | 2300 - 2400 23+2 QZ55
41 | 2496 -2690 | 2496 - 2690 23+2
3 1710-1785 | 1805 - 1880 30+2

GSM
8 880-915 925 - 960 23+2
1 1920-1980 | 2110-2170 23+2

WCDMA

8 880 - 915 925 - 960 23+2

[2] Cas nabijania plati, ked sa robot automaticky vrati na nabijaciu stanicu pri nizkej Urovni batérie.

[3] Krajiny/regidny, na ktaré sa vztahuje: Albansko, Andorra, Rakusko, Belgicko, Bosna a Hercegovina, Bulharsko,
Chorvétsko, Cyprus, Cesko, Dansko, Estonsko, Finsko, Franclizsko, Nemecko, Grécko, Guernsey, Madarsko, Island,
frsko, Taliansko, Kosovo, Lotyssko, Lichtenstajnsko, Litva, Luxembursko, Macedonsko, Malta, Moldavsko, Monako,
Cierna Hora, Holandsko, Norsko, Polsko, Portugalsko, Rumunsko, Srbsko, Slovensko, Slovinsko, Spanielsko,
Svédsko, Svajtiarsko, Spojené kralovstvo, Ukrajina.

Poznamka: Specifikacie sa mozu menit, kedZe nase produkty neustale vylepsujeme. Pre najnovéie informacie
navstivte nasu webovu stranku na adrese https://global.dreametech.com.







