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Dear customer,

Thank you for purchasing our product. Please read the following instructions carefully
before first use and keep this user manual for future reference. Pay particular attention
to the safety instructions. If you have any questions or comments about the device,
please visit our customer support page: www.alza.cz/EN/kontakt.

Importer Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz

Disclaimer & Precautions

Disclaimer

Drones are products with potential dangers and relatively complex operations.
Before use, it is essential to thoroughly read the full User Manual to understand basic
knowledge and become familiar with the drone’s functions. For first-time use of the
ATOM 2, it is recommended to operate it in GNSS mode in a spacious outdoor area to
help you get acquainted with its features.

Strictly follow the operational instructions and precautions in the Manual to ensure safe
and correct usage. Users under the age of 16 should be supervised by an adult, and the
product should be kept out of reach of children.

The Company disclaims responsibility and does not provide warranty services for any
direct or indirect losses (including property damage and personal injury) resulting from
failure to follow the Manual's safety guidelines.

Do not disassemble any part of the product except for the propellers or make
modifications without official guidance. Users will bear responsibility for any
consequences arising from such actions.

For assistance with use, operation, or maintenance, please contact our local dealer or
the Company.

The drone’s onboard software has passed rigorous security certifications and includes
advanced encryption and anti-tamper mechanisms. These ensure that the software
cannot be altered by unauthorized users. The system can instantly detect and block any
illegal modifications, protecting the drone’s flight control and data functions from
malicious software, viruses, or hacking attempts.

The copyright and ownership of this document belong to Shenzhen Potensic Intelligent
Co., Ltd. (hereinafter referred to as "Potensic"). The information is subject to change
without notice. For the latest updates, please visit https://www.potensic.com.



http://www.alza.cz/EN/kontakt
http://www.alza.cz/
https://www.potensic.com/

Safety & Precautions

Keep Away from Obstacles and Crowds

To ensure the safety of both the user and others, keep the product away from crowded
areas, high-rise buildings, and high-voltage cables. Also, avoid using it during severe
weather conditions such as strong winds, heavy rain, or thunderstorms. These
conditions can cause unpredictable flight speeds, unstable operation, and potential
hazards.

Keep Off Moisture
To avoid malfunctions or damage caused by humidity affecting internal electronic
components or mechanical parts, keep the product away from moisture.

Safe Operation

Operating the drone while fatigued, in poor mental condition, or without sufficient
experience increases the risk of accidents. For safety, always use original parts when
repairing or modifying the product. Operate only within specified limits and comply with
local safety regulations.

Keep Away from High-Speed Rotating Parts
When the propellers are spinning, keep the drone away from people and animals to
avoid injury or disruption. Never touch the spinning propellers with your hands.

Keep Away from Heat Sources

To prevent malfunctions, deformation, or damage, keep the product away from heat
and high temperatures. This is especially important since the drone contains metal,
fiber, plastic, and electronic components.

Warning & Prompts

o Keep the package and manual in a secure place as they contain important
information.

e Users are responsible for ensuring that the use of this drone does not cause
harm to the person or property of others.

e Our company and dealers are not liable for losses and personal injuries resulting
from improper use or operation.

e Users must strictly follow the steps outlined in the user manual to install and test
the drone. During flight, maintain a minimum distance of 1 to 2 meters from
users or other individuals to prevent the drone from colliding with human bodies,
causing injury.

e The product should be assembled by an adult. Users aged below 16 should not
handle the product alone. The battery should be charged under the supervision
of an adult and should be kept away from flammable materials during the
charging process.



e The product contains small parts. Please place them out of reach of children to
prevent accidental ingestion.

¢ Do not operate the product over roads or standing water to avoid accidents.

e |Itisforbidden to dismantle or refit the product, except for the propellers, as
doing so may lead to malfunctions in the drone.

e Please recharge the intelligent battery with a USB charger that conforms to
FCC/CE standards.

e The remote controller has a built-in 3.6 V lithium battery which needs no
replacement.

e Do not short-circuit or squeeze the battery to avoid explosion.

¢ Do not place the battery in hot place (in fire or near electric heater).

e Keep a safe distance from the high-speed revolving propellers; avoid using the
product in crowds to prevent scratches or injuries.

e Do not use the product in places with strong magnetic field, such as near high-
voltage cable, buildings that contain metals, automobiles and trains; otherwise,
the connection stability can be compromised.

e Please make sure to thoroughly understand local laws and regulations to avoid
any unauthorized use of the drone.

e To comply with the requirements of the aeronautical radio magnetic
environment, during the period of radio control orders issued by the relevant
national authorities within the specified regions, the use of remote controller
should be suspended as instructed.

e Please refrain from flying at low altitudes over water surfaces.

e Please stay away from airports, flight paths, and other restricted areas.

Reading Tips
Legend

@ Prohibited Operation & use prompts

& Important E’ Technical terms and reference information

Suggestions of Use
e Itis advisable to watch the tutorial video and Quick Start Guide before referring
to the Manual.
e Besure to read the Disclaimer & Precautions section first when consulting the
Manual.



Tutorial Video/Download App

Scan the QR code on the right and you can:

e Download Potensic Eve App.

e Watch the tutorial videos.

e Access the latest User Manual.

e Learn about the frequently asked questions (FAQ).

¢ Potensic Eve App supports iOS 13.0 and above, as well as Android 7.0 and
above.

Registration & Help

It's required to set up an account when using the App for the first time to have better
user experience. We guarantee never to collect any user information without
authorization.

Registration Procedures

e Enter your email address on the registration page.

¢ Obtain the verification code and enter it, then read and agree to the User
Agreement and Privacy Policy.

e Set a password to complete the registration.

Once registration is successful, you will be automatically logged in.

e During registration, please ensure your mobile device is connected to the
internet.

o If you do not receive the verification code during registration, please check
your spam folder, as the verification email may have been mistakenly marked
as spam.

/i\ e If you do not register and log in to a Potensic account, you will not be able to
activate the drone and will only be able to fly with the height and distance
limited to 30 meters for 3 trial flights. It is recommended that you register and
log in to your account to activate the drone.

Help

Thanks for purchasing Potensic ATOM 2. Before using the drone for the first time, we
recommend that you read the user manual carefully.

Please contact our support team at support@potensic.com if you encounter any
problem or issue with the drone.



Technical Terms [7]

IMU

IMU (inertial measurement unit), the most important core sensor of
the drone.

TOF (Time of Flight)

TOF (time of flight), the period from transmission and receiving of
detection infrared signal, in order to determine the target distance.

Downward Vision
System

The sensor system, which lies at the bottom of the drone and consists
of camera and TOF module.

Vision Positioning

High-accuracy positioning, which is realized through Downward Vision
System

Compass

Geomagnetic sensor, which enables the drone to identify the
direction.

Barometer

Atmospheric pressure sensor, which enables the drone to determine
the altitude through atmospheric pressure.

Lock/unlock

Refers to the transition of the drone's motors from a stationary state
to idle rotation.

Idling

Once unlocked, the motor will start spinning at a fixed speed, but it
can't provide sufficient lifting force for the drone to take off.

Auto return

The drone will return to HOME point automatically based on GNSS
positioning.

Drone head

Position of the drone camera.

Throttle control stick

Ascend or descend the drone.

Pitch control stick

Fly the drone forward or backward

Roll control stick

Fly the drone leftward or rightward.

Yaw control stick

Enables the drone to rotate clockwise or anticlockwise.




Overview

This chapter introduces the functional characteristics of ATOM 2, as well as the diagrams
of the drone and the remote controller.

Introduction

ATOM 2 features foldable arms for convenient portability, with a lightweight body
weighing only 245 g. The drone possesses a Vision Positioning System, which allows for
precise hovering in low-altitude indoor and outdoor environments. Equipped with a
GNSS sensor, the drone enables positioning and automatic return.

The camera utilizes a 1/2-inch Sony CMOS image sensor, capable of capturing high-
definition 4K/30 fps video and 48MP photos. The camera is mounted on a 3-axis gimbal,
which allows it to capture stable footage while operating the drone.

ATOM 2's remote controller utilizes PixSync 4.0 digital transmission technology,
achieving a maximum communication distance of up to 10 km and 1080p video
transmission under ideal conditions. The controller features a retractable and foldable
design, providing a placement for your mobile device when unfolded.

When connected to the controller via a USB cable, you can operate and configure your
drone through the app, as well as view high-definition video transmission. The built-in
lithium battery in the remote controller has a maximum working time of approximately
4 hours.

ATOM 2 utilizes proprietary SurgeFly flight control technology, achieving a maximum
flight speed of 16 m/s and a maximum flight time of approximately 32 minutes, with
resistance against wind up to Level 5.

/1 e Test conditions for maximum flight time: at an ambient temperature of
approximately 25°C in a windless environment, flying forward at a constant
speed of 5 m/s, with the drone set to 1080p/24 fps video recording mode
(without actual video recording during flight), starting from 100% battery
charge until 0%.

e Power consumption will increase considerably when the drone is returning
against the wind. If you receive a prompt of encountering strong wind from the
App, please make sure to lower the flight altitude and return in time to ensure
safety of the drone.



Drone Diagram
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Charging indicator
USB-C charging port
Battery buckle

SD card slot

Tail indicator

Monocular visual module

7. TOF module

8. Bottom cooling hole

9. Power indicator

10. Power/pairing button

11. 3-axis gimbal and camera
12. Brushless motor

13.
14.
15.
6.

Propeller

Arm

Antenna tripod
Arm shaft



Remote Controller Diagram

1. Power Button 9. USB-C Charging Port
Press once to check the current battery level. For charging the remote controller
Press and hold to power the remote controller
on or off, 10. Right Dial

For digital zoom control.
2. Power Indicator

Displays the current battery level or status of  11. customizable C2 Button

the remote controller. Press once to switch the speed mode
(Video/Normal/ Sport). Press twice to set the
3. 1/4 Nut Mounting Cruise Control (enable/disable/update). Press
Slot For attaching a remote controller strap C2 and Left Dial to adjust the White Balance.
(*sold separately). Press C2 and Right Dial to adjust the EM. Set
the function in Potensic Eve App by entering
4. USB-C Connecting Settings > Control > Remote Control Settings >
Port For connecting the remote controller. Button Customization.

12. Customizable C1 Button
Press once to switch the camera tilt angle (0°/-
90°). Press twice to switch the camera mode
(auto/manual). Press C1 and Left Dial to adjust
the shutter speed. Press C1 and Right Dial to
adjust the ISO. Set the function in Potensic Eve
App by entering Settings > Control > Remote

5. Return to Home (RTH) Button
Press once to make the drone brake and
hover from auto-flight modes. Press and hold
to initiate RTH. Press again to cancel RTH.

6. Control Sticks

Use the control sticks to control the drone Control Settings > Button Customization.
movements. Set the control stick mode in
Potensic Eve App by entering Settings > 13. Left Dial
Control > Remote Controller Settings > Control Control the tilt of the camera.
Stick Mode.
14. Shutter/Record Button
7. Foldable Directional Antenna Press once to take a photo or start/stop
recording. Press and hold to switch between

Transmits control and video wireless signals

to the drone photo/video.

. . 15. Cooling Holes
8. Mobile Device Holder

For mounting the mobile device securely on 16. Control Stick Storage Slot

the remote controller. For storing the control sticks
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Using for the First Time

Preparing the Drone
The product is delivered under folded status. Please unfold it as follows:

e Remove the gimbal protector.
e Unfold the front arm before the rear arm.
e Unfold the propeller blades.

Preparing the Remote Controller
Mount the mobile device and the control sticks

1. Unfold the antennas.

2. Remove the control sticks from the storage
slots.

3. Mount the control sticks on the remote
controller.

4. Connect the adapter cable with the remote
controller logo with the remote controller.

5. Connect the other end to your mobile device.

6. Insertthe cable into the slot inside the right
handle.

7. Open the remote controller with both hands
and secure your mobile device in place.

8. Preparation completed.

11



/\ e The remote controller adapter cable is directional; do not swap the ends of the
cable.

e Do not insert the USB-C end of the remote controller adapter cable into the
remote controller's USB-C charging port, as this may result in a short circuit.

e When connecting to an Android phone, if the system prompts you to select a
USB connection mode, please choose "Data Transfer." Selecting other options
may result in a failed connection.

Charging/Startup and Shutdown

Before the first flight, it is essential to activate the battery; otherwise, the drone will not
start. Connect the battery’s USB-C charging port to a USB charger and plug it into an AC
power supply to complete a full charge (a USB charger is not included in the package.
Users can use any charger that complies with FCC/CE specifications). The red indicator
will remain on during charging and will automatically turn off once charging is complete.
If the Fly More Combo is purchased, the battery can also be charged using the Parallel
Charging Hub. For more details, please refer to the Parallel Charging Hub user manual.
The hub can also be used to charge the remote controller.
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e The shortest charging period is approximately 1 hour 25 minutes through the
USB-C charging port. Make sure your charger supports 5 V/3 A output in order
to achieve this charging speed.

e User is advised to charge the battery using the Parallel Charging Hub in order
to charge three batteries quickly at the same time.

e It is recommended to remove the battery from the drone before charging for
safety reasons; otherwise, the drone will not power on if the battery is being
charged while inside the drone.

e If the charging cable is connected while the drone is powered on, it will
automatically shut down and charging will continue.

e The battery may become too hot after use; do not charge it until it cools down,
as charging may be rejected by the smart battery.

e Charge the battery every three months to maintain the cell's activity.

¢ Please connect the original cable or any cable that supports over 3 A current to
the USB-C port; otherwise, it may cause charging failure or battery damage.

Startup

Drone: Press and hold the power button until all the power indicators turn on, then
release to complete the startup.

Remote controller: Press and hold the power button until all the power indicators turn
on, then release to complete the startup.

Shutdown

Drone: Press and hold the power button until all the power indicators turn off, then
release to complete the shutdown.

Remote controller: Press and hold the power button until all the power indicators turn
off, then release to complete the shutdown.

¢ Potensic Eve App supports iOS 13.0 and above, as well as Android 7.0 and
above.
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Activating Drone

The drone requires activation through the Potensic Eve App before its first use. Power
on and connect the drone and remote controller, then open the Potensic Eve App and
follow the on-screen prompts to activate the drone.

After activation, the current drone and remote controller will be bound together by
default. The account used for activation will retain full control over the drone.

¢ An internet connection is required for activation. A drone that was not activated
can only perform limited flights up to 3 times.

Firmware Update

When a new firmware update is available, use the Potensic Eve App to upgrade. After

connecting the drone and remote controller, open the Potensic Eve App. The app will

automatically notify you if a new firmware update is available. It is recommended that
users follow the prompts to complete the upgrade for the best experience.

/1\ e Before upgrading, ensure that the drone's battery is at least 30% and the
remote controller has at least two bars of charge. If not, charge them before
proceeding with the upgrade.

e Check that the gimbal protector has been removed and ensure there are no
foreign objects around the gimbal.

e Ensure your mobile device is connected to the internet during the upgrade;
otherwise, the firmware download may fail. If your current mobile device
cannot download the firmware, try using a different device or operating
system.

¢ During the upgrade, keep the remote controller and drone within 1 meter of
each other and away from sources of signal interference such as computers
and routers.

¢ Do not operate the drone or remote controller during the upgrade (e.g.,
powering off the devices or plugging/unplugging cables) unless instructed by
the app. Keep the devices stationary throughout the process.

14



Drone

The ATOM 2 consists of a flight control system, communication system, positioning
system, power system, and a smart battery. This chapter outlines the functions of each
part of the drone.

Positioning
ATOM 2 adopts Potensic's new SurgeFly flight control technology, which supports the
following two positioning modes:

GNSS positioning: Provide precise positioning and navigation to the drone; support
precise hovering, smart flight and auto return.

Vision positioning: It can realize high-precision positioning at a low altitude based on
the Downward Vision System. The vision positioning can be realized without GNSS
signal, so that the product can be used indoors.

How to switch: The flight control system will switch automatically according to the
environment of the drone. When GNSS signals are weak and the downward vision
system is unavailable, the drone will switch to Attitude Mode (ATTI). In this mode, the
drone will be unable to maintain a stable hover, requiring the user to manually
maneuver the control sticks to land the drone in a safe location as quickly as possible to
avoid accidents. During the descent, closely monitor the drone's attitude, speed, and
altitude to ensure a safe landing. To minimize the risk of entering Attitude Mode and
causing flight accidents, avoid flying in areas with poor GNSS signals or confined spaces.

/\ e InVision Positioning (OPTI Mode), the Intelligent Flight Modes are not available,
and the flight mode will be limited to Video Mode.

e When the GNSS signal is weak or there is no GNSS signal, you will not be able
to return the drone and activate certain functions such as Al Track or Al
QuickShots.

@ o Before flying, please practice and master all the drone control methods in a
safe environment. For beginners, it is recommended to face the rear of the
drone and keep the drone within the visual line of sight to avoid losing
judgment of the drone’s attitude and direction, which could lead to danger.
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Download System Vision

ATOM 2 is equipped with a Downward Vision System located TOF Module
at the bottom of the drone, consisting of a monocular camera
and a TOF (Time of Flight) module. The TOF module is divided
into a transmitter and a receiver, which calculates the precise C@ ©>
altitude of the drone relative to the ground by measuring the

time taken for an infrared signal to travel from the
transmitter to the receiver after reflecting off the ground.
Combined with the monocular camera, this allows the
calculation of the drone’s precise low-altitude position for Monocular Camera
high-accuracy positioning.

O

Observation Range
The operational height range of the Downward Vision System is 0.3 meters to 10 meters.
Accurate positioning can be achieved within the range of 0.3 meters to 5 meters.

Usage Scenarios:

The vision positioning function of the Downward Vision System is suitable for
environments where GNSS signals are weak or unavailable but where there is a rich
surface texture and adequate ambient light, and the drone’s relative altitude is between
0.3 meters and 5 meters. When the relative altitude exceeds 5 meters, the drone will
switch to Attitude Mode. Please fly with caution.

Usage Method:

The Downward Vision System automatically activates when the conditions for vision
positioning are met. In Vision Positioning mode, the drone’s tail indicator will flash slowly
in cyan.

/\\ ¢ In OPTI Mode, the maximum flight altitude is 5 meters.

e Vision positioning is only an auxiliary flight function. Please always pay
attention to the changes in the flight environment and positioning mode, and
do not rely too much on the automatic judgment of the aircraft. Users need to
control the remote controller at all times and be prepared to operate the
drone manually at any time.

e The Vision System cannot work properly when flying over the following
surfaces:

e Pure-color surface.
e Surface with strong reflection, such as smooth metal surface.
e Transparent object surface, such as water surface and glass.

e The moving texture, such as running pets and moving vehicles.
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e Scenarios with drastic change of light; for example, the drone flies to

e Places with weak or strong light.

outdoor space with strong light from indoor space.

e The surface with highly repetitive texture, such as floor tile with the same

texture and small size, and highly consistent strip pattern.

e For safety, please check the camera and Time of Flight (TOF) transceiver tube
before the flight and clean it with a soft cloth if there is any dirt, dust, or water
on it. Contact customer support if there is any damage to the Vision System.

Drone Tail Indicator

:;aurttclljsv/vn Startup/Shutdown in progress: Green indicator is solid on
GNSS positioning V'SIPr.‘ . Attitude mode Return
Flight positioning
status Indicator flashes | Indicator flashes Indicator flashes Indicator flashes
slowly in green slowly in cyan slowly in blue slowly in red
Remote
controller has no Emergency
connection with | Low battery Sensor error
the drone propeller stop
(disconnected)
Warning & Indicator
error repeatedly
: o : . o ., | briefly lights up
Indicator is in Indicator flashes Indicatoris in solid | .
solid blue quickly in red red n rec! and then
remains off for
an extended
period
Compass Compass
calibration calibration Pairing mode Upgrade mode
(horizontal) (vertical)
Upgrade &
calibration | Indicator Indicator

alternately flashes
between red and
green

alternately flashes
between blue and
green

Indicator flashes
quickly in green

Indicator flashes
quickly in blue
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Smart Battery

Function
ATOM 2's smart battery i

s equipped with high-energy cells and utilizes an advanced

battery management system. Detailed information is as follows:

Basic parameters

Model: DSBT02B

Cell quantity 2 series Battery capacity 2230 mAh
Rated voltage | 7.7V Charge completion 8.8V

voltage
Charging USB-C/ Parallel Maximum charge USB-C: 5 V/3 A parallel
mode charging hub Current charging hub: 8 V/2.0 Ax 3
Function Description

Balance protection

During charging, the voltages of the battery cells are automatically
balanced.

Auto-discharging

After being fully charged, the battery will start to auto-discharge to
50% ~ 70% of the battery level when it's left idle for 5 days to protect

rotection
P the cells.
Overcharge . .
. The battery stops charging automatically once fully charged
protection
Temperature Charging will stop automatically if the temperature of the battery is
protection below 0°C or above 45°C to prevent damage.

Auto-limit of charging
current

The battery will restrict the charging current automatically if an
excess current is detected to protect the cells.

Overdischarge
protection

Discharging stops automatically to prevent excess discharge when
the battery is not in flight use. The battery will enter Hibernation
mode, and it's recommended to charge the batter

Short-circuit
protection

The power supply will be automatically cut if a short-circuit is
detected to protect the drone and the battery.

Battery health
monitoring

The BMS will monitor the battery health, and prompt warnings if a
damaged battery cell is detected so you can replace the battery in
time.

Communication
function

Information about charge cycles and remaining battery level is
transmitted to the drone and you can view it in the App.
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/i e Prolonged inactivity can negatively impact battery performance and may even
cause permanent damage. To maintain battery health, recharge it
approximately every three months to ensure its activity.

e Please store the battery in a cool and dry place where children cannot reach.
e Precautions for low-temperature environments:

e Batteries cannot be used for flight when the ambient temperature is
below 0°C.

e Inlow temperatures, hover the drone to preheat the battery before
flying.

e Battery output power is limited in cold environments, reducing wind
resistance; fly with caution

e Performance is diminished in cold, high-altitude environments; fly with

caution.

¢ Post-flight battery care: After flight, allow the battery to cool to the charging
temperature range (0 ~ 40°C) before charging.

e Battery safety during transport: To ensure safe transportation, keep the
battery at a low charge level. Discharge the battery to below 30% before
transport.

Battery Installation and Removal

Installation: Removal:

Insert the battery in the battery Press the battery buckle and detach the
compartment and secure the buckle. You battery from the battery compartment to
will hear a clicking sound when the battery  remove it.

is fully engaged.
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/I\ e After inserting the battery, please ensure that the battery buckle snaps back into
place. This is crucial for flight safety.

V=¥

Make sure to power off the
product before removing the

battery.

View Power Level

)

\

Buckle is in position,

safe

'i,s'l \ TW /

Buckle is not in position,

which may result in the
battery falling during flight.

Once the battery is inserted in the drone, short press the power button to view the
power level of smart battery, as shown in the picture below:

e

Power button

LED 1
LED 2

LED 3
l—— LED 4

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Ic:""zle"t power

9 @ @ O 0% ~ 25%

93 @) ®) @) 25% ~ 30%

393 ¥ ®) 0) 30% ~ 50%

93 03 9) 0) 50% ~ 55%

393 203 L Q@ 55% ~ 75%

93 T 503 @) 75% ~ 80%

03 T 50 ¥ 80% ~ 97%

ko3 ¥ @) @, 97% ~ 100%

e . .
4 |ndicator is on

Pe7 . . .
< Indicator is flashing

O Indicator is off
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Operation Instructions of Smart Battery at High/Low Temperature

When the battery temperature is <5°C, the App will prompt a low temperature warning
for the battery, and the battery needs to be preheated before flying.

When the battery temperature is >70°C, the App will prompt a high temperature
warning for the battery, and the drone will not be able to fly.

/\ e The discharge capacity will be weakened greatly, and flight duration will reduce
at a low temperature, which is normal.

e Avoid long-term running at a low temperature, otherwise, the battery life can
be shortened.

Propellers

ATOM 2 uses a newly designed second-generation silent propeller, which enhances
power performance while effectively reducing noise during blade rotation. The
propellers are divided into clockwise and counterclockwise types. Attach the marked
propellers to the motors of the marked arm, and the unmarked propellers to the motors
of the unmarked arm. The two propellers attached to the same motor should be
identical.

Propeller

Installation
instructions

Schematic diagram of
installation

Marked
propeller

Attach the marked
propeller blades
on marked arm

Unmarked
propeller

D

Attach the
unmarked
propeller blades
on unmarked arm

e Use the screwdriver from the package to
mount the propellers.

e When replacing the propeller blades, it is
easier to handle by gripping the motor with
your hand.
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e The ATOM 2 propellers are not compatible with ATOM/ATOM SE/ATOM LT
propellers and are currently only supported for the ATOM 2 model. Please be
sure to take note when replacing the propellers.

e Make sure you attach the marked propellers to the motors of the arm with
marks and the unmarked propellers to the motors of the arm without marks.
Otherwise the drone will be unable to fly.

e If a propeller is damaged, remove the two propellers and screws on the
corresponding motor and discard them. Use two propellers from the same
package. DO NOT mix with propellers in other packages.

e Propeller blades are sharp. Handle with care. DO NOT squeeze or bend the
propellers during transportation or storage.

e Purchase the propellers separately if necessary.
e Stay away from the rotating propellers and motors to avoid injuries.

¢ Please check the propeller blades immediately if there are any jitters or speed
loss in flight and timely replace the propellers if it is damaged or deformed.

e Make sure the motors are mounted securely and rotating smoothly. Land the
drone immediately if a motor is stuck and unable to rotate freely. Stop flying
the drone and contact support if there is any abnormal sound with the motor.

e Make sure that the propellers are installed securely before each flight. Check to
make sure the screws on the propellers are tightened.

8 o °

e When mount or remove the propellers,
do not put the screwdriver or other
foreign materials inside the motors, :
otherwise the motor may be damaged. - ®

it
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Gimbal and Camera
Three-axis Gimbal

The ATOM 2 camera is equipped on a three-axis gimbal. The gimbal allows for tilt
adjustment from +20 degrees to -90 degrees and yaw and roll offset adjustments from
+10 degrees to -10 degrees. The gimbal tilt angle can be adjusted by moving the
gimbal dial on the remote controller. When the flight mode is set to Video Mode, the
gimbal's tilt adjustment range is from +20 degrees to -90 degrees; when the flight
mode is not set to Video Mode, the gimbal's tilt adjustment range is from 0 degrees to
-90 degrees.

e Before powering on the drone, remove the gimbal protector. When storing or
transporting, attach the gimbal protector.

e Each time the drone is powered on, the gimbal tilt angle defaults to 0°
(horizontal view). If the gimbal rotates, switch the gimbal tilt angle using
Potensic Eve App or the remote controller as follows:

1. In the Potensic Eve App, go to Settings > Control > Gimbal Settings, and
select the current tilt angle (0°/-90°).

2. Press once the C1 button on the remote controller. The default function
of the C1 button is switching the gimbal tilt angle (0°/-90°), which can be
customized.

¢ Before takeoff, ensure there are no foreign objects around the gimbal and that
the lens is clean.

/1 The gimbal is composed of precision parts. When the drone is powered on,
avoid applying excessive force to the gimbal (such as strong impacts or forcibly
twisting the gimbal). If the gimbal is subjected to a collision or damage, its
performance may degrade.

e Keep the gimbal clean and avoid the intrusion of sand or other foreign objects,
which may reduce the gimbal's accuracy or cause damage.

e The gimbal is connected to the drone via an elastic shock-absorbing mount,
which helps eliminate camera vibration. Do not pull the gimbal forcefully. If you
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notice any damage to the shock-absorbing mount, please contact customer
support promptly.

¢ Do not modify the gimbal or attach other objects to it, as this may cause the
gimbal to shake or lead to motor damage.

Gimbal Modes

The gimbal can operate in Stable Mode and FPV Mode to meet different recording
needs. You can select the gimbal mode in the Potensic Eve App under Settings > Control
> Gimbal Settings.

e Stable Mode: The gimbal's roll direction remains level at all times. The gimbal tilt
angle can be adjusted using the gimbal dial on the remote controller. This mode
is suitable for capturing stable footage.

e FPV Mode: The gimbal's roll direction follows the drone’s roll attitude changes.
The smoothness of the roll can be adjusted in the Potensic Eve App under
Settings > Control > Gimbal Settings > Gimbal Mode. The gimbal tilt angle can be
adjusted using the left dial on the remote controller. This mode is ideal for
experiencing first-person view (FPV) flight and capturing dynamic footage.

Gimbal Fine-tuning
When the drone is placed on a level surface and the gimbal is slightly tilted, you can use
gimbal fine-tuning to correct it.

e How to preform gimbal fine-tuning

1. In the Potensic Eve App, go to Settings > Calibration > Gimbal Fine-Tuning to
adjust the gimbal’s horizontal and yaw angles. The adjustment range is £10°.
Each tap on the "+" or "-" button adjusts the gimbal angle by +0.1° or -0.1°.
You can also directly enter the angle value using the keyboard for
adjustments.

2. Horizontal adjustment: tap + to roll to the right, and tap "-" to roll to the left.
Yaw Adjustment: Tap "+" to yaw to the right, and tap "-" to yaw to the left.

3. Tap "Default" to reset the gimbal to the default angle (both set to 0°).
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Gimbal Calibration
If the gimbal experiences startup issues, try restoring it through gimbal calibration.

e Calibration procedure

1. Go to the Potensic Eve App > Settings > Calibration > Gimbal Calibration to
begin the calibration process. Flip the drone upside down with its bottom
facing up and place it on a level surface.

2. After tapping "Start Calibration”, the gimbal will begin to calibrate
automatically. During this process, the calibration interface will display the
drone’s live video feed.

3. Wait for the progress bar to complete. When the on-screen prompt shows
"Calibration Succeeded", the gimbal calibration is complete.

Gimbal Calibration

1. Place the drone with the bottom side up
on a flat surface.

2. Ensure the propellers are folded and
confirm that there are no foreign

objects around the gimbal.

Start Calibration

/1 e During the calibration process, do not move the drone significantly, otherwise
the calibration will fail.
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Camera

Basic Parameters

Sensor brand SONY
Sensor size 1/2" CMOS
Effective pixel 48MP
Aperture F1.8

FOV 79.4°

Focus range

4 meters ~ «

ISO range

100 ~ 6400 (Normal shooting modes) 100 ~ 25600 (Al Night)

Shutter range

1/6400 ~ 8 seconds

Memory Micro SD card (U3 or V30 and above)
Picture format | JPG/|JPG+RAW (DNG)

Picture size 48MP (8000*6000)

Codec H.264/H.265

Video format MP4

Video
Resolution

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%x1080 (16:9)/1080%1920 (9:16) @24/25/30/50/60
fps

Slow Motion: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

/\  The gimbal may shake when flying in Sport Mode or strong wind. It is
recommended to fly the drone in Video Mode to acquire optimal gimbal
stabilization.

¢ Do not touch the lens after recording for a long period of time to avoid scald.

e Do not record video when the drone is not flying; otherwise the drone will
trigger overheat protection.

@ ¢ Do not point the camera at laser beams, such as laser shows or LiDAR module
of smart cars, to avoid damaging the camera sensor.

e Use the drone within the specified ambient temperature range (0°C to 40°C) to
ensure stable camera operation.

o If the lens is dirty, use professional lens cleaning tools to clean it to avoid
damaging the lens and affecting image quality.
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Storing Photos and Videos

Videos and photos recorded by ATOM 2 will be stored on the SD card instead of the
Potensic Eve App or your phone gallery. Make sure to insert an SD card prior to flight.
Otherwise, it's unable for ATOM 2 to record videos or capture photos. Users can preview
and download videos and photos from the SD card in the Potensic Eve App. For
downloading high-definition content from the SD card, it is recommended to use the
SmartTransfer feature, which offers a download speed of up to 25 MB/s.

SD card requirements
File format: FAT32, exFAT
Capacity: 4G ~ 512G

It is recommended to use an SD card with U3/V30 or higher specifications. Using an SD
card with specifications lower than the recommended ones may result in certain
recording settings being unavailable or pose a risk of video recording interruptions.

/™ DO NOT remove or insert the SD card from the drone when powered on.
Removing or inserting the SD card when taking photos or videos may lead to
data corruption or loss and could even damage the SD card.

¢ Potensic does not bear any responsibility for losses caused by improper
handling of the SD card by the user.

¢ During the download of videos, photos, or other media, interruptions such as
network disconnection or device malfunction may result in data corruption or
loss. It is recommended to use a stable network connection and the officially
recommended data transfer methods (RC download, SmartTransfer, or
memory card copying) to minimize the risk.

Flight Record Playback

ATOM 2 supports flight record playback. Users can access flight record playback in the
Potensic Eve App under Home > Me > Flight Logs. Each flight generates a set of flight
data that records the duration, distance, control stick changes, and flight trajectory.
Users can tap on the corresponding flight data in the Potensic Eve App to replay the
flight, which helps review and analyze the operations.

If users encounter any abnormal situations during flight, they can contact customer
support through the Potensic Eve App under Home > Me > Online Customer Service. If
further analysis is required, users can upload the relevant flight data to help Potensic
provide assistance and support more efficiently.

/i e Allflight data will be stored on the user’s mobile device. Except when users
actively upload it to the cloud, Potensic will not access any of your flight data.
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SmartTransfer

SmartTransfer allows wireless connection from the drone to a mobile device via Wi-Fi
(without connecting the remote controller). Users can simply use the Potensic Eve App
to download photos and videos from the drone at a transfer speed of up to 25 MB/s,
making content download faster and more convenient.

In Potensic Eve App, users can access SmartTransfer by tapping in the top left corner
of the home screen or by tapping the same icon in the top right corner of the Aloum.

How to use:

e Power on the drone, ensuring the motors are not spinning.

e Enable Bluetooth and Wi-Fi on your mobile device, then open the Potensic Eve App.

¢ On the home screen, tap Connect for SmartTransfer in the top left corner. A pop-up
window will appear, showing a list of available drone models.

e Tap Connect. Once connected, you will automatically enter the Aloum, where you
can select files for high-speed download.

e When connecting your mobile device to the drone for the first time, press once
the drone’s power button to confirm the connection with this device.

e To optimize the transfer speed, it is recommended to extend the drone’s arms
during use and ensure there are no obstacles between the mobile device and
the drone, with a distance of less than 1 meter.

/N e SmartTransfer is unavailable mid-flight.

e For some Android phones, it is recommended to turn off the WLAN+ feature
under More WLAN Settings in the System Settings when using SmartTransfer.
Otherwise, it may result in connection failure and affect file downloads.

Compass Calibration

When to Perform Compass Calibration
o Compass calibration is required for first-time use.
¢ Flying the drone more than 500 kilometers away from its last calibration location.

¢ Do not calibrate the compass in locations where magnetic interference may
occur, such as close to magnetic deposits or large metallic structures such as
parking structures, steel reinforced basements, bridges, cars, or scaffolding.

¢ Do not carry objects that contain ferromagnetic materials such as mobile
phones near the aircraft during calibration.

e Make sure the drone is at least 1.5 meters above the ground when calibrating.

e It's not necessary to calibrate the compass when flying indoors.
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Calibration Procedures

e When calibration is needed, the Potensic Eve App will automatically show the
calibration screen. Tap "Start Calibration"—the drone's status light will flash red
and green.

e Hold the drone horizontally and rotate it 360° until the app shows vertical
calibration. The status light will flash blue and green.

e Hold the drone vertically and rotate it 360° around its axis until the app says
calibration is complete. You can also start compass calibration manually in
Settings > Calibration > Compass.

Compass Calibration

Keep the drone away from metallic
structures, ensure it is at least 1.5 m (4.92
ft) above the ground, and follow the on-

screen instructions to calibrate

Start Calibration

Horizontal Calibration

==

1 Rotate the drone horizontally

Vertical Calibration

2 Rotate the drone vertically

/\ * When you get the prompt "Calibration failed" in the Potensic Eve App
repeatedly, change the location and try the calibration procedure again.

@ ¢ Do not calibrate compass while arms are folded.

29



Remote Controller

Overview

Potensic PT 1 remote controller is specifically designed by Potensic for ATOM 2. It utilizes
PixSync 4.0 video transmission technology, allowing full control and configuration of the
drone up to a maximum distance of 10 kilometers in a straight line, in an unobstructed
and interference-free environment, at a flight altitude of 120 meters.

Through the app, users can view real-time high-definition footage captured by the
drone’s camera on their mobile devices. PixSync 4.0 uses a 2.4 gigahertz frequency band
with dual high-gain directional antennas, delivering video transmission quality of up to
1080p at 30 frames per second. It also supports seamless switching between up to eight
adaptive channels to ensure smooth and uninterrupted high-definition video
transmission.

The remote controller has a built-in 5200 milliamp-hour battery and comes with a
dedicated USB-C charging port that supports 18-watt fast charging. When charging a
mobile device, the maximum battery life of the remote controller can reach up to four
hours.

Control Stick Mode

In the Potensic Eve App, go to Settings > Control > Remote Controller Settings > Control
Stick Mode to set the control stick mode. The options include Mode 1 (Right Hand
Throttle), Mode 2 (Left Hand Throttle), and Custom, as shown below.

Mode 1 (Right Hand Throttle)

Left stick Right stick

Forward
4 ih)
£ —_—
37

Backward Down

Lo\
o

Turn right

1_;
®
= A\

A=A >
‘<‘7’

Right
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Mode 2 (Left Hand Throttle)
Left stick Up Right stick Forward
o 7 0\
w— / \
N\ r 4
\ 4 \§”/
Down Backward
/I \\ ,/ \\
(C & »
N\ V4 ) N V4
\ /7 \

Turn left

Turn right

Right

Custom

Users can customize the control stick mode according to their needs, including reversing

the stick directions.

Settings

Left Stick

Control Stick Mode

Right Stick

¢ The default control mode of the remote controller is Mode 2 (Left Hand

Throttle).
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Function

Indicator

As shown below, the remote controller is equipped with four white LED indicators that
indicate battery level and other statuses.

N
_J: Indicatorison
A

D2 .,
x -‘(}- Indicator is flashing

— LED 1 ,,

»

Y

o—— |ED4
o -
oo ~—1LED3 °

)

N

N i i
@ Indicator is off

Charging indication

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Current power level of battery
O o o o 0% ~ 25%
9: L @) @) 25% ~ 50%
03 T E0x 0] 50% ~ 75%
@, ¥ ¥ L¥ 75% ~ 99%
@) ¥ @ @: 99% ~ 100%

Power indication (in use)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Current power level of battery
203 O o @] 0% ~ 10%
9 o o o 10% ~ 25%
3 T o o 25% ~ 50%
9 ¥ ¥ o 50% ~ 75%
@) ¥ E®; @ 75% ~ 100%

Status indication (via LED 1)

Status LED 1

Connected @ Solid green

Not connected @ Solid blue
Pairing € Fast flashing blue
Upgrading ¥ Flashing yellow
Critically low battery @ Solid red

Remote controller calibration ¥ Solid white
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Remote Controller Alert
The remote controller emits different alert beeps depending on its status or mode. The
common alert beeps are listed in the table below:

Status Beep

Power on/of 2 beeps

ATTI mode 4 beeps

The remote controller triggers a function, such as RTH 2 beeps

The remote controller ends a function, such as RTH 1 beep

RTH in progress 2 beeps (repeated)
Landing 1 beep (repeated)
Connected to a mobile device 1 beep

Low battery level 3 slower beeps (repeated)

e If you want to stop the continuous beeping of the remote controller during the
RTH process, you can cancel the beeping by pressing once the power button.

e In the Potensic Eve App, go to Settings > Safety > Return (RTH) > Silent Return.
When this option is enabled, the remote controller will beep twice only once
when RTH is triggered and will not continue to beep.

¢ When the remote controller’s battery is low and the drone has not landed, the
remote controller will emit a slow, continuous beeping sound. You can also
cancel the current beeping by pressing once the power button.

Pairing

ATOM 2 and its remote controller are pre-paired at the factory and ready for use
immediately after powering on. If you replace the remote controller or drone for any
reason, you will need to re-pair them before use.

Pairing Steps:

e Power on the remote controller and connect it to your mobile device. Go to
Potensic Eve App > Settings > Calibration > Re-pair the drone to access the
pairing interface.

e Power on the drone by pressing and holding the power button. Then quickly
double-press the drone's power button. The drone’s tail indicator will flash
rapidly, indicating that it is in pairing mode.

e During the pairing process, the LED 1 of the remote controller will flash blue.
When you hear a beep from the remote controller, it means the pairing is
successful. The LED 1 of the remote controller will change from flashing blue to
solid green, and the Potensic Eve App will prompt "Pairing Successfull".
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/i e During pairing, keep the remote controller and drone within 1 meter of each
other and ensure there is no 2.4G interference nearby.

e If pairing fails, check for interference, ensure no other drones are in pairing
mode, and verify that the remote controller is not too far from the drone or
obstructed. Address these issues and try again.

e Do not move or operate the remote controller or drone during the pairing
process.

Pairing Mode

1 Press and hold the power button to power on the drone, and wait for the tail

ndicator to stop flashing red.

2 Double press the power button to enter the frequency pairing mode.

Emergency Propeller Stop Mid-flight

In an emergency where the drone must be stopped immediately during flight, use the
Emergency Propeller Stop Mid-Flight feature. This will instantly shut off the motors and
cause the drone to crash, so use it with caution.

How to enable:

This feature is off by default. To turn it on, go to Potensic Eve App > Settings > Safety >
Advanced Safety Settings > Emergency Propeller Stop Mid-Flight.

Once enabled, press and hold the C2 and RTH buttons together for 2 seconds during
flight to activate it. Make sure the area below is clear before use.
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/\ e The Emergency Propeller Stop Mid-Flight feature is designed for situations
where the drone is out of control or in other emergencies. By immediately
stopping the motors, this feature reduces the risk of the propellers causing
injury to people or damage to valuable objects. The drone may be damaged
upon crashing, please use this feature with caution.

Optimal Transmission Zone

The angle of the remote controller's antenna should be adjusted promptly according to
the drone's altitude and distance to ensure optimal transmission range.

During flight, always keep the the
antenna plane of the remote controller
pointed in the direction of the drone to
ensure the best transmission quality
and a longer flight distance

When the drone is flying directly above the
remote controller at a high altitude, the
communication quality will noticeably
decrease due to the poor antenna angle.
Please lower the altitude or fly horizontally for
some distance to ensure the antenna of the
remote controller is directly facing the drone.

= »%,7

/i e During flight, do not use other 2.4G devices simultaneously to avoid
interference with the remote controller's communication.

e In actual flight, you can use the map/attitude indicator in the lower-left corner
of the flight interface in the Potensic Eve App to help determine whether the

remote controller is aligned with the drone. When both the drone icon & and

the remote controller icon é turn green, it indicates that the remote controller

is aligned with the drone.
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Remote Controller Calibration
When to Perform Remote Controller Calibration

When the drone drifts automatically in one direction without any toggling of the
control sticks.

When the drone auto-rotating sideway continuously.

When the control sticks are over-sensitive or lack sensitivity.

Calibration Procedure

Power on the remote controller and connect to your mobile device. Open
Potensic Eve App and go to Settings > Calibration > Remote Controller
Calibration.

Make sure the control sticks are in the middle position and do not operate it
before tapping to start the calibration.

Tap "Start Calibration", then follow the on-screen instructions and toggle the
sticks in all directions until the Potensic Eve App displays 100% and rotate the dial
back and forth to its maximum extent. 4. When Potensic Eve App prompts
"Calibration Succeeded", the remote controller calibration is completed.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%.

Turn both dials back and forth to
their maximum extent.

! !
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Potensic Eve App

Home Screen

L'H SmartTransfer

Q

Fly Now —

SmartTransfer
Download photos and videos from the drone to your mobile device fast and
conveniently.

Academy
Access user manuals, tutorial videos, and FAQs.

Album
View both the drone’s gallery and local gallery.

Me

View account information and flight data; access the Find My Drone feature; access
online customer support, the store, and community updates; adjust settings like clearing
cache, logging out, and deleting the account.

Fly Now
Tap to enter the flight interface.

Guide
Displays the current connection status and shows how to connect the mobile device,
remote controller, and drone.
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Flight Interface

4 V | In-flight , @ 0° & 30 peull (100%3148"

& Poor ambient light. Please pay attention to flight safety. D188" H98" Vo0 Va0

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 §2.3G/8G

1. Back: Tap to return to the home screen.
2. Flight mode: V: Video mode; N: Normal mode; S: Sport Mode

3. System status bar: Displays drone flight status.
Tap to access the Quick Settings panel, where you can view helpful tips, set flight
modes, RTH altitude, virtual fence, and change HOME point.

4. Gimbal angle: E Displays current gimbal tilt angle. Tap to view more
information.

5. GNSS status: Displays the current GNSS signal strength and connected
satellites. Tap to view more information (Connected satellite quantities and
positioning accuracy)

6. Video transmission signal strength: Displays the video transmission
signal strength between the drone and the remote controller. Tap to view the RC
channel diagram.

7. Smart battery information: Displays the current battery level and
remaining flight time. Tap to view more information (time left before low battery
return or forced landing; power consumption rate).
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8. Settings: ﬂ Tap to view or set parameters for safety, control, camera, video
transmission and About. Refer to 7.3 Settings section for more information.

D188m H98™ Vp0ms

9. Flight telemetry:
D: horizontal distance between the HOME point and the drone
H: relative altitude between the HOME point and the drone
Vp: drone horizontal speed
Vh: drone vertical speed

10. Shooting modes:
Photo: Single, Burst, Interval Timer, BRK and 8K

u Video: Normal, Al Night and Slow Motion.

VAN
«2

a
»
e

Panorama: 180°, Vertical, Wide Angle.

11. Digital zoom:
Displays the zoom ratio. Tap to adjust the zoom ratio. Tap and hold the icon to
expand the zoom dial and drag the dial up and down to adjust the zoom ratio.
Use two fingers on the screen to zoom in or out.
The camera supports 2x digital zoom in photo shot (unavailable in 8K) and up to
4x in video recording (2x in 4K, 3x in 2.7K, 4x in 1080p@24/25/30 fps but
unavailable in 1080p@50/60 fps).

12. Shutter/record button: @
Tap to take a photo or to start or stop recording a video.

13. Album: @
Tap to view the captured photos and videos.

14. Camera mode switch:

Tap to switch between Auto and Manual @mode. In Manual mode, you can
set ISO, Shutter Speed and WB parameters by observing the EM value.

15. Shooting parameters
Photo auto mode

JPG+RAW | EV. 0 | @ 2.3G/8G

Set photo format (JPG/JPG+RAW) and photo aspect ratio (16:9/9:16/4:3).
Adjust the EV.
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16.

Switch the display between the remaining number of photos and the available
capacity of the current SD card.

Photo manual mode:

3200 | §1/100 | [@4900K

JPG |EM 0 | @ 2.3G/8G

Adjust the ISO.
Adjust the shutter speed.
Adjust the white balance.

Video auto mode:

1080P 30 | EV +0.3 | @@ 00:15:28

Set the video aspect ratio/resolution/frame rate, and color mode (Standard/HDR).
e 4K:24/25/30 fps (supports 16:9)
e 2.7K:24/25/30 fps (supports 4:3/16:9/9:16)
e 1080p: 24/25/30/50/60 fps (supports 4:3/16:9/9:16)

Adjust the EV.
Switch the display between the remaining video recording time and the available
capacity of the current SD card.

Video manual mode:

3200 | B1/100 | [@4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Adjust the ISO.
Adjust the shutter speed.
Adjust the white balance.

Flight safety tips

Users can enable flight safety tips in Potensic Eve App > Safety > General Settings
> Flight Safety Tips. After enabling, flight-related tips will be displayed at the
bottom of the flight interface.
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17. Map/attitude indicator
Tap the top right corner to switch to Attitude Indicator.

Tap the bottom left corner or swipe down to minimize the map A

When the wind speed reaches Level 3 or above, b will be displayed.

A
b Wind speed @ Remote controller

A Drone @ HOME point

——— Drone tilt angle

The attitude indicator shows the drone's direction, tilt angle, controller direction,
HOME point, and more, displaying real-time angles and directions as follows:

Legend
. Tilt forward: Til kward: . . .
Tilting tro . a d. ‘ ba(’t a .d Tilt to the right: | Tilt to the left:
. t the horizon line the horizon line . ) . .
directio . . the horizon line the horizon line
tilts towards the tilts towards the . .
n of the tilts towards the tilts towards the
drone upper half of the | lower half of the right side left side
attitude indicator | attitude indicator

Different colors of the attitude indicator:

Legend Description

Green indicates that the drone is flying at a relatively small
tilt angle, high precision control over the gimbal and optimal
video quality can be achieved.

Yellow indicates that the drone is flying at a relatively large
tilt angle, the control precision of the gimbal may be affected,
and the video quality may be reduced.

Red indicates that the drone is flying at a very large tilt angle.
If the attitude indicator frequently turns red during flight, the
drone may be encountering strong winds and the video
quality can be compromised. Please fly the drone back and
land it as soon as possible.
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A

18.

19.

20.

e When the icons of the drone and the remote controller
both turn green, it indicates that the remote controller
is facing the drone which guarantees the optimal
communication signal.

e After the drone is powered on and enters GNSS mode,
the current GNSS coordinates will be updated as the
HOME point. Pay attention to the update prompt of the
HOME point.

e When the drone takes off in OPTI mode and then enters GNSS mode, the
HOME point might not be the takeoff point. Pay attention to the return safety.

Auto takeoff
Press and hold any blank area on the flight interface, and a "Swipe to Take off"

pop-up window will appear. After swiping , the drone will automatically take
off, hovering at a height of 1.2 meters.

Auto landing/RTH: Tap then swipe to initiate either auto landing or RTH.

Warning prompt bar
Displays abnormal status and warning prompts for the drone. Tap to view more
information.

e Before flying, ensure your mobile device is fully charged. Even though the
remote controller can recharge the mobile device, the device’s battery may still
drain.

e When using the Potensic Eve App, mobile cellular data is required. Please
contact your wireless carrier for data charges.

e Be sure to read and understand the prompts and warning messages that pop
up in the Potensic Eve App to stay aware of the drone’s current status.

e If your mobile device is outdated, it may affect your user experience of the
Potensic Eve App and could pose safety risks. It is recommended to replace
your mobile device. Potensic is not responsible for any issues caused by
outdated mobile devices.
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Settings

Safety
Flight settings

Enable/disable Beginner Mode: when enabled, the drone will be restricted to
flying within a cylindrical space with a radius of 30 meters and a height of 30
meters, and it will be limited to flying only in Video Mode. After installing the
propeller guards, make sure to enable Beginner Mode.

Flight Mode (Video/Normal/Sport)

Return to home (RTH)

Set drone behavior on signal lost: Return/Land/Hover.

Return: The drone will automatically ascend to the preset return altitude and
then return to the HOME point when the remote controller signal is lost.

Land: The drone will automatically land in place when the remote controller
signal is lost.

Hover: The drone will hover in place when the remote controller signal is lost.
Set the return altitude.

Enable/disable Dynamic HOME Point: after enabling, when the distance between
the takeoff point and the remote controller exceeds the preset distance (and the
drone is more than 100 meters away from the takeoff point), you will be
prompted to choose whether to set the current position of the remote controller
as the new HOME point. Using a device with poor GPS accuracy may compromise
the user experience. If your device's positioning accuracy is inadequate, we
recommend either switching to a better mobile device or disabling this feature.
Enable/disable Silent Return: after enabling, the remote controller will no longer
beep when the drone enters RTH mode in the future. To stop the current
beeping, simply press once the power button on the remote controller.

Virtual fence
Set the maximum flight altitude and distance of the drone.

General Settings

Set the measurement system (metric or imperial) and enable/disable flight safety
tips.

Enable/disable Takeoff with One Hand: After enabling, users can launch the
drone using one hand. In Mode 1 (right-hand throttle), press the C2 button and
pull down the right control stick for 2 seconds to unlock the motors. In Mode 2
(left-hand throttle), press the C1 button and pull down the left control stick for 2
seconds to unlock the motors. In both modes, release the control stick first to
take off. Releasing the button first will stop the propellers. Custom control stick
mode is not supported for this feature.
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Advanced safety settings

e Enable/disable Emergency Propeller Stop Mid-Flight: after enabling, you can press
and hold the C2 and RTH buttons for 2 seconds simultaneously to stop the
motors only in an emergency situation. Note: Stopping the motors mid-flight will
cause the drone to crash. Please make sure that the area below the drone is clear
and open.

Remote ID: please write the relevant data required by UAS Remote ID in accordance
with local laws and regulations.

Battery information: view battery information such as temperature, current, voltage
and cycle counts.

Calibration
Perform compass calibration, gimbal calibration, gimbal fine-tuning, remote controller
calibration and drone re-pairing.

Control

Control stick settings: set the control stick mode (Mode 1/Mode 2/Custom), review
the remote controller instructions, configure the customizable buttons, and
adjust the sensitivity of the control sticks.

e Control Stick Mode: switch control stick modes, including Mode 1 (right hand
throttle), Mode 2 (left hand throttle) and Custom.

e Review the remote controller instructions, configure the customizable buttons.

e Stick Sensitivity: allow users to adjust the control stick sensitivity for different
flight modes, enabling separate adjustments for the control responsiveness
during the drone’s ascent/descent, rotation, and movement.

Gimbal Settings: set the gimbal maximum tilt control speed, switch the gimbal tilt
angle (0°/-90°), adjust the roll smoothness, and set the gimbal mode (Stable/FPV
Mode).

Camera
Camera settings:

e Set WB, gridlines, color, segmental recording and coding format.

e Reset Camera Settings: tap to reset camera parameters to the default settings in
Manual mode. Reset unavailable in Auto mode.

e Enable/disable Global Parameter Application: after enabling, the general
shooting parameters set in manual camera mode will be applied across all
shooting modes.
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SD card settings: view SD card storage, format SD card and reset filename number.
Other settings:

e Enable/disable Auto-Center Target: after enabling, the target will automatically
be centered on the screen when locked onto.

e Enable/disable Defog Mode, Video Subtitles and GNSS coordinates in photo's
metadata.

Video Transmission

Enable/disable Efficient Video Transmission Format: after enabling, it can enhance the
video transmission quality, but some phone models may not support the display of
video feed. If there is no video transmission feed after enabling, please disable this
option.

View the video transmission channel map to observe the strength of environmental
interference. The system will automatically select the channel with the least
interference, choosing the optimal channel for the current conditions.

About
Displays information such as device model, firmware and App version.

Flight

This chapter introduces safe flight practices and requirements.

Requirements of Flight Environment

e Do not fly in adverse weather conditions such as strong winds, rain, snow, hail, or
dense fog.

¢ Choose an open area free of tall buildings for your flight. Structures with
significant steel reinforcement can interfere with the compass and block GNSS
signals, leading to poor or failed positioning. Ensure you hear the voice prompt
"HOME point updated" before continuing your flight. If flying near tall buildings,
HOME point accuracy may be compromised, so closely monitor the drone’s
position and manually control the landing as it nears the HOME point.

e Ensure the drone remains within visual line of sight (VLOS) during flight to avoid
GNSS signal blockage by mountains or trees. For beyond-visual-line-of-sight
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(BVLOS) flights, ensure the drone is in good condition, you possess the necessary
pilot qualifications, and the flight complies with local laws and regulations.

Fly away from obstacles, crowds, water surfaces, airports, highways, high-speed
train stations, and urban areas unless you have obtained relevant permissions or
approvals according to local laws and regulations.

Avoid flying near high-voltage power lines, communication base stations, or
transmission towers to prevent signal interference with the remote controller.
Exercise caution when flying above 3000 meters as battery and propulsion
system performance may decrease due to environmental factors. Do not exceed
the specified altitude (2000 meters when propeller guards are installed).

Braking distance increases with altitude. Allow sufficient braking distance for safe
flight in high-altitude regions.

In polar regions, the drone cannot use GNSS for positioning. Please fly with
caution.

Fly only in well-lit environments with clear surface textures and minimal glare.
Daytime flights only.

Avoid flying near flocks of birds.

Exercise caution when taking off from moving surfaces (such as cars or boats). Do
not take off from uniform or highly reflective surfaces (e.g., car roofs,
monochrome tiles, glass).

Choose flat, hard surfaces for takeoff. Avoid gravel or bushy areas. Excessive
vibration before unlocking the motors may prevent takeoff.

Be cautious when taking off from desert or sandy beach surfaces to prevent dust
from entering the drone.

Do not use the drone in flammable or explosive environments.

Avoid flying in extremely cold or hot conditions to prevent hazards.

Use the drone, remote controller, smart battery, charging cable, and charging
hub only in dry environments.

Do not operate the drone, remote controller, smart battery, charging cable, or
charging hub in hazardous conditions such as accident sites, fires, explosions,
floods, tsunamis, avalanches, landslides, earthquakes, dusty environments, or
sandstorms. Avoid salt spray and mold exposure during operation.

Pre-flight Checklist

Before flying, the following checks are required:

Ensure the propeller strap and gimbal protector have been removed.
Confirm that the smart battery, remote controller, and mobile device are fully
charged.

Ensure the smart battery and propellers are properly installed. Check for any
deformation or looseness in the propellers and screws.

Verify that the front and rear arms of the drone are fully extended.

46



e After powering on, check that the camera and gimbal are functioning properly,
and that the motors spin correctly.

e Check if the remote controller has the control sticks and mobile device properly
installed, and ensure the antenna is unfolded. Verify that all buttons are
functioning, and that the Potensic Eve App is working properly. Also, check that
all firmware is updated to the latest version.

e Ensure the SD card is inserted, and the camera lens is clean.

e Always use original accessories. Non-original parts may compromise safety.

e Check the local weather to ensure it is suitable for flying and that the flying
environment is clear of interference.

e Power on the drone on a flat, open surface. Wait for it to enter GNSS mode
before taking off and ensure the HOME point location is correct.

e Ensure that the drone behavior on signal loss is preset in the Potensic Eve App,
and set the return altitude, maximum flight altitude, and maximum flight
distance according to local laws and regulations.

GEO Zone

To ensure flight safety and compliance with local laws, ATOM 2 will display GEO Zones
by default. This feature limits or prohibits drone operations in specific areas, such as
Restricted Zones and Altitude Zones, ensuring safe and legal operation.

Before flying, check the local GEO zone information in the Potensic Eve App by accessing
the map interface.

GEO Zones are classified into two types: Restricted Zones and Altitude Zones.

¢ Restricted Zones: In Restricted Zones, it is strictly prohibited for any drone to
take off or enter the area. If the drone inadvertently enters a Restricted Zone
due to extreme weather, system malfunctions, or other uncontrollable factors,
the system will initiate an automatic emergency landing when it detects the
drone in the Restricted Zone. This emergency landing cannot be canceled, but
during the landing process, you can adjust the drone’s landing position using
the control sticks to ensure a safe landing.

e Altitude Zones: In Altitude Zones, the drone’s altitude must be strictly controlled
below the specified limit for that area (with the takeoff point altitude as the zero
baseline). The drone must not exceed the altitude limit when entering the
altitude zone. The drone can enter the altitude zone as long as it remains below
the maximum allowed altitude.

e Potensic will dynamically update the GEO Zone data based on local laws and
regulations, as well as its own risk assessments, to help users use the drone
more safely and legally.
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e Please be aware that Potensic cannot guarantee the absolute validity,
completeness, or accuracy of the GEO Zone data; it is provided for reference
only.

Connection
Follow the steps below to connect the mobile device, remote controller and drone:

e Follow the procedures in Chapter ‘Preparing the remote controller’ and power on
the remote controller.

e Follow the procedures in Chapter ‘Preparing the drone’ and power on the drone.

e Launch Potensic Eve App and check the connection status. When the home

O-@-8 comed
screen displays _ it indicates that the mobile device, remote

controller and drone are successfully connected.

Fly Now = o
e Tap to enter the flight interface.

e It is recommended to tap on "Guide" during the first use to view and follow the
animated instructions.

Flight Mode
ATOM 2 supports the following flight modes, which can be switched via the Potensic Eve

App.
Video mode
Ascent speed: 2 m/s, descent speed: 2 m/s, flight speed: 6 m/s

The drone enters Beginner Mode by default when being used for the first time. The
flight speed will be limited to the same as in Video Mode to allow you to familiarize
yourself with the controls of the drone.

Normal mode
Ascent speed: 4 m/s, descent speed: 3 m/s, flight speed: 10 m/s

You can exit Beginner Mode after you have mastered adequate flight skills, and the
drone will switch to Normal Mode by default.

Sport mode
Ascent speed: 5 m/s, descent speed: 4 m/s, flight speed: 16 m/s

Video Mode is recommended for aerial photography. Sport Mode is recommended if
you would like to get a speedy flight experience.
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Please fly with caution in Sport Mode as the responsiveness of the drone significantly
increases, which means a small control stick movement on the remote controller
translates into the drone moving a large distance.

/\ e Toensure flight safety, Sport Mode is only available when the battery level is
greater than 30% and the flight altitude is greater than 8 meters. During the
flight in Sport Mode, if the battery level drops below 30% or the flight altitude is
lower than 4 meters, the drone will exit Sport Mode automatically.

e Be vigilant and maintain adequate manoeuvring space during flight, as the
responsiveness of the drone significantly increases in Sport Mode.

e The maximum speed and braking distance of the drone significantly increase
in Sport Mode. A minimum braking distance of 30 meters is required in
windless conditions to ensure safety.

e When flying in Sport Mode or in strong wind, the gimbal may shake, which is
normal.

e The maximum speed may vary within a range of +1 meter per second. Please
refer to the actual experience.

Beginner Mode

When using the drone for the first time, it will default to Beginner Mode. In Beginner
Mode:

e The flight distance and altitude are limited to 0 meters ~ 30 meters.

e The flight mode is restricted to Video Mode.

e Itisrecommended that beginners start in Beginner Mode to learn and become
familiar with the drone,

o After exiting Beginner Mode, users can modify parameters such as RTH altitude,
flight mode, flight altitude, and flight distance.
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Takeoff/ Landing/ Hovering

Manual Takeoff/Landing
Takeoff

Step 1: Start the motors

Use a combination stick command to start the motors. Push both sticks to the bottom
inner or outer corner depending on your control stick mode to start the motors. Release
both sticks simultaneously once the motors are spinning.

S &) . @ &

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

Step 2: Push throttle control stick to take off

Push the throttle control stick upwards gently as shown in the picture, release the
control stick when the drone leaves ground and it will keep hovering.

1

Throttle control stick

Landing
Pull the throttle control stick until the drone lands on ground. Release the throttle

control stick when the motors are no longer spinning.

/i e To ensure flight safety, avoid flying near airports, highways, train stations,
power towers, or densely populated areas, and try to fly within visual line of

sight.

e For beginners, it is recommended to always stand or walk facing the rear of the
drone, which helps observe the drone's flight status and respond to
emergencies, improving safety during practice.

e When taking off, always place the drone on a stable, fixed surface. Handheld or
palm takeoff and landing are not supported.
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¢ Avoid taking off with low battery level, as low-battery flights may reduce
battery life. If you must force takeoff, proceed cautiously and accept any

potential risks.

e When the drone is very close to the ground, airflow may prevent stable
hovering. Ensure the drone's altitude exceeds 0.5 meters.

e In the event of an emergency landing where the drone does not lock
automatically, pull the throttle down to its limit for 3 seconds to forcibly lock

the drone.

Auto takeoff/Landing
Auto takeoff

Press and hold any blank area on the flight interface of the Potensic Eve App, and a

"Swipe to Take off" pop-up window will appear. After swiping , the drone will
automatically take off, hovering at a height of 1.2 meters.

Swipe to Take off »

Auto landing

Tap on the flight interface of the Potensic Eve App, and a "Select the landing
method" pop-up window will appear. Swipe left to initiate auto landing and right to

initiate RTH.

Select the landing method

Ensure the landing spot is open and clear of
obstacles for a safe landing.

©
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If the drone is within 20 m of the HOME point and you tap, a "Select the landing
method" pop-up window will appear. If you swipe left, the drone will land immediately.
If you swipe right, the drone will initiate RTH, with a minimum return altitude of 5 m.
The drone will land automatically if no action is taken after a countdown of 10 seconds.
Please ensure safety during this process.

Select the landing method

When the return distance is within 20 m, the
return altitude is 5 m. The drone will land
automatically in 10s.

Takeoff with One Hand

In the Potensic Eve App, go to Settings > Safety > General Settings to enable/disable the
Takeoff with One Hand feature. After enabling, users can unlock the motors and take off
the drone with one hand.

\_/

When the control stick mode is Mode 1 When the control stick mode is Mode 2 (left
(right hand throttle), press the C2 button hand throttle), press the C1 button and
and simultaneously pull down the right simultaneously pull down the left control
control stick for 2s to unlock the motors. stick for 2s to unlock the motors. Release
Release the control stick first to take off; the control stick first to take off; otherwise,
otherwise, release the C2 button first to release the C1 button first to stop the

stop the propellers from spinning. propellers from spinning.

e Takeoff with One Hand is unavailable when the control stick mode is Custom.
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Return to Home (RTH)

Regular Return
The regular return consists of three steps, as follows:

1. Ascent: The drone ascends to the preset return altitude (this step is skipped if
the drone's altitude is already higher than the return altitude).

2. Level Flight: The drone maintains a straight flight at the preset altitude towards
the HOME point.

3. Landing: Once it reaches the HOME point, the drone will automatically land and
stop its motors.

Return to Home (RTH) The drone must be in GNSS
@ Return flight

€« € <

Return altitude = Your settings ‘ @ Return ascent

If Drone altitude > return

e Landing altitude, start from step 2

8 >20m
<P

How to start RTH
One Button RTH: Press and hold the RTH button on the remote controller for 1 second

b . .
or tap in the App to pop up the menu, then swipe right to start the return.

Auto RTH: When either the drone battery level is low, the signal between the drone and
the remote controller is lost or the drone is experiencing other abnormalities, Auto RTH
will be triggered.

e If there are obstacles in the surrounding environment and it's not suitable to return,
it is recommended to keep the drone hovering or land the drone after losing signal
in Settings to avoid colliding with the obstacles during RTH.

How to exit RTH
Method 1: Tap ° on the left of App to exit RTH.

Method 2: Press once the return button on the remote controller to exit RTH.

RTH Requirements
The drone must take off in GNSS mode and record the HOME point. If it starts in OPTI
mode and switches to GNSS mid-flight, it can't return to the takeoff point.

Check the HOME point on the map and follow prompts in the Potensic Eve App.
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e To ensure the safety of the return flight, please set the appropriate return
altitude in the app according to the flight environment.

¢ During the return course, users can still adjust the flight altitude by toggling the
throttle control stick.

e When the drone is within 20 meters of the HOME point and RTH is initiated, a
pop-up window will appear in the app for the user to select between landing
and return. If return is selected, the return altitude is 5 meters. The drone will
land automatically if no action is taken after a countdown of 10 seconds.
Please pay attention to flight safety.

e Tall buildings or obstacles can block the transmission signal and cause signal
loss. Do not fly behind buildings beyond the return altitude, otherwise the
drone will collide with obstacles and crash during the return. If the drone
enters ATTI mode due to GNSS failure or GNSS signal interference, it will not
be able to return. During the return process, strong headwinds may be
encountered. Lowering the flight altitude appropriately can help reduce power
consumption. If the power is insufficient, the drone will perform a forced
landing in place. Please pay attention to the prompts in Potensic Eve App. Do
not initiate the return when there are obstacles overhead, such as tall trees,
otherwise the drone
may crash during the climb.

/1\ e Please pay attention to return safety, because ATOM 2 does not support

obstacle avoidance and may crash when colliding with obstacles during the
return course.

e If the drone loses connection during RTH and the GNSS signal is disrupted by
interference or environmental factors, it will stop the return task and switch to
attitude mode (ATTI). This may cause positioning loss or drift. The "ATTI" flight
status will appear in the top left corner of the interface with a warning. Take
manual control immediately. If video transmission is lost, the drone will keep
searching for the remote controller and GNSS signals.

1. Once the GNSS signal is restored, the drone will reposition and
automatically return to the HOME
point.

2. If the remote controller and GNSS signals cannot be restored and the
battery is too low, the drone
will automatically trigger the low battery emergency landing function.

e If signal loss triggers return and the remote controller signal is lost during
flight, the drone will automatically enter RTH mode. If video transmission is
also lost, the drone and controller will keep trying to reconnect. Once both
are restored, you can regain control of the drone.
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Descending Return

How to activate

After 10 seconds into the return-to-home (RTH) course, if the flight altitude is greater
than 150 meters and the flight distance greater than 300 meters, the Potensic Eve App
will prompt a message for you to confirm whether to initiate the descending return.
Once confirmed, the drone will begin the descending return (the drone will reduce its
altitude while approaching the HOME point). When its altitude reaches 120 meters, the
drone will switch to the regular return, maintaining its current altitude until it arrives at
the HOME point and lands automatically.

How to exit

Tap @ on the left of the App interface or keep pushing the throttle control stick up for
2 seconds to exit the descending return. The drone will switch to the regular return
maintaining the current altitude.

¢ When encountering strong winds, the descending return can save power
consumption and guarantee a more successful return.

e If the drone is disconnected from the remote controller during the descending
return, it will switch to the regular return.

/i e This product does not have an obstacle avoidance function. Please pay
attention to flight safety during the return process.

e This feature is only available for countries or regions where drones are legally
allowed to fly over 120 meters.

A Altitude/m

Flight Altitude > 150
m Flight Distance >

Descending Return

120 m <€ @g%ﬁ ____________________

Regular return

©

KB
L H >300m  Flight Distance/m
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Intelligent Flight Mode

QuickShots

Introduction

Al QuickShots shooting modes include Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang, and

Dolly Zoom.

The drone captures the target based on the selected shooting mode and automatically
generates a short video. Users can preview the video in low resolution in the Album and

view the high-resolution version after downloading.

¢ Launch the drone and take off.
e In video recording mode, drag-select the subject in the flight interface of the Potensic Eve
App and a pop-up window will appear at the bottom, tap Al QuickShots.

e Select a shooting mode and set the parameters. Tap and the drone will begin

recording.

V | Al QuickShots

How to
activate
. e Tap @on the right of the flight interface to exit Al QuickShots.
How to exit « Toggle any control stick or press once the RTH button on the remote controller to exit Al
QuickShots.
Mode Description Adjustable parameter
. The drone flies backward and .
2 ' Return to the starting _
ascends with the camera locked on ) -, Distance
i point after finishing
Pull-Away | the subject. ;
recording?
: The drone ascends vertically with .
A o Relative
the camera pointing downward at N altitude
Rocket the subject. 0 ves
The drone flies backward
. S . Backward
horizontally while increasing the & )
- . No distance
Dolly Zoom | digital zoom ratio.
Explanation
The drone circles around the
subject starting from current Flight direction
Circle position. (clockwise or
counterclockwise
‘@ The drone ascends and spirals ) Number of
spiral around the subject. laps
G Clockwise (choose
The drone flies around the subject W from 1-3)
‘(\‘ in an oval p.ath, asc.endlng as it flies
i away from its starting point to the )
Boomerang | farthest distance and descending as Counterclockwise
it flies backward.
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e Al QuickShots Activation Requirements:

1) The drone must be airborne and in GNSS mode.

2) An SD card must be inserted with available storage.

3) The battery must be sufficiently charged.

4) The drone mustn't be in an automatic flight mode (e.g., RTH, landing, etc.)

/1 ¢ Use Al QuickShots in open, unobstructed areas, and always be aware of
people, animals, buildings, or other obstacles in the flight path.

e If you are unfamiliar with the Al QuickShots flight path, start with shorter flight
distances.

¢ Be ready to toggle any control stick in an emergency to stop Al QuickShots, at
which point the drone will hover in place.

e Pay attention to objects around the drone and use manual control to avoid
collisions or signal interference.

¢ Avoid using Al QuickShots near buildings or in areas with GNSS signal
obstructions, as this may cause the drone's flight path to become unstable.

o Always adhere to local privacy laws and regulations when using Al QuickShots.
¢ QuickShots is not available in the following situations:

e The drone is not airborne.

e GNSS signal is weak.

e No SD card is inserted, or the SD card is full.
e The battery level is low.

o The flight altitude is insufficient.

e The drone has reached the virtual fence.

e DO NOT use Al QuickShots in any of the following situations where the
Downward Vision System may not work properly:

1) When the subject is blocked from view for extended periods or is outside
the drone's line of sight.

2) When the subject is more than 50 meters away from the drone.

3) When the subject blends in with the surrounding environment in color or
pattern.

4) When the subject is airborne.

5) When the subject moves at high speeds.

6) In extremely dark or overly bright environments.

e Al QuickShots does not support filming in 1080p@60/50 fps format.

e The gimbal's tilt angle cannot be adjusted while the subject is locked in Al
QuickShots.
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Al Tracking

Al Track includes Parallel, Spotlight, and Follow. The drone will fly automatically based on
the track mode selected by the user and the subject. Users can choose whether to
Introduction | automatically start recording when activating Al Track. After enabling, a video will be
automatically generated after finishing Al Track. You can preview the video in low
resolution in Album and view the high resolution version after downloading.
¢ Launch the drone and take off.
e In video recording mode, drag-select the subject in the flight interface of the Potensic
Eve App and a pop-up window will appear at the bottom, and the default mode is Al
Track-Spotlight.
e Select a shooting mode and set the parameters. Tap and the drone will begin
tracking. -
V | Al Track 3 s X ®.0° @‘22 Rél"i 100
% 4 a. AN
How to e .
activate
E3200 @1/100 320K
1080P 30 | EM +0.3 | @00:15:28 (™)
How to exit e Tap @on the right of the flight interface to exit Al Track.
e Press once the RTH button on the remote controller to exit Al Track.
. Supported | Adjustable
Mode Description p.p )
subjects parameter
The drone does not fly automatically, but
the camera remains locked on the subject. |e Stationary
Using the control sticks to manually move subjects
. the drone: e Moving
{7} e Toggle the throttle stick to adjust the subjects
spotlight altitude from the s.ubJect. . (only
e Toggle the pitch stick to adjust the vehicles,
distance from the subject. boats, and | Choose whether
e Toggle the roll stick to circle the subject. people) to automatically
e Toggle the yaw stick to adjust the frame. start recording
Explanation The drone will maintain a parallel e Moving when activated
trajectory with the subject, flying subjects
alongside it. (only n
- vehicles, Enable
L \\\ boats, and
—* S @ % people) . _
Parallel ® \ Disable
L
\
\J
«
The drone will automatically follow behind
the target.
Follow
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Al Track is unavailable when the drone is not airborne.

During Parallel and Follow modes, the gimbal dial and camera control dial will
not respond to any inputs.

If the subject is lost, the drone will hover in place.
If the subject approaches the drone, it will hover instead of flying backward.

The gimbal tilt angle must be between -75° and -25° for Al Track to lock the
target.

The flight altitude for Al Track must exceed 4 meters.
The maximum supported speed for Al Track is 8 m/s.

When using Al Track, it is recommended that the subject accelerates or
decelerates gradually, with an average movement speed not exceeding 4 m/s
to ensure tracking stability.

Use Al Track in open, unobstructed environments and always watch for
obstacles such as people, animals, or buildings along the flight path.

Do not use Al Track near buildings or in areas where GNSS signals may be
blocked, as this could lead to unstable flight paths or unexpected situations.

In Parallel or Follow modes, any movement of the remote controller control
sticks will cause the drone to exit Al Track and hover in place.

Always adhere to local privacy laws and regulations when using the Al Track
feature.

Use Al Track with caution in the following scenarios:

¢ When the subject moves on non-level surfaces (e.g., slopes).

¢ When the subject undergoes significant shape changes during movement.

e When the subject is obstructed or out of sight for extended periods.

¢ When the subject is moving at high speeds.

e When the subject closely resembles the surrounding environment in color
or pattern.

e Invery dark or overly bright environments

e Recommended Al Track distances:

For a human target, the recommended horizontal distance is 5 meters ~ 10
meters, with an altitude of 4 meters~10 meters. For vehicles or boats, the
recommended horizontal distance is 20 ~ 50 meters, with an altitude of 10
meters ~ 50 meters.

¢ Exceeding these ranges may reduce the target recognition success rate.
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Cruise Control

The Cruise Control feature allows the drone to lock the current control stick input when
conditions permit, enabling it to automatically fly at the corresponding speed. This
makes long-distance flights easier without needing constant stick input. It also supports
pitch and roll stick input, allowing for more creative flight paths.

Using cruise control

Set the Cruise Control Button:
By default, press the C2 button twice on the remote controller to enable,

Using Cruise ; . . . .
8 disable, or update Cruise Control. You can customize this button in the

Control . o .

Potensic Eve App by navigating to Settings > Control > Remote Controller

Settings > Button Customization

During flight, move either the pitch or roll stick, then press the C2 button
Enter Cruise twice on the remote controller (or your custom Cruise Control button, if
Control reconfigured). The drone will activate Cruise Control and fly at the current

speed based on the control stick input.

During Cruise Control, if the control sticks are moved again, the drone will
Update Cruise | adjust its flight to include the new input. Pressing the custom Cruise Control
Control button again will update the Cruise Control speed based on the new stick
input, and the drone will continue flying at that new speed.

¢ Press the cruise control button without a control stick input.
Exit Cruise e Press the RTH button on the remote controller.

Control . Tap@ on the left of the flight interface.
* After exiting Cruise Control, the drone will hover in place

V | Tempomat : @© 0° @kZZ RCull (80% 32'47"

D500 | H98™ & Vo5 |Vu10m

. - IR s A F i o
X Tempomat beenden e e ~ s X
< - «
sy e 3 17 > 5 ’

JPG+RAW | EV 0 | @ 15485P (A’

e During Cruise Control, the throttle stick and yaw stick can still be used in real-
time; however, their inputs are not incorporated into Cruise Control. This
means altitude and heading cannot be locked or maintained automatically.

e Cruise Control is available in Normal, Video, and Sport Modes.
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/i e Cruise Control cannot be activated unless there is a control stick input.

e The drone cannot enter or will exit Cruise Control in the following conditions:

1) No GNSS signal.

2) Drone battery level is less than or equal to 10%.

3) Low battery return is triggered.

4) Connection with the remote controller is lost.

5) The drone is close to the virtual fence or restricted by GEO Zone limits.

Appendix

Specification & Parameters

Drone
Model DSDR23A
Takeoff weight ["! 245¢g

Dimensions

Folded: 88x143x58 millimeters
Unfolded (with propellers): 300x252x58 millimeters
Unfolded (without propellers): 210x152x58 millimeters

Diagonal dimension

219 millimeters

Maximum flight speed (sport
mode)

Ascent: 5 m/s Descent: 4 m/s Horizontal: 16 m/s

Maximum wind speed resistance

10.7 m/s (Level 5)

Maximum flight altitude

120 meters (subject to local regulations)

Maximum takeoff altitude

4000 meters

Maximum hovering time 29 minutes
Maximum flight time B! 32 minutes
Operating temperature 0°Cto 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Hovering accuracy range (windless
or breezy)

Vertical: £0.1 m (with vision positioning)

+0.5 m (with GNSS positioning)
Horizontal: £0.3 m (with vision positioning)
+1.5 m (with GNSS positioning)

Payload

Not supported
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Video transmission / Wi-Fi / Bluetooth

Operating frequency

2.400 ~ 2.4835 GHz

Transmitter power (EIRP)

FCC: <20 dBm CE/SRRC: <20 dBm

Live view quality

1080p@30 fps

Latency I

120 milliseconds

Maximum transmission bitrate [©

6 Mbps

Maximum transmission distance [

10 kilometers

Antennas

Dual antennas

Wi-Fi protocol

802.11 a/b/g/n/ac

Wi-Fi operating frequency and
transmitter power (EIRP)

2.4 GHz : <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz : <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximum Wi-Fi download speed

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth protocol

Bluetooth 4.0/4.2

Bluetooth operating frequency

2.400 ~ 2.4835 GHz

Bluetooth transmitter power (EIRP)

<8 dBm

Wi-Fi & Bluetooth antenna

Single antenna
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Camera

Image sensor

1/2-inch CMOS, Effective Pixels: 48MP

FOV: 79.4°
Lens Equivalent Focal Length: =26 millimeters
Aperture: f/1.8
Focus: 4 meters to ~
ISO range Normal video mode: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Shutter speed

1/6400 s ~ 8 seconds

Maximum image size

8000x6000 (4:3)

Maximum vertical
image size

1520%2704 (9:6)

Still photography
modes

Single shot JPG: 12MP and 48MP

Single shot JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 frames (12MP+]PG)

Burst shooting: up to 7 frames (12MP+JPG)

Interval timer shooting: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s
(12MP+JPG)

Panorama: Wide angle, 180°, Vertical

Image format

JPG/JPG+RAW(DNG)

Video resolution

4K: 3840%2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520x2704
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%x1080 (16:9)/1080%1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Slow Motion: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Video format

MP4 (H.264/H.265)

Maximum video
bitrate

100 Mbps

Storage

microSD card (U3 or V30 rating or above)

Supported file system

FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Color mode

HDR

Defog mode

Yes

Digital zoom

4K: 1-2x, 2.7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Al QuickShots

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang and Dolly Zoom

Al Track

Yes
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Downward vision system

Precision hovering range [®

0.3 meters ~ 5 meters

Unavailable situations

e Monochrome surfaces, such as pure black or pure white.

¢ Surfaces with strong reflections, such as smooth metal
surfaces.

e Transparent object surfaces, such as water or glass.

e Surfaces of moving objects, such as running pets, grass
blown by strong wind, or above a crowd of people.

¢ Scenes with dramatic changes in lighting, such as flying
suddenly from indoors to bright outdoor light.

e Environments that are very dark or very bright.

e Surfaces with highly repetitive textures or patterns, such as
small tiles with the same design.

e Surfaces with highly uniform stripes.

Gimbal

Mechanical range

Tilt: -125° to +45° Roll: +45° Pan: +30°

Controllable range

Tilt: -90° to +20° Roll: +35°

Maximum control speed
(tilt)

100°/s

Angular vibration range !

£0.01°

Remote controller

Model

DSRC23A

Battery type

Lithium-ion battery pack

Battery capacity

18.72 Wh (5200 mAh)

Charging port

USB-C, supporting up to 18W PD fast charge

Operating temperature

0°Cto 40°C

Supported mobile device
port type

Lightning, USB-C, Micro-USB
* Using a mobile device with Micro-USB port requires the
Standard Micro-USB connector, which is sold separately

Maximum operating time ['%

4 hours

Video transmission system

PixSync 4.0

Max supported mobile
device size

L: 170 millimeters W: 100 millimeters H: 12.5 millimeters
* For mobile devices with protruding rear cameras, the
maximum supported thickness is 18 millimeters.

Fastest charging time

2 hours (using an 18W PD fast charger)
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Smart Batter

Model DSBT02B
Capacity 2230 mAh
Energy 17.18 Wh
Weight 84 grams
Nominal voltage 7.7V

Type Li-Po 2S
Operating temperature 0°C to 40°C

1. USB-C (max 5 V/3 A)
Charging method 2. Parallel Charging Hub (supports simultaneous charging for 3
batteries at 18W each)

Charging temperature 0°C to 40°C

Fastest charging time 1.3 hours (using the Parallel Charging Hub)

[1] Standard drone weight (including the flight battery, propellers and a microSD card).
The actual product weight may vary due to differences in batch materials and external
factors. Registration is not required in some countries and regions. Always check and
strictly abide by local laws and regulations before flying.

[2] The maximum hovering time is measured at an ambient temperature of
approximately 25°C in a laboratory environment, at a hovering height of 1.5 meters,
switched to 1080p/24 fps video recording mode (without video recording operation
during flight), and hovering from 100% battery charge until 0%. The specific results may
vary due to external environment, operating methods, and firmware version. Please
refer to the actual experience for accurate results.

[3] The maximum flight time is measured at an ambient temperature of approximately
25°Cin a windless environment, flying forward at a constant speed of 5 meters per
second, switched to 1080p/24 fps video recording mode (without video recording
operation during flight) from 100% battery charge until 0%. The specific results may vary
due to external environment, operating methods, and firmware version. Please refer to
the actual experience for accurate results.

[4] Increase in drone weight can affect flight propulsion. Do not mount additional
payloads or accessories from third-party sources to avoid insufficient propulsion.

[5] This data is from laboratory measurements, and the specific results may vary
depending on the actual usage scenario and the mobile device.

[6] The average bitrate for video transmission is 5 Mbps, with peaks reaching up to 6
Mbps. The specific results may vary based on actual environmental conditions, such as
interference and distance.
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[71 Measured in an unobstructed outdoor environment free of interference at an
altitude of 120 meters with the remote controller antenna pointing toward the drone.
The above data shows the farthest communication range for one-way, non-return flights
under Normal Mode. Always pay attention to RTH prompts in the Potensic Eve App
during your flight.

[8] The ideal conditions to achieve this altitude range include sufficient light, a ground
surface made of diffuse reflective material with rich texture, and reflectivity greater than
20% (such as cement pavement, etc.).

[9] Measured at the standard ambient temperature (0°C - 40°C) in a windless
environment, with the drone set to Normal Mode.

[10] Measured in an indoor environment with no obvious interference when the drone is
within 10 meters of the remote controller and from 100% battery charge until 0%.

Post-Flight Checklist

e Make sure to perform a visual inspection so that the drone, remote controller,
gimbal camera, batteries, and propellers are in good condition. Contact customer
support if any damage is noticed.

¢ Make sure that the camera lens and vision system sensors are clean.

e Make sure to store the drone correctly before transporting it.

Maintenance Instructions
To avoid serious injury to children and animals, observe the following rule:

¢ Small parts, such as cables and straps, are dangerous if swallowed. Keep them
out of reach of children and animals.

e Store the Smart Battery and remote controller in a cool, dry place away from
direct sunlight. This prevents the built-in LiPo battery from overheating.
Recommended storage temperature is between 22°C and 28°C (71°F-82°F) for
more than three months. Never store outside -10°C to 45°C (14°F-113°F).

e DO NOT let the camera touch or be immersed in water or other liquids. If it gets
wet, wipe it dry with a soft, absorbent cloth. Starting a wet drone may cause
permanent damage. DO NOT use alcohol, benzene, thinners, or other flammable
cleaners. DO NOT store the camera in humid or dusty places.

e Check every drone part after any crash or hard impact. If you find issues, contact
Potensic support.

e Regularly check the Battery Level Indicators for current charge and battery life.
The battery is rated for 250 cycles. Do not use it beyond that.

e Transport the drone with arms folded and powered off.
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Transport the remote controller with antennas folded and powered off.

The battery enters sleep mode after long storage. Charge it to wake it up.
Store the drone, controller, battery, and charger in a dry place.

Remove the battery before servicing the drone, such as cleaning or changing
propellers. Use a soft cloth to remove dust and dirt. DO NOT use a wet cloth or
cleaners with alcohol. Liquids may enter the drone and short-circuit the
electronics.

Turn off the battery before checking or replacing the propellers.

Troubleshooting

Why can the battery not be used before the first flight?

The battery must be activated by charging before using it for the first time.
No function

Check whether the smart battery and the remote controller have been activated
by charging. If the problem continues, contact customer support.
Power-on and start-up problems

Check if the battery has power. If it does and the device still cannot start
normally, contact customer support.

SW update issues

Follow the instructions in the user manual to update the firmware. If the
firmware update fails, restart all the devices and try again. If the problem
persists, contact customer support.

Shutdown and power-off problems

Contact customer support.

How to detect careless handling or storage in unsafe conditions

Contact customer support.

Risk and Warnings

When the drone detects a risk after powering on, a warning prompt will appear on
Potensic Eve.

Pay attention to the following situations:

If the drone status is not suitable for takeoff.
If the compass experiences interference and needs to be calibrated.
Follow the on-screen instructions when prompted.
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Disposal

hid

Observe local regulations related to electronic devices when disposing of the drone and
remote controller.

Battery Disposal

Dispose of batteries in designated recycling containers only after fully discharging them.
DO NOT dispose of batteries in regular trash. Strictly follow local regulations regarding
battery disposal and recycling.

If a battery cannot be powered on after over-discharging, dispose of it immediately.

If the Smart Battery cannot be fully discharged, contact a professional battery
disposal/recycling agency for assistance.

CO Certification
ATOM 2 (DSDR23A) is compliant with CO certification requirements.

Model: DSDR23A
UAS Class: Co

Maximum Take-Off Mass (MTOM): 245¢g

Maximum Propeller speed: 16800RPM

MTOM statement

The MTOM (Maximum Takeoff Mass) of the ATOM 2 (Model DSDR23A), including the
Smart Battery, Propellers, and a microSD card, is 245 g to comply with CO requirements.
Users must follow these instructions to meet the MTOM requirements for each model:

e DO NOT add any payload to the drone except the items listed in the "List of
Items, including qualified accessories" section.

e DO NOT use non-qualified replacement parts, such as smart flight batteries,
propellers, etc.

e DO NOT retrofit the drone.
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List of items, including qualified accessories

For CO
Item Model Number Dimensions Weight
119.4x63.8 mm :
Propellers DSDR23A-PPS (DiameterxThread Pitch) 0.65 g (each piece)
Smart Batter DSBT02B 83.6x42.5%34.6 mm Approx. 84 g
microSD Card* N/A 15x11%1.0 mm Approx. 0.3 g

* Not included in the original package.

List of Spare and Replacement Parts

For CO

ATOM 2 Propellers
ATOM 2 Smart Battery

Remote Controller Warnings

Model: DSRC23A

If the remote controller is disconnected from the drone, the Potensic Eve App will
display an on-screen note, and the drone will perform its preset behavior when the
remote controller signal is lost. The remote controller will automatically shut down after
20 minutes of inactivity.

Avoid interference between the remote controller and other wireless devices.
Make sure to turn off the Wi-Fi on nearby mobile devices. If interference occurs,
land the drone as soon as possible.

DO NOT operate the drone if lighting conditions are too bright or too dark while
using a mobile phone to monitor the flight. Users are responsible for adjusting
the display brightness correctly when flying in direct sunlight.

If an unexpected operation occurs, release the control sticks or press the Return
to Home (RTH) Button.

Precaution List
Below is the list of mechanical and operational precautions for ATOM 2:

In emergency situations, the propellers can be stopped using a combination stick
command. For more details, refer to Section Emergency Propeller Stop Mid-
Flight.

Return to Home (RTH) function. For more details, refer to Section Return to Home
(RTH).

Downward Vision System. For more details, refer to Section Downward Vision
System.

The GEO Zone function restricts or prohibits flight operations in areas like
Restricted Zones and Altitude Zones, ensuring safe and legal drone operation.
For more details, refer to Section GEO Zone.
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EASA Notice

Make sure to read the Drone Information Notices document included in the package
before use.

Visit the link below for more EASA notice information on traceability.
https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Original Instructions

This manual is provided by Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd and the content is
subject to change. Address: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan
District, Shenzhen, China.

Risk Categories and Assessment

e Choose an open, unobstructed environment for takeoff, away from crowds,
obstacles, and water surfaces. Maintain visual line-of-sight during flight and avoid
flying over crowds.

e The maximum flight altitude is 120 m. Follow local laws and regulations.

e The drone does not support third-party accessories or additional loads to avoid
affecting its performance.

e Ensure the battery is properly inserted into the drone and the battery buckle is
securely in place before flying.

e Enter the relevant information in Potensic Eve App > Settings > Safety > Remote
ID according to local regulations, and ensure Remote ID is enabled before flying.

e Ensure the Flight Safety Data is updated to the latest version before takeoff.

¢ The drone system software has passed strict security certification and uses
encryption and anti-tamper mechanisms for secure video, photo, and firmware
downloads.

e Avoid using the product in strong magnetic fields or near large metal objects,
such as metal mines, parking lots, large steel-reinforced concrete buildings, and
high-voltage cables.

e Do not disassemble or modify the product. Always use the officially
recommended original accessories. Non-original accessories may pose safety
risks.
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Risk categories and assessment

(Scoring 1-5, level = Likelihood x Severity, 1-4 low risk, 5-10 medium risk, 12-25 high risk)

Risks Likelihood | Severity | Level Mitigation Robustness
Exceed ma?(lmum 1 2 2 MTOM Declaration Medium
takeoff weight
Maintain a safe . . L
. - Add warnings in the manual; minimize .
distance from mission- | 2 2 4 N Medium
flying time over crowds
related crowds
Fly over crowds of 1 4 4 Add Wf'irmngs in the man.ual; pre-flight Medium
people checklist need to be confirmed
Add warnings in the manual; make sure
BVLOS during flight 2 2 4 that the flight area is free of any Medium
obstacles before flying.
Exceed the 120 meters Add instructions in the manual; enable
height limit during 1 3 3 the altitude limit before flying, or the High
flight built-in altitude limit
Carry hazardous items AQd descrlpt|onvof prohibiting pgyloa.d '
. . 1 4 4 with hazardous items; add warnings in Medium
during flight
the manual
Add description of checking all parts are
Items dropping from 1 3 3 fastened before takeoff; add warning in Medium
the drone mid-flight the manual to prohibit carrying items
prone to falling mid-flight
Pilot is under 16 years 1 5 5 Add label warning on the product Medium
of age package
PI.|0t is not familiar 5 5 4 Add label warning on the product Low
with the manual package
Remote ID is not Add instructions of enabling RID
2 2 4 broadcast before takeoff, or enabling it Medium
enabled
by default
Fail to update flight
:safety da.ta, resulting 1 3 3 Add instructions of updating flight safety Medium
in flying into data before takeoff
Restricted Zones
Risks during data
exchange
(downloading videos, Add description of the protocols for
photos, upgrading 1 2 2 transferring data with a high level of High
software) between the security in the manual
UAS and external
devices
Add description of the protocols for
Risks during software 1 1 1 upgrading software with limited access High
upgrades for UAS or remote upgrades with a high level of &
security in the manual
Risks of using the
drone in strong Add warning against the use of the .
. e 2 2 4 ) o High
magnetic field product in strong magnetic fields
locations
P e s e
drones leading to risk 2 2 4 & P P High

of malfunction

officially recommended accessories in
the manual




Severit ikelihood| 1 2 3
1

2 4 6
3 6 9
4 8

5 5 10

Drone Pilot Information Notice

>EASA

European Union Aviation Safety Agency

4 5
5
8 10

~0F

This drone is an aircraft. Aviation law applies.
As a drone pilot, you are responsible for flying your drone safely.

Before flying, as a drone pilot, you must

make sure the drone owner is registered at his or her national authority (unless already

registered)

WITH CAMERA

make sure the owner registration number is displayed on the drone

read and follow the manufacturer's instructions

%

j

fly:

WWwWw.easa.europa.eu/drones/NAA

Make sure you are adequately insured

Check for no-fly zones and any limitations in
the area where you want to fly

Keep the drone in sight at all times

Maintain a safe distance between the drone
and people, animals and other aircraft

Inform your national aviation authority
immediately if your drone is involved in an
accident that results in a serious or fatal injury
to a person, or that affects a manned aircraft

Operate your drone within the limits defined
in the manufacturer's instructions

Check how to register and where you are allowed to '

Offences
are punishable
by law
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Do not fly over large group of people

Do not fly higher than 120m from the ground

Do not fly near aircraft & in the proximity of
airports, helipads or where an emergency
response effort is ongoing

Do not infringe other people's privacy

Do not record intentionally or publish
photographs, videos or audio recordings of
people without their permission

Do not use the drone to carry dangerous goods
or to drop material

Do not modify your drone. Only software
uploads recommended by the drone
manufacturer are allowed


http://www.easa.europa.eu/drones/NAA

Warranty Conditions

A new product purchased in the Alza.cz sales network is guaranteed for 2 years. If you
need repair or other services during the warranty period, contact the product seller
directly, you must provide the original proof of purchase with the date of purchase.

The following are considered to be a conflict with the warranty conditions, for
which the claimed claim may not be recognized:

Using the product for any purpose other than that for which the product is intended
or failing to follow the instructions for maintenance, operation, and service of the
product.

Damage to the product by a natural disaster, the intervention of an unauthorized
person or mechanically through the fault of the buyer (e.g., during transport,
cleaning by inappropriate means, etc.).

Natural wear and aging of consumables or components during use (such as
batteries, etc.).

Exposure to adverse external influences, such as sunlight and other radiation or
electromagnetic fields, fluid intrusion, object intrusion, mains overvoltage,
electrostatic discharge voltage (including lightning), faulty supply or input voltage and
inappropriate polarity of this voltage, chemical processes such as used power
supplies, etc.

If anyone has made modifications, modifications, alterations to the design or
adaptation to change or extend the functions of the product compared to the
purchased design or use of non-original components.
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EU Declaration of Conformity

This product meets the requirements of all relevant European Union directives. The full
text of the Declaration of Conformity can be found at the end of this User Guide.

C€

WEEE

This product must not be disposed of as normal household waste in accordance with
the EU Directive on Waste Electrical and Electronic Equipment (WEEE - 2012/19/EU).
Instead, it shall be returned to the place of purchase or handed over to a public
collection point for the recyclable waste. By ensuring this product is disposed of
correctly, you will help prevent potential negative consequences for the environment
and human health, which could otherwise be caused by inappropriate waste handling of
this product. Contact your local authority or the nearest collection point for further
details. Improper disposal of this type of waste may result in fines in accordance with
national regulations.
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Vazeny zakazniku,

dékujeme vam za zakoupeni naseho produktu. Pfed prvnim pouZitim si prosim peclivé
prectéte nasledujici pokyny a uschovejte si tento navod k pouZziti pro budouci pouziti.
Zvlastni pozornost vénujte bezpecnostnim pokyntm. Pokud mate k zarizeni jakékoli
dotazy nebo pfipominky, navstivte prosim nasi stranku zakaznické podpory:
www.alza.cz/kontakt.

Dovozce Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz

Zreknuti se odpovédnosti a bezpecnostni opatreni

Zreknuti se odpovédnosti

Drony jsou vyrobky s potencialnim nebezpecim a pomérné slozitym provozem.

Pfed pouZitim je nutné si dikladné precist cely navod k poufZiti, abyste pochopili zakladni
znalosti a seznamili se s funkcemi dronu. PFi prvnim pouZiti dronu ATOM 2
doporucujeme provozovat jej v rezimu GNSS na prostorném venkovnim prostranstvi,
abyste se mohli seznamit s jeho funkcemi.

Striktné dodrZujte pokyny a bezpecnostni opatfeni uvedena v manualu, abyste zajistili
bezpecné a spravné pouzivani.

UZivatelé mladsi 16 let by méli byt pod dohledem dospélé osoby a vyrobek by mél byt
uchovavan mimo dosah déti.

Spolecnost odmita odpovédnost a neposkytuje zarucni sluzby za jakékoli pfimé nebo
nepiimé skody (v¢etné Skod na majetku a Ujmy na zdravi) vzniklé v disledku nedodrzeni
bezpecnostnich pokynl uvedenych v pfirucce.

Nerozebirejte Zadnou cast vyrobku s vyjimkou vrtuli a neprovadéjte upravy bez
oficialniho vedeni. Za veSkeré nasledky takového jednani nese odpovédnost uzivatel.

V pfipadé potfeby pomoci s pouzivanim, obsluhou nebo UdrZbou se obratte na naseho
mistniho prodejce nebo na spolecnost.

Palubni software dronu prosel pfisnymi bezpecnostnimi certifikacemi a obsahuje
pokrocilé Sifrovani a mechanismy proti neopravnénym zdsahdm. Tyto systémy zabrariuji
neautorizovanym Upravam softwaru a okamzité detekuji a blokuji jakékoliv pokusy o
nelegalni zmény, ¢imZ chrani fidici systém a data dronu pred Skodlivym softwarem, viry
Ci pokusy o hackovani.

Autorska prava a vlastnictvi tohoto dokumentu patfi spolecnosti Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd. (dale jen "Potensic"). Informace se mohou zménit bez pfedchoziho
upozornéni. Nejnoveéjsi aktualizace naleznete na adrese https://www.potensic.com.
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Bezpecnostni opatreni

Drzte se dal od prekazek a davu lidi

Abyste zajistili bezpecnost uzivatele i ostatnich osob, drzte vyrobek mimo mista s velkym
poctem lidi, vySkové budovy a vysokonapétové kabely. Rovnéz jej nepouzivejte za
nepriznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr, prudky dést nebo bourka. Tyto
podminky mohou zpUsobit nepredvidatelnou rychlost letu, nestabilni provoz

a potencialni nebezpedi.

Chrarnite pred vihkosti
Abyste predesli poruchdm nebo poskozenim zplsobenym vihkosti, ktera ovliviuje
vnitfni elektronické soucasti nebo mechanické dily, chrarite vyrobek pred vihkosti.

Bezpecny provoz

Provozovani dronu pfi unavé, ve Spatném psychickém stavu nebo bez dostatecnych
zkuSenosti zvysuje riziko nehody. V zajmu bezpecnosti pfi opravach nebo Upravach

vyrobku vzdy pouZivejte origindlni dily. Provozujte pouze v rdmci stanovenych limit{
a dodrzujte mistni bezpecnostni predpisy.

NepribliZujte se k rychle se otacejicim ¢astem
Kdyz se vrtule otaci, drzte dron v dostatecné vzdalenosti od lidi a zvifat, aby nedoslo k
jejich zranéni nebo ruseni letu. Nikdy se rukama nedotykejte tocicich se vrtuli.

DrZte se dal od zdroju tepla

Abyste zabranili porucham, deformaci nebo poskozeni, uchovavejte vyrobek mimo
dosah tepla a vysokych teplot. To je obzvlasté dullezité, protoZe dron obsahuje kovové,
vlaknité, plastové a elektronické soucasti.

Varovani a upozornéni

e Obal a navod k pouziti uchovavejte na bezpecném misté, protoze obsahuiji
dudlezité informace.

e Uzivatelé odpovidaji za to, Ze pouZzivani tohoto dronu nezpisobi Skodu na osobé
nebo majetku jinych osob.

¢ NasSe spolecnost ani prodejci nenesou odpovédnost za ztraty a zranéni osob
zpUsobené nespravnym pouzivanim nebo provozem.

e Priinstalaci a testovani dronu je nutné prisné dodrzovat pokyny uvedené v
uzivatelském manualu. Béhem letu udrzujte od dronu minimalni vzdalenost 1 az
2 metry od sebe i ostatnich osob, abyste zabranili srazkam a zranénim.

e Vyrobek by méla sestavovat dospéla osoba. UZivatelé mladsi 16 let by s vyrobkem
neméli manipulovat sami. Baterie by méla byt nabijena pod dohledem dospélé
osoby a béhem nabijeni by se neméla nachazet v blizkosti horlavych materiald.

e Vyrobek obsahuje malé ¢asti. Umistéte je mimo dosah déti, abyste zabranili
nahodnému pofziti.
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NepouZivejte vyrobek nad silnicemi nebo stojatou vodou, abyste predesli

nehodam.

e Je zakazano vyrobek rozebirat nebo znovu montovat, s vyjimkou vrtuli, protoZe to
muZe vést k porucham dronu.

¢ Inteligentni baterii dobijejte pomoci nabijecky USB, ktera splriuje normy FCC/CE.

e Dalkovy ovladac ma vestavénou 3,6 V lithiovou baterii, kterou neni tfeba
vymeénovat.

e Baterii nezkratujte ani nestlacujte, aby nedoslo k vybuchu.

¢ Neumistujte baterii na horké misto (do ohné nebo do blizkosti elektrického
topeni).

e UdrZujte bezpecnou vzdalenost od vysokorychlostnich otacejicich se vrtuli;
nepouzivejte vyrobek v davu lidi, aby nedoslo k poskrabani nebo zranéni.

¢ Nepouzivejte vyrobek v mistech se silnym magnetickym polem, napriklad v
blizkosti vysokonapétovych kabell, budov, které obsahuji kovy, automobilt
a vlakd; jinak mUze dojit k naruseni stability pripojent.

e Dukladné se seznamte s mistnimi zakony a predpisy, abyste se vyhnuli
neopravnénému pouZziti dronu.

e Aby bylo dodrzeno prostredi aeronautického radiového magnetického pole, je
tfeba béhem platnosti nafizeni prislusnych narodnich Gradu ve stanovenych
oblastech pozastavit pouzivani dalkového ovladace.

e Zdrzte se létani v malych vyskach nad vodnimi plochami.

e Nepriblizujte se k letistim, letovym draham a dalSim zakazanym oblastem.

Tipy na cteni

Legenda
@) zakaz Pokyny pro provoz a pouZiti
/I Dulezité E’ Technické pojmy a referenéni informace

Doporuceni k pouziti
e Pred nahlédnutim do pFiruc¢ky doporucujeme zhlédnout vyukové video
a stru€nou prirucku.
e PrinahliZzeni do pFiruc€ky si nejprve prectéte oddil Upozornéni a bezpecnostni
opatreni.
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Vyukové video / aplikace ke stazeni

Naskenujte QR kéd vpravo a:

e stahnéte si aplikaci Potensic Eve

e podivejte se na vyukova videa

e pristup k nejnovéjsi uzivatelské prirucce
e prectéte si nejcastéjsi dotazy (FAQ).

e Aplikace Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a vySSi a Android 7.0 a vySsi.

Registrace a prihlaseni

Pro zajisténi lepSiho uzivatelského zazitku je pfi prvnim pouziti aplikace nutné vytvorit
ucet. ZarucCujeme, Ze bez vaseho souhlasu nebudeme shromazdovat zadné uzivatelské
informace.

Postup registrace

e Na registraCni strance zadejte svou e-mailovou adresu.

e Ziskejte ovérovaci kod, zadejte jej a prectéte si smlouvu s uzZivatelem a zasady
ochrany osobnich Udajd a vyjadrete s nimi souhlas.

¢ Nastavte heslo a tim dokoncite registraci.

Po Uspésné registraci budete automaticky prihlaseni.
e Priregistraci se ujistéte, Ze je vaSe mobilni zafizeni pfipojeno k internetu.

e Pokud béhem registrace neobdrZite ovérovaci kdd, zkontrolujte prosim slozku
se spamem, protoZe ovérovaci e-mail mohl byt omylem oznacen jako spam.

/1\ ¢ Pokud se nezaregistrujete a nepfihlasite k GCtu Potensic, nebudete moci dron
aktivovat a budete moci létat pouze s omezenim vysky a vzdalenosti na 30
metr, a to pouze po dobu 3 zkusebnich letl. Pro aktivaci dronu doporucujeme
proveést registraci a prihlaseni k uctu.

Napovéda
Dékujeme za zakoupeni produktu Potensic ATOM 2. Pfed prvnim pouzitim dronu

doporucujeme peclivé si precist uzivatelskou pfirucku.

Pokud se s dronem vyskytne jakykoli problém nebo potiz, kontaktujte prosim nas tym
podpory na adrese support@potensic.com.
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Technické pojmy

B

IMU

TOF (doba letu)

TOF (time of flight), doba od vyslani a pfijeti detekéniho
infracerveného signalu, za Ucelem urceni vzdalenosti cile.

Systém vidéni smérem
dold

Senzorovy systém, ktery se nachazi ve spodni €asti dronu a sklada se
z kamery a modulu TOF.

Umisténi vize

Vysoce presné polohovani, které je realizovano pomoci systému
Downward Vision System.

Kompas Geomagneticky senzor, ktery umoznuje dronu urcit smér.
Snimac atmosférického tlaku, ktery umoznuje dronu urcit
Barometr N . , fi
nadmorskou vySku pomoci atmosférického tlaku.
Oznacuje prechod motort dronu z klidového stavu do volnobéznych
Zamknout/odemknout . Je P y
otacek.
. Po odblokovani se motor zacne otacet konstantni rychlosti, ale
Volnobéh

nedokaZze vyvinout dostatecny tlak, aby dron vzlétl.

Automaticky navrat

Dron se automaticky vrati do vychoziho bodu na zakladé urceni
polohy pomoci GNSS.

Hlava dronu

Poloha kamery dronu.

Packa pro ovladani
vysky

Stoupani nebo klesani dronu.

Packa pro ovladani
naklonu

Létani s dronem dopredu nebo dozadu

Packa pro ovladani
naklonu do stran

Lette s dronem doleva nebo doprava.

Packa pro ovladani
otaceni

UmozZznuje otaceni dronu ve sméru nebo proti sméru hodinovych
rucicek.
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Prehled

V této kapitole jsou uvedeny funkéni vlastnosti dronu ATOM 2 a schémata dronu
a dalkového ovladace.

Uvod

ATOM 2 ma skladaci ramena pro snadné prenaseni a lehké télo vazici pouze 245 g. Dron
je vybaven systémem Vision Positioning System, ktery umoznuje pfesné vznaseni ve
vnitrnich i venkovnich prostfedich v malych vyskach. Dron je vybaven senzorem GNSS,
ktery umoznuje urcovani polohy a automaticky navrat.

Kamera vyuziva 1/2 " obrazovy snimac Sony CMOS, ktery dokaze pofizovat videa ve
vysokém rozliSeni 4K/30 fps a fotografie s rozliSenim 48 Mpx. Kamera je umisténa na
tfiosém gimbalu, ktery umoznuje pofizovat stabilni zabéry pfi ovladani dronu.

Dalkovy ovladac ATOM 2 vyuziva digitalni prenosovou technologii PixSync 4.0, ktera
dosahuje maximalni komunikacni vzdalenosti az 10 km a pfenosu videa v rozliSeni

1080 p za idealnich podminek. Ovlada¢ ma vysuvnou a skladaci konstrukci, ktera v

rozloZzeném stavu poskytuje misto pro mobilni zafizeni.

Po pripojeni k ovladaci pomoci kabelu USB mUzZete dron ovladat a konfigurovat
prostfednictvim aplikace a také sledovat prenos videa ve vysokém rozliSeni. Vestavéna
lithiova baterie v dalkovém ovladaci ma maximalni provozni dobu pfiblizné 4 hodiny.

ATOM 2 vyuziva patentovanou technologii Fizeni letu SurgeFly, ktera dosahuje maximalni
rychlosti letu 16 m/s a maximalni doby letu pfiblizné 32 minut, pficemz odolnost proti
vétru dosahuje Urovné 5.

/1\ e Testovaci podminky pro maximalni dobu letu: pfi okolni teploté pfiblizné 25°C v
bezvétfi, let dopfedu konstantni rychlosti 5 m/s, s dronem nastavenym na
rezim nahravani videa 1080p/24 fps (bez skute¢ného nahravani videa béhem
letu), od 100 % nabiti baterie do 0 %.

e Spotfeba energie se vyrazné zvysi, kdyz se dron vraci proti vétru. Pokud z
aplikace obdrzite hlaseni o kontaktu se silnym vétrem, nezapomernte snizit
vySku letu a v€as se vratit, abyste zajistili bezpe¢nost dronu.
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Schéma dronu

o ,swN =

Indikator nabijeni

Nabijeci port USB-C
Zapadka baterie

Slot pro SD kartu

Zadni indikator
Monokularni vizualni modul

10.
11.
12.

Modul TOF (méreni
vzdalenosti)

Spodni chladici otvor
Indikator napéjeni
Tlacitko napajeni/parovani
3osy gimbal a kamera
BezkartaCovy motor
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13. Vrtule

14. Rameno

15. Stativ antény
16. Osa ramene



Schéma dalkového ovladace

1. Tlacitko napajeni
Jednim stisknutim zkontrolujete aktualni
Uroven nabiti baterie. PodrZenim tlacitka
dalkovy ovladac zapnete nebo vypnete.

Indikator napajeni

Zobrazuje aktualni Uroven nabiti baterie nebo 41,

stav dalkového ovladace.

Montazni slot se zavitem 1/4"
Pro pfipevnéni popruhu na dalkovy ovladac
(*prodava se samostatné).

Port USB-C
Port pro pripojeni dalkového ovladace.

Tlacitko Navrat na domovskou obrazovku
(RTH)

Jednim stisknutim prerusSite automaticky let
a dron se zacne vznaset. Podrzenim spustite
funkci navratu domd (RTH). Opétovnym
stisknutim RTH zrusite.

Ovladaci packy

Pomoci ovladacich pacek mizete ovladat
pohyby dronu. Rezim ovladacich pacek
nastavite v aplikaci Potensic Eve: Nastaveni>
Ovladani> Nastaveni dalkového ovladace>
ReZzim ovladacich pacek.

Skladaci smérova anténa
PFenasi bezdratové signaly pro ovladani
a video do dronu.

Drzak mobilniho zaFizeni

SlouZi k bezpe€nému upevnéni mobilniho
zarizeni na dalkovy ovladac.
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10.

12.

13.

14.

Nabijeci port USB-C
Pro nabijeni dalkového ovladace

Pravy oto€ny ovladac
Pro ovladani digitalniho zoomu.

PFizplsobitelné tlacitko C2

Jednim stisknutim pFepnete rychlostni rezim
(Video/Normalni/Sport). Dvojitym stiskem
nastavite Cruise Control
(zapnout/vypnout/aktualizovat). Stisknutim
tlacitka C2 + levého otocného ovladace:
nastavite vyvazeni bilé (White Balance), C2 +
pravy otocny ovladac: nastavite expozici (EV).
Funkce tlacitka Ize prizpUsobit v aplikaci
Potensic Eve: Nastaveni> Ovladani> Nastaveni
ovladace> PrizplUsobeni tlacitek.

PFizplsobitelné tlacitko C1

Jednim stisknutim pFfepnete Uhel naklonu
kamery (0°/-90°). Dvojitym stiskem pFfepnete
rezim kamery (automaticky/manualni).
Stisknutim tlacitka C1 a levého oto¢ného
ovladace nastavite rychlost zavérky. Stisknutim
tlacitka C1 a pravého otocného ovladace
nastavite citlivost ISO. Funkci nastavte v
aplikaci Potensic Eve zadanim poloZzky
Nastaveni> Ovladani> Nastaveni dalkového
ovladani> PrizpUsobeni tlacitek.

Levy otoc€ny ovladac
Ovladani naklonu kamery.

Tlacitko spousté/zaznamu

Jednim stisknutim pofidite fotografii nebo
spustite/zastavite nahravani. Podrzenim
tlacitka pfepnete mezi fotografovanim/videem.



15. Chladici otvory
16. UloZny slot pro ovladaci packy

Pro uloZeni ovladacich pacek, kdyz nejsou
pouZzity

Prvni pouziti

Priprava dronu
Vyrobek je dodavan ve sloZzeném stavu. RozloZte jej nasledujicim zplsobem:

e Sejméte ochranny kryt gimbalu.
e RozloZte pfedni rameno pfed zadnim ramenem.
e Rozlozte listy vrtule.

Priprava dalkového ovladace
PFipevnéte mobilni zafizeni a ovladaci packy

7
Z 0N
mem
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1. RozloZte antény. (———\
2. Vyjméte ovladaci packy z tloznych slotd. o |
3. Namontujte ovladaci packy na dalkovy ([— —
ovladat. % @ - T B
4. Pfipojte propojovaci kabel (s logem ovladace) (&) | |
k dalkovému ovladadi. (8 J
5. Druhy konec kabelu pfipojte k mobilnimu
zafizeni.
6. VloZte kabel do otvoru uvnitf pravé rukojeti
ovladace.
7. Otevrete dalkovy ovladac obé&ma rukama
a zajistéte mobilni zafizeni na miste.
8. Priprava dokoncena.

/1\ e Kabel adaptéru dalkového ovladace je smérovy; konce kabelu nezaménuite.

e Nevkladejte konec USB-C kabelu adaptéru dalkového ovladace do nabijeciho
portu USB-C dalkového ovladace, protoze by mohlo dojit ke zkratu.

e Pokud vas systém pfi pripojovani k telefonu se systémem Android vyzve k
vybéru rezimu pripojeni USB, vyberte moznost "Pfenos dat". Vybér jinych
moZnosti mUze vést k nelspéSnému pripojeni.

Nabijeni/zapnuti a vypnuti

Pfed prvnim letem je nutné aktivovat baterii, jinak se dron nespusti. Pfipojte nabijeci
port USB-C baterie k nabijecce USB a pripojte ji ke zdroji stfidavého proudu, abyste
dokoncili pIné nabiti (nabijecka USB neni soucasti baleni. Uzivatelé mohou pouZzit
jakoukoli nabijecku, ktera splfiuje specifikace FCC/CE). Cerveny indikator zlstane b&hem
nabijeni zapnuty a po dokonceni nabijeni se automaticky vypne. Pokud je zakoupeno
zarizeni Fly More Combo, Ize baterii nabijet také pomoci paralelniho nabijeciho

v

Hub. Rozbocovac Ize pouzit také k nabijeni dalkového ovladace.
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¢ NejkratsSi doba nabijeni pfes nabijeci port USB-C je pfiblizné 1 hodina a 25
minut. Ujistéte se, Ze vase nabijecka podporuje vystup 5 V/3 A, abyste dosahli
této rychlosti nabijeni.

e UZivateli se doporucuje nabijet baterii pomoci paralelniho nabijeciho
rozbocovace, aby mohl rychle nabijet tfi baterie najednou.

/I\ ¢ Zbezpecnostnich dlivod(i se doporucuje pfed nabijenim vyjmout baterii z
dronu; jinak se dron nezapne, pokud se baterie nabiji uvnitf dronu.

¢ Pokud je nabijeci kabel pripojen, kdyz je dron zapnuty, automaticky se vypne
a nabijeni bude pokracovat.

e Baterie se mUZe po pouziti zahrat; nenabijejte ji, dokud nevychladne, protoze
inteligentni baterie mGZe nabijeni odmitnout.

o Kazdé tfi mésice baterii nabijejte, abyste udrzeli jeji aktivitu.

¢ Do portu USB-C pripojte originalni kabel nebo jakykoli kabel, ktery podporuje
proud vyssi nez 3 A; jinak maze dojit k selhani nabijeni nebo poskozeni baterie.

Startup

Dron: stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny indikatory
napajeni, a poté uvolnéte tlacitko pro dokonceni spusténi.

Dalkovy ovladac: stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud se nerozsviti vSechny
indikatory napajeni, a poté uvolnéte tlacitko pro dokonceni spusténi.
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Vypnuti

Dron: stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud nezhasnou vSechny indikatory
napajeni, a poté uvolnéte tlacitko pro dokonceni vypnuti.

Dalkovy ovladac: stisknéte a podrzte tlacitko napajeni, dokud nezhasnou vSechny
indikatory napajeni, a poté uvolnéte tlacitko pro dokonceni vypnuti.

¢ Aplikace Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a vySSi a Android 7.0 a vyssi.

Aktivace dronu
PFed prvnim pouZzitim je nutné dron aktivovat prostfednictvim aplikace Potensic Eve.

Zapnéte a pripojte dron a dalkovy ovladac, poté otevrete aplikaci Potensic Eve a podle
pokyn( na obrazovce dron aktivujte.

Po aktivaci budou aktualni dron a dalkovy ovladac ve vychozim nastaveni spojeny
dohromady. U&et pouZity pFi aktivaci si zachova plnou kontrolu nad dronem.

e Pro aktivaci je nutné pripojeni k internetu. Dron, ktery nebyl aktivovan, mlze
provést pouze omezeny pocet letd, a to maximalné tri.

Aktualizace firmwaru
Kdyz je k dispozici nova aktualizace firmwaru, pouzijte k aktualizaci aplikaci Potensic Eve.
Po pfipojeni dronu a dalkového ovladace otevrete aplikaci Potensic Eve. Aplikace vas
automaticky upozorni, pokud je k dispozici nova aktualizace firmwaru. Doporucujeme,
aby uZivatelé postupovali podle pokynt k dokonceni aktualizace, aby byl zaZitek co
nejlepsi.

/1 e Pfed upgradem se ujistéte, Ze baterie dronu je nabita alespof na 30 %

a dalkovy ovladac je nabity alespon na dvé carky. Pokud tomu tak neni, pred
provedenim aktualizace je nabijte.

e Zkontrolujte, zda byl sejmut ochranny kryt gimbalu, a ujistéte se, Ze se kolem
kardanu nenachazeji zadné cizi predméty.

e Ujistéte se, Ze je mobilni zafizeni béhem aktualizace pfipojeno k internetu,
jinak maze dojit k selhani stahovani firmwaru. Pokud vase soucasné mobiln{
zarizeni nemUZe stahnout firmware, zkuste pouZit jiné zarizeni nebo operacni
systém.

e Béhem aktualizace udrzujte dalkovy ovladac a dron ve vzdalenosti do 1 metru
od sebe a mimo dosah zdrojl rudeni signdlu, jako jsou pocitace a routery.
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e Béhem aktualizace nepracujte s dronem ani s dalkovym ovladacem (napfr.
nevypinejte zafizeni nebo nezapojujte/nevypinejte kabely), pokud k tomu
nedostanete pokyn z aplikace. BEhem celého procesu udrzujte zarizeni v klidu.

Drony

ATOM 2 se sklada ze systému fizeni letu, komunikacniho systému, systému urcovani
polohy, napajeciho systému a inteligentni baterie. V této kapitole jsou popsany funkce
jednotlivych casti dronu.

Polohovani
ATOM 2 vyuziva novou technologii fizeni letu SurgeFly spole¢nosti Potensic, ktera
podporuje nasledujici dva rezimy polohovani:

Urcovani polohy pomoci GNSS: podporuje presné polohovani a navigaci pro dron,
inteligentni let a automaticky navrat.

Vision polohovani: umoznuje vysokou presnost pozicovani pfi nizké vySce diky systému
Downward Vision. Vision pozicovani muize fungovat i bez signalu GNSS, takze je mozné
jej pouziti v interiéru.

Jak prepinat mezi reZimy: systém fizeni letu se prepina automaticky podle prostredi
dronu. Pokud je signal GNSS slaby a systém vidéni smérem dol{ neni k dispozici, dron se
prepne do rezimu nastaveni polohy (ATTI). V tomto reZimu nebude dron schopen udrzet
stabilni viseni, coz bude vyZzadovat, aby uZivatel ru¢né manévroval fidicimi packami a co
nejrychleji pristal na bezpe¢ném misté, aby se predeslo nehodam. Béhem klesani peclivé
sledujte polohu, rychlost a vysku dronu, abyste zajistili bezpecné pristani. Abyste
minimalizovali riziko vstupu do rezimu nastaveni polohy a zptsobeni letové nehody,
vyhnéte se létani v oblastech se slabym signalem GNSS nebo v uzavrenych prostorach.

/\ e Vrezimu Vision Positioning (rezim OPTI) nejsou k dispozici inteligentnf letové
rezimy a letovy rezim je omezen na rezim Video.

e Pokud je signal GNSS slaby nebo neni k dispozici, nebude mozné dron vratit
zpét a aktivovat nékteré funkce, napriklad Al Track nebo Al QuickShots.

@ e Pred [étanim si procvicte a osvojte vSechny metody ovladani dronu v
bezpetném prostredi. Zacatecnikim se doporucuje, aby se divali na zadni ¢ast
dronu a drzeli ho v zorném poli, aby neztratili pfehled o poloze a sméru dronu,
coz by mohlo vést k nebezpedi.
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StaZeni systému Vision

ATOM 2 je vybaven systémem dolniho vidéni umisténym ve TOF Module
spodni ¢asti dronu, ktery se sklada z monokularni kamery

a modulu TOF (Time of Flight). Modul TOF je rozdélen na
vysilac a pfijimac, ktery vypocitava presnou vysku dronu

vzhledem k zemi méFenim doby, za kterou infracerveny signal @

po odrazu od zemé projde od vysilace k pFijimaci. V ?
kombinaci s monokularni kamerou to umoznuje vypocet

presné polohy dronu v malé vySce pro vysoce presné urceni

polohy. Monocular Camera

Rozsah pozorovani
Povozni vyskové rozmezi systému dolniho vidéni je od 0,3 metru do 10 metr{. Pfesného
urceni polohy Ize dosdhnout v rozsahu 0,3 metru az 5 metru.

Scénéare poufZiti:

Funkce vizualniho polohovani systému dolniho vidéni je vhodna pro prostredi, kde jsou
slabé nebo nedostupné signaly GNSS, ale kde je bohata povrchova struktura

a dostatecné okolni osvétleni, a kde se relativni vySka dronu pohybuje mezi 0,3 a 5
metry. Pokud relativni vySka presahne 5 metrd, dron prepne do rezimu Attitude (fizenfi
naklonu). V takovém pfipadé je tfeba létat opatrné.

Zpusob pouZiti:
Systém dolniho vidéni se aktivuje automaticky, jakmile jsou splnény podminky pro

AR D O 4

pomalu blikat azurove.
/N e Vrezimu OPTI je maximalni vyska letu 5 metr(.

¢ Urcovani polohy pomoci vidéni je pouze pomocnou letovou funkci. Vzdy
vénujte pozornost zménam letového prostfedi a rezimu polohovani
a nespoléhejte se pfilis na automatické fizeni dronu. UZivatelé musi neustale
ovladat dalkovy ovladac a byt pfipraveni kdykoli ovladat dron ruc¢né.

e Systém Vision nemUZe spravné fungovat pfi letu nad nasledujicimi povrchy
e Cisty barevny povrch
e povrch se silnym odrazem, napfiklad hladky kovovy povrch
e prlihledny povrch objektu, napriklad vodni hladina a sklo
e pohyblivé textury, jako jsou béZici domaci zvifata a pohybuijici se vozidla

e scénare s prudkou zménou svétla; napriklad dron leti do venkovniho
prostoru se silnym svétlem z vnitfniho prostoru
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e mista se slabym nebo silnym svétlem

e povrch s vysoce opakujici se strukturou, jako jsou podlahové dlazdice se
stejnou strukturou a malym rozmérem a vysoce konzistentnim vzorem

pruh

¢ V zajmu bezpecnosti zkontrolujte prfed letem kameru a trubici vysilace Casu
letu (TOF) a ocistéte ji mékkym hadfikem, pokud je na ni jakakoli necistota,
prach nebo voda. Pokud dojde k poskozeni systému Vision, kontaktujte
zakaznickou podporu.

Indikator na zadi dronu

Spusténi/vypnuti

Probiha spousténi/vypinani: zeleny indikator sviti

Polohovani
Urcovani polohy | pomoci ReZim Fizeni .
. s . Navrat
pomoci GNSS vizualniho naklonu
Stav letu systému
o - Indikator Indikator
Indikator pomalu | Indikator pomalu i i
- N - . pomalu blika pomalu blika
blika zelené blika azurové o ¥ N
modre Cervené
Dalkovy ovladac .
nema spojeni s Nouzove
Vybita baterie Chyba senzoru | zastaveni
dronem
. vrtule
(odpojen).
Varovani a chyby Indikator se
opakované

Indikator sviti

Indikator rychle

Indikator sviti

kratce rozsviti

modre blika cervené Cervené Cervené a poté
zUstane delsi
dobu vypnuty.
Kalibrace Kalibrace . -
Rezim Rezim
kompasu kompasu . .
. P o parovani aktualizace
Aktualizace (horizontalni) (vertikalni)
a kalibrace Indikator st¥idavé

Indikator
stridave blika
cervené a zelené

blikd modre
a zelené

Indikator rychle
blika zelené

Indikator rychle
blika modre
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Chytra baterie
Funkce

Inteligentni baterie ATOM 2 je vybavena vysoce energetickymi ¢lanky a vyuziva pokrocily
systém spravy baterie. Podrobné informace:

Zakladni parametry

Model: DSBT02B

Pocet €lanka | 2 ¢lanky v sérii Kapacita baterie 2230 mAh
Jmervm’vnte 77v Nap-efl pFi pIném 83V
napéti nabiti

ReZim nabijeni

Nabijeci rozbocovac
USB-C/paralelni

USB-C: 5 V/3 A paralelni
nabijeci rozbocovac: 8 V/2,0 A
X3

Maximalni nabijeci
proud

Funkce

Popis

Ochrana vyvazeni

B&hem nabijeni se napéti ¢lankd baterie automaticky vyrovnava.

Ochrana proti
automatickému
vybijeni

Po Uplném nabiti se baterie zacne automaticky vybijet na 50 % ~
70 % Urovné nabiti, pokud je ponechana v necinnosti po dobu 5 dn,
aby se ochranily ¢lanky.

Ochrana proti prebiti

Po Uplném nabiti se baterie automaticky prestane nabijet.

Ochrana proti teploté

Nabijeni se automaticky zastavi, pokud je teplota baterie nizsi nez 0°C
nebo vyssi nez 45 °C, aby se zabranilo jejimu poSkozeni.

Automatické omezeni
nabijeciho proudu

Pokud je detekovan nadmérny proud, baterie automaticky omezi
nabijeci proud, aby ochranila ¢lanky.

Ochrana proti
nadmérnému vybiti

Pokud neni baterie pouzivana pfi letu, vybijeni se automaticky
zastavi, aby se zabranilo pfiliSnému vybiti. Baterie pfejde do rezimu
hibernace - doporucuje se baterii v tomto pfipadé dobit.

Ochrana proti zkratu

Pokud je zjiStén zkrat, napajeni se automaticky prerusi, aby byl dron
a baterie chranény.

Monitorovani stavu
baterie

Systém BMS sleduje stav baterie a v pfipadé zjiSténi poSkozeného
¢lanku baterie vas upozorni, abyste mohli baterii v€as vyménit.

Komunikacni funkce

Informace o nabijecich cyklech a zbyvajicim stavu baterie se
prendseji do dronu a mlzZete si je zobrazit v aplikaci.
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/\\ e Dlouhodoba necinnost mize mit negativni vliv na vykon baterie a miize
dokonce zpUsobit jeji trvalé poskozeni. Chcete-li udrzet baterii v dobrém stavu,
dobijejte ji priblizné kazdé tfi mésice, abyste zajistili jeji aktivitu.

e UloZte baterii na chladném a suchém mist&, mimo dosah déti.

e Bezpecnostni opatfeni pro prostfedi s nizkou teplotou:

e Baterie nelze pouzit k letu, pokud je okolni teplota nizsi nez 0 °C.
e PFinizkych teplotach nechte dron chvili vznaset na misté, aby se baterie

pred letem predehrala.

e Viykon baterie je v chladném prostfedi omezen, coZ sniZuje odolnost proti
vétru; létejte opatrné.

e V chladném prostredi s vysokou nadmofrskou vyskou se vykon sniZuje;
|étejte opatrné.

e PéCe o baterii po letu: po letu nechte baterii pred nabijenim vychladnout na
teplotu v rozsahu nabijeni (0 ~ 40 °C).

e Bezpeclnost baterie pfi pfeprave: pro zajisténi bezpecné prepravy udrzujte
baterii na nizké Urovni nabiti. PFed prfepravou vybijte baterii na méné nez
30 %.

Instalace a vyjmuti baterie

Instalace Vyjmuti
VloZte baterii do prihradky na baterii Stisknéte sponu baterie a vyjméte baterii z
a zajistéte sponu. Po Uplném zasunuti prihradky na baterie.

baterie se ozve cvaknuti.
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/1 ¢ PovloZeni baterie se ujistéte, Ze spona baterie zapadla zpét na své misto. To je

zasadni pro bezpecnost letu.

PFed vyjmutim baterie
nezapomerite vyrobek

vypnout.

Zobrazeni Grovné nabiti baterie

V=¥

Spona je spravné
zapnuta, bezpecna

Spona neni na svém misté,
coZz mUZe vést k padu
baterie béhem letu.

Po vloZeni baterie do dronu kratce stisknéte tlaCitko napajeni a zobrazte uroven nabiti
chytré baterie, jak je znazornéno na obrazku nize

e

Tlacitko

LED 1
LED 2

LED 3
l—— LED 4

Aktualni
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 droveii nabiti
baterie
L @) @) @) 0% ~25%
9; Q@ 0] Q 25 % ~30 %
03 393 @) O 30 % ~ 50 %
93 93 ©) @) 50 % ~ 55 %
93 393 203 o 55 % ~ 75 %
93 93 03 0] 75 % ~ 80 %
3 3 ¥ 593 80 % ~ 97 %
x ez ¥ ¥ 97 % ~ 100 %
T

Indikator je zapnuty

F Indikator blika

Indikator je vypnuty
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Navod k provozu inteligentni baterie pfi vysoké/nizké teploté

Pokud je teplota baterie nizsi nez 5 °C, aplikace zobrazi upozornéni na nizkou teplotu
baterie, pred letem je tfeba baterii predehrat.

Pokud je teplota baterie >70 °C, aplikace zobrazi varovani o vysoké teploté baterie

a dron nebude moci létat.

/1 e Kapacita vybijeni se znatné oslabi a doba letu se pfi nizké teploté zkrati, je to
normaini.

e Viyvarujte se dlouhodobého provozu pri nizké teploté, jinak mdze dojit ke
zkraceni Zivotnosti baterie.

Vrtule

ATOM 2 pouziva nové navrzenou tichou vrtuli druhé generace, ktera zvySuje vykon

a zaroven ucinné snizuje hluk pfi otacenti listd. Vrtule se déli na pravotocivé a levotocivé.
Oznacené vrtule pripojte k motordm oznaceného ramene a neoznacené vrtule k
motorlim neoznaceného ramene. Obé vrtule pripojené ke stejnému motoru by mély byt
shodné.

Pokyny k

. . Schéma instalace
instalaci

Vrtule

PFripevnéte
Oznacené oznacené vrtulové
vrtule listy na oznacené
rameno.

PFripevnéte

)
. neoznacené
Neoznacena )
vrtulové listy na
vrtule Y
neoznacené

rameno.

e K montazi vrtuli pouzijte Sroubovak z baleni.

e Pri vyméné vrtulovych listl je snazsi
manipulovat s motorem tak, Ze jej uchopite
rukou.
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e Vrtule ATOM 2 nejsou kompatibilni s vrtulemi ATOM/ATOM SE/ATOM LT a v
soucasné dobé jsou podporovany pouze pro model ATOM 2. Pfi vyméné vrtuli
na to dbejte.

e Ujistéte se, Ze jste k motorim ramene se znackami pfipojili oznacené vrtule a k
motordm ramene bez znacek vrtule bez znacek. Jinak dron nebude moci létat.

e Pokud je vrtule poskozena, odstrante obé vrtule a Srouby na pfislusSném
motoru a vyhodte je. PouZijte dvé vrtule ze stejného baleni. NEMICHEJTE je s
vrtulemi z jinych baleni.

e Lopatky vrtule jsou ostré. Zachazejte s nimi opatrné. Pfi pfepravé nebo
skladovani vrtule NESMITE mackat ani ohybat.

e Vrtule si v pfipadé potfeby zakupte samostatné.
e Nepfriblizujte se k rotujicim vrtulim a motor(im, aby nedoslo ke zranéni.

e Pokud se pfi letu objevi chvéni nebo dron ztrati rychlost, okamzité zkontrolujte
vrtulové listy a v pfipadé poskozeni nebo deformace vrtule v€as vymérnite.

¢ Zkontrolujte, zda jsou motory pevné namontovany a zda se plynule otaceji.
Pokud se néktery motor zasekne a nemUZe se volné otacet, okamZité s dronem
pristante. Pfestante s dronem l|état a obratte se na podporu, pokud se u
motoru objevi jakykoli neobvykly zvuk.

e Pfed kazdym letem se ujistéte, Ze jsou vrtule pevné namontovany.
Zkontrolujte, zda jsou Srouby na vrtulich dotazené.

e N

¢ Pfi montazi nebo demontazi vrtuli
nevkladejte do motor( Sroubovak ani
jiné cizi materialy, jinak by mohlo dojit k

poskozeni motoru. ~—_ ®

it
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Gimbal a kamera

Triosy gimbal
Kamera ATOM 2 je vybavena tfiosym gimbalem. Gimbal umoZzniuje nastaveni naklonu
v rozsahu +20 stupnd az -90 stupfili a nastaveni vychylky a naklonu v rozsahu +10
stupfit az -10 stuprid. Uhel naklonu gimbalu Ize nastavit pohybem ovladace gimbalu
na dalkovéem ovladaci. Pokud je letovy rezim nastaven na rezim Video, je rozsah
nastaveni sklonu gimbalu od + 20 stupfiti do - 90 stupnu; pokud letovy reZzim nenf
nastaven na rezim Video, je rozsah nastaveni sklonu gimbalu od 0 stuprt do
- 90 stupnd.

e Pfed zapnutim dronu sejméte ochranny kryt gimbalu. PFfi skladovani nebo
prepravé nasadte chranic gimbalu.

e PFi kazdém zapnuti dronu se Uhel sklonu kardanu nastavi na 0° (horizontalni
pohled). Pokud se gimbal otaci, pfepnéte Uhel naklonu gimbalu pomoci
aplikace Potensic Eve nebo dalkového ovladace nasledujicim zplsobem:

1. V aplikaci Potensic Eve prejdéte do nabidky Nastaveni> Ovladani>
Nastaveni gimbalu a vyberte aktualni hel naklonu (0°/-90°).

2. Stisknéte jednou tlacitko C1 na dalkovém ovladaci. Vychozi funkci
tlacitka C1 je prepinani uhlu sklonu gimbalu (0°/-90°), ktery Ize
prizpUsobit.

¢ Pred vzletem se ujistéte, Ze kolem gimbalu nejsou Zadné cizi pfedméty a Ze je
objektiv Cisty.
/\ - Gimbal se sklada z pfesnych dili. KdyZ je dron zapnuty, nevyvijejte na gimbal
nadmérnou silu (napfiklad silné narazy nebo nasilné otaceni. Pokud je gimbal
vystaven ndrazu nebo poskozeni, mize dojit ke zhorseni jeho vykonu.

e UdrZujte gimbal v Cistoté a zabrarite vniknuti pisku nebo jinych cizich
predmétd, které by mohly snizit presnost gimbalu nebo zpUsobit jeho
poskozeni.

@ e Gimbal je k dronu pFipojen pomoci pruzného drzaku tlumiciho narazy, ktery
pomaha eliminovat vibrace kamery. Za gimbal netahejte silou. Pokud si
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vSimnete jakéhokoli poskozeni drzaku tlumiciho narazy, neprodlené
kontaktujte zakaznickou podporu.

e Gimbal nijak neupravujte ani na néj nepripevnuijte jiné predmeéty, protoze by to
mohlo zpUsobit jeho chvéni nebo poskozeni motoru.

ReZimy gimbalu

Gimbal mUZe pracovat ve stabilnim reZimu a reZzimu FPV, aby vyhovoval rdznym
potfebdm zdznamu. Rezim gimbalu mUZete zvolit v aplikaci Potensic Eve v ¢asti Settings>
Control> Gimbal Settings.

e Stabilni reZim: smér natoceni gimbalu zlistava vzdy vodorovny. Uhel naklonu
gimbalu Ize nastavit pomoci ovladace gimbalu na dalkovém ovladaci. Tento rezim
je vhodny pro pofizovani stabilnich zabérd.

e ReZim FPV: smér natoceni gimbalu sleduje zmény polohy dronu pfi nataceni.
Plynulost naklonu Ize nastavit v aplikaci Potensic Eve v Casti Settings> Control>
Gimbal Settings> Gimbal Mode. Uhel néklonu gimbalu Ize nastavit pomoci levého
kolecka na dalkovém ovladaci. Tento rezim je idealni pro vyzkouSeni letu z
pohledu pilota (FPV) a pro pofizovani dynamickych zabéra.

Jemné doladéni gimbalu
Pokud je dron umistén na rovném povrchu a gimbal je mirné naklonén, mdzete jej
pomoci jemného doladéni gimbalu gimbalu.

e Jak provést jemné doladéni kardanu
1. V aplikaci Potensic Eve prejdéte do nabidky Settings> Calibration>
Gimbal Fine-Tuning a upravte horizontalni Uhel a uhel vychyleni
gimbalu. Rozsah nastaveni je £10°. Kazdé klepnuti na tlacitko "+" nebo "-
" upravi Uhel gimbalu o +0,1° nebo -0,1°. Hodnotu Uhlu mUZete také
primo zadat pomoci klavesnice pro nastaveni.
2. Horizontalni nastaveni: klepnutim na + se natocite doprava a klepnutim na
"-" doleva. Nastaveni odklonu: Klepnéte na "+" pro vychyleni doprava
a klepnéte na "-" pro vychyleni doleva.
3. Klepnutim na "Default" obnovite vychozi Uhel gimbalu (oba nastavené na
0°).
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Kalibrace gimbalu
Pokud ma gimbal problémy se spusténim, zkuste jej obnovit pomoci kalibrace gimbalu.

e Postup kalibrace
1. Prejdéte do aplikace Potensic Eve> Settings> Calibration> Gimbal
Calibration a zahajte proces kalibrace. Otocte dron dnem vzhdru a
poloZte jej na rovny povrch.

2. Po klepnuti na "Start Calibration" (spustit kalibraci) se gimbal zacne
automaticky kalibrovat. BEhem tohoto procesu bude kalibracni rozhrani
zobrazovat Zivy videopfenos dronu.

3. Pockejte na dokonceni ukazatele pribéhu. KdyzZ se na obrazovce zobrazi
zprava "Calibration Succeeded" (kalibrace Uspésna), je kalibrace kardanu
dokoncena.

Gimbal Calibration

1. Place the drone with the bottom side up
on a flat surface.

2. Ensure the propellers are folded and
confirm that there are no foreign
objects around the gimbal.

Start Calibration

/i ¢ Béhem kalibrace dronem vyrazné nepohybuijte, jinak kalibrace selze.
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Kamera

Zakladni parametry

Znacka senzoru | SONY

Velikost 1/2" CMOS

snimace

Efektivni pixel 48MP

Clona F1.8

FOV 79.4°

Rozsavh ] 4 metry ~

zaostreni

Rozsah ISO 100 ~ 6400 (b&zné rezimy snimani) 100 ~ 25600 (Al Night)

Rozsah zavérky

1/6400 ~ 8 sekund

Pamét Karta Micro SD (U3 nebo V30 a vyssi)
Format obrazku | JPG/JPG+RAW (DNG)

XE::::I(S: 48MP (8000*6000)

Kodek H.264/H.265

Format videa MP4

RozliSeni videa

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%1080 (16:9)/1080x1920 (9:16) @24/25/30/50/60
fps

Zpomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

/I e Priletu ve sportovnim rezimu nebo pfi silném vétru se muZze gimbal tFast.
Doporucujeme létat s dronem v rezimu Video, abyste ziskali optimalni
stabilizaci gimbalu.

¢ Po delSi dobé nataceni se nedotykejte objektivu, abyste se nepopalili.

e Nepouzivejte dron k nataceni videa, kdyZ neni ve vzduchu, jinak dojde k
aktivaci ochrany proti prehrati.

@ ¢ Aby nedoslo k poSkozeni snimace kamery, nemifte kamerou na laserové
paprsky, jako jsou laserové show nebo modul LiDAR chytrych automobild.

e PouZivejte dron v ramci stanoveného rozsahu okolni teploty (0 °C az 40 °C), aby
byla zajisténa stabilni ¢cinnost kamery.

e Pokud je objektiv znecistény, pouZijte k jeho CiSténi profesionalni nastroje, aby
nedoslo k posSkozeni objektivu a ovlivnéni kvality obrazu.
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Ukladani fotografii a videi

Videa a fotografie zaznamenané zafrizenim ATOM 2 se ukladaji na kartu SD misto do
aplikace Potensic Eve nebo do galerie telefonu. Pfed letem nezapomente vlozit kartu SD.
V opacném pripadé nebude moci ATOM 2 nahravat videa nebo pofizovat fotografie.
UZivatelé si mohou videa a fotografie z SD karty prohlédnout a stahnout v aplikaci
Potensic Eve. Pro stahovani obsahu ve vysokém rozliSeni z karty SD se doporucuje
pouzivat funkci SmartTransfer, ktera nabizi rychlost stahovani az 25 MB/s.

PoZadavky na kartu SD
Format souboru: FAT32, exFAT
Kapacita: 4 GB ~ 512 GB

Doporucujeme pouZzivat kartu SD se specifikacemi U3/V30 nebo vysSimi. PouZiti SD karty
s nizsimi, nez doporucenymi specifikacemi mdze mit za nasledek nedostupnost
nékterych nastaveni zaznamu nebo riziko preruseni zaznamu videa.

/\ * NEODSTRANUJTE ani NEVKLADEJTE SD kartu do dronu, kdyZ je zapnuty.
Odstranéni nebo vloZeni SD karty pfi foceni nebo nahravani videi mlze vést k
poskozeni dat nebo ztraté, a dokonce poskozeni SD karty.

e Spole¢nost Potensic nenese zZddnou odpovédnost za ztraty zplsobené
nespravnym zachazenim s SD kartou ze strany uZivatele.

e Béhem stahovani videi, fotografii nebo jinych médii mlze dojit k prerusent,
jako je odpojeni od sité nebo porucha zarizeni, coz mize vést k poskozeni nebo
ztraté dat. Doporucujeme pouzivat stabilni sitové pfipojeni a oficialné
doporucené metody pfenosu dat (staZzeni pres RC, SmartTransfer nebo
kopirovani z pamétové karty), aby se riziko minimalizovalo.

Pfehravani zaznamu letu

ATOM 2 podporuje pfehravani zaznamu letu. UZivatelé maji pfistup k prehravani
letovych zaznam v aplikaci Potensic Eve v ¢asti Domua> J&> Letové zaznamy. Kazdy let
generuje sadu letovych dat, ktera zaznamenavaiji dobu trvani, vzdalenost, zmény fidicich
pak a trajektorii letu. UZivatelé mohou klepnutim na pfislusna letova data v aplikaci
Potensic Eve pfehrat let, coz pomaha pfi pfezkoumani a analyze operaci.

Pokud se uZivatelé béhem letu setkaji s nestandardnimi situacemi, mohou kontaktovat
zakaznickou podporu prostrednictvim aplikace Potensic Eve v ¢asti Doma> J&> Online
zakaznicky servis. V pfipadé potfeby dalSi analyzy mohou uZivatelé nahrat pfislusna
letova data a pomoci tak spolecnosti Potensic efektivnéji poskytovat pomoc a podporu.
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/1 * VesSkera letova data budou uloZena v mobilnim zafizeni uzivatele. S vyjimkou
pripadd, kdy je uzivatelé aktivné nahraji do cloudu, nebude mit Potensic
pristup k Zzadnym letovym tdajlim.

SmartTransfer

Funkce SmartTransfer umoznuje bezdratové pripojeni dronu k mobilnimu zafizeni
prostfednictvim Wi-Fi (bez pFfipojeni dalkového ovladace). UZivatelé mohou ke stahovani
fotografii a videi z dronu rychlosti pfenosu az 25 Mb/s jednoduse pouZzit aplikaci
Potensic Eve, takze je stahovani obsahu rychlejSi a pohodIngjsi.

V aplikaci Potensic Eve mohou uzivatelé pfistupovat k aplikaci SmartTransfer klepnutim

, 0 . ] . ] ,
na |konuv levém hornim rohu domovské obrazovky nebo klepnutim na stejnou
ikonu v pravém hornim rohu alba.

Jak pouzivat:

e Zapnéte dron a ujistéte se, Zze se motory netoci.

e V mobilnim zafizeni povolte Bluetooth a Wi-Fi a otevrete aplikaci Potensic Eve.

e Na domovské obrazovce klepnéte v levém hornim rohu na moznost PFipojit k
aplikaci SmartTransfer. Zobrazi se vyskakovaci okno se seznamem dostupnych
modeld drond.

¢ Klepnéte na moznost Pfipojit. Po pFipojeni automaticky vstoupite do alba, kde
mUZete vybrat soubory pro vysokorychlostni stahovani.

e PFi prvnim pripojeni mobilniho zafizeni k dronu jednou stisknéte tlacitko
napajeni dronu, abyste potvrdili pfipojeni k tomuto zafizeni.

e Pro optimalizaci rychlosti pfenosu se doporucuje béhem pouzivani roztahnout
ramena dronu a zajistit, aby mezi mobilnim zafizenim a dronem nebyly zadné
prekazky a vzdalenost byla mensi nez 1 metr.

/\ e Sluzba SmartTransfer neni béhem letu k dispozici.

e U nékterych telefont se systémem Android doporucujeme pfi pouzivani
funkce SmartTransfer vypnout funkci WLAN+ v ¢asti DalSi nastaveni WLAN v
nastaveni systému. V opa¢ném pripadé muZe dojit k selhani pFipojeni
a ovlivnéni stahovani souboru.

Kalibrace kompasu

Kdy provést kalibraci kompasu
e Pred prvnim pouZziti je nutna kalibrace kompasu.
e Let dronu do vzdalenosti vice nez 500 kilometr( od mista posledni kalibrace.
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 Nekalibrujte kompas na mistech, kde mdze dochazet k magnetickému ruseni,
napriklad v blizkosti magnetickych lozisek nebo velkych kovovych konstrukci,
jako jsou parkovaci domy, ocelové vyztuzené sklepy, mosty, auta nebo leSeni.

e Béhem kalibrace nenoste v blizkosti letadla pfedméty obsahuijici feromagnetické
materialy, jako jsou mobilni telefony.

e Pri kalibraci se ujistéte, Ze je dron alespon 1,5 metru nad zemi.

e Prilétani v interiéru neni nutné kompas kalibrovat.

Postup kalibrace

e V pripadé potreby provést kalibraci aplikace Potensic Eve automaticky zobrazi
kalibracni obrazovku. Klepnéte na "Start Calibration" (spustit kalibraci) - stavova
kontrolka dronu bude blikat Cervené a zelené.

e Drzte dron ve vodorovné poloze a otacejte jim o 360°, dokud aplikace nezobrazi
vertikalni kalibraci. Stavova kontrolka bude blikat modre a zelené.

e Drzte dron ve svislé poloze a otacejte jim o 360° kolem jeho osy, dokud se v
aplikaci neobjevi zprava o dokonceni kalibrace. Kalibraci kompasu mdzZete spustit
také ru¢né v nabidce Nastaveni> Kalibrace> Kompas.

Compass Calibration

Keep the drone away from metallic
structures, ensure it is at least 1.5 m (4.92
ft) above the ground, and follow the on-
screen instructions to calibrate.

Start Calibration

Horizontal Calibration

==

Rotate the drone horizontally.
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Vertical Calibration

2 Rotate the drone vertically.

/1 Pokud se v aplikaci Potensic Eve opakované zobrazf hlaseni "Calibration failed",
zménte umisténi a zkuste kalibraci provést znovu.

@ ¢ Nekalibrujte kompas, kdyZ jsou ramena slozZena.

Dalkovy ovladac

Prehled

Dalkovy ovladac Potensic PT 1 je specialné navrzen spole¢nosti Potensic pro ATOM 2.
Vyuziva technologii pfenosu obrazu PixSync 4.0, ktera umoznuje plné ovladani

a konfiguraci dronu az do vzdalenosti 10 kilometr( v pfimém sméru, v neruseném
prostredi a bez ruseni, ve vysce letu 120 metrd.

Prostfednictvim aplikace si uzivatelé mohou na svych mobilnich zafizenich prohlizet
zabéry ve vysokém rozliSeni pofizené kamerou dronu v realném case. PixSync 4.0
vyuziva frekvencni pasmo 2,4 gigahertz(i se dvéma smérovymi anténami s vysokym
ziskem, které zajiStuji pfenos videa v kvalité az 1080p pfi 30 snimcich za sekundu.
Podporuje také plynulé pfepinani mezi az osmi adaptivnimi kanaly, ¢imz zajistuje plynuly
a neprerusovany prenos videa ve vysokém rozliSeni.

Dalkovy ovlada¢ ma vestavénou baterii s kapacitou 5200 miliampérhodin a je vybaven
specialnim nabijecim portem USB-C, ktery podporuje 18wattové rychlé nabijeni. Pfi
nabijeni mobilniho zafizeni mizZe maximalni vydrz baterie dalkového ovladace
dosahnout az ctyr hodin.

Rezim ovladaci tyce

V aplikaci Potensic Eve prejdéte do nabidky Nastaveni> Ovladani> Nastaveni dalkového
ovladace> ReZim ovladaci tyCe a nastavte rezim ovladaci tyCe. MozZnosti zahrnuji Rezim 1
(pravy plyn), Rezim 2 (levy plyn) a Vlastni, jak je ukazano nize.
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ReZim 1 (pravy plyn)

Left stick Right stick
; Forward Up
Backward Down
Turn left ; ; Turn right Left Right
ReZim 2 (levy plyn)
Left stick Right stick Forward
Up ; ﬁ
Down Backward
Turn left Turn right Left Right
- J \

Vlastni
UZivatelé si mohou reZim ovladaci paky prizplsobit podle svych potfeb, véetné zmény
sméru paky.
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Settings Control Stick Mode

Left Stick Right Stick

e Vychozirezim ovladani dalkového ovladace je Rezim 2 (levy plyn).

Funkce

LED indikator
Jak je znazornéno nize, dalkovy ovladac je vybaven ctyfmi bilymi LED indikatory, které
indikuji stav nabiti baterie a dalSi stavy.

)- Indikator je zapnuty

-

\ 's
| @ -
oL — LED3 "N

b2 .
¥ LED 1 :()- Indikator blika

f\ .y, . .~
o Indikator je vypnuty

Indikator nabijeni

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualni droven nabiti baterie
LF O @) o 0% ~25%
03 393 O o 25 % ~ 50 %
¥ 593 O o 50 % ~ 75 %
®; ¥ Ee3 503 75 % ~ 99 %
@: ¥ ¥ ¥ 99 % ~ 100 %
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Indikator napajeni (v provozu)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualni droven nabiti baterie
L o o o 0% ~25%
O @ @ @ 25 % ~ 50 %
393 303 o O 50 % ~ 75 %
@; ¥ ¥ o 75 % ~ 99 %
9 T T ¥ 99 % ~ 100 %

Indikator stavu (prostfednictvim LED 1)

Stav LED 1

Pripojeno @ stala zelena
NepFipojeno @ Stala modra
Parovani 93 Rychle blikajici modra
Upgrade CF Blikajici zluta

Kriticky vybita baterie @ Stala Cervena
Kalibrace dalkového ovladace ¥ Stala bila

Upozornéni dalkového ovladace
Dalkovy ovladac¢ vydava rizné vystrazné zvukové signdly v zavislosti na svém stavu nebo
rezimu. Bézné vystrazné zvukové signaly jsou uvedeny v nasledujici tabulce:

Stav Pipnuti
Zapnuti/vypnuti napajeni 2 pipnuti

ReZim ATTI 4 pipnuti

Dalkovy ovladac spusti funkci, napfiklad RTH. 2 pipnuti

Dalkovy ovladac ukoné&i funkci, nap¥iklad RTH. 1 pipnuti

Probihajici RTH 2 pipnuti (opakovanad)
PFistani 1 pipnuti (opakované)
PFipojeni k mobilnimu zaFizeni 1 pipnuti

Nizka droven nabiti baterie ?Ozzrl'(r;?:f;)pfpnutl'

e Pokud chcete zastavit nepretrzité pipani dalkového ovladace béhem procesu
RTH, mlZete pipani ztisit jednim stisknutim tlacitka napajeni.
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e V aplikaci Potensic Eve prejdéte do nabidky Nastaveni> Bezpecnost> Navrat
(RTH)> Tichy navrat. Kdyz je tato moznost povolena, dalkovy ovladac pfi
spusténi RTH zapipa pouze jednou a nebude dale pipat.

e Pokud je baterie dalkového ovladace vybita a dron nepfistal, dalkovy ovladac
vyda pomaly, nepferusovany zvukovy signal. Probihajici pipani mUzete také
zrusit jednim stisknutim tlacitka napajeni.

Parovani

Zarizeni ATOM 2 a jeho dalkovy ovladac jsou z vyroby predpfipraveny k pouziti ihned po
zapnuti. Pokud z jakéhokoli ddvodu vyménite dalkovy ovladac nebo dron, musite je pred
pouZzitim znovu sparovat.

Postup parovani:

Zapnéte dalkovy ovladac a pFipojte ho k mobilnimu zafizeni. Pfejdéte do aplikace
Potensic Eve> Nastaveni> Kalibrace> Opétovné sparovani dronu pro pFistup k
rozhrani pro parovani.

Zapnéte dron stisknutim a podrzenim tlacitka napajeni. Poté rychle dvakrat
stisknéte tlacitko napajeni dronu. Indikator na zadi dronu zacne rychle blikat, coz
znamena, Ze je dron v reZimu parovani.

Bé&hem procesu parovani blika LED 1 dalkového ovladace modre. Kdyz uslysite z
dalkového ovladace zvukovy signal, znamena to, Ze parovani probéhlo uspésné.
Kontrolka LED 1 dalkového ovladace se zméni z modrého blikani na zelené

a aplikace Potensic Eve zobrazi oznameni "Parovani probéhlo Uspésné!".

e Béhem parovani udrzujte dalkovy ovladac a dron ve vzdalenosti do 1 metru od
sebe a zajistéte, aby v blizkosti nedochazelo k ruseni 2,4G.

e Pokud se parovani nezdafri, zkontrolujte, zda nedochazi k ruseni, ujistéte se, ze
v rezimu parovani nejsou zadné jiné drony, a ovérte, zda neni dalkovy ovladac
pfiliS daleko od dronu nebo zda mu neprekazi. Vyreste tyto problémy a zkuste
to znovu.

e Béhem procesu parovani dalkovym ovladacem ani dronem nehybejte ani s nim
nemanipulujte.
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Pairing Mode

1 Press and hold the power button to power on the drone, and wait for the tail

ndicator to stop flashing red.

2 Double press the power button to enter the frequency pairing mode.

Nouzové zastaveni vrtule uprostied letu

V pfipadé nouze, kdy je nutné dron béhem letu okam?Zité zastavit, pouZijte funkci
nouzového zastaveni vrtule uprostred letu. Ta okamzité vypne motory a zpUsobi pad
dronu, proto ji pouZivejte s opatrnosti.

Povolent:

Tato funkce je ve vychozim nastaveni vypnuta. Chcete-li ji zapnout, prejdéte do aplikace
Potensic Eve> Nastaveni> Bezpecnost> Pokrocila bezpe¢nostni nastaveni> Nouzové
zastaveni vrtule uprostred letu.

Jakmile ji povolite, aktivujte ji stisknutim a podrzenim tlacitek C2 a RTH po dobu

2 sekund béhem letu. Pfed pouZitim se ujistéte, Ze je oblast pod nim volna.

/1\ e Funkce nouzového zastaveni vrtule uprostred letu je uréena pro situace, kdy se
dron vymkne kontrole, nebo pro jiné nouzové situace. Okamzitym zastavenim
motorU tato funkce sniZuje riziko, Ze vrtule zpUsobi zranéni osob nebo
poskozeni cennych predméty. Pri padu mizZe dojit k poskozeni dronu, proto
tuto funkci pouzivejte s opatrnosti.
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Optimalni zéna prenosu
Anténa dalkového ovladace by méla byt okamZzité nastavena podle vysky dronu a jeho
vzdalenosti, aby byla zajiSténa optimalni vzdalenost pfenosu.

Bé&hem letu vZdy udrZujte rovinu KdyzZ je dron letici pfimo nad dalkovym
antény dalkového ovladace ovladacem ve vysoké vysce, kvalita
nasmeérovanou ve sméru dronu, abyste | komunikace se vyrazné zhorsi kvili Spatnému
zajistili nejlepsi kvalitu pfenosu a delSi | Uhlu antény. Prosim, snizte vySku nebo lette
letovou vzdalenost. horizontalné na urcitou vzdalenost, abyste
zajistili, Zze anténa dalkového ovladace bude
smérovat pfimo na dron.

/1\ ¢ Béhem letu nepouzivejte soucasné jina zafizeni 2,4G, aby nedochazelo k ruseni
komunikace dalkového ovladace.

e Pri skutecném letu muZete pouzit ukazatel mapy/vysky v levém dolnim rohu
letového rozhrani v aplikaci Potensic Eve, ktery vdm pomUze urcit, zda je

dalkovy ovlada¢ vyrovnan s dronem. Kdyz ikona dronu A iikona dalkového

ovladaéeé‘ zezelena, znamena to, Ze je dalkovy ovladac spravné vyrovnan s
dronem.

Kalibrace dalkového ovladace

Kdy provést kalibraci dalkového ovladace
e KdyZ dron automaticky driftuje jednim smérem bez jakéhokoli pohybu ovladacich
pacek.
e Kdyz se dron neustale automaticky otaci do stran.
e Pokud jsou ovladaci packy prilis nebo malo citlive.
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Postup kalibrace

e Zapnéte dalkovy ovladac a pripojte se k mobilnimu zafizeni. Otevrete aplikaci
Potensic Eve a prejdéte do nabidky Nastaveni> Kalibrace> Kalibrace dalkového
ovladace.

o Ujistéte se, Ze jsou ovladaci packy ve stfedni poloze, a pred klepnutim na tlacitko
S nimi nepracujte, abyste zahdjili kalibraci.

e Klepnéte na "Start Calibration" (spustit kalibraci), poté postupujte podle pokyn(
na obrazovce a prepinejte packy ve vsech smérech, dokud se na displeji aplikace
Potensic Eve nezobrazi hodnota 100 %, a otacejte koleckem tam a zpét az do
maximalniho rozsahu.

e Kdyz aplikace Potensic Eve zobrazi hlaseni "Calibration Succeeded" (kalibrace
uspésna), je kalibrace dalkového ovladace dokoncena.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%.

Turn both dials back and forth to
their maximum extent.

A !
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Aplikace Potensic Eve

Uvodni obrazovka

L'H SmartTransfer

Q

Fly Now —

SmartTransfer
Stahujte fotografie a videa z dronu do mobilniho zafizeni rychle a pohodIné.

Academy
Pristup k uzivatelskym priruckam, vyukovym videim a casto kladenym otazkam.

Album
Prohlédnéte si galerii dronu i mistni galerii.

Me

Zobrazeni informaci o UcCtu a o letovych datech, pfistup k funkci Find My Drone, pfistup k
online zakaznické podpore, obchodu a aktualizacim komunity, Upravénastaveni, jako je
vymazani mezipameéti, odhlaseni a odstranéni uctu.

Fly now
Klepnutim na polozku vstoupite do rozhrani letu.

Pravodce
Zobrazuje aktualni stav pFipojeni a ukazuje, jak pfipojit mobilni zafizeni, dalkovy ovladac
adron.
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Letové rozhrani

4 V | In-flight , @ 0° & 30 peull (100%3148"

& Poor ambient light. Please pay attention to flight safety. D188" H98" Vo0 Va0

=
@
=

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 §2.3G/8G m

1. Zpét: Klepnutim se vratite na domovskou obrazovku.
2. Letovy rezim:V:rezim videa; N: normalni rezim; S: sportovni rezim.

3. Stavovy radek systému: Zobrazuje stav letu dronu.
Klepnutim se dostanete na panel Rychla nastaveni, kde si mlZete zobrazit
uzitecné tipy, nastavit letové rezimy, vySku RTH, virtualni plot a zménit bod
HOME.

4. Uhel nato€eni gimbalu: E Zobrazuje aktualni uhel sklonu gimablu. Klepnutim
zobrazite dalSi informace.

5. Stav GNSS: Zobrazuje aktualni silu signalu GNSS a pfipojené satelity.
Klepnutim zobrazite dalsi informace (mnoZstvi pfipojenych satelitd a pfesnost
urcovani polohy).

6. Sila signalu prenosu videa: i Zobrazuije silu signalu prenosu videa mezi
dronem a dalkovym ovladacem. Klepnutim na zobrazite schéma RC kanalu.

7. Informace o chytré baterii: Zobrazuje aktualni Uroven nabiti
baterie a zbyvajici dobu letu. Klepnutim zobrazite dalsi informace (zbyvajici ¢as
do navratu vybitého akumulatoru nebo do nuceného pfristani; mira spotfeby
energie).
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8.

10.

11.

12.

13.

14.

15.

Nastaveni: ﬂ Klepnutim zobrazite nebo nastavite parametry pro bezpecnost,
ovladani, kameru, pfenos videa a o aplikaci. DalSi informace naleznete v ¢asti 7.3
Nastaveni.

D188™ H98™ Vp0m™'s | Yy0m's

Letova telemetrie:
D: vodorovna vzdalenost mezi bodem HOME a dronem.
H: relativni vySka mezi bodem HOME a dronem.

Vp: horizontalni rychlost dronu

Vi: vertikalni rychlost dronu

ReZimy snimani:

Foto: Jednorazové, sériové, intervalové, BRK a 8K.

u Video: Normalni, Al Night a zpomaleny pohyb.

VAN
«B

I} Panorama: 180°, vertikalni, Sirokouhly.
v

Digitalni zoom

Zobrazi pomér pfibliZzeni. Klepnutim upravte pomér priblizeni. Klepnutim

a podrzenim ikony rozbalte voli¢ zoomu a taZzenim voli¢e nahoru a dol upravte
pomér zoomu. Pro pfiblizeni nebo oddaleni pouzijte dva prsty na obrazovce.
Kamera podporuje 2x digitalni zoom pfi pofizovani fotografii (nedostupny v
rozliSeni 8K) a az 4x pfi nahravani videa (2x v rozliSeni 4K, 3x v rozliSeni 2,7K, 4x v
rozliSeni 1080p@24/25/30 fps, ale nedostupny v rozliSeni 1080p pri 50/60 fps).

Tlacitko spou§télzéznamu©
Klepnutim pofidite fotografii nebo spustite i zastavite nahravani videa.

Albu m@

Klepnutim na zobrazite pofizené fotografie a videa.

Pfepinac reZimu kamery:

Klepnutim na pfepnete mezi rezZimem Auto a manualnim reiimem@ Y
manudlnim reZimu mUZete nastavit parametry ISO, rychlost zavérky a WB
sledovanim hodnoty EM.

Parametry snimani
Automaticky rezim fotografie

JPG+RAW | EV 0 | @ 2.3G/8G
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16.

Nastavte format fotografie (JPG/JPG+RAW) a pomeér stran fotografie
(16:9/9:16/4:3).

Nastavte hodnotu EV.

PFepinejte zobrazeni mezi zbyvajicim poctem fotografii a dostupnou kapacitou
aktualni SD karty.

Manualni rezim fotografie:

3200 | §1/100 | [@4900K

JPG |[EM 0 | @ 2.3G/8G

Nastaveni citlivosti ISO.
Nastavte rychlost zavérky.
Nastavte vyvazeni bilé.

Automaticky rezim videa:

1080P 30 | EV +0.3 | @@ 00:15:28

Nastavte pomér stran videa/rozliSeni/snimkovou frekvenci a barevny rezim
(Standardni/HDR).

e 4K:24/25/30 fps (podporuje 16:9)

e 2,7K: 24/25/30 fps (podporuje 4:3/16:9/9:16)

e 1080p: 24/25/30/50/60 fps (podporuje 4:3/16:9/9:16)

Nastaveni EV.
PFepinejte na displeji mezi zbyvajicim ¢asem zaznamu videa a dostupnou
kapacitou aktualni SD karty.

Manualni rezim videa:

E 3200 | B1/100 | [E4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Nastaveni ISO.
Nastavte rychlost zavérky.
Nastavte vyvazeni bilé.

Bezpecnostni tipy pro let

UZivatelé mohou povolit bezpecnostni tipy pro let v aplikaci Potensic Eve>
Bezpeclnost> Obecna nastaveni> Bezpecnostni tipy pro let. Po povoleni se v dolni
casti letového rozhrani zobrazi tipy tykajici se letu.
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17. Mapa/indikator polohy

Klepnutim na pravy horni roh pfepnete na ukazatel vysky.

Klepnutim na levy dolni roh nebo prejetim prstem dold minimalizujete mapu.

KdyzZ rychlost vétru dosahne urovné 3 nebo vyssi, zobrazi seb .

Indikator polohy zobrazuje smér dronu, Uhel naklonu, smér ovladace, bod HOME
a dalsi udaje, pricemz uhly a sméry zobrazuje v realném case:

Legenda
Naklonéni Naklonéni i .
-« Naklonéni Naklonéni
~ dopfedu: dozadu:
Smér Y. . Y. . doprava: doleva:
. ¢ara horizontu se | ¢ara horizontu se o . e .
naklonu , . , . linie horizontu se linie horizontu se
nakloni smérem k | nakloni smérem k .. .
dronu , e , . nakloni smérem nakloni smérem
horni poloviné dolni poloviné
doprava doleva
ukazatele polohy. | ukazatele polohy.

RUzné barvy ukazatele polohy:

Legenda

Popis

Zelena barva znamena, ze dron leti v relativné malém uhlu
naklonu, Ize dosahnout vysoké presnosti ovladani gimbalu
a optimalni kvality videa.

Zluta barva znamen4, Ze dron leti v pomérné velkém Ghlu
naklonu, mdze byt ovlivnéna presnost ovladani gimbalu
a kvalita videa mlze byt snizena.
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Cervena barva znamen4, e dron leti pod velmi velkym
naklonem. Pokud se indikator naklonu Casto zobrazuje
cervené béhem letu, dron mize Celit silnym vétrdm a kvalita
videa muZe byt narusena. Doporucujeme dron co nejdfive
vratit zpét a pfistat.

e KdyzZ ikony dronu a dalkového ovladace zezelenaji,
znamena to, ze dalkovy ovladac je otocen smérem k
dronu, coz zarucCuje optimalni komunikacni signal.

e Po zapnuti dronu a prepnuti do rezimu GNSS se jako
vychozi bod aktualizuji aktualni soufadnice GNSS.
Vénujte pozornost vyzvé k aktualizaci bodu HOME.

/N e KdyZdron vzlétne v rezimu OPTI a poté pfejde do reZimu GNSS, bod HOME
nemusi byt bodem vzletu. Vénujte pozornost bezpecnosti navratu.

18. Automaticky vzlet
Stisknéte a podrzte libovolnou prazdnou oblast na letovém rozhrani a zobrazi se

vyskakovaci okno "Swipe to Take off". Po prejeti prstem po strénce , dron
automaticky vzlétne a bude se vznaset ve vySce 1,2 metru.

19. Automatické pfFistani/RTH: Klepnutim na a naslednym prejetim zahajite
automatickeé pristani nebo RTH.

20. Vystrazny radek
Zobrazuje abnormalni stav a vystrazné vyzvy pro dron. Klepnutim zobrazite dalSi
informace.

/I e Pfed odletem se ujistéte, Ze je vaSe mobilni zaFizeni pIné nabité. | kdyz dalkovy
ovladac dokaze mobilni zafizeni dobijet, baterie zafizeni se mlze vybijet.

e PFi pouzivani aplikace Potensic Eve jsou vyzadovana mobilni data. Informace o
poplatcich za prenos dat ziskate od svého operatora.

e Nezapomerite si precist vyzvy a varovna hlaseni, ktera se objevuji v aplikaci
Potensic Eve, a porozumét jim, abyste méli prehled o aktualnim stavu dronu.

e Pokud je vase mobilni zafizeni zastaralé, mUZe to mit vliv na pouzivani aplikace
Potensic Eve a mUZe to predstavovat bezpecnostni riziko. Doporucujeme
mobilni zafizeni vyménit. Spolecnost Potensic nenese odpovédnost za
problémy zplsobené zastaralymi mobilnimi zafizenimi.
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Nastaveni

Bezpecnost
Nastaveni letu

Povolit/vypnout rezim pro zacatecniky: pokud je povolen, dron bude omezen na
|étani ve valcovém prostoru o poloméru 30 metr( a vySce 30 metrd a bude
omezen na létani pouze v reZimu videa. Po instalaci ochrannych krytd vrtuli
nezapomernte rezim Beginner Mode povolit.

Letovy rezim (Video/Normalni/Sport)

Navrat domu (RTH)

Nastaveni chovani dronu pfi ztraté signalu: Navrat/pristani/vznaseni.

Navrat: Po ztraté signalu dalkového ovladace dron automaticky vystoupa do
nastavené vysky navratu a poté se vrati do bodu HOME.

PFistani: Dalkovy ovladac se nastavi na pfistani: Dron po ztraté signalu dalkového
ovladace automaticky pFistane na miste.

Vznaseni: Dron se pfi ztraté signalu dalkového ovladace vznasi na misté.
Nastavte nadmorskou vySku navratu.

Povoleni/zakazani dynamického bodu HOME: po povoleni, kdyz vzdalenost mezi
bodem vzletu a dalkovym ovladacem prekroci nastavenou vzdalenost (a dron je
vzdalen vice nez 100 metr(l od bodu vzletu), budete vyzvani k volbé, zda nastavit
aktualni polohu dalkového ovladace jako novy bod HOME. Pouziti zafizeni s
nizkou presnosti GPS mUZe ohrozit uzivatelsky zazitek. Pokud je pfesnost urceni
polohy vaseho zafizeni nedostatecna, doporucujeme bud prejit na lepsi mobilni
zafizeni, nebo tuto funkci vypnout.

Povoleni/zakazani tichého navratu: po povoleni této funkce jiz nebude dalkovy
ovladac pipat, kdyz dron v budoucnu prejde do rezimu RTH. Chcete-li zastavit
aktualni pipani, staci jednou stisknout tlacitko napajeni na dalkovém ovladaci.

Virtualni plot
Nastavte maximalni vySku letu a vzdalenost dronu.

Obecna nastaveni

Nastaveni systému méreni (metricky nebo imperialni) a povoleni/vypnuti
bezpecnostnich tipl pro let.

Povoleni/zakazani vzletu jednou rukou: Po povoleni mohou uZivatelé startovat
dronem jednou rukou. V rezimu 1 (pravy plyn) stisknéte tlacitko C2 a na 2
sekundy stahnéte pravou fidici paku, ¢imz odemknete motory. V rezimu 2 (levy
plyn) stisknéte tlacitko C1 a na 2 sekundy stahnéte levou ovladaci paku, ¢imz
odemknete motory. V obou reZimech nejprve uvolnéte fidici paku, abyste mohli
vzlétnout. Uvolnénim tlacitka jako prvniho se zastavi vrtule. ReZim vlastni Fidici
paky neni pro tuto funkci podporovan.
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Pokrocila bezpecnostni nastaveni

e Povoleni/zakazani nouzového zastaveni vrtule uprostred letu: po povoleni
muUZete stisknout a podrzet tlacitka C2 a RTH po dobu 2 sekund soucasné, aby se
motory zastavily pouze v nouzové situaci. Poznamka: Zastaveni motor(i uprostred
letu zpUsobi pad dronu. Ujistéte se, Ze prostor pod dronem je volny a otevreny.

Vzdaleny identifikator: napiste prislusné udaje pozadované vzdalenym identifikatorem
UAS v souladu s mistnimi zakony a predpisy.

Informace o baterii: zobrazte informace o baterii, jako je teplota, proud, napéti a pocet
cykld.

Kalibrace
Provedte kalibraci kompasu, kalibraci gimbalu, jemné doladéni gimbalu, kalibraci
dalkového ovladace a opétovné sparovani dronu.

Kontrola

Nastaveni ovladacich pacek: nastavte rezim ovladacich pacek (rezim 1/reZzim
2/vlastni), zkontrolujte pokyny k dalkovému ovladaci, nakonfigurujte
prizpasobitelna tlacitka a nastavte citlivost ovladacich pacek.

e ReZim ovladaci paky: prepinani rezim( ovladaci paky, véetné rezimu 1 (ovladani
plynu pravou rukou), reZzimu 2 (ovladani plynu levou rukou) a rezimu Custom.

e Projdéte si pokyny k dalkovému ovladaci, nakonfigurujte prizplsobitelna
tlacitka.

o Citlivost Fidici paky: umoZnuje uZivatellm nastavit citlivost Fidici paky pro rdzné
letové rezimy, coz umoZzniuje samostatné nastaveni odezvy ovladani béhem
stoupani/klesani, rotace a pohybu dronu.

Nastaveni gimbalu: nastavte maximalni rychlost ovladani naklonu gimbalu,
prepnéte uhel naklonu gimbalu (0°/-90°), upravte plynulost naklonu a nastavte
reZim gimbalu (Stabilni/FPV reZim).

Kamera
Nastaveni kamery:

e Nastaveni WB (vyvazeni bilé), mrizky, barvy, segmentového zaznamu a formatu
kédovani.

e Obnovit nastaveni kamery: Klepnutim na obnovite vychozi nastaveni parametr(
kamery v manualnim rezimu. Obnoveni neni k dispozici v automatickém rezimu.
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e Povoleni/zakazani aplikace globalnich parametrd: po povoleni se obecné
parametry snimani nastavené v manualnim rezimu fotoaparatu pouZziji ve vSech
rezimech snimani.

Nastaveni karty SD: zobrazeni uloziSté karty SD, formatovani karty SD a resetovani Cisla
souboru.

Dalsi nastaveni:

e Povoleni/zakazani automatického vycentrovani cile: po povoleni se cil pFi
uzamceni automaticky vycentruje na obrazovku.

e Povoleni/zakazani rezimu Defog, titulk( videa a soufadnic GNSS v metadatech
fotografie.

PFenos videa

Povoleni/zakazani efektivniho forméatu prenosu videa: po povoleni muze zvysit kvalitu
prenosu videa, ale nékteré modely telefonl nemusi podporovat zobrazeni video kanélu.
Pokud se po povoleni nezobrazuje Zadny video prenosovy kanal, zakazte tuto moznost.

Zobrazte mapu prenosového kanalu videa, abyste zjistili silu ruseni z okoli. Systém
automaticky vybere kanal s nejmensim rusenim a zvoli optimalni kanal pro aktualni
podminky.

O strankach
Zobrazuje informace, jako je model zafizeni, firmware a verze aplikace.

Let

Tato kapitola predstavuje postupy a pozadavky na bezpecny let.

PoZadavky na letové prostredi

¢ Nelétejte za nepriznivych povétrnostnich podminek, jako je silny vitr, dést, snih,
kroupy nebo husta mlha.

e Pro let si vyberte otevienou oblast bez vysokych budov. Stavby s vyraznou
ocelovou vyztuzi mohou rusit kompas a blokovat signaly GNSS, coz vede ke
Spatnému nebo chybnému urceni polohy. Pfed pokracovanim v letu se ujistéte,
Ze slySite hlasovou vyzvu "HOME point updated". P¥i letu v blizkosti vysokych
budov mUZe byt presnost bodu HOME narusena, proto peclivé sledujte polohu
dronu a ru¢né kontrolujte pristani, jakmile se priblizi k bodu HOME.
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Dbejte na to, aby se dron béhem letu nachazel ve vizualni viditelnosti (VLOS)

a nedochazelo tak k blokovani signalu GNSS horami nebo stromy. P¥i letech
mimo vizualni viditelnost (BVLOS) se ujistéte, Ze je dron v dobrém stavu, Ze mate
potfebnou kvalifikaci pilota a Ze let odpovida mistnim zakondm a predpistim.
Létejte mimo dosah prekazek, davd lidi, vodnich ploch, letist, dalnic, stanic
vysokorychlostnich vlakli a méstskych oblasti, pokud jste neziskali pfislusna
povoleni nebo schvéleni podle mistnich zakond a predpisu.

Vyhnéte se létani v blizkosti vysokonapétovych elektrickych vedeni,
komunikacnich zakladnovych stanic nebo vysilacich vézi, abyste zabranili ruseni
signalu dalkového ovladace.

PFi letech ve vySce nad 3000 metr( dbejte zvySené opatrnosti, protozZe vykon
baterie a pohonného systému se muZze vlivem okolnich faktord sniZit.
Neprekracujte uvedenou nadmorskou vysku (2000 metrd, pokud jsou
nainstalovany kryty vrtuli).

Brzdna draha se prodluzuje s nadmorskou vyskou. Pro bezpecny let v oblastech s
vysokou nadmorskou vySkou pocitejte s dostatecnou brzdnou drahou.

V polarnich oblastech nemUzZe dron pouZzivat GNSS pro urcovani polohy. Létejte
opatrné.

Létejte pouze v dobre osvétleném prostredi s jasnou strukturou povrchu

a minimalnim oslnénim. Lety pouze ve dne.

Vyhybeijte se létani v blizkosti hejn ptaka.

Dbejte zvySené opatrnosti pri startu z pohyblivych ploch (napf. z automobild
nebo lodi). Nevzlétejte z jednolitych nebo vysoce odrazivych povrchl (napf.
stfechy automobill, jednobarevné dlazdice, sklo).

Pro vzlet volte rovné a tvrdé povrchy. Vyhnéte se Stérku nebo kfovinatym
plochdm. Nadmérné vibrace pred odblokovanim motord mohou zabranit vzletu.
PFi startu z pousté nebo pisecnych plazi budte opatrni, aby se do dronu nedostal
prach.

NepouZivejte dron v hoflavém nebo vybusném prostredi.

Vyhnéte se létani v extrémné chladnych nebo horkych podminkach, abyste
predesli nebezpedi.

Dron, dalkovy ovladag¢, inteligentni baterii, nabijeci kabel a nabijeci stanici
pouzivejte pouze v suchém prostredi.

NepouZivejte dron, dalkovy ovladac, inteligentni baterii, nabijeci kabel ani nabijeci
stanici v nebezpecnych podminkach, jako jsou mista nehod, poZary, vybuchy,
zaplavy, tsunami, laviny, sesuvy puady, zemétfeseni, prasné prostredi nebo
pisecné boure. Vyhybejte se také expozici slané vodé a plisnim béhem pouzivani.

Predletovy kontrolni seznam
Pfed letem je nutné provést nasledujici kontroly:

Ujistéte se, Ze jste odstranili popruh vrtule a ochranny kryt gimbalu.
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e Zkontrolujte, zda jsou inteligentni baterie, dalkovy ovlada¢ a mobilni zafizeni plné
nabité.

e Zkontrolujte, zda jsou inteligentni baterie a vrtule spravné nainstalovany.
Zkontrolujte, zda nejsou vrtule a Srouby deformované nebo uvolnéné.

e Zkontrolujte, zda jsou predni a zadni ramena dronu zcela vysunuta.

e Po zapnuti zkontrolujte, zda kamera a gimbal spravné funguji a zda se motory
spravné otaceji.

e Zkontrolujte, zda jsou na dalkovém ovladaci spravné nainstalovany ovladaci tyce
a mobilni zafizenli, a ujistéte se, Ze je anténa rozlozena. Zkontrolujte, zda funguji
vSechna tlacitka a zda aplikace Potensic Eve funguje spravné. Zkontrolujte takeé,
zda je veSkery firmware aktualizovan na nejnoveéjsi verzi.

e Zkontrolujte, zda je vloZzena karta SD a zda je objektiv kamery cisty.

e Vzdy pouzivejte originalni pFislusenstvi. Neoriginalni dily mohou ohrozit
bezpecnost.

e Zkontrolujte mistni pocasi, abyste se uijistili, Ze je vhodné pro létani a Ze prostredi
pro létani neni ruseno.

e Zapnéte dron na rovném, otevieném povrchu. Pfed vzletem pockejte, az se dron
prepne do rezimu GNSS, a ujistéte se, Ze je poloha bodu HOME spravna.

e Zkontrolujte, zda je v aplikaci Potensic Eve pfednastaveno chovani dronu pfi
ztraté signalu, a nastavte navratovou vysku, maximalni vysku letu a maximalni
vzdalenost letu podle mistnich zdkonU a predpis(.

Zona GEO

Pro zajiSténi bezpecnosti letu a dodrzovani mistnich zakonl zobrazuje ATOM 2 ve
vychozim nastaveni GEO zény. Tato funkce omezuje nebo zakazuje provoz dronl ve
specifickych oblastech, jako jsou zény s omezenim a vySkové zony, a zajistuje tak
bezpecny a legalni provoz.

Pfed letem zkontrolujte informace o mistni GEO zéné v aplikaci Potensic Eve pomoci
mapového rozhrani.

Z6ny GEO se déli na dva typy: zény s omezenym pfistupem a vySkové zony.

e Z6ny s omezenym pristupem: V zénach s omezenym pfistupem je prisné
zakazano vzlétat a vstupovat do téchto oblasti s jakymkoli dronem. Pokud dron
neumyslné vstoupi do zakazané zény v dlsledku extrémniho pocasi, poruchy
systému nebo jinych neovlivnitelnych faktord, systém zahaji automatické
nouzové pristani, jakmile zjisti, Ze se dron nachazi v zakazané zéné. Toto
nouzové pristani nelze zrusit, ale béhem procesu pristani mdzete pomoci
ovladacich pacek upravit pfistavaci polohu dronu, abyste zajistili bezpecné
pristani.

e Vyskové zény: V nadmorskych vySkovych zonach musi byt vyska dronu pfisné
kontrolovana pod stanovenym limitem pro danou oblast (s nadmorskou vySkou
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bodu vzletu jako nulovou zakladnou). PFi vstupu do vySkové zény nesmi dron
prekrocit vyskovy limit. Dron mUze vstoupit do vyskové zény, pokud zlstane
pod maximalni povolenou vyskou.

¢ Spolecnost Potensic bude dynamicky aktualizovat idaje o z6né GEO na zakladé
mistnich zakonU a predpisy, jakoZ i vlastnich hodnoceni rizik, aby uZivatelim
pomohla pouzivat dron bezpecnéji a legalnéji.

e Upozorfiujeme, Ze spole¢nost Potensic nemuUZe zarucit absolutni platnost,
Uplnost nebo presnost tdaji GEO Zone; jsou poskytovany pouze pro informaci.

Pripojeni
Pripojte mobilni zafizeni, dalkovy ovladac a dron podle nasledujicich krok:
¢ Postupujte podle kapitoly "PFiprava dalkového ovladace" a zapnéte dalkovy
ovladac.
e Postupujte podle kapitoly "PFiprava dronu" a zapnéte dron.
e Spustte aplikaci Potensic Eve a zkontrolujte stav pripojeni. KdyZz se na domovské
obrazovce zobrazi TIPS
znamena to, Ze mobilni zafizeni, dalkovy ovladac a dron jsou Uspésné pripojeny.
e Klepnutim na vstoupite do letového rozhrani.

Fly Now =

e Pfi prvnim pouZziti doporucujeme klepnout na "Guide" (Priivodce), abyste si mohli
prohlédnout animované pokyny a postupovat podle nich.

Letovy reZim
ATOM 2 podporuje nasledujici letové rezimy, které Ize prepinat pomoci aplikace Potensic
Eve.

ReZim videa
Rychlost stoupani: 2 m/s, rychlost klesani: 2 m/s, rychlost letu: 6 m/s.

PFi prvnim pouZiti se dron ve vychozim nastaveni prfepne do rezimu pro zacatecniky.
Rychlost letu bude omezena na stejnou jako v rezimu Video, abyste se mohli seznamit s
ovladanim dronu.

Normalni reZzim
Rychlost stoupani: 4 m/s, rychlost klesani: 3 m/s, rychlost letu: 10 m/s.

Rezim pro zacatecniky mizete ukoncit poté, co si osvojite odpovidajici letové dovednosti,
a dron se ve vychozim nastaveni pfepne do normalniho rezimu.
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Sportovni rezim
Rychlost stoupani: 5 m/s, rychlost klesani: 4 m/s, rychlost letu: 16 m/s.

ReZim videa se doporucuje pro letecké zabéry. Rezim Sport se doporucuje, pokud chcete
ziskat rychly letovy zazitek.

Ve sportovnim rezimu |étejte opatrné, protoze se vyrazné zvySuje odezva dronu, coz
znamena, ze maly pohyb fidici paky na dalkovém ovladaci znamena, Ze se dron
pohybuje na velkou vzdalenost.

/1\ e Pro zajiSténi bezpecnosti letu je sportovni rezim dostupny pouze tehdy, kdyZ je
Uroven nabiti baterie vy3Si nez 30 % a vyska letu je vétsi nez 8 metr(. Pokud
béhem letu ve sportovnim rezimu klesne Uroven nabiti baterie pod 30 % nebo
je letova vyska nizsi nez 4 metry, dron automaticky ukondi sportovni rezim.

e Béhem letu budte ostraziti a udrzujte dostateCny manévrovaci prostor, protoze
ve sportovnim rezimu se vyrazné zvySuje odezva dronu.

e Ve sportovnim rezimu se vyrazneé zvySuje maximalni rychlost a brzdna draha
dronu. Za bezvétfi je pro zajisténi bezpecnosti vyzadovana minimalni brzdna
draha 30 metrq.

e Pri letu ve sportovnim reZzimu nebo za silného vétru se mize gimbal chvét, je to
normaini.

» Maximalni rychlost se mGze ménit v rozmezi +1 metr za sekundu. Ridte se
prosim skutec¢nymi zkuSenostmi.

ReZim pro zacatecniky
PFi prvnim pouziti dronu se ve vychozim nastaveni nastavi rezim pro zacatecniky. V
rezimu pro zacatecniky:

e Vzdalenost a vyska letu jsou omezeny na 0 metr( ~ 30 metra.

e ReZim letu je omezen na rezim Video.

e Zacatecnikim se doporucuje zacit v rezimu pro zacatecniky, aby se s dronem
seznamili.

e Po opusténi rezimu pro zacatecniky mohou uzZivatelé upravovat parametry, jako je
vySka RTH, rezim letu, vySka letu a vzdalenost letu.
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Vzlet/pFistani/vznaseni
Ruéni vzlet/pFistani
Vzlet

Krok 1: Spusténi motoru

Ke spusténi motorl pouZijte pfikaz kombinované packy. Pro spudténi motor( zatlacte
obé packy do spodniho vnitfniho nebo vnéjsiho rohu v zavislosti na rezimu ovladani
pacek. Jakmile se motory roztoci, uvolnéte obé packy soucasné.

o @) - @ &

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

Krok 2: Stisknéte ovladaci paku plynu a vzlétnéte.

Jemné zatlacte ovladaci paku plynu smérem nahoru, jak je znazornéno na obrazku,
a kdyz dron opusti zem, uvolnéte ji a bude se vznaset.

1

Throttle control stick

PFistani
Tahnéte za ovladaci paku plynu, dokud dron nepfistane na zemi. Jakmile se motory
prestanou tocit, uvolnéte ovladaci paku plynu.

/1\ ¢ Abyste zajistili bezpecnost letu, vyhybejte se létani v blizkosti letist, dalnic,
vlakovych stanic, energetickych vézi nebo husté obydlenych oblasti a snazte se
|état na viditelnou vzdalenost.

e Zacate¢niklm se doporucuje stat nebo se pohybovat vzdy ¢elem k zadni ¢asti
dronu, coZz pomaha sledovat letovy stav dronu a reagovat na nouzové situace,
¢imZ se zvySuje bezpecnost pfi cviceni.

e Privzletu vzdy umistéte dron na stabilni, pevny povrch. Vzlet a pfistani z ruky
nebo z dlané nejsou podporovany.
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» Nevzlétejte pfi nizkém stavu nabiti baterie, protoZe lety s ni mohou zkratit jeji
zivotnost. Pokud musite vzlétnout nasilim, postupujte opatrné a akceptujte
pfipadna rizika.

e Pokud je dron velmi blizko zemé&, mUZe proudéni vzduchu branit stabilnimu
vznaseni. Ujistéte se, Ze vyska dronu presahuje 0,5 metru.

e V pfipadé nouzového pfistani, kdy se dron automaticky nezablokuje, stahnéte
na 3 sekundy plynovou paku na jeji limit, abyste dron nasilné zablokovali.

Automaticky vzlet/pristani
Automaticky vzlet

Stisknéte a podrzte libovolnou prazdnou oblast v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve

a zobrazi se vyskakovaci okno "Swipe to Take off". Po prejeti prstem po strénce , dron
automaticky vzlétne a bude se vznaset ve vySce 1,2 metru.

Swipe to Take off »

Automatické pristani

Klepnéte na v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve a zobrazi se vyskakovaci okno
"Vyberte zplsob pristani". Pfejetim doleva zahdjite automatické pristani a doprava

zahajite RTH.

Select the landing method

Ensure the landing spot is open and clear of
obstacles for a safe landing.
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Pokud se dron nachazi ve vzdalenosti do 20 m od bodu HOME a klepnete na ikonu,
zobrazi se vyskakovaci okno "Zvolte zpUsob pfistani". Pokud potdhnete prstem doleva,
dron okamzité pfistane. Pokud prejedete doprava, dron zahaji RTH s minimalni vySkou
navratu 5 m. Pokud po odpocitavani 10 sekund neprovedete Zzadnou akci, dron pristane
automaticky. BEhem tohoto procesu dbejte na bezpecnost.

Select the landing method

When the return distance is within 20 m, the
return altitude is 5 m. The drone will land
automatically in 10s.

Vzlet jednou rukou

V aplikaci Potensic Eve prejdéte do nabidky Nastaveni> Bezpecnost> Obecna nastaveni
a povolte/zakazte funkci vzletu jednou rukou. Po povoleni mohou uzivatelé odblokovat
motory a vzlétnout z dronu jednou rukou.

\_/

Pokud je rezim ovladaci paky Mode 1 Pokud je rezim fidici paky Mode 2 (levy
(pravy plyn), stisknéte tlacitko C2 plyn), stisknéte tlacitko C1 a soucasné na

a soucasné na 2 s stdhnéte pravou ovladaci 2 s stahnéte levou fidici paku, aby se

paku, aby se motory odblokovaly. Chcete-li  motory odblokovaly. Chcete-li vzlétnout,
vzlétnout, uvolnéte nejprve Fidici paku; v uvolnéte nejprve Fidici paku; v opacném
opacném pripadé uvolnéte nejprve tlacitko  pfipadé uvolnéte nejprve tlacitko C1, aby se
C2, aby se vrtule prestaly tocit. vrtule prestaly tocit.

e Vzlet jednou rukou neni k dispozici, pokud je rezim fidici paky Vlastni.
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Navrat domu (RTH)

Pravidelny navrat
Pravidelny navrat se sklada ze t¥i krokd:

1. Vzlet: Dron stoupa na prednastavenou navratovou vysku (tento krok je
preskocen, pokud je vyska dronu jiz vysSSi nez navratova vyska).
Vodorovny let: Dron udrzZuje primy let v nastavené vySce smérem k bodu HOME.

3. PFistani: Jakmile dron dosahne bodu HOME, automaticky pfistane a zastavi
motory.

Navrat domu (RTH) Dron musi byt v rezimu GNSS.
@) Zpatecnilet

« € €

Navratova vyska = vase @ Zzpatecni
Pokud je nadmorska vyska
® e PFistani dronu > nadmrorska vyska
' >20m
L H 4

Jak spustit RTH

RTH jednim tla€itkem: Stisknéte a podrzte tlacitko RTH na dalkovém ovladaci po dobu

- ¥ G s s , , PR
1 sekundy nebo klepnéte na v aplikaci, ¢imz se zobrazi nabidka, a poté prejetim
doprava spustte navrat.

Automatické RTH: Pokud je uroven nabiti baterie dronu nizka, dojde ke ztraté signalu

mezi dronem a dalkovym ovladacem nebo se u dronu vyskytnou jiné abnormality, spusti
se automatické RTH.

e Pokud se v okolnim prostredi vyskytuji pfekazky a neni vhodné se vratit,
doporucujeme nechat dron viset nebo po ztraté signalu pristat v Nastaveni, aby
nedoslo ke kolizi s pfekazkami béhem RTH.

Jak ukoncit RTH
ZpUsob 1: Klepnutim na°v levé Casti aplikace ukoncete RTH.

Zpusob 2: Jednim stisknutim tlacitka navratu na dalkovém ovladaci ukoncete RTH.

PoZadavky na RTH

Dron musi vzlétnout v reZimu GNSS a zaznamenat bod HOME. Pokud odstartuje v
rezimu OPTI a uprostred letu prepne na GNSS, nemUZe se vratit do bodu vzletu.

Zkontrolujte bod HOME na mapé a postupujte podle pokyn( v aplikaci Potensic Eve.
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e Abyste zajistili bezpecnost zpatecniho letu, nastavte v aplikaci vhodnou
nadmorskou vysku pro navrat podle prostredi letu.

e Béhem zpatecniho letu mohou uZivatelé stale upravovat vysku letu prepinanim
plynové paky.

e KdyZ se dron nachazi do 20 metr(i od bodu HOME a je zahdjeno RTH, zobrazi
se v aplikaci vyskakovaci okno, ve kterém si uzivatel mdze vybrat mezi
pristanim a navratem. Pokud je vybran ndvrat, je vyska navratu 5 metrd. Dron
pristane automaticky, pokud po odpocitavani 10 sekund neprovedete zadnou
akci. Dbejte prosim na bezpecnost letu.

e Vlysoké budovy nebo prekazky mohou blokovat pfenosovy signal a zpUsobit
jeho ztratu. Nelétejte za budovami mimo vysku navratu, jinak se dron pri
navratu srazi s prekazkami a zfiti se. Pokud dron prejde do rezimu ATTI z
ddvodu selhani GNSS nebo ruseni signalu GNSS, nebude se
nebude moZné se vratit. BEhem navratu se muze vyskytnout silny protivitr.
Vhodné snizeni vysky letu mZe pomoci snizit spotifebu energie. Pokud je
energie nedostatecna, provede dron nucené pfistani na misté. Vénuijte
pozornost pokyndm v aplikaci Potensic Eve. Nezahajujte navrat, pokud se nad
vami nachazeji prekazky, napriklad vysoké stromy, jinak dron
se muZe béhem stoupani zfitit.

/1 e Dbejte prosim na bezpecnost pfi navratu, protoze ATOM 2 nepodporuje
vyhybani se prekazkam a pfi kolizi s prekazkami na zpatecni draze muze dojit k
havarii.

e Pokud dron béhem RTH ztrati spojeni a signal GNSS je narusen rusenim nebo
faktory prostredi, zastavi Ulohu navratu a prepne se do rezimu polohy (ATTI).
To mUze zpUsobit ztratu polohy nebo snos. Stav letu "ATTI" se zobrazi v levém
hornim rohu rozhrani s varovanim. Okamzité pfevezméte rucni fizeni. Pokud
dojde ke ztraté prenosu videa, bude dron pokracovat v hledani dalkového
ovladace a signalt GNSS.

1. Po obnoveni signalu GNSS dron zméni polohu a automaticky se vrati do
polohy HOME.
do bodu HOME.

2. Pokud neni mozné obnovit signaly dalkového ovladace a GNSS a baterie
je prilis nizka, dron automaticky aktivuje funkci nouzového pfristani kvali
nizké baterii.

e Pokud dojde k navratu signalu a béhem letu se ztrati signal dalkového
ovladace, dron automaticky prejde do rezimu RTH. Pokud dojde také ke
ztraté prenosu videa, dron a ovladac se budou neustale pokousSet o
obnoveni spojeni. Jakmile se oba obnovi, mizete znovu ziskat kontrolu nad
dronem.
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Klesajici navrat

Aktivace

Po 10 vtefinach letu na navrat domd (RTH), pokud je vyska letu vétsi nez 150 metrd

a vzdalenost letu vétsi nez 300 metrd, aplikace Potensic Eve zobrazi zpravu, abyste
potvrdili, zda chcete zahdjit sestupny navrat. Po potvrzeni zahaji dron sestupny navrat
(dron bude snizovat svou vysku pfi pfiblizovani k bodu HOME). Jakmile jeho vySka
dosahne 120 metr(, dron prejde na bézny ndvrat a bude udrZovat svou aktualni vysku,
dokud nedorazi do bodu HOME a automaticky nepristane.

Ukonceni

Klepnutim na@ v levé Casti rozhrani aplikace nebo stisknutim packy plynu nahoru na
2 sekundy ukoncete navrat do klesani. Dron se prepne do bézného navratu pfi
zachovani aktualni vysky.

e Pri silném vétru mUze klesajici navrat usetrit spotfebu energie a zarucit

YV wevs

¢ Pokud se dron béhem klesavého navratu odpoji od dalkového ovladace,
prepne se na bézny navrat.

/1 e Tento vyrobek nema funkci vyhybani se prekazkam. Pfi vraceni dbejte na
bezpecnost letu.

e Tato funkce je k dispozici pouze v zemich nebo oblastech, kde je legalné
povoleno létat s drony ve vySce nad 120 metr(

A Nadmofrska vyska/m

Vyska letu > 150 m

Vzdalenost letu > 300 m

Klesajici navrat

120 m <€

BéZny navrat

®

L H >300m Vzdalenost letu/m
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Inteligentni letovy reZim

QuickShots
Mezi rezimy snimani Al QuickShots pat¥i Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang a Dolly
Zoom.

Uvod Dron zachyti cil na zakladé zvoleného rezimu snimani a automaticky vytvori kratké video.
UzZivatelé si mohou video prohlédnout v nizkém rozliSeni v albu a po stazeni si prohlédnout
verzi ve vysokém rozliSeni.

e Spustte dron a vzlétnéte.
¢ Vrezimu zaznamu videa vyberte v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve pfetazenim
mysi objekt a ve spodni ¢asti se zobrazi vyskakovaci okno, ve kterém klepnéte na polozku
Al QuickShots.
¢ Vyberte reZim snimani a nastavte parametry. Klepnéte na a dron zacne nahravat.
< V| Al QuickShots X @07 W22/ 8¢l 100%
Aktivace
L e Klepnutim na@ v pravé Casti letového rozhrani ukoncite Al QuickShots.
e PFepnutim libovolné ovladaci packy nebo jednim stisknutim tlacitka na dalkovém
Ukonceni PF tim libovolné ovladaci packy nebo jednim stisknutim tlacitka RTH na dalkové
ovladaci ukoncete Al QuickShots.
Rezim Popis Nastavitelny parametr
i Dron leti 4 Navrat do vychoziho )
! dozaflvu a stoupa S. v . . | Vzdalenost
kamerou zaméFenou na objekt. bodu po dokonceni
Pull-Away o
nahravani?
- . oo Relativni
A Dron stoupa vertikalné a kamera o
miFi doldi na objekt O nadmorska
Raketa ’ =2 Ano vyska
@ Dron leti vodorovné dozadu .
. - . g Zpétna
a zaroven zvySuje pomér digitalniho .
Dolly Zoom | zoomu Ne vzdalenost
Vysvétleni ‘
Dron krouZzi kolem objektu od Smber letu .(ve svmeru
aktualni pozice. ne gpr?tl smevriJ
Kruh hodinovych rucicek)
‘@ Dron stoupa a spiralovité se toci
- ; . . Pocet kol
Spirala kolem objektu. Po sMaru
. , . (vyberte z 1-3)
hodinovych rucicek
Dron leti kolem objektu po ovalné
tf} draze, pficemz pfi letu od vychoziho O
Bumerang bodu do nejvzdalenéjsi vzdalenosti Proti smé&ru

stoupa a pfi letu zpét klesa.

hodinovych rucicek
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¢ Al QuickShots PoZadavky na aktivaci:

1) Dron musi byt ve vzduchu a v reZimu GNSS.

2) Musi byt vloZzena karta SD s dostupnou paméti.
3) Akumulator musi byt dostatecné nabity.
4) Dron nesmi byt v automatickém letovém rezimu (napf. RTH, pfistani atd.).

/1 * Rychlé zabéry Al pouzivejte na otevienych a volnych prostranstvich a vzdy
davejte pozor na lidi, zvifata, budovy nebo jiné prekazky v draze letu.

e Pokud neznéte drahu letu Al QuickShots, za¢néte s kratSimi vzdalenostmi letu.

¢ Budte pfipraveni v pfipadé nouze prepnout kteroukoli ovladaci paku a zastavit
Al QuickShots, nacez se dron zac¢ne vznaset na misté.

e Davejte pozor na objekty v okoli dronu a pouzivejte rucni ovladani, abyste
zabranili kolizi nebo ruseni signalu.

e Nepouzivejte Al QuickShots v blizkosti budov nebo v oblastech s prekazkami
signalu GNSS, protoZe to mUZe zpUsobit nestabilitu drahy letu dronu.

e PFi pouzivani aplikace Al QuickShots vzdy dodrzujte mistni zakony a predpisy o
ochrané osobnich udaju.

e Funkce QuickShots neni k dispozici v nasleduijicich situacich:

dron neni ve vzduchu,

signal GNSS je slaby,

neni vloZzena zadna karta SD nebo je karta SD pln3,
Uroven nabiti baterie je nizka,

vySka letu je nedostatecna,

dron dosahl virtualniho plotu.

o NEPOUZIVEJTE Al QuickShots v 24dné z nasledujicich situaci, kdy by systém
Downward Vision nemusel fungovat spravné:

2)
3)
4)
5)
6)

1) Pokud je objekt delSi dobu zakryty ve vyhledu nebo se nachazi mimo
zorné pole dronu.

Pokud je objekt vzdalen od dronu vice nez 50 metrd.

KdyZ objekt barevné nebo vzoroveé splyva s okolnim prostrfedim.

Kdyz je objekt ve vzduchu.

Kdyz se objekt pohybuje vysokou rychlosti.

V extrémné tmavém nebo pfilis svétlém prostredi.

e Funkce Al QuickShots nepodporuje nataceni ve formatu 1080p@60/50 fps.

o Uhel sklonu gimbalu nelze upravit, pokud je objekt uzamé&en v rezimu Al
QuickShots.
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Sledovani Al

Uvod

Al Track zahrnuje funkce Paralelni, Spotlight a Sledovani. Dron poleti automaticky na

zakladé rezimu sledovani zvoleného uZivatelem a objektem. UZivatelé si mohou zvolit,
zda se ma pri aktivaci funkce Al Track automaticky spustit nahravani. Po aktivaci se po
dokonceni funkce Al Track automaticky vygeneruje video. Video si mUzete prohlédnout v
nizkém rozliSeni v albu a po stazeni si prohlédnout verzi ve vysokém rozliSeni.

Aktivace

e Spustte dron a vzlétnéte.

¢ Vrezimu zaznamu videa vyberte v letovém rozhrani aplikace Potensic Eve pfetazenim

mysi objekt a ve spodni ¢asti se zobrazi vyskakovaci okno, ve kterém je vychozi rezim
Al Track-Spotlight.

¢ Vyberte rezim snimani a nastavte parametry. Klepnéte na a dron zacne sledovat

déni.

V| Al Track

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

§13200 | ©1/100 |.[0:3200K
ox

Ukonceni

e Klepnutim na@ v pravé Casti letového rozhrani ukoncite Al Track.
e Jednim stisknutim tlacitka RTH na dalkovém ovladaci ukoncite funkci Al Track.

Vysvétleni

5. . Podporované | Nastavitelny
ReZim Popis K
subjekty parametr
Dron neléta automaticky, ale kamera
zUstava zamérena na objekt. Pomoci
ovladacich pacek mizete dronem L
v e Stacionarni
pohybovat ru¢né: N «
. . . - predméty
e Prepnutim paky plynu upravte vysku o
PN . e Pohybuijici
L= od objektu. .
' e PFepnutim vySkové packy nastavte se objekty
Spotlight p Y . packy (pouze
vzdalenost od objektu. ) . | zvolte, zda se ma
o . A - vozidla, lodé '
¢ Pfepnutim rolovaci tyCe zakrouzite po aktivaci
. a osoby) ¥
kolem objektu. automaticky
e Prepnutim packy vychyleni nastavte spustit
ram. nahravani

Dron bude udrZovat paralelni trajektorii

¢ Pohybujici

s objektem a poleti vedle néj. se objekty n
A4 (pouze Povolit
7 X : «
> s \ vozidla, lodé
& % a osob .
XA \ y) ”,
, ® | Zakazat
Paralelni ] |
|
Y
v
I'.'I
CAY Dron bude automaticky sledovat cil.
Sledovani
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e Pokud dron neni ve vzduchu, funkce Al Track neni k dispozici.

e Béhem reZimU Parallel a Follow nebude ovladani gimbalu a ovladani kamery
reagovat na zadné vstupy.

e Pokud se objekt ztrati, dron zlstane viset na misté.
e Pokud se subjekt priblizi k dronu, dron bude viset misto toho, aby letél zpét.

 Uhel ndklonu gimbalu musi byt v rozmezi -75° aZ -25°, aby funkce Al Track
zaméila cil.

e Vyska letu pro Al Track musi pfesahnout 4 metry.
e Maximalni podporovana rychlost pro Al Track je 8 m/s.

e Pri pouziti funkce Al Track se doporucuje, aby subjekt zrychloval nebo
zpomaloval postupné, pricemz primeérna rychlost pohybu nesmi prekrocit
4 m/s, aby byla zajisténa stabilita sledovani.

¢ Al Track pouZivejte v otevieném, volném prostredi a vzdy davejte pozor na
prekazky, jako jsou lidé, zvifata nebo budovy na trase letu.

e NepouZzivejte Al Track v blizkosti budov nebo v oblastech, kde mUze byt signal
GNSS blokovan, protoze by to mohlo vést k nestabilnim letovym draham nebo
neocekavanym situacim.

¢ V rezimech Parallel nebo Follow jakykoli pohyb ovladacimi packami dalkového
ovladace zpUsobi, Ze dron opusti reZim Al Track a zacne se vznaSet na misté.

e PFi pouzivani funkce Al Track vzdy dodrzujte mistni zakony a pfedpisy o
ochrané osobnich udaju.

e V nasledujicich situacich pouzivejte Al Track s opatrnosti:

e Kdyz se subjekt pohybuje na jinych nez rovnych povrsich (napf. na svazich).
e Kdyz subjekt béhem pohybu prochazi vyraznymi tvarovymi zménami.

e KdyZ je objekt zakryty nebo delSi dobu mimo dohled.

e Kdyz se objekt pohybuje vysokou rychlosti.

e KdyZ se objekt barvou nebo vzorem velmi podoba okolnimu prostredi.

¢ Ve velmitmavem nebo pfilis svétlém prostredi.

e Doporucené vzdalenosti trati Al:
Pro lidsky cil je doporucena horizontalni vzdalenost 5 metrd ~ 10 metrd, s
vyskou 4 metry ~ 10 metrU. Pro vozidla nebo lodé je doporucena horizontaIni
vzdalenost 20 ~ 50 metrd, s nadmorskou vyskou 10 metr( ~ 50 metrd.

e Pfekroceni téchto rozsahl muZze sniZit UspéSnost rozpoznani cile.
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Kontrola rychlosti (Cruise Control)

Funkce Cruise Control umoznuje dronu uzamknout aktualni vstup ovladace, pokud to
podminky dovoli, a umoZnuje automaticky letét odpovidajici rychlosti. To usnadnuje lety
na dlouhé vzdalenosti bez nutnosti neustalého ovladani fidici paky. Podporuje také
vstupy fidici paky pro naklon a vysku, coz umoznuje kreativnéjsi letové drahy.

PouZivani kontroly rychlosti

Nastavte tlacitko tempomatu:

PouZivani Ve vychozim nastaveni se Cruise Control zapina, vypina nebo aktualizuje
kontroly dvojim stisknutim tlacitka C2 na dalkovém ovladaci. Toto tlacitko mlzete
rychlosti prizpUsobit v aplikaci Potensic Eve tak, Ze prejdete do nabidky Nastaveni>

Ovladani> Nastaveni dalkového ovladace> PrizpUsobeni tlacitek.

Bé&hem letu pohybujte kniplem nebo kniplem a poté dvakrat stisknéte
Vstup do Y . . .. RN ;

tlacitko C2 na dalkovém ovladaci (nebo vlastni tlacitko Cruise Control, pokud
kontroly o ) . oo . . , Ly
rychlosti je prekonfigurovano). Dron aktivuje funkci Cruise Control a poleti aktualni

rychlosti na zakladé zadani fidici paky.

Aktualizace

Pokud béhem Cruise Control znovu pohnete Fidicimi pakami, dron upravi
svUj let tak, aby zohlednil nové zadani. Opétovnym stisknutim vlastniho

V | Tempomat

X

kontroly tlacitka Cruise Control se aktualizuje rychlost Cruise Control na zakladé
rychlosti nového vstupu Fidici paky a dron bude pokracovat v letu touto novou
rychlosti.
o Stisknéte tlacitko Cruise Control, aniZ byste zadali ovladaci paku.
Ukonceni o Stisknéte tla¢itko RTH na dalkovém ovladadi.
kontroly 5 @ o . )
rychlosti ¢ Klepnéte na v levé Casti letového rozhrani.

* Po ukonceni Cruise Control se dron bude vznaset na misté.

@ 0° % 22 peall (80% 3247

D500™ H98™ ¢ Vo5 V10 ™'

@

JPG+RAW EV 0 | @ 15485P [A’]

e Béhem Cruise Control Ize stale pouZzivat paku plynu a paku vychyleni v realném
case, jejich vstupy vSak nejsou do Cruise Control zahrnuty. To znamena, ze
nadmorska vyska a kurz nemohou byt automaticky uzamceny nebo udrzovany.

¢ Kontrola rychlosti je k dispozici v rezimech Normalni, Video a Sport.
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/i ¢ Kontrolu rychlosti nelze aktivovat, pokud neni zadan vstup do fidici paky.

e Dron nem(Ze vstoupit do Cruise Control nebo jej ukonci za nasledujicich

podminek:

1) Zadny signal GNSS.

2) Uroven nabiti baterie dronu je nizsi nebo rovna 10 %.

3) Spusti se navrat slabé baterie.

4) Spojenis dalkovym ovladacem je ztraceno.

5) Dron se nachazi v blizkosti virtualniho plotu nebo je omezen limity GEO

zony.

Priloha

Specifikace a parametry

Drony
Model DSDR23A
Vzletova hmotnost M 245¢g

Ve sloZeném stavu: 88x143x58 milimetrt

Rozméry V rozlozeném stavu (s vrtulemi): 300x252x58 mm V
rozlozeném stavu (bez vrtuli): 210x152x58 milimetra.
UhlopfFicka 219 milimetrd

Maximalni rychlost letu (sportovni
rezim)

Stoupani: 5 m/s, klesani: 4 m/s, horizontalni: 16 m/s

Maximalni odolnost proti vétru

10,7 m/s (Uroven 5)

Maximalni vyska letu

120 metr0 (v zavislosti na mistnich predpisech)

Maximalni vyska vzletu

4000 metrd

Maximalni doba vznaseni @ 29 minut
Maximalni doba letu B! 32 minut
Provozni teplota 0°Caz40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Rozsah presnosti vznaseni
(bezvét¥i nebo vitr)

Vertikalni: £0,1 m (s polohovanim pomoci vidéni)
10,5 m (s urcenim polohy pomoci GNSS)
Horizontalni: +0,3 m (s polohovanim pomoci vidéni)
+1,5 m (s urcovanim polohy pomoci GNSS)

UzZite€né zatizeni 4!

Neni podporovano
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PFenos videa / Wi-Fi / Bluetooth

Provozni frekvence

2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysilace (EIRP)

FCC: <20 dBm CE/SRRC: <20 dBm

Kvalita Zivého nahledu 1080p@30 fps
Zpozdéni ! 120 milisekund
Maximalni pfenosovy datovy tok ¢! | 6 Mb/s

Maximalni pfenosova vzdalenost !

10 kilometrd

Antény

Dvé antény

Protokol Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Provozni frekvence a vykon vysilace
Wi-Fi (EIRP)

2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximalni rychlost stahovani pres
Wi-Fi

Wi-Fi 5a 5 GHz: 25 Mb/s

Protokol Bluetooth

Bluetooth 4.0/4.2

Provozni frekvence Bluetooth

2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysilace Bluetooth (EIRP)

<8 dBm

Anténa Wi-Fi a Bluetooth

Jedna anténa
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Kamera

Obrazovy snimac

1/2" CMOS, efektivni pixely: PIXELOVY SNIMAC S ROZLISENIM 48
MPX

FOV: 79,4°
s Ekvivalentni ohniskova vzdalenost: =26 milimetrd
Objektiv
Clona: f/1,8
Zaostreni: 4 metry az ~
Rozsah ISO Normalni rezim videa: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Rychlost zavérky

1/6400 s ~ 8 sekund

Maximalni velikost
obrazku

8000x6000 (4:3)

Maximalni vertikalni
velikost obrazu

1520%2704 (9:6)

ReZimy snimani

Jednotlivé snimky JPG: 12MP a 48MP

Jednotlivé snimky JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 snimk0 (12MP+)PG)

Sériové snimani: az 7 snimk{ (12MP+)PG)

Intervalové snimani s ¢asovacem: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s
(12MP+PG)

Panorama: Sirokouhlé, 180°, Vertikalni

Format obrazku

JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSeni videa

4K: 3840%2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704%1520 (16:9)/1520x2704
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920%1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Zpomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Format videa

MP4 (H.264/H.265)

Maximalni datovy tok
videa

100 Mb/s

UloZisté

karta microSD (rating U3 nebo V30 nebo vy3si)

Podporovany
souborovy systém

FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Barevny rezim

HDR

Rezim odmlZovani

Ano

Digitalni zoom

4K: 1-2x, 2,7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Rychlé snimky Al

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang a Dolly Zoom

Sledovani umélé
inteligence

Ano
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Systém vidéni smérem dolt

PFesny dosah vznaseni [®

03m~5m

Nedostupné situace

¢ Jednobarevné povrchy, napfriklad Cisté cerné nebo Cisté bilé.

e Povrchy s vyraznymi odlesky, napriklad hladké kovové
povrchy.

e Prihledné povrchy objektd, jako je voda nebo sklo.

e Povrchy pohybuijicich se objektd, jako jsou béZzici domaci
zvifata, trava unasena silnym vétrem nebo nad davem lidi.

e Scény s dramatickymi zmé&nami osvétleni, napfiklad nahly
pfechod z interiéru do jasného venkovniho svétla.

e Prostfedi, které je velmi tmavé nebo velmi svétlé.

e Povrchy s vyrazné se opakujicimi texturami nebo vzory, jako
jsou malé dlazdice se stejnym vzorem.

e Povrchy s velmi rovhomérnymi pruhy.

Gimbal

Mechanicky rozsah

Naklon: -125° az +45° Natoceni: £45° Posun: £30°

Ovladatelny rozsah

Naklon: -90° az +20° Naklapéni: +35°

Maximalni rychlost
ovladani (naklon)

100°/s

Uhlovy rozsah vibraci [

£0.01°

Dalkovy ovladac

Model

DSRC23A

Typ baterie

Lithium-iontova baterie

Kapacita baterie

18,72 Wh (5200 mAh)

Nabijeci port

USB-C s podporou rychlého nabijeni PD az 18 W

Provozni teplota

0°Caz40-°C

Podporovany typ portu
mobilniho zaFizeni

Lightning, USB-C, Micro-USB

* PouZiti mobilniho zafizeni s portem Micro-USB vyzaduje
standardni konektor Micro-USB, ktery se prodava
samostatné.

Maximalni doba provozu ['%

4 hodiny

Systém pFenosu videa

PixSync 4.0

Maximalni podporovana
velikost mobilniho zaFizeni

D: 170 milimetr( S: 100 milimetr V: 12,5 milimetrd
* U mobilnich zafizeni s vyCnivajicimi zadnimi fotoaparaty je
maximalni podporovana tloustka 18 milimetrd.

NejrychlejSi doba nabijeni

2 hodiny (pfi pouZziti 18 W rychlonabijecky PD)
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Chytra baterie

Model DSBT02B
Kapacita 2230 mAh
Energie 17,18 Wh
Hmotnost 84 graml
Jmenovité napéti 7,7V

Typ Li-Po 2S
Provozni teplota 0°Caz40-°C

1. USB-C (max. 5V/3 A)
Zpusob nabijeni 2. Paralelni nabijeci rozbocovac (podporuje soucasné nabijeni
3 baterii pfi vykonu 18 W pro kazdou z nich)

Teplota nabijeni 0°Caz40-°C

NejrychlejSi doba nabijeni | 1,3 hodiny (pfi pouziti paralelniho nabijeciho rozbocovace)

[1] Standardni hmotnost dronu (vCetné letové baterie, vrtuli a karty microSD). Skutecna
hmotnost vyrobku se mize liSit v disledku rozdild v materidlech SarZe a vnéjsich
faktor(. V nékterych zemich a oblastech neni vyZadovana registrace. Pred létanim vzdy
zkontrolujte a prisné dodrzujte mistni zakony a predpisy.

[2] Maximalni doba vznaseni je mérena pri okolni teploté pfiblizné 25 °C v laboratornim
prostredi, pfi vySce vznaseni 1,5 metru, pfi pfepnuti do rezimu zaznamu videa 1080p/24
fps (bez nahravani videa béhem letu) a pfi vznaseni od 100 % nabiti baterie do 0 %.
Konkrétni vysledky se mohou liSit v zavislosti na vnéjSim prostredi, zplisobu provozu

a verzi firmwaru. Pro presné vysledky se prosim podivejte na skutecné zkusenosti.

[3]1 Maximalni doba letu je mérena pfi okolni teploté pFiblizné 25 °C, v bezvétfi, pfi letu
vpred konstantni rychlosti 5 metr( za sekundu, pfi prepnuti do reZimu zdznamu videa
1080p/24 fps (bez nahravani videa béhem letu) od 100 % nabiti baterie do 0 %.
Konkrétni vysledky se mohou lisit v zavislosti na vnéjSim prostredi, zplsobu provozu

a verzi firmwaru. Pro presné vysledky se prosim fidte skutecnymi zkusenostmi.

[4] ZvySeni hmotnosti dronu mize mit vliv na letovy pohon. Nemontujte dalsi uZite¢né
zatiZzeni nebo pfislusenstvi ze zdroja tfetich stran, abyste se vyhnuli nedostate¢nému
pohonu.

[5] Tyto Udaje pochazeji z laboratornich méfeni a konkrétni vysledky se mohou liSit v
zavislosti na konkrétnich scénarich pouziti a mobilnim zarizeni.

[6] Primérny datovy tok pro prenos videa je 5 Mb/s, pricemz Spickové hodnoty dosahuji
az 6 Mb/s. Konkrétni vysledky se mohou liSit v zavislosti na aktualnich podminkach
prostredi, jako je ruSeni a vzdalenost.
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[7]1 MéFeno v neruseném venkovnim prostfedi bez ruseni ve vysce 120 metrd s anténou
dalkového ovladace namifenou smérem k dronu. VySe uvedené Udaje ukazuji
nejvzdalenéjsi komunikacni dosah pro jednosmérné lety bez navratu v normalnim
rezimu. Béhem letu vzdy vénujte pozornost vyzvam RTH v aplikaci Potensic Eve.

[8] Idealni podminky pro dosaZeni tohoto vyskového rozsahu zahrnuji dostatek svétla,
povrch zemé z difuzniho reflexniho materialu s bohatou strukturou a odrazivost vétsi
nez 20 % (napf. cementova dlazba apod.).

[9]1 MéFeno pfi standardni okolni teploté (0 °C-40 °C) v bezvétfi, s dronem nastavenym
na normalni rezim.

[10] Méfeno ve vnitfnim prostrfedi bez zjevného ruseni, kdyz je dron ve vzdalenosti do 10
metrU od dalkového ovladace a od 100 % nabiti baterie do 0 %.

Kontrolni seznam po letu
e Provedte vizualni kontrolu, abyste se ujistili, Ze jsou dron, dalkovy ovladac,
kamera s gimbalem, baterie a vrtule v dobrém stavu. V pfipadé zjisténi jakéhokoli
poskozeni kontaktujte zakaznickou podporu.
e Zkontrolujte, zda jsou objektiv kamery a senzory systému vizualniho systému
Cisté.
e Pred prepravou dronu se ujistéte, Ze je spravné ulozen.

Pokyny pro udrZzbu

Aby nedoSlo k vaznému zranéni déti a zvifat, dodrzujte nasledujici pravidlo:

e Malé casti, jako jsou kabely a pasky, jsou pfi poziti nebezpecné. Uchovavejte je
mimo dosah déti a zvirat.

e Baterii Smart Battery a dalkovy ovladac skladujte na chladném a suchém misté
mimo dosah primého slunec¢niho zareni. Zabranite tak prehrati vestavéného LiPo
akumulatoru. Doporucena teplota skladovani je mezi 22 °C a 28 °C (71 °F-82 °F)
po dobu delSi nez tfi mésice. Nikdy ji neskladujte pri teplotach mimo -10 °C az
45 °C (14 °F-113 °F).

e NEPOUSTEJTE kameru do kontaktu s vodou nebo jinymi kapalinami. Pokud se
dostane do kontaktu s vodou, otfete ji suchym, savym hadrikem. Spusténi
mokrého dronu mUze zpUsobit trvalé poskozeni. NEPOUZfVEJTE alkohol, benzen,
Fedidla ani jiné hoFlavé Cistice. NEUKLADEJTE kameru na vihka nebo pra3na mista.

e Po kazdé havarii nebo silném narazu zkontrolujte kazdou ¢ast dronu. Pokud
zjistite problémy, kontaktujte podporu spolecnosti Potensic.

e Pravidelné kontrolujte indikatory stavu nabiti baterie a jeji Zivotnosti. Baterie je
dimenzovana na 250 cykld. NepouZivejte ji déle.
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PFepravujte dron se slozenymi rameny a s vypnutym motorem.

Dalkovy ovladac prepravujte se slozenymi a vypnutymi anténami.

Po delSim skladovani prejde baterie do rezimu spanku. Pro probuzeni ji nabijte.
Dron, ovladac, baterii a nabijecku skladujte na suchém misté.

Pfed udrzbou dronu, jako je CiSténi nebo vymeéna vrtuli, vyjméte baterii. K
odstranéni prachu a netistot pouZijte mékky hadFik. NEPOUZIVEJTE mokry hadFik
ani Cistici prostfedky s obsahem alkoholu. Kapaliny se mohou dostat do dronu

a zpUsobit zkrat elektroniky.

PFed kontrolou nebo vyménou vrtuli vypnéte baterii.

ReSeni problémti

Proc¢ nelze baterii pouzit pred prvnim letem?

Pfed prvnim pouZzitim je nutné baterii aktivovat nabijenim.

Z4dna funkce

Zkontrolujte, zda byly inteligentni baterie a dalkovy ovladac aktivovany nabijenim.
Pokud problém pretrvava, kontaktujte zakaznickou podporu.

Problémy se zapnutim a spusténim

Zkontrolujte, zda ma baterie dostatek energie. Pokud ano a zafizeni se presto
nem0zZe normalné spustit, kontaktujte zakaznickou podporu.

Problémy s aktualizaci SW

Pri aktualizaci firmwaru postupujte podle pokyn( v uzivatelské prirucce. Pokud se
aktualizace firmwaru nezdafi, restartujte vSechna zafizeni a zkuste to znovu.
Pokud problém pretrvava, obratte se na zakaznickou podporu.

Problémy s vypinanim a zapinanim

Kontaktujte zakaznickou podporu.

Jak zjistit neopatrné zachazeni nebo skladovani v nebezpecnych podminkach
Obratte se na zakaznickou podporu.

Rizika a upozornéni

Kdyz dron po zapnuti detekuje riziko, zobrazi se na obrazovce Potensic Eve varovné
hlaseni.

Vénujte pozornost nasledujicim situacim:

Pokud stav dronu neni vhodny pro vzlet.
Pokud dojde k ruseni kompasu a je nutna kalibrace.
Postupujte podle pokynl na obrazovce, kdyZ se zobrazi vyzva.
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Likvidace

hid

PFi likvidaci dronu a dalkového ovladace dodrzujte mistni predpisy tykajici se
elektronickych zafizeni.

Likvidace baterii

Baterie likvidujte do urcenych recyklacnich kontejnerd az po jejich Gplném vybiti. Baterie
NEVHAZUJTE do béZzného odpadu. Prisné dodrZujte mistni pfedpisy tykajici se likvidace

a recyklace baterii.

Pokud baterii po nadmérném vybiti nelze zapnout, okamzité ji zlikvidujte.

Pokud baterii Smart Battery nelze zcela vybit, obratte se na odbornou firmu zabyvajici se
likvidaci/recyklaci baterii.

Certifikace CO
ATOM 2 (DSDR23A) splfiuje pozadavky certifikace CO.
Model: DSDR23A
Trida UAS: Co
Maximalni vzletova hmotnost 245 g
(MTOM):
Maximalni rychlost vrtule: 16800 otacek za minutu

Prohlaseni MTOM

Maximalni vzletova hmotnost ATOM 2 (model DSDR23A), vCetné inteligentni baterie,
vrtuli a karty microSD, je 245 g, aby splhovala pozadavky CO.

UzZivatelé musi postupovat podle téchto pokynU, aby splnili poZadavky na MTOM pro
kazdy model:

o NEPRIDAVEJTE na dron 74dné dal3i zatiZzeni kromé& poloZek uvedenych v &asti
"Seznam polozek, vCetné kvalifikovaného pfislusenstvi".

e NEPOUZIVEJTE nekvalifikované nahradni dily, jako jsou inteligentnf letové baterie,
vrtule atd.

e NEPRESTAVUJTE dron.
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Seznam poloZek, véetné kvalifikovaného prislusenstvi

Pro CO
PoloZka Cislo modelu Rozméry Hmotnost
Vrtule DSDR23A-PPS 1194 x 63,8 mm (prumer | o oo o asdy kus)
roztec zavitu)
Chytra baterie DSBT02B 83,6 x42,5% 34,6 mm PFiblizné 84 g
Karta microSD* - 15%x11%1,0mm PFiblizné 0,3 g

* Neni soucasti originalniho baleni.

Seznam nahradnich a vyménnych dili
Pro CO

Vrtule ATOM 2
Chytra baterie ATOM 2

Upozornéni k dalkovému ovladaci

Model: DSRC23A

Pokud dojde k odpojeni dalkového ovladace od dronu, aplikace Potensic Eve zobrazi na
obrazovce poznamku a dron provede prednastavené chovani pfi ztraté signalu
dalkového ovladace. Dalkovy ovladac se automaticky vypne po 20 minutach necinnosti.

Zabrante ruseni mezi dalkovym ovladacem a jinymi bezdratovymi zafizenimi.
Ujistéte se, Ze je na blizkych mobilnich zafizenich vypnuta Wi-Fi. Pokud dojde k
ruseni, co nejdrive s dronem pfistante.

NEPROVOZUJTE dron, pokud jsou svételné podminky pfilis jasné nebo pfrilis
tmavé, a zaroven nepouzivejte mobilni telefon ke sledovani letu. UzZivatelé jsou
zodpovédni za spravné nastaveni jasu displeje pfi letu na pfimém slunecnim
svétle.

Pokud dojde k neocekavané akci, uvolnéte ovladaci packy nebo stisknéte tlacitko
Navrat domu (RTH).

Seznam bezpecnostnich opatreni
NiZe je uveden seznam mechanickych a provoznich bezpecnostnich opatfeni pro
ATOM 2:

V nouzovych situacich Ize vrtule zastavit kombinaci prikaz{ na ovladaci. Dalsi
podrobnosti naleznete v ¢asti Nouzové zastaveni vrtule uprostred letu.

Funkce navratu domuU (RTH). DalSi podrobnosti naleznete v ¢asti Navrat domda
(RTH).

Vision System.

Funkce GEO Zone omezuje nebo zakazuje letové operace v oblastech, jako jsou
z6ény s omezenym pristupem a vyskoveé zony, a zajistuje tak bezpecny a legalni
provoz dronu. Dals$i podrobnosti naleznete v ¢asti GEO Zone.
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Oznameni EASA

Ujistéte se, ze pred pouzitim si prectete dokument Informacni oznameni o dronu, ktery
je soucasti baleni.

Dalsi informace o oznameni EASA tykajici se sledovatelnosti naleznete na nize
uvedeném odkazu.

https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-

information-notices

Pavodni pokyny

Tento navod poskytuje spolecnost Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. a jeho obsah
se mUzZe zménit. Adresa: Adresa: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road,
Nanshan District, Shenzhen, Cina.

Kategorie rizik a jejich hodnoceni

Pro vzlet si vyberte oteviené, ni¢im nerusené prostredi, daleko od davu lidi,
prekazek a vodnich ploch. BEhem letu udrzujte vizualni viditelnost a vyhybejte se
letu nad davy lidi.

Maximalni vyska letu je 120 m. Dodrzujte mistni zakony a predpisy.

Dron nepodporuje prislusenstvi tfetich stran ani dalSi zatéz, aby nedoslo k
ovlivnéni jeho vykonu.

Pfed létanim se ujistéte, Ze je baterie spravné vlozena do dronu a spona baterie
je bezpecné na svém misté.

Zadejte prislusné informace v aplikaci Potensic Eve> Nastaveni> Bezpecnost>
Vzdalené ID podle mistnich predpist a pred letem se ujistéte, Ze je vzdalené ID
povoleno.

Pfed vzletem se ujistéte, Ze jsou Udaje o bezpecnosti letu aktualizovany na
nejnoveé;si verzi.

Systémovy software dronu prosel prisnou bezpecnostni certifikaci a vyuziva
Sifrovani a mechanismy proti neopravnéné manipulaci pro bezpecné stahovani
videa, fotografii a firmwaru.

NepouZzivejte vyrobek v silnych magnetickych polich nebo v blizkosti velkych
kovovych predmétd, jako jsou kovové doly, parkovisté, velké budovy z betonu
vyztuzeného oceli a vysokonapétove kabely.

Vyrobek nerozebirejte ani neupravujte. Vzdy pouzivejte oficialné doporucené
originalni pfislusenstvi. Neoriginalni prislusenstvi mlze predstavovat
bezpecnostni riziko.
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Kategorie rizik a jejich hodnoceni
(Bodovani 1-5, troven = pravdépodobnost x zdvaznost, 1-4 nizké riziko, 5-10 stfedni riziko, 12-25 vysoké riziko)

Rizika Pravdé&podobnost | Zavaznost | Uroven Zmirnéni dopadt Robustnost
PrekroCeni maximalni 1 2 2 Prohlageni MTOM Stredni
vzletové hmotnosti
UdrZujte bezpecnou Pfidat varovani do pfirucky;
vzdalenost od davu lidi 2 2 4 minimalizace doby letu nad Stfedni
v oblasti mise davy lidi.
PFidat varovani do pfirucky;
Prelet nad davy lidi 1 4 4 je tfeba potvrdit pfedletovy Stfedni
kontrolni seznam.
Pfidat varovani do pfirucky;
BVLOS (IeE mimo vizualni 5 5 4 pred !etem se uJ|stet§, Zev Strednf
dohled) béhem letu letovém prostoru nejsou
zadné prekazky.
Prekratent vjSkového povalt omesent sy pred
limitu 120 metri béhem 1 3 3 P v¥ y P Vysoka
letu letem nebo vestavéné
omezeni vysky.
Pfidat popis zakazu
Ptepra\v/aonevbezpecnych 1 4 4 uznecnekv]o’za'gzeim 5 Stredni
predméta béhem letu nebezpecnymi pfedméty;
pridat varovani do pfirucky.
Pfidat popis kontroly
upevnéni viech ¢asti pred
Pfedméty vypadavaijici z 1 3 3 vzletem;vpr!dat do [.)lrl’rucky Stredni
dronu za letu upozornéni zakazujici
prepravu predmétd
nachylnych k padu za letu.
Pilot je mladsi 16 let 1 5 ) Pridat vfarovanl na etiketu na Stredni
obalu vyrobku
Pilot neni seznamen s Pfidat varovani na etiketu na s
. 2 2 4 , Nizka
pFiruckou obalu vyrobku
. . Pfidat pokyny pro povoleni
Vzdalené ID neni 2 2 4 vysilani RID pfed vzletem Stfedni
povoleno ) ’ . .
nebo jeho vychozi povoleni
Neakt‘l’Jallz?vat Udajf ° . Pfidat pokyny k aktualizaci
bezpecnosti letu, coz ma M e Y
. i . 1 3 3 bezpecnostnich udaju pred Stredni
za nasledek viétnuti do
< . i vzletem
zakazanych zén.
Rizika pFi vyméné dat
(stahovani videi, Pfidat do pFirucky popis
fotografii, aktualizace 1 2 2 protokold pro pfenos dat s Vysoka
softwaru) mezi UAS a vysokou Urovni zabezpeceni.
externimi zaFizenimi.
Pfidat do pFirucky popis
protokoll pro aktualizaci
Rizika pFi aktualizacich softwaru s omezenym .
1 1 1 - P Vysoka
softwaru pro UAS pFistupem nebo vzdalené
aktualizace s vysokou Urovn{
zabezpeceni.
Rizika pouZivani dronu v Pfidejte varovani pred
mistech se silnym 2 2 4 pouZivanim vyrobku v Vysoka

magnetickym polem

silnych magnetickych polich.
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< - PFidat varovani pfed
Nezakonné tpravy o . .

X . . demontazi nebo Upravami
bezpilotnich letound, 2 2 4 yrobku s vyjimkou oficidlné | Vysoka
které vedou k riziku v S VyjimKou of . y

- doporuceného pfisluSenstvi
selhani funkce -

v prirucce.

PR Prav n
Zavaznost avdepodobnost 1 2 3 4 5
1 5
2 4 6 8 10
3 6 9
4 8
5 5 10

Informacni oznameni pro piloty dront

>JEASA

Agentura Evropské unie pro bezpec¢nost S KAMEROU

Tento dron je letadlo. Vztahuje se na néj letecky zakon.
Jako pilot dronu jste zodpovédni za bezpecné létani s dronem.

Pfed letem musite jako pilot dronu

ujistit se, Ze je majitel dronu registrovan u svého narodniho uradu (pokud jiz neni
registrovan)

ujistit se, zda je na dronu uvedeno registracni ¢islo vlastnika

precist si pokyny vyrobce a dodrzovat je

Zjistéte, jak se zaregistrovat a kde smite |état '
Www.easa.europa.eu/drones/NAA ®

PFestupky
jsou trestné
podle zakona

DO

- U d - N | Ik k lid
[y jistéte se, Ze jste dostatecné pojisténi FRERS eprelette velkou skupinu lidi
2 J Pl e P P

&4 )< Zkontrolujte, zda v oblasti, kde chcete létat, B

) . el , A Nelétejte vySe neZ 120 m od zemé
nejsou bezletové zony a jakakoli omezeni. I Jevy

/== %55 Nelétejte v blizkosti letadel a letigt, heliport
Méjte dron neustale na ocich . AR .

% ) %_a_ nebo v mistech, kde probihaji zachranné prace

ﬁ; DodrZujte bezpecnou vzdalenost mezi dronem ezl Nenaruguite soukromi iinvch osob

T4 alidmi, zvifaty a jinymi letadly J Iiny
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Zamérné nezaznamenavejte ani nezverejfiujte
fotografie, videa nebo zvukové zaznamy osob
bez jejich svoleni.

Neprodlené informujte svij narodni letecky ——
Ufad, pokud se vas dron stane Ucastnikem
nehody, kterd ma za nasledek vazné nebo
smrtelné zranéni osoby nebo ktera se tyka
letadla s posadkou.

%

>

NepouZzivejte dron k pfenaseni nebezpecného
zboZi nebo k shazovani materialu.

Dron neupravujte. Povoleno je pouze
nahravani softwaru doporuceného vyrobcem
dronu.

Provozujte dron v mezich stanovenych v
pokynech vyrobce.

35 8

Zarucni podminky

Na novy vyrobek zakoupeny v prodejni siti Alza.cz se vztahuje zaruka 2 roky. V pfipadé
potfeby opravy nebo jiného servisu v zarucni dobé se obratte pfimo na prodejce
vyrobku, je nutné predlozit originalni doklad o koupi s datem nakupu.

Za rozpor se zarucnimi podminkami, pro ktery nelze reklamaci uznat, se povazuji
nasledujici skutecnosti:

e Pouzivani vyrobku k jinému ucelu, nez pro ktery je vyrobek urcen, nebo
nedodrzovani pokynu pro udrzbu, provoz a servis vyrobku.

e Poskozeni vyrobku zivelni pohromou, zasahem neopravnéné osoby nebo
mechanicky vinou kupujiciho (napf. pfi preprave, ¢isténi nevhodnymi prostiedky
apod.).

e Prirozené opotfebeni a starnuti spotfebniho materidlu nebo soucasti béhem
pouzivani (napf. baterii atd.).

e Plsobeni nepfiznivych vnéjsich vlivy, jako je slunecni zafeni a jiné zarfeni nebo
elektromagnetické pole, vniknuti kapaliny, vniknuti predmétu, prepéti v siti,
elektrostaticky vyboj (v€etné blesku), vadné napajeci nebo vstupni napéti a nevhodna
polarita tohoto napéti, chemické procesy, napf. pouzité zdroje atd.

e Pokud nékdo proved!| upravy, modifikace, zmény konstrukce nebo adaptace za
ucelem zmény nebo rozsifeni funkci vyrobku oproti zakoupené konstrukci nebo
pouZiti neoriginalnich soucasti.
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EU prohlaseni o shodé

Tento vyrobek splfiuje poZadavky viech pfisludnych smérnic Evropské unie. UpIné znéni
prohlaseni o shodé naleznete na konci této uzZivatelské prirucky.

C€

OEEZ

Tento vyrobek nesmi byt likvidovan jako bézny domovni odpad v souladu se smérnici EU
o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE - 2012/19/EU). Misto toho
musi byt vracen na misto nakupu nebo predan na verejné sbérné misto
recyklovatelného odpadu. Tim, Ze zajistite spravnou likvidaci tohoto vyrobku, pomUzete
zabranit moZznym negativnim ddsledkdm pro Zivotni prostredi a lidské zdravi, které by
jinak mohly byt zplsobeny nevhodnym naklddanim s odpadem z tohoto vyrobku. Dalsi
informace ziskate na mistnim uradé nebo na nejblizSim sbérném misté. Nespravna
likvidace tohoto typu odpadu mdZze mit za nasledek pokuty v souladu s vnitrostatnimi

predpisy.
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Vazeny zakaznik,

Dakujeme vadm za zakUpenie na3ho vyrobku. Pred prvym pouZitim si pozorne precitajte
nasledujuce pokyny a uschovaijte si tento navod na pouzitie pre buduce poufzitie. Venujte
osobitnu pozornost bezpecnostnym pokynom. Ak mate akékolvek otazky alebo
pripomienky tykajuce sa zariadenia, navstivte nasu stranku zakaznickej podpory:
www.alza.sk/kontakt.

Dovozca Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz

Zrieknutie sa zodpovednosti a bezpecnostné opatrenia

Zrieknutie sa zodpovednosti

Drony su vyrobky s potencialnymi nebezpecenstvami a pomerne zloZitou prevadzkou.
Pred pouzitim je nevyhnutné dékladne si precitat cell pouzivatelsku prirucku, aby ste
pochopili zakladné poznatky a oboznamili sa s funkciami dronu. Pri prvom pouZiti dronu
ATOM 2 sa odporuca prevadzkovat ho v rezime GNSS na priestrannom vonkajSom
priestranstve, aby ste sa lepSie zoznamili s jeho funkciami.

D&sledne dodrziavajte prevadzkové pokyny a bezpecnostné opatrenia uvedené v
prirucke, aby ste zaistili bezpecné a spravne pouzivanie. PouZzivatelia mladsi ako 16
rokov by mali byt pod dohladom dospelej osoby a vyrobok by sa mal uchovavat mimo
dosahu deti.

Spolocnost odmieta zodpovednost a neposkytuje zarucny servis za akékolvek priame
alebo nepriame Skody (vratane Skdd na majetku a zraneni 0sdb), ktoré vznikli v doésledku
nedodrzania bezpecnostnych pokynov uvedenych v prirucke.

Nerozoberajte Ziadnu Cast vyrobku okrem vrtul ani nevykonavajte Upravy bez
oficidlneho usmernenia. PouZivatelia nesu zodpovednost za akékolvek désledky
vyplyvajuce z takychto Cinnosti.

Ak potrebujete pomoc pri pouZivani, obsluhe alebo udrzbe, obratte sa na miestneho
predajcu alebo na spolocnost.

Palubny softvér dronu presiel prisnymi bezpecnostnymi certifikatmi a obsahuje
pokrocilé Sifrovacie a protifalSovacie mechanizmy. Tie zabezpecuju, Zze softvér nemézu
zmenit neopravneni pouzivatelia. Systém dokaze okamzite odhalit a zablokovat
akékolvek nezakonné Upravy, ¢im chrani funkcie riadenia letu a dat dronu pred
Skodlivym softvérom, virusmi alebo pokusmi o hackerské utoky.

Autorské prava a vlastnictvo tohto dokumentu patria spolo¢nosti Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd. (dalej len "Potensic"). Informacie sa mdZu zmenit bez
predchadzajuceho upozornenia. Najnovsie aktualizacie najdete na stranke
https://www.potensic.com.
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Bezpecnost a bezpe€nostné opatrenia

Drzte sa dalej od prekaZok a davov

Aby ste zaistili bezpecnost pouzivatela aj ostatnych osdb, udrziavajte vyrobok mimo
preplnenych oblasti, vySkovych budov a vysokonapatovych kablov. Taktiez ho
nepouzivajte pocas nepriaznivych poveternostnych podmienok, ako je silny vietor,
prudky dazd alebo burka. Tieto podmienky mdzu spdsobit nepredvidatelné rychlosti
letu, nestabilnu prevadzku a potencialne nebezpecenstvo.

UdrZujte vlhkost mimo dosahu

Aby ste predisli porucham alebo poSkodeniu spésobenému vihkostou, ktora ovplyviuje
vnutorné elektronické komponenty alebo mechanické casti, chrante vyrobok pred
vlihkostou.

Bezpecna prevadzka

Pouzivanie dronu pri Unave, v zlom psychickom stave alebo bez dostatocnych skdsenosti
zvysSuje riziko nehody. V zaujme bezpecnosti pri opravach alebo Upravach vyrobku vzdy
pouzivajte originalne diely. Prevadzkujte len v ramci stanovenych limitov a dodrziavajte
miestne bezpecnostné predpisy.

NepribliZujte sa k rychlo rotujucim castiam
Ked'sa vrtule otacaju, drzte dron dalej od [udi a zvierat, aby nedoslo k poraneniu alebo
vyruseniu. Nikdy sa nedotykajte rotujucich vrtal rukami.

DrZte sa dalej od zdrojov tepla

Aby ste predisli porucham, deformacii alebo poSkodeniu, uchovavajte vyrobok mimo
dosahu tepla a vysokych tepl6t. Je to obzvlast dblezité, pretoze dron obsahuje kovové,
vlaknové, plastové a elektronické komponenty.

Upozornenia a vyzvy

e Balenie a prirucku uchovavajte na bezpecnom mieste, pretoze obsahuju délezité
informacie.

e Pouzivatelia su zodpovedni za to, aby pouzivanim tohto dronu nespésobili Skodu
na osobe alebo majetku inych oséb.

e NaSa spolocnost a predajcovia nenesu zodpovednost za straty a zranenia 0s6b v
dosledku nespravneho pouzivania alebo prevadzky.

e Pouzivatelia musia pri inStalacii a testovani dronu striktne dodrZiavat kroky
uvedené v pouzivatelskej prirucke. Pocas letu udrziavajte minimalnu vzdialenost
1 az 2 metre od pouZzivatelov alebo inych oséb, aby ste zabranili kolizii dronu s
[udskymi telami, ktora by mohla spdsobit zranenie.

e Vyrobok by mala montovat dospelad osoba. PouzZivatelia mladsi ako 16 rokov by
nemali s vyrobkom manipulovat sami. Batéria by sa mala nabijat pod dohladom
dospelej osoby a pocas nabijania by sa nemala nachadzat v blizkosti horlavych
materialov.
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Vyrobok obsahuje malé Casti. Umiestnite ich mimo dosahu deti, aby ste zabranili
nahodnému pozitiu.

NepouZivajte vyrobok nad cestami alebo stojatou vodou, aby ste predisli
nehodam.

Vyrobok je zakazané rozoberat alebo opatovne montovat, s vynimkou vrtul,
pretoze to méze viest k porucham dronu.

Inteligentn( batériu dobijajte pomocou nabijacky USB, ktora spifia normy FCC/CE.
Dialkovy ovlada¢ ma zabudovanu 3,6 V litiovd batériu, ktoru nie je potrebné
vymienat.

Batériu neskratujte ani nestlacajte, aby nedoslo k vybuchu.

Batériu neumiestriujte na hordce miesto (do ohna alebo do blizkosti elektrického
ohrievaca).

DodrzZiavajte bezpecnu vzdialenost od rychlo sa otacajucich vrtul; vyrobok
nepouzivajte v dave ludi, aby ste predisli poSkriabaniu alebo zraneniu.

Vyrobok nepouZzivajte na miestach so silnym magnetickym polom, napriklad v
blizkosti vysokonapatovych kablov, budov, v ktorych sa nachadzaju kovy,
automobilov a vlakov; inak méze dbjst k naruseniu stability pripojenia.

Dbkladne sa oboznamte s miestnymi zakonmi a predpismi, aby ste sa vyhli
neopravnenému pouzivaniu dronu.

V zadujme splnenia poziadaviek leteckého radiového magnetického prostredia by
sa pocas obdobia platnosti prikazov na radiové riadenie vydanych prisluSnymi
vnutroStatnymi organmi v ramci uvedenych regiénov malo pouzivanie dialkového
ovladaca podla pokynov pozastavit.

Zdrzte sa lietania v malych vySkach nad vodnymi plochami.

NepribliZujte sa k letiskam, letovym draham a inym zakazanym oblastiam.

Tipy na Citanie

Legenda
() zZakazané Vyzvy na obsluhu a pouZivanie
/I\ Délezité E’ Technické terminy a referenéné informacie

Navrhy na pouZitie

Pred precitanim prirucky sa odporuca pozriet si inStruktazne video a prirucku
rychleho spustenia.

Pri nahliadnuti do priru€ky si najprv precitajte Cast Upozornenie a
bezpecnostné opatrenia.
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Vyukové video/priprava na stiahnutie

Naskenujte QR kdéd vpravo a mbzete:

e Stiahnite si aplikaciu Potensic Eve.

e Pozrite si vyukové videa.

e Pristup k najnovsej pouZivatelskej prirucke.
e Preditajte si Casto kladené otazky (FAQ).

e Aplikacia Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a novsie verzie, ako aj Android 7.0 a
novsie verzie.

Registracia a pomoc

Pri prvom poufziti aplikacie je potrebné nastavit si konto, aby ste mali lepSi pouzivatelsky
zazitok. ZarucCujeme, Ze nikdy nebudeme zhromazdovat Ziadne informacie o
pouzivatelovi bez opravnenia.

Postupy registracie

¢ Na registraCnej stranke zadajte svoju e-mailovu adresu.

e Ziskajte overovaci kod, zadajte ho a precitajte si zmluvu s pouzivatelom a zasady
ochrany osobnych Gdajov a vyjadrite s nimi suhlas.

¢ Nastavte heslo na dokoncenie registracie.

Po Uspesnej registracii budete automaticky prihlaseni.
e Pocas registracie sa uistite, Ze je vaSe mobilné zariadenie pripojené na internet.

¢ Ak pocas registracie nedostanete overovaci kod, skontrolujte priecinok so
spamom, pretoze overovaci e-mail mohol byt omylom oznaceny ako spam.

/1\ e Aksa nezaregistrujete a neprihlasite do uctu Potensic, nebudete moct dron
aktivovat a budete mdct lietat len vo vySke a vzdialenosti obomedzenej na 30
metrov pocas 3 skusobnych letov. Na aktivaciu dronu sa odporuca
zaregistrovat sa a prihlasit sa do svojho uctu.

Pomoc

Dakujeme, Ze ste si zakupili Potensic ATOM 2. Pred prvym pouZitim dronu vam
odporucame pozorne si precitat navod na pouZitie.

Ak sa s dronom vyskytne akykolvek problém alebo problém, kontaktujte nas tim
podpory na adrese support@potensic.com.
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Technické F]

IMU

IMU (inercidlna meracia jednotka), najdélezitejsi hlavny snimac
dronu.

TOF (Cas letu)

TOF (time of flight), doba od vyslania a prijatia detekéného
infracerveného signalu na urcenie vzdialenosti ciela.

Systém videnia smerom
nadol

Senzorovy systém, ktory sa nachadza v spodnej Casti dronu a
pozostava z kamery a modulu TOF.

Pozicia vizie

Vysoko presné polohovanie, ktoré sa realizuje pomocou systému
Downward Vision System

Kompas

Geomagneticky senzor, ktory umoznuje dronu urcit smer.

Barometer

Snimac atmosférického tlaku, ktory umoZznuje dronu urcit
nadmorsku vySku pomocou atmosférického tlaku.

Uzamknutie/odomknutie

Vztahuje sa na prechod motorov dronu z pokojového stavu do
volnobeznych otacok.

Volnobeh

Po odblokovani sa motor za¢ne otacat pevnou rychlostou, ale
nedokaze poskytnut dostatocnu vztlakovu silu na to, aby dron
vzlietol.

Automaticky navrat

Dron sa automaticky vrati do domovského bodu na zaklade
urcenia polohy pomocou GNSS.

Hlava dronu

Poloha kamery dronu.

Ovladacia paka plynu

StUpanie alebo klesanie dronu.

Ovladacia paka vysky

Lietanie s dronom dopredu alebo dozadu

Ovladacia ty€ na
kotulanie

Lietajte s dronom dolava alebo doprava.

Ovladacia paka na

riadenie vychylky

UmozZnuje otacanie dronu v smere alebo proti smeru hodinovych
ruciciek.
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Prehlad

V tejto kapitole su uvedené funkcné charakteristiky zariadenia ATOM 2, ako aj schémy
dronu a dialkového ovladaca.

Uvod

ATOM 2 ma skladacie ramena na pohodiné prenasanie a [ahké telo s hmotnostou len
245 g. Dron ma systém Vision Positioning System, ktory umoZiuje presné vznasanie vo
vnutornych a vonkajsich prostrediach s malou nadmorskou vyskou. Dron je vybaveny
snimacom GNSS, ktory umoznuje urcovanie polohy a automaticky navrat.

Fotoaparat vyuziva 1/2-palcovy obrazovy snima¢ CMOS od spolocnosti Sony, ktory
dokaze zachytit video s vysokym rozliSenim 4K/30 fps a 48 Mpx fotografie. Kamera je
namontovana na 3-osovom gimbale, ktory umoznuje zachytavat stabilné zabery pocas
prevadzky dronu.

Dialkovy ovlada¢ ATOM 2 vyuziva technoldgiu digitalneho prenosu PixSync 4.0, ktora za
idedlnych podmienok dosahuje maximalnu komunikacnu vzdialenost az 10 km a prenos
videa v rozliSeni 1080p. Ovladac ma zasuvatelnu a skladatelnd konstrukciu, ktora v
rozlozenom stave poskytuje miesto pre vase mobilné zariadenie.

Po pripojeni k ovladacu pomocou kabla USB mézete ovladat a konfigurovat dron
prostrednictvom aplikacie, ako aj sledovat prenos videa vo vysokom rozliSeni. Vstavana
litiova batéria v dialkovom ovladaci ma maximalny pracovny cas priblizne 4 hodiny.

ATOM 2 vyuZziva patentovanu technoldgiu riadenia letu SurgeFly, ktora dosahuje
maximalnu rychlost letu 16 m/s a maximalny cas letu priblizne 32 minut, pricom
odolnost proti vetru dosahuje Uroven 5.

/I e Testovacie podmienky pre maximalny Cas letu: pri teplote okolia priblizne 25°C
v bezveternom prostredi, let vpred konstantnou rychlostou 5 m/s, s dronom
nastavenym na rezim nahravania videa 1080p/24 fps (bez skutocného
nahravania videa pocas letu), po¢nuc 100 % nabitim batérie az po 0 %.

e Spotreba energie sa vyrazne zvysi, ked sa dron vracia proti vetru. Ak sa z
aplikacie zobrazi hlasenie o silnom vetre, nezabudnite znizit vysku letu a vratit
sa vcas, aby ste zaistili bezpecnost dronu.
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Diagram dronu

Indikator nabijania
Nabijaci port USB-C
Spona batérie
Zasuvka na kartu SD
Indikator chvosta
Monokularny vizualny
modul

o ,swN =

11.
12.

Modul TOF

Spodny chladiaci otvor
Indikator napajania

. Tlacidlo
napajania/parovania
3-osovy gimbal a kamera
BezkartaCovy motor
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13. Vrtula

14. Rameno

15. Anténny stativ
16. Hriadel ramena



Schéma dialkového ovladaca

1. Tlacdidlo napajania 9. Nabijaci port USB-C
Stlacenim raz skontrolujete aktualnu Na nabijanie dialkového ovladaca
droven nabitia batérie. Stlacenim a
podrzanim dialkovy ovladac zapnete 10. Pravy &iselnik
alebo vypnete. Na ovladanie digitdlneho zoomu.
2. napéajania 11. Prispdsobitelné tlacidlo C2
Zobrazuje aktualnu Uroven nabitia batérie Jednym stlacenim prepnete rezim rychlosti
alebo stav dialkoveho ovladaca. (Video/Normalny/Sport). Stlatte dvakrat na
nastavenie tempomatu
3. MontaZna matica 1/4 (zapnUt/vypnut/aktualizovat). Stlacenim tlacidla
Drazka Na pripevnenie pasu dialkového C2 a lavého ovladaca nastavite vyvazenie bielej.
ovlddaca (*predéva sa samostatne). Stlacenim tlacidla C2 a pravého ovladaca
nastavite EM. Funkciu nastavte v aplikacii
4. Pripojenie USB-C Potensic Eve App vstupom do ponuky Settings
Port Na pripojenie dialkového ovladaca. (Nastavenia) > Control (Ovladanie) > Remote
Control Settings (Nastavenia dialkového
5. Tlagidlo Navrat na domov (RTH) ovladdania) > Button Customization

Stlacte raz, aby sa dron zabrzdil a vznasal sa z (Prisposobenie tlacidiel).

rezimov automatického letu. Stlacenim a
podrzanim spustite RTH. Opatovnym
stlacenim zruSite RTH.

12. Prisp6sobitelné tlacidlo C1
Jednym stlacenim prepnete uhol sklonu
kamery (0°/-90°). StlaCenim dvakrat prepnete
rezim fotoaparatu (automaticky/rucny).

6. Kontrolné tycinky Stlatenim tlagidla C1 a lavého ovlddaca
Na ovladanie pohybov dronu pouZivajte nastavte rychlost uzavierky. Stlacenim tlacidla
ovladacie packy. Nastavte rezim ovladacich C1 a pravého voli¢a nastavte citlivost I1SO.
tyci v aplikacii Potensic Eve zadanim polozky Funkciu nastavte v aplikacii Potensic Eve App
Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia vstupom do ponuky Settings (Nastavenia) >
dialkového ovlddaca > ReZim ovladacich ty¢i. Control (Ovladanie) > Remote Control Settings

(Nastavenia dialkového ovladdania) > Button

7. skladacia smerova anténa Customization (Prisposobenie tlacidiel).

Vysiela bezdrétové signaly ovladania a videa

13. Lavy volic
do dronu o .
Ovladanie naklonu fotoaparatu.
8. Drziak m?blllneho zatjladenl‘a ] . ~ 14. Tlatidlo uzavierky/nahravania
Na bezpelné upevnenie mobilného zariadenia Jednym stlagenim urobite fotografiu alebo
na dialkovy ovladac. spustite/zastavite nahravanie. Stlatenim a
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podrZzanim tlacidla prepnete medzi
fotografovanim/videom.

15. Chladiace otvory

16. Slot na ukladanie ovladacej palice
Na uloZenie ovladacich palic

Prvé pouzitie

Priprava dronu
Vyrobok sa dodava v zloZenom stave. RozloZte ho takto:

e Odstrante ochranny kryt kardanu.
e Rozlozte predné rameno pred zadnym ramenom.
e RozloZte listy vrtule.

Priprava dialkového ovladaca
Namontujte mobilné zariadenie a ovladacie packy

. J
7 0~
ot 9 g
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8.

1. RozloZte antény.

Vyberte ovladacie palice z UloZnych otvorov.

Namontujte ovladacie packy na dialkovy
ovladac.

Pripojte kabel adaptéra s logom dialkového
ovladaca k dialkovému ovladacu.

Druhy koniec pripojte k mobilnému
zariadeniu.

VloZte kabel do otvoru vo vnutri pravej
rukovate.

Otvorte dialkovy ovlada¢ oboma rukami a
zaistite mobilné zariadenie na mieste.
Priprava dokoncena.

/I e Kabel adaptéra dialkového ovladaca je smerovy; konce kabla nezamienajte.

¢ Nevkladajte koniec USB-C kabla adaptéra dialkového ovladaca do nabijacieho
portu USB-C dialkového ovladaca, pretoze by mohlo ddjst ku skratu.

o Ak vas systém pri pripajani k telefonu so systémom Android vyzve na vyber
rezimu pripojenia USB, vyberte moznost "Prenos udajov". Vyber inych
moznosti méze viest k nelspeSnému pripojeniu.

Nabijanie/spustenie a vypnutie
Pred prvym letom je nevyhnutné aktivovat batériu, inak sa dron nespusti. Pripojte
nabijaci port USB-C batérie k nabijacke USB a pripojte ju k zdroju striedavého prudu, aby
ste dokoncili Uplné nabitie (nabijacka USB nie je sucastou balenia. Pouzivatelia m6zu
pouZit akukolvek nabijacku, ktora spifa Specifikacie FCC/CE). Cerveny indiktor zostane
pocas nabijania zapnuty a po dokonceni nabijania sa automaticky vypne. Ak je zakupené
zariadenie Fly More Combo, batériu mozno nabijat aj pomocou paralelného nabijacieho
rozbocCovaca. PodrobnejSie informacie najdete v pouzivatelskej prirucke Parallel
Charging Hub. Rozbocovac mozno pouzit aj na nabijanie dialkového ovladaca.
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¢ NajkratSia doba nabijania je priblizne 1 hodina a 25 minut cez nabijaci port
USB-C. Uistite sa, Ze vasa nabijacka podporuje vystup 5 V/3 A, aby ste dosiahli
tuto rychlost nabijania.

e Pouzivatelovi sa odporuca nabijat batériu pomocou paralelného nabijacieho
rozbocovaca, aby mohol rychlo nabijat tri batérie sucasne.

/1 e Pred nabijanim sa odporuca z bezpecnostnych dovodov vybrat bateériu z
dronu; inak sa dron nezapne, ak sa batéria nabija vo vnutri dronu.

¢ Ak je nabijaci kabel pripojeny, ked je dron zapnuty, automaticky sa vypne a
nabijanie bude pokracovat.

e Batéria mdze byt po pourziti prilis horuca; nenabijajte ju, kym nevychladne,
pretoze inteligentna batéria moze nabijanie odmietnut.

o Akumulator nabijajte kazdé tri mesiace, aby ste udrzali jeho aktivitu.

¢ Do portu USB-C pripojte originalny kabel alebo akykolvek kabel, ktory
podporuje prud nad 3 A; inak méze dojst k zlyhaniu nabijania alebo
poskodeniu batérie.

Spustenie

Dron: Stlacte a podrzte tlacidlo napajania, kym sa nerozsvietia vSetky indikatory
napajania, a potom uvolnite tlacidlo, aby ste dokoncili spustenie.

Dialkovy ovladac: Stlacte a podrzte tlacidlo napajania, kym sa nerozsvietia vSetky
indikatory napajania, a potom uvolnite tlacidlo, aby ste dokoncili spustenie.

Vypnutie

Dron: Stlacte a podrzte tlacidlo napajania, kym nezhasnu vSetky indikatory napajania, a
potom uvolnite tlacidlo, aby ste ukoncili vypnutie.

Dialkovy ovladac: Stlacte a podrzte tlaCidlo napajania, kym nezhasnu vSetky indikatory
napajania, a potom uvolnite tlacidlo, aby ste ukoncili vypnutie.

» Aplikacia Potensic Eve podporuje iOS 13.0 a novSie verzie, ako aj Android 7.0 a
novsie verzie.
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Aktivacia dronu

Pred prvym pouZitim je potrebné dron aktivovat prostrednictvom aplikacie Potensic Eve.
Zapnite a pripojte dron a dialkovy ovladac, potom otvorte aplikaciu Potensic Eve a podla
pokynov na obrazovke aktivujte dron.

Po aktivacii sa aktualny dron a dialkovy ovlada¢ predvolene spoja. Uet pouZity na
aktivaciu si zachova pInu kontrolu nad dronom.

¢ Na aktivaciu je potrebné internetové pripojenie. Dron, ktory nebol aktivovany,
moze vykonat len obmedzeny pocet letov, a to maximalne 3 krat.

Aktualizacia firmvéru
Ked je k dispozicii nova aktualizacia firmvéru, pouZzite na aktualizaciu aplikaciu Potensic
Eve. Po pripojeni dronu a dialkového ovladaca otvorte aplikaciu Potensic Eve. Aplikacia
vas automaticky upozorni, ak je k dispozicii nova aktualizacia firmvéru. Odporuca sa, aby
pouZzivatelia postupovali podla pokynov na dokoncenie aktualizacie, aby sa dosiahol ¢o
najlepsi zazitok.

/1\ e Pred aktualizaciou sa uistite, Ze batéria dronu je nabita asporina 30 % a

dialkovy ovladac je nabity aspon na dve batérie. Ak nie, pred aktualizaciou ich
nabite.

e Skontroluijte, Ci bol odstraneny ochranny kryt kardanového hriadela a Ci sa v
jeho okoli nenachadzaju cudzie predmety.

e Pocas aktualizacie sa uistite, Ze je vaSe mobilné zariadenie pripojené k
internetu, inak mdZze stahovanie firmvéru zlyhat. Ak vase sucasné mobilné
zariadenie nemoOze prevziat firmvér, skuste pouzit iné zariadenie alebo
operacny systém.

e Pocas aktualizacie udrzujte dialkovy ovladac a dron vo vzdialenosti do 1 metra
od seba a mimo zdrojov ruSenia signalu, ako su pocitace a smerovace.

e Pocas aktualizacie nepouzivajte dron ani dialkovy ovladac (napr. vypinanie
zariadeni alebo pripajanie/odpajanie kablov), pokial vam to aplikacia neurci.
Pocas celého procesu udrziavajte zariadenia v nehybnom stave.
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Dron

ATOM 2 sa sklada zo systému riadenia letu, komunikacného systému, systému
urcovania polohy, napajacieho systému a inteligentnej batérie. V tejto kapitole su
uvedené funkcie jednotlivych Casti dronu.

Polohovanie
ATOM 2 vyuziva novu technolégiu riadenia letu SurgeFly spolo¢nosti Potensic, ktora
podporuje tieto dva reZimy polohovania:

Urcovanie polohy pomocou GNSS: Podporuje presné vznasanie, inteligentny let a
automaticky navrat.

Umiestnenie vizie: Dokaze realizovat vysoko presné polohovanie v nizkej nadmorske;j
vySke na zaklade systému videnia smerom nadol. Polohovanie pomocou videnia mozno
realizovat bez signalu GNSS, takze vyrobok mozno pouzivat v interiéri.

Ako prepnut: Systém riadenia letu sa automaticky prepina podla prostredia dronu. Ked
su signaly GNSS slabé a systém videnia smerom nadol nie je k dispozicii, dron sa prepne
do reZimu nastavenia polohy (ATTI). V tomto rezime nebude dron schopny udrzat
stabilné visenie, o si bude vyzadovat, aby pouzivatel manualne manévroval riadiacimi
packami a ¢o najrychlejsSie pristal s dronom na bezpe¢nom mieste, aby sa predislo
nehodam. Pocas klesania pozorne sledujte polohu, rychlost a vySku dronu, aby ste
zaistili bezpecné pristatie. Aby ste minimalizovali riziko vstupu do rezimu polohy a
sposobenia letovych nehéd, vyhybaijte sa lietaniu v oblastiach so slabym signalom GNSS
alebo v uzavretych priestoroch.

/\ ¢ Vrezime Vision Positioning (rezim OPTI) nie su k dispozicii inteligentné letové
rezimy a letovy rezim bude obmedzeny na rezim Video.

o Ked je signal GNSS slaby alebo nie je Ziadny signal GNSS, nebudete méct vratit
dron a aktivovat niektoré funkcie, ako napriklad Al Track alebo Al QuickShots.

@ e Pred lietanim si precvicte a osvojte vSetky metddy ovladania dronu v
bezpecnom prostredi. ZacCiatocnikom sa odporuca, aby boli k dronu otoceni
zadnou stranou a udrziavali dron v zornom poli, aby nestratili prehlad o polohe
a smere dronu, ¢o by mohlo viest k nebezpecenstvu.
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Stiahnite si systém Vision

ATOM 2 je vybaveny systémom videnia smerom nadol, ktory TOF Module
sa nachadza v spodnej Casti dronu a pozostava z
monokularnej kamery a modulu TOF (Time of Flight). Modul

TOF je rozdeleny na vysielac a prijimac, ktory meranim casu,
za ktory infraCerveny signal po odraze od zeme prejde od @

vysielaca k prijimacu, vypocita presnu vysku dronu vzhladom ?

na zem. V kombinacii s monokularnou kamerou to umoznuje

vypocitat presnu polohu dronu v malej vySke na vysoko

presné urcenie polohy. Monocular Camera

Rozsah pozorovania
Rozsah prevadzkovej vySky systému pozorovania smerom nadol je 0,3 metra az 10
metrov. Presné urcCenie polohy mozno dosiahnut v rozsahu od 0,3 metra do 5 metrov.

Scenare pouZivania:

Funkcia urcovania polohy pomocou videnia systému Downward Vision je vhodna pre
prostredia, kde su signaly GNSS slabé alebo nedostupné, ale kde je bohata Struktara
povrchu a dostato¢né okolité svetlo a relativna vyska dronu je od 0,3 metra do 5 metrov.
Ked relativna vySka prekroci 5 metrov, dron sa prepne do rezimu nastavenia polohy.
Lietajte opatrne.

Sposob pouZitia:

Systém videnia smerom nadol sa automaticky aktivuje, ked su splnené podmienky pre
polohovanie videnia. V rezime urcovania polohy pomocou vizie bude chvostovy indikator
dronu pomaly blikat azdrovo.

/1 e VreZime OPTI je maximalna vyska letu 5 metrov.

¢ UrCovanie polohy pomocou vizie je len pomocnou letovou funkciou. Vzdy
venujte pozornost zmenam letového prostredia a rezimu polohovania a prilis
sa nespoliehajte na automaticky Usudok lietadla. Pouzivatelia musia vzdy
ovladat dialkovy ovladac a byt pripraveni kedykolvek ovladat dron manualne.

e Systém Vision nemdze spravne fungovat pri lete nad nasledujucimi povrchmi
« Cisty farebny povrch.
e Povrch so silnym odrazom, napriklad hladky kovovy povrch.
e Priehladny povrch objektu, napriklad vodna plocha a sklo.
e Pohybliveé textury, ako su beZiace domace zvierata a pohybujuce sa vozidla.

e Scenare s prudkou zmenou svetla; napriklad dron leti do vonkajSieho
priestoru so silnym svetlom z vnuatorného priestoru.
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e Miesta so slabym alebo silnym svetlom.

e Povrch s vysoko opakujucou sa Struktdrou, ako su podlahové dlazdice s
rovnakou Strukturou a malou velkostou a vysoko konzistentnym vzorom

pasov.

¢ V zaujme bezpecnosti pred letom skontrolujte kameru a trubicu vysielaca Casu
letu (TOF) a v pripade, Ze sa na nej nachadzaju necistoty, prach alebo voda,
odistite ju makkou handrickou. Ak déjde k poSkodeniu systému Vision System,
kontaktujte zakaznicku podporu.

Indikator chvosta dronu

Spustenie/vypnutie

Prebieha spustanie/vypinanie: Zeleny indikator svieti

Urcovanie . .
Umiestnenie .. . .
polohy . ReZim postoja | Navrat
vizie
pomocou GNSS
Stav letu
i Indikator Indikator Indikator
Indikator pomaly ooy - _—
- pomaly blikd na | pomaly blika pomaly blika
blikd na zeleno v
modro na modro na cerveno
Dialkovy
ovladac nema . NuGdzové
.. Nizky stav Chyba .
spojenie s . . zastavenie
batérie snimaca
dronom vrtule
(odpojeny)
Upozornenie a Indikator sa
chyba opakovane

Indikator je v
plnej modrej

Indikator rychlo

Indikator svieti

kratko rozsvieti
na ¢erveno a

blikd na ¢erveno | na ¢erveno
farbe potom zostane
dIhsi ¢as
vypnuty
Kalibracia Kalibracia .. .
ReZim RezZim
kompasu kompasu arovania aktualizacie
(horizontalne) (vertikalna) P
Aktualizacia a — —
kalibracia Incﬁkator o In@kator o Indikator Indikator
striedavo blika striedavo blika , .y , s
g rychlo blika na | rychlo blika na
cervenou a modrou a

zelenou farbou

zelenou farbou

zeleno

modro
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Inteligentna batéria

Funkcia

Inteligentna batéria ATOM 2 je vybavena vysokoenergetickymi clankami a vyuziva
pokrocily systém riadenia batérie. Podrobné informacie su nasledovné:

Zakladné parametre

Model: DSBT02B

Mno.zstvo 2 série Kapacita batérie 2230 mAh

buniek

MenHO\.nte 77V Napftle. ukoncenia 8.8V

napétie nabijania

ReZim Nabijaci rozbocovac Maximalny USB-C: 5 V/3 A paralelny
nabijania USB-C/Paralelny nabijaci prad nabijaci hub: 8 V/2,0 Ax 3
Funkcia Popis

Ochrana rovnovahy

Pocas nabijania sa napatia ¢lankov batérie automaticky vyrovnavaju.

Ochrana proti
automatickému
vybijaniu

Po Uplnom nabiti sa batéria zacne automaticky vybijat na 50 % ~ 70
% Urovne nabitia, ked sa necha 5 dni v nec¢innosti, aby sa ochranili
clanky.

Ochrana proti
nadmernému
nabijaniu

Po Uplnom nabiti sa batéria automaticky prestane nabijat

Teplotna ochrana

Nabijanie sa automaticky zastavi, ak je teplota batérie nizSia ako 0°C
alebo vysSia ako 45°C, aby sa zabranilo jej poskodeniu.

Automatické
obmedzenie
nabijacieho pradu

Akumulator automaticky obmedzi nabijaci prud, ak zisti nadmerny
prud, aby ochranil ¢lanky.

Ochrana proti
nadmernému vybitiu

Vybijanie sa automaticky zastavi, aby sa zabranilo nadmernému
vybijaniu, ked sa batéria nepouZziva pocas letu. Batéria prejde do
rezimu hibernacie a odporuca sa batériu nabijat

Ochrana proti skratu

Napajanie sa automaticky prerusi, ak sa zisti skrat, aby sa ochranil
dron a batéria.

Monitorovanie stavu
batérie

Systém BMS monitoruje stav batérie a v pripade zistenia
poskodeného clanku batérie vas upozorni, aby ste mohli batériu vcas
vymenit.

Komunikac¢na funkcia

Informacie o cykloch nabijania a zostavajucej urovni nabitia batérie
sa prenasaju do dronu a mozete si ich prezerat v aplikacii.
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/1 ¢ Dlhodoba necinnost méZe mat negativny vplyv na vykon batérie a moze
dokonca sp6sobit jej trvalé poSkodenie. Ak chcete zachovat zdravie batérie,
dobijajte ju priblizne kazdé tri mesiace, aby ste zabezpedili jej aktivitu.

e Batériu skladujte na chladnom a suchom mieste, kam sa nedostanu deti.
e Bezpeclnostné opatrenia pre prostredie s nizkou teplotou:

e Ak je teplota okolia niZsSia ako 0 °C, batérie nie je moZné pouZit na let.

e Prinizkych teplotach dron pred letom zaveste, aby sa batéria predhriala.

e Vystupny vykon batérie je v chladnom prostredi obmedzeny, ¢o znizuje
odolnost proti vetru; lietajte opatrne

e Vchladnom prostredi s vysokou nadmorskou vyskou sa vykon znizuje;
lietajte opatrne.

e Starostlivost o batériu po lete: Po lete nechajte batériu pred nabijanim
vychladnut na teplotu v rozsahu nabijania (0 ~ 40 °C).

e Bezpecnost batérie pocas prepravy: Ak chcete zabezpecit bezpecnu prepravu,
udrzujte batériu na nizkej Urovni nabitia. Pred prepravou batériu vybijete na
menej ako 30 %.

InStalacia a demontaz batérie

InStalacia Odstranenie
VloZte batériu do priehradky na batérie a Ak chcete vybrat batériu, stlacte sponu
zaistite sponu. Ked je batéria uplne batérie a odpojte ju z priestoru pre batériu.

zasunuta, budete pocut cvaknutie.
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/1 ¢ PovloZeni batérie skontrolujte, Ci spona batérie zapadla na svoje miesto. Je to velmi
doblezité pre bezpecnost letu.

70 TN S
SN o

\ { \

= | (E— (E—

N B \\x —
Pred vybratim batérie sa Spona je na svojom Spona nie je v spravnej
uistite, Ze ste vyrobok vypli. mieste, bezpecna polohe, o mdze spbsobit

pad batérie pocas letu.

Zobrazenie urovne vykonu
Po vloZeni batérie do dronu kratkym stlacenim tlacidla napajania zobrazte uroven
energie inteligentnej batérie, ako je zndzornené na obrazku nizsie

Aktualna
Tlacidlo LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 droven
LED 1 vykonu
LED 2
O % ~ 25%
LED 3 by O O o 0% ~ 25%
[~ LED 4 9; @) Q@ Q@ 25% ~ 30%
@ 0000 - -
@) £03 @) @) 30% ~ 50%
@) 203 @) 0] 50% ~ 55%
93 T 293 @) 55% ~ 75%
93 T 503 0] 75% ~ 80%
3 @) T @) 80% ~ 97%
x @) Fe3 @) 97% ~ 100%
o TN Q indiksrar i
St Indllkatorje ¥ \ndikator blika Indllkatorje
zapnuty vypnuty
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Navod na prevadzku inteligentnej batérie pri vysokej/nizkej teplote

Ak je teplota batérie <5 °C, aplikacia zobrazi upozornenie na nizku teplotu batérie a
batériu je potrebné pred letom predhriat.

Ked je teplota batérie >70 °C, aplikacia App zobrazi upozornenie na vysoku teplotu
batérie a dron nebude moct lietat.

/I\ e Kapacita vybijania sa vyrazne oslabi a dizka letu sa pri nizkej teplote skréti, ¢o je
normalne.

e Vyhnite sa dlhodobej prevadzke pri nizkej teplote, inak sa méze skratit
Zivotnost batérie.

Vrtule

ATOM 2 vyuZziva novo navrhnutu tichu vrtulu druhej generacie, ktora zvysuje vykon a
zaroven ucinne znizuje hluk pri otacani listov. Vrtule sa delia na pravotocivé a lavotocivé.
Oznacené vrtule pripojte k motorom oznaceného ramena a neoznacené vrtule k
motorom neoznaceného ramena. Dve vrtule pripojené k tomu istému motoru by mali
byt identické.

i InStalacné . e s vz s
Vrtula Schéma instalacie

pokyny

Pripevnite

rameno
Pripevnite
neoznacené listy
vrtule na
neoznacené
rameno

Neoznacen
avrtula

Oznacena 0 oznacené listy
vrtula vrtule na oznacené

~

e Na montaz vrtul pouzite skrutkovac z balenia.

e Privymene listov vrtule je jednoduchSie
manipulovat tak, ze motor uchopite rukou.
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e Vrtule ATOM 2 nie su kompatibilné s vrtulami ATOM/ATOM SE/ATOM LT a v
sucasnosti su podporované len pre model ATOM 2. Pri vymene vrtul to
nezabudnite vziat na vedomie.

e Uistite sa, ze k motorom ramena so znackami pripojite oznacené vrtule a k
motorom ramena bez znaciek neoznacené vrtule. V opacnom pripade dron
nebude moct lietat.

¢ Ak je vrtula poSkodend, odstrarnte dve vrtule a skrutky na prislusSnom motore a
zlikvidujte ich. PouZite dve vrtule z toho istého balenia. NEZAMIENAJTE ich s
vrtulami z inych baleni.

e Lopatky vrtule su ostré. Zaobchadzajte s nimi opatrne. Pocas prepravy alebo
skladovania vrtule NE stlacajte ani neohybaijte.

e V pripade potreby si vrtule zakupte samostatne.
¢ Aby ste sa vyhli zraneniam, nepribliZzujte sa k rotujdcim vrtuliam a motorom.

¢ Ak sa pocas letu vyskytnu otrasy alebo strata rychlosti, okamzite skontrolujte
listy vrtule a v pripade posSkodenia alebo deformacie vrtule v€as vymente.

e Skontrolujte, ¢i su motory bezpecne namontované a Ci sa otacaju hladko. Ak sa
niektory motor zasekne a nemoéze sa volne otacat, okamzite s dronom
pristante. Ak sa v sUvislosti s motorom ozve akykolvek neobvykly zvuk,
prestante s dronom lietat a kontaktujte technickd podporu.

e Pred kazdym letom sa uistite, Ze su vrtule bezpecne nainStalované.
Skontrolujte, ¢i su skrutky na vrtulkach dotiahnuté.

s

e Pri montazi alebo demontazi vrtal
nevkladajte do motorov skrutkovac ani
iné cudzie materialy, inak mo6ze dojst k

po3kodeniu motora. ~—_ ®

-t
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Gimbal a kamera

Trojosovy gimbal
Kamera ATOM 2 je vybavena trojosovym gimbalom. Gimbal umoznuje nastavenie
sklonu v rozsahu od +20 stupnov do -90 stupnov a nastavenie odklonu a natocenia v
rozsahu od +10 stupnov do -10 stupriov. Uhol sklonu gimbalu mozno nastavit
pohybom ovladaca gimbalu na dialkovom ovladaci. Ked je letovy rezim nastaveny na
rezim videa, rozsah nastavenia sklonu gimbalu je od +20 stupriov do -90 stupnov; ked
letovy rezim nie je nastaveny na rezim videa, rozsah nastavenia sklonu gimbalu je od 0
stupriov do -90 stupnov.

20°

e Pred zapnutim dronu odstrarte ochranny kryt kardanu. Pri skladovani alebo
preprave nasadte ochranny kryt kardanu.

e Pri kazdom zapnuti dronu sa uhol sklonu kardanu predvoli na 0° (horizontalny
pohlad). Ak sa gimbal otaca, prepnite uhol sklonu gimbalu pomocou aplikacie
Potensic Eve alebo dialkového ovladaca takto:

3. V aplikacii Potensic Eve prejdite do ponuky Nastavenia > Ovladanie >
Nastavenia gimbalu a vyberte aktualny uhol sklonu (0°/-90°).

4. Stlacte raz tlac¢idlo C1 na dialkovom ovladaci. Predvolenou funkciou
tlacidla C1 je prepinanie uhla sklonu gimbalu (0°/-90°), ktory je mozné
prisposobit.

¢ Pred vzletom sa uistite, Ze v okoli kardanového hriadela nie su Ziadne cudzie
predmety a Ze je objektiv Cisty.

/\ e Kardan sa sklada z presnych dielov. Ked je dron zapnuty, vyhnite sa p6sobeniu
nadmernej sily na kardan (napriklad silnym narazom alebo nasilnému krateniu
kardanu). Ak je kardanovy hriadel vystaveny narazu alebo poskodeniu, jeho
vykon sa mézZe znizit.

e UdrZujte kardanovy hriadel v Cistote a zabrante vniknutiu piesku alebo inych
cudzich predmetov, ktoré mézu znizit presnost kardanového hriadela alebo
sposobit jeho poskodenie.

e Gimbal je k dronu pripojeny pomocou pruzného drziaka timiaceho narazy,
ktory pomaha eliminovat vibracie kamery. Za gimbal netahajte silou. Ak na
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stranke spozorujete akékolvek poskodenie drziaka timiaceho narazy, okamzite
kontaktujte zakaznicku podporu.

e Gimbal neupravujte ani nan nepripevnujte iné predmety, pretoZe to mdze
spdsobit chvenie gimbalu alebo poSkodenie motora.

ReZimy gimbalu

Kardan mdze pracovat v rezime stability a FPV, aby vyhovoval réznym potrebam
nahravania. Rezim gimbalu mézete vybrat v aplikacii Potensic Eve v Casti Nastavenia >
Ovladanie > Nastavenia gimbalu.

e Stabilny reZim: Smer natocenia kardanového stabilizatora zostava vzdy
vodorovny. Uhol sklonu gimbalu mozno nastavit pomocou ovladaca gimbalu na
dialkovom ovladaci. Tento rezim je vhodny na snimanie stabilnych zaberov.

e ReZim FPV: Smer natocenia kardanu sleduje zmeny polohy dronu. Plynulost
naklanania mozno nastavit v aplikacii Potensic Eve v Casti Nastavenia > Ovladanie
> Nastavenia gimbalu > ReZim gimbalu. Uhol sklonu gimbalu mozno nastavit
pomocou lavého ovladaca na dialkovom ovladaci. Tento rezim je idealny na
vyskusSanie letu z pohladu prvej osoby (FPV) a na zachytenie dynamickych
zaberov.

Jemné doladenie kardanu
Ked je dron umiestneny na rovnom povrchu a kardan je mierne nakloneny, mozete ho
korigovat pomocou jemného nastavenia kardanu.

e Ako vykonat jemné doladenie kardanu

4. V aplikacii Potensic Eve prejdite do ponuky Nastavenia > Kalibracia > Jemné
doladenie gimbalu a nastavte horizontalny uhol a uhol vychylenia gimbalu.
Rozsah nastavenia je £10°. Kazdé tuknutie na tlacidlo "+" alebo "-" upravi
uhol gimbalu o +0,1° alebo -0,1°. Hodnotu uhla mo6Zzete zadavat aj priamo
pomocou klavesnice na nastavenie.

5. Horizontalne nastavenie: Tuknutim na + sa posuniete doprava a tuknutim
na "-" sa posuniete dolava. Nastavenie odklonu: Klepnutim na "+" sa
odklonite doprava a klepnutim na "-" sa odklonite dolava.

6. Tuknutim na poloZku "Default" (Predvolené) obnovite predvoleny uhol
gimbalu (oba nastavené na 0°).
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Kalibracia gimbalu
Ak ma gimbal problémy so spustanim, skuste ho obnovit prostrednictvom kalibracie
gimbalu.

e Postup kalibracie
1. Prejdite do aplikacie Potensic Eve > Nastavenia > Kalibracia >
Kalibracia gimbalu a zacnite proces kalibracie. Otocte dron dnom
nahor a poloZzte ho na rovny povrch.

2. Po tuknuti na polozku "Start Calibration" (Spustit kalibraciu) sa gimbal zacne
automaticky kalibrovat. Pocas tohto procesu sa v kalibracnom rozhrani
zobrazi zivy videokanal dronu.

3. Pockajte, kym sa dokonci ukazovatel priebehu. Ked sa na obrazovke zobrazi
hlasenie "Calibration Succeeded" (Kalibracia Uspesna), kalibracia kardanu je
dokoncena.

Gimbal Calibration

1. Place the drone with the bottom side up
on a flat surface.

2. Ensure the propellers are folded and
confirm that there are no foreign
objects around the gimbal.

Start Calibration

/1\ e Polas procesu kalibracie dronom vyrazne nehybte, inak kalibracia zlyha.
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Fotoaparat

Zakladné parametre

Znacka snimaca | SONY

Velkost snimaca | 1/2" CMOS

Efektivny pixel | 48 MP

Clona F1.8

FOV 79.4°

::;::ania 4 metre ~ e

Rozsah ISO 100 ~ 6400 (bezné rezimy snimania) 100 ~ 25600 (Al Night)
E:;j?:rky 1/6400 ~ 8 sektind

Pamat Karta Micro SD (U3 alebo V30 a vysSie)
Format obrazku | JPG/JPG+RAW (DNG)

Velkost obrazka | 48MP (8000*%6000)

Kodek H.264/H.265

Format videa MP4

RozliSenie videa

4K: 3840 x 2160 (16:9) @24/25/30 fps

2,7K: 2704x2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920 (9:16) @24/25/30/50/60
fps

Spomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

/I e Prilietaniv Sportovom rezime alebo pri silnom vetre sa moze kardan chviet. Na
dosiahnutie optimalnej stabilizacie gimbalu sa odporuca lietat s dronom v
rezime Video.

¢ Po nahravani sa dIhsi ¢as nedotykajte objektivu, aby ste sa neoparili.

e Nenahravajte video, ked dron nelieta, inak sa spusti ochrana proti prehriatiu.

¢ Aby nedoslo k poSkodeniu snimaca kamery, nemierte na laserové Iuce,

napriklad na laserové predstavenia alebo modul LiDAR inteligentnych vozidiel.

e Dron pouzivajte v stanovenom rozsahu okolitej teploty (0 °C az 40 °C), aby ste
zabezpedili stabilnu prevadzku kamery.

e Ak je objektiv znecisteny, pouZite na jeho Cistenie profesionalne nastroje na
Cistenie objektivu, aby ste predisli jeho poskodeniu a ovplyvneniu kvality

obrazu.
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Ukladanie fotografii a videi

Videozaznamy a fotografie zaznamenané pomocou zariadenia ATOM 2 sa budu ukladat
na kartu SD namiesto aplikacie Potensic Eve alebo galérie telefonu. Pred letom sa uistite,
Ze ste vlozili kartu SD. V opacnom pripade nebude méct ATOM 2 nahravat videa alebo
zachytavat fotografie. PouZivatelia si mdZu prezerat a stahovat videa a fotografie z karty
SD v aplikacii Potensic Eve. Na stahovanie obsahu vo vysokom rozliSeni z karty SD sa
odporuca pouzivat funkciu SmartTransfer, ktora ponuka rychlost stahovania az 25 MB/s.

PoZiadavky na kartu SD
Format suboru: FAT32, exFAT
Kapacita: 4G ~ 512G

Odporuca sa pouzivat kartu SD so Specifikaciami U3/V30 alebo vysSimi. Pouzitie SD karty
s nizSimi Specifikaciami, ako su odporucané, mbze mat za nasledok nedostupnost
niektorych nastaveni nahravania alebo riziko prerusenia nahravania videa.

/1 e Kedje dron zapnuty, kartu SD z neho NEVYBIJAJTE ani nevkladajte. Vynatie
alebo vlozZenie karty SD pocas snimania fotografii alebo videi mb&ze viest k
poskodeniu alebo strate Udajov a mbze dokonca poskodit kartu SD.

e Spolocnost Potensic nenesie Ziadnu zodpovednost za straty sposobené
nespravnym zaobchadzanim s kartou SD zo strany pouZzivatela.

¢ Pocas stahovania videi, fotografii alebo inych médii m&zu prerusenia, ako
napriklad odpojenie siete alebo porucha zariadenia, sposobit poskodenie
alebo stratu udajov. Odporucame pouzivat stabilné sietové pripojenie a
oficialne odporucané metddy prenosu udajov (RC download, SmartTransfer
alebo kopirovanie pamatovej karty), aby sa minimalizovalo riziko.

Prehravanie zaznamu letu

ATOM 2 podporuje prehravanie zaznamu letu. PouZivatelia maju pristup k prehravaniu
letovych zaznamov v aplikacii Potensic Eve v ¢asti Domov > Ja > Letové zaznamy. Kazdy
let generuje subor letovych udajov, ktoré zaznamenavaju trvanie, vzdialenost, zmeny
riadiacich pak a trajektoériu letu. PouZzivatelia mézu tuknut na prislusné letové udaje v
aplikacii Potensic Eve App a prehrat si let, Co pomaha pri preskimani a analyze operacii.

Ak sa pouZivatelia pocas letu stretnu s nejakou neStandardnou situaciou, mézu
kontaktovat zakaznicku podporu prostrednictvom aplikacie Potensic Eve v casti Domov >
Ja > Online zakaznicky servis. Ak je potrebna dalSia analyza, pouZivatelia m6Zu nahrat
prislusné letové udaje, aby pomohli spolo¢nosti Potensic efektivnejSie poskytovat pomoc
a podporu.
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/N e VSetky letove udaje sa uloZia do mobilného zariadenia pouzivatela. Okrem
pripadov, ked'ich pouzivatelia aktivne nahraju do cloudu, nebude mat
Potensic pristup k Ziadnym vasim letovym udajom.

SmartTransfer

SmartTransfer umoznuje bezdrétové pripojenie dronu k mobilnému zariadeniu
prostrednictvom Wi-Fi (bez pripojenia dialkového ovladaca). PouZivatelia mozu
jednoducho pouzit aplikaciu Potensic Eve App na stahovanie fotografii a videi z dronu
rychlostou prenosu az 25 MB/s, vdaka comu je stahovanie obsahu rychlejSie a
pohodInejSie.

V aplikacii Potensic Eve m&zu pouZivatelia ziskat pristup k aplikacii SmartTransfer

tuknutim na |konuv lavom hornom rohu domovskej obrazovky alebo tuknutim na
rovnaku ikonu v pravom hornom rohu albumu.

Ako pouZivat:

e Zapnite dron a uistite sa, Ze sa motory netocia.

¢ V mobilnom zariadeni zapnite Bluetooth a Wi-Fi a potom otvorte aplikaciu Potensic
Eve.

¢ Na domovskej obrazovke tuknite na polozku Pripojit pre SmartTransfer v [avom
hornom rohu. Zobrazi sa vyskakovacie okno so zoznamom dostupnych modelov
dronov.

e Tuknite na poloZku Pripojit. Po pripojeni automaticky vstupite do albumu, kde
moZete vybrat sUbory na vysokorychlostné stahovanie.

e Pri prvom pripojeni mobilného zariadenia k dronu stlacte raz tlacidlo napajania
dronu, ¢im potvrdite pripojenie k tomuto zariadeniu.

e Na optimalizaciu rychlosti prenosu sa odporuca pocas pouzivania dronu
vysunut jeho ramena a zabezpecit, aby medzi mobilnym zariadenim a dronom
neboli Ziadne prekazky a aby vzdialenost medzi nimi bola mensia ako 1 meter.

/I e Sluzba SmartTransfer nie je dostupna pocas letu.

e V pripade niektorych telefénov so systémom Android sa pri pouZzivani funkcie
SmartTransfer odportéa vypnut funkciu WLAN+ v ¢asti Dal3ie nastavenia
WLAN v systémovych nastaveniach. V opacnom pripade moZze dojst k zlyhaniu
pripojenia a ovplyvnit stahovanie suborov.

Kalibracia kompasu

Kedy vykonat kalibraciu kompasu
e Pri prvom poufZiti sa vyZaduje kalibracia kompasu.
e Lietanie s dronom viac ako 500 kilometrov od miesta jeho poslednej kalibracie.
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¢ Nekalibrujte kompas na miestach, kde méze dochadzat k magnetickému
ruseniu, napriklad v blizkosti magnetickych nanosov alebo velkych kovovych
konStrukcii, ako su parkovacie stavby, ocelou vystuzené pivnice, mosty, auta
alebo leSenia.

e Pocas kalibracie neprenasajte v blizkosti lietadla predmety, ktoré obsahuju
feromagnetické materialy, ako napriklad mobilné telefony.

e Pri kalibracii sa uistite, Ze je dron aspon 1,5 metra nad zemou.

e Pri lietani v interiéri nie je potrebné kalibrovat kompas.

Kalibraéné postupy

e Ked'je potrebna kalibracia, aplikacia Potensic Eve automaticky zobrazi kalibra¢nu
obrazovku. Tuknite na polozku "Start Calibration" (Spustit kalibraciu) - stavova
kontrolka dronu bude blikat ¢erveno a zeleno.

e Drzte dron vo vodorovnej polohe a otacajte nim o 360°, kym sa v aplikacii
nezobrazi vertikalna kalibracia. Stavova kontrolka bude blikat modro a zeleno.

e Drzte dron vo zvislej polohe a otacajte ho o 360° okolo osi, kym sa v aplikacii
nezobrazi sprava o dokonceni kalibracie. Kalibraciu kompasu mézete spustit aj
manualne v ponuke Nastavenia > Kalibracia > Kompas.

Compass Calibration

Keep the drone away from metallic
structures, ensure it is at leg

ft) above the ground, and

screen instructions to calibrate.

Start Calibration

Horizontal Calibration

e

1 Rotate the drone horizontally.
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Vertical Calibration

2 Rotate the drone vertically.

/\ Kedsav aplikacii Potensic Eve opakovane zobrazi hlasenie "Calibration failed"
(Kalibracia zlyhala), zmente umiestnenie a skuste kalibracny postup zopakovat.

@ e Nekalibrujte kompas, ked su ruky zlozené.

Dialkovy ovlada¢€

Prehlad

Dialkovy ovladac Potensic PT 1 je Specialne navrhnuty spolo¢nostou Potensic pre ATOM
2. VyuZiva technolégiu prenosu obrazu PixSync 4.0, ktord umoznuje Uplné ovladanie a
konfiguraciu dronu az do vzdialenosti 10 kilometrov v priamom smere, v nerusenom
prostredi bez ruSenia a vo vyske letu 120 metrov.

Prostrednictvom aplikacie si mdzu pouzivatelia na svojich mobilnych zariadeniach
prezerat zabery vo vysokom rozliSeni, ktoré v realnom Case zachytava kamera dronu.
PixSync 4.0 vyuZziva frekvencné pasmo 2,4 gigahertzu s dvoma smerovymi anténami s
vysokym ziskom, ktoré poskytuju prenos videa v kvalite az 1080p pri 30 snimkach za
sekundu. Podporuje tiez plynulé prepinanie medzi az 6smimi adaptivnymi kanalmi, ¢im
zabezpecuje plynuly a neprerusovany prenos videa vo vysokom rozliSeni.

Dialkovy ovladac ma zabudovanu batériu s kapacitou 5200 miliampérhodin a je
vybaveny Specialnym nabijacim portom USB-C, ktory podporuje 18-wattové rychle
nabijanie. Pri nabijani mobilného zariadenia m6ze maximalna vydrz batérie dialkového
ovladaca dosiahnut az Styri hodiny.

ReZim ovladacej tyce

V aplikacii Potensic Eve prejdite do ponuky Nastavenia > Ovladanie > Nastavenia
dialkového ovlddaca > Rezim ovladacej palice a nastavte rezim ovladacej palice.
MozZnosti zahffaju Mode 1 (Pravy plyn), Mode 2 (Lavy plyn) a Custom (Vlastny), ako je
znazorneneé nizsie.
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ReZim 1 (pravy plyn)

Left stick Right stick
Forward A Up
28 _
/ \ N O
\ / P
Ky ’
Backward Down
P~
= A A\
@\/ ~/ @\/ ~/ >
Turn left N\ /Turn right Left \ 4 Right
ReZim 2 (lavy plyn)
Left stick Up Forward
A i s 2N
@® —_ /7~
T
N\~
\§”7
Down Backward
PN
@ X @\
(C = =
~¢ N\
Turn left Turn right Left N\ / Right

Viastné

Pouzivatelia si m6zu prisp6sobit rezim ovladacich pak podla svojich potrieb vratane zmeny

smeru pak.

Settings

B Control

Control Stick Mode

<

e Predvoleny reZim ovladania dialkového ovladaca je rezim 2 (lavy plyn).
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Funkcia

Indikator

Ako je znazornené nizSie, dialkovy ovladac je vybaveny Styrmi bielymi indikatormi LED,
ktoré indikuju Uroven nabitia batérie a dalSie stavy.

o<1 LED4 !

R discor i
° - = Indikator je
Joo ~—LED3 N !

—LED2 .,
\ () Indikétor bliké

— LED 1 :

M ikator i
o Indlkatqr]e

Indikacia nabijania

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualna droven napajania batérie
O o O o 0% ~ 25%
9: L @) @) 25% ~ 50%
03 T E0x 0] 50% ~ 75%
@; ¥ 03 Q) 75% ~ 99%
@, @ E0 @, 99% ~ 100%

Indikacia napajania (v prevadzke)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktualna droven napajania batérie
203 O o @] 0% ~ 10%
9 o o o 10% ~ 25%
3 T o o 25% ~ 50%
9 ¥ ¥ o 50% ~ 75%
@) 03 E®; @) 75% ~ 100%

Indikacia stavu (prostrednictvom LED 1)

Stav LED 1

Pripojené @ Stala zelena

Nie je pripojeny @ Jednofarebna modra
Parovanie € Rychlo blikajica modra
Aktualizacia ¥ Blikajuca zIta

Kriticky vybita batéria @ Jednofarebna cervena
Kalibracia dialkového ovladaca Eo: Jednoliata biela farba
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Upozornenie na dialkovy ovladac
Dialkovy ovladac vydava rézne vystrazné zvukové signaly v zavislosti od svojho stavu
alebo rezimu. Bezné vystrazné zvukové signaly su uvedené v nasledujucej tabulke:

Stav Pipnutie
Zapnutie/vypnutie napajania 2 pipnutia

ReZim ATTI 4 pipnutia

Dialkovy ovladac spusta funkciu, ako napriklad RTH 2 pipnutia

Dialkovy ovladac ukon¢i funkciu, napriklad RTH 1 pipnutie

RTH prebieha 2 pipnutia (opakované)
Pristatie 1 pipnutie (opakované)
Pripojenie k mobilnému zariadeniu 1 pipnutie

Nizka trovefi nabitia batérie foggrk';av'jfé;"'p”““a

o Ak chcete zastavit nepretrzité pipanie dialkového ovladaca pocas procesu RTH,
moZete pipanie zrusit jednym stlacenim tlacidla napajania.

e V aplikacii Potensic Eve prejdite do ponuky Nastavenia > Bezpec¢nost > Navrat
(RTH) > Tichy navrat. Ked je tato moznost zapnutg, dialkovy ovladac pri spusteni
RTH zapipa iba raz a nebude dalej pipat.

¢ Ak je batéria dialkového ovladaca vybita a dron nepristal, dialkovy ovladac bude
vydavat pomaly, nepretrzity zvukovy signal. Aktualne pipanie mézete zrusit aj
jednorazovym stlacenim tlacidla napajania.

Parovanie

ATOM 2 a jeho dialkovy ovladac su predsparované vo vyrobe a pripravené na pouZzitie
ihned po zapnuti. Ak dialkovy ovladac alebo dron z akéhokolvek dévodu vymenite,
budete ich musiet pred pouZzitim znovu sparovat.

Kroky parovania:

e Zapnite dialkovy ovladac a pripojte ho k mobilnému zariadeniu. Prejdite do
aplikacie Potensic Eve > Settings (Nastavenia) > Calibration (Kalibracia) > Re-pair
the drone (Opatovné sparovanie dronu), aby ste ziskali pristup k parovaciemu
rozhraniu.

e Zapnite dron stlaenim a podrZanim tlacidla napajania. Potom rychlo dvakrat
stlacte tlacidlo napajania dronu. Indikator chvosta dronu zacne rychlo blikat, ¢o
znamena, Ze je v reZime parovania.

e Pocas procesu parovania blika LED diéda 1 dialkového ovladaca na modro. Ked'z
dialkového ovladaca zaznie zvukovy signal, znamena to, Ze parovanie prebehlo
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uspesne. LED diéda 1 dialkového ovladaca sa zmeni z blikajucej modrej na trvale
zelenu a aplikacia Potensic Eve vyzve "Parovanie Uspesné!".

/1 e Polas parovania udrziavajte dialkovy ovladac a dron vo vzdialenosti do 1 metra
od seba a zabezpecte, aby sa v blizkosti nenachadzalo rusenie 2,4G.

¢ Ak sa parovanie nepodari, skontrolujte, ¢i nedochadza k ruseniu, uistite sa, ze v
rezime parovania nie su iné drony, a overte, Ci dialkovy ovladac nie je prilis
daleko od dronu alebo ¢i mu neprekaza. Odstrante tieto problémy a skuste to
znova.

e Pocas procesu parovania nehybte dialkovym ovladacom ani dronom, ani s nim
nepracujte.

Pairing Mode

1 Press and hold the power button to power on the drone, and wait for the tail

ndicator to stop flashing red.

2 Double press the power button to enter the frequency pairing mode.

Nudzové zastavenie vrtule uprostred letu

V nudzovej situacii, ked je potrebné dron pocas letu okamzite zastavit, pouzite funkciu
nudzového zastavenia vrtule uprostred letu. Tato funkcia okamzite vypne motory a
sposobi pad dronu, preto ju pouzivajte opatrne.

Ako aktivovat:

Tato funkcia je predvolene vypnuta. Ak ju chcete zapnut, prejdite do aplikacie Potensic
Eve > Nastavenia > Bezpecnost > RozSirené bezpecnostné nastavenia > Nudzové
zastavenie vrtule uprostred letu.

Po jej zapnuti stlacte a podrzte pocas letu na 2 sekundy tlacidla C2 a RTH, ¢im ju
aktivujete. Pred pouZzitim sa uistite, Ze je oblast pod nim volna.
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/1 ¢ Funkcia nudzového zastavenia vrtule uprostred letu je uréena pre situacie, ked
sa dron vymkne spod kontroly alebo v inych nddzovych situaciach. Okamzitym
zastavenim motorov tato funkcia zniZuje riziko, Ze vrtule spdsobia zranenie
0sbb alebo poskodenie cennych predmetov. Dron sa moze pri pade poskodit,
preto tuto funkciu pouzivajte opatrne.

Optimalna prenosova zéna
Uhol antény dialkového ovlddaca by sa mal okamZite nastavit podla vysky a vzdialenosti
dronu, aby sa zabezpecil optimalny dosah prenosu.

Pocas letu vzdy udrzujte rovinu antény | Ked dron leti priamo nad dialkovym

dialkového ovladaca nasmerovanu v ovladacom vo velkej vyske, kvalita

smere dronu, aby ste zabezpecili komunikacie sa vyrazne znizi kvoli zlému uhlu
najlepsiu kvalitu prenosu a dlhsiu antény. Znizte nadmorsku vysku alebo

letovu vzdialenost. prelette urcitu vzdialenost vodorovne, aby ste

zabezpedili, Ze anténa dialkového ovladaca
bude smerovat priamo k dronu.
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/I ¢ Pocas letu nepouZivajte sucasne iné zariadenia 2.4G, aby nedoslo k ruseniu
komunikacie dialkového ovladaca.

e Pocas skutocného letu mozete pouzit indikator mapy/vysky v lavom dolnom
rohu letového rozhrania v aplikacii Potensic Eve, ktory vdam poméze urcit, Ci je

dialkovy ovladac¢ zarovnany s dronom. Ked ikona dronu A aj ikona dialkového

ovlédaéaé zmenia farbu na zelend, znamena to, Ze dialkovy ovladac je
zarovnany s dronom.

Kalibracia dialkového ovladaca

Kedy vykonat kalibraciu dialkového ovladaca
e Ked'sa dron automaticky unasa jednym smerom bez akéhokolvek prepinania
ovladacich pak.
e Ked'sa dron automaticky otaca do stran nepretrzite.
e Ak su ovladacie packy prilis citlivé alebo nedostatocne citlivé.

Postup kalibracie

e Zapnite dialkovy ovladac a pripojte ho k mobilnému zariadeniu. Otvorte aplikaciu
Potensic Eve a prejdite do ponuky Nastavenia > Kalibracia > Kalibracia dialkového
ovladaca.

e Uistite sa, Ze su ovladacie packy v strednej polohe a pred poklepanim na
spustenie kalibracie s nimi nepracuijte.

o Tuknite na poloZku "Start Calibration" (Spustit kalibréciu), potom postupujte
podla pokynov na obrazovke a prepinajte packy vo vSetkych smeroch, kym sa na
displeji aplikacie Potensic Eve nezobrazi 100 %, a otacajte ovladacom dopredu a
dozadu aZ do jeho maximalneho rozsahu. 4. Ked aplikacia Potensic Eve App
zobrazi hlasenie "Calibration Succeeded" (Kalibracia Uspesna), kalibracia
dialkového ovladaca je dokoncena.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration
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Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%.

Turn both dials back and forth
their maximum extent.

Aplikacia Potensic Eve

Domovska obrazovka

¥ SmartTransfer

Guide >

Fly Now —>

SmartTransfer
Stiahnite si fotografie a videa z dronu do mobilného zariadenia rychlo a pohodlne.

Akadémi
Pristup k pouZzivatelskym priruckam, vyukovym videdm a Casto kladenym otazkam.

Album
Zobrazte si galériu dronu aj miestnu galériu.
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J

Zobrazenie informacii o Ucte a letovych udajov; pristup k funkcii Najst moj dron; pristup
k online zadkaznickej podpore, obchodu a aktualizaciam komunity; Uprava nastaveni, ako
je vymazanie vyrovnavacej pamate, odhlasenie a vymazanie uctu.

Fly
Tuknutim na polozku vstupite do letového rozhrania.

Sprievodc
Zobrazuje aktudlny stav pripojenia a ukazuje, ako pripojit mobilné zariadenie, dialkovy
ovladac a dron.

Letové rozhranie

< V | In-flight , @ 0° % 30 peall (100%3148"

& Poor ambient light. Please pay attention to flight safety D188 H98" VoO™= Vu0™

=
@
=

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 @2.3G/8G m

1. Spat: Tuknutim sa vratite na domovskd obrazovku.
2. Letovy reZzim: V:reZim videa; N: normalny rezim; S: Sportovy rezim
3. Stavovy riadok systému: Zobrazuje stav letu dronu.
Tuknutim na poloZku ziskate pristup k panelu Rychle nastavenia, kde si méZete

zobrazit uZitoné tipy, nastavit letové rezimy, vySku RTH, virtualny plot a zmenit
bod HOME.

4. Uhol natocenia kardanu: E Zobrazuje aktualny uhol sklonu gimbalu.
Tuknutim na poloZku zobrazite dalSie informacie.
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10.

11.

Stav GNSS: Zobrazuje aktudlnu silu signalu GNSS a pripojené satelity.
Tuknutim na poloZku zobrazite dal3ie informéacie (mnoZstvo pripojenych satelitov
a presnost ur¢ovania polohy)

Sila signalu prenosu videa: m Zobrazuje silu signalu prenosu videa medzi
dronom a dialkovym ovladac¢om. Tuknutim na poloZku zobrazite schému RC
kanalov.

s . . . . s ee 0 ‘48" . . , v
Informacie o inteligentnej batérii: 10073148 Zobrazuje aktualnu Uroven

nabitia batérie a zostavajuci Cas letu. Klepnutim na zobrazite dalSie informacie
(Cas zostavajuci do navratu vybitej batérie alebo niteného pristatia; miera
spotreby energie).

Nastavenia: ﬂ Tuknutim na poloZku zobrazite alebo nastavite parametre pre
bezpecnost, ovladanie, kameru, prenos videa a Informacie. DalSie informacie
najdete v Casti 7.3 Nastavenia.

D188" H 98" Vo0"' Vw0

Letova telemetria:
D: horizontalna vzdialenost medzi bodom HOME a dronom
H: relativna vySka medzi bodom HOME a dronom

Vp: horizontalna rychlost dronu

Vh: vertikalna rychlost dronu

ReZimy snimania:

Foto: Jednorazové, sériové, intervalové, BRK a 8K

m Video: Normalne, Al Night a Slow Motion.

VEAN , o s v s
L Panorama: 180°, vertikalne, Sirokouhlé.

Digitalny zoom

Zobrazi pomer pribliZzenia. Tuknutim na poloZku upravte pomer pribliZzenia.
Tuknutim a podrzanim ikony rozbalte ovlddac pribliZzenia a tahanim ovladaca
nahor a nadol upravte pomer pribliZzenia. Dvomi prstami na obrazovke mdZete
zvacSovat alebo zmensovat obraz.

Fotoaparat podporuje 2-nasobné digitalne priblizenie pri snimani fotografii
(nedostupné pri 8K) a az 4-nasobné pri nahravani videa (2-nasobné pri 4K, 3-
nasobné pri 2,7K, 4-nasobné pri 1080p@24/25/30 fps, ale nedostupné pri
1080p@50/60 fps).
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12. Tlacidlo uzévierkylnahrévania@
Tuknutim na poloZzku nasnimate fotografiu alebo spustite ¢i zastavite nahravanie
videa.

13.Album@
Tuknutim na poloZku zobrazite nasnimané fotografie a videa.

14. Prepinac reZimu fotoaparatu:
Tuknutim na poloZku prepnete medzi rezZimom Auto a manualnym rezimom

E .V manualnom rezime moZzete nastavit parametre ISO, rychlost uzavierky a
WB sledovanim hodnoty EM.

15. Parametre snimania
Automaticky rezim fotografie

JPG+RAW | EV. 0 | @ 2.3G/8G

Nastavte format fotografie (JPG/JPG+RAW) a pomer stran fotografie
(16:9/9:16/4:3).

Nastavte hodnotu EV.

Prepinajte zobrazenie medzi zostavajucim poctom fotografii a dostupnou
kapacitou aktualnej SD karty.

Manualny rezim fotografie:

3200 | §1/100 | [@4900K

JPG |[EM 0 | @ 2.3G/8G

Nastavte ISO.
Nastavte rychlost uzavierky.
Nastavte vyvazenie bielej.

Automaticky rezim videa:

1080P 30 | EV +0.3 | @@ 00:15:28

Nastavte pomer stran videa/rozliSenie/snimkovu frekvenciu a rezim farieb
(Standardny/HDR).

e 4K:24/25/30 fps (podporuje 16:9)

e 2,7K: 24/25/30 fps (podporuje 4:3/16:9/9:16)

e 1080p: 24/25/30/50/60 fps (podporuje 4:3/16:9/9:16)

Nastavenie EV.
Prepnite zobrazenie medzi zostavajucim casom nahravania videa a dostupnou
kapacitou aktualnej SD karty.
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Manualny rezim videa:

3200 | B1/100 | [E4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Nastavte ISO.
Nastavte rychlost uzavierky.
Nastavte vyvazenie bielej.

16. Tipy tykajuce sa bezpecnosti letu
Pouzivatelia si m6zu zapnut letové bezpecnostné tipy v aplikacii Potensic Eve >
Bezpecnost > VSeobecné nastavenia > Letové bezpecnostné tipy. Po povoleni sa v
spodnej Casti letového rozhrania zobrazia tipy tykajuce sa letu.

17. Mapa/indikator polohy
Tuknutim na pravy horny roh prepnete na ukazovatel vy3ky.

Tuknutim na lavy doiny roh alebo potiahnutim nadol minimalizujete mapu .
o

Ked rychlost vetra dosiahne Uroven 3 alebo vysSiu, zobrazi sab .

- v A
b Rychlost @ Dialkovy ovladac

A Dron @ HOME point

= Uhol sklonu

Indikator polohy zobrazuje smer dronu, uhol ndklonu, smer ovladaca, bod HOME a
dalSie Udaje, pricom v realnom Case zobrazuje uhly a smery takto:

Legenda
Naklorite sa Naklonenie . .
Naklonte sa Naklonte sa
dopredu: dozadu: .
Smer Y. : .. . doprava: dolava:
.. . | Ciara horizontu ¢iara horizontu .. . .. )
naklanani , , ¢iara horizontu ¢iara horizontu
sa nakloni sa nakloni , ,
a dronu . .| sanaklonina sa nakloni na
smerom k hornej | smerom k dolnej . o
- . pravu stranu [avl stranu
polovici polovici
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ukazovatela ukazovatela
polohy polohy

Rozne farby indikatora polohy:

Legenda Popis

Zelena farba znamena, Ze dron leti s relativne malym uhlom
naklonu, je mozné dosiahnut vysoku presnost ovladania
gimbalu a optimalnu kvalitu videa.

ZIt4 farba znamen4, Ze dron leti s relativne velkym uhlom
sklonu, moZze byt ovplyvnena presnost ovladania
kardanového stabilizatora a kvalita videa sa mbéZe zniZzit.

Cervena farba znamen4, Ze dron leti s velmi velkym uhlom
sklonu. Ak indikator polohy pocas letu €asto svieti na
Cerveno, dron sa mbZe stretavat so silnym vetrom a kvalita
videa méZe byt ohrozena. Co najskér odlette s dronom spét a
pristante s nim.

e Ked' ikony dronu a dialkového ovladaca zmenia farbu
na zelend, znamena to, Ze dialkovy ovladac je otoceny
smerom k dronu, ¢o zaru€uje optimalny komunikacny
signal.

e Po zapnuti dronu a prepnuti do rezimu GNSS sa
aktualne suradnice GNSS aktualizuju ako bod HOME.
Venujte pozornost vyzve na aktualizaciu bodu HOME.

/1 e Keddron vzlietne v reZime OPTI a potom prejde do rezimu GNSS, bod HOME
nemusi byt bodom vzletu. Venujte pozornost bezpecnosti pri navrate.

18. Automaticky vzlet
Stlacte a podrzte [ubovolnu prazdnu plochu na letovom rozhrani a zobrazi sa
vyskakovacie okno "Swipe to Take off" (Potiahnite prstom na vzlet). Po potiahnuti

prstom po strénke , dron automaticky vzlietne a bude sa vznasat vo vyske 1,2
metra.

19. Automatické pristatie/RTH: Tuknite na strénku a potom potiahnutim
prstom spustite automatické pristatie alebo RTH.
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20. Vystrazny riadok

A

Zobrazuje abnormalny stav a vystrazné vyzvy pre dron. Tuknutim na polozku
zobrazite dalSie informacie.

e Pred odletom sa uistite, Ze je vaSe mobilné zariadenie Uplne nabité. Aj ked
dialkovy ovladac dokaze mobilné zariadenie dobit, batéria zariadenia sa méze
vybit.

e Pri pouZzivani aplikacie Potensic Eve su potrebné mobilné mobilné data.
Informacie o poplatkoch za prenos dat vam poskytne vas bezdrbtovy operator.

e Nezabudnite si precitat a pochopit vyzvy a varovné hlasenia, ktoré sa zobrazuju
v aplikacii Potensic Eve, aby ste mali prehlad o aktualnom stave dronu.

¢ Ak je vase mobilné zariadenie zastarané, mdze to ovplyvnit vasSe pouZzivanie
aplikacie Potensic Eve a mbze to predstavovat bezpecnostné riziko. Odporuca
sa vymenit mobilné zariadenie. Spoloc¢nost Potensic nezodpoveda za ziadne
problémy spdsobené zastaranymi mobilnymi zariadeniami.

Nastavenia

Bezpecnost
Nastavenia letu

Zapnutie/vypnutie rezimu pre zaciatocnikov: Ak je tato funkcia zapnuta, dron
bude moéct lietat len vo valcovom priestore s polomerom 30 metrov a vySkou 30
metrov a bude moct lietat len v rezime videa. Po instalacii chraniCov vrtul sa
uistite, Ze ste povolili rezim Beginner Mode (ReZim pre zaciatocnikov).

Letovy reZim (Video/Normalny/Sport)

Navrat domov (RTH)

Nastavenie spravania dronu pri strate signalu: Navrat/Pristatie/Zavesenie.
Navrat: Dron po strate signalu dialkového ovladaca automaticky vystupi do
prednastavenej vysSky navratu a potom sa vrati do bodu HOME.

Pristante: Dron po strate signalu dialkového ovladaca automaticky pristane na
mieste.

Vznasanie: Dron sa po strate signalu dialkového ovladaca vznasa na mieste.
Nastavte nadmorsku vysku navratu.

Zapnutie/vypnutie dynamického bodu HOME: po zapnuti, ked vzdialenost medzi
bodom vzletu a dialkovym ovladacom prekroci nastavenu vzdialenost (a dron je
vzdialeny viac ako 100 metrov od bodu vzletu), zobrazi sa vyzva na vyber, ¢i sa ma
aktualna poloha dialkového ovladaca nastavit ako novy bod HOME. PouZivanie
zariadenia s nizkou presnostou GPS méze ohrozit pouzivatelsky zazitok. Ak je
presnost urcovania polohy vasho zariadenia nedostatocna, odporu¢ame bud
prejst na lepSie mobilné zariadenie, alebo tuto funkciu vypnut.
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e Zapnutie/vypnutie tichého navratu: po zapnuti nebude dialkovy ovladac v
buducnosti pipat, ked dron prejde do rezimu RTH. Ak chcete zastavit aktualne
pipanie, stadi raz stlacit tlacidlo napajania na dialkovom ovladacdi.

Virtualny plot
Nastavte maximalnu vysku letu a vzdialenost dronu.

VSeobecné nastavenia

¢ Nastavenie meracieho systému (metricky alebo imperialny) a povolenie/vypnutie
bezpecnostnych tipov pre let.

e Povolenie/zakazanie vzletu jednou rukou: Po zapnuti m&Zu pouZzivatelia spustit
dron jednou rukou. V rezime 1 (plyn pravou rukou) stlacte tlacidlo C2 a potiahnite
pravu riadiacu paku na 2 sekundy, aby sa odblokovali motory. V rezime 2 (plyn
lavou rukou) stlacte tlacidlo C1 a potiahnutim lavej ovladacej paky na 2 sekundy
odomknite motory. V oboch rezimoch najprv uvolnite riadiacu paku, aby ste
mohli vzlietnut. Uvolnenim tlacidla ako prvého sa zastavia vrtule. ReZim vlastnej
riadiacej paky nie je pre tuto funkciu podporovany.

RozSirené bezpecnostné nastavenia

e Zapnutie/vypnutie nudzového zastavenia vrtule uprostred letu: po zapnuti
mozete stlacit a podrzat tlacidla C2 a RTH sucasne na 2 sekundy, aby sa motory
zastavili len v nidzovej situacii. Poznamka: Zastavenie motorov uprostred letu
spdsobi pad dronu. Uistite sa, Ze priestor pod dronom je volny a otvoreny.

Vzdialeny identifikator: napiSte prislusné udaje, ktoré vyzaduje vzdialeny identifikator
UAS v sulade s miestnymi zakonmi a predpismi.

Informacie o batérii: zobrazte informacie o batérii, ako je teplota, prud, napatie a pocet
cyklov.

Kalibracia
Vykonaijte kalibraciu kompasu, kalibraciu gimbalu, jemné doladenie gimbalu, kalibraciu
dialkového ovladaca a opatovné sparovanie dronu.

Kontrola

Nastavenia ovladacich pak: nastavte reZim ovladacich pak (rezim 1/reZim
2/vlastny), precitajte si pokyny k dialkovému ovladacu, nakonfigurujte
prispdsobitelné tlacidla a nastavte citlivost ovladacich pak.

e Control Stick Mode: prepinajte rezimy ovladacich pak, vratane Mode 1 (pravy
plyn), Mode 2 (lavy plyn) a Custom.

e Preditajte si navod na pouzitie dialkového ovladaca, nakonfigurujte
prisposobitelné tlacidla.
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o Citlivost riadiacej paky: umoznuje pouzivatelom nastavit citlivost riadiacej paky
pre rozne letové rezimy, ¢o umoznuje samostatné nastavenie odozvy ovladania
pocas stupania/klesania, rotacie a pohybu dronu.

Nastavenia gimbalu: nastavte maximalnu rychlost ovladania naklonu gimbalu,
prepnite uhol naklonu gimbalu (0°/-90°), nastavte plynulost naklonu a nastavte
reZim gimbalu (Stabilny/FPV reZim).

Fotoaparat
Nastavenia fotoaparatu:

e Nastavenie WB, mriezky, farby, segmentového zaznamu a formatu kédovania.

e Obnovit nastavenia fotoaparatu: Tuknutim na poloZku obnovite predvolené
nastavenia parametrov fotoaparatu v manualnom rezime. V automatickom
rezime nie je resetovanie k dispozicii.

e Enable/disable Global Parameter Application (Zapnut/vypnut aplikaciu
globalnych parametrov): Po zapnuti sa vSeobecné parametre snimania
nastavené v manualnom rezime fotoaparatu pouZiju vo vSetkych rezimoch
snimania.

Nastavenia karty SD: zobrazenie Uloziska karty SD, formatovanie karty SD a
resetovanie Cisla suboru.

DalSie nastavenia:

e Zapnutie/vypnutie funkcie Auto-Center Target (Automatické centrovanie ciela):
po zapnuti sa ciel po uzamknuti automaticky vycentruje na obrazovku.

e Zapnutie/vypnutie rezimu Defog, titulkov videa a sUradnic GNSS v metadatach
fotografie.

Prenos videa

Zapnutie/vypnutie efektivneho formatu prenosu videa: po zapnuti mdze zvysit kvalitu
prenosu videa, ale niektoré modely telefénov nemusia podporovat zobrazenie
videokanala. Ak sa po zapnuti nezobrazuje ziadny video prenosovy kanal, vypnite tato
mozZnost.

Zobrazte si mapu kanalov prenosu videa, aby ste zistili silu ruSenia prostredia. Systém
automaticky vyberie kanal s najmensim rusenim a zvoli optimalny kanal pre aktualne
podmienky.

O stranke
Zobrazuje informacie, ako je model zariadenia, firmvér a verzia aplikacie.
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Let

V tejto kapitole su uvedené postupy a poziadavky na bezpecny let.

PoZiadavky na letové prostredie

¢ Nelietajte za nepriaznivych poveternostnych podmienok, ako je silny vietor, dazd,
sneh, krupobitie alebo husta hmla.

e Na let si vyberte otvorenu oblast bez vysokych budov. Stavby s vyraznou
ocelovou vystuzou mdZu rusit kompas a blokovat signaly GNSS, ¢o vedie k zlému
alebo netdspesnému urcovaniu polohy. Pred pokracovanim v lete sa uistite, Ze
pocujete hlasovu vyzvu "HOME point updated". Ak letite v blizkosti vysokych
budov, presnost bodu HOME moze byt naruSena, preto pozorne sledujte polohu
dronu a manualne kontrolujte pristatie, ked sa blizi k bodu HOME.

e Uistite sa, Ze dron zostava pocas letu vo vizualnej viditelnosti (VLOS), aby ste sa
vyhli blokovaniu signalu GNSS horami alebo stromami. Pri letoch mimo vizualnej
priamej viditelnosti (BVLOS) sa uistite, Ze dron je v dobrom stave, mate potrebnu
kvalifikaciu pilota a let je v sulade s miestnymi zakonmi a predpismi.

e Lietajte mimo prekazok, davov ludi, vodnych pldch, letisk, dialnic, stanic
vysokorychlostnych vlakov a mestskych oblasti, pokial ste neziskali prislusné
povolenia alebo schvalenia podla miestnych zakonov a predpisov.

e Vyhnite sa letu v blizkosti vysokonapatovych elektrickych vedeni, komunikacnych
zakladnovych stanic alebo prenosovych vezi, aby ste zabranili ruSeniu signalu
dialkového ovladaca.

e Prilete vo vySke nad 3000 metrov budte opatrni, pretoze vykon batérie a
pohonného systému sa méze zniZit v dosledku faktorov prostredia.
Neprekracujte uvedenu nadmorsku vysku (2000 metrov, ak su nainstalované
kryty vrtal).

e Brzdna draha sa predlZuje s nadmorskou vyskou. Na bezpecny let vo
vysokohorskych oblastiach si vyhradte dostatocnu brzdnu drahu.

e V polarnych oblastiach nemoze dron pouzivat GNSS na urcovanie polohy. Lietajte
opatrne.

e Lietajte len v dobre osvetlenom prostredi s jasnou texturou povrchu a
minimalnym oslnenim. Lety len cez den.

e Vyhnite sa lietaniu v blizkosti kfdlov vtakov.

e Pri Starte z pohyblivych ploch (ako su auta alebo lode) budte opatrni. Nevzlietajte
z rovnomernych alebo vysoko reflexnych povrchov (napr. strechy automobilov,
jednofarebné dlazdice, sklo).

e Na Start si vyberte rovny, tvrdy povrch. Vyhnite sa Strku alebo krovinatym
oblastiam. Nadmerné vibracie pred odblokovanim motorov méZzu zabranit vzletu.

e PriStarte z puste alebo piesocnatych plazi budte opatrni, aby sa do dronu
nedostal prach.
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Dron nepouzivajte v horlavom alebo vybusnom prostredi.

Vyhnite sa lietaniu v extrémne chladnych alebo horucich podmienkach, aby ste
predisli nebezpecenstvu.

Dron, dialkovy ovladac, inteligentnu batériu, nabijaci kabel a nabijaci rozbocovac
pouzivajte len v suchom prostredi.

Dron, dialkovy ovladac, inteligentnu batériu, nabijaci kabel ani nabijaci
rozbocovac nepouzivajte v nebezpecnych podmienkach, ako su miesta nehdd,
poziare, vybuchy, zaplavy, cunami, laviny, zosuvy pddy, zemetrasenia, prasné
prostredie alebo piesocné burky. Pocas prevadzky sa vyhybajte posobeniu solnej
hmly a plesni.

Kontrolny zoznam pred letom
Pred letom je potrebné vykonat tieto kontroly:

Uistite sa, Ze ste odstranili remen vrtule a ochranny kryt kardanu.
Skontrolujte, €i su inteligentna batéria, dialkovy ovladac a mobilné zariadenie
uplne nabité.

Skontrolujte, ¢i su inteligentna batéria a vrtule spravne nainstalované.
Skontrolujte, €i nie su deformované alebo uvolnhené vrtule a skrutky.
Skontrolujte, ¢i sU predné a zadné ramena dronu Uplne vysunuté.

Po zapnuti skontrolujte, ¢i kamera a gimbal spravne funguju a ¢i sa motory
spravne otacaju.

Skontrolujte, ¢i su na dialkovom ovladaci spravne nainstalované ovladacie tyce a
mobilné zariadenie a Ci je anténa rozloZzena. Skontrolujte, Ci su vSetky tlacidla
funkcné a ¢i aplikacia Potensic Eve funguje spravne. Skontrolujte tiez, Ci je vSetok
firmvér aktualizovany na najnovsiu verziu.

Uistite sa, Ze je vlozena karta SD a objektiv fotoaparatu je Cisty.

VZdy pouZivajte originalne prisluSenstvo. Neoriginalne diely méZu ohrozit
bezpecnost.

Skontrolujte miestne pocasie, aby ste sa uistili, Ze je vhodné na lietanie a ze
prostredie, v ktorom lietate, nie je rusené.

Zapnite dron na rovhom, otvorenom povrchu. Pred vzlietnutim pockajte, kym
prejde do rezimu GNSS, a uistite sa, Ze poloha bodu HOME je spravna.
Skontrolujte, ¢i je v aplikacii Potensic Eve prednastavené spravanie dronu pri
strate signalu, a nastavte navratovu vysku, maximalnu vysku letu a maximalnu
vzdialenost letu podla miestnych zakonov a predpisov.

Zona GEO

Na zaistenie bezpecnosti letu a dodrZiavania miestnych zakonov bude ATOM 2
Standardne zobrazovat GEO zony. Tato funkcia obmedzuje alebo zakazuje prevadzku
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dronov v Specifickych oblastiach, ako su Zény s obmedzenym pristupom a Vyskoveé zony,
¢im zabezpecuje bezpecnu a legalnu prevadzku.

Pred letom skontrolujte informacie o miestnej GEO z6ne v aplikacii Potensic Eve
pomocou mapového rozhrania.

Z6ny GEO sa delia na dva typy: Zény s obmedzenym pristupom a vyskové zény.

e Obmedzené zbény: V zénach s obmedzenym pristupom je prisne zakazané, aby
akykolvek dron vzlietol alebo vstupil do oblasti. Ak dron neumyselne vstupi do
zakazanej zony v désledku extrémneho pocasia, poruchy systému alebo inych
nekontrolovatelnych faktorov, systém po zisteni, ze sa dron nachadza v
zakazanej zone, spusti automatické nadzové pristatie. Toto nidzové pristatie sa
neda zrusit, ale pocas procesu pristavania mdzete pomocou ovladacich pak
upravit polohu dronu na pristatie, aby ste zabezpecili bezpecné pristatie.

e Vyskové zény: V zonach s nadmorskou vyskou musi byt nadmorska vyska dronu
prisne kontrolovana pod stanovenym limitom pre danu oblast (s nadmorskou
vySkou bodu vzletu ako nulovou zakladnou). Pri vstupe do vyskovej zony nesmie
dron prekrocit vySkovy limit. Dron m&Zze vstupit do vySkovej zony, pokial zostane
pod maximalnou povolenou vyskou.

¢ Spolocnost Potensic bude dynamicky aktualizovat idaje o zéne GEO na zaklade
miestnych zakonov a predpisov, ako aj vlastnych hodnoteni rizik, aby pomohla
pouzivatelom pouzivat dron bezpecnejSie a legalnejSie.

e Upozorfiujeme, Ze spolocnost Potensic nemdze zarucit absolutnu platnost,
Uplnost alebo presnost Udajov o zone GEO; Udaje sa poskytuju len na
referencné Ucely.

Pripojenie
Pri pripajani mobilného zariadenia, dialkového ovladaca a dronu postupujte podla
nasledujucich krokov:

e Postupujte podla kapitoly "Priprava dialkového ovladaca" a zapnite dialkovy
ovladac.

e Postupujte podla postupu v kapitole "Priprava dronu" a zapnite dron.

e Spustite aplikaciu Potensic Eve a skontrolujte stav pripojenia. Ked sa na

, g U@ & o Ce 0
domovskej obrazovke zobraz|_ , Znamena to, ze mobilné

zariadenie, dialkovy ovladac a dron su Uspesne pripojené.
> . . Fly Now — — - . ,
e Tuknutim na polozku_ vstupite do letového rozhrania.

e Pri prvom pouZiti sa odporuca tuknut na polozku "Guide" (Sprievodca), aby ste si
mohli pozriet animované pokyny a postupovat podla nich.
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Letovy reZim
ATOM 2 podporuje nasledujuce letové rezimy, ktoré mozno prepinat prostrednictvom
aplikacie Potensic Eve.

ReZim videa
Rychlost stupania: 2 m/s, rychlost klesania: 2 m/s, rychlost letu: 6 m/s

Dron sa pri prvom poufZiti predvolene prepne do rezimu pre zaciatocnikov. Rychlost letu
bude obmedzena na rovnaku ako v rezime Video, aby ste sa mohli oboznamit s
ovladanim dronu.

Normalny rezim
Rychlost stupania: 4 m/s, rychlost klesania: 3 m/s, rychlost letu: 10 m/s

Rezim pre zaciatoCnikov mbzete ukoncit po tom, ako si osvojite primerané letové
zru€nosti, a dron sa Standardne prepne do normalneho rezimu.

Sportovy rezim

Rychlost stupania: 5 m/s, rychlost klesania: 4 m/s, rychlost letu: 16 m/s

ReZim videa sa odporuca na letecké snimanie. Sportovy reZzim sa odporuca, ak chcete
ziskat rychly zazitok z letu.

V Sportovom rezime lietajte opatrne, pretoze sa vyrazne zvysuje odozva dronu, €o
znamena, ze maly pohyb ovladacej paky na dialkovom ovladaci znamena, Ze sa dron
pohybuje na velku vzdialenost.

/1 ¢ Na zaistenie bezpecnosti letu je Sportovy rezim dostupny len vtedy, ked je
uroven nabitia batérie vysSia ako 30 % a vyska letu je vacsSia ako 8 metrov. Ak
pocas letu v Sportovom rezime klesne Uroven nabitia batérie pod 30 % alebo
ak je vyska letu nizSia ako 4 metre, dron automaticky ukonci Sportovy rezim.

e Pocas letu budte ostraziti a udrziavajte dostato¢ny manévrovaci priestor,
pretoze v Sportovom rezime sa vyrazne zvySuje odozva dronu.

e Maximalna rychlost a brzdna draha dronu sa v Sportovom rezime vyrazne
zvysi. V bezvetri sa na zaistenie bezpecnosti vyZzaduje minimalna brzdna draha
30 metrov.

e Pri lietani v Sportovom reZime alebo v silnom vetre sa moZze kardan chviet, ¢o
je normalne.

e Maximalna rychlost sa m6ze menit v rozmedzi +1 meter za sekundu. Pozrite sa
na skutocné skusenosti.
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ReZim pre zaciatocnikov
Pri prvom pouZziti dronu sa predvolene nastavi reZim pre zaciato¢nikov. V rezime pre
zaciatoc¢nikov:

e Vzdialenost a vyska letu su obmedzené na 0 metrov ~ 30 metrov.

e ReZim letu je obmedzeny na rezim Video.

e ZaciatoCnikom sa odporuca zacat v rezime pre zaciato¢nikov, aby sa naucili a
zoznamili s dronom,

e Po opusteni rezimu pre zacCiatocnikov mozu pouzivatelia upravit parametre, ako je
vySka RTH, letovy reZim, vySka letu a vzdialenost letu.

Vzlet/pristatie/vznasanie

Manualny vzlet/pristatie
Vzlet

Krok 1: Spustite motory

Na spustenie motorov pouzite prikaz kombinovanej packy. Na spustenie motorov stlacte
obe packy do spodného vnutorného alebo vonkajSieho rohu v zavislosti od rezimu
ovladania packy. Po roztoCeni motorov uvolnite obe packy sucasne.

o &) - @ &

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

Krok 2: Stlacte ovladac plynu, aby ste vzlietli

Jemne zatlacte ovladaciu paku plynu smerom nahor, ako je znazornené na obrazku, a
ked dron opusti zem, uvolnite ju a bude sa vznasat.

1

Throttle control stick
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Pristatie
Tahajte za ovladaciu paku plynu, kym dron nepristane na zemi. Ked sa motory u?
netocia, uvolnite ovladaciu paku plynu.

/1\ e Aby ste zaistili bezpecnost letu, vyhybajte sa lietaniu v blizkosti letisk, dialnic,
Zelezni¢nych stanic, elektrickych veZi alebo husto obyvanych oblasti a snazte sa
lietat v ramci vizualnej viditelnosti.

e ZaciatoCnikom sa odporuca stat alebo chodit vzdy ¢elom k zadnej Casti dronu,

¢o pomaha sledovat letovy stav dronu a reagovat na nudzové situacie, ¢im sa
zvysSuje bezpecnost pocas cvicenia.

e Pri Starte dron vzdy umiestnite na stabilny, pevny povrch. Vzlet a pristatie z
ruky alebo dlane nie su podporované.

e Vyhnite sa Startu s nizkou Urovnou nabitia batérie, pretoze lety s nizkou
urovnou nabitia batérie mézu skratit Zivotnost batérie. Ak musite vynutit vzlet,
postupujte opatrne a akceptujte vSetky mozné rizika.

¢ Ked je dron velmi blizko zeme, pradenie vzduchu mdze branit stabilnému
viseniu. Uistite sa, Ze vySka dronu presahuje 0,5 metra.

e V pripade nudzového pristatia, ked sa dron automaticky nezablokuje, stlacte
plynovu rukovat na 3 sekundy az na doraz, aby ste dron nasilne zablokovali.

Automaticky vzlet/pristatie
Automaticky vzlet

Stlacte a podrzte [ubovolnu prazdnu plochu v letovom rozhrani aplikacie Potensic Eve a
zobrazi sa vyskakovacie okno "Swipe to Take off" (Potiahnite prstom na Start). Po

potiahnuti prstom po strénke , dron automaticky vzlietne a bude sa vznasat vo vyske
1,2 metra.

Swipe to Take off »

Automatické pristatie
Klepnite na &= v letovom rozhrani aplikacie Potensic Eve a zobrazi sa vyskakovacie

okno "Vyberte spbsob pristatia". Potiahnutim dolava spustite automatické pristatie a
potiahnutim doprava spustite RTH.
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Select the landing method

Ensure the landing spot is open and clear of
obstacles for a safe landing.

Ak je dron vo vzdialenosti do 20 m od bodu HOME a tuknete na polozku , zobrazi sa
vyskakovacie okno "Select the landing method" (Vybrat spdsob pristatia). Ak potiahnete
prstom dolava, dron okamZite pristane. Ak potiahnete doprava, dron spusti RTH s
minimalnou vyskou navratu 5 m. Ak po odpocitavani 10 sekind nevykonate Ziadnu
akciu, dron pristane automaticky. Pocas tohto procesu dbajte na bezpecnost.

Select the landing method

When the return distance is within 20 m, the
return altitude is 5 m. The drone will land

automatically in 10s.

Vzlet jednou rukou

V aplikacii Potensic Eve prejdite do Casti Nastavenia > BezpecCnost > VSeobecné

nastavenia a povolte/vypnite funkciu Vzlet jednou rukou. Po povoleni mézu pouZivatelia
odblokovat motory a vzlietnut z dronu jednou rukou.
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Ked je rezim riadiacej paky Mode 1 (pravy  Ked je rezim riadiacej paky Mode 2 (lavy
plyn), stlacte tlacidlo C2 a sucasne plyn), stlacte tlacidlo C1 a sucasne
potiahnite pravu riadiacu paku na 2s, aby  potiahnite lavu riadiacu paku na 2 s, aby
ste odblokovali motory. Ak chcete vzlietnut, ste odblokovali motory. Ak chcete vzlietnut,
uvolnite najprv riadiacu paku; v opacnom uvolnite najprv riadiacu paku; v opacnom
pripade uvolnite najprv tlacidlo C2, aby sa  pripade uvolnite najprv tlacidlo C1, aby sa
vrtule prestali otacat. vrtule prestali otacat.

e Vzlet jednou rukou nie je k dispozicii, ked je rezim riadiacej paky Vlastny.

Navrat domov (RTH)

Pravidelny navrat
Pravidelny navrat pozostava z troch krokov:

1. Vystup: Dron stupa do prednastavenej navratovej vysky (tento krok sa vynecha,
ak je vySka dronu uz vyssSia ako navratova vyska).

2. Rovinny let: Dron udrziava priamy let v nastavenej vyske smerom k bodu HOME.

3. Pristatie: Po dosiahnuti bodu HOME dron automaticky pristane a zastavi motory.

Retiirn ta Hame (RTH) The drone miist he in GNSS made

Navrat domov (RTH) Dron i gpjatoény let  3NS
= 4 \\ —

€ €

Navratova vyska = vase

= Ak je nadmorska vyska
’ dronu = nadmorska vyska

9 Pristati
8 >20m
<P

Ako spustit RTH
RTH jednym tlacidlom: Stlacte a podrzte tlacidlo RTH na dialkovom ovladaci po dobu 1

- ¥ Sor e x . . ,
sekundy alebo tuknite na v aplikacii, ¢im sa zobrazi ponuka, a potom potiahnutim
doprava spustite navrat.
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Automatické RTH: Ked'je Uroven nabitia batérie dronu nizka, strati sa signal medzi
dronom a dialkovym ovladacom alebo sa vyskytnu iné abnormality, spusti sa
automatické RTH.

¢ Ak sa v okolitom prostredi nachadzaju prekazky a nie je vhodné sa vratit, odporuca
sa, aby dron zostal visiet alebo aby pristal po strate signalu v Nastaveniach, aby sa
pocas RTH vyhol kolizii s prekazkami.

Ako ukoncit RTH
Spdsob 1: Tuknutim na°v lavej Casti aplikacie ukoncite RTH.

Sposob 2: Stlacenim tlacidla navratu na dialkovom ovladaci raz ukoncite RTH.

PoZiadavky RTH
Dron musi vzlietnut v rezime GNSS a zaznamenat bod HOME. Ak zacne v rezime OPTI a
uprostred letu sa prepne na GNSS, neméZze sa vratit do bodu vzletu.

Skontrolujte bod HOME na mape a postupujte podla pokynov v aplikacii Potensic Eve.

e Aby ste zaistili bezpecnost spiatocného letu, nastavte v aplikacii vhodnu
nadmorsku vysku pre navrat podla letového prostredia.

e Pocas spiatocného letu m6zu pouZivatelia stale upravovat vySku letu
prepinanim plynovej paky.

¢ Ked'sa dron nachadza vo vzdialenosti do 20 metrov od bodu HOME a spusti sa
RTH, v aplikacii sa zobrazi vyskakovacie okno, v ktorom si pouZivatel mdze
vybrat medzi pristatim a navratom. Ak je vybrany navrat, vySka navratu je 5
metrov. Ak sa po odpocitavani 10 sekind nevykona Ziadna akcia, dron
automaticky pristane. Venujte pozornost bezpecnosti letu.

e Vysoké budovy alebo prekazky mozu blokovat prenosovy signal a spdsobit jeho
stratu. Nelietajte za budovami mimo vysky navratu, inak dron pocas navratu
narazi do prekazok a zruti sa. Ak dron prejde do rezimu ATTI z dévodu poruchy
GNSS alebo rusenia signalu GNSS, nebude
nebude moct vratit. Pocas procesu navratu sa méze vyskytnut silny protivietor.
Primerané znizenie letovej vySky mdze pomOct znizit spotrebu energie. Ak je
energia nedostatocna, dron vykona vynutené pristatie na mieste. Venujte
pozornost vyzvam v aplikacii Potensic Eve. Neiniciujte navrat, ked sa nad vami
nachadzaju prekazky, napriklad vysoké stromy, inak sa dron
moZe pocas stupania spadnut.

/1\ e Dbajte na bezpecnost pri navrate, pretoze ATOM 2 nepodporuje vyhybanie sa
prekazkam a pri kolizii s prekazkami pocas spiato¢nej cesty méze dojst k
havarii.

e Ak dron pocas RTH strati spojenie a signal GNSS je naruSeny rusenim alebo
faktormi prostredia, zastavi Ulohu navratu a prepne sa do polohového rezimu
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(ATTI). To mdZe spdsobit stratu polohy alebo drift. Stav letu "ATTI" sa zobrazi v

lavom hornom rohu rozhrania s upozornenim. Okamzite prevezmite manualne
riadenie. Ak sa strati prenos videa, dron bude pokracovat v hladani dialkového

ovladaca a signalov GNSS.

1. Po obnoveni signalu GNSS dron zmeni polohu a automaticky sa vrati do
polohy HOME
do bodu HOME.

2. Ak nie je mozné obnovit signaly dialkového ovladaca a GNSS a batéria je
priliS vybita, dron
automaticky spusti funkciu nddzového pristatia s vybitou batériou.

e Ak ddjde k navratu signalu a pocas letu sa strati signal dialkového ovladaca,
dron automaticky prejde do rezimu RTH. Ak sa strati aj prenos videa, dron a
ovladac sa budu nadalej pokusat o opatovné spojenie. Ked sa oba obnovia,
moZete opat ziskat kontrolu nad dronom.

Zostupny navrat

Ako aktivovat

Ak je vySka letu vacSia ako 150 metrov a vzdialenost letu vacSia ako 300 metroy,
aplikacia Potensic Eve vas po 10 sekundach letu na navrat domov (RTH) vyzve, aby ste
potvrdili, ¢i chcete spustit klesajuci navrat. Po potvrdeni dron zacne klesajuci navrat
(dron zniZzi svoju vysSku pocas priblizovania sa k bodu HOME). Ked jeho vySka dosiahne
120 metrov, dron sa prepne na bezny navrat, pricom si bude udrziavat aktualnu vysku,
kym nedorazi do bodu HOME a automaticky nepristane.

Ako ukoncit

Klepnutim na® v lavej Casti rozhrania aplikacie alebo stlacenim ovladaca plynu nahor
na 2 sekundy ukoncite klesajuci navrat. Dron sa prepne na bezny navrat udrziavajuci
aktualnu vysku.

e Pri silnom vetre md&ze klesajuci navrat uSetrit spotrebu energie a zarucit
uspesnejsi navrat.

¢ Ak sa dron pocas klesajuceho navratu odpoji od dialkového ovladaca, prepne
sa na bezny navrat.

/1\ e Tento vyrobok nema funkciu vyhybania sa prekazkam. Pocas procesu vratenia
venujte pozornost bezpecnosti letu.

e Tato funkcia je k dispozicii len v krajinach alebo regiénoch, v ktorych je legalne
povolené lietat s dronmi vo vyske nad 120 metrov
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120 m

A Nadmorsk

Vyska letu > 150 m
Vzdialenost letu > 300

Zostupny navrat

Pravidelny

L H g >300m  vzdialenost

Inteligentny letovy reZim

QuickShots

Uvod

ReZimy snimania Al QuickShots zahfhaju rezimy Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang
a Dolly Zoom.

Dron zachyti ciel na zaklade zvoleného rezimu snimania a automaticky vytvori kratke video.
PouZivatelia si m&Zu pozriet video v nizkom rozliSeni v albume a po stiahnuti si pozriet
verziu vo vysokom rozliSeni.

Ako
aktivovat

e Spustite dron a vzlietnite.

e V reZime nahravania videa vyberte tahanim mySou objekt v letovom rozhrani aplikacie
Potensic Eve a v spodnej Casti sa zobrazi vyskakovacie okno, v ktorom tuknite na polozku
Al QuickShots.

e Vlyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepnite na @ a dron zacne nahravat.

< V | Al QuickShots e N &0 W22pel - (00% et )

Ako ukoncit

¢ Klepnutim na@ v pravej Casti letového rozhrania ukoncite Al QuickShots.
e Prepnutim lubovolnej ovlddacej packy alebo jednorazovym stlacenim tlacidla RTH na
dialkovom ovladaci ukoncite Al QuickShots.
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Vysvetlenie

ReZim Popis Nastavitelny parameter
r . . Navrat do ;
2 Dron leti dozadu a stupa s kamerou A . 3 Vzdialenos
zameranou na objekt. vychodiskového bodu t
Pull-Away po ukonceni
Dron stupa vertikalne s kamerou nahravania? Relativna
b namierenou na objekt smerom nadmorsk
Raketa nadol. O avyska
=% Ano
@ Dron leti horizontalne dozadu a Spatna
zarovern zvy3uje pomer digitdlneho vzdialenos
Dolly Zoom | pribliZenia. Nie t
Dron kruzi okolo objektu od Smer letu (v smere
aktuélnej pozicie. alebo proti smeru
Kruh - -
hodinovych ruciciek)
@ Dron stupa a Spiralovito sa toci A
: Pocet kol
i okolo objektu. G
Spirala V smere (vyberte z
Dron leti okolo objektu po ovalnej hodinovych ruciciek Taz3)
s drahe, pri¢om stupa, ked'leti od
i svojho vychodiskového bodu do )
Bumerang | najvac3ej vzdialenosti, a klesa, ked Proti smeru
letf spat. hodinovych ruciciek

e Al QuickShots Poziadavky na aktivaciu:

1) Dron musi byt vo vzduchu a v rezime GNSS.
2) Musi byt vloZena karta SD s dostupnou pamatou.
3) Batéria musi byt dostatocCne nabita.

4) Dron nesmie byt v automatickom letovom rezime (napr. RTH, pristatie atd.)

¢ Rychle zabery s umelou inteligenciou pouzivajte na otvorenych, volnych
priestranstvach a vzdy davajte pozor na ludi, zvierata, budovy alebo iné
prekazky v drahe letu.

e Ak nepoznate drahu letu Al QuickShots, zacnite s kratSimi letovymi
vzdialenostami.

¢ Budte pripraveni v pripade nudze prepnut ktorukolvek ovladacie paku, aby ste
zastavili rychle zabery Al, a vtedy sa dron bude vznasat na mieste.

¢ Davajte pozor na objekty v okoli dronu a pouZzivajte manualne ovladanie, aby
ste sa vyhli koliziam alebo ruseniu signalu.

¢ Vlyhnite sa pouZivaniu Al QuickShots v blizkosti budov alebo v oblastiach s
prekazkami signalu GNSS, pretoze to méze spbsobit nestabilitu drahy letu
dronu.

e Pri pouzivani aplikacie Al QuickShots vZzdy dodrZiavajte miestne zakony a
predpisy o ochrane osobnych udajov.
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e Funkcia QuickShots nie je k dispozicii v nasledujucich situaciach:

e Dron nie je vo vzduchu.

e Signal GNSS je slaby.

e Nie je vlozena ziadna karta SD alebo je karta SD plIna.
» Uroven nabitia batérie je nizka.

e VySka letu je nedostatocna.

e Dron dosiahol virtualny plot.

* Systém Al QuickShots NEPOUZIVAJTE v Ziadnej z nasledujucich situacii, v
ktorych by systém Downward Vision nemusel fungovat spravne:

a4

1) Ked je objekt dIhsi Cas zablokovany vo vyhlade alebo sa nachadza
mimo zorného pola dronu.
2) Ked'je objekt vzdialeny od dronu viac ako 50 metrov.
3) Ked objekt farebne alebo vzorovo splyva s okolitym prostredim.
4) Ked je objekt vo vzduchu.
5) Ked sa objekt pohybuje vysokou rychlostou.
6) V extrémne tmavom alebo prilis svetlom prostredi.

e Funkcia Al QuickShots nepodporuje filmovanie vo formate 1080p@60/50 fps.

¢ Uhol sklonu gimbalu nie je moZné nastavit, ked je objekt uzamknuty v Al
QuickShots.

Sledovanie Al

Al Track zahfna funkcie Parallel, Spotlight a Follow. Dron bude lietat automaticky na
zaklade reZimu sledovania, ktory si vyberie pouZivatel a objekt. PouZivatelia si méZu
Uvod vybrat, ¢i sa ma pri aktivacii funkcie Al Track automaticky spustit nahravanie. Po aktivacii
sa po dokonceni funkcie Al Track automaticky vytvori video. Video si mdZete prezriet v
nizkom rozliSeni v Albume a po stiahnuti si pozriet verziu vo vysokom rozliSeni.

e Spustite dron a vzlietnite.

e V reZime nahravania videa vyberte tahanim mySou objekt v letovom rozhrani aplikacie
Potensic Eve a v spodnej Casti sa zobrazi vyskakovacie okno a predvoleny rezim je Al
Track-Spotlight

e Vlyberte rezim snimania a nastavte parametre. Klepnite na m
% V| Al Track A B0 &2 Reul

D188 | H 9

a dron zacne sledovat.

Ako
aktivovat

/3200 | @1/100 | @3200K
1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Ako ukonéit | * Tuknutim na@ v pravej Casti letového rozhrania ukoncite Al Track.
e Stlacenim tlacidla RTH na dialkovom ovladaci raz ukoncite Al Track.
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Vysvetlenie

Podporované

Nastavitelny

Rezim Popis subjekty parameter
Dron nelieta automaticky, ale kamera
zostava uzamknuta na objekte.
Pomocou ovladacich pak mézete
dronom pohybovat rucne: e Stacionarne
. e Prepinanim plynovej paky upravte predmety
{7} vySku od objektu. e Pohybujuce
spotlight e Prepinanim packy na nastavenie sa objekty
sklonu upravte vzdialenost od objektu. (lenvozidla, | vyberte, ¢i sa ma
e Prepnutim rolovacej tyCe zakruzkujte lode a ludia) | nahravanie
objekt. spustit

e Prepnutim packy na nastavenie
odklonu nastavte ram.

Paralelné

Dron bude udrziavat paralelnu
trajektoériu s objektom a poleti vedla
neho.

e .
\J ‘.
|
Y
Y
I'"I
LA Dron bude automaticky nasledovat ciel.
Sledujte

¢ Pohybujuce
sa objekty
(len vozidla,
lode a [udia)

automaticky po
aktivacii

n Povolenie

stranky

. Zakazat

e Al Track nie je k dispozicii, ked dron nie je vo vzduchu.

e Pocas paralelnych rezimov a rezimov sledovania nebude ovladac gimbalu a

ovladac fotoaparatu reagovat na Ziadne vstupy.

o Ak sa objekt strati, dron sa vznasa na mieste.

e Ak sa objekt pribliZi k dronu, namiesto letu dozadu sa bude vznasat.

e Uhol sklonu gimbalu musi byt medzi -75° a -25°, aby Al Track uzamkol ciel.

e Vyska letu pre Al Track musi presiahnut 4 metre.

e Maximalna podporovana rychlost pre Al Track je 8 m/s.

e Pri pouzivani funkcie Al Track sa odporuca, aby subjekt zrychloval alebo
spomaloval postupne, pricom priemerna rychlost pohybu nesmie prekrocit 4
m/s, aby sa zabezpecila stabilita sledovania.

na prekazky, ako su ludia, zvierata alebo budovy na trase letu.

¢ Al Track pouZivajte v otvorenom prostredi bez prekazok a vzdy davajte pozor

e Zariadenie Al Track nepouZivajte v blizkosti budov alebo v oblastiach, kde méze
byt signal GNSS blokovany, pretoZe by to mohlo viest k nestabilnym letovym
draham alebo neocCakavanym situaciam.
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¢ Vrezimoch Parallel alebo Follow akykolvek pohyb ovlddacich pak dialkového
ovladaca spbsobi, ze dron opusti Al Track a vznasa sa na mieste.

e Pri pouzivani funkcie Al Track vzdy dodrZziavajte miestne zakony a predpisy o
ochrane osobnych udajov.

e Al Track pouzivajte opatrne v nasledujucich scenaroch:

e Ked sa subjekt pohybuje po inych ako rovnych povrchoch (napr. na
svahoch).

e Ked predmet pocas pohybu prechadza vyraznymi tvarovymi zmenami.

e Ked'je objekt dlhsi cas zakryty alebo mimo dohladu.

e Ked'sa objekt pohybuje vysokou rychlostou.

e Ked sa objekt farbou alebo vzorom velmi podoba okolitému prostrediu.

e Vo velmi tmavom alebo prilis svetlom prostredi

e Odporucané vzdialenosti trate Al:
Pre ludsky ciel je odporucana horizontalna vzdialenost 5 metrov ~ 10 metrov, s
nadmorskou vyskou 4 metre ~ 10 metrov. Pre vozidla alebo lode je
odporucana horizontalna vzdialenost 20 ~ 50 metrov s nadmorskou vyskou 10
metrov ~ 50 metrov.

e Prekrocenie tychto rozsahov mdze znizit Uspesnost rozpoznania ciela.

Tempomat

Funkcia Cruise Control umoznuje dronu zablokovat aktualny vstup riadiacej paky, ked to
podmienky dovolia, a automaticky letiet prisluSnou rychlostou. To ulahcuje lety na dlhé
vzdialenosti bez toho, aby bolo potrebné neustale zadavat pokyny do ovladacej paky.
Podporuje aj vstupy do vyskovej a naklonovej paky, co umoznuje kreativnejSie letové

drahy.

PouZivanie tempomatu

Nastavte tlacidlo tempomatu:
V predvolenom nastaveni stlacte dvakrat tlacidlo C2 na dialkovom ovladadi,

PouZivanie o fps : ; Y Ay
aby ste povolili, zakazali alebo aktualizovali tempomat. Toto tlaCidlo mbzZete
tempomatu A . . . . .
prisposobit v aplikacii Potensic Eve tak, Ze prejdete do ponuky Nastavenia >
Ovladanie > Nastavenia dialkového ovladaca > Prispbsobenie tlacidla
Pocas letu pohybujte pakou stupania alebo pakou naklonu a potom dvakrat
Zadajte stlacte tlacidlo C2 na dialkovom ovladadi (alebo vlastné tlacidlo Cruise
tempomat Control, ak ste ho prekonfigurovali). Dron aktivuje funkciu Cruise Control a

poleti aktualnou rychlostou na zaklade vstupu z riadiacej paky.

Aktualizacia
tempomatu

Ak polas tempomatu opat pohnete ovladacimi packami, dron upravi svoj let
tak, aby zahfnal novy vstup. Opatovnym stlacenim vlastného tlacidla Cruise
Control sa aktualizuje rychlost Cruise Control na zaklade nového vstupu pak
a dron bude pokracovat v lete touto novou rychlostou.
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o Stlacte tlacidlo tempomatu bez vstupu do ovladacej paky.
Ukonéenie o Stlacte tlaCidlo RTH na dialkovom ovladadi.

tempomatu |, Tyknite na poloiku@ v lavej ¢asti letového rozhrania.
* Po ukonceni tempomatu sa dron vznasa na mieste

Tempomat ; @ 0° X 22 peanl (80% 3247

D500™ H98™ !{,I; Vo 5 Vu 10 m/s

JPG+RAW | EV O | @@ 15485P

e PoCas tempomatu je mozné v realnom case stale pouzivat paku plynu a paku
odklonu, ich vstupy vSak nie su zahrnuté do tempomatu. To znamena, Ze
nadmorsku vysku a kurz nie je mozné automaticky uzamknut alebo udrZiavat.

e Tempomat je k dispozicii v rezimoch Normal, Video a Sport.
/N e Tempomat sa neda aktivovat, ak nie je aktivovany vstup do ovladacej packy.

e Dron nemd&ze vstupit do tempomatu alebo ho ukonci za nasledujucich
podmienok:

1) Ziadny signal GNSS.

2) Uroven nabitia batérie dronu je niz3ia alebo rovna 10 %.

3) Spusti sa navrat slabej batérie.

4) Spojenie s dialkovym ovlddacom sa stratilo.

5) Dron sa nachadza v blizkosti virtualneho plota alebo je obmedzeny limitmi
z6ny GEO.
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Priloha

Specifikacia a parametre

Dron

Model

DSDR23A

Vzletova hmotnost !

245¢g

Rozmery

ZloZzené: 88 x 143 x 58 milimetrov

V rozlozenom stave (s vrtulami): 300x252x58
milimetrov V rozloZzenom stave (bez vrtul): 210x152x58
milimetrov

Rozmer uhlopriecky

219 milimetrov

Maximalna rychlost letu (Sportovy
rezim)

Stupanie: 5 m/s Klesanie: 4 m/s Horizontalne: 16 m/s

Maximalna rychlost vetra

10,7 m/s (Uroven 5)

Maximalna vyska letu

120 metrov (podla miestnych predpisov)

Maximalna vy3ka vzletu

4000 metrov

Maximalny €as vznasania @ 29 minuat
Maximalny cas letu B! 32 minut
Prevadzkova teplota 0°C az 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Rozsah presnosti vznasania
(bezvetrie alebo vietor)

Vertikalne: £0,1 m (s polohovanim pomocou videnia)
+0,5 m (pri urCovani polohy pomocou GNSS)
Horizontalne: +0,3 m (s polohovanim pomocou videnia)
+1,5 m (pri ur¢ovani polohy pomocou
GNSS)

UZito¢né zataZenie ¥

Nie je podporované
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Prenos videa / Wi-Fi / Bluetooth

Prevadzkova frekvencia

2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysielaca (EIRP)

FCC: <20 dBm CE/SRRC: <20 dBm

Kvalita Zivého nahladu 1080p@30 fps
Oneskorenie 1% 120 milisekund
Maximalny prenosovy datovy tok ! | 6 Mbps

Maximalna prenosova vzdialenost
Y

10 kilometrov

Antény

Dualne antény

Protokol Wi-Fi

802.11 a/b/g/n/ac

Pracovna frekvencia a vykon
vysiela€a Wi-Fi (EIRP)

2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximalna rychlost stahovania Wi-
Fi

Wi-Fi 5 a 5 GHz: 25 MB/s

Protokol Bluetooth

Bluetooth 4.0/4.2

Prevadzkova frekvencia Bluetooth

2,400 ~ 2,4835 GHz

Vykon vysielaca Bluetooth (EIRP)

<8 dBm

Anténa Wi-Fi a Bluetooth

Jedna anténa
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Fotoaparat

Snimac obrazu

1/2-palcovy CMOS, efektivne pixely: PIXELOV, S ROZLISENIM 48
MPX

FOV: 79,4°
. e Ekvivalentna ohniskova vzdialenost: =26 milimetrov
Objektiv
Clona: f/1,8
Zaostrenie: 4 metre aZz ~
Rozsah ISO Normalny rezim videa: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Rychlost uzavierky

1/6400 s ~ 8 sekund

Maximalna velkost
obrazka

8000x6000 (4:3)

Maximalna vertikalna
velkost obrazu

1520%2704 (9:6)

ReZimy fotografovania

Jednotlivé zabery JPG: 12 MP a 48 MP

Jeden zadber JPG+RAW: 12 MP

BRK: 3/5 snimok (12MP+]PG)

Sériové snimanie: az 7 snimok (12MP+]PG)

Intervalové snimanie s ¢asovacom: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30
s (12MP+JPG)

Panorama: Sirokouhlé, 180°, vertikalne

Format obrazka

JPG/JPG+RAW(DNG)

RozliSenie videa

4K: 3840%2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704x2028 (4:3)/2704%1520 (16:9)/1520x2704
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920%1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Spomaleny pohyb: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Format videa

MP4 (H.264/H.265)

Maximalny datovy tok
videa

100 Mbps

UlozZisko

karta microSD (s hodnotenim U3 alebo V30 alebo vySSim)

Podporovany systém
suborov

FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Farebny rezim

HDR

Rezim odhmlievania

Ano

Digitalny zoom

4K: 1-2x, 2,7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Rychle zabery Al

Pull-Away, Spiral, Rocket, Circle, Boomerang a Dolly Zoom

Al Track

Ano
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Systém videnia smerom nadol

Presny rozsah vznasania €

03m~5m

Nedostupné situacie

¢ Jednofarebné povrchy, napriklad Cisto Cierne alebo Cisto
biele.

¢ Povrchy so silnymi odrazmi, napriklad hladké kovové
povrchy.

e Priehladné povrchy predmetov, ako je voda alebo sklo.

¢ Povrchy pohybujucich sa objektov, ako su beZiace domace
zvierata, trava rozfukana silnym vetrom alebo nad davom
[udi.

¢ Scény s dramatickymi zmenami osvetlenia, napriklad nahly
prechod z interiéru do jasného vonkajSieho svetla.

e Prostredie, ktoré je velmi tmavé alebo velmi svetlé.

e Povrchy s vyrazne sa opakujucimi textdrami alebo vzormi,
ako su malé dlazdice s rovnakym vzorom.

e Povrchy s velmi rovhomernymi pruhmi.

Gimbal

Mechanicky rozsah

Naklon: -125° aZz +45° Natocenie: +45° Posun: +30°

Regulovatelny rozsah

Naklon: -90° az +20° Naklananie: +35°

Maximalna rychlost
ovladania (naklon)

100°/s

Rozsah uhlovych vibracii

+0.01°

Dialkovy ovladac

Model

DSRC23A

Typ batérie

Litium-idnova batéria

Kapacita batérie

18,72 Wh (5200 mAh)

Nabijaci port

USB-C s podporou rychleho nabijania PD az do 18 W

Prevadzkova teplota

0°C az 40°C

Podporovany typ portu
mobilného zariadenia

Lightning, USB-C, Micro-USB

* Pouzivanie mobilného zariadenia s portom Micro-USB
vyzaduje Standardny konektor Micro-USB, ktory sa predava
samostatne

Maximalny prevadzkovy cas
110]

4 hodiny

Systém prenosu videa

PixSync 4.0

Maximalna podporovana
velkost mobilného
zariadenia

D: 170 milimetrov S: 100 milimetrov V: 12,5 milimetra

* V pripade mobilnych zariadeni s vy€nievajacimi zadnymi
fotoaparatmi je maximalna podporovana hrubka 18
milimetrov.

Najrychlejsi €as nabijania

2 hodiny (pri pouziti 18W rychlonabijacky PD)
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Inteligentny batér

Model DSBT02B
Kapacita 2230 mAh
Energia 17,18 Wh
Hmotnost 84 gramov
Menovité napatie 7.7V

Typ Li-Po 2S
Prevadzkova teplota 0°C az 40°C

1. USB-C (max. 5V/3 A)
Sp6sob nabijania 2. Paralelny nabijaci rozbocovac (podporuje sucasné nabijanie
3 batérii s vykonom 18 W)

Teplota nabijania 0°C az 40°C

Najrychlejsi cas nabijania 1,3 hodiny (pri pouZiti paralelného nabijacieho rozbocovaca)

[1] Standardn& hmotnost dronu (vratane letovej batérie, vrtal a karty microSD).
Skutocna hmotnost vyrobku sa méze lisit v désledku rozdielov v materidloch Sarze a
vonkajSich faktorov. V niektorych krajinach a regionoch sa nevyzaduje registracia. Pred
lietanim si vzdy skontrolujte a prisne dodrZiavajte miestne zakony a predpisy.

[2] Maximalny ¢as vznasania sa meria pri teplote okolia priblizne 25 °C v laboratérnom
prostredi, vo vysSke vznasania 1,5 metra, pri prepnuti do rezimu nahravania videa
1080p/24 fps (bez nahravania videa pocas letu) a pri vznasani sa od 100 % nabitia
batérie do 0 %. Konkrétne vysledky sa mozu liSit v dbsledku vonkajSieho prostredia,
prevadzkovych metdd a verzie firmvéru. Presné vysledky si pozrite podla skutocnych
skusenosti.

[3] Maximalny Cas letu sa meria pri teplote okolia priblizne 25 °C v bezvetri, pri lete
vpred konStantnou rychlostou 5 metrov za sekundu, pri prepnuti do rezimu nahravania
videa 1080p/24 fps (bez nahravania videa pocas letu) od 100 % nabitia batérie do 0 %.
Konkrétne vysledky sa mozu liSit v désledku vonkajSieho prostredia, prevadzkovych
metod a verzie firmvéru. Presné vysledky si pozrite podla skuto¢nych skidsenosti.

[4] ZvySenie hmotnosti dronu mdZe mat vplyv na letovy pohon. Nemontujte dalSie
uzitoné zatazenie alebo prislusenstvo z cudzich zdrojov, aby ste sa vyhli
nedostatocnému pohonu.

[5] Tieto Udaje pochadzaju z laboratérnych merani a konkrétne vysledky sa mdzu lisSit v
zavislosti od skutocného scenara pouZivania a mobilného zariadenia.

[6] Priemerny datovy tok pri prenose videa je 5 Mb/s, pricom Spickové hodnoty dosahuju
az 6 Mb/s. Konkrétne vysledky sa mézu liSit v zavislosti od skutocnych podmienok
prostredia, ako je ruSenie a vzdialenost.
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[7]1 Merané v nerusenom vonkajSom prostredi bez ruSenia vo vySke 120 metrov s
anténou dialkového ovladaca nasmerovanou na dron. Uvedené Udaje ukazuju
najvzdialenejSi komunikacny dosah pre jednosmerné lety bez navratu v normalnom
rezime. Pocas letu vzdy venujte pozornost vyzvam RTH v aplikacii Potensic Eve.

[8] Idealne podmienky na dosiahnutie tohto vySkového rozsahu zahfnaju dostatok
svetla, povrch zeme z difuzneho reflexného materialu s bohatou Struktdrou a odrazivost
vysSiu ako 20 % (napr. cementova dlazba atd.).

[9] Merané pri Standardnej teplote okolia (0 °C - 40 °C) v bezveternom prostredi s
dronom nastavenym na normalny rezim.

[10] Merané vo vnutornom prostredi bez zjavného rusenia, ked je dron vo vzdialenosti
do 10 metrov od dialkového ovladaca a od 100 % nabitia batérie do 0 %.

Kontrolny zoznam po lete
o Uistite sa, Ze dron, dialkovy ovladac, gimbal kamery, batérie a vrtule su v dobrom
stave. V pripade zistenia akéhokolvek poSkodenia kontaktujte zakaznicku
podporu.
e Skontrolujte, ¢i su objektiv kamery a snimace systému videnia Cisté.
e Pred prepravou dronu sa uistite, Ze je spravne ulozeny.

Pokyny na udrzbu

Aby ste predisli vaZznym zraneniam deti a zvierat, dodrZiavajte nasledujuce pravidlo:

e Malé Casti, ako su kable a popruhy, su v pripade prehltnutia nebezpecné.
Uchovavaijte ich mimo dosahu deti a zvierat.

e Inteligentnu batériu a dialkovy ovladac skladujte na chladnom a suchom mieste
mimo dosahu priameho slnecného svetla. Zabranite tak prehriatiu
zabudovaného LiPo akumulatora. Odporucana teplota skladovania je medzi 22 °C
a 28 °C (71°F-82°F) po dobu dlhSiu ako tri mesiace. Nikdy ju neskladujte pri
teplote od -10°C do 45°C (14°F-113°F).

e NEDOVOLTE, aby sa fotoaparat dotykal vody alebo inych kvapalin alebo aby bol
do nich ponoreny. Ak sa namodi, utrite ho do sucha makkou savou handrickou.
Spustenie mokrého dronu méZe spdsobit trvalé poskodenie. NEPOUZIVAJTE
alkohol, benzén, riedidla ani iné horlavé Cistiace prostriedky. NESKLADUJTE
kameru na vlhkych alebo prasnych miestach.

e Po kaZdej havarii alebo silnom naraze skontrolujte kazdu Cast dronu. Ak zistite
problémy, kontaktujte podporu spolo¢nosti Potensic.

¢ Pravidelne kontrolujte indikatory stavu nabitia batérie a jej Zivotnosti. Batéria je
dimenzovana na 250 cyklov. NepouZivajte ju dlhSie.
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e Dron prepravujte so zlozenymi rukami a vypnutym napajanim.

e Dialkovy ovladac prepravujte so zloZzenymi a vypnutymi anténami.

e Po dlhom skladovani sa batéria prepne do rezimu spanku. Ak ju chcete prebudit,
nabite ju.

e Dron, ovladac, batériu a nabijacku skladujte na suchom mieste.

e Pred udrzbou dronu, napriklad pred Cistenim alebo vymenou vrtul, vyberte
batériu. Na odstranenie prachu a necistdt pouzite makkd handricku.
NEPOUZIVAJTE mokru handricku ani istiace prostriedky s obsahom alkoholu.
Kvapaliny sa mdZu dostat do dronu a spdsobit skrat elektroniky.

e Pred kontrolou alebo vymenou vrtul vypnite batériu.

RieSenie problémov

e Preco sa batéria nemoze pouzit pred prvym letom?
Pred prvym pouZitim je potrebné batériu aktivovat nabijanim.

e Ziadna funkcia
Skontrolujte, ¢i sa inteligentna batéria a dialkovy ovladac aktivovali nabijanim. Ak
problém pretrvava, kontaktujte zakaznicku podporu.

e Problémy so zapinanim a spustanim
Skontrolujte, i je batéria napajana. Ak ano a zariadenie sa stale neda normalne
spustit, kontaktujte zakaznicku podporu.

e Problémy s aktualizaciou SW
Pri aktualizacii firmvéru postupujte podla pokynov v pouzivatelskej prirucke. Ak
sa aktualizacia firmvéru nepodari, restartujte vSetky zariadenia a skuste to znova.
Ak problém pretrvava, kontaktujte zakaznicku podporu.

e Problémy s vypinanim a zapinanim
Kontaktujte zakaznicku podporu.

e Ako odhalit neopatrni manipulaciu alebo skladovanie v nebezpecnych
podmienkach
Kontaktujte zakaznicku podporu.

Riziko a varovania
Ked dron po zapnuti zisti riziko, na displeji Potensic Eve sa zobrazi varovné hlasenie.
Venujte pozornost nasledujucim situaciam:

e Ak stav dronu nie je vhodny na vzlet.
e Ak sa kompas rusi a je potrebné ho kalibrovat.
e Po zobrazeni vyzvy postupujte podla pokynov na obrazovke.
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Likvidacia

hid

Pri likvidacii dronu a dialkového ovladaca dodrziavajte miestne predpisy tykajuce sa
elektronickych zariadeni.

Likvidacia batérii

Batérie likvidujte do urcenych recyklacnych kontajnerov az po ich Uplnom vybiti. Batérie
NEVYHadzujte do bezného odpadu. Prisne dodrZiavajte miestne predpisy tykajuce sa
likvidacie a recyklacie batérii.

Ak sa batéria po nadmernom vybiti neda zapnut, okamzite ju zlikvidujte.

Ak sa batéria Smart Battery neda Uplne vybit, obratte sa na profesionalnu agenturu na
likvidaciu/recyklaciu batérii, ktora vam pomoze.

Certifikacia CO
ATOM 2 (DSDR23A) spifia poZiadavky certifikacie CO.

Model: DSDR23A

Trieda UAS: co

Maximalna vzletova hmotnost 245 g

(MTOM):

Maximalna rychlost vrtule: 16800 OTACOK ZA MINUTU

Vyhlasenie MTOM

Maximalna vzletova hmotnost ATOM 2 (model DSDR23A) vratane inteligentnej batérie,
vrtll a karty microSD je 245 g, aby spifial poZiadavky CO.

Pouzivatelia musia postupovat podla tychto pokynov, aby spinili poZiadavky na MTOM
pre kazdy model:

e NEPridavajte do dronu Ziadne uzitoCné zatazenie okrem poloziek uvedenych v
Casti "Zoznam poloZiek vratane kvalifikovaného prisluSenstva".

e NEPOUZIVAJTE nekvalifikované nahradné diely, ako st inteligentné letové batérie,
vrtule atd.

e Dron NEMOZETE dodato¢ne namontovat.
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Zoznam poloZiek vratane kvalifikovaného prislusenstva

Pre CO
Item Cislo modelu Rozmery Hmotnost
Vrtule DSDR23A-PPS 1194 63,8 mm (priemerx | oo o 254y kus)
rozstup zavitov)
Inteligentny DSBT02B 83,6 x 42,5 x 34,6 mm Priblizne 84 g
batér
Karta microSD* NEUPLATNUJE SA 15%x11x1,0mm Priblizne 0,3 g

* Nie je sucastou originalneho balenia.

Zoznam nahradnych a vymenitelhych dielov
Pre CO

e Vrtule ATOM 2
e Inteligentna batéria ATOM 2

Upozornenia pre dialkovy ovladac

Model: DSRC23A

Ak sa dialkovy ovladac odpoji od dronu, aplikacia Potensic Eve zobrazi na obrazovke
poznamku a dron vykona svoje prednastavené spravanie, ked sa signal dialkového
ovladaca strati. Dialkovy ovladac sa automaticky vypne po 20 minutach necinnosti.

e Zabrante ruSeniu dialkového ovladaca a inych bezdrétovych zariadeni.
Nezabudnite vypnut Wi-Fi na blizkych mobilnych zariadeniach. Ak d6jde k
ruseniu, o najskor s dronom pristarnte.

e Dron NEPOUZIVAJTE, ak st svetelné podmienky prili3 jasné alebo prili§ tmavé, a
zaroven nepouzivajte mobilny telefon na monitorovanie letu. Pouzivatelia su
zodpovedni za spravne nastavenie jasu displeja pri lete na priamom slnecnom
svetle.

e Ak ddjde k neoCakavanej operacii, uvolnite ovladacie packy alebo stlacte tlacidlo
Navrat domov (RTH).

Zoznam bezpecnostnych opatreni

NizSie je uvedeny zoznam mechanickych a prevadzkovych bezpecnostnych opatreni pre
ATOM 2:

e V nudzovych situaciach je mozné vrtule zastavit pomocou kombinovaného
prikazu paky. PodrobnejSie informacie najdete v Casti NUdzové zastavenie vrtule
uprostred letu.

e Funkcia Navrat domov (RTH). PodrobnejSie informacie najdete v Casti Navrat
domov (RTH).

e Systém videnia smerom nadol. PodrobnejSie informacie najdete v Casti Systém
zostupného videnia.
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Funkcia GEO Zone obmedzuje alebo zakazuje letovu prevadzku v oblastiach, ako
su zény s obmedzenym pristupom a vySkové zény, ¢im zabezpecuje bezpecnu a
legalnu prevadzku dronov. PodrobnejsSie informacie najdete v ¢asti GEO Zone.

Oznamenie EASA

Pred pouzitim si urcite precitajte dokument Informacné upozornenia pre drony, ktory je
sucastou balenia.

Dalsie informacie o sledovatelnosti najdete na nasledujicom odkaze: .

P6vodné pokyny

Tento navod poskytuje spolocnost Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. a jeho obsah
sa mdze zmenit. Adresa: Adresa: Room 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road,
Nanshan District, Shenzhen, Cina.

Kategorie rizik a hodnotenie

Na Start si vyberte otvorené, nerusené prostredie, daleko od davu ludi, prekazok
a vodnych pléch. Pocas letu udrziavajte vizualnu viditelnost a vyhybaijte sa letu
nad davmi ludi.

Maximalna vyska letu je 120 m. Dodrziavajte miestne zakony a predpisy.

Dron nepodporuje prislusenstvo tretich stran ani dodato¢né zatazenie, aby sa
zabranilo ovplyvneniu jeho vykonu.

Pred letom sa uistite, Ze je batéria spravne vloZzena do dronu a spona batérie je
bezpecne na svojom mieste.

Zadaijte prislusné informacie v aplikacii Potensic Eve > Nastavenia > Bezpecnost >
Vzdialené ID podla miestnych predpisov a pred letom sa uistite, Ze je vzdialené ID
povolené.

Pred vzletom sa uistite, Ze su Udaje o bezpecnosti letu aktualizované na najnovsiu
Verziu.

Softvér systému dronu presiel prisnou bezpecnostnou certifikaciou a vyuziva
Sifrovanie a mechanizmy proti neopravnenej manipulacii na bezpecné stahovanie
videi, fotografii a firmvéru.

NepouZivajte vyrobok v silnych magnetickych poliach alebo v blizkosti velkych
kovovych predmetov, ako su kovové bane, parkoviska, velké budovy z betonu
vystuzeného ocelou a vysokonapatové kable.

Vyrobok nerozoberajte ani neupravujte. Vzdy pouzivajte oficialne odporucané
originalne prisluSenstvo. Neoriginalne prislusenstvo méze predstavovat
bezpecnostné riziko.
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Kategérie rizik a hodnotenie
(Bodovanie 1-5, uroverni = pravdepodobnost x zavaZnost, 1-4 nizke riziko, 5-10 stredné riziko, 12-25 vysoké

riziko)
Rizika Pravdepodobnost | Zavaznost | Urovefi Zmiernenie Robustnost
Prekrocenie
maximalnej vzletovej | 1 2 2 Vyhlasenie MTOM Stredné
hmotnosti
Udr_zu;te St 'bezpecnu Pridanie varovani do prirucky;
vzdialenost od davu Ly .
g o . 2 2 4 minimalizacia Casu letu nad Stredné
ludi savisiacich s N
L davmi ludi
misiou.
Pridanie upozorneni do prirucky;
Prelet nad davmi ludi | 1 4 4 je potrebné potvrdit predletovy Stredné
kontrolny zoznam
Do prirucky pridajte
BVLOS pocas letu 2 2 4 u'po.zorrjema; pred Ietqm > Stredné
uistite, Ze v letovom priestore
nie su ziadne prekazky.
Doplrite pokyny do prirucky;
Prekrocenie zapnite obmedzenie nadmorskej
vySkového limitu 120 | 1 3 3 vysky pred letom alebo Vysoka
metrov pocas letu zabudované obmedzenie
nadmorskej vysky
Prenéasanie Pridanie opisu zakazu
nebezpecnychv 1 4 4 u2|tocnefv10'zaFazen|a s . Stredné
predmetov pocas nebezpecnymi predmetmi;
letu pridanie upozorneni do prirucky
Doplnit opis kontroly upevnenia
Predmety vs?tkych ca.stl Pred vzletom; do
P prirucky pridat upozornenie .
vypadavajuce z 1 3 3 ot Ly Stredné
2 zakazujuce prevazanie
dronu pocas letu , , .
predmetov nachylnych na pad
pocas letu
Pilot je mladSi ako 16 1 5 5 Pridanie ur?ozornenla na etiketu Stredné
rokov na obale vyrobku
Pilot nie je I ) .
< . Pridanie upozornenia na etiketu .
oboznameny s 2 2 4 i Nizka
P na obale vyrobku
priruckou
. . - Pridanie pokynov na zapnutie
Vzdial ID . . - .
zdia en’e nie e 2 2 4 vysielania RID pred Startom Stredné
povolené ) . .
alebo jeho predvolené zapnutie
Neaktualizovanie
bezpecnostnych Pridanie pokynov na aktualizaciu
udajov o lete, €o ma 1 3 3 bezpecnostnych udajov pred Stredné
za nasledok viet do vzletom
zakazanych zén.
Rizika pri vymene
udajov (stahovanie ) .
e o Doplnenie opisu protokolov na
videi, fotografii, renos Udajov s vysokou
aktualizacia 1 2 2 e Vysoka
softvéru) medzi UAS L P
. prirucky
a externymi
zariadeniami
R|2|ka’ pri aktualizacii 1 1 1 Doplngn’@ opisu Protokolov pre Vysoka
softvéru pre UAS aktualizaciu softvéru s
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obmedzenym pristupom alebo
vzdialenu aktualizaciu s vysokou
uroviou zabezpecenia do
prirucky
Rizika pou.zwama Doplfte varovanie pred
dronu v miestach so o . .
o s 2 2 4 pouzivanim vyrobku v silnych Vysoka
silnym magnetickym i :
. magnetickych poliach
polom
Pridanie varovania pred
Nezakonné upravy demontaZzou alebo Upravou
dronov vedtice k 2 2 4 vyrobku s vynimkou oficidlne Vysoka
riziku poruchy odporucaného prisluSenstva v
prirucke
ZavaZnost—Pravdepo | 1 2 3 4 5
1 5
2 4 6 8 10
3 6 9
4 8
5 5 10

Informacéné oznamenie pre pilotov dronov

>EASA ~0F

Agentdra Eurépskej Gnie pre bezpecnost S KAMEROU

Tento dron je lietadlo. Plati nan letecky zakon.
Ako pilot dronu ste zodpovedny za bezpecné lietanie s dronom.

Pred letom musite ako pilot dronu

uistite sa, Ze majitel dronu je registrovany na svojom vnutrostatnom urade (ak uz nie je
registrovany).

uistite sa, Ze je na dréne uvedené registracné cislo vlastnika.
precitajte si a dodrziavajte pokyny vyrobcu.

Zistite, ako sa zaregistrovat a kde mdZete lietat '
www.easa.europa.eu/drones/NAA )

Trestné Ciny
su trestné
podla zakona

T
Uistite sa, Ze ste primerane poisteni fﬂ?}f}fﬁ Neprelietavajte nad velkou skupinou ludi

)ﬁ
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T
Eo

Levats,

Skontrolujte, ¢i v oblasti, kde chcete letiet, nie
su bezletové zény a pripadné obmedzenia.

Dron majte neustale na oc€iach

UdrZujte bezpecnu vzdialenost medzi dronom
a ludmi, zvieratami a inymi lietadlami.

OkamZite informujte svoj narodny letecky
Urad, ak sa vas dron stane ucastnikom nehody,
ktora ma za néasledok vazne alebo smrtelné
zranenie osoby, alebo ktora ovplyvni lietadlo s
posadkou.

Prevadzkujte svoj dron v ramci limitov
definovanych v pokynoch vyrobcu

Zarucné podmienky

i :Q?/ ‘hgq

&1

ik

33 B

Nelietajte vysSie ako 120 m od zeme

Nelietajte v blizkosti lietadiel a v blizkosti letisk,
pristavacich pléch pre vrtulniky alebo v
miestach, kde prebiehaju zachranné prace.

Nenarusujte stukromie inych ludf

Zamerne nezaznamenavajte ani nezverejiujte
fotografie, vided alebo zvukové zaznamy ludi
bez ich suhlasu.

Nepouzivajte dron na prepravu nebezpecného
tovaru alebo na zhadzovanie materialu

Dron neupravujte. Povolené je len nahravanie
softvéru odpordcaného vyrobcom dronu

Na novy vyrobok zakupeny v predajnej sieti Alza.cz sa vztahuje zaruka 2 roky. V pripade
potreby opravy alebo inych sluzieb pocas zaru¢nej doby sa obratte priamo na predajcu
vyrobku, je potrebné predlozit originalny doklad o kiipe s datumom nakupu.

Za rozpor so zaruénymi podmienkami, pre ktory nemozno uznat uplatnenu
reklamaciu, sa povaZuju nasledujuce skutocnosti:

e Pouzivanie vyrobku na iny Ucel, nez na aky je vyrobok urceny, alebo nedodrziavanie

pokynov na udrzbu, prevadzku a servis vyrobku.

e Poskodenie vyrobku zZivelnou pohromou, zasahom neopravnenej osoby alebo
mechanicky vinou kupujuceho (napr. pri preprave, Cisteni nevhodnymi prostriedkami
atd.).

e prirodzené opotrebovanie a starnutie spotrebného materialu alebo komponentov
pocas pouzivania (napr. batérie atd.).

e Pdsobenie nepriaznivych vonkaijsich vplyvov, ako je sinecné Ziarenie a iné Ziarenie
alebo elektromagnetické polia, vniknutie tekutin, vniknutie predmetov, prepatie v
sieti, elektrostatické vybojové napatie (vratane blesku), chybné napajacie alebo
vstupné napatie a nevhodna polarita tohto napatia, chemické procesy, ako su
pouzité napajacie zdroje atd.

e Ak niekto vykonal upravy, modifikacie, zmeny dizajnu alebo adaptaciu s cieflom
zmenit alebo rozsirit funkcie vyrobku v porovnani so zakupenym dizajnom alebo
pouzitim neoriginalnych komponentov.
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Vyhlasenie o zhode EU

Tento vyrobok spifia poZiadavky vietkych prislusnych smernic Eurépskej tnie. Upiné
znenie vyhlasenia o zhode najdete na konci tejto pouZivatelskej prirucky.

C€

WEEE

Tento vyrobok sa nesmie likvidovat ako bezny domaci odpad v stlade so smernicou EU
o odpade z elektrickych a elektronickych zariadeni (OEEZ - 2012/19/EU). Namiesto toho
sa musi vratit na miesto nakupu alebo odovzdat na verejnom zbernom mieste
recyklovatelného odpadu. Zabezpecenim spravnej likvidacie tohto vyrobku pomézete
predist moznym negativnym ddsledkom pre Zivotné prostredie a ludské zdravie, ktoré
by inak mohlo spdsobit nevhodné nakladanie s odpadom z tohto vyrobku. Dal3ie
informacie ziskate na miestnom urade alebo na najblizSom zbernom mieste. Nespravna
likvidacia tohto druhu odpadu mdze mat za nasledok pokuty v stlade s vnutrostatnymi
predpismi.
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Kedves vasarlé,

Kdszonjuk, hogy megvasarolta termékunket. Kérjuk, az elsd hasznalat el6tt figyelmesen
olvassa el az alabbi utasitasokat, és 6rizze meg ezt a hasznalati Utmutatot a késdbbi
hasznalatra. Forditson kulonds figyelmet a biztonsagi utasitasokra. Ha barmilyen
kérdése vagy észrevétele van a készulékkel kapcsolatban, kérjlk, 1atogasson el
ugyfélszolgalati oldalunkra: www.alza.hu/kontakt.

Importér Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Praha 7, www.alza.cz

Jogi nyilatkozat és 6vintézkedések

Felel6sségi nyilatkozat

A drénok potencialis veszélyeket rejtd és viszonylag dsszetett mikodésld termékek.
Hasznalat el6tt feltétlenul olvassa el alaposan a teljes hasznalati Utmutatét, hogy megértse
az alapvetd ismereteket és megismerje a dréon funkciéit. Az ATOM 2 elsé hasznalatahoz
ajanlott GNSS tizemmaddban Uzemeltetni egy tagas szabadtéri tertileten, hogy
megismerkedjen a funkcidkkal.

A biztonsagos és helyes hasznalat érdekében szigoruan tartsa be a kézikonyvben talalhaté
Uzemeltetési utasitasokat és dvintézkedéseket. A 16 év alatti felhasznalokra felnéttnek kell
feligyelnie, és a terméket gyermekek szamara elérhetetlen helyen kell tartani.

A Tarsasag kizarja a felel6sséget és nem nyujt garancialis szolgaltatast a Kézikonyv
biztonsagi Utmutatéjanak be nem tartasabdl ered6 kdzvetlen vagy kdzvetett
veszteségekért (beleértve a vagyoni karokat és személyi séruléseket).

A légcsavarok kivételével ne szerelje szét a termék egyetlen részét sem, és ne végezzen
modositasokat hivatalos utmutatas nélkul. Az ilyen cselekményekbdl ered6
kdvetkezményekért a felhasznaldk viselik a felel6sséget.

A hasznalattal, Gzemeltetéssel vagy karbantartassal kapcsolatos segitségért forduljon helyi
kereskeddnkhoz vagy a céglinkhoz.

A dron fedélzeti szoftvere szigoru biztonsagi tanusitvanyokon esett at, és fejlett titkositasi
és hamisitas elleni mechanizmusokat tartalmaz. Ezek biztositjak, hogy a szoftvert
illetéktelen felhasznalok ne tudjak médositani. A rendszer azonnal képes észlelni és
blokkolni az illegalis médositasokat, igy védve a dron repulésvezérl6 és adatfunkcioit a
rosszindulatu szoftverektdl, virusoktdl vagy hackelési kisérletektol.

A dokumentum szerz6i joga és tulajdonjoga a Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd.
tulajdonat képezi. (a tovabbiakban "Potensic") tulajdonat képezi. Az informacidk el6zetes
értesités nélkul valtozhatnak. A legfrissebb frissitésekért kérjuk, latogasson el a
https://www.potensic.com weboldalra.
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Biztonsag és ovintézkedések

Tartsa tavol magat az akadalyoktél és a tomegtél

A felhasznalé és masok biztonsaga érdekében tartsa a terméket tavol zsufolt
tertletektdl, magas épuletektél és nagyfesziltségl vezetékektdl. Kerulje tovabba a
készulék hasznalatat olyan zord id6jarasi kdrulmények kdzott, mint az erés szél, heves
es6 vagy zivatar. Ezek a korilmények kiszamithatatlan repulési sebességet, instabil
mUkodést és potencialis veszélyeket okozhatnak.

Tartsa tavol a nedvességet

A belsé elektronikus alkatrészeket vagy mechanikai részeket érinté nedvesség okozta
meghibasodasok vagy karok elkerulése érdekében tartsa a terméket tavol a
nedvességtol.

Biztonsagos miikédés

A drén faradtan, rossz mentalis allapotban vagy kelld tapasztalat nélkul torténd
Uzemeltetése ndveli a balesetek kockazatat. A biztonsag érdekében a termék javitasakor
vagy moédositasakor mindig eredeti alkatrészeket hasznaljon. Kizarélag a megadott
hatarokon belll mikddtesse, és tartsa be a helyi biztonsagi el6irasokat.

Tartsa tavol magat a nagy sebességgel forgé részektdl
Amikor a propellerek forognak, tartsa a dront tavol az emberektél és allatoktol, hogy
elkertlje a sérulést vagy a zavarast. Soha ne érintse meg kézzel a forgo légcsavarokat.

Tartsa tavol a héforrastol

A meghibasodasok, deformalddasok vagy sérulések megel6zése érdekében tartsa a
terméket tavol a h6tél és a magas hémérséklettdl. Ez kulondsen fontos, mivel a dron
fém, szalas, mUanyag és elektronikus alkatrészeket tartalmaz.

Figyelmeztetés és felszdlitasok

e Tartsa a csomagot és a kézikonyvet biztonsagos helyen, mivel fontos informacidkat
tartalmaznak.

e Afelhasznalok felel8sek azért, hogy a drén hasznalata ne okozzon kart masok
személyében vagy tulajdonaban.

e (Céglnk és a keresked6k nem vallalnak felel8sséget a nem megfelel6 hasznalatbdl
vagy Uzemeltetésbdl eredd veszteségekeért és személyi sériulésekért.

o Afelhasznaloknak szigoruan kovetnitk kell a felhasznaldi kézikonyvben leirt
|épéseket a drdn telepitéséhez és teszteléséhez. A repulés soran tartson legalabb 1-2
méteres tavolsagot a felhasznaloktdl vagy mas személyektdl, hogy a drén ne
Utk6zzon emberi testtel, és ne okozzon sérulést.

o Aterméket felndttnek kell dsszeszerelnie. A 16 év alatti felhasznalok nem kezelhetik
egyedul a terméket. Az akkumulatort felnétt feligyelete mellett kell tolteni, és a
toltési folyamat soran gyulékony anyagoktdl tavol kell tartani.
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A termék apro alkatrészeket tartalmaz. Kérjuk, a véletlen lenyelés elkerulése
érdekében helyezze azokat gyermekek szamara elérhetetlen helyre.

A balesetek elkerUlése érdekében ne Uzemeltesse a terméket utak vagy alloviz felett.
Tilos a terméket szétszerelni vagy Ujra felszerelni, kivéve a légcsavarokat, mivel ez a
dron meghibasodasahoz vezethet.

Az intelligens akkumulatort az FCC/CE szabvanyoknak megfelel6 USB-tdltovel toltse
fel.

A taviranyito beépitett 3,6 V-os litium akkumulatorral rendelkezik, amelyet nem kell
cserélni.

A robbanas elkerulése érdekében ne zarja révidre és ne nyomja 6ssze az
akkumulatort.

Ne tegye az akkumulatort forrd helyre (tlizbe vagy elektromos flit6test kdzelébe).
Tartson biztonsagos tavolsagot a nagy sebességgel forgd légcsavaroktdl; a karcolasok
és sérulések elkertilése érdekében kerulje a termék tomeges hasznalatat.

Ne hasznalja a terméket er6s magneses mezdvel rendelkez6 helyeken, példaul
nagyfeszultségl kabelek, fémeket tartalmazo épuletek, autdk és vonatok kdzelében;
ellenkez6 esetben a kapcsolat stabilitasa veszélybe kerulhet.

Kérjuk, gy8z6djon meg rola, hogy alaposan ismeri a helyi torvényeket és el6irasokat,
hogy elkerulje a drén jogosulatlan hasznalatat.

A légiforgalmi radidés magneses kdrnyezet kovetelményeinek valé megfelelés
érdekében a meghatarozott régiokban az illetékes nemzeti hatésagok altal kiadott
radioiranyitasi utasitasok idétartama alatt a tavvezérld hasznalatat az utasitasoknak
megfelel6en fel kell fUggeszteni.

Kérjuk, tartézkodjon a vizfelUletek feletti alacsony magassagu repuléstél.

Kérjuk, maradjon tavol a repul6terektdl, repulési utvonalaktdl és mas korlatozott
tertletektdl.

Olvasasi tippek

Jelmagyarazat
@) Tiltott Miikédési és hasznalati utasitasok
/'\ Fontos E’ Miiszaki kifejezések és referenciainformaciék

Felhasznalasi javaslatok

Ajanlatos megnézni a bemutatd videot és a Gyorsinditasi atmutatéot, miel6tt a

Kézikonyvhéz fordulna.

A kézikonyv tanulmanyozasakor feltétlendl olvassa el el8szér a Jogi nyilatkozat
és ovintézkedések részt.
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Tutorial vided/alkalmazas letoltése

Szkennelje be a QR-kddot a jobb oldalon, és maris
elérhetd:

Potensic Eve App letdltése.

Nézze meg az oktatovidedkat.

Hozzaférés a legujabb felhasznaldi kézikonyvhoz.
Ismerje meg a gyakran ismételt kérdéseket (GYIK).

¢ A Potensic Eve App tamogatja az iOS 13.0 és Ujabb, valamint az Android 7.0 és
Ujabb operaciés rendszereket.

Regisztracio és segitség
A jobb felhasznaloi éimény érdekében az alkalmazas els6 hasznalatakor fidkot kell
létrehozni. Garantaljuk, hogy soha nem gy(jtunk felhasznal6i adatokat engedély nélkal.

Regisztracios eljarasok

e Adja meg e-mail cimét a regisztracios oldalon.

e Szerezze be az ellen6rzd kddot és adja meg, majd olvassa el és fogadja el a
Felhasznal6i megallapodast és az Adatvédelmi szabalyzatot.

o Allitson be egy jelszot a regisztracié befejezéséhez.

A sikeres regisztracié utan automatikusan bejelentkezik.

e Aregisztracié soran kérjuk, gy6z6djon meg arrél, hogy mobilkészuléke
csatlakozik az internethez.

e Ha a regisztracio soran nem kapja meg az ellen6rz6 kodot, kérjuk, ellenbrizze a
spam mappajat, mivel az ellen6rz6 e-mailt tévedésbdl spamként jeldlték meg.

/i e Hanem regisztral és nem jelentkezik be a Potensic-fickjaba, nem tudja
aktivalni a dront, és csak 3 probarepulés erejéig repulhet 30 méteres
magassaggal és tavolsaggal. A dron aktivalasahoz ajanlott regisztralni és
bejelentkezni a fidkjaba.

Segitség

Kdszonjuk, hogy megvasarolta a Potensic ATOM 2-t. Miel6tt el8szor hasznalna a dront,
javasoljuk, hogy figyelmesen olvassa el a hasznalati Utmutatot.

Kérjuk, 1épjen kapcsolatba Ugyfélszolgalatunkkal a support@potensic.com cimen, ha
barmilyen probléma vagy probléma merul fel a drénnal kapcsolatban.

225



Mdszaki F]
IMU IMU (inercialis mérdegység), a drén legfontosabb kdzponti érzékelgje.

TOF (repulési id6)

TOF (repulési id6), az érzékel6 infravoros jel adasatdl és vételétdl
szamitott id6tartam a cél tavolsaganak meghatarozasa érdekében.

Lefelé iranyulé
latérendszer

Az érzékel6rendszer, amely a drén aljan talalhato, és amely kamerabdl
és TOF modulbdl all.

Vision pozicionalas

Nagy pontossagu pozicionalas, amely a lefelé iranyul6 latérendszerrel
valésul meg

Iranyti

Geomagneses érzékels, amely lehetbvé teszi, hogy a drén azonositsa
az iranyt.

Barométer

Légkori nyomasérzékeld, amely lehetévé teszi, hogy a drén a légkori
nyomason keresztll meghatarozza a magassagot.

Zar/feloldas

A drén motorjainak atmenetére utal az allé allapotbdl az Uresjarati
forgasba.

Uresjarat

A feloldas utan a motor meghatarozott sebességgel porogni kezd, de
nem képes elegend6 felhajtéerdt biztositani a drén felszallasahoz.

Automatikus
visszatérés

A drén a GNSS helymeghatarozas alapjan automatikusan visszatér a
HOME pontra.

Droén fej

A drén kamerajanak helyzete.

Gazpedal vezérld bot

A dron felemelkedése vagy leereszkedése.

Magassag vezérlé bot

Reptiljén a dron el8re vagy hatra

Gurulasvezérlé bot

Reptiljén a dronnal balra vagy jobbra.

Gorbiletvezérloé bot

Lehet8vé teszi, hogy a dréon az éramutaté jarasaval megegyez6 vagy
ellentétes iranyban forogjon.
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Attekintés

Ez a fejezet bemutatja az ATOM 2 funkcionalis jellemzdit, valamint a drén és a taviranyitd
abrait.

Bevezetés

Az ATOM 2 6sszecsukhat6 karokkal rendelkezik a kényelmes hordozhatésag érdekében,
a kénnyd, minddssze 245 g sulyu teste pedig Vision Positioning Systemmel rendelkezik,
amely lehet6vé teszi a pontos lebegést alacsony magassagu beltéri és kultéri
kornyezetben. A GNSS-érzékel6vel felszerelt dron lehetdvé teszi a helymeghatarozast és
az automatikus visszatérést.

A kamera 1/2 huivelykes Sony CMOS képérzékel8t hasznal, amely nagyfelbontasu 4K/30
fps videok és 48MP-es fényképek rogzitésére képes. A kamera egy 3 tengelyes gimbalra
van szerelve, amely lehetdvé teszi a stabil felvételek rogzitését a dron mikodtetése
kdzben.

Az ATOM 2 tavvezérl6je PixSync 4.0 digitalis atviteli technologiat hasznal, amely idealis
korulmények kozott akar 10 km-es maximalis kommunikaciés tavolsagot és 1080p
videoatvitelt tesz lehetdvé. A vezérl6 visszahuzhat6 és dsszecsukhaté kialakitasu, igy
kibontott allapotban helyet biztosit a mobileszkdznek.

Ha USB-kabelen keresztul csatlakozik a vezérl6hoz, az alkalmazason keresztul
mUkodtetheti és konfiguralhatja a dront, valamint megtekintheti a nagyfelbontasu
videoatvitelt. A taviranyitéba épitett litium akkumulator maximalis Gzemideje korulbelul
4 bra.

Az ATOM 2 a szabadalmaztatott SurgeFly repulésvezérlési technoldgiat hasznalja, amely
16 m/s maximalis repulési sebességet és korulbelul 32 perc maximalis repulési id6t
biztosit, 5. szintl szélallésaggal szemben.

/N Amaximalis repulési id6 tesztelési feltételei: kb. 25°C kérnyezeti
hémérsékleten, szélcsendes kdrnyezetben, 5 m/s allandd sebességgel el6re
repulve, a dront 1080p/24 fps videofelvételi médra allitva (tényleges
videofelvétel nélkul repulés kdzben), 100%-o0s akkumulatortoltésrdl 0%-os
toltottségi szintig.

o Az energiafogyasztas jelentdsen megnd, ha a dron a széllel szemben tér vissza.
Ha az alkalmazastdl erés széllel valo talalkozasrél kap felszélitast, kérjuk, hogy
a drén biztonsaga érdekében mindenképpen csdkkentse a repulési
magassagot és térjen vissza id6ben.
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Drén diagram

o ,swN =

=
[
Il
I
|
Toltés jelz6
USB-C tolt8port
Akkumulator csat
SD-kartya foglalat
Farokjelz8

Monokularis vizuélis modul

10.
11.

12.

TOF modul

Alsé hitényilas
Teljesitményjelzé
Bekapcsold/parosité gomb
3 tengelyes kardan és
kamera

Kefe nélkuli motor
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13.
14.
15.
6.

Propeller

Kar

Antenna allvany
Kartengely



Taviranyité diagram

1. Bekapcsol6 gomb
Egyszeri megnyomasaval ellenbrizheti az
akkumulator aktualis toltottségi szintjét. Nyomja
meg és tartsa lenyomva a taviranyité be- vagy
kikapcsolasahoz.

Bekapcsolas jelzo
Megjeleniti a taviranyit6 aktualis elemszintjét vagy
allapotat.

1/4 anya rogzités
Rés A taviranyitoé pantjanak rogzitéséhez (* kilon
megvasarolhato).

USB-C csatlakoztatas
Port a tavvezérl6 csatlakoztatasahoz.

Visszatérés haza (RTH) gomb

Nyomja meg egyszer, hogy a dron fékezzen és lebegjen
az automatikus repulési médokbél. Nyomja meg és
tartsa lenyomva a RTH elinditdsahoz. Nyomja meg Ujra
az RTH megszuntetéséhez.

Vezérl6 botok

A vezérlépalcakkal irdnyithatja a dron mozgasat. Allitsa
be a vezérl8palca lzemmoddot a Potensic Eve
alkalmazasban a Beallitasok > Vezérlés > Taviranyitod
beallitasai > Vezérlpalca Gzemmod.

Osszecsukhaté iranyitott antenna
Vezeték nélkuli vezérl6- és videojeleket tovabbit a
drénhoz

Mobil eszkéz tarté

A mobileszkdz biztonsagos rogzitéséhez a tavvezérlén.
USB-C téltéport

A taviranyito toltéséhez
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10.

11.

12.

13.

14.

15.

16.

Jobb tarcsa
A digitalis zoom vezérléséhez.

Testreszabhat6 C2 gomb

Nyomja meg egyszer a sebesség izemmad valtasahoz
(Vide6/Normal/ Sport). Nyomja meg kétszer a
sebességtarté automatika beallitasahoz
(engedélyezés/tiltas/frissités). Nyomja meg a C2
gombot és a bal oldali tarcsat a fehéregyensuly
beallitasahoz. Nyomja meg a C2 és a jobb tarcsat az EM
beéllitdsahoz. Allitsa be a funkciét a Potensic Eve
alkalmazasban a Beallitdsok > Vezérlés > Taviranyitd
beallitasai > Gombok testreszabasa menipontban.

Testreszabhat6 C1 gomb

Egyszeri megnyomasaval a kamera d&lésszogének
atallitdsahoz (0°/-90°). Nyomja meg kétszer a kamera
Uzemmddjanak (automatikus/manudlis) valtasahoz.
Nyomja meg a C1 gombot és a bal oldali tarcsat a
zarsebesség beadllitasahoz. Nyomja meg a C1 és a jobb
tarcsat az ISO beéllitasahoz. Allitsa be a funkciot a
Potensic Eve alkalmazasban a Beallitasok > Vezérlés >
Taviranyito beallitdsai > Gombok testreszabasa
menupontban.

Bal oldali tarcsa
A kamera d6lésének szabalyozasa.

Kiold6/Felvétel gomb

Nyomja meg egyszer a fénykép készitéséhez vagy a
felvétel inditdsahoz/leallitdsahoz. Nyomja meg és tartsa
lenyomva a fénykép/vided kozotti valtashoz.

Hdt6furatok

Vezérldpalca taroléhely
A vezérlbpalcak tarolasara



Els6 hasznalat

A dron el6készitése
A terméket 6sszehajtogatott allapotban szallitjak. Kérjuk, a kovetkezéképpen hajtsa ki:

e Tavolitsa el a kardankerék-védét.
e A hatsé kar el6tt hajtsa ki az els6 kart.
e Hajtsa ki a légcsavar lapatjait.

A taviranyito elékészitése
Szerelje fel a mobil eszkozt és a vezérl6palcakat

1. Bontsa ki az antennakat.

2. Vegye ki a vezérl8palcakat a tarolohelyekrol.

Szerelje fel a vezéri@palcakat a taviranyitéra.

4, Csatlakoztassa az adapterkabelt a tavvezérld
logbjaval a tavvezérléhoz.

5. Csatlakoztassa a masik végét a
mobileszkdzéhez.

6. Helyezze be a kabelt a jobb oldali fogantyu
belsejében 1évd nyilasba.

7. Nyissa ki a taviranyitét mindkét kezével, és
rogzitse a mobilkészuléket a helyén.

8. Az el6készités befejezddott.

w
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/N e Atavvezérl6 adapterkabel iranyitott; ne cserélje fel a kabel vegeit.

e Ne dugja be a taviranyité adapterkabel USB-C végét a taviranyitdé USB-C
toltéportjaba, mert ez révidzarlatot okozhat.

e Android telefonhoz vald csatlakozaskor, ha a rendszer az USB csatlakozasi méd
kivalasztasara kéri, valassza az "Adatatvitel" lehet&séget. Mas opcid
kivalasztasa sikertelen csatlakozast eredményezhet.

Toltés/inditas és leallitas

Az elsd repulés el6tt feltétlenul aktivalni kell az akkumulatort, kulénben a dron nem
indul el. Csatlakoztassa az akkumulator USB-C tolt6portjat egy USB tolt6hdz, és
csatlakoztassa azt egy valtakozd aramu tapegységhez a teljes feltoltéshez (az USB toltd
nem tartozik a csomaghoz. A felhasznalok barmilyen téltét hasznalhatnak, amely
megfelel az FCC/CE el6irasoknak). A piros kijelzd a toltés alatt vilagit, és a toltés
befejeztével automatikusan kikapcsol. A Fly More Combo megvasarlasa esetén az
akkumulator a parhuzamos tolt6kozpont segitségével is tolthetd. Tovabbi részletekért
olvassa el a Parhuzamos toltékdzpont felhasznaléi kézikonyvét. A hub a taviranyité
toltésére is hasznalhato.
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e A legrovidebb toltési id6 korulbelul 1 6ra 25 perc az USB-C toltéporton
keresztul. Gy6z6djon meg réla, hogy toltdje tamogatja az 5 V/3 A kimenetet,
hogy elérje ezt a toltési sebességet.

e A felhasznaldnak azt tanacsoljuk, hogy az akkumulatort a parhuzamos
toltékdzpont segitségével toltse fel, hogy harom akkumulatort egyszerre
gyorsan tolthessen fel.

/1\ e Biztonsagi okokbol ajanlott az akkumulatort a téltes el6tt kivenni a dronbdl;
ellenkezd esetben a dron nem fog bekapcsolni, ha az akkumulatort a drén
belsejében toltik.

e Ha a toltékabel csatlakoztatva van, mikézben a drén be van kapcsolva, akkor az
automatikusan kikapcsol, és a toltés folytatodik.

e Az akkumulator hasznalat utan tulsagosan felforrésodhat; ne téltse, amig le
nem h(l, mert az intelligens akkumulator elutasithatja a toltést.

o A celldk aktivitdsanak fenntartasa érdekében hdromhavonta toltse fel az
akkumulatort.

o Kérjuk, csatlakoztassa az eredeti kabelt vagy barmely olyan kabelt, amely 3 A-
nal nagyobb aramot tdmogat az USB-C porthoz; ellenkezd esetben toltési hiba
vagy az akkumulator karosodasa kovetkezhet be.

Elinditas

Drén: Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot, amig az 6sszes
bekapcsolasjelz6 fel nem kapcsol, majd engedje el az inditas befejezéséhez.

Taviranyité: Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot, amig az 6sszes
bekapcsolasjelz6 fel nem kapcsol, majd az inditas befejezéséhez engedje el.

Leallitas

Drén: Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsologombot, amig az 6sszes
bekapcsolasjelz6 ki nem kapcsol, majd engedje el a kikapcsolas befejezéséhez.

Taviranyité: Nyomja meg és tartsa lenyomva a bekapcsolégombot, amig az 6sszes
bekapcsolasjelz6 ki nem kapcsol, majd engedje el a kikapcsolas befejezéséhez.

¢ A Potensic Eve App tamogatja az iOS 13.0 és Ujabb, valamint az Android 7.0 és
Ujabb operacids rendszereket.
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Droén aktivalasa

A drént az elsd hasznalat el6tt aktivalni kell a Potensic Eve alkalmazason keresztul.
Kapcsolja be és csatlakoztassa a drént és a taviranyitot, majd nyissa meg a Potensic Eve
alkalmazast, és kdvesse a képerny6n megjelend utasitasokat a drén aktivalasahoz.

Az aktivalas utan az aktualis drén és a taviranyit6 alapértelmezés szerint dssze lesz
kotve. Az aktivalashoz hasznalt fiok megtartja a dron feletti teljes iranyitast.

¢ Az aktivalashoz internetkapcsolat sztikséges. Az aktivalatlan dron csak
korlatozottan, legfeljebb 3 alkalommal végezhet repulést.

Firmware frissités

Ha Uj firmware-frissités érhetd el, hasznalja a Potensic Eve App-ot a frissitéshez. A drén
és a taviranyitd csatlakoztatasa utan nyissa meg a Potensic Eve App alkalmazast. Az
alkalmazas automatikusan értesiti Ont, ha Uj firmware-frissités érhetd el. Javasoljuk,
hogy a felhasznaldk kdvessék az utasitasokat a frissités befejezéséhez a legjobb élmény
érdekében.

/N e Afrissités el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy a drén akkumulatora legalabb 30%-
os toltottségd, és a taviranyitd legalabb két savnyi toltottséggel rendelkezik. Ha
nem, toltse fel ket a frissités megkezdése elbtt.

e Ellendrizze, hogy a kardanvédd eltavolitasra kertlt-e, és hogy nincsenek-e
idegen targyak a kardan korul.

e Gy6z8djon meg réla, hogy a mobilkészilék a frissités soran csatlakozik az
internethez, kilénben a firmware letdltése meghiusulhat. Ha a jelenlegi
mobilkészuléke nem tudja letdlteni a firmware-t, prébalkozzon masik
készulékkel vagy operacios rendszerrel.

¢ A frissités soran tartsa a taviranyitot és a dront egymastol 1 méteren belll, és
tavol a jelzavarok forrasaitél, példaul szamitogépektél és routerektdl.

o A frissités soran ne mikodtesse a dront vagy a taviranyitét (pl. az eszkdzok
kikapcsolasa vagy a kabelek kihlzasa/behuzasa), kivéve, ha az alkalmazas erre
utasitja. A folyamat soran tartsa az eszkdzoket mozdulatlanul.
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Drén

Az ATOM 2 egy repulésiranyité rendszerbdl, kommunikacios rendszerbdl,
helymeghatarozé rendszerbdl, energiaellatd rendszerbdl és egy intelligens
akkumulatorbdl all. Ez a fejezet a drén egyes részeinek funkcidit ismerteti.

Helymeghatarozas

kovetkez6 két pozicionalasi médot tamogatja:

GNSS helymeghatarozas: Tamogatja a pontos lebegést, az intelligens repulést és az
automatikus visszatérést.

A latas pozicionalasa: A lefelé iranyul6 latérendszer alapjan nagy pontossagu
pozicionalast tud megvalositani alacsony magassagban. A latasalapu pozicionalas GNSS-
jel nélkdl is megvalésithatd, igy a termék beltérben is hasznalhato.

Hogyan kell valtani: A repulésvezérl6 rendszer automatikusan valt a dron
kornyezetének megfelel6en. Ha a GNSS-jelek gyengék és a lefelé iranyulo latérendszer
nem all rendelkezésre, a drén atvalt a magassagi uzemmadra (ATTI). Ebben az
uzemmaodban a drén nem lesz képes stabil lebegést fenntartani, igy a felhasznaldnak
kézzel kell mandvereznie a vezérl8botokkal, hogy a balesetek elkerulése érdekében a
lehetd leggyorsabban biztonsagos helyen landoljon a drén. Az ereszkedés soran a
biztonsagos leszallas érdekében szorosan figyelje a dron helyzetét, sebességét és
magassagat. Az Attitude Mode Uzemmaoddba vald belépés és a repulési balesetek
kockazatanak minimalizalasa érdekében kertlje a gyenge GNSS-jelekkel rendelkez6
tertileteken vagy zart terekben val6 repulést.

/\ ¢ AVision Positioning (OPTI tzemmaddban) az Intelligens repulési Gzemmaodok
nem allnak rendelkezésre, és a repulési lzemmaod a Videé Uzemmodra
korlatozodik.

e Ha a GNSS-jel gyenge, vagy nincs GNSS-jel, akkor nem tudja visszavinni a dront
és aktivalni bizonyos funkcidkat, példaul az Al Track vagy az Al QuickShots
funkciot.

@ e Repulés el6tt kérjuk, gyakorolja és sajatitsa el az 0sszes dréonvezérlési modszert
biztonsagos kornyezetben. Kezd6k szamara ajanlott a dron hatuljaval
szembefordulni, és a drént vizualis 1dtotavolsagon belul tartani, hogy ne
veszitse el a drén helyzetének és iranyanak megitélését, ami veszélyhez
vezethet.
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System Vision letoltése

Az ATOM 2 a dron aljan talalhat6, egy monokularis kamerabol
és egy TOF (Time of Flight) modulbdl all6 lefelé néz6
latérendszerrel van felszerelve. A TOF modul egy adébdl és
egy vevobdl all, amely a foldhdz viszonyitott pontos
magassagot Ugy szamitja ki, hogy megmeéri, mennyi id6 alatt
jut el az infravdros jel az adobdl a vevéhoz, miutan
visszaverddott a foldrél. A monokularis kameraval
kombinalva ez lehet6vé teszi a dron pontos, alacsony
magassagu helyzetének kiszamitasat a nagy pontossagu
helymeghatarozas érdekében.

Megfigyelési tartomany

TOF Module

O

O

Monocular Camera

A lefelé nézd latorendszer mikodési magassagi tartomanya 0,3 métertdl 10 méterig
terjed. Pontos pozicionalas érhetd el a 0,3 méter és 5 méter kozotti tartomanyban.

Felhasznalasi forgatékonyvek:

A lefelé nézd latérendszer lataspozicional6 funkcidja olyan kérnyezetekben
alkalmazhatd, ahol a GNSS-jelek gyengék vagy nem allnak rendelkezésre, de ahol gazdag
felUleti textura és megfelel6 kdrnyezeti fény van, és a drén relativ magassaga 0,3 méter
és 5 méter kozott van. Ha a relativ magassag meghaladja az 5 métert, a dron atvalt

Attitude Mode Gzemmaddba. Kérjuk, dvatosan repuljon.

Hasznalati médszer:

A lefelé nézd latérendszer automatikusan aktivalédik, amikor a lataspozicionalas
feltételei teljestlnek. A latbhelymeghatarozas uzemmaodban a dron farokjelzdje lassan

ciankék szinben villog.

/\ ¢ OPTI Gzemmo&dban a maximalis repulési magassag 5 méter.

e A latéallas-helymeghatarozas csak kiegészit6 repulési funkcid. Kérjuk, mindig
figyeljen a repulési kdrnyezet és a pozicionalasi méd valtozasaira, és ne
hagyatkozzon tulsagosan a repulégép automatikus megitélésére. A
felhasznaloknak mindig a taviranyitét kell iranyitaniuk, és barmikor fel kell

készulnitk a dréon kézi mikodtetésére.

e A latérendszer nem muikodik megfelel6en, ha a kdvetkez6 feluletek felett repal

e Tiszta szinU felllet.

e Er6s fényvisszaverddésu felulet, példaul sima fémfelulet.

o Atlatsz6 targyfelilet, példaul vizfelllet és liveg.

e A mozgo textura, példaul a futd haziallatok és a mozgd jarmdvek.

e A fényviszonyok drasztikus valtozasaval jar6 forgatékdnyvek; példaul, ha a

dron a kultérre repul, ahol a beltérbdél erés fény éri.
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e Gyenge vagy erds fényl helyeken.

e Az er6sen ismétl6d6 texturaju felulet, mint példaul az azonos texturaju és
kis méretl padlocsempe, valamint a nagyon konzisztens szalagmintazat.

¢ A biztonsag érdekében a repulés el6tt ellendrizze a kamera és a repulési id6
(TOF) ad6-vevd csovét, és puha ruhaval tisztitsa meg, ha szennyez8dés, por
vagy viz kerul ra. Ha a latérendszerben barmilyen sérulés keletkezik, 1épjen
kapcsolatba az tgyfélszolgalattal.

Dron farok indikator

Inditas/leallitas

Inditas/leallitas folyamatban: A zold jelzd folyamatosan vilagit

GNSS A latas Attitude . L
p p sz L Visszatérés
. helymeghatarozas | pozicionalasa mod
Arepllés
2 S A kijelz6 lassan | A kijelz6 N
allapota Akijelz6 lassan ) ) o J i A kijelz6 lassan
villog z6ld szinben villog ciankek lassan villog irosan villo
& szinben kék szinben P &
A taviranyité
nincs Alacson P L .
e y " Erzékel6 Vészhelyzeti
kapcsolatban a toltottségi . .
p . hiba propellerleallitas
drénnal akkumulator
(megszakadt)
Figyelmeztetés A kijelz6
és hiba ismételten rovid
S . A kijelzd A kijelz6 ideig pirosan
A kijelz6 egyszinUl ) . J . : lg’p .
Kk gyorsan villog egyszin( vilagit, majd
pirosan pirosan vilagit | hosszabb ideig
kikapcsolva
marad.
et el frx Iranyti e
Iranyti kalibralas .y 1z Parositasi o
L kalibralas . Frissitési méd
(vizszintes) . mod
(fuggdleges)
Frissités és
ihrala . , A kijelz8 N
kalibralas A kijelz6 felvaltva ) . A kijelz6 N
) ) f felvaltva villog . A kijelz6 gyorsan
villog piros és zold 0 or gyorsanvillog | . s
. kék és zold " . villog kék szinben
szinben ) z6ld szinben
szinben
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Intelligens akkumulator

Funkcié

Az ATOM 2 intelligens akkumulatora nagy energiaju celldkkal van felszerelve, és fejlett
akkumulator-kezel6 rendszert hasznal. A részletes informacidk a kovetkez6k:

Alapvetd paraméterek
Modell: DSBT02B
Cellak g 2 sorozat Az akk_u,mulator 2230 mAh
mennyisége kapacitasa
Névleges A toltes
.. 8 . 7.7V befejezésének 8.8V

feszultség s

fesziiltsége
Téltési méd USB-C/ Parhuzamos Maximalis t6ltési USB-C: 5 V/3 A parhuzamos

toltd hub aram toltd hub: 8 V/2,0 Ax 3

Funkcié Leiras

Egyensuly védelme

A toltés soran az akkumulatorcelldk fesziltségei automatikusan
kiegyenlitédnek.

Automatikus kislités
elleni védelem

Miutan teljesen feltd1t6dott, az akkumulator automatikusan elkezd
kistlni az akkumulator szintjének 50% ~ 70%-aig, ha 5 napig Uresen
marad, hogy megvédje a cellakat.

Taltoltés elleni
védelem

Az akkumulator toltése automatikusan leall, ha teljesen feltolt6dott

Homérséklet elleni
védelem

A toltés automatikusan ledll, ha az akkumulator hémérséklete 0°C
alatt vagy 45°C felett van, a karosodas megel6zése érdekében.

A toltési aram
automatikus
korlatozasa

Az akkumulator automatikusan korlatozza a toltési dramot, ha a
celldk védelme érdekében tuldramot észlel.

Tulterhelés elleni
védelem

A lemerulés automatikusan leall, hogy megakadalyozza a tulzott
lemertlést, amikor az akkumulator nincs repulési hasznalatban. Az
akkumulator hibernalt Gzemmaodba 1ép, és ajanlott feltdlteni az
akkumulatort.

Rovidzarlat elleni
védelem

A drén és az akkumulator védelme érdekében az dramellatas
automatikusan megszakad, ha rovidzarlatot észlel.

Az akkumulator
allapotanak
feligyelete

A BMS figyeli az akkumulator allapotat, és figyelmeztet, ha sérult
elemet észlel, igy id8ben kicserélheti az akkumulatort.

Kommunikacios
funkcio

A toltési ciklusokra és a fennmaradé akkumulatorszintre vonatkozé
informacidék tovabbitasra kerlilnek a drénra, és az alkalmazasban
megtekinthet&k.
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/\\ * Ahosszan tarto inaktivitas negativan befolyasolhatja az akkumulator
teljesitményét, és akar maradandé karosodast is okozhat. Az akkumulator
egészsegének megdrzése érdekében korulbeldl haromhavonta téltse fel az
akkumulatort, hogy biztositsa annak aktivitasat.

e Kérjuk, tarolja az akkumulatort hiivés és szaraz helyen, ahol gyermekek nem
férhetnek hozza.

o Ovintézkedések az alacsony hémérséklet(i kdrnyezetben:

e Az akkumulatorok nem hasznalhaték repuléshez, ha a kérnyezeti
hémérséklet 0°C alatt van.

e Alacsony hémérsékleten csak lebegjen a drénnal, hogy repulés eldtt
elémelegitse az akkumulatort.

e Az akkumulator kimeneti teljesitménye korlatozott hideg kérnyezetben,
ami csokkenti a szélallésagot; évatosan repuljon.

e Ateljesitmény csdkken hideg, nagy magassagu kornyezetben; évatosan
repuljon.

e Repulés utani akkumulator-apolas: A repulés utan hagyja, hogy az
akkumulator a toltési hémérséklet-tartomanyba (0 ~ 40°C) hiiljon le, miel6tt
feltoltené.

e Az akkumulator biztonsaga szallitas kdzben: A biztonsagos szallitas érdekében
tartsa az akkumulatort alacsony toltottségi szinten. Szallitas el6tt az
akkumulatort 30% ala kell lemeriteni.

Az akkumulator beszerelése és eltavolitasa

Telepités Eltavolitas
Helyezze be az elemet az elemtartdba, és Az akkumulator eltavolitasahoz nyomja
rogzitse a csatot. Kattan6 hangot fog meg az akkumulator csatjat, és vegye ki az
hallani, amikor az elem teljesen be van akkumulatort az elemtartobdl.
illesztve.

\'e
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/N ® Az akkumulator behelyezése utan gy6z6djon meg arrél, hogy az akkumulator csatja

visszacsapodik a helyére. Ez a repulés biztonsaga szempontjabdl kulcsfontossagu.

. //' \
\\ - // \__x___-_/
Az akkumulator eltavolitasa A csat a helyén van, A csat nincs a helyén, ami
el6tt mindenképpen biztonsagos az akkumulator repulés
kapcsolja ki a terméket. kdzbeni leesését
eredményezheti.

Teljesitményszint megtekintése
Miutan az akkumulatort behelyezte a dronba, nyomja meg roviden a bekapcsoldgombot
az intelligens akkumulator toltéttségi szintjének megtekintéséhez, ahogy az alabbi képen

lathatd

Jelenlegi
. LED 1 LED 2 LED 3 LED 4
Bekapcsolégo teljesitményszint
LED 1
LED 2 E93 o o o 0% ~ 25%
LM e ) O © | 25%-30%
= LED 4
@ il ¥ @: 0) o 30% ~ 50%
¥ ¥ Q 0 50% ~ 55%
¥ ¥ O (] 55% ~ 75%
¥ ¥ ¥ Qo 75% ~ 80%
T T 393 O 80% ~ 97%
503 203 ¥ ¥ 97% ~ 100%
B T~ O O a kijelzd kivan
A kijelz8 vilagit = Akijelzd villog kapcsolva
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Az intelligens akkumulator miikédési utasitasai magas/alacsony
hémérsékleten

Ha az akkumulator hdmeérséklete <5°C, az alkalmazas az akkumulator alacsony
hémérsékletére figyelmeztet, és az akkumulatort repulés eldtt eld kell melegiteni.
Ha az akkumulator hdmeérséklete >70°C, az alkalmazas magas hdmérsékletre
figyelmeztet az akkumulatorra, és a dron nem tud repulni.

/1 ¢ Akisltési kapacitas nagymértékben gyengul, és a repulési id6tartam alacsony
hémérsékleten csékken, ami normalis.

e Kerulje a hosszu tavdy, alacsony hédmeérsékleten vald Gzemelést, kilénben az
akkumulator élettartama lerdvidulhet.

Légcsavarok

Az ATOM 2 egy Ujonnan tervezett, masodik generacids csendes légcsavart hasznal,
amely ndveli a teljesitményt, mikdzben hatékonyan csdkkenti a zajszintet a lapatok
forgasa kdzben. A légcsavarok az 6ramutato jarasaval megegyez6 és az ramutato
jarasaval ellentétes iranyu tipusokra oszthatdk. A megjelolt propellereket a megjeldlt kar
motorjaihoz, a nem megjelolt propellereket pedig a nem megjeldlt kar motorjaihoz
csatlakoztassa. Az azonos motorhoz csatlakoztatott két Iégcsavarnak azonosnak kell
lennie.

Telepitési

Propeller 2
P utasitasok

A telepités sematikus abraja

a megjelolt karra.
Csatlakoztassa a
jeldletlen

légcsavarlapatokat
a jeldletlen karra. |

Jel6letlen
légcsavar

Csatlakoztassa a -
Jelzett ©) megjelolt
légcsavar légcsavarlapatokat R Rty
N e
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¢ A légcsavarok felszereléséhez hasznalja a
csomagban talalhaté csavarhuzét.

¢ A légcsavarlapatok cseréjekor kdnnyebben - I
kezelhet®, ha a motort kézzel megfogja. B 4
—)

N ‘ J

e Az ATOM 2 propellerek nem kompatibilisek az ATOM/ATOM SE/ATOM LT
propellerekkel, és jelenleg csak az ATOM 2 modellhez tamogatott. Kérjuk, a Iégcsavarok
cseréjekor mindenképpen vegye figyelembe.

e Gy6z8djon meg réla, hogy a megjeldlt propellereket a kar jelekkel ellatott motorjaihoz,
a jeldletlen propellereket pedig a kar jelek nélkuli motorjaihoz csatlakoztatja. Ellenkezd
esetben a drén nem fog tudni repulni.

e Ha egy légcsavar megsérult, tavolitsa el a két légcsavart és a megfelel6 motoron |évd
csavarokat, és dobja ki 6ket. Hasznaljon két légcsavart ugyanabbdl a csomagbdl. NE
keverje 8ssze mas csomagokban lévé légcsavarokkal.

e A légcsavarlapatok élesek. Ovatosan kezelje. NE szoritsa vagy hajlitsa meg a
légcsavarokat szallitas vagy tarolas kdzben.

e SzUkség esetén kulon vasarolja meg a légcsavarokat.
e A sérulések elkertlése érdekében maradjon tavol a forgo légcsavaroktol és motoroktol.

o Kérjuk, azonnal ellenérizze a légcsavarlapatokat, ha repulés kdzben barmilyen
razkddast vagy sebessegcsokkenést tapasztal, és id6ben cserélje ki a légcsavarokat, ha
sérult vagy deformalédott.

e Gy6z6djon meg arrdl, hogy a motorok biztonsagosan vannak felszerelve és
egyenletesen forognak. Azonnal szalljon le a drénnal, ha valamelyik motor beragadt, és
nem tud szabadon forogni. Allitsa le a drén repiilését, és forduljon az
ugyfélszolgalathoz, ha barmilyen rendellenes hangot hall a motorral kapcsolatban.

e Minden repulés el6tt gy6z6djon meg arrdél, hogy a légcsavarok biztonsagosan vannak-e
felszerelve. Ellenérizze, hogy a légcsavarok csavarjai meg vannak-e huzva.

s

¢ A légcsavarok felszerelésekor vagy
eltavolitdsakor ne tegyen csavarhuzot
vagy mas idegen anyagot a motorok

belsejébe, kiildnben a motor ~—_ ®
megsérulhet. TS

it
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Kardan és kamera
Haromtengelyes kardantengely

Az ATOM 2 kamera haromtengelyes kardannal van felszerelve. A gimbal lehet6vé teszi a
fok és -90 fok kozotti délésbeallitast, valamint a +10 fok és -10 fok kozotti gorgetési és
gordulési eltolddas beallitasat. A gimbal délésszoge a taviranyitdn talalhatd gimbal tarcs
mozgatasaval allithatd be. Ha a repulési tzemmad Video mdodra van allitva, a gimbal
délésszog-beallitasi tartomanya +20 fok és -90 fok kozott van; ha a repulési Gzemmaod n
Video médra allitva, a gimbal d8lésszog-beallitasi tartomanya 0 fok és -90 fok kozott van

20°

e A drén bekapcsolasa el6tt tavolitsa el a kardantengely-védét. Tarolaskor vagy
szallitaskor rogzitse a kardantengely-védét.

e A drén bekapcsolasakor a kardan délésszdge alapértelmezés szerint 0° (vizszinte
nézet). Ha a kardan elfordul, allitsa at a kardan ddlésszogét a Potensic Eve
alkalmazassal vagy a taviranyitoval az aldbbiak szerint:

5. A Potensic Eve alkalmazasban Iépjen a Beallitdsok > Vezérlés > Kardan
beallitdsok menupontra, és valassza ki az aktualis d6lésszoget (0°/-90°).
6. Nyomja meg egyszer a C1 gombot a taviranyiton. A C1 gomb alapértelme:.
funkcidja a kardan ddlésszogének valtasa (0°/-90°), amely testre szabhaté
o Felszallas el6tt gy6z6djon meg arrdl, hogy nincsenek idegen targyak a kardan ko
és hogy a lencse tiszta.

/\ ¢ Akardantengely precizios alkatrészekbdl all. Amikor a drén be van kapcsolva, kel
a kardantengelyre haté tulzott er6 alkalmazasat (példaul erds Utések vagy a
kardantengely er6szakos elforgatasa). Ha a kardantengelyt Utkdzés vagy sérulés
a teljesitménye romolhat.

e Tartsa tisztan a kardantengelyt, és kerulje a homok vagy mas idegen targyak
behatolasat, amelyek csokkenthetik a kardantengely pontossagat vagy karosoda
okozhatnak.

@ ¢ A gimbal egy rugalmas, Utéscsillapito rogzitésen keresztul kapcsolddik a drénhoz,
ami segit kikiszobdlni a kamera rezgését. Ne huzza erdsen a kardantengelyt. Ha
barmilyen sérulést észlel a lengéscsillapitd rogzitésen, kérjuk, haladéktalanul [épj
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.
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¢ Ne mddositsa a kardantengelyt, és ne rogzitsen ra mas targyakat, mert ez a
kardantengely megremegését vagy a motor karosodasat okozhatja.

Kardan izemmaédok

A gimbal stabil Gzemmaodban és FPV modban mikddhet a kildonb6z6 felvételi igények
kielégitésére. A gimbal tzemmaddot a Potensic Eve alkalmazasban a Bedllitasok > Vezérlés >
Gimbal beallitasok menutpont alatt valaszthatja ki.

e Stabil izemmaéd: A kardan gordulési iranya mindig vizszintes marad. A kardan
dblésszoge a taviranyiton talalhatd kardan tarcsaval allithaté. Ez az Gzemmadd stabil
felvételek készitésére alkalmas.

e FPV mdd: A gimbal gordulési iranya kdveti a drén gordulési helyzetének valtozasat. A
gordulés simasaga a Potensic Eve alkalmazasban a Beallitasok > Vezérlés > Gimbal
beallitasok > Gimbal méd alatt allithatd be. A kardantengely délésszdge a taviranyitd
bal oldali tarcsajaval allithaté be. Ez az Gzemmadd idedlis az elsé személybdl torténd
repulés (FPV) megtapasztalasahoz és dinamikus felvételek készitéséhez.

Kardan finomhangolas

Ha a dront vizszintes felUletre helyezi, és a kardan kissé megddl, a kardan finomhangolasaval
korrigalhatja azt.

e Hogyan kell elvégezni a kardan finomhangolasat?

1. A Potensic Eve alkalmazasban menjen a Beallitasok > Kalibralas > Gimbal
finomhangolas mentpontra a gimbal vizszintes és magassagi szogenek
beallitasahoz. A beallitasi tartomany £10°. A "+" vagy "-" gomb minden eg)
érintése +0,1° vagy -0,1°-kal mddositja a kardan szogét. A beallitasokhoz a
billentylzet segitségével kdzvetlenll is megadhatja a szogértéket.

2. Vizszintes beallitas: koppintson a "+" gombra a jobbra gurulashoz, és koppints
a "-" gombra a balra gurulashoz. Hajlasszdg bedllitas: Erintse meg a "+" gombc
jobbra torténd hajlashoz, és a "-" gombot a balra torténd hajlashoz.

3. Erintse meg az "Alapértelmezett" gombot a kardankerék alapértelmezett
szogének visszaallitasahoz (mindkettd 0°-ra van allitva).
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Kardan kalibralasa

Ha a kardankerék inditasi problémakat tapasztal, probalja meg helyreallitani a
kardankerék kalibralasaval.

o Kalibralasi eljaras
1. Akalibralasi folyamat megkezdéséhez Iépjen a Potensic Eve App >
Beallitasok > Kalibralas > Kardankalibralas menupontba. Forditsa a
drént fejjel lefelé, az aljaval felfelé, és helyezze egy vizszintes
felUletre.

2. A'Start Calibration" (Kalibralas inditasa) gombra val6 koppintas utan a
kardan automatikusan elkezdi a kalibralast. A folyamat soran a kalibracios
feltlet a dron é16 videdképét fogja megjeleniteni.

3. Varja meg, amig a folyamatjelzd sav befejez6dik. Amikor a képernyén
megjelenik a "Calibration Succeeded" (A kalibralas sikeres) felirat, a kardan
kalibralasa befejez8dott.

Gimbal Calibration

1. Place the drone with the bottom side up
on a flat surface.
2. Ensure the propellers are folded and

confirm that there are no foreign

objects around the gimbal.

Start Calibration

/N e Akalibralas soran ne mozgassa jelentésen a dront, kilénben a kalibralas
sikertelen lesz.
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Kamera

Alapvetd paraméterek

Erzékel6 marka | SONY
Erzékel6 mérete | 1/2" CMOS
Hatékony pixel 483MP
Apertira F1.8

FOV 79.4°
Fékusztartomany | 4 méter ~ »

ISO-tartomany

100 ~ 6400 (normal felvételi médok) 100 ~ 25600 (Al Night)

Zarasi tartomany

1/6400 ~ 8 masodperc

Memoéria Micro SD kartya (U3 vagy V30 és magasabb)
Képformatum JPG/JPG+RAW (DNG)

Képméret 48MP (8000*6000)

Codec H.264/H.265

Videé formatum | MP4

Video felbontas

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704%x1520 (16:9)/1520x2704 (9:16) @24/25/30 fps

FHD: 1920%1440 (4:3)/1920%1080 (16:9)/1080%1920 (9:16)

@24/25/30/50/60 fps

Lassitott felvétel: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x

/\ * Sport médban vagy erds szelben torténd repuléskor a kardanm
megremeghet. Az optimalis gimbal-stabilizacié eléréséhez ajanlott a drént
Video mdédban reptetni.

e A leforrazas elkerulése érdekében ne érintse meg a lencsét hosszabb ideig
tarté felvétel utan.

e Ne rogzitsen videot, amikor a drén nem repul; ellenkezé esetben a drén
tulmelegedés elleni védelem lép mikodésbe.

e Ne iranyitsa a kamerat |ézersugarakra, példaul lézershow-kra vagy az
intelligens autok LIDAR moduljara, hogy elkerllje a kamera érzékel6jének
karosodasat.

e A kamera stabil m(kddésének biztositdsa érdekében hasznalja a dront a
megadott kornyezeti hémérséklet-tartomanyban (0°C és 40°C kozott).

e Ha a lencse piszkos, hasznaljon professzionalis lencsetisztitd eszkdzoket a
tisztitashoz, hogy elkerulje a lencse karosodasat és a képmin&ség romlasat.
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Foték és videdk tarolasa

Az ATOM 2 altal rogzitett videodk és fényképek a Potensic Eve alkalmazas vagy a telefon
galéridja helyett az SD-kartyan kertilnek tarolasra. Ugyeljen arra, hogy repuilés elétt
helyezze be az SD-kartyat. Ellenkezd esetben az ATOM 2 nem képes videdkat rogziteni
vagy fényképeket rogziteni. A felhasznaldok a Potensic Eve alkalmazasban megtekinthetik
és letdlthetik a videdkat és fényképeket az SD-kartyarol. A nagy felbontasu tartalmak SD-
kartyarol torténd letoltéséhez ajanlott a SmartTransfer funkcié hasznalata, amely akar
25 MBY/s letoltési sebességet kinal.

SD-kartya kévetelmények
Fajlformatum: FAT32, exFAT
Kapacitas: 4G ~ 512G

Javasoljuk, hogy U3/V30 vagy magasabb specifikacioju SD-kartyat hasznaljon. Az
ajanlottnal alacsonyabb specifikacioju SD-kartya hasznalata azt eredményezheti, hogy
bizonyos rogzitési beallitasok nem lesznek elérhetdk, vagy fennall a videofelvétel
megszakadasanak veszélye.

/™ * NEM szabad kivenni vagy behelyezni az SD-kartyat a drénbdl, amikor az be van
kapcsolva. Az SD-kartya eltavolitasa vagy behelyezése fényképek vagy videok
készitése kdzben adatséruléshez vagy adatvesztéshez vezethet, és akar az SD-
kartya is megsérulhet.

¢ A Potensic nem vallal felel8sséget az SD-kartya felhasznalo altali helytelen
kezelésébdl eredd karokeért.

o Avidedk, fényképek vagy mas médiatartalmak letdltése soran a megszakitasok,
példaul a halézati kapcsolat megszakadasa vagy a készilék meghibasodasa
adatsérulést vagy adatvesztést okozhat. A kockazat minimalizalasa érdekében
ajanlott stabil hal6zati kapcsolatot és a hivatalosan ajanlott adatatviteli
modszereket (RC letdltés, SmartTransfer vagy memaériakartya-masolas)
hasznalni.

Repulésfelvétel lejatszasa

Az ATOM 2 tamogatja a repulési felvételek lejatszasat. A felhasznaldk a Potensic Eve
alkalmazasban a Home > Me > Flight Logs menUpont alatt érhetik el a repulési felvételek
lejatszasat. Minden repulés egy sor repulési adatot general, amely rogziti az id6tartamot,
a tavolsagot, a vezérldpalca-valtasokat és a repulési palyat. A felhasznaldk a Potensic Eve
alkalmazasban a megfelel6 repulési adatokra koppintva visszajatszhatjak a repulést, ami
segit a mUveletek attekintésében és elemzésében.

Ha a felhasznalok barmilyen rendellenes helyzetet tapasztalnak a repulés soran, a
Potensic Eve alkalmazason keresztiil a Féoldal > En > Online ligyfélszolgalat meniipont
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alatt Iléphetnek kapcsolatba az tgyfélszolgalattal. Ha tovabbi elemzésre van szukség, a
felhasznalok feltolthetik a vonatkoz6 repulési adatokat, hogy a Potensic hatékonyabban
tudjon segitséget és tamogatast nyujtani.

/\ ¢ Minden repulési adatot a felhasznalé mobilkészulékén tarolnak. Kivéve, ha a
felhasznaldk aktivan feltoltik azokat a felhdbe, a Potensic nem fér hozza a
repulési adatokhoz.

SmartTransfer

A SmartTransfer lehetévé teszi a dron vezeték nélkuli csatlakoztatasat egy mobil
eszk6zhoz Wi-Fi-n keresztul (a taviranyitd csatlakoztatasa nélkul). A felhasznalok
egyszerlUen hasznalhatjak a Potensic Eve alkalmazast a fényképek és videdk dronrol
torténd letoltéséhez, akar 25 MB/s atviteli sebességgel, ami gyorsabba és
kényelmesebbé teszi a tartalom letdltését.

A Potensic Eve alkalmazasban a felhasznaldk a SmartTransferhez a kezd6képernyd bal

felsd sarkaban taIthato ikonra, vagy az Album jobb fels6 sarkaban talalhaté azonos
ikonra koppintva férhetnek hozza.

Hogyan kell hasznalni:

e Kapcsolja be a drént, és gy6z6djon meg arrol, hogy a motorok nem forognak.

e Engedélyezze a Bluetooth és a Wi-Fi hasznalatat a mobileszk6zén, majd nyissa meg a
Potensic Eve alkalmazast.

e Akezdbképernydn koppintson a bal felsé sarokban a Connect for SmartTransfer
elemre. Megjelenik egy felugré ablak, amely az elérhetd dronmodellek listajat
mutatja.

e Koppintson a Csatlakozas gombra. A csatlakozast kdvetéen automatikusan belép az
Albumba, ahol kivalaszthatja a fajlokat a gyors letoltéshez.

e Amikor el8szor csatlakoztatja mobilkészulékét a dronhoz, nyomja meg egyszer
a drén bekapcsologombjat, hogy megerdsitse a készulékkel valo kapcsolatot.

e Az atviteli sebesség optimalizalasa érdekében ajanlott a drén karjait hasznalat
kdzben kinyujtani, és biztositani, hogy a mobileszk6z és a drén kozott ne
legyenek akadalyok, a tavolsag ne legyen 1 méternél kisebb.

/N * ASmartTransfer nem érhet6 el a repulés kozben.

e Egyes Android-telefonok esetében a SmartTransfer hasznalatakor ajanlott
kikapcsolni a WLAN+ funkciét a Rendszerbeallitasok Tovabbi WLAN-beallitasok
menupontban. Ellenkezd esetben ez a kapcsolat megszakadasat
eredményezheti, és befolyasolhatja a fajlok letdltését.
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Iranyti kalibralas
Mikor kell elvégezni az iranyti kalibralasat

e Aziranytl kalibralasa elsé alkalommal torténé hasznalathoz sztkséges.
e Adrdn repulése tdbb mint 500 kilométerre az utolsé kalibralasi helyétdl.

e Ne kalibralja az iranyt(t olyan helyeken, ahol magneses interferencia léphet fel,
példaul magneses lerak6dasok vagy nagymeéret(i fémszerkezetek, példaul
parkoléhazak, acélbetétes pincék, hidak, autdk vagy allvanyok kézelében.

¢ A kalibralas soran ne vigyen ferromagneses anyagokat tartalmazé targyakat,
példaul mobiltelefonokat a repulégép kozelébe.

o A kalibralas soran gy6z6djon meg arrdl, hogy a drén legalabb 1,5 méterrel a talaj
felett van.

e Nem szukséges kalibralni az iranyt(t, ha beltérben repul.

Kalibralasi eljarasok

e Ha kalibracidéra van szikség, a Potensic Eve App automatikusan megjeleniti a
kalibréaciés képernyét. Erintse meg a "Start Calibration" (Kalibrécié inditasa)
gombot - a drén allapotjelz8je pirosan és zélden villogni fog.

e Tartsa vizszintesen a drént, és forgassa el 360°-kal, amig az alkalmazas
fuggbleges kalibraciét nem mutat. Az allapotjelzé lampa kék és zdld szinben
villogni fog.

e Tartsa flggblegesen a dront, és forgassa 360°-kal a tengelye korul, amig az
alkalmazas azt nem jelzi, hogy a kalibralas befejez8dott. Az iranytl kalibralasat
manualisan is elindithatja a Beallitasok > Kalibralas > Iranytd menupontban.

Compass Calibration

Keep the drone away from metallic
re it is at least 1.5 m (4.92
ground, and
screen instructions to calibrate.

Start Calibration
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Horizontal Calibration

= —

1 Rotate the drone horizontally.

Vertical Calibration

2 Rotate the drone vertically

e Ha a Potensic Eve alkalmazasban ismételten megjelenik a "Calibration failed" (A
kalibralas sikertelen) Gzenet, valtoztassa meg a helyet, és probalja meg Ujra a
kalibralasi eljarast.

@) e Ne kalibralja az iranyt(t behajtott karokkal.

Taviranyité

Attekintés

A Potensic PT 1 taviranyitét a Potensic kifejezetten az ATOM 2 készulékhez tervezte. A
PixSync 4.0 videoatviteli technolégiat hasznalja, amely lehet8vé teszi a dron teljes kor(
vezérlését és konfiguralasat akar 10 kilométeres tavolsagig egyenes vonalban,
akadalymentes és interferenciamentes kornyezetben, 120 méteres repulési
magassagban.

Az alkalmazason keresztul a felhasznaldk a drén kameraja altal rogzitett, valds idejd,
nagy felbontasu felvételeket tekinthetik meg mobilkészulékeiken. A PixSync 4.0 2,4
gigahertzes frekvenciasavot hasznal, kettds, nagy nyereségl iranyitott antennaval, amely
akar 1080p mindségl videdatvitelt biztosit 30 képkocka/masodperc sebességgel.
Tamogatja tovabba az akar nyolc adaptiv csatorna kozotti z6kkendmentes valtast, hogy
zokkenémentes és megszakitas nélkuli nagyfelbontasu videoatvitelt biztositson.
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A taviranyito beépitett 5200 milliamperoras akkumulatorral rendelkezik, és kalon USB-C
toltéporttal rendelkezik, amely tamogatja a 18 wattos gyorstoltést. Mobileszkoz toltése
esetén a taviranyité akkumulatoranak maximalis tzemideje elérheti a négy 6rat.

Vezérlépalca méd

A Potensic Eve alkalmazasban menjen a Beallitdsok > Vezérlés > Taviranyitd beallitasai >
Vezérlépalca méd a vezérldpalca mdd beallitasahoz. A lehet8ségek kdzott szerepel az 1.
maod (jobb kézi gazadas), a 2. mdd (bal kézi gazadas) és az Egyéni méd, ahogy az

aldbbiakban lathaté.

1. izemmaéd (jobb oldali gazkar)

Left stick
Forward

L@\
\<!>'
L@\
éo o'

Turn left Turn right

Right stick

-
=

Left

Down

7/ Right
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2. uzemmad (bal oldali gazkar)

Left stick
Up

i

i

——

¥

Down

/I \\
@\ /)
\ 7/

Turn left

Turn right

Right stick Forward

/ﬁ\
/ \

N\ /
\N§7

Backward

/ \\
/ﬂ

Right

Egyéni

A felhasznaldk igényeik szerint testre szabhatjak a vezérl6palca mddot, beleértve a palca

iranyanak megforditasat is.

Settings

Left Stick

Control Stick Mode

Right Stick

e Ataviranyito alapértelmezett vezérlési mddja a 2. mod (bal oldali gazkar).
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Funkcio

Indikator
Az alabbiakban lathaté mdodon a taviranyitd négy fehér LED-es kijelz6vel van felszerelve,
amelyek az akkumulator toltottségi szintjét és egyéb allapotokat jelzik.

oe——1 LED4 %
) oe— | 0 Acijelz vilagit
/o —LED3 ¥

i \
— LED 2 i
O00)- NS
\— LED 1 N4 A kijelzé villog

r\ m Pa ]
@ A kijelzé ki van kapcsolva

Toltés jelzése
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 f‘:ljzl:ft‘:n";‘:‘?:;;:jztua“is
Q O O o 0% ~ 25%
@, L o o 25% ~ 50%
@) 503 ¥ o 50% ~ 75%
@) ¥ e: @ 75% ~ 99%
@) T E®; @) 99% ~ 100%

Teljesitményjelzés (hasznalatban)

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Az akkumulator aktualis
teljesitményszintje
0% @ @) o 0% ~ 10%
03 o O O 10% ~ 25%
9 L¥ @) o 25% ~ 50%
303 T 50 o 50% ~ 75%
9 O ¥ £ 75% ~ 100%

Allapotjelzés (a LED 1 segitségével)

Allapot LED 1

Kapcsolodd i@ Egyszinl zold
Nincs csatlakoztatva £ EgyszinG kék
Parositas 93 Gyorsan villogé kék

Fe'
<

A firmware frissitése £ Villog6 sarga

A

Kritikusan alacsony akkumulator ® Egyszin(i piros
Tavvezérld kalibralasa Lk Egyszindi fehér
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Tavvezérld riasztas

A tavvezérl6 allapotatdl vagy tzemmadjatdl figgden kuldnbozé figyelmeztetd
hangjelzéseket ad ki. A gyakori figyelmeztetd hangjelzéseket az alabbi tablazat
tartalmazza:

Allapot Csipogas
Bekapcsolas/beallitas 2 hangjelzés

ATTI tzemméd 4 hangjelzés

A tavvezérl6 elindit egy funkciét, példaul az RTH-t. 2 hangjelzés

A taviranyité befejez egy funkciét, példaul az RTH-t. 1 hangjelzés

RTH folyamatban 2 hangjelzés (ismétl6d&)
Leszallas 1 hangjelzés (ismétldd)
Mobil eszk6zh6z csatlakoztatva 1 hangjelzés

Alacsony téltottségi szint Eiislfsés;lggét;angjelzés

e Ha le szeretné allitani a taviranyit6 folyamatos pittyegését az RTH folyamat alatt,
akkor a bekapcsolégomb egyszeri megnyomasaval megszintetheti a pittyegést.

¢ A Potensic Eve alkalmazasban menjen a Beallitasok > Biztonsag > Visszatérés
(RTH) > Csendes visszatérés menupontra. Ha ez az opcié be van kapcsolva, a
tavvezérld csak egyszer fog kétszer sipolni, amikor az RTH elindul, és nem fog
tovabb sipolni.

e Ha a taviranyité akkumulatora lemerult, és a dron még nem szallt le, a
taviranyito lassu, folyamatos sipolé hangot ad ki. A bekapcsolégomb egyszeri
megnyomasaval az aktualis sipolé hangjelzést is megszintetheti.

Parositas

Az ATOM 2 és a taviranyitdja gyarilag el6parositva van, és bekapcsolas utan azonnal
hasznalatra kész. Ha barmilyen okbdl kicseréli a taviranyitét vagy a drént, hasznalat el6tt
Ujra kell parositani azokat.

Parositasi lépések:

e Kapcsolja be a taviranyitot, és csatlakoztassa a mobileszkdzéhez. A parositasi
felUlet eléréséhez Iépjen a Potensic Eve App > Beallitdsok > Kalibralds > A drén
Ujraparositasa menupontba.

e Kapcsolja be a dront a bekapcsologomb megnyomasaval és nyomva tartasaval.
Ezutan nyomja meg gyorsan kétszer a drén bekapcsologombjat. A drén
farokjelzdje gyorsan villogni fog, jelezve, hogy parositasi tzemmaodban van.
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e A parositasi folyamat soran a taviranyit6 LED 1-je kék szinnel villog. Amikor a
taviranyitobol hangjelzés hallatszik, az azt jelenti, hogy a parositas sikeres. A
tavvezérld LED 1 LED-je kék villogasrol egyszin( zdldre valt, és a Potensic Eve App
a "Pairing Successfull" (Sikeres parositas) feliratot fogja megjeleniteni.

/1\ e Aparositas soran tartsa a taviranyitot és a dront egymastol 1 méteren beldl, és
gy6z6djon meg arrdél, hogy nincs 2,4G interferencia a kdzelben.

e Ha a parositas nem sikerul, ellendrizze az interferenciat, gy6z8djon meg arrol,
hogy nincs mas drén parositasi médban, és ellendrizze, hogy a taviranyitd
nincs-e tul messze a drontél vagy nincs-e akadalyozva. Oldja meg ezeket a
problémakat, és prébalja meg Ujra.

¢ A parositas soran ne mozgassa vagy mikodtesse a taviranyitot vagy a dront.

Pairing Mode

1 Press and hold the power button to power on the drone, and wait for the tail
ndicator to stop flashing red.

2 Double press the power button to enter the frequency pairing mode.

Vészhelyzeti légcsavar leallitasa repulés kézben

Vészhelyzetben, amikor a drént repulés kozben azonnal le kell allitani, hasznalja a
Vészhelyzeti propellerleallitas repulés kdzben funkciét. Ez azonnal leallitja a motorokat
és a dron lezuhanasat okozza, ezért évatosan hasznalja.

Hogyan kell engedélyezni:

Ez a funkcié alapértelmezés szerint ki van kapcsolva. Bekapcsolasahoz menjen a
Potensic Eve App > Beallitasok > Biztonsag > Specialis biztonsagi beallitasok >
Vészhelyzeti propellerleallitas repulés kdzben.

Ha engedélyezte, tartsa lenyomva a C2 és az RTH gombokat egyutt 2 masodpercig
repulés kozben, hogy aktivalja. Hasznalat eldtt gy6z6djon meg rdla, hogy az alatta [évd
terulet tiszta.

254



/\ ® AVeszhelyzeti propeller leallitasa repulés kozben funkciot olyan helyzetekre
tervezték, amikor a dron iranyithatatlanna valik, vagy mas vészhelyzetekben. A
motorok azonnali leallitasaval ez a funkcidé csékkenti annak kockazatat, hogy a
propellerek sérulést okozzanak az embereknek vagy kart okozzanak értékes

targyakban. A dron lezuhanaskor megsérulhet, kérjuk, hasznalja ezt a funkciét
6vatosan.

Optimalis atviteli z6na
A taviranyité antennajanak szégét a drén magassaganak és tavolsaganak megfelel6en
kell beallitani az optimalis atviteli tartomany biztositasa érdekében.

A repulés soran mindig tartsa a Amikor a dron nagy magassagban kdzvetlendl
taviranyitdé antennasikjat a dron a taviranyito felett repul, a rossz antennaszog
iranyaba, hogy biztositsa a legjobb miatt a kommunikacié minésége

atviteli min&séget és a hosszabb észrevehet8en romlik. Kérjuk, csokkentse a
repulési tavolsagot. magassagot, vagy repuljon vizszintesen egy

kis tavolsagot, hogy a taviranyité antennaja
kozvetlendl a dron felé nézzen.

N E\gx /’%)‘ \
\\ \\/ v/,
=5 Iy —
—7 / [
(/& )

(= /2N

P —
W S
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/I e Repulés kdzben ne hasznaljon egyidejlileg mas 2,4G eszkdzoket, hogy elkerllje
a taviranyitd6 kommunikacidjanak zavarasat.
e A tényleges repulés soran a Potensic Eve alkalmazasban a repulési felulet bal
also6 sarkaban talalhato térkép/magassagjelz6 segitségével megallapithatja,

hogy a taviranyit6 a dronhoz igazodik-e. Amikor a dron ikonja A és a

tavvezeérld ikonjaé egyarant zoldre valt, ez azt jelzi, hogy a tavvezérld a
dronhoz igazodik.

Tavvezérlo kalibralasa

Mikor kell elvégezni a tavvezérld kalibralasat
e Amikor a drén automatikusan egy iranyba sodraodik, a vezérl6botok mozgatasa
nélkal.
¢ Amikor a drén folyamatosan automatikusan oldaliranyban forog.
e Amikor a vezérlépalcak tulérzékenyek vagy nem elég érzékenyek.

Kalibralasi eljaras

e Kapcsolja be a taviranyitét, és csatlakozzon a mobileszkdzéhez. Nyissa meg a
Potensic Eve alkalmazast, és valassza a Beallitasok > Kalibralas > Tavvezérl§
kalibraldsa mentpontot.

e Gy6z6djon meg réla, hogy a vezérl6palcak kozéps6 allasban vannak, és ne
mUkodtesse a kalibralas megkezdéséhez szikséges megérintés elbtt.

e Koppintson a "Start Calibration" (Kalibralas inditasa) gombra, majd kévesse a
képernyén megjelend utasitasokat, és forgassa a botokat minden iranyba, amig a
Potensic Eve alkalmazas 100%-ot nem mutat, és forgassa a tarcsat elére-hatra a
maximalis mértékig. 4. Amikor a Potensic Eve App a "Calibration Succeeded" (A
kalibralas sikeres) feliratot jelzi, a tavvezérl6 kalibralasa befejez8dott.

Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

256



Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%.

Turn both dials back and forth to
their maximum extent.

Potensic Eve App

Kezd6képernyo

¥ SmartTransfer

Guide >

Fly Now —>

SmartTransfer
Toltse le gyorsan és kényelmesen a fényképeket és videdkat a dréonrdl a
mobilkészulékére.

Akadémia
Hozzaférés felhasznaldi kézikonyvekhez, oktatévidedkhoz és GYIK-ekhez.

Album
Tekintse meg a drén galériajat és a helyi galériat is.
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En

Fidkinformaciok és repulési adatok megtekintése; hozzaférés a Find My Drone
funkcidhoz; hozzaférés az online Ugyfélszolgalathoz, az aruhazhoz és a kdzdsségi
frissitésekhez; beallitasok, példaul a gyorsitotar torlése, a kijelentkezés és a fiok torlése.

Repulés most
Koppintson a gombra a repulési felletre val6 belépéshez.

Utmutaté
Megjeleniti a kapcsolat aktualis allapotat, és megmutatja, hogyan kell csatlakoztatni a
mobilkészuléket, a taviranyitot és a drént.

Repulési interfész

< V | In-flight , @ 0° % 30 peall (100%3148"

& Poor ambient light. Please pay attention to flight safety. D188" 'H98™ Vo0™: Vu0"

[~]
@
.

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 @2.3G/8G (A

1. Vissza: Koppintson a gombra a kezd6képernydre val6 visszatéréshez.
2. Repilés uzemméd: V: Vide6 tzemmaod; N: Normal tzemmaod; S: Sport tzemmdéd.
3. Rendszer allapotsor: Megjeleniti a drén repulési allapotat.

Koppintson a gombra a Gyorsbeallitasok panel eléréséhez, ahol hasznos tippeket

tekinthet meg, beallithatja a repulési mddokat, az RTH magassagot, a virtualis keritést és a
HOME pont mddositasat.

4. Kardanszog: E Megjeleniti a kardan aktualis d6lésszdgét. Tovabbi informacidk
megtekintéséhez koppintson a gombra.
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10.

11.

12.

GNSS-allapot: Megjeleniti az aktualis GNSS-jeler8sséget és a csatlakoztatott
muholdakat. Tovabbi informaciok megtekintéséhez koppintson a gombra (csatlakoztatott
mUholdak mennyisége és helymeghatarozasi pontossag).

Video atviteli jelerésség: Megjeleniti a videoatviteli jel er6sségét a dron és a
taviranyito kdzott. Erintse meg az RC-csatorna diagramjanak megtekintéséhez.

Intelligens akkumulator informaciék: Megjeleniti az akkumulator aktualis
t6ltdttségi szintjét és a hatralévé replilési idét. Erintse meg a tovabbi informéacidk
megtekintéséhez (az akkumulator lemeruléséig hatralévd id6 vagy kényszerleszallas;
energiafogyasztasi arany).

Beallitasok: ﬂ A biztonsagi, vezérlési, kamera-, videoatviteli és a Rolunk paraméterek
megtekintéséhez vagy beallitdsahoz koppintson a gombra. Tovabbi informaciokért lasd a
7.3 Beallitasok fejezetet.

D188~ H98" VoOw Vi0r":

Repulési telemetria:
D: a kiindulasi pont és a drén kozotti vizszintes tavolsag.
H: a kiindulasi pont és a dron kozotti relativ magassag.
Vp: a drén vizszintes sebessége

Vh: a drén fuggbleges sebessége

Felvételi médok:

Fénykép: Egyszeri, sorozat, intervallum id6zit6, BRK és 8K

u Vided: Normal, Al Night és lassitott felvétel.

AN
4
<L

I Panorama: 180°, fuggbleges, széles latoszoga.

Digitalis zoom

Megjeleniti a nagyitasi aranyt. Erintse meg a gombot a zoom arényanak beallitdsahoz. Az
ikon megérintésével és nyomva tartasaval kibdvitheti a zoomtarcsat, és a tarcsat felfelé
vagy lefelé huzva beallithatja a zoomaranyt. Két ujjal a képerny6n a nagyitashoz vagy
kicsinyitéshez.

A fényképezbgép tamogatja a 2x-es digitalis zoomot fényképezéskor (8K esetén nem all
rendelkezésre) és akar 4x-es zoomot videofelvételkor (2x 4K esetén, 3x 2,7K esetén, 4x
1080p@24/25/30 fps esetén, de 1080p@50/60 fps esetén nem all rendelkezésre).

Zar/felvétel gomb@
Erintse meg a fénykép készitéséhez, illetve a videofelvétel elinditasahoz vagy leéllitasahoz.
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13.Album@

14.

15.

Erintse meg a felvett fényképek és vide6k megtekintéséhez.

Kamera tiizemmaéd kapcsol6:

Erintse meg az Automatikus ésa Kézi@ mod kozotti valtashoz. Kézi tizemmaddban az
ISO, a zaridd és a WB paramétereket az EM értéket figyelve allithatja be.

Felvételi paraméterek

Foté automatikus méd

A fénykép formatumanak (JPG/JPG+RAW) és képaranyanak (16:9/9:16/4:3) beallitasa.
Allitsa be az EV értéket.

Valtas a kijelz6n a hatralévd fényképek szama és az aktualis SD-kartya rendelkezésre allé
kapacitasa kozott.

Fényképezés manualis mdédban:

3200 | §1/100 | [@4900K

JPG |[EM O | @ 2.3G/8G

Allitsa be az ISO értéket.
Allitsa be a zarsebességet.
Allitsa be a fehéregyensulyt.

Vide6 automatikus maod:

1080P 30 | EV +0.3 | @@ 00:15:28

Allitsa be a vide6 képaranyat/felbontasat/képkockasebességet és a szinmddot
(Standard/HDR).

e 4K:24/25/30 fps (tamogatja a 16:9 aranyt)

e 2.7K:24/25/30 fps (tdmogatja a 4:3/16:9/9:16 aranyt)

e 1080p: 24/25/30/50/60 fps (tdmogatja a 4:3/16:9/9:16 képaranyokat)

Allitsa be az EV értéket.

Valtson a kijelzdn a hatralévd videofelvételi id6 és az aktualis SD-kartya rendelkezésre allo
kapacitasa kozott.

Vide6 kézi Gzemmoad:

3200 | B1/100 | [@4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

ISO beallitasa.
Allitsa be a zarsebességet.
A fehéregyensuly beallitasa.
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16. Repiilési biztonsagi tippek
A felhasznalék a Potensic Eve App > Biztonsag > Altaldnos bedllitdsok > Repiilésbiztonsagi
tippek menupontban engedélyezhetik a repulésbiztonsagi tippeket. Az engedélyezés utan
a repuléssel kapcsolatos tippek a repulési feltlet aljan jelennek meg.

17. Térkép/magassagjelz6
Erintse meg a jobb felsé sarkot, hogy atkapcsoljon a helyzetjelzére.

Erintse meg a bal als6 sarkot vagy huzza lefelé a térkép @ minimalizalasahoz.

Amikor a szélsebesség eléri a 3. szintet vagy a feletti szintet, megjelenik ab .

————— Droén ddlésszoge

A helyzetjelz6 mutatja a dréon iranyat, d6lésszogét, a vezérld iranyat, a HOME pontjat és még
sok mast, valds idejl szogeket és iranyokat jelenitve meg az alabbiak szerint:

Legenda

Dontsd elére: Dontsd hatrafelé: evsee s I
L gz : ) Dé6lj6n jobbra: Déljon balra:
A drén dg a horizontvonal a | a horizontvonal a : .
irdnya helyzetjelz6 felsd | helyzetjelzb alsé a horizontvonal A horizontvonal
y yzel yzel jobbra dl. balra dél.

fele felé billen. fele felé billen.

A helyzetjelz6 kiilonb6z6 szinei:

Legenda Leiras

A z4ld szin azt jelzi, hogy a drén viszonylag kis d6lésszdgben repdl, a
gimbal nagy pontossagu vezérlése és optimalis videdbmindség érhetd el.

A sarga szin azt jelzi, hogy a drén viszonylag nagy délésszogben repll, a
kardan vezérlési pontossaga romolhat, és a vided min8sége romolhat.
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A piros szin azt jelzi, hogy a drén nagyon nagy d8lésszogben repul. Ha a
helyzetjelz6 gyakran pirosra valt repulés kézben, a dron erés széllel
talalkozhat, és a vide6 min&sége romolhat. Kérjuk, repulje vissza a drént,
és szalljon le a lehetd leghamarabb.

A

18.

19.

20.

e Ha a drdn és a taviranyito ikonjai egyarant zoldre
valtanak, ez azt jelzi, hogy a taviranyit6 a drén felé néz,
ami garantalja az optimalis kommunikacids jelet.

e Miutan a drén bekapcsol és GNSS tzemmaodba Iép, az
aktualis GNSS-koordinatak frissilnek a HOME
pontként. Figyeljen a HOME pont frissitési felszélitasra.

e Ha a drén OPTI Gzemmaodban szall fel, majd GNSS tzemmdédba 1ép, a HOME
pont nem feltétlendl a felszallasi pont. Ugyeljen a visszatérés biztonsagara.

Automatikus felszallas

Nyomja meg és tartsa lenyomva a repulési feltlet barmely Ures tertletét, és megjelenik a
"Swipe to Take off" felugré ablak. A athuzasa utan a dron automatikusan felszall, 1,2
méteres magassagban lebegve.

Automatikus landolas/RTH: Erintse meg a -t, majd huzza el a gombot az automatikus
landolas vagy az RTH elinditasahoz.

Figyelmeztet6 sav
Megjeleniti a dron rendellenes &llapotat és a figyelmeztetd felszolitdsokat. Erintse meg a

tovabbi informaciok megtekintéséhez.

/1\ ¢ Repulés el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy mobilkészuléke teljesen feltltott. Bar a

taviranyitd képes feltolteni a mobilkészuiléket, a készulék akkumulatora megis
lemerulhet.

¢ A Potensic Eve App hasznalatahoz mobil adatforgalomra van sziikség. Az adatatviteli
dijakkal kapcsolatban kérjuk, forduljon a vezeték nélkuli szolgaltatéjahoz.

e Mindenképpen olvassa el és értse meg a Potensic Eve alkalmazasban felbukkan6
felszélitasokat és figyelmeztetd Gzeneteket, hogy tisztaban legyen a dron aktualis
allapotaval.

e Ha mobilkészuléke elavult, az befolyasolhatja a Potensic Eve App felhasznaloi éiményeét,
és biztonsagi kockazatokat jelenthet. Javasoljuk, hogy cserélje le mobileszkdzét. A
Potensic nem vallal feleldsséget az elavult mobileszk6zok altal okozott problémakért.
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Beallitasok

Biztonsag
Repulési beallitasok

Kezdd tzemmdd engedélyezése/letiltasa: ha engedélyezve van, a dron csak egy 30
meéter sugaru és 30 méter magas hengeres térben repulhet, és csak vided
uzemmodban repulhet. A légcsavarvéddk felszerelése utan gy6z6djon meg rola,
hogy engedélyezte a Kezdd tizemmddot.

Repulési mod (vide6/normal/sport)

Hazatérés (RTH)

A drén viselkedésének beallitasa jelvesztés esetén: Visszatérés/leszallas/lebegés.
Visszatérés: A dron automatikusan felemelkedik az el6re beallitott visszatérési
magassagra, majd visszatér a HOME pontra, ha a taviranyito jelét elvesziti.
Leszallas: A dron automatikusan leszall a helyére, ha a taviranyito jelét elvesziti.
Lebegés: A taviranyitd jelének elvesztésekor a dron a helyén lebeg.

Allitsa be a visszatérési magassagot.

Dinamikus HOME pont engedélyezése/letiltasa: engedélyezés utan, ha a felszallasi
pont és a taviranyitd kozotti tavolsag meghaladja az el6re beallitott tavolsagot (és
a dron tébb mint 100 méterre van a felszallasi ponttdl), a rendszer kéri, hogy
gyenge GPS pontossagu eszkdz hasznalata veszélyeztetheti a felhasznaldi éiményt.
Ha a készulék helymeghatarozasi pontossaga nem megfelel, javasoljuk, hogy
vagy valtson jobb mobileszkdzre, vagy tiltsa le ezt a funkciét.

Csendes visszatérés engedélyezése/letiltasa: engedélyezés utan a taviranyito a
jov6ben nem fog tébbé sipolni, amikor a drén RTH Gzemmaodba lép. A jelenlegi
sipolas leallitasahoz egyszerlien nyomja meg egyszer a taviranyitd
bekapcsolégombjat.

Virtualis kerités
Allitsa be a drén maximalis repiilési magassagat és tavolsagat.

Altalanos beallitasok

Beallithatja a mérési rendszert (metrikus vagy birodalmi), és
engedélyezheti/letilthatja a repulésbiztonsagi tippeket.

Felszallas engedélyezése/letiltasa egy kézzel: Engedélyezés utan a felhasznalok egy
kézzel indithatjak a dront. Az 1. tzemmaddban (jobb kézi gazadas) nyomja meg a
C2 gombot, és huzza lefelé a jobb oldali vezérlébotot 2 masodpercig a motorok
felolddsahoz. A 2. médban (bal oldali gazadas) nyomja meg a C1 gombot, és hiuzza
le a bal oldali vezérldpalcat 2 masodpercig a motorok feloldasahoz. Mindkét
Uzemmaodban a felszallashoz el8szor engedje el a vezérl6palcat. Ha el6szor engedi
el a gombot, a légcsavarok ledllnak. Az egyéni vezérl6palca Gzemmadd nem
tamogatott ennél a funkcional.
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Specialis biztonsagi beallitasok

e Vészhelyzeti propellerleallitas engedélyezése/letiltasa repulés kdzben:
engedélyezés utan a C2 és az RTH gombokat egyszerre 2 masodpercig lenyomva
tarthatja, hogy a motorokat csak vészhelyzetben allitsa le. Megjegyzés: A motorok
repulés kozbeni ledllitdsa a drén lezuhanasahoz vezet. Kérjuk, gy6z6djon meg
arrél, hogy a dron alatti terdlet tiszta és nyitott.

Tavoli azonosité: kérjuk, hogy a helyi torvényeknek és rendeleteknek megfelelden irja
be a szakiranyitoi tavfeligyeleti azonosit6 altal megkovetelt adatokat.

Akkumulatorinformaciék: megtekintheti az akkumulatorra vonatkozo informaciokat,
példaul a hémérsékletet, az aramot, a feszultséget és a ciklusszamokat.

Kalibralas
Iranytd-kalibralas, kardankalibralas, kardan finomhangolas, tavvezérl6 kalibralas és drén
Ujraparositas.

Vezérlés

Vezérl6palca-bedllitasok: allitsa be a vezérlépalca médjat (Mode 1/Mode
2/Custom), tekintse at a taviranyité utasitasait, konfiguralja a testreszabhaté
gombokat, és allitsa be a vezérlépalcak érzékenységét.

e Vezérlpalca mod: Valtas a vezérlépalca moédok kozott, beleértve a Mode 1 (jobb
kézi gazadas), Mode 2 (bal kézi gazadas) és Custom.

e Tekintse at a taviranyitd hasznalati utasitasat, konfiguralja a testreszabhato
gombokat.

e Stick Sensitivity (botérzékenység): lehetdvé teszi a felhasznalok szamara, hogy a
kalonb6z6 repulési médokhoz beallitsak a vezérlébot érzékenységét, lehetdvé
téve a kulonalld beallitdsokat a vezérlés érzékenységére a drén
emelkedése/ereszkedése, forgasa és mozgasa soran.

Kardan beallitasok: allitsa be a kardan maximalis d6lésvezérlési sebességét,
kapcsolja be a kardan dolésszégét (0°/-90°), allitsa be a gorduilés simasagat, és
allitsa be a kardan iizemmadjat (Stabil/FPV izemmaéd).

Kamera
Kamera beallitasok:

e WB, racsvonalak, szin, szegmentalis felvétel és kddolasi formatum beallitasa.

e Kamera beallitadsainak visszaallitasa: koppintson a gombra a kamera
paramétereinek visszaallitdsahoz az alapértelmezett beallitasokra Kézi modban.
Automatikus médban nem elérhetd a visszaallitas.
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e Globalis paraméterek alkalmazasanak engedélyezése/letiltdsa: engedélyezés
utan a kézi fényképezdgép iUzemmaodban beallitott altalanos felvételi
paraméterek az dsszes felvételi moédban alkalmazasra kerulnek.

SD-kartya beallitasok: SD-kartya tarolasanak megtekintése, SD-kartya formazasa és
fajlnévszam visszaallitasa.

Egyéb beallitasok:

e Automatikus célpont-kézpontositas engedélyezése/letiltasa: engedélyezés utan
a célpont automatikusan a képerny6 kdzepére kerul, amikor ra van rogzitve.

e Akddmentesitd mdd, a video felirat és a GNSS-koordinatak
engedélyezése/letiltasa a fénykép metaadataiban.

Vided atvitel

Hatékony videoatviteli formatum engedélyezése/letiltasa: engedélyezés utan javithatja a
videoatvitel min&ségét, de egyes telefonmodellek nem feltétlenul tamogatjak a
videdtovabbitas megjelenitését. Ha a bekapcsolas utan nincs video atviteli tap, kérjuk,
tiltsa le ezt az opciot.

Tekintse meg a videoatviteli csatornatérképet a kdrnyezeti interferencia erésségének
megfigyeléséhez. A rendszer automatikusan kivalasztja a legkisebb interferenciaval
rendelkezé csatornat, kivalasztva az aktualis korulményeknek megfelel6 optimalis
csatornat.

Az eszkozrol

Olyan informacidkat jelenit meg, mint a készilékmodell, a firmware és az alkalmazas
verzidja.

Repulés

Ez a fejezet a biztonsagos repulési gyakorlatokat és kovetelményeket mutatja be.

A repulési kornyezet kévetelményei
e Ne repuljon kedvezétlen id6jarasi korulmények kdzott, példaul erds szélben,
es6ben, héban, jégesében vagy slri kddben.
e Valasszon egy magas épuletektdl mentes, nyilt tertletet a repuléshez. A jelent8s
acélmerevitéssel ellatott épitmények zavarhatjak az iranytdt és blokkolhatjak a
GNSS-jeleket, ami rossz vagy sikertelen helymeghatarozashoz vezethet. A repulés
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folytatasa el6tt gy6z6djon meg rola, hogy hallja a "HOME point updated" (HOME
pont frissitve) hangjelzést. Ha magas épuletek kdzelében repul, a HOME pont
pontossaga romolhat, ezért szorosan kdvesse figyelemmel a drén helyzetét, és
kézzel iranyitsa a leszallast, amikor az a HOME ponthoz kozeledik.

Gy6z8djon meg arrol, hogy a drén a repulés soran a GNSS-jelek hegyek vagy fak
altali blokkolasanak elkertlése érdekében latétavolsagon (VLOS) beltul marad. A
vizualis latévonalon kivuli (BVLOS) repulések esetén gy6z8djon meg arrol, hogy a
dron j6 allapotban van, rendelkezik a sziikséges pilota képesitéssel, és a repulés
megfelel a helyi térvényeknek és eldirasoknak.

Repuljon tavol az akadalyoktol, tomegektdl, vizfeluletektél, repuléterektdl,
autdpalyaktol, nagysebességl vasutallomasoktdl és varosi teruletektdl, kivéve, ha
a helyi térvényeknek és rendeleteknek megfelel6 engedélyeket vagy
jévahagyasokat szerzett.

Kerulje a repulést nagyfeszultségli tavvezetékek, kommunikaciés bazisallomasok
vagy adotornyok kdzelében, hogy elkertlje a taviranyitéval valé jelinterferenciat.
Legyen Ovatos, ha 3000 méter felett repul, mivel az akkumulator és a
meghajtérendszer teljesitménye a kdrnyezeti tényez6k miatt csokkenhet. Ne
lépje tul a megadott magassagot (2000 métert, ha a légcsavarvédd van
felszerelve).

A fékut a magassaggal n6. A biztonsagos repuléshez nagy magassagban elegendd
féktavolsagot kell biztositani.

A sarkvidéki régidkban a drén nem hasznalhatja a GNSS-t helymeghatarozasra.
Kérjuk, 6vatosan repuljon.

Csak jol megyvilagitott kérnyezetben repuljon, tiszta feluleti textdraval és
minimalis tukr6z8déssel. Csak nappali repulések.

Kerulje a madarrajok kdzelében torténd repulést.

Legyen Ovatos, amikor mozgo feltletekrdl (példaul autdkrél vagy hajokrol) szall
fel. Ne szalljon fel egyszin( vagy er8sen fényvisszaverd feltletekrdl (pl.
autotetdkrol, egyszinl csempeékrél, tvegrol).

A felszallashoz valasszon sik, kemény felUletet. KerUlje a kavicsos vagy bokros
terileteket. A motorok kioldasa el6tti tulzott vibracié megakadalyozhatja a
felszallast.

Legyen Ovatos, amikor sivatagi vagy homokos tengerparti felUletekrdl szall fel,
hogy megakadalyozza a por bejutasat a drénba.

Ne hasznalja a drént gyulékony vagy robbanasveszélyes kdrnyezetben.

A veszélyek elkerulése érdekében kertlje a rendkivil hideg vagy meleg
kéralmények kozotti repulést.

A dront, a taviranyitot, az intelligens akkumulatort, a téltékabelt és a tolté hubot
csak szaraz kdrnyezetben hasznalja.

Ne Uzemeltesse a drént, a taviranyitét, az intelligens akkumulatort, a toltékabelt
vagy a toltd hubot veszélyes korulmények kdzott, példaul baleseti helyszineken,
tlzben, robbanasban, arvizben, székbéarban, lavinaban, féldcsuszamlasban,
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foldrengésben, poros kérnyezetben vagy homokviharban. Kerulje a s6s para és a
penésznek valo kitettséget mikodeés kdzben.

Repulés elotti ellenérzé lista
Repulés el6tt a kovetkezd ellendrzésekre van szikség:

Gy6z8djon meg réla, hogy a propellerpantot és a kardanvédd elemet
eltavolitotta.

Ellenérizze, hogy az intelligens akkumulator, a taviranyitd és a mobileszkoz
teljesen fel van-e toltve.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy az intelligens akkumulator és a légcsavarok
megfelel8en vannak beszerelve. Ellenérizze, hogy a légcsavarok és csavarok nem
deformalddtak-e vagy lazultak-e.

Ellenérizze, hogy a dron elsé és hatsoé karjai teljesen kinyujtva vannak-e.

A bekapcsolas utan ellendrizze, hogy a kamera és a kardan megfelel8en
mUkodik-e, és a motorok megfelel6en forognak-e.

Ellendrizze, hogy a taviranyitéban megfeleléen vannak-e elhelyezve a
vezérl6palcak és a mobileszkoz, és gy6z6djon meg arrél, hogy az antenna ki van-e
hajtva. Ellenérizze, hogy minden gomb mikodik-e, és hogy a Potensic Eve App
megfelel6en mikodik-e. Ellendrizze azt is, hogy minden firmware a legujabb
verzidéra van-e frissitve.

Gy6z8djon meg réla, hogy az SD-kartya be van helyezve, és a fényképezdgép
lencséje tiszta.

Mindig eredeti tartozékokat hasznaljon. A nem eredeti alkatrészek
veszélyeztethetik a biztonsagot.

Ellenérizze a helyi id6jarast, hogy a repuléshez megfelel§-e, és hogy a repulési
kdrnyezet mentes-e az interferenciatol.

Kapcsolja be a dront egy sik, nyilt felUleten. Felszallas el6tt varja meg, amig a
GNSS Uzemmaddba [ép, és gy6z&djon meg arrdél, hogy a HOME pont helyzete
helyes.

Gy6z6djon meg arrdl, hogy a Potensic Eve alkalmazasban el6re be van-e allitva a
dron viselkedése a jelvesztés esetén, és allitsa be a visszatérési magassagot, a
maximalis repulési magassagot és a maximalis repulési tavolsagot a helyi
torvényeknek és el6irasoknak megfelel6en.

GEO z6na

A repulésbiztonsag és a helyi torvények betartasa érdekében az ATOM 2 alapértelmezés
szerint GEO Z6nakat jelenit meg. Ez a funkcid korlatozza vagy tiltja a drénok mikodését
bizonyos teruleteken, példaul a Korlatozott Zénak és a Magassagi Zénak teruletén,
biztositva a biztonsagos és legalis mikodeést.
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Repulés el6tt ellendrizze a helyi GEO z6na informacidit a Potensic Eve alkalmazasban a
térképes felUletre val6 belépéssel.

A GEO-zonakat két tipusba soroljak: Korlatozott zonak és magassagi zonak.

o Korlatozott zonak: A Korlatozott Zénakban szigoruan tilos barmilyen dront
felszallitani vagy belépni a terUletre. Ha a dron véletlenul belép egy Korlatozott
Z6naba a széls6éséges iddjaras, a rendszer meghibasodasa vagy mas
ellenérizhetetlen tényez6 miatt, a rendszer automatikus kényszerleszallast
kezdeményez, amikor észleli, hogy a drén a Korlatozott Zénaban van. Ez a
vészleszallas nem tordlhetd, de a leszallas soran a vezérl8botok segitségével

« 7z

e Magassagi zonak: A magassagi zonakban a dron magassagat szigoruan az adott
tertletre meghatarozott hatarérték alatt kell tartani (a felszallasi pont
magassaga a nulla alapvonal). A magassagi zénaba vald belépéskor a dron nem
lépheti tul a magassagi korlatot. A dron mindaddig beléphet a magassagi
zbénaba, amig a megengedett maximalis magassag alatt marad.

¢ A Potensic dinamikusan frissiti a GEO Zone adatait a helyi térvények és
el6irasok, valamint sajat kockazatértékelései alapjan, hogy segitse a
felhasznaldkat a drén biztonsagosabb és legalisabb hasznalataban.

e Felhivjuk figyelmét, hogy a Potensic nem tudja garantalni a GEO Zéna adatainak
abszolut érvényességét, teljességét vagy pontossagat; az adatokat csak
referenciaként adjuk meg.

Kapcsolat
Kdvesse az alabbi [épéseket a mobileszkdz, a taviranyitd és a drén csatlakoztatasahoz:

o Kovesse a "Atavvezérld el6készitése" cimU fejezetben leirtakat, €s kapcsolja be a
tavvezérlot.

e Kobvesse a "A dron el6készitése" cimi fejezetben leirtakat, és kapcsolja be a drént.

¢ Inditsa el a Potensic Eve alkalmazast, és ellendrizze a kapcsolat allapotat. Ha a

0-@-8 comeees
kezd6képernybn megjelenik a , az azt jelzi, hogy a

mobileszk6z, a taviranyito és a dron sikeresen csatlakozott.

- Fiy Now = P AT
e Erintse meg a_ gombot a repulési feluletre val6 belépéshez.

» Ajanlott az "Utmutatd" gombra koppintani az elsd hasznalat soran, hogy
megtekinthesse és kovethesse az animalt utasitasokat.
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Repulés uzemmad
Az ATOM 2 a kovetkezd repulési mdédokat tamogatja, amelyek a Potensic Eve
alkalmazason keresztul kapcsolhatok.

Vide6 iUzemméd
Felszallasi sebesség: 2 m/s, sullyedési sebesség: 2 m/s, repulési sebesség: 6 m/s.

A drén alapértelmezés szerint kezdd Uzemmaddba kerul, amikor el6szér hasznalja. A
repllési sebesség a Vided tzemmdddal megegyez6 sebességre lesz korlatozva, hogy On
megismerkedhessen a dron vezérlésével.

Normal iizemméd
Felszallasi sebesség: 4 m/s, sullyedési sebesség: 3 m/s, repulési sebesség: 10 m/s.

A kezd6 uzemmodbal kiléphet, miutan elsajatitotta a megfelel6 repulési készségeket, és
a dron alapértelmezés szerint normal Gzemmaodba valt.

Sport izemméd
Felszallasi sebesség: 5 m/s, sullyedési sebesség: 4 m/s, repuilési sebesség: 16 m/s.

A Vided Uzemmoddot légi felvételek készitéséhez ajanljuk. A Sport méd akkor ajanlott, ha
gyors repulési élményt szeretne.

A Sport mdédban 6vatosan repuljon, mivel a drén reakciokészsége jelentésen megnd,
ami azt jelenti, hogy a taviranyiton lévd vezérld bot kis mozgasa a drén nagy tavolsagot
tesz meg.

/\ ¢ Arepulés biztonsaga érdekében a Sport Uzemmaod csak akkor érhet el, ha az
akkumulator toltottsége 30%-nal nagyobb, és a repllési magassag 8 méternél
nagyobb. Sport tzemmaodban térténd repulés kdzben, ha az akkumulator
szintje 30% ala csdkken, vagy a repuilési magassag 4 méternél kisebb, a dron
automatikusan kilép a Sport tzemmaédbaol.

e Legyen éber, és tartson megfelel6 mozgasteret repulés kdzben, mivel a drén
reakcidkészsége jelentdsen megnd Sport tzemmaodban.

¢ A drén maximalis sebessége és féktavolsaga jelentdsen megndé Sport modban.
A biztonsag érdekében szélcsendes kortulmények kozott legalabb 30 méteres
féktavolsag szikséges.

e Sport uzemmaddban vagy erés szélben térténd repuléskor a kardanm
razkédhat, ami normalis.

e A maximalis sebesség +1 méter/masodperc tartomanyban valtozhat. Kérjuk,
tekintse meg a tényleges tapasztalatokat.
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Kezdd mad

Amikor el8szor hasznalja a drént, alapértelmezés szerint Kezdé tzemmodban lesz.
Kezd6 Gzemmaddban:

e Avrepulési tavolsag és a magassag 0 méter ~ 30 méterre van korlatozva.

e Avrepulési mdd a Video mddra korlatozodik.

e Akezdbknek ajanlott a Kezd6 tzemmaodban kezdeniuk, hogy megtanuljak és
megismerjék a drént,

e A Kezd6 izemmodbal vald kilépés utan a felhasznaldk moédosithatjak az olyan
paramétereket, mint az RTH magassag, a repulési mod, a repulési magassag és a
repulési tavolsag.
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Felszallas/ leszallas/ lebegés
Kézi felszallas/leszallas
Felszallas

1. 1épés: Inditsa el a motorokat

A motorok inditasahoz hasznaljon kombinalt botparancsot. A motorok inditasahoz
nyomja mindkét botot az alsé belsd vagy kulsé sarokba, attol fuggben, hogy milyen

iranyitopalca moédban hasznalja. Engedje el mindkét botot egyszerre, amint a motorok
forognak.

Yo &) . @ &

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

2. |épés: Nyomja meg a gazpedalt a felszallashoz.

Nyomja a gazkar vezérlpalcajat dvatosan felfelé, ahogy a képen lathato, engedje el a
vezérl6palcat, amikor a dron elhagyja a foldet, és tovabbra is lebegni fog.

1

Throttle control stick

Leszallas

Huzza a gazkar vezérl6botjat, amig a dron a foldre nem szall. Engedje el a gazkar vezérl6
botot, amikor a motorok mar nem forognak.

/N e Arepulés biztonsaga érdekeben kerllje a repulést repllGterek, autopalyak,
vasutallomasok, villanyoszlopok vagy sGrUn lakott tertletek kdzelében, és
probaljon meg vizualis latétavolsagon belul repdlni.

e Kezddknek ajanlott mindig a dron hatuljaval szemben allni vagy jarni, ami segit
megfigyelni a drén repulési dllapotat és reagalni a vészhelyzetekre, javitva a
biztonsagot a gyakorlas soran.

e Felszallaskor a dront mindig stabil, rogzitett fellletre helyezze. A kézzel vagy
tenyérrel torténd fel- és leszallas nem tamogatott.
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e Kerulje a felszallast alacsony toltottségi szint mellett, mivel az alacsony
toltottségl repulések csokkenthetik az akkumulator élettartamat. Ha
kényszeriteni kell a felszallast, jarjon el 6vatosan, és vallalja az esetleges
kockazatokat.

e Ha a drén nagyon kozel van a talajhoz, a Iégaramlas megakadalyozhatja a
stabil lebegést. Gy6z&6djon meg arrdél, hogy a dron magassaga meghaladja a 0,5
métert.

e Vészleszallas esetén, ha a dron nem rogzul automatikusan, hidzza le a gazkart 3
masodpercre a végallasig, hogy a dront er6szakkal rogzitse.

Automatikus felszallas/leszallas
Automatikus felszallas

Nyomja meg és tartsa lenyomva a Potensic Eve alkalmazas repulési feltletének barmely

ures teruletét, és megjelenik a "Swipe to Take off" felugré ablak. A athuzasa utan a
dron automatikusan felszall, 1,2 méteres magassagban lebegve.

Swipe to Take off »

Automatikus leszallas

Koppintson a gombra a Potensic Eve alkalmazas repulési feltletén, és megjelenik a
"Valassza ki a leszallasi mdédszert" felugrd ablak. Az automatikus leszallas inditasahoz
lapozzon balra, az RTH inditasahoz pedig jobbra.

Select the landing method

Ensure the landing spot is open and clear of
obstacles for a safe landing.
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Ha a drén 20 m-en beltl van a HOME ponthoz képest, és megérinti a gombot, megjelenik a
"Select the landing method" felugré ablak. Ha balra hizza a gombot, a drén azonnal leszall.
Ha jobbra huzza a gombot, a dron RTH-t kezdeményez, legaldbb 5 m-es visszatérési
magassaggal. A dron automatikusan leszall, ha 10 masodperces visszaszamlalas utan nem
tesz semmilyen |épést. Kérjuk, Ugyeljen a biztonsagra e folyamat soran.

Select the landing method

When the return distance is within 20 m, the
return altitude is 5 m. The drone will land
automatically in 10s.

Felszallas egy kézzel

A Potensic Eve alkalmazasban a Beallitdsok > Biztonsag > Altaldnos beallitdsok menipontban
engedélyezheti/letilthatja az egy kézzel torténd felszallas funkciét. Engedélyezés utan a
felhasznaldk feloldhatjak a motorokat és egy kézzel felszallhatnak a dréonnal.

\

\\
\\
‘
\\
\
\

) \
N N

Ha a vezérldpalca Gzemmaodija 1. mod (jobb oldali Ha a vezérldpalca Gzemmaodja 2-es modban van
gazadas), nyomja meg a C2 gombot, és ezzel (bal oldali gazadas), nyomja meg a C1 gombot, és
egyidejlleg huzza lefelé a jobb oldali vezérldpalcat 2 ezzel egyidejlleg huzza le a bal oldali vezérl6palcat
masodpercig a motorok feloldasahoz. A felszallashoz 2 masodpercig a motorok kioldasahoz. A

el6szor engedje el a vezérl6palcat; ellenkezd esetben felszallashoz el6szér engedje el a vezérldpalcat;
el6szor engedje el a C2 gombot a légcsavarok ellenkezd esetben el6szor engedje el a C1 gombot a
forgasanak leallitasahoz. |égcsavarok forgasanak ledllitasahoz.

o A Felszallas egy kézzel nem érheté el, ha az iranyitépalca tzemmaod Egyéni.
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Hazatérés (RTH)

Altalanos visszatérés
Az altalanos visszatérés harom Iépésbdl all, a kovetkezbk szerint:

1. Felemelkedés: A dron felemelkedik az el6re beallitott visszatérési magassagra
(ez a lépés kimarad, ha a dron magassaga mar nagyobb, mint a visszatérési
magassag).

2. Vizszintes repiilés: A dron egyenes repulést folytat az elére beallitott
magassagban a HOME pont felé.

3. Leszallas: Ha eléri a HOME pontot, a dron automatikusan leszall és ledllitja a
motorjait.

Hazatérés (RTH) A dronnak GNSS (izemmédban kell lennie.

9 Visszautazas

€« € €

Visszatérési magassag = Az On * @ Visszatérés felfelé
beallitasai Ha a dron magassaga >

e e Leszallas ylss;ateres! rnqga?;ag,
' >20m
<P

Az RTH inditasa
Egygombos RTH: Nyomja meg és tartsa lenyomva az RTH gombot a taviranyiton 1

. . . ¥ . .
masodpercig, vagy koppintson a gombra az alkalmazasban a menu
megjelenitéséhez, majd hlzza jobbra a gombot a visszatérés elinditasahoz.

Automatikus RTH: Ha a dron akkumulatoranak szintje alacsony, a drén és a taviranyité
kozotti jel elveszik, vagy a dron egyéb rendellenességeket tapasztal, az automatikus RTH
elindul.

e Ha a kornyezetében akadalyok vannak, és nem alkalmas a visszatérésre, akkor
ajanlott a drént lebegésben tartani, vagy a jel elvesztése utan leszallitani a dront a
beallitasokban, hogy elkerulje az akadalyokkal val6 Utkézést az RTH soran.

Hogyan léphet ki az RTH-bél

1. mddszer: Az alkalmazas bal oldalan talélhaté° gombra koppintva lépjen ki az RTH
funkciébol.

2. médszer: Nyomja meg egyszer a tavvezérldn a visszatérés gombot az RTH
kilépéséhez.

RTH kovetelmények
A drénnak GNSS Uzemmaodban kell felszallnia és rogzitenie kell a HOME pontot. Ha OPTI
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uzemmodban indul, és a repulés kdzepén atvalt GNSS-re, nem tud visszatérni a
felszallasi pontra.

Ellendrizze a HOME pontot a térképen, és kdvesse a Potensic Eve alkalmazas utasitasait.

e A visszatér( repulés biztonsaga érdekében, kérjuk, allitsa be a megfeleld
visszatérési magassagot az alkalmazasban a repulési kdrnyezetnek
megfelel8en.

e Avisszatérési palya soran a felhasznaldk a gazkarral valo tekergetéssel
tovabbra is beallithatjak a repulési magassagot.

e Amikor a drén 20 méteren belll van a HOME ponthoz képest, és az RTH
elindul, az alkalmazasban megjelenik egy felugré ablak, amelyben a
felhasznalod valaszthat a leszallas és a visszatérés kozott. Ha a visszatérést
valasztja, a visszatérési magassag 5 méter. A drén automatikusan leszall, ha 10
masodperces visszaszamlalas utan nem torténik intézkedés. Kérjuk, figyeljen a
repulés biztonsagara.

Magas épuletek vagy akadalyok blokkolhatjak az atviteli jelet és jelveszteséget
okozhatnak. Ne repuljon épuletek mogott a visszatérési magassagon tul,
kilénben a drén akadalyokkal Utkozik és lezuhan a visszatérés soran. Ha a
drén GNSS-hiba vagy GNSS-jelzavar miatt ATTI tzemmaodba kertl, akkor nem
fog tudni visszatérni. A visszatérés soran erds ellenszéllel talalkozhat. A
repulési magassag megfeleld csokkentése segithet az energiafogyasztas
csokkentésében. Ha az energiaellatas nem elegendd, a drén kényszerleszallast
hajt végre a helyén. Kérjuk, figyeljen a Potensic Eve alkalmazasban megjelend
utasitasokra. Ne kezdeményezze a visszatérést, ha a feje felett akadalyok
vannak, példaul magas fak, kilénben a drén

lezuhanhat a felszallas kozben.

/N e Kérjuk, figyeljen a visszatérés biztonsagara, mert az ATOM 2 nem tamogatja az
akadalyelkerulést, és a visszatérési palya soran akadalyokba Utkozve
dsszeomolhat.

Ha a drén elvesziti a kapcsolatot a RTH soran, és a GNSS-jelet interferencia
vagy kornyezeti tényezdk zavarjak, a drén ledllitja a visszatérési feladatot, és
atvalt a helyzetmeghatarozasi médra (ATTI). Ez pozicidvesztést vagy sodrédast
okozhat. Az "ATTI" repulési allapot a felUlet bal fels sarkaban jelenik meg egy
figyelmeztetéssel egylutt. Azonnal vegye at a kézi iranyitast. Ha a videoatvitel
megszakad, a drén tovabb keresi a tavvezérlt és a GNSS-jeleket.

3. Amint a GNSS-jel helyreall, a drén Ujrapozicionalja magat, és
automatikusan visszatér a HOME pontra.

4. Ha atavvezérld és a GNSS-jelek nem allithatdk helyre, és az
akkumulator tul alacsony, a drén automatikusan elinditja az alacsony
akkumulatoros vészleszallas funkciot.
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e Ha ajelvesztés kivaltja a visszatérést, és a taviranyitd jele repulés kdzben
elvész, a dréon automatikusan RTH tzemmaodba 1ép. Ha a videoatvitel is
elveszik, a drén és a vezérl6 folyamatosan prébalkozik a kapcsolat
helyreallitasaval. Amint mindkett6 helyreall, visszanyerheti az iranyitast a
dron felett.

Leereszkedd visszatérés

Hogyan kell aktivalni

Ha a visszatérési palya (RTH) 10 masodperc elteltével a repulési magassag nagyobb,
mint 150 méter, és a repulési tavolsag nagyobb, mint 300 méter, a Potensic Eve App egy
uzenetet fog kérni, hogy erésitse meg, hogy kezdeményezi-e az ereszked6 visszatérést. A
megerdsitést kovetéen a dron megkezdi a sullyedd visszatérést (a dron csokkenti a
magassagat, mikdzben kdzeledik a HOME ponthoz). Amikor a magassaga eléria 120
métert, a dron atvalt a normal visszatérésre, megtartva az aktualis magassagat, amig el
nem éri a HOME pontot és automatikusan le nem szall.

Hogyan lépjen ki

Erintse meg az alkalmazas fellletének bal oldalan a® gombot, vagy nyomja
folyamatosan felfelé a gazpedal vezérl6 botot 2 masodpercig, hogy kilépjen az ereszkedd
visszatérésbdl. A drén atvalt a normal visszatérésre, megtartva az aktualis magassagot.

e Er6s szélben a leereszkedd visszatérés energiat takarithat meg, és garantalja a
sikeresebb visszatérést.

e Ha a drént az ereszked§ visszatérés kdzben levalasztjak a taviranyitérol, akkor
a dron atvalt a normal visszatérésre.

/N e Ez atermék nem rendelkezik akadalyelkerGl6 funkcidval. Kérjik, a visszakuldés
soran figyeljen a repulésbiztonsagra.

e Ez a funkcio csak azokban az orszagokban vagy régiokban érhetd el, ahol a
dronok 120 méter felett repulhetnek
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120 m

A Magassag/m

Repuilési magassag > 150 m
Repuilési tavolsag > 300 m

Leereszkedod visszatérés

Altalanos visszatérés

L H >300m Replilési tavolsag/m

Intelligens repulési méd

QuickShots
Az Al QuickShots felvételi médok kdzé tartozik a Pull-Away, a Rocket, a Circle, a Spiral, a
Boomerang és a Dolly Zoom.

Bevezetés A drén a kivalasztott felvételi méd alapjan rogziti a célpontot, és automatikusan révid videét
készit. A felhasznalék a videdt kis felbontasban megtekinthetik az Albumban, a letdltés utan
pedig a nagy felbontasu valtozatot.

e Inditsa el a drént és szalljon fel.
¢ Videofelvételi médban hlzza ki a témat a Potensic Eve App repulési fellletén, és egy
felugro ablak jelenik meg az aljan, koppintson az Al QuickShots lehet8ségre.
e Valassza ki a felvételi modot, és allitsa be a paramétereket. Koppintson a gombra, és
a drén megkezdi a felvételt.
V | Al QuickShots
Hogyan kell
aktivalni
1080:[) 30 EV +0.3 | @00:15:28
e Az Al QuickShots alkalmazasbdl valé kilépéshez koppintson a@ gombra a repulési

Hogyan kell feliilet jobb oldalan.

kilépni ¢ Az Al QuickShotshél valé kilépéshez forgassa barmelyik vezérlépalcat, vagy nyomja meg

egyszer a taviranyitd RTH gombjat.
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Magyarazat

Méd Leiras Allithaté paraméter
A droén hatrafelé repll és emelkedik, Visszatérés a
2 mikdzben a kamerat a témara kezd§ felvétel Tavolsag
Pull-Away | allitia, ez 'op?ntra afe véte
befejezése utan?
A dron fuggélegesen emelkedik, a Relativ
b kamera pedig lefelé, az alanyra N .
Rocket mutat. N~ Igen magassag
@ A drén vizszintesen hatrafelé repdl, HAtral6
mikdzben noveli a digitalis zoom . .
Dolly Zoom | aranyst. Nem tavolsag
A drén az aktualis poziciobol F}epulesn |ra.r,1y,(a,z
K& kiindulva kér6z az alany kordl. oramutato”Jarasaval
or megegyezd vagy
ellentétes iranyban)
‘@ A drén felemelkedik, és spirdlisan
Spiral korbejarja az alanyt. Kérok
Az éramutatd szama (1-3
jarasaval megegyez8 kozul
A drén egy ovalis palyan repul a irdnyban valaszthat)
-~ targy korul, emelkedik, ahogy a
i kiindulasi ponttol tavolodik a
Bumerang | legtavolabbi pontig, és ereszkedik, Az dramutaté

ahogy visszafelé repdl.

jarasaval ellentétes
iranyban
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e Al QuickShots Aktivalasi kovetelmények:

1) Adronnak a levegbben és GNSS Uzemmaodban kell lennie.

2) SD-kartyat kell behelyezni a rendelkezésre all6 tarhellyel.
3) Az akkumulatornak megfelelSen feltoltottnek kell lennie.
4) A drén nem lehet automatikus repulési Gzemmaddban (pl. RTH, leszallas stb.).

/1 * Az Al QuickShots-ot nyilt, akadalymentes terleteken hasznalja, és mindig figyeljen
az emberekre, allatokra, épuletekre vagy egyéb akadalyokra a repulési utvonalban.

e Ha nem ismeri az Al QuickShots repulési Utvonalat, kezdje a rovidebb repulési
tavolsagokkal.

e Vészhelyzetben alljon készen arra, hogy barmelyik vezérl8botot atkapcsolja az Al
QuickShots ledllitdsahoz, ekkor a drén a helyén fog lebegni.

e Figyeljen a drén koruli targyakra, és hasznalja a kézi vezérlést az Utkdzések vagy
jelzavarok elkerulése érdekében.

e Kerulje az Al QuickShots hasznalatat épuletek kozelében vagy GNSS-jeleket
akadalyozé teruleteken, mivel ez a drén repulési Utvonalanak instabilla valasat
okozhatja.

e Az Al QuickShots hasznalata soran mindig tartsa be a helyi adatvédelmi torvényeket
és elGirasokat.

¢ A QuickShots a kdvetkez8 helyzetekben nem érhet6 el:

A drén nincs a leveg6ben.

A GNSS-jel gyenge.

Nincs SD-kartya behelyezve, vagy az SD-kartya megtelt.
Az akkumulator toltottségi szintje alacsony.

A repulési magassag nem elegendd.

A drén elérte a virtualis keritést.

e NE hasznalja az Al QuickShots-ot az alabbi helyzetek barmelyikében, amikor a lefelé
iranyuld l1atérendszer nem mikadik megfelel6en:

2)
3)
4)
5)
6)

1) Ha a célszemélyt hosszabb ideig nem latja, vagy a dron latéhataran kivul
van.

Ha a téma tobb mint 50 méterre van a drontdl.

Amikor a téma szinben vagy mintazatban beleolvad a kérnyezé kornyezetbe.

Amikor az alany a leveg6ben van.

Amikor a téma nagy sebességgel mozog.

Rendkivul s6tét vagy tul vildgos kérnyezetben.

e Az Al QuickShots nem tamogatja az 1080p@60/50 fps formatumu filmezést.

e A gimbal d6lésszoge nem allithatd, amig a téma rogzitve van az Al QuickShots-ban.
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Al nyomkovetés

Az Al Track magaban foglalja a Parallel, a Spotlight és a Follow funkcidkat. A drén
automatikusan repul a felhasznalé és a téma altal kivalasztott kdvetési méd alapjan. A
felhasznaldk kivalaszthatjak, hogy az Al Track aktivalasakor automatikusan elinduljon-e a

Bevezetés . . X . L . . P
felvétel. Az engedélyezés utan az Al Track befejezése utan automatikusan elkészil a
video. A videot kis felbontasban megtekintheti az Albumban, a nagy felbontasu valtozatot
pedig letdltés utan tekintheti meg.

e Inditsa el a drént és szalljon fel.
o Videofelvételi médban hizza ki a témat a Potensic Eve App repulési fellletén, és egy
felugré ablak jelenik meg az aljan, és az alapértelmezett méd az Al Track-Spotlight
e Valassza ki a felvételi mddot, és llitsa be a paramétereket. Koppintson a gombra,
és a dron elkezdi a kdvetést.
VAl Track
Hogyan kell
aktivalni
@;3200 B1/100 ‘i"IJ3200K
1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28
Hogyan « Arepiilési feltlet jobb oldalan talélhaté@ gombra koppintva kiléphet az Al Trackbdl.
Iépjen ki « Nyomja meg egyszer a taviranyité RTH gombjat az Al Trackbdl vald kilépéshez.
. . Tamogatott | Allithaté
Méd Leiras oz 5 .
témak paraméter
A drén nem repul automatikusan, de a
kam,er,(,a a’ta,rgyra rog12|tve mar,ad. A « Helyhez
vezérl@palcak haszndlata a drén Kotott
manualis mozgatasahoz: .
. . P . targyak
N o A gazkarral a targyt6l mért magassag « Mozgé
{:; beallitasahoz allitsa be a magassagot. tarevak
spotlight o Atargytdl vald tavolsag bedllitdsahoz (ngz ) _
kapcsolja a pitch botot. armiivek Valassza.kl, hogy
e Aroll palcat a téma Jha'ék és automatikusan
kérbeforgatasahoz kapcsolja. errJ1berek) ellntliuljon-e.a
e A keret beéllitasdhoz kapcsolja a yaw fel\{e'c,ell, gmlkor
Magyarézat botot. aktivalodik
A drén parhuzamos palyan marad a e Mozgb
célponttal, és mellette repdl. targyak n
S (csak Engedélyezve
e \ jarmuvek,
® o % hajok és .
Parhuzamos H 1 emberek) Tiltva
|
\
\J
|
Y
L 1 7 . . .
- R Aldron automatikusan koveti a
Kévetés célpontot.
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e Az Al Track nem érhetd el, ha a drén nem tartézkodik a leveg&ben.

e Parhuzamos és Follow Uzemmoddban a kardan tarcsa és a kamera vezérlétarcsa nem
reagal semmilyen bemenetre.

e Ha a célszemély elveszett, a dron a helyén lebeg.
e Ha az alany megkézeliti a dront, az lebegni fog ahelyett, hogy hatrafelé repulne.

e Akardan dblésszogének -75° és -25° kdzott kell lennie ahhoz, hogy az Al Track
rogzitse a célt.

e Az Al Track repulési magassaganak meg kell haladnia a 4 métert.
e Az Al Track maximalis tamogatott sebessége 8 m/s.

e Az Al Track hasznalatakor ajanlott, hogy a targy fokozatosan gyorsuljon vagy
lassuljon, és az atlagos mozgasi sebesség ne haladja meg a 4 m/s-ot a kovetés
stabilitdsanak biztositasa érdekében.

e Hasznalja az Al Track-et nyilt, akadalymentes kdrnyezetben, és mindig figyeljen az
akadalyokra, példaul emberekre, allatokra vagy épuletekre a repulési utvonal mentén.

e Ne hasznalja az Al Track-et épuletek kdzelében vagy olyan teruleteken, ahol a GNSS-
jelek blokkolva lehetnek, mivel ez instabil repulési palyakhoz vagy varatlan
helyzetekhez vezethet.

e Parhuzamos vagy koévetés uzemmaodban a taviranyito vezérlébotjainak barmilyen
mozgasa arra készteti a dront, hogy elhagyja az Al Track Gzemmaddot, és a helyén
lebegjen.

e Az Al Track funkcié hasznalata soran mindig tartsa be a helyi adatvédelmi térvényeket
és elGirasokat.

e Az Al Track-et a kovetkezd esetekben dvatosan hasznalja:

e Amikor az alany nem sik feltleteken (pl. lejtékdn) mozog.

e Amikor az alany jelentds alakvaltozasokon megy keresztul mozgas kozben.

e Ha atéma akadalyozva van, vagy hosszabb ideig nincs a latéterében.

¢ Amikor a téma nagy sebességgel mozog.

¢ Amikor a téma szinben vagy mintazatban nagyon hasonlit a kérnyezd
kdrnyezethez.

e Nagyon sotét vagy tul vilagos kérnyezetben

e Ajanlott Al Track tavolsagok:
Emberi célpont esetén az ajanlott vizszintes tavolsag 5 méter ~ 10 méter, 4 méter ~ 10
méteres magassaggal. Jarmulvek vagy hajok esetében az ajanlott vizszintes tavolsag 20
~ 50 méter, 10 méter ~ 50 méteres magassaggal.

e E tartomanyok tullépése csdkkentheti a célfelismerés sikerességének aranyat.
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Sebességtarté automatika

A Cruise Control funkcio lehetdvé teszi, hogy a dron régzitse az aktualis vezérldpalca
bemenetet, ha a kortilmények lehet6vé teszik, igy automatikusan a megfeleld
sebességgel repulhet. Ez megkodnnyiti a hosszu tavu repuléseket anélkul, hogy allando
botkormanybevitelre lenne sziikség. Tamogatja a d6lés- és gérdulés bot bemenetet is,
ami kreativabb repulési palyakat tesz lehet6ve.

A sebességtarté automatika hasznalata

Allitsa be a sebességtarté gombot:

automatikat

sebességtarté A sebességtarté automatika engedélyezéséhez, letiltadsahoz vagy frissitéséhez
g. alapértelmezés szerint nyomja meg kétszer a C2 gombot a taviranyiton. Ezt a

automatika . . . f 1oz iz

. gombot a Potensic Eve alkalmazasban testreszabhatja a Beallitasok > Vezérlés >
hasznalata . R b ANt , . .

Tavvezérl6 beallitasai > Gomb testreszabasa menUpontra navigalva.

Adja meg a Reptilés kdzben mozgassa a d6lés- vagy a guruld botot, majd nyomja meg kétszer

) ., | a C2 gombot a tdviranyitén (vagy az egyéni sebességtarté gombot, ha
sebességtarté & y (vagy 4 & &

atkonfiguraltak). A drén aktivalja a sebességtarté automatikat, és az aktualis
sebességgel repll a vezérlgpalca bemenete alapjan.

V | Tempomat

X

A A sebességtart6 vezérlés soran, ha a vezérl6palcakat ujra mozgatja, a drén az Uj

sebességtarté | bemenethez igazitja a repulését. Az egyéni sebességtarté automatika gomb

automatika ismételt megnyomasaval a sebességtarté automatika sebessége az 4j

frissitése botkormany bemenet alapjan frissil, és a dron az Uj sebességgel repul tovabb.
o e Nyomja meg a sebességtartd automatika gombjat a vezérldpalca bevitele nélkul.

Kilépés a o Nyomja meg a tavvezérlé RTH gombjat.

sebességtarté @

automatabél |*® Koppintson a gombra a replilési feltlet bal oldalan.

* A sebességtartd automatabdl valo kilépés utan a drén a helyén lebeg.

@ 0° % 22 peall (80% 3247

D500 | H98™ & Vot Vi 10 m/s

@

JPG+RAW | EV O | @@ 15485P

e A sebességtarté automatika alatt a gazkar és a gorbuleti bot tovabbra is hasznalhato
valds id8ben, azonban ezek bemenetei nem épulnek be a sebességtartd
automatikaba. Ez azt jelenti, hogy a magassag és az irany nem rogzithetd vagy
tarthatd automatikusan.
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e A sebességtartd automatika Normal, Vided és Sport tzemmodban all rendelkezésre.

/1 * Asebességtart6 automatika csak akkor aktivalhatd, ha a vezérlpalca bemenete
megtortént.

e A drdn a kdvetkez6 korualmeények kozott nem tud belépni a sebességtartod
automatikaba, illetve kilépni abbol:

1) Nincs GNSS-jel.
2) Adrén akkumulatoranak szintje legfeljebb 10%.
3) Az akkumulator alacsony toltottségi szintje miatti visszatérés aktivalt.
4) Megszakadt a kapcsolat a tavvezérlével.
5) A drén kozel van a virtualis keritéshez vagy a GEO-zéna korlatai altal korlatozott.

Fuggelék

Specifikacié és paraméterek

Drone

Modell DSDR23A

Felszallosuly M 245¢g

Osszehajtva: 88x143x58 milliméter
Méretek Kihajtva (Iégcsavarokkal): 300x252x58 milliméter
Osszehajtva (propellerek nélkil):: 210x152x58 milliméter

Atlés dimenzié 219 milliméter

Maximalis repulési sebesség

.. . Emelkedés: 5 m/s Sullyedés: 4 m/s Vizszintes: 16 m/s
(sport izemméd)

Maximalis szélsebesség ellenalldas | 10,7 m/s (5. szint)

Maximalis repilési magassag 120 méter (a helyi el8irasoknak megfelel&en)
Maximalis felszallasi magassag 4000 méter
Maximalis lebegési id6 12 29 perc
Maximalis repiilési id6 ! 32 perc
Uzemi hémérséklet 0°C és 40°C kdzott
GNSS GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Fuggbleges: £0,1 m (latészog-helyzetbe allitassal)
Lebegési pontossagi tartomany +0,5 m (GNSS helymeghatarozassal)
(szélcsendes vagy szeles) Vizszintes: +0,3 m (Iatész6gl pozicionalassal)

£1,5 m (GNSS helymeghatarozassal)

Hasznos teher ¥ Nem tamogatott
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Videoatvitel / Wi-Fi / Bluetooth

Mikodési frekvencia

2.400 ~ 2.4835 GHz

Adételjesitmény (EIRP)

FCC: <20 dBm CE/SRRC: <20 dBm

El6 nézet mindsége

1080p@30 fps

Késleltetés 15

120 milliszekundum

Maximalis atviteli bitrata [©

6 Mbps

Maximalis atviteli tavolsag [”!

10 kilométer

Antennak

Kettés antenndk

Wi-Fi protokoll

802.11 a/b/g/n/ac

Wi-Fi m(ikodési frekvencia és
adételjesitmény (EIRP)

2,4 GHz : <17 dBm (FCC/CE/SRRC)
5 GHz : <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximalis Wi-Fi letoltési sebesség

Wi-Fi 5 és 5 GHz: MB/s

Bluetooth protokoll

Bluetooth 4.0/4.2

Bluetooth miikodési frekvencia

2.400 ~ 2.4835 GHz

Bluetooth adételjesitmény (EIRP)

<8 dBm

Wi-Fi és Bluetooth antenna

Egyetlen antenna
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Kamera

Képérzékeld

1/2 havelykes CMOS, effektiv pixelek: 48MP

Objektiv

FOV: 79.4°

Ekvivalens fékusztavolsag: =26 milliméter
Rekesz: /1.8

Fékusz: 4 métertdl ~

ISO-tartomany

Normal videé méd: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Zarsebesség

1/6400 s ~ 8 masodperc

Maximalis képméret

8000x6000 (4:3)

Maximalis fuggéleges

képméret

1520%2704 (9:6)

All6kép-fotézasi
médok

Egyszeri felvétel JPG: 12MP és 48MP

Egyetlen felvétel JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 képkocka (12MP+JPG)

Sorozatfelvétel: akar 7 képkocka (12MP+]PG)
Intervallumos id&zitett felvételek:
2/3/4/5/5/6/7/8/9/9/10/15/20/25/30 s (12MP+JPG)
Panorama: Fuggbleges, Széles latészog, 180°

Képformatum

JPG/JPG+RAW(DNG)

Videé felbontas

4K: 3840x2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920%1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080%1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Lassitott felvétel: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Vide6 formatum

MP4 (H.264/H.265)

Maximalis videé
bitrata

100 Mbps

Tarolas

microSD kartya (U3 vagy V30 vagy magasabb besorolasu)

Tamogatott
fajlrendszer

FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Szines lizemméd

HDR

Kodmentesité
uzemmod

Igen

Digitalis zoom

4K: 1-2x, 2.7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Al QuickShots

Pull-Away, Spiral, Rakéta, Kér, Bumerang és Dolly Zoom

Al Track

Igen
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Lefelé iranyul6 latérendszer

Pontos lebegési tartomany
i8]

0,3 méter ~ 5 méter

Nem elérheté helyzetek

e Monokrom feluletek, példaul tiszta fekete vagy tiszta fehér.

e Erdsen tukr6z6d6 feluletek, példaul sima fémfellletek.

o Atlatszé targyfeliiletek, példaul viz vagy tveg.

o Mozg0 targyak fellletei, példaul futd haziallatok, er8s szél
altal fujt f4, vagy emberek tomege felett.

e Dramai fényvaltozasokkal jaré jelenetek, példaul hirtelen
atvaltas beltérbdl vilagos kultéri fénybe.

e Nagyon sotét vagy nagyon vilagos kornyezet.

e Erdsen ismétl6dd texturaju vagy mintazatu fellletek, példaul
azonos mintazatu kis csempék.

¢ Nagyon egyenletes csikozasu feluletek.

Kardankerék

Mechanikai tartomany

D6lés: -125° és +45° kozott Gurulas: +45° Pasztazas: +30°

Szabalyozhaté tartomany

Dé8lés: -90° és +20° kozott Gurulas: +35°

Maximalis vezérlési

< or < 100°/
sebesség (d6lés) >
Szogrezgési tartomany ! +0.01°
Taviranyitoé
Modell DSRC23A

Akkumulator tipusa

Litium-ion akkumulator

Az akkumulator kapacitasa

18,72 Wh (5200 mAh)

Toélt6port

USB-C, akar 18W-os PD gyorstdltés tamogatasa

Uzemi hémérséklet

0°C és 40°C kozott

Tamogatott mobileszk6z
port tipusa

Lightning, USB-C, Micro-USB

* Micro-USB porttal rendelkez& mobileszk6z hasznalatahoz a
kulén megvasarolhaté szabvanyos Micro-USB csatlakozo
szlkséges.

Maximaélis tizemid [19

4 6ra

Video atviteli rendszer

PixSync 4.0

Maximalisan tdmogatott
mobileszk6z méret

L: 170 milliméter W: 100 milliméter H: 12,5 milliméter
* Kiallé hatsé kameraval rendelkezd mobileszkdzok esetében
a maximalis tamogatott vastagsag 18 milliméter.

Leggyorsabb toltési id6

2 6ra (18W-os PD gyorstoltével)
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Okos akkumulator

Modell DSBT02B
Kapacitas 2230 mAh
Energia 17.18 Wh

Saly 84 gramm
Névleges fesziiltség 7.7V

Tipus Li-Po 2S

Uzemi hémérséklet 0°C és 40°C kdzott

1. USB-C (max. 5V/3 A)
Toéltési médszer 2. Parhuzamos t6lt8kdzpont (tamogatja 3 akkumulator
egyidejl toltését egyenként 18 W-on)

Toltési homérséklet 0°C és 40°C kozott

Leggyorsabb téltési idd 1,3 6ra (a parhuzamos toltékdzpont hasznalataval)

[1] A drén standard sulya (beleértve a repulési akkumulatort, a propellereket és a microSD-
kartyat). A termeék tényleges sulya a tételes anyagok és kulsé tényezdk eltérései miatt
valtozhat. Egyes orszagokban és régidkban nem szikséges a regisztracio. Repulés el6tt
mindig ellendrizze és szigoruan tartsa be a helyi torvényeket és elbirasokat.

[2] A maximalis lebegési id6t korulbeltl 25°C-0s kdrnyezeti hdmeérsékleten, laboratériumi
kdérnyezetben, 1,5 méteres lebegési magassagban, 1080p/24 fps videofelvételi tzemmddba
kapcsolva (repulés kdzbeni videofelvételi mivelet nélkul) és 100%-0s
akkumulatortoltottsegtdl 0%-os toltottségig lebegve mértik. A konkrét eredmények a kulsé
kdrnyezet, az Uzemeltetési modszerek és a firmware verzidja miatt valtozhatnak. Kérjuk, a
pontos eredményekért hagyatkozzon a tényleges tapasztalatokra.

[31 A maximalis repulési id6t korulbelul 25°C-0s kornyezeti hémérsékleten, szélcsendes
kdrnyezetben, alland6 5 méter/masodperc sebességgel elére repulve, 1080p/24 fps
videofelvételi modba kapcsolva (repulés kozbeni videofelvételi mivelet nélkul) 100%-0s
akkumulatortoltéstdl 0%-ig mérttk. A konkrét eredmények a kilsé kdrnyezet, az
Uzemeltetési modszerek és a firmware verzidja miatt valtozhatnak. Kérjuk, a pontos
eredmeényekért hagyatkozzon a tényleges tapasztalatokra.

[4] A dron sulyanak novekedése hatassal lehet a replilés meghajtasara. Az elégtelen
meghaijtas elkerulése érdekében ne szereljen fel tovabbi, harmadik féltdl szarmazé
hasznos terheket vagy tartozékokat.

[5] Ezek az adatok laboratériumi mérésekbdl szarmaznak, és a konkrét eredmények a
tényleges hasznalati forgatokonyvtdl és a mobil eszkdztdl fuggben valtozhatnak.

[6] A videOatvitel atlagos bitrataja 5 Mbps, a csucsértékek elérik a 6 Mbps-ot. A konkrét
eredmeények a tényleges kornyezeti feltételek, példaul az interferencia és a tavolsag
fuggvényében valtozhatnak.
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[7] Akadalymentes, interferencidktdl mentes kultéri kornyezetben, 120 méteres
magassagban, a taviranyitdé antennajaval a dron felé mutatva mértuk. A fenti adatok a
legtavolabbi kommunikacios hatotavolsagot mutatjak egyiranyd, vissza nem térd repulés
esetén normal tzemmaodban. A repulés soran mindig figyeljen a Potensic Eve
alkalmazasban megjelend RTH felszolitasokra.

[8] E magassagi tartomany elérésének idealis feltételei kozé tartozik az elegend6 fény, a
gazdag texturaju, diffuz fényvisszaver6 anyagbol készult talajfeltlet és a 20%-nal nagyobb
fényvisszaverd képesseg (pl. cementburkolat stb.).

[9] Standard kérnyezeti hémérsékleten (0°C - 40°C), szélcsendes kdrnyezetben, a dront
normal Gzemmaodba allitva mértuk.

[10] A mérés beltéri kornyezetben, nyilvanval6 interferencia nélkal tértént, amikor a dréon a
taviranyitotél 10 méteren belll van, és az akkumulator 100%-os toltottségetdl 0%-ig.

Repulés utani ellenérzélista
e Gy6z6djon meg rola, hogy a drén, a taviranyito, a gimbal kamera, az akkumulatorok
és a légcsavarok jo allapotban vannak. Ha barmilyen sérulést észlel, 1épjen
kapcsolatba az Ugyfélszolgalattal.
e Gy6z6djon meg rola, hogy a kamera lencséje és a latérendszer érzékeldi tisztak.
e Szallitas el6tt Ugyeljen a dron megfeleld tarolasara.

Karbantartasi utasitasok

A gyermekek és allatok sulyos sérulésének elkertlése érdekében tartsa be a kdvetkezd
szabalyt:

e Az apro alkatrészek, példaul kabelek és hevederek lenyelése veszélyes. Tartsa 6ket
gyermekek és allatok eldl elzarva.

e Tarolja az intelligens akkumulatort és a taviranyitot h(ivos, szaraz, kdozvetlen
napfénytdl védett helyen. Ez megakadalyozza a beépitett LiPo akkumulator
tulmelegedését. Az ajanlott tarolasi hémeérséklet tobb mint harom hénapig 22 °C és
28 °C (71 °F-82 °F) koz6tt van. Soha ne tarolja -10°C és 45°C (14°F-113°F) kozotti
hémérsékleten kival.

e NE hagyja, hogy a fényképezd8gép vizzel vagy mas folyadékkal érintkezzen, vagy
vizbe vagy mas folyadékba meruljon. Ha vizes lesz, tdrolje szarazra egy puha,
nedvszivd ruhaval. A nedves drén elinditasa maradando karosodast okozhat. NE
hasznaljon alkoholt, benzolt, higitét vagy mas gyulékony tisztitoszert. NE tarolja a
kamerat nedves vagy poros helyen.

e Ellendrizze a drén minden alkatrészét minden Utkozés vagy kemény Utkozés utan.
Ha problémakat talal, Iépjen kapcsolatba a Potensic tgyfélszolgalataval.
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Rendszeresen ellendrizze az akkumulator toltottségi szintjének és élettartamanak
kijelz8it. Az akkumulator 250 ciklusra van méretezve. Ezt meghalad6an ne hasznalja.
Szallitsa a drént becsukott karokkal és kikapcsolt allapotban.

A taviranyitot dsszehajtott és kikapcsolt antennakkal szallitsa.

Az akkumulator hosszabb tarolas utan alvé Gzemmaodba Iép. Az ébresztéshez toltse
fel.

Tarolja a drént, a vezérl6t, az akkumulatort és a toltét szaraz helyen.

Vegye ki az akkumulatort a dron szervizelése, példaul tisztitasa vagy a propellerek
cseréje el6tt. A por és a szennyez6dések eltavolitasahoz hasznaljon puha ruhat. NE
hasznaljon nedves ruhat vagy alkoholtartalmu tisztitoszereket. A folyadékok
bejuthatnak a drénba és rovidre zarhatjak az elektronikat.

A légcsavarok ellendrzése vagy cseréje el6tt kapcsolja ki az akkumulatort.

Hibaelharitas

Miért nem lehet az akkumulatort az els6 repulés el6tt hasznalni?

Az akkumulatort az els6 hasznalat el6tt toltéssel kell aktivalni.

Nincs funkcio

Ellendrizze, hogy az intelligens akkumulator és a taviranyito aktivalodott-e toltéssel.
Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az Ggyfélszolgalathoz.

Bekapcsolasi és inditasi problémak

Ellendrizze, hogy az akkumulatorban van-e aram. Ha igen, és a készulék mégsem
tud normalisan elindulni, 1épjen kapcsolatba az tgyfélszolgalattal.

SW frissitési problémak

A firmware frissitéséhez kovesse a felhasznaldi kézikdnyvben talalhato utasitasokat.
Ha a firmware frissitése sikertelen, inditsa Ujra az 6sszes eszkdzt, és probalja meg
Ujra. Ha a probléma tovabbra is fennall, forduljon az Ugyfélszolgalathoz.

Leallitasi és kikapcsolasi problémak

Vegye fel a kapcsolatot az ugyfélszolgalattal.

Hogyan lehet felismerni a gondatlan kezelést vagy a nem biztonsagos korilmények
kozott torténd tarolast?

Vegye fel a kapcsolatot az ugyfélszolgalattal.

Kockazat és figyelmeztetések
Ha a drén bekapcsolas utan kockazatot észlel, a Potensic Eve figyelmeztet6 Gzenetet jelenit

meg.

Figyeljen a kdvetkez6 helyzetekre:

Ha a drén allapota nem alkalmas a felszallasra.
Ha az iranytd interferenciat tapasztal és kalibralasra szorul.
Kovesse a képernyén megjelend utasitasokat.
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Eltavolitas

hid

A dron és a taviranyito megsemmisitésekor tartsa be az elektronikus eszkdzdkre
vonatkozd6 helyi el8irasokat.

Akkumulator artalmatlanitasa

Az akkumulatorokat csak a teljes lemerulés utan dobja el a kijeldlt Ujrahasznosito
tartalyokba. NE dobja az elemeket a normal szemétbe. Szigoruan tartsa be az
akkumulatorok artalmatlanitasara és Ujrahasznositasara vonatkozo helyi el6irasokat.
Ha egy akkumulator a tulzott lemerulés utan nem kapcsolhat6 be, azonnal dobja ki.
Ha a Smart Battery nem merithetd le teljesen, forduljon egy professzionalis
akkumulator-artalmatlanité/djrahasznositd szervezethez segitségért.

CO0 tanusitas
Az ATOM 2 (DSDR23A) megfelel a CO tanusitasi kdvetelményeknek.

Modell: DSDR23A

Palyakezdé légi jarmi osztaly: co

Maximalis felszall6tomeg (MTOM): 245¢g

Maximalis lIégcsavar sebesség: 16800RPM

MTOM nyilatkozat

Az ATOM 2 (DSDR23A modell) maximalis felszallé tomege (MTOM), beleértve az
intelligens akkumulatort, a légcsavarokat és a microSD-kartyat, 245 g, hogy megfeleljen a
CO kovetelményeknek.

A felhasznaldknak az alabbi utasitasokat kell kovetnitk az egyes modellekre vonatkozé
MTOM-kovetelmények teljesitéséhez:

e NE adjon a drénhoz semmilyen hasznos terhet, kivéve a "Tételek listaja, beleértve
a minGsitett tartozékokat" szakaszban felsorolt tételeket.

e NE hasznaljon nem minésitett cserealkatrészeket, példaul smart flight
akkumulatorokat, légcsavarokat stb.

e NE szerelje fel utélag a drént.
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A tételek listaja, beleértve a mindsitett tartozékokat is
a C0 szamara

Elem Modellszam Méretek Saly

Légcsavarok DSDR23A-PPS 1,1 9,4,><§3,8 mm , , 0,65 g (darabonként)
(atméréxmenettavolsag)

Smart Battery DSBT02B 83.6x42.5%34.6 mm Kb.84 g

microSD kartya* | N/A 15%11%x1,0 mm Kb.03g

* Az eredeti csomag nem tartalmazza.

Pétalkatrészek és cserealkatrészek listaja
C0 szamara

ATOM 2 légcsavarok
ATOM 2 Smart akkumulator

Taviranyito figyelmeztetések

Modell: DSRC23A

Ha a taviranyitd nem csatlakozik a drénhoz, a Potensic Eve App megjelenit egy
figyelmeztetést a képernydn, és a dron a taviranyitd jelének elvesztése esetén az el6re
beallitott viselkedést hajtja végre. A taviranyitd 20 perc inaktivitas utan automatikusan
kikapcsol.

KerUlje az interferenciat a taviranyité és mas vezeték nélkuli eszk6zok kozott.
Gy6z6djon meg réla, hogy kikapcsolja a Wi-Fi-t a kozelben 1évé mobileszkdzdkon.
Ha interferencia Iép fel, a lehet6 leghamarabb szallitsa le a drént.

NE Uzemeltesse a drént, ha a fényviszonyok tul vilagosak vagy tul sotétek,
mikdzben mobiltelefonnal figyeli a repulést. A felhasznaldk felel8sek a kijelz6
fényerejének megfeleld beallitasaért, ha kdzvetlen napfényben repulnek.

Ha varatlan mQvelet torténik, engedje el a vezérl6botokat, vagy nyomja meg a
Return to Home (RTH) gombot.

Ovintézkedések listaja
Az alabbiakban az ATOM 2 mechanikai és Uzemeltetési ovintézkedéseinek listaja
talalhato:

Vészhelyzetben a légcsavarok egy kombinalt botkormany-paranccsal allithatdak
le. Tovabbi részletekért lasd a Vészhelyzeti Iégcsavarleallitas repulés kozben cimi
szakaszt.

Hazatérés az otthonba (RTH) funkcid. Tovabbi részletekért |asd a Hazatérés haza
(RTH) cim0 szakaszt.

Lefelé iranyulo |atérendszer. Tovabbi részletekért 1asd a Lefelé néz6 latéd rendszer
cim( szakaszt.

A GEO Zéna funkcio korlatozza vagy tiltja a repulési mUveleteket olyan
tertileteken, mint a Korlatozott Zonak és a Magassagi Z6nak, biztositva a dronok
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biztonsagos és legalis Uzemeltetését. Tovabbi részletekért lasd a GEO Zdéna cimU
szakaszt.

EASA kozlemény

Hasznalat el6tt feltétlenul olvassa el a csomagban talalhaté Drone Information Notices
dokumentumot.

A nyomon kovethet&séggel kapcsolatos tovabbi EASA-kdzleményeket az alabbi linken
talal: https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-
information-notices

Eredeti utasitasok

Ezt a kézikonyvet a Shenzhen Potensic Intelligent Co., Ltd. bocsatotta rendelkezésre, és a
tartalom valtozhat. Cim: 1901-es szoba, Jingizhigu Building, Tangling Road, Nanshan
District, Shenzhen, Kina.

Kockazati kategoriak és értékelés

e Afelszallashoz valasszon nyilt, akadalymentes kdrnyezetet, tavol a tomegektdl,
akadalyoktél és vizfellletektdl. A repulés soran tartsa fenn a vizualis latévonalat,
és kerulje a tdmegek feletti repulést.

e A maximalis repulési magassag 120 m. Kdvesse a helyi torvényeket és
el6irasokat.

e Adrdén nem tamogatja a harmadik féltdl szarmazé tartozékokat vagy tovabbi
terhelést, hogy ne befolyasolja a teljesitményét.

e Repulés el6tt gy6z6djon meg réla, hogy az akkumulator megfelel8en be van-e
helyezve a dronba, és az akkumulator csatja biztonsagosan a helyén van-e.

¢ Adja meg a vonatkozo informaciokat a Potensic Eve App > Beallitasok > Biztonsag
> Tavoli azonosité menUpontban a helyi el6irasoknak megfelel6en, és repulés
el6tt gyb6z8djon meg arrdl, hogy a tavoli azonositd engedélyezve van.

e Felszallas el6tt gondoskodjon a repulésbiztonsagi adatok frissitésérdl a legujabb
verziéra.

e Adrdnrendszer szoftvere szigoru biztonsagi tanusitason esett at, és titkositasi €s
hamisitas elleni mechanizmusokat hasznal a biztonsagos video-, foté- és
firmware-let6ltésekhez.

e Kerulje a termék hasznalatat er8s magneses mezdkben vagy nagy fémtargyak,
példaul fémbanyak, parkoldk, nagyméret(i acélbeton épuletek és nagyfeszultségl
kabelek kozelében.

e Ne szedje szét és ne modositsa a terméket. Mindig a hivatalosan ajanlott eredeti
tartozékokat hasznalja. A nem eredeti tartozékok biztonsagi kockazatot
jelenthetnek.
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Kockazati kategoriak és értékelés

(1-5 pontozas, szint = valészinliség x sulyossag, 1-4 alacsony kockazat, 5-10 kézepes kockazat, 12-25 magas

kockazat)
Kockazatok Val6szinliség | Sulyossag | Szint Enyhités Robusztussag
A maximalis . .
A e Iy i 14 e & 1 2 2 MTOM nyilatkozat Kbzepes
felszallosuly tallépése
Tartson biztonsagos
tavolsagot a Figyelmeztetések hozzaadasa a
missziéval 2 2 4 kézikdbnyvhoz; a tomegek feletti Kdzepes
kapcsolatos repllési id6 minimalizalasa.
tomegektdl.
. Figyelmeztetések hozzaadasa a
Emberek témege gy . . i .
- 1 4 4 kézikdnyvhoz; a repllés elbtti Kbzepes
felett repiilni PR oo
ellen6rzd listat meg kell er@siteni.
Adjon hozza figyelmeztetéseket a
L kézikdnyvhoz; repulés eldtt .
BVLOS repuilés kézben | 2 2 4 o Y P . ... | Kbzepes
gy6z6djon meg arrol, hogy a repulési
tertlet akadalymentes.
A 120 méteres Utasitasok hozzaadasa a
magassaghatar 1 3 3 kézikdnyvben; a repllés elbtti Magas
tallépése repiilés magassagkorlatozas vagy a beépitett &
kozben magassagkorlatozas engedélyezése.
. < A veszélyes targyakat tartalmazé
Veszélyes targyak y gy . . s
e s . hasznos teher tilalmanak leirdsa; a R
szallitasa repulés 1 4 4 - ) i Kozepes
. kézikdnyvben figyelmeztetések
kozben Lz
hozzaadasa.
A felszallas el6tt minden alkatrész
rogzitésének ellenérzésére
P Ll vonatkozd leirds hozzaadasa; a
A dronrél repulés S ) . .
. s 1 3 3 kézikdnyvben figyelmeztetés Kdzepes
kozben leesd targyak Lz L .
hozzaadasa a repulés kdzben leesd
targyak szallitdsdra vonatkozo
tilalomrol.
L i . Cimkén figyelmeztetés hozzaadasa a i
A piléta 16 év alatti 1 2 2 . &Y ‘oz Kozepes
termék csomagolasan
A piléta nem ismeri a Cimkén figyelmeztetés hozzaadasa a
,p. .. 2 2 4 . gy ‘oz Alacsony
kézikonyvet termék csomagolasan
A RID-kdzvetités felszallas elétti
A tavoli azonosité ngedélyezésére .
. . 2 2 4 eng . =wez vagy . - Koézepes
nincs engedélyezve alapértelmezett engedélyezésére
vonatkoz6 utasitasok hozzaadasa.
A repiilésbiztonsagi
adatok frissitésének i - iz
. . A repulésbiztonsagi adatok felszallas
elmulasztasa, ami P . ..
< - 1 3 3 eldtti frissitésére vonatkozé Kozepes
korlatozott zénakba hs Loz
. Lo utasitdsok hozzaadasa
valé berepiilést
eredményez.
Kockazatok az
adatcsere soran
(videdk, fényképek A kézikdnyvben a magas szint(
letoltése, 1 2 2 biztonsagu adatatvitel protokolljainak | Magas
szoftverfrissités) a légi leirasa.
jarmii és a kulsé
eszko6zok kozott.
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Kockazatok a légi

A kézikdnyvben a korlatozott

jarmivekr i s
jarmuve 'e hozzaférés( szoftverfrissités vagy a
vonatkozé 1 s . L Magas
o magas szintl biztonsagot nyujté
szoftverfrissitések L e . -
< tavoli frissités protokolljainak leirasa.
soran
A drén erés magneses . P ~
o L g” A termék erés magneses mez&kben

mezdben torténd ) - .

Nps 4 valé hasznalatara vonatkoz6 Magas
hasznalatanak figyelmeztetés hozzaadasa
kockazatai &Y ’
A drénok illegalis A termék szétszerelését vagy
moédositasa a moédositasat tilté figyelmeztetés
meghibasodas 4 hozzaadasa, kivéve a kézikonyvben Magas
kockazatat szerepld, hivatalosan ajanlott
eredményezi tartozékok hasznalatat.
Stlyoss alészinds| 1 2 4 5
1 5
2 4 8 10
3 6
4 8
5 10
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Drone Pilot tajékoztat6 kézlemény

Eurdpai Uni6 Replésbiztonsagi

~0F

KAMERAVAL

Ez a dron egy repuldgeép. A légikdzlekedési torvényt kell alkalmazni.
Drénpilétaként On felelds a drén biztonsagos vezetéséért.

A repiilés el6tt drénpilétaként a kovetkezdket kell tennie

gy6z6djon meg arrdl, hogy a drén tulajdonosa be van-e jegyezve a nemzeti hatésagnal
(kivéve, ha mar be van jegyezve).

gy6z6djon meg rola, hogy a tulajdonos regisztracios szama szerepel a drénon.

olvassa el és kdvesse a gyarto utasitasait

Gy6z8djon meg réla, hogy megfelel6en
biztositott

Ellenérizze, hogy vannak-e repulési tilalmi
z6nak és barmilyen korlatozas azon a
tertleten, ahol repllni szeretne.

A drént mindig tartsa szem el6tt

Tartson biztonsagos tavolsagot a drén és az
emberek, allatok és mas légi jarmUvek kdzott.

Azonnal értesitse a nemzeti légligyi hatésagot,
ha a drénja olyan balesetbe keveredik, amely
sulyos vagy halélos személyi sértilést okoz,
vagy amely személyzettel ellatott 1égi jarmUvet
érint.

A drént a gyarté utasitdsaiban meghatarozott
hatérokon belll Gzemeltesse.

Ellendrizze, hogyan kell regisztralni, és hol reptlhet '
Www.easa.europa.eu/drones/NAA

Szabalysértések
biintetenddek
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Ne repuljon nagy létszamu embercsoport folott

Ne repuljén 120 méternél magasabban a
foldtél.

Ne repuljon repulégépek kozelében és
repiléterek, helikopterleszallépalyak
kozelében, illetve olyan helyeken, ahol
vészhelyzeti beavatkozas folyik.

Ne sértse masok maganéletét

Ne készitsen szdndékosan felvételeket, illetve
ne tegyen kozzé fényképeket, videdkat vagy
hangfelvételeket emberekrél az engedélyk
nélkal.

Ne hasznalja a drént veszélyes aruk szallitasara
vagy anyagok ledobdasara.

Ne moédositsa a dront. Csak a dron gyartéja
altal ajanlott szoftverek feltdltése
engedélyezett.


http://www.easa.europa.eu/drones/NAA

Jotallasi feltételek

Az Alza.cz értékesitési hal6zataban vasarolt Uj termékre 2 év garancia vonatkozik. Ha a
garancialis id6szak alatt javitasra vagy egyéb szolgaltatasra van szuksége, forduljon
kdzvetlenul a termék eladdjahoz, a vasarlas datumaval ellatott eredeti vasarlasi
bizonylatot kell bemutatnia.

Az alabbiak a jotallasi feltételekkel val6 ellentétnek minésilnek, amelyek miatt az
igényelt kévetelés nem ismerhet6 el:

e Aterméknek a termék rendeltetésétdl eltérd célra torténd hasznalata, vagy a termék
karbantartasara, Uzemeltetésére és szervizelésére vonatkozé utasitasok be nem
tartasa.

o Atermék természeti katasztrofa, illetéktelen személy beavatkozasa vagy a vevo
hibajabol bekodvetkezett mechanikai sértlése (pl. szallitas, nem megfelel§
eszkozokkel torténd tisztitas stb. soran).

o Afogybeszkdzok vagy alkatrészek természetes elhasznalédasa és dregedése a
hasznalat soran (pl. akkumulatorok stb.).

e Karos kulsé hatasoknak val¢ kitettség, példaul napfény és egyéb sugarzas vagy
elektromagneses mezdk, folyadék behatolasa, targyak behatolasa, halézati
tulfeszlltség, elektrosztatikus kisulési feszultség (beleértve a villamlast), hibas tap-
vagy bemeneti feszlltség és e feszultség nem megfelel§ polaritasa, kémiai
folyamatok, példaul hasznalt tapegységek stb.

e Ha valaki a termék funkcidinak megvaltoztatasa vagy bdvitése érdekében a
megvasarolt konstrukciohoz képest mddositasokat, atalakitasokat, valtoztatasokat
végzett a konstrukcion vagy adaptaciot végzett, vagy nem eredeti alkatrészeket
hasznalt.
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EU-megfeleléségi nyilatkozat

Ez a termék megfelel az 6sszes vonatkozé eurdpai unids iranyelv kovetelményeinek. A
megfelel6ségi nyilatkozat teljes szovege a jelen hasznalati utmutatoé végen talalhato.

C€

WEEE

Ezt a terméket nem szabad normal haztartasi hulladékként artalmatlanitani az
elektromos és elektronikus berendezések hulladékairdl sz616 unids iranyelvnek (WEEE -
2012/19/EU) megfelel6en. Ehelyett vissza kell juttatni a vasarlas helyére, vagy at kell adni
az Ujrahasznosithaté hulladékok nyilvanos gydjtéhelyén. Azzal, hogy gondoskodik a
termék megfeleld artalmatlanitasarol, segit megeldzni a kdrnyezetre és az emberi
egészségre gyakorolt lehetséges negativ kovetkezményeket, amelyeket egyébként a
termék nem megfelel6 hulladékkezelése okozhatna. Tovabbi részletekért forduljon a
helyi hatdsaghoz vagy a legkdzelebbi gyUjtéponthoz. Az ilyen tipusu hulladék nem
megfeleld artalmatlanitasa a nemzeti eléirasoknak megfelel8en pénzbirsagot vonhat
maga utan.

297



Sehr geehrter Kunde,

vielen Dank fur den Kauf unseres Produkts. Bitte lesen Sie die folgenden Anweisungen
vor dem ersten Gebrauch sorgfaltig durch und bewahren Sie diese Bedienungsanleitung
zum spateren Nachschlagen auf. Beachten Sie insbesondere die Sicherheitshinweise.
Wenn Sie Fragen oder Kommentare zum Gerat haben, wenden Sie sich bitte an den
Kundenservice: www.alza.de/kontakt, www.alza.at/kontakt

Lieferant Alza.cz a.s., Jankovcova 1522/53, HoleSovice, 170 00 Prag 7, www.alza.cz

Haftungsausschluss und VorsichtsmaBnahmen

Haftungsausschluss

Drohnen sind Produkte mit potenziellen Gefahren und relativ komplexer Bedienung.
Vor der Verwendung ist es wichtig, das vollstandige Benutzerhandbuch grundlich zu
lesen, um grundlegende Kenntnisse zu verstehen und sich mit den Funktionen der
Drohne vertraut zu machen. Fur die erstmalige Verwendung der ATOM 2 wird
empfohlen, sie im GNSS-Modus in einem geraumigen AulBenbereich zu betreiben, damit
Sie sich mit ihren Funktionen vertraut machen kénnen.

Befolgen Sie die Betriebsanweisungen und Vorsichtsmalinahmen in der
Bedienungsanleitung genau, um eine sichere und korrekte Verwendung zu
gewahrleisten. Benutzer unter 16 Jahren sollten von einem Erwachsenen beaufsichtigt
werden, und das Produkt sollte aulRerhalb der Reichweite von Kindern aufbewahrt
werden.

Das Unternehmen ubernimmt keine Verantwortung und keine Garantie fur direkte oder
indirekte Schaden (einschliel3lich Sach- und Personenschaden), die durch die
Nichtbeachtung der Sicherheitsrichtlinien des Handbuchs entstehen.

Zerlegen Sie keine Teile des Produkts (aulRer den Propellern) und nehmen Sie keine
Anderungen ohne offizielle Anleitung vor. Die Benutzer tragen die Verantwortung fur
alle Folgen, die sich aus solchen Handlungen ergeben.

Wenn Sie Hilfe bei der Verwendung, Bedienung oder Wartung benétigen, wenden Sie
sich bitte an unseren ortlichen Handler oder an das Unternehmen.

Die Onboard-Software der Drohne hat strenge Sicherheitszertifizierungen bestanden
und umfasst fortschrittliche Verschlisselungs- und Manipulationsschutzmechanismen.
Diese stellen sicher, dass die Software nicht von unbefugten Benutzern verandert
werden kann. Das System kann illegale Anderungen sofort erkennen und blockieren und
so die Flugsteuerungs- und Datenfunktionen der Drohne vor bdsartiger Software, Viren
oder Hacking-Versuchen schutzen.

298


http://www.alza.de/kontakt
http://www.alza.de/kontakt
http://www.alza.cz/

Das Urheberrecht und das Eigentum an diesem Dokument liegen bei Shenzhen Potensic
Intelligent Co., Ltd. (im Folgenden als "Potensic" bezeichnet). Die Informationen kénnen
ohne vorherige Ankundigung geandert werden. Die neuesten Aktualisierungen finden
Sie unter https://www.potensic.com.

Sicherheit und VorsichtsmaBnahmen

Von Hindernissen und Menschenansammlungen fernhalten

Um die Sicherheit des Benutzers und anderer Personen zu gewahrleisten, halten Sie das
Produkt von Menschenansammlungen, Hochhdusern und Hochspannungsleitungen
fern. Vermeiden Sie aul3erdem die Verwendung des Gerats bei unglnstigen
Wetterbedingungen wie starkem Wind, starkem Regen oder Gewitter. Diese
Bedingungen kénnen zu unvorhersehbaren Fluggeschwindigkeiten, instabilem Betrieb
und potenziellen Gefahren fuhren.

Feuchtigkeit fernhalten

Halten Sie das Gerat von Feuchtigkeit fern, um Fehlfunktionen oder Schaden zu
vermeiden, die durch Feuchtigkeit verursacht werden, die sich auf interne elektronische
oder mechanische Teile auswirkt.

Sicherer Betrieb

Der Betrieb der Drohne bei Ubermiidung, schlechter mentaler Verfassung oder ohne
ausreichende Erfahrung erhéht das Unfallrisiko. Verwenden Sie aus Sicherheitsgrinden
immer Originalteile, wenn Sie das Produkt reparieren oder modifizieren. Betreiben Sie
das Gerat nur innerhalb der angegebenen Grenzen und halten Sie die 6rtlichen
Sicherheitsvorschriften ein.

Halten Sie sich von schnell drehenden Teilen fern

Wenn sich die Propeller drehen, halten Sie die Drohne von Menschen und Tieren fern,
um Verletzungen oder Stdrungen zu vermeiden. BerUhren Sie niemals die sich
drehenden Propeller mit Ihren Handen.

Von Warmequellen fernhalten

Um Fehlfunktionen, Verformungen oder Schaden zu vermeiden, halten Sie das Produkt
von Hitze und hohen Temperaturen fern. Dies ist besonders wichtig, da die Drohne
Metall-, Faser-, Kunststoff- und Elektronikkomponenten enthalt.

Warnungen
e Bewahren Sie die Verpackung und das Handbuch an einem sicheren Ort auf, da
sie wichtige Informationen enthalten.
e Die Benutzer sind dafur verantwortlich, dass die Verwendung dieser Drohne
keine Schaden an der Person oder am Eigentum anderer verursacht.
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Unser Unternehmen und unsere Handler haften nicht fur Verluste und
Personenschaden, die durch unsachgemal3en Gebrauch oder Betrieb entstehen.
Die Benutzer mussen die im Benutzerhandbuch beschriebenen Schritte zur
Installation und zum Testen der Drohne genau befolgen. Halten Sie wahrend des
Fluges einen Mindestabstand von 1 bis 2 Metern zu Benutzern oder anderen
Personen ein, um zu verhindern, dass die Drohne mit menschlichen Kérpern
kollidiert und Verletzungen verursacht.

Das Produkt sollte von einem Erwachsenen zusammengebaut werden. Benutzer
unter 16 Jahren sollten das Produkt nicht alleine bedienen. Der Akku sollte unter
Aufsicht eines Erwachsenen geladen werden und wahrend des Ladevorgangs von
brennbaren Materialien ferngehalten werden.

Das Produkt enthalt Kleinteile. Bitte legen Sie diese aul3erhalb der Reichweite von
Kindern ab, um ein versehentliches Verschlucken zu verhindern.

Betreiben Sie das Gerat nicht auf StralRen oder in stehendem Wasser, um Unfalle
zu vermeiden.

Es ist verboten, das Produkt zu zerlegen oder umzubauen, mit Ausnahme der
Propeller, da dies zu Fehlfunktionen der Drohne fihren kann.

Bitte laden Sie den intelligenten Akku mit einem USB-Ladegerat auf, das den
FCC/CE-Normen entspricht.

Die Fernbedienung hat eine eingebaute 3,6-V-Lithiumbatterie, die nicht
ausgetauscht werden muss.

Schliel3en Sie die Batterie nicht kurz und quetschen Sie sie nicht, um eine
Explosion zu vermeiden.

Legen Sie den Akku nicht an einen heil3en Ort (ins Feuer oder in die Nahe eines
Heizkorpers).

Halten Sie einen Sicherheitsabstand zu den sich mit hoher Geschwindigkeit
drehenden Propellern ein; vermeiden Sie es, das Produkt in Menschenmengen zu
benutzen, um Kratzer oder Verletzungen zu vermeiden.

Verwenden Sie das Produkt nicht an Orten mit starken Magnetfeldern, wie z. B. in
der Nahe von Hochspannungskabeln, Gebauden, die Metalle enthalten, Autos
und Zugen; andernfalls kann die Stabilitat der Verbindung beeintrachtigt werden.
Vergewissern Sie sich, dass Sie die drtlichen Gesetze und Vorschriften genau
kennen, um eine unbefugte Nutzung der Drohne zu vermeiden.

Um den Anforderungen der magnetischen Umgebung des Flugfunks gerecht zu
werden, sollte wahrend des Zeitraums, in dem von den zustandigen nationalen
Behdrden in den angegebenen Regionen Funkkontrollanweisungen erteilt
werden, die Verwendung der Fernsteuerung entsprechend den Anweisungen
ausgesetzt werden.

Fliegen Sie bitte nicht in niedriger Hohe Uber Wasserflachen.

Bitte halten Sie sich von Flughafen, Flugrouten und anderen Sperrgebieten fern.
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Tipps zum Lesen

Symbole
) Verboten Bedienungs- und Gebrauchsanweisungen
/N Wichtig E’ Fachbegriffe und Referenzinformationen

Vorschlage zur Verwendung
e Esist ratsam, sich das Tutorial-Video und die Kurzanleitung anzusehen, bevor
Sie sich mit dem Handbuch befassen.
e Lesen Sie unbedingt zuerst den Abschnitt Haftungsausschluss und
Sicherheitshinweise, wenn Sie das Handbuch lesen.

Tutorial Video/Download App
Scannen Sie den QR-Code auf der rechten Seite und Sie
kdnnen:

Potensic Eve App herunterladen.

Sehen Sie sich die Lernvideos an.

Rufen Sie das aktuelle Benutzerhandbuch auf.
Informieren Sie sich Uber die haufig gestellten Fragen
(FAQ).

e Potensic Eve App unterstutzt iOS 13.0 und hoéher, sowie Android 7.0 und hoher.

Registrierung & Hilfe

Es ist erforderlich, ein Konto einzurichten, wenn Sie die App zum ersten Mal benutzen,
um eine bessere Benutzererfahrung zu haben. Wir garantieren, dass wir niemals
unberechtigt Benutzerdaten sammeln.

Verfahren fur die Registrierung

e Geben Sie Ihre E-Mail-Adresse auf der Registrierungsseite ein.

e Holen Sie sich den Verifizierungscode und geben Sie ihn ein, lesen Sie dann die
Nutzungsvereinbarung und die Datenschutzrichtlinie und stimmen Sie ihnen zu.

e Legen Sie ein Passwort fest, um die Registrierung abzuschliel3en.

Sobald die Registrierung erfolgreich war, werden Sie automatisch eingeloggt.

e Bitte stellen Sie bei der Anmeldung sicher, dass Ihr mobiles Gerat mit dem
Internet verbunden ist.

e Wenn Sie den Bestatigungscode bei der Registrierung nicht erhalten,
Uberprufen Sie bitte Ihren Spam-Ordner, da die Bestatigungs-E-Mail
moglicherweise falschlicherweise als Spam markiert wurde.
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/\ eWenn Sie sich nicht registrieren und in ein Potensic-Konto einloggen, kénnen
Sie die Drohne nicht aktivieren und nur mit einer auf 30 Meter begrenzten
Hohe und Entfernung fur 3 Probefllge fliegen. Es wird empfohlen, dass Sie sich
registrieren und in Ihr Konto einloggen, um die Drohne zu aktivieren.

Hilfe

Vielen Dank fur den Kauf der Potensic ATOM 2. Bevor Sie die Drohne zum ersten Mal
benutzen, empfehlen wir Ihnen, das Benutzerhandbuch sorgfaltig zu lesen.

Bitte kontaktieren Sie unser Support-Team unter support@potensic.com, wenn Sie ein

Problem mit der Drohne haben.

&

Technische Parameter

IMU

IMU (Inertial Measurement Unit), der wichtigste Kernsensor der
Drohne.

TOF (Time of Flight)

TOF (time of flight), die Zeitspanne zwischen dem Senden und dem
Empfangen eines Infrarotsignals, um die Entfernung des Ziels zu
bestimmen.

Abwaérts gerichtetes
Sichtsystem

Das Sensorsystem, das sich an der Unterseite der Drohne befindet
und aus Kamera und TOF-Modul besteht.

Positionierung

Hochprazise Positionierung, die durch das Downward Vision System
realisiert wird

Kompass Geomagnetischer Sensor, der es der Drohne ermdéglicht, die Richtung
zu bestimmen.

Barometer Luftdrucksensor, der es der Drohne ermoglicht, die Hohe anhand des
Luftdrucks zu bestimmen.

Sperren/Entsperren Bezieht sich auf den Ubergang der Motoren der Drohne von einem
stationdren Zustand in den Leerlauf.

Leerlauf Sobald der Motor entriegelt ist, dreht er sich mit einer festen

Geschwindigkeit, kann aber nicht gentigend Hubkraft aufbringen, um
die Drohne zu starten.

Automatische
Ruckkehr

Die Drohne kehrt anhand der GNSS-Positionierung automatisch zum
HOME-Punkt zurick.

Drohnenkopf

Position der Drohnenkamera.

Steuerkniippel fiir die
Drosselklappe

Steigen Sie mit der Drohne auf oder ab.

Pitch-Steuerkniippel

Fliegen Sie die Drohne vorwarts oder rickwarts

Rollsteuerkniippel

Fliegen Sie die Drohne nach links oder rechts.

Gier-Steuerknuppel

Ermoglicht es der Drohne, sich im oder gegen den Uhrzeigersinn zu
drehen.
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Ubersicht

In diesem Kapitel werden die Funktionsmerkmale des ATOM 2 sowie die Diagramme der
Drohne und der Fernsteuerung vorgestellt.

Einfuhrung

ATOM 2 verfugt Uber klappbare Arme fur eine bequeme Tragbarkeit und ein geringes
Gewicht von nur 245 g. Die Drohne verfugt Gber ein Vision Positioning System, das einen
prazisen Schwebeflug in niedrigen Hohen in Innen- und Aul3enbereichen ermadglicht.
Ausgestattet mit einem GNSS-Sensor, ermdglicht die Drohne die Positionierung und
automatische Ruckkehr.

Die Kamera ist mit einem 1/2-Zoll-CMOS-Bildsensor von Sony ausgestattet, der
hochaufldsende 4K/30 fps-Videos und 48MP-Fotos aufnehmen kann. Die Kamera ist auf
einem 3-Achsen-Gimbal montiert, der stabile Aufnahmen beim Betrieb der Drohne
ermoglicht.

Die Fernbedienung des ATOM 2 nutzt die digitale Ubertragungstechnologie PixSync 4.0,
die unter idealen Bedingungen eine maximale Kommunikationsentfernung von bis zu 10
km und eine 1080p-VideoUbertragung ermaoglicht. Der Controller verfugt Gber ein
einziehbares und faltbares Design, das im ausgeklappten Zustand einen Platz fur lhr
mobiles Gerat bietet.

Wenn Sie den Controller Uber ein USB-Kabel anschlieRen, konnen Sie Ihre Drohne Uber
die App bedienen und konfigurieren sowie hochauflésende Videolbertragungen
ansehen. Die eingebaute Lithium-Batterie in der Fernsteuerung hat eine maximale
Betriebszeit von ca. 4 Stunden.

ATOM 2 nutzt die patentrechtlich geschitzte SurgeFly-Flugsteuerungstechnologie, die
eine maximale Fluggeschwindigkeit von 16 m/s und eine maximale Flugzeit von ca. 32
Minuten bei einer Windbestandigkeit von bis zu Level 5 ermaoglicht.

/\ e Testbedingungen fir die maximale Flugzeit: bei einer Umgebungstemperatur
von ca. 25°C in einer windstillen Umgebung, Vorwartsflug mit einer konstanten
Geschwindigkeit von 5 m/s, mit der Drohne im Videoaufnahmemodus
1080p/24 fps (ohne tatsachliche Videoaufzeichnung wahrend des Fluges),
ausgehend von 100% Akkuladung bis 0%.

e Der Stromverbrauch steigt erheblich, wenn die Drohne gegen den Wind
zuruckfliegt. Wenn Sie von der App eine Meldung erhalten, dass Sie auf starken
Wind treffen, sollten Sie die Flughdhe verringern und rechtzeitig zurtickkehren,
um die Sicherheit der Drohne zu gewahrleisten.
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Drohnen-Diagramm

AN ol e

Ladeindikator
USB-C-Ladeanschluss
Akku-Schnalle
SD-Kartenschlitz
Heckblinker
Monokulares visuelles
Modul

70

10.
11.

12.

TOF-Modul

Untere Kuhloffnung
Betriebsanzeige
Netz-/Kopplungstaste
3-Achsen-Gimbal und
Kamera

Burstenloser Motor
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13. Propeller

14. Arm

15. Antennenstativ
16. Armwelle



Diagramm fur di

Fernbedienung

Power-Taste

Einmal dricken, um den aktuellen
Batteriestand zu prufen. Gedruckt halten, um
die Fernbedienung ein- oder auszuschalten.

Zeigt den aktuellen Batteriestand oder Status
der Fernbedienung an.

1/4 Mutter Befestigung
Schlitz Zum Befestigen eines
Fernbedienungsbandes (*separat erhaltlich).

USB-C-Verbindung
Port Fir den Anschluss der Fernbedienung.

Return to Home (RTH)-Taste

Drucken Sie diese Taste einmal, um die
Drohne aus dem automatischen Flugmodus
zu bremsen und zu schweben. Driicken und
halten Sie die Taste, um RTH zu starten.
Erneut driicken, um RTH abzubrechen.

SteuerknUppel

Verwenden Sie die Steuerknuppel, um die
Bewegungen der Drohne zu steuern. Stellen
Sie den Steuerkntppelmodus in der Potensic
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o.

10.

11.

12.

USB-C-Ladeanschluss
Zum Aufladen der Fernbedienung

Rechtes Einstellrad
Zur Steuerung des Digitalzooms.

Anpassbare C2-Taste

Einmal dricken, um den
Geschwindigkeitsmodus zu wechseln
(Video/Normal/Sport). Zweimal dricken, um
den Tempomat einzustellen
(aktivieren/deaktivieren/aktualisieren). Driicken
Sie C2 und das linke Einstellrad, um den
WeilRabgleich einzustellen. Dricken Sie C2 und
das rechte Einstellrad, um die EM einzustellen.
Stellen Sie die Funktion in der Potensic Eve App
ein, indem Sie Einstellungen > Steuerung >
Fernbedienungseinstellungen >
Tastenanpassung aufrufen.

Anpassbare C1-Taste

Einmal driicken, um den
Kameraneigungswinkel umzuschalten (0°/-90°).
Zweimal drlicken, um den Kameramodus zu
wechseln (automatisch/manuell). Dricken Sie
C1 und das linke Einstellrad, um die
Verschlusszeit einzustellen. Dricken Sie C1 und



Eve App ein, indem Sie Einstellungen >
Steuerung > Fernsteuerungseinstellungen >
SteuerknUppelmodus aufrufen.

7. Faltbare Richtungsantenne
Ubertragt drahtlose Steuer- und Videosignale
an die Drohne

8. Halterung fur mobiles Gerat

Zur sicheren Befestigung des Mobilgerats an
der Fernbedienung.

Erstmalige Verwendung

Vorbereiten der Drohne

13.

14.

15.

16.

das rechte Einstellrad, um den ISO-Wert
einzustellen. Stellen Sie die Funktion in der
Potensic Eve App ein, indem Sie Einstellungen >
Steuerung > Fernbedienungseinstellungen >
Tastenanpassung aufrufen.

Linkes Einstellrad
Steuern Sie die Neigung der Kamera.

Ausloser/Aufnahme-Taste

Einmal driicken, um ein Foto aufzunehmen
oder die Aufnahme zu starten/stoppen. Halten
Sie die Taste gedruckt, um zwischen Foto/Video
umzuschalten.

Kuhlungslécher

Steckplatz fur Steuerknuppel
Zur Aufbewahrung der SteuerknUppel

Das Produkt wird in gefaltetem Zustand geliefert. Bitte falten Sie es wie folgt auf:

e Entfernen Sie den Kardanschutz.
e Klappen Sie den vorderen Arm vor dem hinteren Arm aus.
e Klappen Sie die Propellerblatter aus.

Vorbereiten der Fernbedienung

Montieren Sie das mobile Gerat und die SteuerknUppel
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}%%W_m .,

o ©

1. Klappen Sie die Antennen aus. e\
2. Nehmen Sie die Kontrollstabchen aus den !
Ablagefachern. I 5 J—

3. Befestigen Sie die Steuerkniippel an der é P . e Bz -\

Fernbedienung. )

4. Verbinden Sie das Adapterkabel mit dem & e \
Fernbedienungslogo mit der Fernbedienung. '

5. Verbinden Sie das andere Ende mit lhrem
mobilen Gerat.

6. Stecken Sie das Kabel in den Schlitz im
rechten Griff.

7. Offnen Sie die Fernbedienung mit beiden
Handen und befestigen Sie Inr mobiles Gerat
in dieser Position.

8. Vorbereitung abgeschlossen.

/i e Das Adapterkabel fir die Fernbedienung ist richtungsabhangig; vertauschen
Sie nicht die Kabelenden.

e Stecken Sie das USB-C-Ende des Fernbedienungsadapterkabels nicht in den
USB-C-Ladeanschluss der Fernbedienung, da dies zu einem Kurzschluss fihren
kann.

e Wenn Sie sich mit einem Android-Telefon verbinden und das System Sie
auffordert, einen USB-Verbindungsmodus auszuwahlen, wahlen Sie bitte
"Datenubertragung". Die Auswahl anderer Optionen kann zu einer
fehlgeschlagenen Verbindung fuhren.

Aufladen/Starten und Abschalten

Vor dem ersten Flug muss der Akku unbedingt aktiviert werden, da die Drohne sonst
nicht startet. Verbinden Sie den USB-C-Ladeanschluss des Akkus mit einem USB-
Ladegerat und schlie8en Sie es an eine Wechselstromversorgung an, um den Akku
vollstandig aufzuladen (ein USB-Ladegerat ist nicht im Lieferumfang enthalten. Sie
kdnnen jedes Ladegerat verwenden, das den FCC/CE-Spezifikationen entspricht). Die
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rote Anzeige leuchtet wahrend des Ladevorgangs und schaltet sich automatisch aus,
sobald der Ladevorgang abgeschlossen ist. Beim Kauf der Fly More Combo kann der
Akku auch Uber die parallele Ladestation aufgeladen werden. Weitere Einzelheiten
finden Sie in der Bedienungsanleitung fur die parallele Ladestation. Die Nabe kann auch
zum Aufladen der Fernbedienung verwendet werden.
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e Die kurzeste Ladezeit betragt etwa 1 Stunde 25 Minuten Uber den USB-C-
Ladeanschluss. Stellen Sie sicher, dass lhr Ladegerat einen Ausgang von 5 V/3
A unterstutzt, um diese Ladegeschwindigkeit zu erreichen.

e Es wird empfohlen, den Akku mit der parallelen Ladestation zu laden, um drei
Akkus gleichzeitig schnell aufzuladen.

e Es wird empfohlen, den Akku vor dem Aufladen aus Sicherheitsgrinden aus
der Drohne zu entfernen; andernfalls Iasst sich die Drohne nicht einschalten,
wenn der Akku in der Drohne geladen wird.

e Wenn das Ladekabel angeschlossen wird, wahrend die Drohne eingeschaltet
ist, schaltet sie sich automatisch ab und der Ladevorgang wird fortgesetzt.

e Der Akku kann nach dem Gebrauch zu heild werden; laden Sie ihn nicht auf,
bevor er abgekuhlt ist, da der intelligente Akku den Ladevorgang
moglicherweise ablehnt.

e Laden Sie die Batterie alle drei Monate auf, um die Aktivitat der Zelle zu
erhalten.

e Bitte schliel3en Sie das Originalkabel oder ein Kabel, das mehr als 3 A
Stromstarke unterstitzt, an den USB-C-Anschluss an; andernfalls kann es zu
Ladefehlern oder Akkuschaden kommen.

Starten

Drohne: Halten Sie die Einschalttaste gedruckt, bis alle Betriebsanzeigen aufleuchten,
und lassen Sie sie dann los, um den Startvorgang abzuschliel3en.

Fernbedienung: Halten Sie die Einschalttaste gedruckt, bis alle Betriebsanzeigen
aufleuchten, und lassen Sie sie dann los, um den Startvorgang abzuschliel3en.

Abschaltung

Drohne: Halten Sie die Einschalttaste gedruckt, bis alle Betriebsanzeigen erléschen, und
lassen Sie sie dann los, um das Herunterfahren abzuschlie3en.

Fernbedienung: Halten Sie die Einschalttaste gedruckt, bis alle Betriebsanzeigen
erloschen, und lassen Sie sie dann los, um die Abschaltung abzuschliel3en.

e Potensic Eve App unterstitzt iOS 13.0 und hoher, sowie Android 7.0 und hoher.
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Aktivieren der Drohne

Die Drohne muss vor der ersten Verwendung Uber die Potensic Eve App aktiviert
werden. Schalten Sie die Drohne ein und verbinden Sie sie mit der Fernbedienung.
Offnen Sie dann die Potensic Eve App und folgen Sie den Anweisungen auf dem
Bildschirm, um die Drohne zu aktivieren.

Nach der Aktivierung werden die aktuelle Drohne und die Fernsteuerung standardmaRig
miteinander verbunden. Das fur die Aktivierung verwendete Konto behalt die volle
Kontrolle tber die Drohne.

e FUr die Aktivierung ist eine Internetverbindung erforderlich. Eine Drohne, die
nicht aktiviert wurde, kann nur begrenzte Flige bis zu 3 Mal durchfihren.

Firmware-Aktualisierung

Wenn ein neues Firmware-Update verfugbar ist, verwenden Sie die Potensic Eve App
zum Aktualisieren. Nachdem Sie die Drohne und die Fernsteuerung angeschlossen
haben, 6ffnen Sie die Potensic Eve App. Die App wird Sie automatisch benachrichtigen,
wenn ein neues Firmware-Update verfugbar ist. Es wird empfohlen, dass die Benutzer
den Anweisungen folgen, um das Upgrade fur die beste Erfahrung abzuschlie3en.

& e Vergewissern Sie sich vor dem Aufrusten, dass der Akku der Drohne
mindestens 30 % und die Fernsteuerung mindestens zwei Balken geladen ist.
Wenn nicht, laden Sie sie auf, bevor Sie mit dem Upgrade fortfahren.

e Prifen Sie, ob der Kardanschutz entfernt wurde, und stellen Sie sicher, dass
sich keine Fremdkdrper um den Kardan befinden.

e Vergewissern Sie sich, dass Ihr mobiles Gerat wahrend des Upgrades mit dem
Internet verbunden ist; andernfalls kann der Firmware-Download fehlschlagen.
Wenn |hr aktuelles Mobilgerat die Firmware nicht herunterladen kann,
versuchen Sie es mit einem anderen Gerat oder Betriebssystem.

e Halten Sie die Fernbedienung und die Drohne wahrend des Upgrades in einem
Abstand von weniger als 1 Meter zueinander und fern von
Signalstérungsquellen wie Computern und Routern.

e Bedienen Sie die Drohne oder die Fernsteuerung wahrend des Upgrades nicht
(z. B. Ausschalten der Gerate oder Ein- und Ausstecken von Kabeln), es sei
denn, Sie werden von der App dazu aufgefordert. Lassen Sie die Gerate
wahrend des gesamten Vorgangs ruhig stehen.
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Drohne

Die ATOM 2 besteht aus einem Flugsteuerungssystem, einem Kommunikationssystem,
einem Positionierungssystem, einem Energiesystem und einer intelligenten Batterie. In
diesem Kapitel werden die Funktionen der einzelnen Teile der Drohne beschrieben.

Positionierung
ATOM 2 verwendet die neue SurgeFly-Flugsteuerungstechnologie von Potensic, die die
folgenden zwei Positionierungsmodi unterstutzt:

GNSS-Positionierung: Bietet prazise Positionierung und Navigation fur die Drohne;
unterstutzt prazisen Schwebeflug, intelligenten Flug und automatische Ruackkehr.

Vision-Positionierung: Es kann eine hochprazise Positionierung in geringer Héhe
basierend auf dem Downward Vision System realisieren. Die Vision-Positionierung kann
ohne GNSS-Signal realisiert werden, so dass das Produkt in Innenrdumen verwendet
werden kann.

Wie man umschaltet: Das Flugsteuerungssystem schaltet automatisch je nach
Umgebung der Drohne um. Wenn die GNSS-Signale schwach sind und das
Abwartssichtsystem nicht verfligbar ist, schaltet die Drohne in den Fluglagenmodus
(ATTI). In diesem Modus ist die Drohne nicht in der Lage, einen stabilen Schwebeflug
beizubehalten, so dass der Benutzer die Steuerkntppel manuell bewegen muss, um die
Drohne so schnell wie mdglich an einem sicheren Ort zu landen und Unfalle zu
vermeiden. Beobachten Sie wahrend des Sinkflugs die Fluglage, Geschwindigkeit und
Hohe der Drohne genau, um eine sichere Landung zu gewahrleisten. Um das Risiko zu
minimieren, in den Fluglagenmodus zu gelangen und Flugunfalle zu verursachen,
vermeiden Sie Fllige in Gebieten mit schlechten GNSS-Signalen oder in engen Raumen.

/\ *Im OPTI-Modus sind die intelligenten Flugmodi nicht verfugbar, und der
Flugmodus ist auf den Videomodus beschrankt.

e Wenn das GNSS-Signal schwach oder nicht vorhanden ist, kdnnen Sie die
Drohne nicht zurtickbringen und bestimmte Funktionen wie Al Track oder Al
QuickShots nicht aktivieren.

@ e Bitte Uben Sie vor dem Fliegen alle Methoden der Drohnensteuerung in einer
sicheren Umgebung und beherrschen Sie diese. Anfangern wird empfohlen,
die Drohne nach hinten zu richten und sie in Sichtweite zu halten, um zu
vermeiden, dass sie die Lage und Richtung der Drohne nicht richtig
einschatzen kdnnen, was zu einer Gefahr fUhren konnte.
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System Vision herunterladen

ATOM 2 ist mit einem Downward Vision System ausgestattet, TOF Module
das sich an der Unterseite der Drohne befindet und aus einer

monokularen Kamera und einem TOF-Modul (Time of Flight)

besteht. Das TOF-Modul ist in einen Sender und einen
Empfanger unterteilt. Es berechnet die genaue Hohe der o)

Drohne relativ zum Boden, indem es die Zeit misst, die ein
Infrarotsignal bendtigt, um vom Sender zum Empfanger zu
gelangen, nachdem es vom Boden reflektiert wurde. In
Kombination mit der monokularen Kamera ermdglicht dies
die Berechnung der genauen Position der Drohne in geringer
Hohe fur eine hochprazise Positionierung.

Monocular Camera

Bereich der Beobachtung

Der operative Hohenbereich des Downward Vision Systems betragt 0,3 Meter bis 10
Meter. Eine genaue Positionierung kann innerhalb des Bereichs von 0,3 Metern bis 5
Metern erreicht werden.

Einsatzszenarien:

Die Sichtpositionierungsfunktion des abwartsgerichteten Sichtsystems eignet sich fur
Umgebungen, in denen GNSS-Signale schwach oder nicht verfigbar sind, aber eine
reichhaltige Oberflachentextur und ausreichendes Umgebungslicht vorhanden sind und
die relative Hohe der Drohne zwischen 0,3 m und 5 m liegt. Wenn die relative Hohe
mehr als 5 Meter betragt, schaltet die Drohne in den Fluglagenmodus. Bitte fliegen Sie
mit Vorsicht.

Verwendungsmethode:

Das abwartsgerichtete Sichtsystem wird automatisch aktiviert, wenn die Bedingungen
far die Sichtpositionierung erfullt sind. Im Sichtpositionierungsmodus blinkt die
Heckanzeige der Drohne langsam cyanfarben.

/\\ elm OPTI-Modus betragt die maximale Flughohe 5 Meter.

e Die Sichtpositionierung ist nur eine Hilfsfunktion fur den Flug. Bitte achten Sie
immer auf die Anderungen der Flugumgebung und des Positionierungsmodus
und verlassen Sie sich nicht zu sehr auf die automatische Beurteilung des
Fluggerats. Die Benutzer mussen die Fernbedienung jederzeit kontrollieren
und darauf vorbereitet sein, die Drohne jederzeit manuell zu bedienen.

e Das Bildverarbeitungssystem funktioniert nicht richtig, wenn Sie Uber die
folgenden Oberflachen fliegen

e Reinfarbige Oberflache.
e Oberflache mit starker Reflexion, wie z. B. eine glatte Metalloberflache.

e Transparente Objektoberflachen, wie z. B. Wasseroberflachen und Glas.
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e Die sich bewegende Textur, z. B. laufende Haustiere und fahrende

Fahrzeuge.

e Szenarien mit drastischen Lichtveranderungen; z. B. fliegt die Drohne in
einen Aul3enbereich mit starkem Licht aus einem Innenbereich.

e Orte mit schwachem oder starkem Licht.

e Die Oberflache mit einer sich stark wiederholenden Textur, wie z. B.
Bodenfliesen mit der gleichen Textur und geringer GréR3e, und einem sehr
gleichmaRigen Streifenmuster.

e Uberprifen Sie aus Sicherheitsgriinden die Kamera und den Time of Flight
(TOF)-Transceiverschlauch vor dem Flug und reinigen Sie sie mit einem
weichen Tuch, falls Schmutz, Staub oder Wasser darauf sind. Wenden Sie sich

an den Kundendienst, wenn das Vision System beschadigt ist.

Indikator am Heck der Drohne

Anfahren/A
bfahren Startup/Shutdown wird durchgefihrt: Griine Anzeige leuchtet dauerhaft
GNSS- ieio ;
Positionierun Einstellun
onierung & Riickkehr
Positionierung der Vision Modus
Flugstatus Die Anzei
ie Anzeige
Die Anzeige blinkt | Die Anzeige blinkt | Die Anzeige blinkt blinkt Iangsam
langsam in grun langsam in Cyan langsam in blau ot &
Die
Fernsteuerung
hat keine Schwache Propeller-
. . Sensorfehler
Verbindung zur Batterie Notabschaltung
Drohne
Warnung (getrennt)
und Fehler Die Anzeige
leuchtet
Der Indikator Die Anzeige blinkt | Die Anzeige wiederholt kurz
leuchtet blau schnell rot leuchtet rot rot auf und
bleibt dann fir
langere Zeit aus
Kompasskalibrie | Kompasskalibrier .
. Pairing-Modus Upgrade-Modus
Aufrustung rung (horizontal) | ung (vertikal) & Pg
und
Kalibrierun | Die Anzeige blinkt | Die Anzeige blinkt : . , Die Anzeige
Die Anzeige blinkt
g abwechselnd rot abwechselnd blau & blinkt schnell in

und grin

und grun.

schnell in grin

blau
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Intelligente Batterie

Funktion

Die intelligente Batterie des ATOM 2 ist mit Hochenergiezellen ausgestattet und verflugt
Uber ein fortschrittliches Batteriemanagementsystem. Detaillierte Informationen finden

Sie im Folgenden:

Grundlegende Parameter

Modell: DSBT02B

Anzahl der 5 Serien Kapa2|.tat der 9930 mAh
Zellen Batterie
Spannung zum
Nennspannung | 7.7V Abschluss der 8.8V
Ladung
Auflade-Modus USB-C/Parallel- Maximaler USB-C: 5 V/3 A Parallel-
Ladehub Ladestrom Ladehub: 8 V/2.0 Ax 3

Funktion

Beschreibung

Schutz des
Gleichgewichts

Wahrend des Ladevorgangs werden die Spannungen der
Batteriezellen automatisch ausgeglichen.

Selbstentladungs-

Schutz

Nachdem der Akku vollstandig aufgeladen wurde, entladt er sich
automatisch auf 50 % bis 70 % des Akkustandes, wenn er 5 Tage lang
nicht benutzt wird, um die Zellen zu schitzen.

Schutz vor Uberladung

Der Akku stoppt den Ladevorgang automatisch, sobald er vollstandig
geladen ist.

Temperaturschutz

Der Ladevorgang wird automatisch unterbrochen, wenn die
Temperatur des Akkus unter 0°C oder Uber 45°C liegt, um Schaden zu
vermeiden.

Automatische
Begrenzung des

Der Akku begrenzt den Ladestrom automatisch, wenn ein zu hoher
Strom festgestellt wird, um die Zellen zu schitzen.

Ladestroms

Die Entladung stoppt automatisch, um eine UbermaRige Entladung
Schutz vor zu verhindern, wenn der Akku nicht im Flugbetrieb verwendet wird.
Uberentladung Der Akku geht in den Ruhezustand Uber, und es wird empfohlen, den

Akku zu laden.
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Die Stromversorgung wird automatisch unterbrochen, wenn ein

Kurzschlussschutz
Kurzschluss erkannt wird, um die Drohne und den Akku zu schitzen.

Das BMS uberwacht den Zustand der Batterie und gibt Warnungen
aus, wenn eine beschadigte Batteriezelle erkannt wird, damit Sie die
Batterie rechtzeitig austauschen kénnen.

Uberwachung des
Batteriezustands

Informationen Uber Ladezyklen und den verbleibenden Akkustand
werden an die Drohne Ubertragen und kénnen in der App angezeigt
werden.

Kommunikationsfunkti
on

/i eLangere Inaktivitat kann sich negativ auf die Batterieleistung auswirken und
sogar dauerhafte Schaden verursachen. Um die Gesundheit der Batterie zu
erhalten, laden Sie sie etwa alle drei Monate auf, um ihre Aktivitat zu
gewahrleisten.

e Bitte bewahren Sie die Batterie an einem kUhlen und trockenen Ort auf, an den
Kinder nicht gelangen kdnnen.

e Vorsichtsmalinahmen fir Umgebungen mit niedrigen Temperaturen:

e Beieiner Umgebungstemperatur unter 0°C kénnen die Akkus nicht zum
Fliegen verwendet werden.

e Beiniedrigen Temperaturen sollten Sie die Drohne schweben lassen, um
den Akku vor dem Flug vorzuwarmen.

e Die Batterieleistung ist in kalten Umgebungen begrenzt, was den
Windwiderstand verringert; fliegen Sie mit Vorsicht

e Die Leistung ist in kalten, hochgelegenen Umgebungen vermindert;
fliegen Sie mit Vorsicht.

e Pflege des Akkus nach dem Flug: Lassen Sie den Akku nach dem Flug auf den
Ladetemperaturbereich abkuhlen (0 ~ 40°C), bevor Sie ihn aufladen.

e Sicherheit des Akkus beim Transport: Um einen sicheren Transport zu
gewahrleisten, halten Sie den Akku auf einem niedrigen Ladezustand.
Entladen Sie den Akku vor dem Transport auf unter 30%.

Einsetzen und Herausnehmen der Batterie

Einsetzen Herausnehmen
Legen Sie die Batterie in das Batteriefach Drucken Sie auf den Batterieverschluss und
ein und schliel3en Sie die Schnalle. Sie |6sen Sie die Batterie aus dem Batteriefach,

héren ein Klickgerdusch, wenn die Batterie  um sie zu entfernen.
vollstandig eingelegt ist.
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& e Achten Sie nach dem Einsetzen des Akkus darauf, dass die Akku-Schnalle wieder
einrastet. Dies ist entscheidend fur die Flugsicherheit.

N

(— )
=/

Stellen Sie sicher, dass das
Gerat ausgeschaltet ist,
bevor Sie den Akku
herausnehmen.

Leistungsstufe anzeigen

Schnalleist in

Position, sicher

/> \\I

m

Die Schnalle ist nicht in
Position, was dazu fuhren
kann, dass der Akku
wahrend des Fluges
herunterfallt.

Sobald der Akku in die Drohne eingelegt ist, dricken Sie kurz auf die Einschalttaste, um

den Ladezustand des Akkus anzuzeigen, wie in der Abbildung unten dargestellt

LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 ’:;t;:z::;:pegel
203 0] ) 0] 0% ~ 25%
0 @) 9 ®) 25% ~ 30%
0 503 @ Q@ 30% ~ 50%
¥ ¥ @) @) 50% ~ 55%
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Einschalttaste

LED 1
LED 2

LED 3
l— LED 4

(@ R2te

L ¥ e © | 55%-~75%
¥ LY ¥ 0 75% ~ 80%
03 0: LF L5 | 80% ~97%
¥ Ee: ez L | 97% ~100%
& Indikator ist N O Indikator ist

eingeschaltet

4 Die Anzeige blinkt aus
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Betriebsanleitung der Smart Battery bei hoher/niedriger Temperatur
Wenn die Akkutemperatur <5°C ist, gibt die App eine Warnung fur eine niedrige
Akkutemperatur aus, und der Akku muss vor dem Flug vorgeheizt werden.

Wenn die Akkutemperatur >70°C ist, gibt die App eine Warnung fir hohe

Akkutemperaturen aus, und die Drohne kann nicht fliegen.

/1 e Die Entladekapazitat wird stark geschwacht, und die Flugdauer verringert sich
bei niedrigen Temperaturen, was normal ist.

e Vermeiden Sie es, das Gerat Uber einen langeren Zeitraum bei niedrigen
Temperaturen zu betreiben, da sich sonst die Lebensdauer der Batterie
verkurzen kann.

Propeller

ATOM 2 verwendet einen neu entwickelten, leisen Propeller der zweiten Generation, der
die Leistung erhoht und gleichzeitig die Gerauschentwicklung wahrend der Blattrotation
wirksam reduziert. Die Propeller sind in einen rechtsdrehenden und einen
linksdrehenden Typ unterteilt. Befestigen Sie die markierten Propeller an den Motoren
des markierten Arms und die nicht markierten Propeller an den Motoren des nicht
markierten Arms. Die beiden Propeller, die an denselben Motor angeschlossen sind,
sollten identisch sein.

Propeller

Einbauanleitung

Schematische Darstellung der
Installation

Arm

Befestigen Sie die : ‘,‘
, markierten Jc
Markierter .
) Propellerblatter ~

Propeller , 2P
am markierten \ Ve
Arm h
Befestigen Sie die L

Ungekennze unmarkierten

ichneter Propellerblatter

Propeller am unmarkierten -
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Verpackung, um die Propeller zu montieren.

e Beim Auswechseln der Propellerblatter ist es
einfacher, wenn Sie den Motor mit der Hand
anfassen.

¥

e Verwenden Sie den Schraubendreher aus der ( r
—)

|

e Die ATOM 2 Propeller sind nicht kompatibel mit ATOM/ATOM SE/ATOM LT
Propellern und werden derzeit nur fur das ATOM 2 Modell unterstutzt. Bitte
beachten Sie dies, wenn Sie die Propeller austauschen.

e Achten Sie darauf, dass Sie die markierten Propeller an den Motoren des
Arms mit Markierungen und die nicht markierten Propeller an den Motoren
des Arms ohne Markierungen befestigen. Andernfalls wird die Drohne nicht
fliegen kdnnen.

e Wenn ein Propeller beschadigt ist, entfernen Sie die beiden Propeller und
Schrauben am entsprechenden Motor und entsorgen Sie sie. Verwenden Sie
zwei Propeller aus der gleichen Packung. NICHT mit Propellern aus anderen
Verpackungen mischen.

e Die Propellerblatter sind scharf. Behandeln Sie sie mit Vorsicht. Die Propeller
wahrend des Transports oder der Lagerung NICHT quetschen oder verbiegen.

e Kaufen Sie die Propeller bei Bedarf separat.

e Halten Sie sich von den rotierenden Propellern und Motoren fern, um
Verletzungen zu vermeiden.

e Bitte Uberprufen Sie die Propellerblatter sofort, wenn es im Flug zu Ruckeln
oder Geschwindigkeitsverlusten kommt und tauschen Sie die Propeller
rechtzeitig aus, wenn sie beschadigt oder verformt sind.

e Vergewissern Sie sich, dass die Motoren sicher montiert sind und sich
reibungslos drehen. Landen Sie die Drohne sofort, wenn ein Motor festsitzt
und sich nicht frei drehen kann. Stellen Sie den Flug der Drohne ein und
wenden Sie sich an den Support, wenn der Motor ungewdhnliche Gerausche
von sich gibt.

e Vergewissern Sie sich vor jedem Flug, dass die Propeller fest installiert sind.
Prufen Sie, ob die Schrauben an den Propellern fest angezogen sind.
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@ e Wenn Sie die Propeller montieren oder
entfernen, stecken Sie keine
Schraubenzieher oder andere o
Fremdkdrper in die Motoren, da der i \ ®
Motor sonst beschadigt werden kann. Y/ N~

P

Kardanische Aufhangung und Kamera

Drei-Achsen-Kardanring
Die ATOM 2-Kamera ist mit einem Drei-Achsen-Gimbal ausgestattet. Der Gimbal
ermoglicht eine Neigungseinstellung von +20 Grad bis -90 Grad und eine Gier- und
Rollversatzeinstellung von +10 Grad bis -10 Grad. Der Neigungswinkel des Gimbals
kann durch Bewegen des Gimbal-Einstellrads an der Fernbedienung eingestellt
werden. Wenn der Flugmodus auf den Videomodus eingestellt ist, liegt der
Neigungseinstellbereich des Gimbals zwischen +20 Grad und -90 Grad; wenn der
Flugmodus nicht auf den Videomodus eingestellt ist, liegt der Neigungseinstellbereich
des Gimbals zwischen 0 Grad und -90 Grad.

20°

e Bevor Sie die Drohne einschalten, entfernen Sie den Kardanschutz. Bringen Sie
den Kardanschutz beim Lagern oder Transportieren an.

e Jedes Mal, wenn die Drohne eingeschaltet wird, ist der Gimbal-Neigungswinkel
standardmaliig auf 0° eingestellt (horizontale Ansicht). Wenn sich der Gimbal
dreht, andern Sie den Gimbal-Neigungswinkel mit der Potensic Eve App oder
der Fernbedienung wie folgt:
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1. Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Steuerung >
Gimbal-Einstellungen und wahlen Sie den aktuellen Neigungswinkel
(0°/-90°).

2. Drucken Sie einmal die Taste C1 auf der Fernbedienung. Die
Standardfunktion der Taste C1 ist das Umschalten des Kardanwinkels
(0°/-90°), der angepasst werden kann.

e Vergewissern Sie sich vor dem Start, dass sich keine Fremdkorper in der Nahe
des Kardans befinden und dass das Objektiv sauber ist.

/\ eDer Gimbal besteht aus Prazisionsteilen. Vermeiden Sie beim Einschalten der
Drohne eine UbermaRige Krafteinwirkung auf den Gimbal (z. B. starke Sto3e
oder gewaltsames Verdrehen des Gimbals). Wenn der Gimbal einem Aufprall
oder einer Beschadigung ausgesetzt ist, kann seine Leistung nachlassen.

e Halten Sie den Gimbal sauber und vermeiden Sie das Eindringen von Sand
oder anderen Fremdkdrpern, die die Genauigkeit des Gimbals beeintrachtigen
oder Schaden verursachen kénnen.

@ e Der Gimbal ist Uber eine elastische, stoRdampfende Halterung mit der Drohne
verbunden, die dazu beitragt, Kameravibrationen zu vermeiden. Ziehen Sie
nicht gewaltsam am Gimbal. Wenn Sie eine Beschadigung der stol3dampfenden
Halterung feststellen, wenden Sie sich bitte umgehend an den Kundendienst.

e Verandern Sie den Gimbal nicht und befestigen Sie keine anderen Gegenstande
daran, da dies den Gimbal zum Wackeln bringen oder zu Motorschaden fuhren
kann.

Kardanische Modi

Der Gimbal kann im stabilen Modus und im FPV-Modus betrieben werden, um
unterschiedliche Aufnahmeanforderungen zu erftllen. Sie kdnnen den Gimbal-Modus in
der Potensic Eve App unter Einstellungen > Steuerung > Gimbal-Einstellungen
auswahlen.

e Stabiler Modus: Die Rollrichtung des Gimbals bleibt immer gleich. Der
Neigungswinkel des Gimbals kann mit dem Gimbal-Einstellrad an der
Fernbedienung angepasst werden. Dieser Modus eignet sich fur die Aufnahme
von stabilem Material.

e FPV-Modus: Die Rollrichtung des Gimbals folgt den Anderungen der Rolllage der
Drohne. Die Sanftheit des Rollens kann in der Potensic Eve App unter
Einstellungen > Steuerung > Gimbal-Einstellungen > Gimbal-Modus eingestellt
werden. Der Gimbal-Neigungswinkel kann mit dem linken Drehknopf an der
Fernbedienung eingestellt werden. Dieser Modus ist ideal fur das Erleben von
First-Person-View-Flugen (FPV) und das Aufnehmen von dynamischen
Aufnahmen.
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Kardanische Feinabstimmung
Wenn die Drohne auf einer ebenen Flache steht und der Gimbal leicht geneigt ist,
kénnen Sie die Gimbal-Feinabstimmung verwenden, um dies zu korrigieren.

e Kardanische Feinabstimmung durchfuhren
1. Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Kalibrierung > Gimbal-
Feinabstimmung, um die Horizontal- und Gierwinkel des Gimbals
anzupassen. Der Einstellbereich betragt +10°. Mit jedem Tippen auf die
Schaltflache "+" oder "-" wird der Gimbal-Winkel um +0,1° oder -0,1°
angepasst. Sie kdbnnen den Winkelwert auch direkt tber die Tastatur
eingeben, um Einstellungen vorzunehmen.
2. Horizontale Einstellung: Tippen Sie auf +, um nach rechts zu rollen, und auf
"-", um nach links zu rollen. Giereinstellung: Tippen Sie auf "+", um nach
rechts zu gieren, und auf "-", um nach links zu gieren.
3. Tippen Sie auf "Standard", um den Gimbal auf den Standardwinkel
zuruckzusetzen (beide auf 0° eingestellt).

Kardanische Kalibrierung
Wenn der Gimbal Probleme beim Starten hat, versuchen Sie, ihn tGber die Gimbal-
Kalibrierung wiederherzustellen.

e Verfahren zur Kalibrierung

1. Gehen Sie zur Potensic Eve App > Einstellungen > Kalibrierung >
Kardanische Kalibrierung, um den Kalibrierungsprozess zu starten. Drehen
Sie die Drohne mit der Unterseite nach oben auf den Kopf und stellen Sie
sie auf eine ebene Flache.

2. Nachdem Sie auf "Kalibrierung starten" getippt haben, beginnt der Gimbal
automatisch zu kalibrieren. Wahrend dieses Vorgangs zeigt die
Kalibrierungsschnittstelle die Live-Videoubertragung der Drohne an.

3. Warten Sie, bis der Fortschrittsbalken vollstandig angezeigt wird. Wenn auf
dem Bildschirm die Meldung "Calibration Succeeded" (Kalibrierung
erfolgreich) angezeigt wird, ist die Gimbal-Kalibrierung abgeschlossen.
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Gimbal Calibration

1. Place the drone with the bottom side up
on a flat surface.

2. Ensure the propellers are folded and
confirm that there are no foreign
objects around the gimbal.

Start Calibration

/\ e Bewegen Sie die Drohne wahrend des Kalibrierungsvorgangs nicht wesentlich,
da die Kalibrierung sonst fehlschlagt.

Kamera

Grundlegende Parameter

Sensor-Marke SONY
SensorgrofiRe 1/2" CMOS
Effektive Pixel 48MP
Blende F1.8

FOV 79.4°
Fokusbereich 4 Meter ~ «

ISO-Bereich

100 ~ 6400 (normale Aufnahmemodi) 100 ~ 25600 (Al Night)

VerschluRbereich

1/6400 ~ 8 Sekunden

Speicher Micro-SD-Karte (U3 oder V30 und hoher)
Bildformat JPG/JPG+RAW (DNG)

Bildgrole 48MP (8000*6000)

Codec H.264/H.265

Video-Format MP4

Video-Auflésung

4K: 3840%2160 (16:9) @24/25/30 fps

2.7K: 27042028 (4:3)/2704x1520 (16:9)/1520%2704 (9:16) @24/25/30 fps
FHD: 1920x1440 (4:3)/1920x1080 (16:9)/1080x1920 (9:16)
@24/25/30/50/60 fps

Zeitlupe: 1920x1080 (16:9) @2/3/4/5 x
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/I e Der Gimbal kann beim Fliegen im Sportmodus oder bei starkem Wind wackeln.
Es wird empfohlen, die Drohne im Video-Modus zu fliegen, um eine optimale
Gimbal-Stabilisierung zu erreichen.

e Bertihren Sie das Objektiv nach der Aufnahme nicht Uber einen langeren
Zeitraum, um Verbrihungen zu vermeiden.

e Nehmen Sie keine Videos auf, wenn die Drohne nicht fliegt; andernfalls |6st die
Drohne den Uberhitzungsschutz aus.

@ e Richten Sie die Kamera nicht auf Laserstrahlen, wie z. B. bei Lasershows oder
dem LiDAR-Modul von Smart Cars, um eine Beschadigung des Kamerasensors
ZU vermeiden.

e Verwenden Sie die Drohne innerhalb des angegebenen
Umgebungstemperaturbereichs (0°C bis 40°C), um einen stabilen
Kamerabetrieb zu gewahrleisten.

e Wenn das Objektiv verschmutzt ist, sollten Sie es mit professionellem
Objektivreinigungswerkzeug saubern, um eine Beschadigung des Objektivs
und eine Beeintrachtigung der Bildqualitat zu vermeiden.

Speichern von Fotos und Videos

Mit dem ATOM 2 aufgenommene Videos und Fotos werden auf der SD-Karte
gespeichert und nicht in der Potensic Eve App oder in der Galerie lhres Telefons. Stellen
Sie sicher, dass Sie eine SD-Karte vor dem Flug einlegen. Andernfalls ist es ATOM 2 nicht
moglich, Videos oder Fotos aufzunehmen. Benutzer kénnen Videos und Fotos von der
SD-Karte in der Potensic Eve App ansehen und herunterladen. Fur das Herunterladen
von hochauflésenden Inhalten von der SD-Karte wird empfohlen, die SmartTransfer-
Funktion zu verwenden, die eine Download-Geschwindigkeit von bis zu 25 MB/s bietet.

Anforderungen an die SD-Karte
Dateiformat: FAT32, exFAT
Kapazitat: 4G ~ 512G

Es wird empfohlen, eine SD-Karte mit den Spezifikationen U3/V30 oder hoher zu
verwenden. Die Verwendung einer SD-Karte mit geringeren als den empfohlenen
Spezifikationen kann dazu fuhren, dass bestimmte Aufnahmeeinstellungen nicht
verflgbar sind oder das Risiko von Unterbrechungen der Videoaufnahme besteht.

/\ eNehmen Sie die SD-Karte NICHT aus der Drohne heraus oder setzen Sie sie ein,
wenn sie eingeschaltet ist. Das Entfernen oder Einsetzen der SD-Karte wahrend
der Aufnahme von Fotos oder Videos kann zu Datenbeschadigung oder -
verlust fUhren und sogar die SD-Karte beschadigen.
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e Potensic Ubernimmt keine Verantwortung fur Schaden, die durch
unsachgemalle Handhabung der SD-Karte durch den Benutzer entstehen.

e Wahrend des Herunterladens von Videos, Fotos oder anderen Medien kdnnen
Unterbrechungen, wie z. B. eine Unterbrechung der Netzwerkverbindung oder
eine Fehlfunktion des Gerats, zur Beschadigung oder zum Verlust von Daten
fuhren. Es wird empfohlen, eine stabile Netzwerkverbindung und die offiziell
empfohlenen DatenUbertragungsmethoden (RC-Download, SmartTransfer
oder Kopieren von Speicherkarten) zu verwenden, um das Risiko zu
minimieren.

Wiedergabe von Flugaufzeichnungen

ATOM 2 unterstutzt die Wiedergabe von Flugaufzeichnungen. Benutzer kdnnen auf die
Flugaufzeichnungswiedergabe in der Potensic Eve App unter Home > Me > Flight Logs
zugreifen. Jeder Flug erzeugt eine Reihe von Flugdaten, die die Dauer, die Entfernung,
die Steuerknuippelanderungen und die Flugkurve aufzeichnen. Die Benutzer kdnnen auf
die entsprechenden Flugdaten in der Potensic Eve App tippen, um den Flug
wiederzugeben, was die Uberprifung und Analyse des Betriebs erleichtert.

Wenn Nutzer wahrend des Fluges auf abnormale Situationen stol3en, kdnnen sie den
Kundendienst Uber die Potensic Eve App unter Home > Me > Online Customer Service
kontaktieren. Wenn eine weitere Analyse erforderlich ist, kbnnen die Nutzer die
relevanten Flugdaten hochladen, damit Potensic effizienter Hilfe und Unterstitzung
leisten kann.

/N e Alle Flugdaten werden auf dem mobilen Gerat des Nutzers gespeichert.
AulBer wenn Nutzer sie aktiv in die Cloud hochladen, greift Potensic nicht auf
Ihre Flugdaten zu.

SmartTransfer

SmartTransfer ermdglicht eine drahtlose Verbindung von der Drohne zu einem
Mobilgerat Uber Wi-Fi (ohne Anschluss der Fernbedienung). Benutzer kdnnen einfach
die Potensic Eve App verwenden, um Fotos und Videos von der Drohne mit einer
Ubertragungsgeschwindigkeit von bis zu 25 MB/s herunterzuladen, was das
Herunterladen von Inhalten schneller und bequemer macht.

In der Potensic Eve App kdnnen Nutzer auf SmartTransfer zugreifen, indem sie auf in
der oberen linken Ecke des Startbildschirms oder auf das gleiche Symbol in der oberen
rechten Ecke des Albums tippen.

Wie zu verwenden:

e Schalten Sie die Drohne ein und stellen Sie sicher, dass sich die Motoren nicht
drehen.
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Aktivieren Sie Bluetooth und Wi-Fi auf Inrem mobilen Gerat und 6ffnen Sie dann die
Potensic Eve App.

Tippen Sie auf dem Startbildschirm in der oberen linken Ecke auf "Fur SmartTransfer
verbinden". Es erscheint ein Pop-up-Fenster mit einer Liste der verfigbaren
Drohnenmodelle.

Tippen Sie auf Verbinden. Sobald die Verbindung hergestellt ist, gelangen Sie
automatisch in das Album, wo Sie Dateien fur den schnellen Download auswahlen
kénnen.

e Wenn Sie Ihr Mobilgerat zum ersten Mal mit der Drohne verbinden, dricken
Sie einmal die Einschalttaste der Drohne, um die Verbindung mit diesem Gerat
zu bestatigen.

e Um die Ubertragungsgeschwindigkeit zu optimieren, wird empfohlen, die Arme
der Drohne wahrend der Verwendung auszufahren und sicherzustellen, dass
sich keine Hindernisse zwischen dem mobilen Gerat und der Drohne befinden,
wobei der Abstand weniger als 1 Meter betragen sollte.

/N e SmartTransfer ist wahrend des Fluges nicht verfugbar.

e Bei einigen Android-Telefonen wird empfohlen, die Funktion WLAN+ unter
Weitere WLAN-Einstellungen in den Systemeinstellungen zu deaktivieren, wenn
Sie SmartTransfer verwenden. Andernfalls kann es zu Verbindungsfehlern
kommen und das Herunterladen von Dateien beeintrachtigen.

Kompass-Kalibrierung
Wann sollte eine Kompasskalibrierung durchgefiihrt werden?

e FuUr die erstmalige Verwendung ist eine Kompasskalibrierung erforderlich.
e Fliegen der Drohne mehr als 500 Kilometer von ihrem letzten Kalibrierungsort
entfernt.

e Kalibrieren Sie den Kompass nicht an Orten, an denen magnetische Stérungen
auftreten kénnen, z. B. in der Nahe von magnetischen Ablagerungen oder
grolBen Metallstrukturen wie Parkhausern, stahlverstarkten Kellern, Bricken,
Autos oder Gerusten.

e Tragen Sie wahrend der Kalibrierung keine Gegenstande, die ferromagnetische
Materialien enthalten, wie z. B. Mobiltelefone, in der Nahe des Flugzeugs.

e Stellen Sie sicher, dass sich die Drohne bei der Kalibrierung mindestens 1,5
Meter Uber dem Boden befindet.

e Es ist nicht notwendig, den Kompass zu kalibrieren, wenn Sie in geschlossenen
Raumen fliegen.
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Kalibrierungsverfahren

e Wenn eine Kalibrierung erforderlich ist, zeigt die Potensic Eve App automatisch
den Kalibrierungsbildschirm an. Tippen Sie auf "Kalibrierung starten" - die
Statusleuchte der Drohne blinkt rot und grun.

e Halten Sie die Drohne waagerecht und drehen Sie sie um 360°, bis die App die
vertikale Kalibrierung anzeigt. Die Statusleuchte blinkt blau und grun.

e Halten Sie die Drohne senkrecht und drehen Sie sie um 360° um ihre Achse, bis
die App sagt, dass die Kalibrierung abgeschlossen ist. Sie kdnnen die
Kompasskalibrierung auch manuell unter Einstellungen > Kalibrierung > Kompass
starten.

Compass Calibration

Keep the dro away from metallic
structures, e re it is at least 1.5 m (4.92
X =
ft) abe and follow the on- M
screen instructions to calibrate v

1.5m

N

Start Calibration

Horizontal Calibration

e

1 Rotate the drone horizontally

Vertical Calibration

2 Rotate the drone vertically

/N eWenn Sie in der Potensic Eve App wiederholt die Meldung "Kalibrierung
fehlgeschlagen" erhalten, wechseln Sie den Standort und versuchen Sie den
Kalibrierungsvorgang erneut.
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@ e Kalibrieren Sie den Kompass nicht, wenn die Arme eingeklappt sind.

Fernsteuerung

Ubersicht

Die Potensic PT 1 Fernsteuerung wurde von Potensic speziell fur die ATOM 2 entwickelt.
Sie nutzt die PixSync 4.0 VideoUbertragungstechnologie und ermdoglicht die vollstandige
Steuerung und Konfiguration der Drohne bis zu einer maximalen Entfernung von 10
Kilometern in gerader Linie, in einer ungehinderten und stérungsfreien Umgebung und
in einer Flughéhe von 120 Metern.

Uber die App kénnen Nutzer hochauflésende Aufnahmen der Drohnenkamera in
Echtzeit auf ihren Mobilgeraten betrachten. PixSync 4.0 verwendet ein 2,4-Gigahertz-
Frequenzband mit zwei Richtantennen mit hoher Verstarkung und liefert eine
Videoubertragungsqualitat von bis zu 1080p bei 30 Bildern pro Sekunde. AuRerdem
unterstutzt es das nahtlose Umschalten zwischen bis zu acht adaptiven Kanalen, um
eine reibungslose und unterbrechungsfreie High-Definition-VideoUbertragung zu
gewahrleisten.

Die Fernbedienung verflugt Uber einen integrierten 5200-Milliamperestunden-Akku und
ist mit einem speziellen USB-C-Ladeanschluss ausgestattet, der 18-Watt-Schnellladung

unterstutzt. Wenn ein mobiles Gerat geladen wird, kann die maximale Akkulaufzeit der
Fernbedienung bis zu vier Stunden betragen.

Steuerknuippel-Modus

Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Steuerung >
Fernbedienungseinstellungen > SteuerknUppelmodus, um den SteuerknUppelmodus
einzustellen. Zu den Optionen gehdren Modus 1 (Rechtshandige Steuerung), Modus 2
(Linkshandige Steuerung) und Benutzerdefiniert, wie unten gezeigt.

Modus 1 (Rechts Gas geben)
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Left stick Right stick
Forward Up
7 2\ At
/ \ —— u
N\ r 4
\§”/ ¥
Backward Down
/ & \ /
gg/ \;) <j/ \.’
N / N V4
Turn left \ /Turn right Left N\ / Right

Modus 2 (Linkshand-Gas)

Left stick Up Forward

i s O\

_ /~\

N\ 4
A4 \§”/
Down Backward

,/ \\ ,/ \\

@ \\ 4 ) <:j\ 4 »
Turn left /Turn right Left Right

Benutzerdefiniert
Die Benutzer kdnnen den Steuerknuppelmodus nach ihren Bedurfnissen anpassen,
einschlielich der Umkehrung der Knuppelrichtung.

Settings Control Stick Mode

Control

e Der Standard-Steuermodus der Fernbedienung ist Modus 2 (Linkshandgas).
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Funktion

Indikator
Wie unten dargestellt, ist die Fernbedienung mit vier weil3en LED-Anzeigen ausgestattet,
die den Batteriestand und andere Zustande anzeigen.

_o<——+ LED 4

| < . .
\ © -t Indikator ist n
| \©)eT—~——1ED3 ™

\_ LED 2 _'( Die Anzeige blinkt

— LED 1 h

¢ Indikator ist aus
\
Anzeige des Ladevorgangs
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller Ladezustand der Batterie
O O @) @) 0% ~ 25%
Ee? L) @) @) 25% ~ 50%
¥ ¥ O @) 50% ~ 75%
¥ T 503 O 75% ~ 99%
¥ T F ¥ 99% ~ 100%
Leistungsanzeige (im Betrieb)
LED 1 LED 2 LED 3 LED 4 Aktueller Ladezustand der Batterie
O O O o 0% ~ 10%
@, O O o 10% ~ 25%
@) 03 @) @) 25% ~ 50%
@, T @, o 50% ~ 75%
@) ¥ Fe: @) 75% ~ 100%
Statusanzeige (Uber LED 1)
Status LED 1
Verbunden @ Einfarbig gran
Nicht verbunden © Einfarbig blau
Paarung € Schnell blinkend blau
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Aktualisieren von ¥ Gelb blinkend

Kritisch schwache Batterie £ 3 Einfarbig rot

Kalibrierung der Fernbedienung ¥ Einfarbig weil

Fernbedienungsalarm

Die Fernbedienung gibt je nach Status oder Modus verschiedene Signalténe ab. Die
ublichen Signalténe sind in der folgenden Tabelle aufgefihrt:

Status Piep

Strom ein/aus 2 Pieptone

ATTI-Modus 4 Pieptone

Die Fernbedienung 16st eine Funktion aus, z. B. RTH 2 Pieptone

Die Fernbedienung beendet eine Funktion, wie z. B. RTH 1 Piepton

RTH im Gange 2 Signaltdne (wiederholt)
Landung 1 Piepton (wiederholt)
Verbunden mit einem mobilen Gerat 1 Piepton

Niedriger Batteriestand fv\l?er;gesjh?ﬁ)re Signaltone

e Wenn Sie das standige Piepen der Fernbedienung wahrend des RTH-Vorgangs
abstellen mochten, kénnen Sie das Piepen durch einmaliges Dricken der
Einschalttaste abstellen.

e Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Sicherheit > Ruckkehr
(RTH) > Stille Ruckkehr. Wenn diese Option aktiviert ist, piept die Fernbedienung
nur einmal, wenn RTH ausgeldst wird, und piept nicht weiter.

e Wenn der Akku der Fernbedienung schwach ist und die Drohne nicht gelandet
ist, gibt die Fernbedienung einen langsamen, kontinuierlichen Piepton ab. Sie
kénnen den aktuellen Piepton auch durch einmaliges Driucken der
Einschalttaste abstellen.

Paarung

ATOM 2 und seine Fernsteuerung sind werksseitig vorkonfiguriert und sofort nach dem
Einschalten einsatzbereit. Wenn Sie die Fernbedienung oder die Drohne aus
irgendeinem Grund austauschen, mussen Sie sie vor der Verwendung erneut koppeln.
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Schritte zur Paarung:

Schalten Sie die Fernsteuerung ein und verbinden Sie sie mit Ihrem Mobilgerat.
Gehen Sie zu Potensic Eve App > Einstellungen > Kalibrierung > Drohne neu
koppeln, um die Kopplungsschnittstelle aufzurufen.

Schalten Sie die Drohne ein, indem Sie die Einschalttaste gedruckt halten.
Drucken Sie dann schnell zweimal auf die Einschalttaste der Drohne. Die
Heckanzeige der Drohne blinkt schnell und zeigt damit an, dass sie sich im
Pairing-Modus befindet.

Wahrend des Kopplungsvorgangs blinkt die LED 1 der Fernbedienung blau. Wenn
Sie einen Piepton von der Fernbedienung horen, bedeutet dies, dass das Pairing
erfolgreich ist. Die LED 1 der Fernbedienung blinkt nicht mehr blau, sondern
leuchtet grun, und die Potensic Eve App meldet "Pairing Successful!

e Halten Sie wahrend des Pairings einen Abstand von 1 Meter zwischen
Fernbedienung und Drohne ein und stellen Sie sicher, dass es in der Nahe
keine 2.4G-Interferenzen gibt.

e Wenn das Pairing fehlschlagt, prufen Sie auf Interferenzen, stellen Sie sicher,
dass sich keine anderen Drohnen im Pairing-Modus befinden, und stellen Sie
sicher, dass die Fernbedienung nicht zu weit von der Drohne entfernt oder
verdeckt ist. Beheben Sie diese Probleme und versuchen Sie es erneut.

e Bewegen oder bedienen Sie die Fernbedienung oder die Drohne wahrend des
Kopplungsvorgangs nicht.

Pairing Mode

1 Press and hold the power button to power on the drone, and wait for the tail
ndicator to stop flashing red.

2 Double press the power button to enter the frequency pairing mode.

Propeller-Notstopp wahrend des Fluges

In einem Notfall, in dem die Drohne wahrend des Fluges sofort gestoppt werden muss,
verwenden Sie die Funktion "Emergency Propeller Stop Mid-Flight". Dadurch werden die
Motoren sofort abgeschaltet und die Drohne stirzt ab.

Wie man sie aktiviert:
Diese Funktion ist standardmaRig deaktiviert. Um sie zu aktivieren, gehen Sie zu

332



Potensic Eve App > Einstellungen > Sicherheit > Erweiterte Sicherheitseinstellungen >
Propeller-Notstopp im Flug.

Sobald sie aktiviert ist, halten Sie die Tasten C2 und RTH wahrend des Fluges fur 2
Sekunden gedruckt, um sie zu aktivieren. Vergewissern Sie sich vor der Verwendung,
dass der Bereich darunter frei ist.

/i e Die Funktion "Emergency Propeller Stop Mid-Flight" wurde fir Situationen
entwickelt, in denen die Drohne aul3er Kontrolle geraten ist oder fur andere
Notfalle. Durch das sofortige Anhalten der Motoren verringert diese Funktion
das Risiko, dass die Propeller Personen verletzen oder wertvolle Gegenstande
beschadigen. Die Drohne kann bei einem Absturz beschadigt werden, bitte
verwenden Sie diese Funktion mit Vorsicht.
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Optimale Ubertragungszone

Der Winkel der Antenne der Fernsteuerung sollte zeitnah an die Hohe und Entfernung
der Drohne angepasst werden, um eine optimale Reichweite zu gewdahrleisten.

Halten Sie die Antennenebene der
Fernsteuerung wahrend des Fluges
immer in Richtung der Drohne, um die
beste Ubertragungsqualitat und eine
langere Flugstrecke zu gewahrleisten.

Wenn die Drohne in groR3er Hohe direkt Uber
der Fernsteuerung fliegt, wird die
Kommunikationsqualitat aufgrund des
schlechten Antennenwinkels merklich
schlechter. Verringern Sie die Flughdhe oder
fliegen Sie eine gewisse Strecke horizontal,
um sicherzustellen, dass die Antenne der
Fernsteuerung direkt auf die Drohne gerichtet
ist.

/\ e Verwenden Sie wahrend des Fluges nicht gleichzeitig andere 2.4G-Gerate, um
Stérungen der Kommunikation mit der Fernbedienung zu vermeiden.

e Wahrend des Fluges kdnnen Sie mithilfe der Karten-/Hohenanzeige in der
unteren linken Ecke der Flugoberflache in der Potensic Eve App feststellen, ob
die Fernsteuerung auf die Drohne ausgerichtet ist. Wenn sowohl das

Drohnensymbol & als auch das Fernbedienungssymbol@ grun leuchten,
bedeutet dies, dass die Fernsteuerung auf die Drohne ausgerichtet ist.

Kalibrierung der Fernbedienung

Wann die Fernbedienungskalibrierung durchgefiihrt werden soll
e Wenn die Drohne automatisch in eine Richtung driftet, ohne dass die
SteuerknUppel betatigt werden mussen.
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e Wenn sich die Drohne kontinuierlich seitwarts dreht.
e Wenn die Steuerkntppel tberempfindlich oder unempfindlich sind.

Verfahren zur Kalibrierung

e Schalten Sie die Fernbedienung ein und verbinden Sie sie mit Ihrem Mobilgerat.
Offnen Sie die Potensic Eve App und gehen Sie zu Einstellungen > Kalibrierung >
Fernbedienungskalibrierung.

e Vergewissern Sie sich, dass sich die Steuerknuppel in der mittleren Position
befinden, und betatigen Sie das Gerat nicht, bevor Sie es zum Starten der
Kalibrierung antippen.

e Tippen Sie auf "Kalibrierung starten", folgen Sie dann den Anweisungen auf dem
Bildschirm und bewegen Sie die Sticks in alle Richtungen, bis die Potensic Eve
App 100 % anzeigt, und drehen Sie den Drehknopf bis zum Maximum hin und

her. 4. Wenn die Potensic Eve App die Meldung "Kalibrierung erfolgreich" anzeigt,

ist die Kalibrierung der Fernbedienung abgeschlossen.
Remote Controller Calibration

Ensure that the control sticks are in the
neutral position, and refrain from operating
the remote controller until you tap Start.

Start Calibration

Remote Controller Calibration

Toggle the control sticks in all directions until the on-screen instruction displays 100%.

Turn both dials back and forth to
their maximum extent.

! !

335



Potensic Eve App

Startbildschirm

LJ;] SmartTransfer

SmartTransfer
Laden Sie Fotos und Videos von der Drohne schnell und bequem auf Ihr Mobilgerat
herunter.

Akademie
Zugriff auf Benutzerhandbucher, Lernvideos und FAQs.

Album
Sehen Sie sich die Galerie der Drohne und die lokale Galerie an.

Ic

Zeigen Sie Kontoinformationen und Flugdaten an, greifen Sie auf die Funktion "Meine
Drohne finden" zu, greifen Sie auf den Online-Kundensupport, den Shop und
Community-Updates zu und passen Sie Einstellungen an, wie z. B. Loschen des Cache,
Abmelden und Léschen des Kontos.

Fliegen
Tippen Sie auf, um die Flugschnittstelle zu 6ffnen.
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Anleitung
Zeigt den aktuellen Verbindungsstatus an und zeigt, wie Sie das Mobilgerat, die
Fernbedienung und die Drohne verbinden.

Flug-Interface

< V | In-flight , @ 0° % 30 peall (100%3148"

& Poor ambient light. Please pay attention to flight safety. D188" 'H98™ Vo0™: Vu0

@

<

DO NOT fly the drone near airports. JPG+RAW EV 0 §2.3G/8G m

1. Zurick: Tippen Sie auf, um zum Startbildschirm zurtckzukehren.
2. Flugmodus: V: Video-Modus; N: Normal-Modus; S: Sport-Modus

3. System-Statusleiste: Zeigt den Flugstatus der Drohne an.
Tippen Sie auf, um auf die Schnelleinstellungen zuzugreifen, wo Sie hilfreiche
Tipps anzeigen, Flugmodi, RTH-HB6he, virtuellen Zaun einstellen und den
Startpunkt andern kénnen.

4. Kardanwinkel: E Zeigt den aktuellen Gimbal-Neigungswinkel an. Tippen Sie
auf, um weitere Informationen anzuzeigen.

5. GNSS-Status: Zeigt die aktuelle GNSS-Signalstarke und die verbundenen
Satelliten an. Tippen Sie auf, um weitere Informationen anzuzeigen (Anzahl der
angeschlossenen Satelliten und Positionsgenauigkeit)

6. Signalstarke der Videoubertragung: Zeigt die Starke des
VideouUbertragungssignals zwischen der Drohne und der Fernsteuerung an.
Tippen Sie auf, um das RC-Kanaldiagramm anzuzeigen.
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7.

10.

11.

12.

13.

Intelligente Akku-Informationen: 100%3148" Zeigt den aktuellen Akkustand

und die verbleibende Flugzeit an. Tippen Sie auf, um weitere Informationen
anzuzeigen (verbleibende Zeit bis zur Ruckkehr bei niedrigem Akkustand oder
Notlandung; Stromverbrauchsrate).

Einstellungen: ﬂ Tippen Sie auf, um Parameter fur Sicherheit, Steuerung,
Kamera, VideoUbertragung und Info anzuzeigen oder einzustellen. Weitere
Informationen finden Sie im Abschnitt 7.3 Einstellungen.

D188™ H98™ VolOms  Vu0m=

Flugtelemetrie:
D: horizontaler Abstand zwischen dem HOME-Punkt und der Drohne
H: relative H6he zwischen dem HOME-Punkt und der Drohne

Vp: horizontale Geschwindigkeit der Drohne

Vh: vertikale Geschwindigkeit der Drohne

Aufnahmemodi:

Foto: Einzel, Burst, Intervalltimer, BRK und 8K

u Video: Normal, Al Night und Zeitlupe.

AN
«B
w

4 Panorama: 180°, Vertikal, Weitwinkel.

Digitaler Zoom

Zeigt den Zoomfaktor an. Tippen Sie auf, um den Zoomfaktor einzustellen.
Tippen Sie auf das Symbol und halten Sie es gedruckt, um das Zoomrad zu
erweitern, und ziehen Sie das Rad nach oben oder unten, um den Zoomfaktor
einzustellen. Verwenden Sie zwei Finger auf dem Bildschirm, um das Bild zu
vergrolRern oder zu verkleinern.

Die Kamera unterstitzt 2x Digitalzoom bei Fotoaufnahmen (nicht verfugbar bei
8K) und bis zu 4x bei Videoaufnahmen (2x bei 4K, 3x bei 2.7K, 4x bei
1080p@24/25/30 fps, aber nicht verfugbar bei 1080p@50/60 fps).

AusI65erIAufnahme-Taste©
Tippen Sie auf, um ein Foto aufzunehmen oder die Aufnahme eines Videos zu
starten oder zu beenden.

Albu m@

Tippen Sie auf, um die aufgenommenen Fotos und Videos anzuzeigen.
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14. Schalter fir den Kameramodus:

Tippen Sie auf, um zwischen den Modi Auto und Manuell@ zu wechseln. Im
manuellen Modus kénnen Sie ISO, Verschlusszeit und WB-Parameter unter
Berucksichtigung des EM-Wertes einstellen.

15. Parameter fiir die Aufnahme
Fotoautomatik-Modus

JPG+RAW | EV. 0 | @ 2.3G/8G

Stellen Sie das Fotoformat (JPG/JPG+RAW) und das Bildseitenverhaltnis
(16:9/9:16/4:3) ein.

Stellen Sie den EV ein.

Schalten Sie die Anzeige zwischen der verbleibenden Anzahl von Fotos und der
verfugbaren Kapazitat der aktuellen SD-Karte um.

Manueller Fotomodus:

3200 | §1/100 | @4900K

JPG |[EM 0 | @ 2.3G/8G

Stellen Sie den ISO-Wert ein.
Stellen Sie die Belichtungszeit ein.
Stellen Sie den Weil3abgleich ein.

Video-Automatik-Modus:

1080P 30 | EV +0.3 | @@ 00:15:28

Legen Sie das Videoseitenverhaltnis, die Aufldsung, die Bildrate und den
Farbmodus (Standard/HDR) fest.

e 4K:24/25/30 fps (unterstutzt 16:9)

e 2.7K:24/25/30 fps (unterstutzt 4:3/16:9/9:16)

e 1080p: 24/25/30/50/60 fps (unterstutzt 4:3/16:9/9:16)

Stellen Sie die EV ein.
Schalten Sie die Anzeige zwischen der verbleibenden Videoaufnahmezeit und der
verfugbaren Kapazitat der aktuellen SD-Karte um.

Manueller Videomodus:

E 3200 | B1/100 | [E4900K

1080P 30 | EM +0.3 | @ 00:15:28

Stellen Sie den ISO-Wert ein.
Passen Sie die Verschlusszeit an.
Stellen Sie den Weil3abgleich ein.
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16. Tipps zur Flugsicherheit
Benutzer kdnnen Flugsicherheitstipps unter Potensic Eve App > Sicherheit >
Allgemeine Einstellungen > Flugsicherheitstipps aktivieren. Nach der Aktivierung
werden flugbezogene Tipps am unteren Rand der Flugoberflache angezeigt.

17. Karte/Hohenanzeige
Tippen Sie auf die obere rechte Ecke, um zur Fluglageanzeige zu wechseln.

Tippen Sie auf die untere linke Ecke oder wischen Sie nach unten, um die

Karte 9

ZU minimieren.

Wenn die Windgeschwindigkeit Stufe 3 oder hoher erreicht, Wirdb angezeigt.

b Windgesch

X Drohn

A\
@ Fernsteuerung d
@ HOME-

Neigungswinkel

Die Fluglageanzeige zeigt die Richtung der Drohne, den Neigungswinkel, die Richtung
des Controllers, den HOME-Punkt und vieles mehr an, wobei Winkel und Richtungen
wie folgt in Echtzeit angezeigt werden:

des
Stellungsanzeiger
s

Halfte des
Stellungsanzeiger
s

Kippt nach rechts

Legende
Nach vorne Nach hinten
neigen: kippen:
Kippricht Die Horizontlinie | Die Horizontlinie | Neigung nach Neigung nach
ung der kippt in Richtung | kipptin Richtung | rechts: links:
Drohne der oberen Halfte | der unteren die Horizontlinie die Horizontlinie

kippt nach links

Verschiedene Farben der Fluglageanzeige:

Legende

Beschreibung
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Grun zeigt an, dass die Drohne mit einem relativ kleinen
Neigungswinkel fliegt, eine hochprazise Steuerung des
Gimbals mdglich ist und eine optimale Videoqualitat erreicht
werden kann.

Gelb zeigt an, dass die Drohne mit einem relativ gro3en
Neigungswinkel fliegt, die Steuerungsprazision des Gimbals
kann beeintrachtigt sein und die Videoqualitat kann sich
verschlechtern.

Rot zeigt an, dass die Drohne mit einem sehr grof3en
Neigungswinkel fliegt. Wenn die Fluglageanzeige wahrend
des Flugs haufig rot leuchtet, ist die Drohne méglicherweise
starkem Wind ausgesetzt und die Videoqualitat kann
beeintrachtigt werden. Bitte fliegen Sie die Drohne zurtck
und landen Sie sie so schnell wie moglich.

e Wenn die Symbole der Drohne und der Fernbedienung
beide grun werden, bedeutet dies, dass die
Fernbedienung auf die Drohne gerichtet ist, was ein
optimales Kommunikationssignal gewahrleistet.

e Nachdem die Drohne eingeschaltet ist und in den
GNSS-Modus wechselt, werden die aktuellen GNSS-
Koordinaten als HOME-Punkt aktualisiert. Achten Sie
auf die Aktualisierungsaufforderung fur den HOME-
Punkt.

/\\  eWenn die Drohne im OPTI-Modus abhebt und dann in den GNSS-Modus
wechselt, ist der HOME-Punkt méglicherweise nicht der Startpunkt. Achten Sie
auf die Ruckkehrsicherheit.

18. Automatischer Start
Drucken und halten Sie eine beliebige leere Stelle auf der Flugoberflache,
woraufhin ein Pop-up-Fenster mit der Aufschrift "Wischen zum Abheben"

erscheint. Wenn Sie auf wischen, hebt die Drohne automatisch ab und
schwebt in einer H6he von 1,2 Metern.

19. Automatische Landung/RTH: Tippen Sie auf und wischen Sie dann, um
entweder die automatische Landung oder RTH zu starten.
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20. Warnhinweisleiste

A

Zeigt den abnormalen Status und Warnhinweise fur die Drohne an. Tippen Sie
auf, um weitere Informationen anzuzeigen.

e Vergewissern Sie sich vor dem Flug, dass Ihr mobiles Gerat vollstandig
aufgeladen ist. Auch wenn die Fernbedienung das Mobilgerat aufladen kann,
kann sich der Akku des Gerats dennoch entladen.

e FUr die Nutzung der Potensic Eve App sind mobile Daten erforderlich. Bitte
erkundigen Sie sich bei Ihrem Mobilfunkanbieter nach den Datengebuhren.

e Achten Sie darauf, die Aufforderungen und Warnmeldungen, die in der
Potensic Eve App erscheinen, zu lesen und zu verstehen, um Uber den
aktuellen Status der Drohne informiert zu sein.

e Wenn Ihr mobiles Gerat veraltet ist, kann dies die Nutzung der Potensic Eve
App beeintrachtigen und ein Sicherheitsrisiko darstellen. Es wird empfohlen,
Ihr mobiles Gerat zu ersetzen. Potensic ist nicht verantwortlich fur Probleme,
die durch veraltete mobile Gerate verursacht werden.
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Einstellungen

Sicherheit
Flug-Einstellungen

Aktivieren/Deaktivieren des Anfangermodus: Wenn er aktiviert ist, kann die
Drohne nur innerhalb eines zylindrischen Raums mit einem Radius von 30
Metern und einer Héhe von 30 Metern fliegen und nur im Videomodus. Stellen
Sie nach der Installation des Propellerschutzes sicher, dass Sie den
Anfangermodus aktivieren.

Flugmodus (Video/Normal/Sport)

Ruckkehr nach Hause (RTH)

Verhalten der Drohne bei Signalverlust einstellen: Ruckkehr/Landung/Schweben.
Zuruckkehren: Die Drohne steigt automatisch auf die voreingestellte
Ruckkehrhéhe und kehrt dann zum Ausgangspunkt zurtck, wenn das
Fernbedienungssignal verloren geht.

Landen: Die Drohne landet automatisch an Ort und Stelle, wenn das
Fernbedienungssignal verloren geht.

Schweben: Die Drohne schwebt an Ort und Stelle, wenn das
Fernbedienungssignal verloren geht.

Legen Sie die Ruckkehrhohe fest.

Dynamischen Startpunkt aktivieren/deaktivieren: Nach der Aktivierung werden
Sie, wenn die Entfernung zwischen dem Startpunkt und der Fernbedienung die
voreingestellte Entfernung tUberschreitet (und die Drohne mehr als 100 Meter
vom Startpunkt entfernt ist), aufgefordert zu wahlen, ob die aktuelle Position der
Fernbedienung als neuer Startpunkt festgelegt werden soll. Die Verwendung
eines Gerats mit geringer GPS-Genauigkeit kann das Benutzererlebnis
beeintrachtigen. Wenn die Positionierungsgenauigkeit Ihres Gerats unzureichend
ist, empfehlen wir, entweder zu einem besseren mobilen Gerat zu wechseln oder
diese Funktion zu deaktivieren.

Aktivieren/Deaktivieren von Silent Return: Nach dem Aktivieren piept die
Fernbedienung nicht mehr, wenn die Drohne in Zukunft in den RTH-Modus geht.
Um das aktuelle Piepen zu beenden, dricken Sie einfach einmal die Power-Taste
auf der Fernbedienung.

Virtueller Zaun
Legen Sie die maximale Flughéhe und Entfernung der Drohne fest.

Allgemeine Einstellungen

Stellen Sie das Mal3system ein (metrisch oder imperial) und
aktivieren/deaktivieren Sie die Flugsicherheitstipps.

Aktivieren/Deaktivieren des Starts mit einer Hand: Nach der Aktivierung kdnnen
Benutzer die Drohne mit einer Hand starten. Dricken Sie im Modus 1 (Gashebel
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rechts) die Taste C2 und ziehen Sie den rechten Steuerknuppel 2 Sekunden lang
nach unten, um die Motoren zu entriegeln. Drucken Sie im Modus 2 (Linksgas) die
Taste C1 und ziehen Sie den linken Steuerknuppel 2 Sekunden lang nach unten,
um die Motoren zu entriegeln. In beiden Modi muss der Steuerknuppel zuerst
losgelassen werden, um zu starten. Wenn Sie die Taste zuerst loslassen, werden
die Propeller angehalten. Der benutzerdefinierte Steuerkntuppelmodus wird fur
diese Funktion nicht unterstutzt.

Erweiterte Sicherheitseinstellungen

e Aktivieren/Deaktivieren des Propeller-Notstopps wahrend des Flugs: Nach der
Aktivierung kénnen Sie die Tasten C2 und RTH gleichzeitig 2 Sekunden lang
gedruckt halten, um die Motoren nur in einer Notsituation zu stoppen. Hinweis:
Ein Stoppen der Motoren wahrend des Fluges fuhrt zum Absturz der Drohne.
Bitte stellen Sie sicher, dass der Bereich unter der Drohne frei und offen ist.

Remote ID: Bitte geben Sie die relevanten Daten ein, die von der UAS Remote ID in
Ubereinstimmung mit den értlichen Gesetzen und Vorschriften verlangt werden.

Batterieinformationen: Anzeige von Batterieinformationen wie Temperatur,
Stromstarke, Spannung und Anzahl der Zyklen.

Kalibrierung
Kompasskalibrierung, Gimbal-Kalibrierung, Gimbal-Feinabstimmung,
Fernsteuerungskalibrierung und Neupaarung der Drohne durchfihren.

Kontrolle

Steuerknuippeleinstellungen: Legen Sie den Steuerknuippelmodus fest (Modus
1/Modus 2/Benutzerdefiniert), lesen Sie die Anweisungen fur die Fernbedienung,
konfigurieren Sie die anpassbaren Tasten und passen Sie die Empfindlichkeit der
Steuerkniippel an.

e Steuerknuppelmodus: Wechseln Sie zwischen den SteuerknlUppelmodi,
einschliel3lich Modus 1 (Gas mit der rechten Hand), Modus 2 (Gas mit der linken
Hand) und Custom.

e Lesen Sie die Anleitung der Fernbedienung und konfigurieren Sie die
anpassbaren Tasten.

e Steuerknuppel-Empfindlichkeit: Ermdglicht die Einstellung der Steuerknlppel-
Empfindlichkeit fur verschiedene Flugmodi, so dass die Reaktionsfahigkeit der
Steuerung wahrend des Aufstiegs/Sinkflugs, der Drehung und der Bewegung
der Drohne separat eingestellt werden kann.
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Gimbal-Einstellungen: Legen Sie die maximale Kippgeschwindigkeit des Gimbals
fest, schalten Sie den Kippwinkel des Gimbals um (0°/-90°), passen Sie die
Roligeschwindigkeit an und stellen Sie den Gimbal-Modus ein (stabiler/FPV-
Modus).

Kamera
Kameraeinstellungen:

e Legen Sie WB, Rasterlinien, Farbe, segmentierte Aufzeichnung und
Kodierungsformat fest.

e Kameraeinstellungen zurticksetzen: Tippen Sie auf, um die Kameraparameter
im manuellen Modus auf die Standardeinstellungen zurtckzusetzen. Im Auto-
Modus nicht verfugbar.

e Aktivieren/Deaktivieren der globalen Parameteranwendung: Nach der
Aktivierung werden die im manuellen Kameramodus eingestellten allgemeinen
Aufnahmeparameter auf alle Aufnahmemodi angewendet.

SD-Karten-Einstellungen: Anzeige des SD-Kartenspeichers, Formatieren der SD-Karte
und Zurucksetzen der Dateinamen-Nummer.

Andere Einstellungen:

e Automatisches Zentrieren des Ziels aktivieren/deaktivieren: Wenn Sie diese
Option aktivieren, wird das Ziel automatisch auf dem Bildschirm zentriert, wenn
Sie es anvisieren.

e Aktivieren/deaktivieren Sie den Defog-Modus, Videountertitel und GNSS-
Koordinaten in den Metadaten des Fotos.

Video-Ubertragung

Effizientes VideoUbertragungsformat aktivieren/deaktivieren: Nach dem Aktivieren kann
die Qualitat der VideoUbertragung verbessert werden, aber einige Handymodelle
unterstutzen moglicherweise die Anzeige des Videofeeds nicht. Wenn nach der
Aktivierung keine Videoubertragung stattfindet, deaktivieren Sie bitte diese Option.

Sehen Sie sich die Karte des VideoUbertragungskanals an, um die Starke der
Umgebungsstérungen zu beobachten. Das System wahlt automatisch den Kanal mit den
geringsten Storungen aus und wahlt den optimalen Kanal fur die aktuellen
Bedingungen.

Uber
Zeigt Informationen wie das Geratemodell, die Firmware und die App-Version an.
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Flug

In diesem Kapitel werden sichere Flugpraktiken und Anforderungen vorgestellt.

Anforderungen an die Flugumgebung

e Fliegen Sie nicht bei ungunstigen Wetterbedingungen wie starkem Wind, Regen,
Schnee, Hagel oder dichtem Nebel.

e Wahlen Sie fur Ihren Flug ein offenes Gebiet ohne hohe Gebaude. Gebaude mit
erheblichen Stahlverstarkungen kdnnen den Kompass stéren und GNSS-Signale
blockieren, was zu einer schlechten oder fehlenden Positionierung fuhrt.
Vergewissern Sie sich, dass Sie die Sprachansage "HOME-Punkt aktualisiert"
hoéren, bevor Sie Ihren Flug fortsetzen. Wenn Sie in der Nahe von hohen
Gebauden fliegen, kann die Genauigkeit des HOME-Punkts beeintrachtigt sein.
Beobachten Sie daher die Position der Drohne genau und steuern Sie die
Landung manuell, wenn sie sich dem HOME-Punkt nahert.

e Stellen Sie sicher, dass die Drohne wahrend des Fluges in Sichtweite (VLOS)
bleibt, um eine Blockierung des GNSS-Signals durch Berge oder Baume zu
vermeiden. Stellen Sie bei Fligen aul3erhalb der Sichtlinie (BVLOS) sicher, dass
sich die Drohne in einem guten Zustand befindet, Sie Uber die erforderlichen
Pilotenqualifikationen verfiigen und der Flug den ortlichen Gesetzen und
Vorschriften entspricht.

e Fliegen Sie nicht in der Nahe von Hindernissen, Menschenansammlungen,
Wasserflachen, Flughafen, Autobahnen, Hochgeschwindigkeitsbahnhéfen und
stadtischen Gebieten, es sei denn, Sie haben die entsprechenden Erlaubnisse
oder Genehmigungen gemal3 den ortlichen Gesetzen und Vorschriften eingeholt.

e Vermeiden Sie das Fliegen in der Nahe von Hochspannungsleitungen,
Kommunikationsbasisstationen oder Sendemasten, um Signalstérungen mit der
Fernbedienung zu vermeiden.

e Seien Sie vorsichtig, wenn Sie Uber 3000 Meter fliegen, da die Leistung der
Batterie und des Antriebssystems aufgrund von Umweltfaktoren abnehmen
kann. Uberschreiten Sie nicht die angegebene Hohe (2000 Meter, wenn
Propellerschutzvorrichtungen installiert sind).

e Der Bremsweg nimmt mit der Hohe zu. Berucksichtigen Sie einen ausreichenden
Bremsweg fur einen sicheren Flug in gro3en Hohen.

e In Polarregionen kann die Drohne kein GNSS zur Positionsbestimmung
verwenden. Bitte fliegen Sie mit Vorsicht.

e Fliegen Sie nur in gut beleuchteten Umgebungen mit klaren Oberfldchentexturen
und minimaler Blendung. Nur tagsuber fliegen.

e Vermeiden Sie Flige in der Nahe von Vogelschwarmen.
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Seien Sie vorsichtig, wenn Sie von sich bewegenden Oberflachen (z. B. Autos oder
Booten) abheben. Starten Sie nicht von gleichférmigen oder stark reflektierenden
Oberflachen (z. B. Autodachern, einfarbigen Fliesen, Glas).

Wahlen Sie flache, harte Oberflachen fur den Start. Vermeiden Sie Schotter oder
buschige Flachen. UbermaRige Vibrationen vor dem Entriegeln der Motoren
kénnen den Start verhindern.

Seien Sie beim Start von Wusten- oder Sandstrandflachen vorsichtig, damit kein
Staub in die Drohne gelangt.

Verwenden Sie die Drohne nicht in entflammbaren oder explosiven
Umgebungen.

Vermeiden Sie Fluge bei extremer Kalte oder Hitze, um Gefahren zu vermeiden.
Verwenden Sie die Drohne, die Fernsteuerung, den intelligenten Akku, das
Ladekabel und die Ladestation nur in trockenen Umgebungen.

Betreiben Sie die Drohne, die Fernbedienung, den intelligenten Akku, das
Ladekabel oder die Ladestation nicht unter gefahrlichen Bedingungen wie
Unfallorten, Branden, Explosionen, Uberschwemmungen, Tsunamis, Lawinen,
Erdrutschen, Erdbeben, staubigen Umgebungen oder Sandsttirmen. Vermeiden
Sie wahrend des Betriebs Salzsprihnebel und Schimmelpilzbefall.

Vor-Flug-Checkliste

Vor dem Flug mussen die folgenden Kontrollen durchgefuhrt werden:

Vergewissern Sie sich, dass der Propellerriemen und der Kardanschutz entfernt
worden sind.

Vergewissern Sie sich, dass die Smart-Batterie, die Fernbedienung und das
Mobilgerat vollstandig aufgeladen sind.

Vergewissern Sie sich, dass der Smart-Akku und die Propeller richtig installiert
sind. Prufen Sie, ob die Propeller und Schrauben verformt sind oder sich
gelockert haben.

Stellen Sie sicher, dass die vorderen und hinteren Arme der Drohne vollstandig
ausgefahren sind.

UberprUfen Sie nach dem Einschalten, ob die Kamera und der Gimbal
ordnungsgemald funktionieren und ob sich die Motoren richtig drehen.

Prufen Sie, ob die Fernbedienung mit den Steuerkntppeln und dem mobilen
Gerét richtig installiert ist und ob die Antenne ausgeklappt ist. Uberprifen Sie, ob
alle Tasten funktionieren und ob die Potensic Eve App richtig funktioniert. Prifen
Sie aul3erdem, ob die Firmware auf die neueste Version aktualisiert wurde.
Vergewissern Sie sich, dass die SD-Karte eingesetzt und das Kameraobjektiv
sauber ist.

Verwenden Sie immer Originalzubehdr. Nicht-Originalteile konnen die Sicherheit
beeintrachtigen.
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e Vergewissern Sie sich, dass das Wetter vor Ort zum Fliegen geeignet ist und dass
die Flugumgebung frei von Stérungen ist.

e Schalten Sie die Drohne auf einer ebenen, offenen Flache ein. Warten Sie, bis die
Drohne in den GNSS-Modus wechselt, bevor Sie starten, und stellen Sie sicher,
dass die Position des Startpunkts korrekt ist.

e Stellen Sie sicher, dass das Verhalten der Drohne bei Signalverlust in der Potensic
Eve App voreingestellt ist, und legen Sie die Ruckkehrhohe, die maximale
Flughdhe und die maximale Flugdistanz entsprechend den ortlichen Gesetzen
und Vorschriften fest.

GEO-Zone

Um die Flugsicherheit und die Einhaltung der lokalen Gesetze zu gewahrleisten, zeigt
ATOM 2 standardmal3ig GEO-Zonen an. Diese Funktion begrenzt oder verbietet den
Drohnenbetrieb in bestimmten Gebieten, wie z. B. Sperrzonen und Héhenzonen, und
gewahrleistet so einen sicheren und legalen Betrieb.

Uberprifen Sie vor dem Flug die lokalen GEO-Zoneninformationen in der Potensic Eve
App, indem Sie die Kartenschnittstelle aufrufen.

GEO-Zonen werden in zwei Typen unterteilt: Sperrzonen und Hoéhenzonen.

e Gesperrte Zonen: In Sperrzonen ist es strengstens verboten, mit einer Drohne
zu starten oder das Gebiet zu betreten. Wenn die Drohne aufgrund von
extremen Wetterbedingungen, Systemfehlfunktionen oder anderen
unkontrollierbaren Faktoren versehentlich in eine Sperrzone eindringt, leitet das
System eine automatische Notlandung ein, sobald es die Drohne in der
Sperrzone erkennt. Diese Notlandung kann nicht abgebrochen werden, aber
wahrend des Landevorgangs kénnen Sie die Landeposition der Drohne mit den
Steuerknlppeln anpassen, um eine sichere Landung zu gewahrleisten.

e Flughdhenzonen: In Héhenzonen muss die Hohe der Drohne strikt unter dem
far dieses Gebiet festgelegten Grenzwert gehalten werden (mit der Hohe des
Startpunkts als Null-Basislinie). Die Drohne darf den Hohengrenzwert nicht
Uberschreiten, wenn sie in die Hohenzone einfliegt. Die Drohne kann in die
Hohenzone einfliegen, solange sie unterhalb der maximal zuldssigen Hohe
bleibt.

e Potensic wird die Daten der GEO-Zone auf der Grundlage lokaler Gesetze und
Vorschriften sowie eigener Risikobewertungen dynamisch aktualisieren, um den
Nutzern zu helfen, die Drohne sicherer und legaler einzusetzen.

e Bitte beachten Sie, dass Potensic keine Garantie fur die absolute Gultigkeit,
Vollstandigkeit oder Genauigkeit der GEO-Zonendaten Ubernehmen kann; sie
werden lediglich als Referenz zur Verfugung gestellt.
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Verbindung
Fuhren Sie die folgenden Schritte aus, um das Mobilgerat, die Fernbedienung und die
Drohne zu verbinden:

e Befolgen Sie die Anweisungen im Kapitel "Vorbereiten der Fernbedienung" und
schalten Sie die Fernbedienung ein.

e Befolgen Sie die Anweisungen im Kapitel "Vorbereiten der Drohne" und schalten
Sie die Drohne ein.

e Starten Sie die Potensic Eve App und Uberprufen Sie den Verbindungsstatus.

O-@—&  comected
Wenn auf dem Startbildschirm angezeigt wird, bedeutet dies,

dass das Mobilgerat, die Fernsteuerung und die Drohne erfolgreich verbunden
sind.

e Tippen Sie auf , um die Flugschnittstelle aufzurufen.

e Es wird empfohlen, bei der ersten Verwendung auf "Anleitung" zu tippen, um die
animierten Anweisungen anzuzeigen und zu befolgen.

Flugmodus
ATOM 2 unterstutzt die folgenden Flugmodi, die Uber die Potensic Eve App umgeschaltet
werden kénnen.

Video-Modus
Aufstiegsgeschwindigkeit: 2 m/s, Abstiegsgeschwindigkeit: 2 m/s, Fluggeschwindigkeit: 6
m/s

Die Drohne wechselt bei der ersten Verwendung standardmaliig in den Anfangermodus.
Die Fluggeschwindigkeit wird auf die gleiche Geschwindigkeit wie im Videomodus
begrenzt, damit Sie sich mit der Steuerung der Drohne vertraut machen kénnen.

Normaler Modus
Aufstiegsgeschwindigkeit: 4 m/s, Abstiegsgeschwindigkeit: 3 m/s, Fluggeschwindigkeit:
10 m/s

Sie kdnnen den Anfangermodus verlassen, wenn Sie ausreichende Flugfahigkeiten
erworben haben, und die Drohne wechselt standardmaRig in den Normalmodus.

Sport-Modus
Aufstiegsgeschwindigkeit: 5 m/s, Abstiegsgeschwindigkeit: 4 m/s, Fluggeschwindigkeit:
16 m/s

Der Videomodus wird far Luftaufnahmen empfohlen. Der Sportmodus wird empfohlen,
wenn Sie ein schnelles Flugerlebnis haben mdchten.
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Bitte fliegen Sie im Sportmodus mit Vorsicht, da die Reaktionsfahigkeit der Drohne
deutlich zunimmt, d. h. eine kleine Bewegung des SteuerknUppels an der Fernbedienung
fahrt zu einer grofBen Entfernung.

/\ eUm die Flugsicherheit zu gewahrleisten, ist der Sportmodus nur verfugbar,
wenn der Akkustand mehr als 30 % betragt und die Flughohe mehr als 8 Meter
betragt. Wenn der Akkustand wahrend des Fluges im Sportmodus unter 30 %
fallt oder die Flughdhe weniger als 4 Meter betragt, verlasst die Drohne den
Sportmodus automatisch.

e Seien Sie wachsam und halten Sie wahrend des Fluges ausreichend Platz zum
Mandvrieren ein, da die Reaktionsfahigkeit der Drohne im Sportmodus
deutlich zunimmt.

e Die Hochstgeschwindigkeit und der Bremsweg der Drohne erhdhen sich im
Sportmodus deutlich. Bei Windstille ist ein Mindestbremsweg von 30 Metern
erforderlich, um die Sicherheit zu gewahrleisten.

e Wenn Sie im Sportmodus oder bei starkem Wind fliegen, kann der Gimbal
wackeln, was normal ist.

e Die Hochstgeschwindigkeit kann in einem Bereich von +1 Meter pro Sekunde
variieren. Bitte beachten Sie die tatsachlichen Erfahrungen.

Einsteiger-Modus
Wenn Sie die Drohne zum ersten Mal benutzen, befindet sie sich standardmaRig im
Anfangermodus. Im Anfangermodus:

e Die Flugdistanz und die Flughohe sind auf 0 Meter ~ 30 Meter begrenzt.

e Der Flugmodus ist auf den Videomodus beschrankt.

e Anfangern wird empfohlen, im Anfangermodus zu beginnen, um sich mit der
Drohne vertraut zu machen,

e Nach dem Verlassen des Anfangermodus kdnnen die Benutzer Parameter wie RTH-
Hohe, Flugmodus, Flughdhe und Flugstrecke andern.

Start/ Landung/ Schwebeflug

Manuelle Starts/Landungen
Abflug

Schritt 1: Starten Sie die Motoren
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Starten Sie die Motoren mit einem kombinierten Stick-Befehl. Dricken Sie beide
SteuerknUppel in die untere innere oder aul3ere Ecke, je nach lhrem
SteuerknUppelmodus, um die Motoren zu starten. Lassen Sie beide Kntppel gleichzeitig
los, sobald sich die Motoren drehen.

Yo &) i@

Left Right Left Right
control stick control stick control stick control stick

Schritt 2: Drucken Sie den Steuerkniippel zum Abheben.

Drucken Sie den SteuerknUppel leicht nach oben, wie in der Abbildung gezeigt. Lassen
Sie den SteuerknUppel los, wenn die Drohne den Boden verlasst, und sie bleibt im

Schwebeflug.

1

Throttle control stick

Landung
Ziehen Sie den Gasknuppel, bis die Drohne auf dem Boden landet. Lassen Sie den

Gassteuerknuppel los, wenn sich die Motoren nicht mehr drehen.

/e Um die Flugsicherheit zu gewahrleisten, sollten Sie Flige in der Nahe von
Flughafen, Autobahnen, Bahnhéfen, Strommasten oder dicht besiedelten
Gebieten vermeiden und versuchen, innerhalb der Sichtlinie zu fliegen.

e Anfangern wird empfohlen, immer mit dem Rucken zur Drohne zu stehen oder
zu gehen, um den Flugstatus der Drohne zu beobachten und auf Notfalle
reagieren zu kdnnen, was die Sicherheit beim Uben erhoht.

e Stellen Sie die Drohne beim Starten immer auf eine stabile, feste Oberflache.
Start und Landung mit der Hand oder der Handflache werden nicht
unterstutzt.

e Vermeiden Sie es, bei niedrigem Akkustand zu starten, da Flige mit niedrigem
Akkustand die Lebensdauer des Akkus verkirzen kdnnen. Wenn Sie den Start
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erzwingen mussen, gehen Sie vorsichtig vor und nehmen Sie alle potenziellen
Risiken in Kauf.

e Wenn sich die Drohne sehr nahe am Boden befindet, kann die Luftstromung
einen stabilen Schwebeflug verhindern. Stellen Sie sicher, dass die Hohe der
Drohne mehr als 0,5 m betragt.

e Im Falle einer Notlandung, bei der sich die Drohne nicht automatisch
verriegelt, ziehen Sie den Gashebel 3 Sekunden lang bis zum Anschlag nach
unten, um die Drohne zwangsweise zu verriegeln.

Automatischer Start/Landung
Automatischer Start

Drucken und halten Sie einen beliebigen leeren Bereich auf der Flugoberflache der
Potensic Eve App, und ein Pop-up-Fenster mit der Aufschrift "Swipe to Take off" wird

angezeigt. Nach dem Wischen auf hebt die Drohne automatisch ab und schwebt in
einer H6he von 1,2 Metern.

Swipe to Take off »

Automatische Landung

Tippen Sie auf auf der Flugoberflache der Potensic Eve App, und ein Pop-up-Fenster
"Landemethode auswahlen" wird angezeigt. Wischen Sie nach links, um die
automatische Landung zu initiieren, und nach rechts, um RTH zu initiieren.

Select the landing method

Ensure the landing spot is open and clear of
obstacles for a safe landing.

©
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Wenn sich die Drohne innerhalb von 20 m vom HOME-Punkt befindet und Sie auf
tippen, erscheint ein Pop-up-Fenster "Landemethode auswahlen". Wenn Sie nach links
wischen, wird die Drohne sofort landen. Wenn Sie nach rechts wischen, beginnt die
Drohne mit einer Mindestrickkehrhéhe von 5 m. Die Drohne landet automatisch, wenn

nach einem Countdown von 10 Sekunden keine Aktion durchgefuhrt wird. Bitte achten
Sie wahrend dieses Vorgangs auf die Sicherheit.

Select the landing method

When the return distance is within 20 m, the
return altitude is 5 m. The drone will land
automatically in 10s.

Abheben mit einer Hand
Gehen Sie in der Potensic Eve App zu Einstellungen > Sicherheit > Allgemeine

Einstellungen, um die Funktion "Mit einer Hand starten" zu aktivieren/deaktivieren. Nach

der Aktivierung konnen Benutzer die Motoren entriegeln und die Drohne mit einer Hand
starten.
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Wenn der SteuerknUppelmodus Modus 1 Wenn der SteuerkntUppelmodus auf Modus
(Rechtsgas) ist, drucken Sie den C2-Knopf 2 (linker Gashebel) eingestellt ist, dricken

und ziehen gleichzeitig den rechten Sie die Taste C1 und ziehen Sie gleichzeitig
SteuerknUppel fur 2s nach unten, um die den linken SteuerknUppel fur 2s nach
Motoren zu entriegeln. Lassen Sie den unten, um die Motoren zu entriegeln.
Steuerknuppel zuerst los, um zu starten; Lassen Sie den Steuerknuppel zuerst los,
andernfalls lassen Sie zuerst den C2-Knopf um zu starten; andernfalls lassen Sie zuerst
los, um das Drehen der Propeller zu den C1-Knopf los, um die Propeller zu
stoppen. stoppen, die sich drehen.

e Der Start mit einer Hand ist nicht moglich, wenn der Steuerkntppelmodus auf
Benutzerdefiniert eingestellt ist.

Ruckkehr nach Hause (RTH)

RegelmaRige Riickkehr
Die regulare Ruckkehr besteht aus den folgenden drei Schritten:

1. Aufsteigen: Die Drohne steigt auf die voreingestellte Rickkehrhéhe auf (dieser
Schritt wird Ubersprungen, wenn die Hohe der Drohne bereits hoher als die
Ruckkehrhohe ist).

2. Geradeausflug: Die Drohne fliegt in der voreingestellten Hohe geradeaus in
Richtung des Startpunkts.

3. Landung: Sobald sie den HOME-Punkt erreicht, landet die Drohne automatisch
und stoppt ihre Motoren.

Return to Home (RTH) Die Drohne muss sich im

e Ruckflug

€« € €

v Wenn Hohe der Drohne >

Ruckkehrhéhe, beginnen
' > 20m o
L H _J

So starten Sie RTH
RTH mit einer Taste: Halten Sie die RTH-Taste auf der Fernbedienung 1 Sekunde lang

gedruckt oder tippen Sie in der App auf, um das Menu aufzurufen, und wischen Sie
dann nach rechts, um die Rickkehr zu starten.

Auto RTH: Wenn entweder der Akkustand der Drohne niedrig ist, das Signal zwischen
der Drohne und der Fernsteuerung verloren geht oder die Drohne andere Anomalien
aufweist, wird Auto RTH ausgeldst.
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e Wenn sich in der Umgebung Hindernisse befinden und ein Ruckflug nicht maéglich
ist, wird empfohlen, die Drohne im Schwebeflug zu halten oder nach dem
Signalverlust in den Einstellungen zu landen, um eine Kollision mit den Hindernissen
wahrend des RTH zu vermeiden.

So beenden Sie RTH
Methode 1: Tippen Sie auf° auf der linken Seite der App, um RTH zu beenden.

Methode 2: Drucken Sie einmal die Return-Taste auf der Fernbedienung, um RTH zu
beenden.

RTH-Anforderungen

Die Drohne muss im GNSS-Modus abheben und den HOME-Punkt aufzeichnen. Wenn
sie im OPTI-Modus startet und wahrend des Fluges auf GNSS umschaltet, kann sie nicht
zum Startpunkt zuruckkehren.

Uberprifen Sie den HOME-Punkt auf der Karte und folgen Sie den Anweisungen in der
Potensic Eve App.

e Um die Sicherheit des Ruckflugs zu gewahrleisten, stellen Sie bitte in der App
die entsprechende Ruckkehrhdhe entsprechend der Flugumgebung ein.

e Wahrend des Ruckfluges kann der Benutzer die Flughdhe durch Betatigung des
Gashebels anpassen.

e Wenn sich die Drohne innerhalb von 20 Metern vom HOME-Punkt befindet
und RTH eingeleitet wird, erscheint in der App ein Pop-up-Fenster, in dem der
Benutzer zwischen Landung und Ruckkehr wahlen kann. Wenn Ruckkehr
gewahlt wird, betragt die Ruckkehrhéhe 5 Meter. Die Drohne landet
automatisch, wenn nach einem Countdown von 10 Sekunden keine
MalBnahme ergriffen wird. Bitte achten Sie auf die Flugsicherheit.

e Hohe Gebaude oder Hindernisse kénnen das Ubertragungssignal blockieren
und einen Signalverlust verursachen. Fliegen Sie nicht hinter Gebauden tUber
die Ruckkehrhéhe hinaus, da die Drohne sonst mit Hindernissen kollidiert und
wahrend Ruckkehr absturzt. Wenn die Drohne aufgrund eines GNSS-Ausfalls
oder einer GNSS-Signalstorung in den ATTI-Modus geht, kann sie nicht
Ruckkehr nicht moglich. Wahrend des Ruckfluges kann es zu starkem
Gegenwind kommen. Ein angemessenes Absenken der Flughdhe kann dazu
beitragen, den Stromverbrauch zu senken. Wenn die Leistung nicht ausreicht,
fuhrt die Drohne eine Notlandung an Ort und Stelle durch. Bitte beachten Sie
die Hinweise in der Potensic Eve App. Starten Sie den Ruckflug nicht, wenn sich
Hindernisse Uber Ihnen befinden, wie z. B. hohe Baume, da die Drohne sonst
sonst kann die Drohne wahrend des Aufstiegs absturzen.
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& e Achten Sie auf die Sicherheit bei der Rlckfahrt, denn ATOM 2 unterstitzt keine
Hindernisvermeidung und kann beim Zusammenstol3 mit Hindernissen auf
dem Ruckweg absturzen.

e Wenn die Drohne wahrend des RTH die Verbindung verliert und das GNSS-
Signal durch Interferenzen oder Umwelteinfllisse unterbrochen wird, bricht sie
die Ruckkehraufgabe ab und wechselt in den Fluglagenmodus (ATTI). Dies kann
zu Positionsverlust oder Drift fuhren. Der Flugstatus "ATTI" wird in der oberen
linken Ecke der Benutzeroberflache mit einer Warnung angezeigt.
Ubernehmen Sie sofort die manuelle Steuerung. Wenn die Videolibertragung
verloren geht, sucht die Drohne weiter nach der Fernsteuerung und den GNSS-
Signalen.

1. Sobald das GNSS-Signal wiederhergestellt ist, wird die Drohne neu
positioniert und kehrt automatisch zum HOME
Punkt zurack.

2. Wenn die Fernsteuerungs- und GNSS-Signale nicht wiederhergestellt
werden konnen und der Akku zu schwach ist, 10st die Drohne
automatisch die Notlandefunktion bei niedrigem Akkustand aus.

e Wenn der Signalverlust die Ruckkehr ausldst und das Fernsteuerungssignal
wahrend des Fluges verloren geht, geht die Drohne automatisch in den RTH-
Modus Uber. Wenn auch die Videoubertragung verloren geht, versuchen die
Drohne und der Controller immer wieder, eine Verbindung herzustellen.
Sobald beide wiederhergestellt sind, kdnnen Sie die Kontrolle Gber die
Drohne wiedererlangen.

Absteigende Ruckkehr

So aktivieren Sie

Wenn die Flughdhe mehr als 150 Meter und die Flugdistanz mehr als 300 Meter betragt,
zeigt die Potensic Eve App nach 10 Sekunden des Ruckkehrkurses (RTH) eine Meldung
an, in der Sie bestatigen mussen, ob Sie die absteigende Ruckkehr einleiten mochten.
Nach der Bestatigung beginnt die Drohne mit der absteigenden Ruckkehr (die Drohne
verringert ihre Hohe, wahrend sie sich dem HOME-Punkt nahert). Wenn die Drohne eine
Hohe von 120 Metern erreicht hat, wechselt sie in den reguldaren Ruckflug und behalt
ihre aktuelle Hohe bei, bis sie am HOME-Punkt ankommt und automatisch landet.

Beenden

Tippen Sie auf@ auf der linken Seite der App-Oberflache oder driicken Sie den
Gashebel 2 Sekunden lang nach oben, um den absteigenden Ruckflug zu beenden. Die
Drohne schaltet auf den normalen Ruckflug um und behalt die aktuelle Hohe bei.

e Bei starkem Wind kann die absteigende Ruckkehr den Stromverbrauch senken
und eine erfolgreichere Ruckkehr garantieren.
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e Wenn die Drohne wahrend der absteigenden Ruckkehr von der Fernsteuerung
getrennt wird, schaltet sie auf die normale Ruckkehr um.

/1 e Dieses Produkt verflgt nicht Gber eine Hindernisvermeidungsfunktion. Bitte
achten Sie wahrend des Ruckgabeprozesses auf die Flugsicherheit.

e Diese Funktion ist nur in Landern oder Regionen verfugbar, in denen Drohnen
legal Uber 120 Meter fliegen durfen

2 Héhenlage/

Flughthe > 150 m
Flugentfernung > 300

Absteigende

120 m E

RegelmaRige '

[ H >300m  Flugstrecke/m

Intelligenter Flugmodus
QuickShots

Die Al QuickShots-Aufnahmemodi umfassen Pull-Away, Rocket, Circle, Spiral, Boomerang
und Dolly Zoom.

EinfUhrung Die Drohne erfasst das Ziel basierend auf dem ausgewahlten Aufnahmemodus und erstellt
automatisch ein kurzes Video. Benutzer konnen das Video in niedriger Auflésung im Album
ansehen und die hochauflésende Version nach dem Herunterladen betrachten.

e Starten Sie die Drohne und heben Sie ab.

e Wahlen Sie im Videoaufnahmemodus das Motiv im Fluginterface der Potensic Eve App
per Drag-and-Drop aus. Daraufhin erscheint unten ein Pop-up-Fenster, in dem Sie auf Al
QuickShots tippen.

Wie wird

aktiviert?

e Wahlen Sie einen Aufnahmemodus und stellen Sie die Parameter ein. Tippen Sie auf
und die Drohne beginnt mit der Aufnahme.
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V | Al QuickShots

1080p 30 EV +0.3 | @00:15:28

Wie man
aussteigt

e Tippen Sie auf@ auf der rechten Seite der Flugoberflache, um Al QuickShots zu

beenden.

e Bewegen Sie einen beliebigen Steuerknippel oder driicken Sie einmal die RTH-Taste auf

der Fernbedienung, um Al QuickShots zu beenden.

Erlduterung

Modus Beschreibung Einstellbare Parameter
Die Drohne fliegt riickwarts und Nach Beendigung der Entfernun
steigt auf, wahrend die Kamera auf Aufnahme zum
Ausziehbar | das Motiv gerichtet ist. Ausgangspunkt g
zurlickkehren?
Die Drohne steigt senkrecht auf, .
Relative
A wobei die Kamera nach unten auf Hohe
Rakete das Motiv gerichtet ist. 2N
|
Ja
Rackwarti
@ Die Drohne fliegt horizontal o
rickwarts und erhdht dabei den intfernun
. digitalen Zoomfaktor. .
Dolly-Zoom & Nein g
Die Drohne umkreist das Objekt Flugrichtung (im oder
von der aktuellen Position aus. gegen den
Kreis Uhrzeigersinn)
Anzahl der
k@ Die Drohne steigt auf und dreht sich Runden
' spiralformig um das Motiv. (wéhlen
Spirale Im Uhrzeigersinn | Sie
- - - zwischen
Die Drohne fliegt auf einer ovalen 1-3)
£ Bahn um das Objekt herum, wobei
e sie vom Startpunkt bis zum
; ; Gegen den
Bumerang | Weitesten Abstand aufsteigt und

beim Ruckflug wieder absteigt.

Uhrzeigersinn
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e Al QuickShots Aktivierungsanforderungen:

1) Die Drohne muss sich in der Luft befinden und im GNSS-Modus sein.

2) Es muss eine SD-Karte mit freiem Speicherplatz eingelegt sein.

3) Die Batterie muss ausreichend geladen sein.

4) Die Drohne darf sich nicht in einem automatischen Flugmodus befinden (z.
B. RTH, Landung usw.)

e Verwenden Sie Al QuickShots in offenen, ungehinderten Bereichen, und achten
Sie immer auf Menschen, Tiere, Gebaude oder andere Hindernisse in der
Flugbahn.

e Wenn Sie mit der Flugbahn der Al QuickShots nicht vertraut sind, beginnen Sie
mit ktrzeren Flugstrecken.

e Halten Sie sich bereit, im Notfall einen Steuerknlppel zu betatigen, um Al
QuickShots zu stoppen, woraufhin die Drohne an Ort und Stelle schwebt.

e Achten Sie auf Objekte in der Umgebung der Drohne und verwenden Sie die
manuelle Steuerung, um Kollisionen oder Signalstérungen zu vermeiden.

e Vermeiden Sie die Verwendung von Al QuickShots in der Nahe von Gebauden
oder in Gebieten mit Hindernissen fur GNSS-Signale, da dies zu einer
Instabilitat der Flugbahn der Drohne fihren kann.

e Beachten Sie bei der Verwendung von Al QuickShots stets die lokalen
Datenschutzgesetze und -vorschriften.

e QuickShots ist in den folgenden Situationen nicht verfugbar:

Die Drohne ist nicht in der Luft.

Das GNSS-Signal ist schwach.

Es ist keine SD-Karte eingelegt, oder die SD-Karte ist voll.
Der Batteriestand ist niedrig.

Die Flughdhe ist nicht ausreichend.

Die Drohne hat den virtuellen Zaun erreicht.

e Verwenden Sie Al QuickShots NICHT in einer der folgenden Situationen, in
denen das Downward Vision System maoglicherweise nicht richtig funktioniert:

1) Wenn das Objekt fur langere Zeit nicht zu sehen ist oder sich aul3erhalb
der Sichtlinie der Drohne befindet.

2) Wenn das Motiv mehr als 50 Meter von der Drohne entfernt ist.

3) Wenn das Motiv in Farbe oder Muster mit der Umgebung verschmilzt.

4) Wenn sich die Person in der Luft befindet.

5) Wenn sich das Motiv mit hoher Geschwindigkeit bewegt.

6) In extrem dunklen oder ibermafig hellen Umgebungen.
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e Al QuickShots unterstitzt nicht das Filmen im Format 1080p@60/50 fps.

e Der Neigungswinkel des Gimbals kann nicht angepasst werden, wahrend das
Motiv in Al QuickShots fixiert ist.

Al-Verfolgung

Al Track umfasst Parallel, Spotlight und Follow. Die Drohne fliegt automatisch je nach
dem vom Benutzer ausgewahlten Tracking-Modus und dem Motiv. Der Benutzer kann
wahlen, ob die Aufnahme automatisch beginnen soll, wenn Al Track aktiviert wird. Nach

EinfUhrun
& der Aktivierung wird nach Beendigung von Al Track automatisch ein Video erstellt. Sie
kdénnen eine Vorschau des Videos in niedriger Auflosung im Album anzeigen und die
hochauflésende Version nach dem Herunterladen ansehen.
e Starten Sie die Drohne und heben Sie ab.
e Im Videoaufnahmemodus wahlen Sie das Motiv im Fluginterface der Potensic Eve App
per Drag-and-Drop aus. Daraufhin erscheint unten ein Pop-up-Fenster, und der
Standardmodus ist Al Track-Spotlight
e Wahlen Sie einen Aufnahmemodus und stellen Sie die Parameter ein. Tippen Sie auf
und die Drohne beginnt mit der Verfolgung.
V| Al Track
Wie wird
aktiviert?
E3200 | @1/100 D3200K
1080P 30 | EM +0.3 | [ 00:15:28
Wie man ) . @ . .
aussteigt e Tippen Sie auf auf der rechten Seite der Flugoberflache, um Al Track zu beenden.

e Drucken Sie einmal die RTH-Taste auf der Fernbedienung, um Al Track zu verlassen.

Erlauterung

Unterstitzt | Einstellbare
Modus Beschreibung
e Themen Parameter
Die Drohne fliegt nicht automatisch, aber )
die Kamera bleibt auf das Motiv gerichtet. ngen Sie fest, ob
Verwenden Sie die Steuerknippel, um die | ® Unbewegli d'? Auf.néhme
Drohne manuell zu bewegen: che bei Aktivierung
Themen automatisch
oS e Stellen Sie mit dem Steuerknuppel die o Bewegte gestartet werden
Ny s . . .
Hohe des Objekts ein. Motive soll.
spotlight e Bewegen Sie den I.DItC.h-StICk, um den (nur
Abstand zum Motiv einzustellen. Fahrzeuge,
e Bewegen Sie den Rollstab, um das Motiv Boote und
einzukreisen. Menschen) n Aktivieren
e Bewegen Sie den GierknUppel, um den Sie
Rahmen einzustellen.
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Die Drohne fliegt in einer parallelen e Bewegte
Flugbahn zum Objekt und fliegt neben Motive

ihm her. (nur .
¢ Fahrzeuge, | peaktivieren Sie
.U' Boote und
—— P \
49X \—% Menschen)
Parallel o ® *.‘ ‘
L J I\ \
oo
|
\/
[ |
(]
()

Die Drohne wird dem Ziel automatisch

Folgen | folgen.
Sie

Al Track ist nicht verfigbar, wenn die Drohne nicht in der Luft ist.

Im Parallel- und Follow-Modus reagieren das Gimbal-Einstellrad und das
Kamera-Einstellrad nicht auf Eingaben.

Wenn das Objekt verloren geht, schwebt die Drohne an Ort und Stelle.

Wenn sich die Person der Drohne nahert, schwebt sie, anstatt rickwarts zu
fliegen.

Der Neigungswinkel des Gimbals muss zwischen -75° und -25° liegen, damit
Al Track das Ziel erfassen kann.

Die Flughdhe fur Al Track muss mehr als 4 Meter betragen.
Die maximal unterstutzte Geschwindigkeit fur Al Track betragt 8 m/s.

Bei der Verwendung von Al Track wird empfohlen, das Objekt allmahlich zu
beschleunigen oder abzubremsen, wobei die durchschnittliche
Bewegungsgeschwindigkeit 4 m/s nicht Uberschreiten sollte, um eine stabile
Verfolgung zu gewahrleisten.

e Verwenden Sie Al Track in offenen, ungehinderten Umgebungen und achten
Sie stets auf Hindernisse wie Menschen, Tiere oder Gebaude entlang der
Flugroute.

e Verwenden Sie Al Track nicht in der Nahe von Gebauden oder in Gebieten, in
denen GNSS-Signale blockiert werden kénnten, da dies zu instabilen
Flugbahnen oder unerwarteten Situationen fuhren kénnte.

e Im Parallel- oder Folgemodus fuhrt jede Bewegung der SteuerknUppel der
Fernbedienung dazu, dass die Drohne den Al-Track verlasst und auf der Stelle
schwebt.
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e Beachten Sie bei der Verwendung der Al-Track-Funktion stets die lokalen
Datenschutzgesetze und -vorschriften.

e Verwenden Sie Al Track in den folgenden Szenarien mit Vorsicht:

e Wenn sich die Testperson auf nicht ebenen Flachen (z. B. Hangen) bewegt.

Wenn das Subjekt wahrend der Bewegung erhebliche Formanderungen

erfahrt.

Wenn das Motiv verdeckt oder fur langere Zeit aul3er Sichtweite ist.
Wenn sich das Motiv mit hoher Geschwindigkeit bewegt.

Wenn das Motiv in Farbe oder Muster der Umgebung sehr ahnlich ist.
In sehr dunklen oder UbermaRig hellen Umgebungen

e Empfohlene Al Track-Entfernungen:
Far ein menschliches Ziel betragt die empfohlene horizontale Entfernung 5 bis
10 Meter, mit einer Hohe von 4 bis 10 Metern. Fur Fahrzeuge oder Boote
betragt die empfohlene horizontale Entfernung 20 ~ 50 Meter, mit einer Hohe
von 10 Metern ~ 50 Metern.

e Eine Uberschreitung dieser Bereiche kann die Erfolgsquote bei der
Zielerkennung verringern.

Tempomat

Die Cruise Control-Funktion ermdglicht es der Drohne, die aktuelle
Steuerknuppeleingabe zu sperren, wenn die Bedingungen es zulassen, so dass sie
automatisch mit der entsprechenden Geschwindigkeit fliegen kann. Dies macht
Langstreckenflige einfacher, ohne dass der Steuerkntppel standig betatigt werden
muss. Sie unterstutzt auch die Eingabe von Nick- und Rollkntuppel, was kreativere
Flugrouten ermdglicht.

Verwendung des Tempomats

Legen Sie die Taste flr den Geschwindigkeitsregler fest:
StandardmaRig wird die Taste C2 auf der Fernbedienung zweimal gedrickt,

Verwendun

des g um die Geschwindigkeitsregelung zu aktivieren, zu deaktivieren oder zu

Tempbomats aktualisieren. Sie kdnnen diese Taste in der Potensic Eve App anpassen,

P indem Sie zu Einstellungen > Steuerung > Fernbedienungseinstellungen >

Tastenanpassung navigieren
Bewegen Sie wahrend des Fluges entweder den Nick- oder den
RollsteuerknUppel und drucken Sie dann zweimal die Taste C2 auf der

Tempomat . - :

eingeben Fernbedienung (oder Ihre benutzerdefinierte Cruise Control-Taste, falls neu

konfiguriert). Die Drohne aktiviert die Cruise Control und fliegt mit der
aktuellen Geschwindigkeit, die auf der SteuerknUppeleingabe basiert.
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Wenn die SteuerknlUppel wahrend der Geschwindigkeitsregelung erneut
bewegt werden, passt die Drohne ihren Flug an die neue Eingabe an. Wenn
Sie die benutzerdefinierte Cruise Control-Taste erneut druicken, wird die
Cruise Control-Geschwindigkeit basierend auf der neuen
SteuerknUppeleingabe aktualisiert, und die Drohne fliegt mit dieser neuen
Geschwindigkeit weiter.

Aktualisieren
des
Tempomats

e Drucken Sie die Taste des Geschwindigkeitsreglers, ohne den

SteuerknUppel zu betatigen.

Beendendes | priicken Sie die Taste RTH auf der Fernbedienung.

Tempomats @
e Tippen Sie auf ¥ auf der linken Seite der Flugoberflache.

* Nach dem Verlassen des Tempomats schwebt die Drohne auf der Stelle.

Tempomat : @ 0° % 22 peall (80% 3247
"~ D500 H98™ ¢ Vo 5me | Ve10ms

@

JPG+RAW EV 0 | @ 15485P [A’]

e Wahrend der Cruise Control kdnnen der Gas- und der Giersteuerknuppel
weiterhin in Echtzeit verwendet werden; ihre Eingaben werden jedoch nicht in
die Cruise Control einbezogen. Das bedeutet, dass Hohe und Kurs nicht
automatisch festgelegt oder beibehalten werden kénnen.

e Der Tempomat ist in den Modi Normal, Video und Sport verfugbar.

/\ e Der Tempomat kann nur aktiviert werden, wenn ein Steuerkntippel betatigt
wird.

e Die Drohne kann unter den folgenden Bedingungen nicht in den Tempomat
eintreten oder diesen verlassen:

1) Kein GNSS-Signal.

2) Der Akkustand der Drohne ist kleiner oder gleich 10 %.

3) Die Ruckmeldung bei niedrigem Batteriestand wird ausgelost.

4) Die Verbindung mit der Fernbedienung ist unterbrochen.

5) Die Drohne befindet sich in der Nahe des virtuellen Zauns oder ist durch
die Grenzen der GEO-Zone eingeschrankt.
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Anhang

Spezifikation und Parameter

Drohne
Modell DSDR23A
Startgewicht [ 245¢g

Abmessungen

Zusammengeklappt: 88x143x58 Millimeter

Ausgeklappt (mit Propellern): 300x252x58 Millimeter
Ungeklappt (ohne Propeller): 210x152x58 Millimeter

Diagonale Dimension

219 Millimeter

Maximale Fluggeschwindigkeit
(Sportmodus)

Aufwarts: 5 m/s Abwarts: 4 m/s Horizontal: 16 m/s

Maximaler Widerstand bei
Windgeschwindigkeit

10,7 m/s (Stufe 5)

Maximale Flughoéhe

120 Meter (vorbehaltlich der ortlichen Vorschriften)

Maximale Abflughéhe 4000 Meter
Maximale Schwebezeit 2! 29 Minuten
Maximale Flugzeit 3! 32 Minuten
Betriebstemperatur 0°C bis 40°C

GNSS

GPS+GLONASS+Galileo+BeiDou

Bereich der Schwebegenauigkeit
(windstill oder windig)

Vertikal: £0,1 m (mit Vision-Positionierung)
10,5 m (mit GNSS-Positionierung)

Horizontal: £0,3 m (mit
Bildverarbeitungspositionierung)

1,5 m (mit GNSS-Ortung)

Nutzlast 4

Nicht unterstitzt
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Videoubertragung / Wi-Fi / Bluetooth

Betriebsfrequenz

2,400 ~ 2,4835 GHz

Leistung des Senders (EIRP)

FCC: <20 dBm CE/SRRC: <20 dBm

Qualitat der Live-Ansicht

1080p@30 fps

Latenzzeit P!

120 Millisekunden

Maximale Ubertragungsbitrate (©

6 Mbit/s

Maximale Ubertragungsentfernung 1!

10 Kilometer

Antennen

Duale Antennen

Wi-Fi-Protokoll

802.11 a/b/g/n/ac

Wi-Fi-Betriebsfrequenz und
Sendeleistung (EIRP)

2,4 GHz: <17 dBm (FCC/CE/SRRC)

5 GHz: <13 dBm (FCC/CE/SRRC)

Maximale Wi-Fi-Download-
Geschwindigkeit

Wi-Fi 5 & 5 GHz: 25 MB/s

Bluetooth-Protokoll

Bluetooth 4.0/4.2

Bluetooth-Betriebsfrequenz

2,400 ~ 2,4835 GHz

Bluetooth-Sendeleistung (EIRP)

<8 dBm

Wi-Fi- und Bluetooth-Antenne

Einzelne Antenne
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Kamera

Bildsensor 1/2-Zoll-CMOS, Effektive Pixel: 48MP
§ICHTFELD: 79,4°
Aquivalente Brennweite: =26 Millimeter
Objektiv Blende: /1.8
Fokus: 4 Meter bis ~
ISO-Bereich Normaler Videomodus: 100 ~ 6400 Al Night: 100 ~ 25600

Verschlusszeit

1/6400 s ~ 8 Sekunden

Maximale BildgroRRe

8000x6000 (4:3)

Maximale vertikale
Bildgrofe

1520%2704 (9:6)

Fotomodi

Einzelaufnahme JPG: 12MP und 48MP
Einzelaufnahme JPG+RAW: 12MP

BRK: 3/5 Bilder (12MP+JPG)
Serienbildaufnahme: bis zu 7 Bilder (12MP+)PG)

Intervall-Timer-Aufnahme: 2/3/4/5/6/7/8/9/10/15/20/25/30 s
(12MP+JPG)

Panorama: Weitwinkel, 180°, Vertikal

Bildformat

JPG/JPG+RAW(DNG)

Auflésung des Videos

4K: 3840%2160 (16:9)@24/25/30 fps

2.7K: 2704%2028 (4:3)/2704%x1520 (16:9)/1520%2704
(9:16)@24/25/30 fps

FHD: 1920x1440 (4:3)/1920%x1080 (16:9)/1080%1920
(9:16)@24/25/30/50/60 fps

Zeitlupe: 1920x1080 (16:9)@2/3/4/5 x

Video-Format

MP4 (H.264/H.265)

Maximale Video-Bitrate

100 Mbit/s

Lagerung

microSD-Karte (U3 oder V30 oder hdher)

Unterstutztes
Dateisystem

FAT32 (<32 GB) exFAT (>32 GB)

Farbmodus

HDR

Entnebelungsmodus

Ja
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Digitaler Zoom

4K: 1-2x, 2.7K: 1-3x, FHD: 1-4x

Al-QuickShots

Pull-Away, Spirale, Rakete, Kreis, Bumerang und Dolly Zoom

Al-Spur Ja

Abwarts gerichtetes Sichtsystem

Prazisionsschwebeflugbereic
h (8]

0,3 Meter ~ 5 Meter

Nicht verfligbare Situationen

e Monochrome Oberflachen, wie z. B. reines Schwarz oder
reines Weil3.

e Oberflachen mit starken Reflexionen, wie z. B. glatte
Metalloberflachen.

e Transparente Objektoberflachen, wie Wasser oder Glas.

e Oberflachen von sich bewegenden Objekten, z. B. von
laufenden Haustieren, von starkem Wind verwehtem Gras
oder Uber einer Menschenmenge.

e Szenen mit dramatischen Lichtverdnderungen, z. B.
plotzlicher Wechsel von Innenrdumen zu hellem Aul3enlicht.

e Umgebungen, die sehr dunkel oder sehr hell sind.

e Oberflachen mit sich stark wiederholenden Texturen oder
Mustern, wie z. B. kleine Fliesen mit demselben Muster.

e Oberflachen mit sehr gleichmaRigen Streifen.

Kardanische Aufhangung

Mechanischer Bereich

Kippen: -125° bis +45° Rollen: +45° Schwenken: +£30°

Kontrollierbarer Bereich

Neigen: -90° bis +20° Rollen: +35°

Maximale
Regelgeschwindigkeit 100°/s
(Neigung)
Winkelschwingungsbereich 1 | +0.01°
Fernsteuerung
Modell DSRC23A
Akku-Typ Lithium-lonen-Akkupack

Kapazitat der Batterie

18,72 Wh (5200 mAh)

Anschluss zum Aufladen

USB-C, unterstutzt bis zu 18 W PD-Schnellladung
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Betriebstemperatur

0°C bis 40°C

Unterstutzter Port-Typ fur
mobile Gerate

Lightning, USB-C, Micro-USB

* FUr die Verwendung eines mobilen Gerats mit Micro-USB-
Anschluss ist der separat erhaltliche Standard-Micro-USB-
Anschluss erforderlich.

Maximale Betriebsdauer ['0

4 Stunden

VideouUbertragungssystem

PixSync 4.0

Maximal unterstitzte Grolde
des Mobilgerats

L: 170 Millimeter B: 100 Millimeter H: 12,5 Millimeter

* Bei mobilen Geraten mit hervorstehender Riickkamera
betragt die maximal unterstttzte Dicke 18 Millimeter.

Schnellste Ladezeit

2 Stunden (mit einem 18-W-PD-Schnellladegerat)

Intelligente Batterie

Modell DSBT02B
Kapazitat 2230 mAh
Energie 17,18 Wh
Gewicht 84 Gramm
Nennspannung 7.7V

Typ Li-Po 2S
Betriebstemperatur 0°C bis 40°C

1. USB-C (max. 5 V/3 A)

Aufladeverfahren 2. Parallele Ladestation (unterstiitzt das gleichzeitige Laden
von 3 Batterien mit je 18 W)
Ladetemperatur 0°C bis 40°C

Schnellste Ladezeit

1,3 Stunden (bei Verwendung der parallelen Ladehalterung)

[1] Standardgewicht der Drohne (einschlielich Flugakku, Propeller und microSD-Karte).
Das tatsachliche Produktgewicht kann aufgrund von Unterschieden bei den
Chargenmaterialien und externen Faktoren variieren. In einigen Landern und Regionen
ist keine Registrierung erforderlich. Prifen Sie vor dem Fliegen immer die ortlichen
Gesetze und Vorschriften und halten Sie sich strikt daran.
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[2] Die maximale Schwebezeit wird bei einer Umgebungstemperatur von ca. 25°Cin
einer Laborumgebung gemessen, bei einer Schwebehdhe von 1,5 Metern, im
Videoaufzeichnungsmodus 1080p/24 fps (ohne Videoaufzeichnungsbetrieb wahrend des
Fluges) und im Schwebeflug von 100% Akkuladung bis 0%. Die spezifischen Ergebnisse
kdnnen aufgrund der duBeren Umgebung, der Betriebsmethoden und der Firmware-
Version variieren. Bitte beziehen Sie sich auf die tatsachliche Erfahrung fur genaue
Ergebnisse.

[3] Die maximale Flugzeit wird bei einer Umgebungstemperatur von ca. 25°C in einer
windstillen Umgebung gemessen, bei einer konstanten Geschwindigkeit von 5 Metern
pro Sekunde im Vorwartsflug, umgeschaltet auf den Videoaufzeichnungsmodus
1080p/24 fps (ohne Videoaufzeichnungsbetrieb wahrend des Fluges) von 100 %
Akkuladung bis 0 %. Die spezifischen Ergebnisse kdnnen aufgrund der aufReren
Umgebung, der Betriebsmethoden und der Firmware-Version variieren. Bitte beziehen
Sie sich auf die tatsachliche Erfahrung fur genaue Ergebnisse.

[4] Eine Erhdhung des Gewichts der Drohne kann den Flugantrieb beeintrachtigen.
Montieren Sie keine zusatzlichen Nutzlasten oder Zubehorteile von Drittanbietern, um
einen unzureichenden Antrieb zu vermeiden.

[5] Diese Daten stammen aus Labormessungen, und die spezifischen Ergebnisse kénnen
je nach dem tatsachlichen Nutzungsszenario und dem mobilen Gerat variieren.

[6] Die durchschnittliche Bitrate fur die Videolbertragung betragt 5 Mbit/s, wobei
Spitzenwerte bis zu 6 Mbit/s erreicht werden. Die spezifischen Ergebnisse konnen je
nach den tatsachlichen Umgebungsbedingungen, wie Stérungen und Entfernung,
variieren.

[7] Gemessen in einer stoérungsfreien Umgebung im Freien in einer Héhe von 120
Metern, wobei die Antenne der Fernsteuerung auf die Drohne gerichtet ist. Die obigen
Daten zeigen die weiteste Kommunikationsreichweite fur einen Hin- und Ruckflug im
Normalmodus. Achten Sie wahrend Ihres Fluges immer auf die RTH-Anweisungen in der
Potensic Eve App.

[8] Zu den idealen Bedingungen, um diesen Hohenbereich zu erreichen, gehdren
ausreichend Licht, eine Bodenoberflache aus diffus reflektierendem Material mit
reichhaltiger Textur und ein Reflexionsvermogen von mehr als 20 % (z. B.
Zementpflaster usw.).

[9]1 Gemessen bei der Standard-Umgebungstemperatur (0°C - 40°C) in einer windstillen
Umgebung, wobei die Drohne auf Normalmodus eingestellt ist.

[10] Gemessen in einer Innenraumumgebung ohne offensichtliche Stérungen, wenn sich
die Drohne in einem Umkreis von 10 Metern um die Fernsteuerung befindet, und von
100 % Akkuladung bis 0 %.
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Post-Flight Checkliste

FUhren Sie eine Sichtprufung durch, um sicherzustellen, dass die Drohne, die
Fernsteuerung, die Gimbal-Kamera, die Batterien und die Propeller in gutem
Zustand sind. Wenden Sie sich an den Kundendienst, wenn Sie einen Schaden
feststellen.

Stellen Sie sicher, dass das Kameraobjektiv und die Sensoren des
Bildverarbeitungssystems sauber sind.

Achten Sie darauf, dass Sie die Drohne vor dem Transport richtig lagern.

Anweisungen zur Wartung
Um schwere Verletzungen von Kindern und Tieren zu vermeiden, beachten Sie bitte die
folgende Regel:

Kleinteile, wie Kabel und Bander, sind gefahrlich, wenn sie verschluckt werden.
Bewahren Sie sie aulRerhalb der Reichweite von Kindern und Tieren auf.
Bewahren Sie die Smart Battery und die Fernbedienung an einem kuhlen,
trockenen Ort und vor direkter Sonneneinstrahlung geschitzt auf. Dadurch wird
verhindert, dass der eingebaute LiPo-Akku Uberhitzt. Die empfohlene
Lagertemperatur liegt zwischen 22°C und 28°C (71°F-82°F) fir mehr als drei
Monate. Lagern Sie den Akku niemals aulBerhalb von -10°C bis 45°C.

Die Kamera darf NICHT mit Wasser oder anderen Flussigkeiten in Beruhrung
kommen oder in diese eingetaucht werden. Wenn sie nass wird, wischen Sie sie
mit einem weichen, saugfahigen Tuch trocken. Das Starten einer nassen Drohne
kann zu dauerhaften Schaden fuhren. Verwenden Sie KEINEN Alkohol, Benzol,
Verdunner oder andere brennbare Reinigungsmittel. Lagern Sie die Kamera
NICHT an feuchten oder staubigen Orten.

Uberprifen Sie alle Teile der Drohne nach jedem Absturz oder harten Aufprall.
Wenn Sie Probleme finden, kontaktieren Sie den Potensic-Support.

Uberprifen Sie regelmaRig die Batteriestandsanzeigen fur den aktuellen
Ladezustand und die Lebensdauer der Batterie. Die Batterie ist fur 250 Zyklen
ausgelegt. Verwenden Sie sie nicht dartber hinaus.

Transportieren Sie die Drohne mit eingeklappten Armen und ausgeschaltet.
Transportieren Sie die Fernbedienung mit eingeklappten und ausgeschalteten
Antennen.

Der Akku geht nach langer Lagerung in den Ruhezustand Uber. Laden Sie ihn auf,
um ihn aufzuwecken.

Lagern Sie die Drohne, den Controller, den Akku und das Ladegerat an einem
trockenen Ort.

Nehmen Sie den Akku heraus, bevor Sie die Drohne warten, z. B. zum Reinigen
oder Wechseln der Propeller. Verwenden Sie ein weiches Tuch, um Staub und
Schmutz zu entfernen. Verwenden Sie KEINE nassen Tucher oder
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Reinigungsmittel mit Alkohol. Flussigkeiten kénnen in die Drohne eindringen und
einen Kurzschluss in der Elektronik verursachen.

e Schalten Sie die Batterie aus, bevor Sie die Propeller Uberprifen oder
auswechseln.

Fehlersuche

e Warum kann der Akku nicht vor dem ersten Flug verwendet werden?
Der Akku muss vor der ersten Benutzung durch Aufladen aktiviert werden.

e Keine Funktion
Prufen Sie, ob die intelligente Batterie und die Fernbedienung durch Aufladen
aktiviert wurden. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden Sie sich an den
Kundendienst.

e Probleme beim Einschalten und Starten
Prifen Sie, ob der Akku Strom hat. Wenn dies der Fall ist und das Gerat trotzdem
nicht normal startet, wenden Sie sich an den Kundendienst.

e Probleme beim SW-Update
Befolgen Sie zum Aktualisieren der Firmware die Anweisungen im
Benutzerhandbuch. Wenn die Aktualisierung der Firmware fehlschlagt, starten
Sie alle Gerate neu und versuchen Sie es erneut. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich an den Kundendienst.

e Probleme beim Herunterfahren und Ausschalten
Wenden Sie sich an den Kundensupport.

e So erkennen Sie nachlassige Handhabung oder Lagerung unter unsicheren
Bedingungen
Wenden Sie sich an die Kundenbetreuung.

Risiken und Warnhinweise

Wenn die Drohne nach dem Einschalten ein Risiko erkennt, erscheint eine Warnmeldung
auf Potensic Eve.

Achten Sie auf die folgenden Situationen:

e Wenn der Zustand der Drohne nicht zum Start geeignet ist.

e Wenn der Kompass gestort wird und kalibriert werden muss.

e Folgen Sie den Anweisungen auf dem Bildschirm, wenn Sie dazu aufgefordert
werden.
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Entsorgung
[ ]

Beachten Sie bei der Entsorgung der Drohne und der Fernsteuerung die ortlichen
Vorschriften fur elektronische Gerate.

Batterie-Entsorgung

Entsorgen Sie Batterien nur nach vollstandiger Entladung in den dafur vorgesehenen
Recycling-Behaltern. Entsorgen Sie die Batterien NICHT im normalen Mull. Halten Sie
sich strikt an die ortlichen Vorschriften fur die Entsorgung und das Recycling von
Batterien.

Wenn sich eine Batterie nach einer Tiefentladung nicht mehr einschalten lasst,
entsorgen Sie sie sofort.

Wenn die Smart Battery nicht vollstandig entladen werden kann, wenden Sie sich an ein
professionelles Batterieentsorgungs-/Recyclingunternehmen, um Hilfe zu erhalten.

CO0-Zertifizierung
ATOM 2 (DSDR23A) erfullt die Anforderungen der CO-Zertifizierung.
Modell: DSDR23A
UAS-Klasse: co
Maximale Abflugmasse (MTOM): 245¢g
Maximale Propellerdrehzahl: 16800RPM

MTOM-Anweisung

Das MTOM (Maximum Takeoff Mass) des ATOM 2 (Modell DSDR23A), einschliel3lich
Smart Battery, Propeller und microSD-Karte, betragt 245 g, um die CO-Anforderungen zu

erfullen.
Benutzer mussen diese Anweisungen befolgen, um die MTOM-Anforderungen flr jedes

Modell zu erftllen:

e Fugen Sie der Drohne KEINE Nutzlast hinzu, aulBer den im Abschnitt "Liste der
Gegenstande, einschliellich qualifiziertem Zubehdr" aufgefuhrten

Gegenstanden.
e Verwenden Sie KEINE nicht qualifizierten Ersatzteile, wie z. B. Smart-Flight-Akkus,

Propeller usw.
e Riusten Sie die Drohne NICHT nach.
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Liste der Artikel, einschlieBlich qualifiziertem Zubeho6r

Far CO

Item Modellnummer Abmessungen Gewicht
119,4%63,8 mm

Propeller DSDR23A-PPS (DurchmesserxGewindestei | 0,65 g (pro Stuck)
gung)

Intelligente

s DSBT02B 83,6%x42,5%34,6 mm Ca.84¢g
Batterie
microSD-Karte* K.A. 15%11x1,0 mm Ca.03g

* Nicht in der Originalverpackung enthalten.

Liste der Ersatz- und Austauschteile

Fur CO

e ATOM 2 Propeller

e ATOM 2 Intelligente Batterie

Warnhinweise fir die Fernbedienung
Modell: DSRC23A

Wenn die Fernbedienung von der Drohne getrennt wird, zeigt die Potensic Eve App
einen Hinweis auf dem Bildschirm an, und die Drohne fUhrt ihr voreingestelltes
Verhalten aus, wenn das Fernbedienungssignal verloren geht. Die Fernbedienung
schaltet sich nach 20 Minuten Inaktivitat automatisch ab.

e Vermeiden Sie Stérungen zwischen der Fernbedienung und anderen drahtlosen

Geréaten. Stellen Sie sicher, dass Sie das Wi-Fi auf mobilen Geraten in der Nahe
ausschalten. Wenn Stérungen auftreten, landen Sie die Drohne so schnell wie

moglich.

e Betreiben Sie die Drohne NICHT bei zu hellen oder zu dunklen Lichtverhaltnissen,
wenn Sie ein Mobiltelefon zur Uberwachung des Fluges verwenden. Der Benutzer

ist fur die korrekte Einstellung der Display-Helligkeit verantwortlich, wenn er in

direktem Sonnenlicht fliegt.

e Wenn ein unerwarteter Vorgang auftritt, lassen Sie die SteuerknUppel los oder
dricken Sie die Return to Home (RTH)-Taste.

Liste der VorsichtsmaRRnahmen
Nachstehend finden Sie eine Liste der mechanischen und betrieblichen

VorsichtsmalRnahmen fur das ATOM 2:

e In Notsituationen kdnnen die Propeller durch einen kombinierten Knuppelbefehl

gestoppt werden. Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt Notstopp der

Propeller wahrend des Fluges.
e Funktion Rickkehr zur Heimat (RTH). Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt

Ruckkehr zur Heimat (RTH).
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Abwarts gerichtetes Sichtsystem. Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt
Downward Vision System.

Die Funktion GEO Zone schrankt den Flugbetrieb in Bereichen wie Sperrzonen
und Hoéhenzonen ein oder verbietet ihn, um einen sicheren und legalen
Drohnenbetrieb zu gewahrleisten. Weitere Einzelheiten finden Sie im Abschnitt
GEO-Zone.

EASA-Hinweis

Lesen Sie vor der Verwendung unbedingt das der Verpackung beiliegende Dokument
mit den Drohneninformationen.

Unter dem folgenden Link finden Sie weitere EASA-Hinweise zur Ruckverfolgbarkeit.

https://www.

Original-Anleitung

Dieses Handbuch wird von Shenzhen Potensic Intelligent Co. zur Verfigung gestellt und
der Inhalt kann sich &ndern. Adresse: Raum 1901, Jingizhigu Building, Tangling Road,
Nanshan District, Shenzhen, China.

Risikokategorien und Bewertung

Wahlen Sie fir den Start eine offene, ungehinderte Umgebung, fernab von
Menschenmengen, Hindernissen und Wasserflachen. Halten Sie wahrend des
Fluges die Sichtverbindung aufrecht und vermeiden Sie Flige Uber
Menschenmengen.

Die maximale Flughdhe betragt 120 m. Beachten Sie die 6rtlichen Gesetze und
Vorschriften.

Die Drohne unterstutzt kein Zubehor von Drittanbietern oder zusatzliche Lasten,
um ihre Leistung nicht zu beeintrachtigen.

Vergewissern Sie sich vor dem Flug, dass der Akku richtig in die Drohne
eingesetzt ist und die Akkuverriegelung fest sitzt.

Geben Sie die relevanten Informationen in der Potensic Eve App > Einstellungen
> Sicherheit > Remote ID entsprechend den lokalen Vorschriften ein und stellen
Sie sicher, dass Remote ID vor dem Flug aktiviert ist.

Stellen Sie sicher, dass die Flugsicherheitsdaten vor dem Start auf die neueste
Version aktualisiert werden.

Die Software des Drohnensystems hat eine strenge Sicherheitszertifizierung
durchlaufen und verwendet VerschlUsselungs- und Anti-
Manipulationsmechanismen fur sichere Video-, Foto- und Firmware-Downloads.
Vermeiden Sie die Verwendung des Produkts in starken Magnetfeldern oder in
der Nahe von grofRen Metallobjekten, wie z. B. Metallminen, Parkplatzen, grof3en
stahlverstarkten Betongebauden und Hochspannungsleitungen.

Nehmen Sie das Produkt nicht auseinander und verandern Sie es nicht.
Verwenden Sie immer das offiziell empfohlene Originalzubehdr. Nicht-originales
Zubehor kann ein Sicherheitsrisiko darstellen.
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https://www.easa.europa.eu/en/document-library/general-publications/drones-information-notices

Risikokategorien und Bewertung

(Einstufung 1-5, Stufe = Wahrscheinlichkeit x Schweregrad, 1-4 geringes Risiko, 5-10 mittleres Risiko, 12-25 hohes

Risiko)
Wahrsche
Schwere | Eben
Risiken inlichkeite W Milderung Robustheit
grad e
n
Uberschreitung des
maximalen 1 2 2 MTOM-Erklarung Mittel
Abfluggewichts
Halten Sie einen
Sicherheitsabstand zu Hinzufligen von Warnungen im
missionsbedingten 2 2 4 Handbuch; Minimierung der Flugzeit Mittel
Menschenansammlunge Uber Menschenmengen
nein
. . Hinzufiigen von Warnhinweisen im
Fliegen Uber . .
1 4 4 Handbuch; Checkliste vor dem Flug Mittel
Menschenmassen o
muss bestatigt werden
Flagen Sie Warnhinweise in das
BVLOS wahrend des 5 5 4 Handbuch ein; vergewissern Sie sich vor Mittel
Fluges dem Flug, dass das Fluggebiet frei von
Hindernissen ist.
Uberschreitung der Flagen Sie Anweisungen im Handbuch
Héhenbegrenzung von 1 3 3 hinzu; aktivieren Sie die Hoch
120 Metern wahrend Hohenbegrenzung vor dem Flug oder
des Fluges die eingebaute Héhenbegrenzung
Gefahrliche Be%schrglbu.ng des Verbotﬁ von Nutzlast
R . mit gefdhrlichen Gegenstanden .
Gegenstande wahrend 1 4 4 . . ) o Mittel
o hinzufugen; Warnhinweise im Handbuch
des Fluges mitfihren . .
hinzufugen
Hinzuftigung der Beschreibung, dass vor
dem Start zu prufen ist, ob alle Teile
Gegenstande, die befestigt sind; Hinzufugung eines
wahrend des Flugs von 1 3 3 Warnhinweises im Handbuch, dass das Mittel
der Drohne abfallen MitfUhren von Gegenstanden, die
wahrend des Fluges herunterfallen
kénnen, verboten ist
Der Pilot ist unter 16 Hinzuflgen eines Warnhinweises auf der .
1 2 2 Mittel
Jahre alt Produktverpackung
Pilot ist nicht mit dem Hinzufigen eines Warnhinweises auf der N
2 2 4 Niedrig
Handbuch vertraut Produktverpackung
Hinzufigen von Anweisungen zur
Remote ID ist nicht Aktivierung des RID-Rundfunks vor dem .
. 2 2 4 . Mittel
aktiviert Start oder dessen standardmaliige
Aktivierung
Versaumnis, die Hinzufiigen von Anweisungen zur
Flugsicherheitsdaten zu | 1 3 3 Aktualisierung der Flugsicherheitsdaten | Mittel

aktualisieren, was zu
Fligen in

vor dem Abflug
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Flugbeschrankungszone
n fuhrt
Risiken beim
Datenaustausch
(Herunterladen von Beschreibung der Protokolle fir die
Videos, Fotos, Ubertragung von Daten mit einem Hoch
Aktualisierung der hohen Sicherheitsniveau in das
Software) zwischen dem Handbuch aufnehmen
UAS und externen
Geraten
Beschreibung der Protokolle fur
Software-Upgrades mit
Risiken bei Software- ) « P8 .
N eingeschranktem Zugriff oder Remote- Hoch
Upgrades fur UAS ) . -
Upgrades mit hohem Sicherheitsniveau
in das Handbuch aufnehmen
Risiken bei der
Warnung vor der Verwendung des
Verwendung der .
. Produkts in starken Magnetfeldern Hoch
Drohne an Orten mit hinzufiigen
starken Magnetfeldern &
Hinzuf iner W. , dass d
Illegale Modifikation von nzu uggn einer Yvarnting as.s. .as
. . Produkt nicht zerlegt oder modifiziert
Drohnen mit dem Risiko ) . Hoch
von Fehlfunktionen werden darf, mit Ausnahme des offiziell
empfohlenen Zubehdérs im Handbuch

SchweregradVahrschei

1

2

~0F

Agentur der Europaischen Union flr MIT KAMERA

Diese Drohne ist ein Luftfahrzeug. Es gilt das Luftrecht.
Als Drohnenpilot sind Sie fur den sicheren Betrieb Ihrer Drohne verantwortlich.

Bevor Sie als Drohnenpilot fliegen, mussen Sie

Vergewissern Sie sich, dass der Besitzer der Drohne bei seiner nationalen Behorde
registriert ist (sofern er nicht bereits registriert ist).
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Vergewissern Sie sich, dass die Registrierungsnummer des Besitzers an der Drohne
angebracht ist.

lesen und befolgen Sie die Anweisungen des Herstellers

%

%

F

durfen:

WWww.easa.europa.eu/drones/NAA

Stellen Sie sicher, dass Sie ausreichend
versichert sind

Informieren Sie sich Uber Flugverbotszonen
und eventuelle Einschrankungen in dem
Gebiet, in dem Sie fliegen mochten.

Behalten Sie die Drohne immer im Blick

Halten Sie einen sicheren Abstand zwischen
der Drohne und Menschen, Tieren und
anderen Fluggeraten ein

Informieren Sie Ihre nationale
Luftfahrtbehérde unverziglich, wenn lhre
Drohne in einen Unfall verwickelt ist, der zu
einer schweren oder todlichen Verletzung
einer Person fuhrt oder ein bemanntes
Luftfahrzeug betrifft

Betreiben Sie Ihre Drohne innerhalb der in den
Anweisungen des Herstellers festgelegten
Grenzen

Prufen Sie, wie Sie sich anmelden und wo Sie fliegen '

°
Straftaten

sind gesetzlich
strafbar

GO0

2
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Fliegen Sie nicht Gber grof3e
Menschenansammlungen

Fliegen Sie nicht hdher als 120 m Gber dem
Boden

Fliegen Sie nicht in der Nahe von Flugzeugen
und in der Nahe von Flughafen,
Hubschrauberlandeplatzen oder in der Nahe
von Notfalleinsatzen.

Verletzen Sie nicht die Privatsphare anderer
Personen

Nehmen Sie nicht absichtlich Fotos, Videos
oder Tonaufnahmen von Personen auf und
veroffentlichen Sie diese nicht ohne deren
Zustimmung.

Verwenden Sie die Drohne nicht, um
gefahrliche Guter zu transportieren oder
Material fallen zu lassen.

Verandern Sie Ihre Drohne nicht. Nur die vom
Hersteller der Drohne empfohlenen Software-
Uploads sind erlaubt


http://www.easa.europa.eu/drones/NAA

Garantiebedingungen

Auf ein neues Produkt, das im Vertriebsnetz von Alza gekauft wurde, wird eine Garantie
von 2 Jahren gewahrt. Wenn Sie wahrend der Garantiezeit eine Reparatur oder andere
Dienstleistungen bendtigen, wenden Sie sich direkt an den Produktverkaufer. Sie
mussen den Originalkaufbeleg mit dem Kaufdatum vorlegen.

Als Widerspruch zu den Garantiebedingungen, fiir die der geltend gemachte
Anspruch nicht anerkannt werden kann, gelten:

Verwendung des Produkts fur einen anderen Zweck als den, fur den das Produkt
bestimmt ist, oder Nichtbeachtung der Anweisungen fur Wartung, Betrieb und
Service des Produkts.

Beschadigung des Produkts durch Naturkatastrophe, Eingriff einer unbefugten
Person oder mechanisch durch Verschulden des Kaufers (z. B. beim Transport,
Reinigung mit unsachgemalen Mitteln usw.).

Naturlicher Verschleil3 und Alterung von Verbrauchsmaterialien oder Komponenten
wahrend des Gebrauchs (wie Batterien usw.).

Exposition gegenuber nachteiligen dul3eren Einfliissen wie Sonnenlicht und anderen
Strahlungen oder elektromagnetischen Feldern, Eindringen von FlUussigkeiten,
Eindringen von Gegenstanden, Netzuberspannung, elektrostatische
Entladungsspannung (einschlie3lich Blitzschlag), fehlerhafte Versorgungs- oder
Eingangsspannung und falsche Polaritat dieser Spannung, chemische Prozesse wie
verwendet Netzteile usw.

Wenn jemand Anderungen, Modifikationen, Konstruktionsanderungen oder
Anpassungen vorgenommen hat, um die Funktionen des Produkts gegenuber der
gekauften Konstruktion zu andern oder zu erweitern oder nicht originale
Komponenten zu verwenden.
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EU-Konformitatserklarung

Dieses Produkt erfullt die Anforderungen aller relevanten Richtlinien der Europaischen
Union. Den vollstandigen Text der Konformitatserklarung finden Sie am Ende dieses
Benutzerhandbuchs.

q

WEEE

Dieses Produkt darf gemal3 der EU-Richtlinie Uber Elektro- und Elektronik-Altgerate
(WEEE - 2012/19/EU) nicht Uber den normalen Hausmull entsorgt werden. Stattdessen
muss es an den Ort des Kaufs zurtickgebracht oder bei einer 6ffentlichen Sammelstelle
far wiederverwertbare Abfalle abgegeben werden. Indem Sie sicherstellen, dass dieses
Produkt ordnungsgemald entsorgt wird, tragen Sie dazu bei, mogliche negative Folgen
fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden, die andernfalls durch die
unsachgemalle Entsorgung dieses Produkts verursacht werden konnten. Wenden Sie
sich an Ihre ortliche Behdrde oder an die nachstgelegene Sammelstelle, um weitere
Informationen zu erhalten. Die unsachgemal3e Entsorgung dieser Art von Abfall kann
gemald den nationalen Vorschriften zu Geldstrafen fuhren.
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