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Informacion de seguridad Lista de envases

Antes de utilizar el robot, lea las siguientes instrucciones de seguridad y 01. Robot EBO X 02. Muelle de carga

tome las medidas preventivas generales. 03. Adaptador para base de carga 04. Manual del usuario
1. Sélo los técnicos autorizados pueden desmontar el robot. No se 05. Tarjeta SD 06. Pin
recomienda a los usuarios que lo hagan.

2. Retire la cubierta protectora exterior antes de utilizar el dispositivo
para garantizar su correcto funcionamiento.

3. No coloque el robot sobre un escritorio, una mesa, un banco de TV u
otros lugares donde pueda caerse con facilidad para evitar cualquier
dafio.

4. No se permite la operacién en un entorno con fuego abierto u objeto
fragil. No se permite la operacién en un area donde se almacenen
materiales inflamables.

5. No lances ni des patadas al robot.

6. No utilice el aparato en cuartos de bafio, lavabos u otras zonas
himedas.

7. Utilice el robot Gnicamente en un entorno en el que la

temperatura oscile entre -10°C y 35°C.

8. Aseglirese de que hay sefial Wi-Fi en la zona en la que trabaja el

robot.

9. No doble excesivamente el cable ni coloque objetos pesados o afilados
sobre el robot.

10. Cualquier operacién no conforme con el manual del usuario puede
causar dafios al robot.




Presentacion del producto

01. Médulo ToF 02. Camara 03. Botdn de privacidad 04. Luces de
expresién ocular 05. Area tactil 06. Motor del cubo 07. Luz de relleno
infrarroja 08. MIC 09. Luces de la atmdsfera de la cintura 10. Médulo ToF
11. Unidad acUstica 12. Salida de aire 13. Ranura para tarjeta SD

14. Médulo receptor de infrarrojos 15. Médulo ToF 16. Area tactil

17. Pausa/Reproducir 18. Bajar volumen 19. Botén de accién 20. Subir
volumen 21. 21. Botdn de encendido Botdn Reset

23. Contacto de carga

24. Indicador luminoso de alimentacién 25. Médulo transmisor de infrarrojos
26. Contacto de carga 27. Interfaz CC

28. Ranura para cable de carga29 . Pegamento antideslizante




Como utilizar la base de carga

1. Inserta la clavija de CC del adaptador en el orificio de CC situado en la
parte inferior de la base de carga.

2. Introduce el cable adaptador en la ranura de la base de carga para
asegurarte de que el primero no conecte con el segundo.
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3. Retire el recubrimiento de la cola antideslizante de la base de cargay

coloque la base de carga con la parte posterior bien pegada a una pared y
la parte inferior firmemente apoyada en el suelo.

Nota: Para evitar que la base de carga se mueva, aseglrate de que esté

bien apoyada en la parte inferior de la pared y firmemente sujeta al
suelo.




4. Mantenga despejadas de obstaculos las zonas de 1,5 metros por
delante y 1 metro aizquierda y derecha de la base de carga, para que el
robot pueda volver sin problemas para la carga.

5. Enchufa el adaptador a la fuente de alimentacién. El indicador
luminoso de la parte superior de la base de carga se encendera cuando la
conexion se haya realizado correctamente.

6. Al colocarlo en la base de carga, el robot se encendera y comenzara a
cargarse automaticamente, y mostrara el nivel de bateria actual.

7. Cuando la baterfa esté demasiado baja, el robot iniciara el programa
de carga automatica. Utilice la aplicacion EBO HOME si necesita detener
el programa.




Como utilizar el robot

1. Encendido/Apagado: Pulse el botdn de encendido para encender el 3. Funciones de control de reproduccién: Volumen +/ Volumen -y
robot. Mantenga pulsado el botén de encendido durante 3 segundos para

apagar el robot. Pausa/Reproduccién.

2. Pulse el botdn Accidn para utilizar el asistente de voz sin decir 4. Zonas tactiles (izquierday

ninguna palabra de despertador. derecha):

(2) La zona tactil derecha:
P p asa alsiguiente
(1) La zona tactil tema deilumignaciénoa
izquierda: cambia al la siguiente pista.
tema de iluminacién
anterior o a la pista
anterior.




5. Tres métodos para cambiar la configuracién de privacidad:
(1) Pulsey bloquee la cdmara cardan. Se apagara y sera necesario
encenderla manualmente. En este caso, no podra activar la camara
cardan a través de la App.

(2) Pulse el botdn Privacidad. Cuando la luz indicadora esté encendida, el
micréfono y la cdmara de grabacion del robot se desconectaran de la
alimentacion. En este caso, la activacion a través de la App no estara
disponible.

(3) Puedes activary desactivar rapidamente la cdmara cardan mediante el
botén de acceso directo de la aplicacién EBO HOME.

6. Conecta el Bluetooth del robot:
(1) Busca "EBO X ROBOT" en tu dispositivo inteligente.
(2) Elige conectar el Bluetooth del robot.

(3) En la aplicacién EBO HOME, elige el dispositivo Bluetooth que
vas a conectar para desconectarlo.




7. Reinicie el robot : Pulse y mantenga pulsado el bot6n de reinicio de la
parte inferior durante més de 5 segundos. No lo apague durante el
proceso de reinicio.

Nota: La restauracién de los ajustes de fabrica o la desvinculacion del
robot no borrara el contenido de la tarjeta SD. Se recomienda realizar
una copia de seguridad del contenido de la tarjeta SD y vaciarla.




Como conectar el robot a lared

1. El robot tarda aproximadamente 1 minuto en ponerse en marchay, 3. Inicie sesidn en la pagina de inicio de la aplicacién EBO y siga los pasos
a continuacién, entra en el modo de exploracién. que se indican a continuacién para vincular el robot y hacer coincidir la
red con el nombre Wi-Fi y las contrasefias correctas:
(1) Escanee el c6digo QR y espere un momento hasta que el robot le
indique que la conexion a la red se ha realizado correctamente.
(2) Permanezca en la pagina del cddigo QR hasta que aparezca la
indicacion de vinculacién correcta.

L . Ted para el robot:
2. Aldescargar la aplicacion y registrarse para obtener una cuenta,

seleccione la informacion correcta sobre el pais o la region.

Vaya a la pagina de configuracién del robot

en la aplicacién EBO HOME

Introduzca su nueva cuenta Wi-Fiy
contrasefia

Genera un c6digo QR Yy el robot lo escanea

(Android)




Especificaciones del robot

Nombre del producto

Robot de compaiiia de la familia EBO X

Modelo de producto

EBOX

Tipos de conexién inalambrica

2.4G/5G Wi-Fi, BT, 2.4G Radio autodefinida

Dimensiones del producto

L168mm X A168mm X H218mm

Material

PC+ABS

Peso del producto

1700g (+20g)

Descripcion del cardan

Cardan de un eje

Resolucién

UHD, FHD, HD y SD

Velocidad méxima

1,5m/s

FOVde la camara

106°

Angulo de ascenso

<=]15°

Cémara F/N

18

Despeje de obstéculos

<=10mm

Tipo de micréfono

Conjunto de 4 micréfonos

Ruido de funcionamiento

<=28dB

Potencia del altavoz

8W

Formato de codificacién de audio

AAC\PCM

BPU/NPU

5TOPS BPU

Formato de codificacién de video

H265

Tipo de motor

Motor de cubo de transmisién directa

sin escobillas

RAM

2GB

Capacidad de la bateria

2500mAh

ROM

8GB

Potencia nominal del

adaptador

19V-=1,8A

Tecnologia de carga automatica

Visién e infrarrojos

Potencia nominal del

robot

el

Especificaciones LED

RGB

Tiempo de carga

2 horas

Soporte de memoria ampliada

16G - 256G
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Duracion de la baterfa

2-3 horas

Formato de archivo de la tarjeta de

memoria

MP4
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Instrucciones de control por voz del robot

1. Para iniciar sesion en la cuenta de Alexa en EBO HOME App, siga

las instrucciones para crear e iniciar sesién en una cuenta de

Amazon.

X Vealapagina deinicio de sesion de Alexa en la aplicacion EBO HOME
y haz clic en "Iniciar sesion".

% Siga las instrucciones para entrar en la pagina de autorizacién de

cuenta e introduzca la contrasefia de su cuenta de Amazon para

completar la autorizacién.

% Selecciona tu pais o regién y confirma qué idioma utilizaras para

interactuar con Alexa.

X Establezca el Nombre del dispositivo. La opcién por defecto es

"Robot", y el Nombre del dispositivo afectard a las palabras de

comando utilizadas para controlarelr o b o t . Por ejemplo, si el

Nombre del dispositivo esta configurado como "Robot", la frase de

comando para controlar el robot a través de Alexa debera ser "Alexa,

Robot siéntate".

2. Uso de Alexa en el robot Al utilizar las funciones universales de Alexa
en un robot, puedes controlarelr o b o t dandole érdenes de voz
como "Alexa, habla mas despacio"”, "Alexa, léeme un cuento" o "Alexa,
cuéntame un chiste de software".

3. Habilitar la habilidad EBO X Robot
X Abre la aplicacion Amazon Alexa.
X Busca "EBO X Robot Skill".
X

Haz clic en "Activar".
% Utiliza Alexa para controlar el robot diciendo: "Alexa, 'Robot’ &
levantate", "Alexa, 'Robot' siéntate", "Alexa, 'Robot' sigueme", "Alexa, Arrojar una baterfa alfue%tjoa un horno caliente, o aplastarla o

'Robot' vuelve a la carga". Precauci cortarla mecanicamente, lo que puede provocar una explosion.
Degar una bateria en un entorno de temperatura »
on: extremadamente alta queﬁueda rovocar una explosién o la

fuga de liquidos o gases inflamables.




Menciones legales

1. Antes de utilizar el producto, lea atentamente este documento y
consérvelo para futuras consultas. ,
2. Lasilustraciones y descripciones de este documento son sélo de
referencia, y prevalécera el producto real. Para especificaciones y
configuraciones concretas, consulte los documentos de
especificaciones correspondientes o consulte al vendedor.
3. La capacidad de almacenamiento nominal y los indicadores de
rendimiento técnico son sélo especificaciones, y los datos reales pueden
variar debido a factores como el entorno y la configuracion.
4. Si utiliza el robot con otros productos o software, Enabot no
garantlza su compatibilidad y legalidad. L -

. Nada en este documento constituye una modificacién de la politica
de garantia de productos de Enabot.
6. Este producto no esta disefado para su uso en el trasplante de
6rganos u otras aFllcacmnes de sistemas de soporte vital en las que
cualquier fallo del producto podria causar la muerte o lesiones

ersonales. A A -

. Sin la autorizacién de Enabot, nadie puede copiar, transcribir, borrar,
compilar, almacenar, transmitir o traducir este documento.

Cumplimiento de la normativa FCC Este aparato cumple la Parte 15de la
normativa FCC. Su funcionamiento esta sujeto a las dos condiciones siguientes:
lg Este dispositivo no puede causar interferencias perjudicialesy

2) este dispositivo debe aceptar cualquier interferencia recibida, incluidas las
interferencias que puedan causar un funcionamiento no deseado. los cambios o
modificaciones no aprobados expresamente por la parte responsable
cumplimiento podrian anular la autoridad del usuario para utilizarel
equipo.Este equipo ha sido probadoy cumple con los limites establecidos
para los dispositivos digitales de Clase B, de acuerdo con la Parte 15 de las
normas de la FCC. Estos limites estan disefiados para proporcionar una ,
proteccion razonable contra interferencias perjudiciales en una instalacion
residencial. Este equipo genera, utilizay puede irradiar energiade
radiofrecuencia y, si no sé instala y utiliza de acuerdo con las instrucciones,
puede causar inerferencias perjudiciales en las comunicaciones por radio. No
obstante, no se garantiza que no se produzcan interferencias en una instalacion
concreta. Si este equipo causa interferencias perjudiciales en la recepcion de
radio o television, lo cual puede determinarse apagando y encendiendo el |
equipo, se recomienda al usuario que intente corregir la interferencia mediante
una o mas de las siguientes medidas:

-- Reorientar o reubicar la antena receptora.

-- Aumentar la separacién entre el equipo y el receptor.
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-- Conecte el equipo a una toma de corriente de un circuito distinto al que estd
conectado el receptor. o . .
-- Consulte al distribuidor o a un técnico de radio/TV experimentado
Eara obtener ayuda. Cumplimiento de la normativa IC . .

ste dispositivo contiene transmisor(es)/receptor(es) exentos de licencia que
cumplen con los RSS exentos de licencia de Inngvacion, Ciencia y Desarrollo
E_con_omtlco de Canada. Su funcionamiento esta sujeto a las dos condiciones
siguientes:
(1) Este aparato no debe causar interferencias.
(2) Este aparato debe aceptar cualquier interferencia, incluidas las
interferencias que puedan causar un funcionamiento no deseado del aparato.
El emisor/receptor exento de licencia contenido en el presente aparato
cumple con las normas CNR de Innovacion, Ciencias y Desarrollo Economico de
Canada aplicables a los aparatos de radio exentos de licencia. L'exploitation est
autorisée aux deux conditions suivantes ;
(1) L'appareil ne doit pas produire de brouillage; )
(2) El aparato debe aceptar toda la suciedad radioeléctrica, incluso si la
suciedad puede comprometer su funcionamiento. Este equipo cumple con
los limites de exposicion a la radiacion FCC/IC RSS-102 establecidos para un
entorno no controlado. Este equipo debe instalarse y utilizarse con una
distancia minima de 20 cm entre el radiador y su cuerpo. Este transmisor no
debe colocarse ni funcionar junto con ninguna otra antena o transmisor. Este
equipo cumple los limites de exposicion a radiaciones IC CNR-102 establecidos
para un entorno no controlado. Este equipo debe instalarse y utilizarse con una
distancia minima de 20 cm entre el radiador y su cuerpo. Cet émetteur ne doit pas
étre colocalisé ou fonctionner en conjonction avec une autre antenne ou un
autre émetteur. El dispositivo para el funcionamiento en la banda 5150-5250
MHz es sé6lo para uso en interiores para reducir la posibilidad de
interferencias perjudiciales a los sistemas méviles por satélite cocanal;
el dispositivo utilizado en la banda 5150-5250 MHz esta reservado a un uso en
interiores a fin de reducir el riesgo de rotura perjudicial para los sistemas moviles
gor satélite en el mismo canal;

150-5350 MHz estan restringidos al uso
exclusivo en interiores. o o )
Las funciones de los sistemas de acceso inaldmbrico, incluidas las redes de drea
local radioeléctricas (WAS/RLAN) dentro de la banda 5150-5350 MHz para este
dispositivo estan restringidas al uso en interiores Ginicamente dentro de todos
los&aalses dela Union EuroRea tBE[rBG/CZ(DK/ DE, E%[IE ELéES/FRéHR/

T/PL/PT/RO, R/N O/CH/IS/LI/UK(NI)

IT/CY/LV/LT/LU/HU/MT/NL/. /SI/SK/FI/SE/
Protocolo inaldmbrico bandas de potencia méaxima de salida
frecuencia
802.11b,g,n 2,4 GHz 16dBm
802.11.a,ac 5,2 GHz 17dBm
BT 2,4GHz 0dBm
Radio autodefinida 2.4G 2,4 GHz 2dBm




Redes sociales

Instag Yoﬁbe g 0

@enabot_official @Enabot @enabot_ebo_ @Enabot

Para preguntas generales: ebo@enabot.com Para
asistencia técnica: support@enabot.com Para
empresas : sales@enabot.com

Para Marketing : marketing@enabot.com —
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http://www.enabot.com/

El aparato ha sido homologado para su uso en paises de la UE y, por tanto, esta provisto de la marca
CE. Toda la documentaci6n necesaria estd disponible en el sitio web www.electro-collares.es. Cambios

en los parametros técnicos. propiedades y errores de impresion reservados.

Centro de servicio y distribucién

Reedog, sro Sedmidomky

459/8 101
00 Praga 10
Tel: +34900963443. info@reedog.es

Email: infofelectric-collars gu


http://www.electric-collars.com/



