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Proc je systém 3D Vision LUBA lepsi?
LUBA Ostatni

3D Vision systém Monokularni RGB
(Dualni kamera) kamera + TOF

Vnimani podobné lidskym o¢im. LUBA je vybavena dvéma
objektivy, které dokazi zachytit dva snimky s presnymi
rozdily a umoznuji méreni hloubky,

rozpoznani prekazek

a presne urceni polohy.

S Uuzkym zornym polem slouzi predevsim k jednoduchému
vyhybani se prekazkam na blizko a neni vhodna
K vyuziti pro zlepseni polohovani.

Vysoka schopnost dynamického snimani obrazu

Spi¢kova technologie CMOS s vysokym vykonem.
Rychlé snimani prostredi. “

Monokularni RGB kamera

Omezené zorné pole, nedostatecna
schopnost polohovani.

Hloubkova kamera (TOF)

IR emitor
Pouziva se pro vysilani a prijem
infracerveného signalu a je
nachylny k ruseni v prostredi
S jasnym osveétlenim
(sluneéni paprsky).

Ultra Siroke zor

Extra Siroky Uhel 153° | )" '
Vysoka svételnost F2.0 = B
Objektiv automobilové tridy

Schopnost vykonného vnimani
a presneho polohovani

Technologie dvou objektivl (Go¢ek) zachycuje rlizné snimky
pro méreni hloubky a ziskavani informaci, coz umoznuje presne
polohovani i v uzkych prostorach nebo v oblastech bez RTK signalu.

Slaba schopnost polohovani

V uzkych mistech nebo oblastech se slabym RTK signalem, se neni mozné
spolehnout pouze na monokularni kameru + TOF, které nezajisti
presneé polohovani, ¢imz dojde k omezeni se¢eni na naplanovane trase.
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