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1 Bezpecénostni pokyny

1.1 Obecné bezpecnostni pokyny

» Nepouzivejte stroj a jeho periferni zafizeni ve Spatnych povétrnostnich podminkach, zejména pokud hrozi nebez
peci boufi s blesky.

* Pred pouzitim vyrobku si peclivé prectete uzivatelskou prirucku a porozuméite ji.

* S vyrobkem pouzivejte pouze zafizeni doporucené spolecnosti Dreame. Jakékoliv jiné pouZiti je nespravné.

» Nedovolte détem, aby byly v blizkosti nebo si hrély se strojem, kdyZ je v provozu.

» Nepouzivejte vyrobek v oblastech, kde si lidé nejsou veédomi jeho pritomnosti.

* Pri ru¢nim ovladani vyrobku pomoci aplikace Dreamehome nebéhejte. Vzdy chodte pomalu, sledujte své kroky na
svazich a vzdy udrzujte rovnovahu.

* Nepouzivejte vyrobek, pokud jsou v pracovni ploSe jiné osoby, zejména déti nebo zvirata.

» Pokud vyrobek provozujete na verejnych mistech, rozmistéte kolem pracovni plochy vystrazné znacky s nasleduji-
cim textem: Vystraha! Automaticka sekacka na travu! Udrzujte si od stroje odstup! Dohlizejte na déti!”

* Pri provozu vyrobku noste pevnou obuv a dlouhé kalhoty.

* Abyste zabranili poskozeni vyrobku a nehodam s Ucasti vozidel a osob, nestanovujte pracovni plochy ani prejezdo-
ve trasy po verejnych komunikacich.

» Nedotykejte se pohybuijicich se nebezpecnych ¢asti, jako je kotou¢ noze, dokud se zcela nezastavi.

* V pripadé zranéni nebo nehod vyhledejte lékarskou pomoc.

* Pred odstranénim ucpani, provedenim udrzby nebo prohlidkou wrobku jejVYPNETE. Pokud vyrobek neobvykle
vibruje, pfed opétovnym spustenim jej zkontrolujte, zda neni poskozen. Vyrobek nepouzivejte, pokud jsou nékteré
soucasti vadné.

* Neinstalujte hlavni kabel do mist, kde bude vyrobek sekat. Postupuijte podle pokynU pro instalaci kabelaze.

* K nabijeni vyrobku pouZivejte pouze nabijeci stanici, ktera je soucasti baleni. Nespravné pouziti mdze mit za
nasledek Uraz elektrickym proudem, prehrati nebo Unik Ziravé kapaliny z akumulétoru. V pripadé Uniku elektrolytu
vyplachnéte vodou/neutralizacnim cinidlem a vyhledejte [ékarskou pomoc, pokud se Zirava kapalina dostane do
kontaktu s vaSima oc¢ima.

« B&hem pripojovani hlavnino kabelu k elektrické zasuvce pouZijte proudovy chrani¢ (RCD) s maximalnim vypinacim
proudem 30 mA.

* Pouzivejte pouze originalni akumulatory doporucené spolecnosti Dreame. Bezpecnost vyrobku nelze zarudit pri
pouziti neoriginalnich akumulétort. Nepouzivejte nenabijeci baterie.

« Udrzuijte véechny napéjeci a/nebo prodluzovaci kabely mimo pracovni prostor, aby nedoslo k poskozeni kabeld,
coz by mohlo vest ke kontaktu s dily pod napetim.

» Obrazky pouzité v tomto dokumentu jsou pouze orientacni. Vzdy si prohlédnéte skute¢né vyrobky.

* Nikdy nedovolte détem, osobam se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo osobam,
které nejsou obeznameny s touto priruckou, aby stroj pouzivaly. Mistni pfedpisy mohou omezit veék operéatora.

» Nepripojujte ani se nedotykejte poskozeného kabelu, dokud neni odpojen od elektrické zasuvky. Pokud se kabel
beéhem provozu poskodi, odpojte nejprve zastrcku ze zasuvky. Opotrebovany nebo poskozeny kabel zvySuje riziko
Urazu elektrickym proudem a mél by byt vyménén servisnim personalem.

* Netlacte na vyrobek silou ani prili§ rychle, protoze by mohlo dojit k jeho poskozen.

* Aby byl zachovan soulad s pozadavkem na vystaveni vlivu radiofrekvenéniho zareni, méla by byt dodrzena vzdale-
nost 35 cm mezi zafizenim a Clovekem.

* VYSTRAHA: Pro Ucely dobijeni akumulatoru pouzivejte pouze odnimatelnou napéjeci jednotku dodanou s timto
spotrebicem.

» Nenoste vyrobek drzenim za levou nebo pravou strany. Doporucuje se pfi noseni pouzivat rukavice.
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1.2 Bezpecnostni pokyny pro instalaci

* Vlyhnéte se instalaci nabijeci stanice v oblastech, kde o ni mohou lidé zakopnout.

* Neinstalujte nabijeci stanici v oblastech, kde hrozi nebezpedi stojaté vody.

* Neinstalujte nabijeci stanici, véetné jakéhokoliv prislusenstvi, do vzdalenosti 60 cm od jakéhokoliv hoflavého
materilu. Porucha nebo prehréati nabijeci stanice a napéjeciho zdroje mdze predstavovat nebezpedi pozaru.

1.3 Bezpecnostni pokyny pro provoz

e Udrzujte ruce a nohy mimo dosah rotujicich nozt. Nepokladejte ruce nebo nohy do blizkosti vyrobku nebo
pod néj, kdyz je zapnuty.

* \lyrobek po zapnuti nezvedejte ani s nim nepohybuijte.

* Pokud se v pracovni ploSe nachézeji lidé, zejména déti nebo zvifata, pouzijte parkovaci rezim nebo vyrobek
VYPNETE.

* Ujistete se, ze na travniku nejsou zadné predmety, jako jsou kameny, vétve, nastroje nebo hracky. V opac-
ném pripadé mohou byt noze pri kontaktu s takovym predmétem poskozeny.

* Nepokladejte predmeéty na horni ¢ast vyrobku nebo nabijeci stanice.

* \lyrobek nepouzivejte, pokud nenf funkeni tlacitko STOP.

e Zabrante kolizim mezi vyrobkem a lidmi nebo zvifaty. Pokud se do cesty vyrobku dostane osoba nebo zvire,
okam?zité vyrobek zastavte.

* Pokud vyrobek neni v provozu, vzdy jej VYPNETE.

* Nepouzivejte vyrobek soucasné s vysuvnym postrikovacem. Vyuzijte funkci Plan, abyste zajistili, Ze vyrobek
a vysuvny postrikova¢ nebudou pracovat souc¢asné.

* Vlyhnéte se umisténi pripojovaciho kanalu tam, kde jsou nainstalovany vysuvné postrikovace.

* Neprovozujte vyrobek v pritomnosti stojici vody v pracovni plose, napfiklad pfi silném desti nebo vytvareni
kaluzi vody.

1.4 Bezpecnostni pokyny pro udrzbu

* Pri provadéni tdrzby vyrobek VYPNETE.

* Po umyti se ujistéte, Ze je vyrobek umistén na zemi s normalnf orientaci, nikoliv obracené.

* Neobracejte vyrobek, abyste vycistili podvozek. Pokud jej pro Ucely Cisténi vratite zpét, ujistete se, ze jej
poté vratite do spravné orientace. Toto opatrenf je nezbytné, aby se zabranilo proniknuti vody do motoru a
potencialnimu ovlivnéni normalniho provozu.

* Pred cisténim nebo udrzbou nabijeci stanice odpojte zastréku od nabijeci stanice nebo spustte vypinaci
zarfizeni.

e K cisteni vyrobku nepouzivejte vysokotlaky Cisti¢ ani rozpoustédla.

1.5 Bezpec€nost akumulatoru

Lithium-iontové akumulatory mohou explodovat nebo zpUsobit pozar, pokud jsou demontovany, zkratovany,
vystaveny vode, ohni nebo vysokym teplotdm. Zachazejte s akumulatory opatrné, nerozebirejte ani neotevirej-
te je a vyhnéte se jakékoliv forme elektrického/mechanického poskozovani. Chrante je pred primym slune¢nim
svetlem.

1. Pouzivejte pouze nabijecku akumulatort a napajeci zdroj dodané vyrobcem. Pouziti nevhodné nabijecky a
napdjeciho zdroje mize zpUsobit Uraz elektrickym proudem a/nebo prehrati.

2. AKUMULATORY NEOPRAVUJTE ANI NEUPRAVUJTE! Pokusy o opravu mohou zptsobit tézké zranéni osob v
dlsledku vybuchu nebo Urazu elektrickym proudem. Pokud dojde k Uniku, uvolnéné elektrolyty jsou Ziravé a
toxicke.

3. Tento spotrebic obsahuje akumulatory, které mohou vymerovat pouze kvalifikované osoby.

1.6 Zbytkova rizika

Pri vymeéné noz0 pouzivejte ochranné rukavice, aby nedoslo k poranéni.
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1.7 Symboly a Stitky

VYSTRAHA -
Pfed uvedenim stroje do provozu si prec¢téte pokyny k jeho obsluze.

VYSTRAHA -
Za provozu udrzujte bezpecnou vzdalenost od stroje.

VYSTRAHA -
Pred praci na stroji nebo jeho zvedanim je vypnéte.

VYSTRAHA -
Nejezdéte na stroji.
Nedotykejte se rotujiciho noze.

I P> vel> T BB

VYSTRAHA -

Neni povoleno likvidovat tento vyrobek jako bézny komunalni odpad.
Ujistéte se, ze je vyrobek recyklovan v souladu s mistnimi pravnimi
pozadavky.
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Tento vyrobek je v souladu s platnymi smérnicemi ES.

C€
@ Trida Il
0

Pred nabijenim si prectéte pokyny.

o= Stejnosmérny proud

[] Trida Il

ZAMYSLENE POUZITI

Zahradni vyrobek je urc¢en pro seceni domaciho travniku. Je navrzen tak, aby sekal ¢asto a udrzoval travnik
zdravéjsi a lépe vypadajici nez kdy predtim. V zavislosti na velikosti travniku mdze byt sekac¢ka naprogramova-
na tak, aby pracovala kdykoliv nebo s jakoukoliv ¢etnosti. Neni mozné vyrobek pouzivat pro kopani, zametani
ani uklid snéhu.

g

Timto spole¢nost TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. prohlasuje, Ze radiové zafizeni model Dreame
MXXA7300 / MXXA7301 / MXXA7302 je v souladu se smé&rnici 2014/53/EU. Uplné znénf prohlasenf o shodé EU
je k dispozici na nasledujici internetové adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-confor-
mity.

Vyrobek je v souladu s predpisy PSTI ve Velké Britanii; Uplné znéni prohlaseni o shode je k dispozici na na-
sledujicf internetové adrese: https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Podrobnou elektronickou uzivatelskou priru¢ku naleznete na adrese https://global.dreametech.com/pages/
user-manuals-and-fags.

Oznameni o zabezpeceni sité

Pro zajisténi bezpec¢ného provozu tohoto zarizeni v sitovém prostredi jsou k dispozici nasledujici informace:
Toto zafizeni je vybaveno nékolika moznostmi sitové komunikace, véetné ethernetového portu (RJ-45), bez-
dratového komunikacniho modulu sité Wi-Fi a ladiciho rozhrani USB. PFi spusteni jsou ve vychozim nastaveni
povoleny nasledujici sitové sluzby:

* Sluzba webové konfigurace (HTTP/HTTPS): Nasloucha na portu 80 (HTTP) a portu 443 (HTTPS) pro
monitorovani mistni konfigurace a stavu. Aby se zabranilo Uniku informaci, doporucuje se vypnout sluzbu http
ihned po instalaci, povolit pouze protokol HTTPS a pouzit divéryhodny certifikat TLS.

 Vysilani zafizeni (NDNS/SSDP): Pouzivé se pro automatické zjistovani informaci o zafizenf vysilanim v
ramci mistni sité (LAN). Pokud to neni nutné, doporucuje se tyto sluzby zakézat, aby se snizilo riziko napadeni
skenovanim.

¢ Rozhrani USB: Pouziva se pro mistni aktualizace firmwaru a extrakci protokolu. Kdyz je povolen rezim ladé-
ni, mize odhalit pristupova prava k systémovym soubortim. Doporucuje se omezit pouZiti pouze na autorizo-
vany personal a zakazat toto rozhrani, pokud neprobiha Udrzba zarizeni.

bné postupy konfigurace naleznete v €asti Priprava k prvnimu pouZit.



DREAME

2 Predstaveni produktu

2.1 Co je soucasti baleni

0 DREAME

wa O xs Dm

o Ochranny kryt radaru LiDAR

e Nabijeci stanice
(s prodluzovacim kabelem 10 m)

e Napajeci zdroj

@ Néhradni noze x 9, drzaky x 3,
tkanina nepoustéjici vldkna

e Struéna referenc¢ni pfirucka

@ DREAME | ovick st cui

L2 4 = pn =
L2 4 w— g

e ]
PF @ @y ==
$E B ... e

@ Roboticka sekacka na travu
@ zikladni deska
O Srouby x 8, sestihranny klig

@ uzivatelska prirucka
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2.2 Prehled vyrobku

Tlacitko Stop

LiDAR

Otocny ovladac

Predni kamera

Displej

Nabijeci kontakty

VSesmeérové kolo

Oddil akumulatoru

Kotou¢ noze
EdgeMaster™

Hnaci kolo ™

[1] Je vybaven motory n&boji.

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D ultradetekéni systém s kamerou Al

Posurite péci o travnik na vyssi trover s OmniSense™ 3.0, prikopnickym 3D ultradetekénim systémem
vybavenym HDR kamerou s podporou algoritmd, ktery poskytuje komplexnéjsi a podrobnéjsi vnimani 3D
prostredi zahrady.

OmniSense™ 3.0
@ 3D ultradetekéni systém
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2.4 Sluzba Link Service s GPS a pfipojeni 4G

Robot je vybaven sluzbou Link Service, ktera nabizi pfipojeni k mobilni siti 4G.
Aktivujte sluzbu Link Service

Zapnéte robota a sluzba Link Service se automaticky aktivuje. Na displeji robota a v aplikaci se rozsvitj 1l coz
znamena, Ze aktivace byla Uspésna. Stav pouzivani sluzby Link Service m(zete zobrazit v aplikaci pod polozkou
Pripojeni.

S aktivovanou sluzbou Link Service mtzete na dalku sledovat stav svého robota a zahdjit sekani bez pripojent

site Wi-Fi. Kromé toho je k dispozici vestavena jednotka GPS pro sledovani polohy v redlném Case, coz zvysuje
odolnost robota proti odcizeni. Jeho polohu muzete sledovat kdykoliv a odkudkoliv a dostavat oznameni, pokud se
presune mimo ur¢enou oblast mapy.

Sluzba Link Service nabyva Uc¢innosti od okamziku aktivace podle konfigurace vyrobku, kterou jste zakoupili. *
Chcete-li sluzbu prodlouzit po uplynuti platnosti, kontaktujte tym poprodejniho servisu spole¢nosti Dreame na
adrese dreamesupport@dreame.tech.

*V aplikaci zkontrolujte zbyvajici obdobi poskytovani sluzby Link Service zdarma nebo se obratte na tym popre
dejniho servisu spole¢nosti Dreame.

2.5 Snimace

Nazev Popis
Ziskava informace o okolnim prostfedi a usnadnuje najizdéni robota do pozadované
LIDAR polohy, vyhybani se prekazkam a detekovani vody a necistot.
Rozsah detekce (pfi 100 kix): 40 m pfi odrazivosti 10 %; 70 m pfi odrazivosti 80 %
Zorné pole: 360° (vodorovné) x 59° (svisle).
Predni ka- Detekuje prekazky, hranice travniku a pfitomnost cloveka.
Uhel pohledu: 89° (horizontalni), 58° (vertikalni), 97° (Uhlopficka)
mera o
Rozliseni: 2 Mpx.
GPS Robot mé vestavenou funkci GPS. Prostrednictvim aplikace mazete sledovat polohu
robota v realném case v aplikaci Mapy Google.

3 Instalace

3.1 Vyberte vhodné umisténi

* Umistete zakladni desku na rovny povrch v blizkosti okraje travniku a elektrické zasuvky. Umistéte jej do
prostoru se silnym signalem sité Wi-Fi.

Poznamka: Pomoci mobilniho zarizeni mizete zkontrolovat intenzitu signalu Wi-Fi v dané lokalité. Vysokéa
intenzita signalu Wi-Fi zajistuje stabilni spojeni mezi robotem a aplikaci.

Dulezité: Ujistéte se, 7e puda je dostatecné mékka, aby umoznila instalaci Sroubu.

Dulezité: Pokud je nabijeci stanice ve svahu, ujistéte se, Ze sklon neni pfili$ strmy, aby se zabréanilo sklouz-
nuti robota zpét a chybé dokovani.

( N

=
Q
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e Udrzujte alespon 1 m volného prostoru bez prekazek pred zékladni deskou a vlevo a vpravo od ni. Ujiste-
te se, Ze trava v okoli je nizsi nez 6 cm. Pokud je trava vyssi, nejprve ji posekejte tlacnou sekackou. Vysoka

trdva mUze robotovi ztiZit ndvrat do nabijeci stanice.
§:\%
Al

4 1

3.2 Nainstalujte nabijeci stanici

@ Pripevnéte zakladni desku k uzemnéni pomoci dodanych $roubti a Sestihranného klice.

. 7
€3
b
3
. =4
@ Vlozte nabijeci stanici do zakladové desky, dokud neuslysite cvaknuti.
f )
€3
§
5
o 4
(. =4

® Pripojte napéjeci zdroj k prodluzovacimu kabelu a poté k elektrické zasuvce. Udrzujte napéjeci zdroj
alespori 30 cm nad zemi.
Poznamka: Kontrolka LED na nabijeci stanici bude pfi napajenf svitit modre.

4 N

1
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@ Demontujte ochranny kryt radaru LiDAR.

@ Umistéte robota do nabijec stanice, aby se mohl nabijet. Ujistéte se, Ze jsou nabijecf kontakty na robotovi
a nabijeci stanici spravné pfipojeny.

Poznamka: Pokud chcete pro vétsi ochranu pridat garadz, pouzijte odpovidajici garadz od spole¢nosti Drea-
me, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online. Pouziti garaze jiné nez od spole¢nosti Dreame
muze zpUsobit problémy pfi dobijent.

~
J
Kontrolka LED na nabijeci stanici
Barva kontrolky LED Vyznam

1. Doslo k problému s nabijeci stanici (napfiklad k problému s nabijecim
proudem nebo napétim).

Blika/sviti cervené
2. Robot se zadokuje v nabfjeci stanici, ale nabijenf je neobvyklé
(napriklad nabijeci kontakty maji zkrat).

Nabijeci stanice je napajena.

Sviti modre Robot neni v nabijeci stanici.
Blika zelené Robot se nabiji v nabijeci stanici.
Svitl zelené Robot je plné nabit ve stanici/mimo hodiny nabijent.

12
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4 Priprava k prvnimu pouziti

4 Seznamte se s ovladacim panelem

Displej i G G

Sche... |Setting

-
Zapnuti/vypnuti -
_ Start

napajeni

Otocny ovladac

Zpét N
pe @ Domu

- J
Displej
Ikona Stav
() Urovef nabiti akumulatoru (zobrazuje aktualni Groven nabiti akumulatoru.)
@’g' Nabijeni (robot se Uspésné zadokuje v nabijeci stanici).
* Bluetooth (robot je pFipojen k aplikaci pres Bluetooth).
- Wi-Fi (robot je pfipojen k aplikaci pres sit Wi-Fi).
Al Sluzba Link Service (sluzba Link Service je aktivovana).
@ Plan (Ukol je naplanovan na dnesek a jesté nezacal).
Ovladaci prvky
Tlacitko Funkce
L i iskné 7 Sitko (!
Napajeni (I) Chcete-li robota zapnout/vypnout, stisknéte a podrzte tlacitko (!) po dobu 2

sekund. Ujistéte se, Ze se nachazi mimo nabijeci stanici.

Chcete-li zahgjit celoplosné sekani nebo obnovit pozastavené Ukoly, stisknéte tlacit-
Start DI ko Dla poté do 5 sekund zavrete kryt. Uloha bude zrugena, pokud nebude kryt do 5

sekund zavreny.

Chcete-li odeslat robota zpét do nabijeci stanice k nabitf, stisknéte tlacitko 1

Doma a poté do 5 sekund zaviete kryt. Uloha bude zrugena, pokud nebude kryt do 5
sekund zavreny.

Zpét 9 Chcete-li pfejit v nabidce o jednu Groveri nahoru, stisknéte tlacitko ®.

13
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Ovladaci prvky

Otocny ovladac

Chcete-li vybér v nabidkach potvrdit, stisknéte oto¢ny ovladac.

Chcete-li aktivovat rezim parovani Bluetooth, stisknéte a podrzte otocny ovladac po
dobu 3 sekund.

Chcete-li prochazet nabidkou, otocte ovladacem po smeéru hodinovych rucic¢ek / proti
sméru hodinovych rucicek.

Start + Zpét

Pro obnoveni tovarniho nastaveni robota stisknéte a podrzte tlacitkol>| a tlacitko & po
dobu 3 sekund. Kéd PIN nebude smazan.

Dom0 + Zpét

Stisknéte a podrzte tlacitko 1Y a tlacitko & spolecné po dobu 3 sekund, abyste presli na
stranku Informace v nabidce Nastaveni. Stranka Informace zmizi za 5 sekund.

Otocny ovlada¢

Chcete-li kod PIN resetovat, stisknéte a podrzte otocny ovlada¢ a tlacitko O po dobu 3

+ Zpét sekund.
Sto Stisknéte tlacitko Stop. Cheete-li pokracovat v operaci, musfte na ovladacim panelu
P zadat kéd PIN.

Prehled struktury nabidky

Celoplosné sekani

Sekani okraju

Zobrazit plan

Zapnuti/vypnuti planu

Uginnost sekanf

Vyska pro vyhybani se prekazkam

Rezim Nerusit
Ochrana pred destem

Ochrana pred mrazem

Alarm Zvedani

Alarm Mimo mapu

Zmenit kod PIN

Resetovat robota

*Mdze byt aktualizovan v zavislosti na verzi softwaru.
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4.2 Pocatecni nastaveni

Pred prvnim zapnutim robota je tfeba provést nékolik zakladnich nastaveni, nez bude robot pfipraven k pra-
Ci.

@ Zvednéte hornf kryt.

@ Stisknutim a podrZenim tlacitka d) na ovladacim panelu po dobu 2 sekund robota zapnete.

® Vyberte upfednostfiovany jazyk
Otocte ovladacem po sméru hodinovych ruci¢ek dold a proti sméru hodinovych rucic¢ek nahoru pro vybér

jazyka. Stisknutim oto¢ného ovladace volbu potvrdte.
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@ Nastavte kéd PIN

1. Otocte ovladacem a vyberte Cislo od 0 do 9. Otocte po smeru hodinovych rucic¢ek pro zvyseni ¢isla a proti
smeéru hodinovych ruci¢ek pro jeho snizeni. Stisknutim oto¢ného ovladace potvrdte a nastavte dalsf ¢islo.
Chcete-li upravit predchozi ¢islo, otacejte ovladacem proti sméru hodinovych rucic¢ek, dokud ¢islo nebude O,
pak otocte jesté jednou.

Dulezité: Kéd PIN nenastavujte na ,0000".

Set PIN Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" ' ' ] Don't set to '0000"

2. Opétovnym zadanim kédu PIN dokonéete nastaveni kédu PIN.
Poznamka: Pokud se obé hesla neshoduji, nastavte nové heslo znovu.

@ Pripojeni robota k Internetu
Naskenujte QR kod a stéhnéte si aplikaci Dreamehome do svého mobilniho zafizeni. Po instalaci si vytvorte
Ucet a prihlaste se.

Aplikaci Dreamehome si mUzete stahnout také z obchodl App Store nebo Google Play.

£ Download on the AN, Get it on
' App Store »’ Google Play

Robot podporuje pripojeni 4G a obsahuje vestavénou jednotku GPS. Pro optimalni vykon vSak doporucuje-
me nastavit pripojenf k siti Wi-Fi.
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Pred nastavenim sité:

* Ujistéte se, Ze robot a vase mobilni zafizenf jsou pripojeny ke stejné siti Wi-Fi.

* Ujistéte se, Ze mobilni zarfizenf je ve vzdalenosti 10 m od robota.

* Na svém mobilnim zafizenf povolte funkci Bluetooth.

1. Otevrete aplikaci Dreamehome.

2. Pripojit se mUzete jednim z nasledujicich zplsobU:

a. Naskenujte QR kéd: Prejdéte na moznost 1) Zatizeni a klepnéte na tlacitko — Naskenujte QR kéd a
pripojte se. Pro pripojeni naskenujte QR kéd umistény pod hornim krytem robota.

b. Pridejte ru¢né: Prejdéte na moznost 10 Zatizeni a klepnéte na tlacitko - Pridat. Poté vyberte model
robota, ktery chcete pfipojit.

c. Automatické zjistovani: Robot vyhleda blizka zafizeni. Pro pfipojeni klepnéte na svého robota v seznamu
nalezenych zarizeni.

3. Dokoncete pripojeni k siti Wi-Fi podle pokyn v aplikaci.

Dulezité: Pouzijte jednopasmovou sit o frekvenci 2,4 GHz nebo dvoupasmovou sit o frekvenci 2,4/5 GHz.
Dulezité: Ujistéte se, ze sit Wi-Fi nema nastavenou branu firewall a neni Sifrovéna. V opa¢ném pripadé
muze dojit k chybé nastaveni sité.

4. Stisknéte a podrzte oto¢ny ovladac na ovlddacim panelu 3 sekundy. Robot prejde do rezimu parovani
Bluetooth.
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5. Dokoncete parovani podle pokynt v aplikaci.

Jak zrusit navazani robota?

Robot je automaticky pripojen k uctu Dreamehome, jakmile je parovani ispésné. Kazdé zarizeni mize byt
navazano pouze na jeden Ucet. Soucasne jej nelze navazat na jiny Ucet.

Chcete-li robota sparovat s novym Uctem, musite nejprve zrusit navazani. Zruseni navazant:

1. Oteviete aplikaci Dreamehome. Prejdéte na moznost & Zafizeni.

2. Pokud mate ke svému uctu Dreamehome pfipojeno vice robotl, prejetim doleva nebo doprava ziskate
pristup na stranku robota, kterého chcete upravit.

3. Klepnéte na moznost : v pravém hornim rohu.

4. Vyberte moznost (5 Odstranit.

Jak sdilet svého robota?

1. Klepnéte na moznost v pravém hornim rohu.
2. Vyberte moznost [/} Sdileni zafizeni.

Jak se odhlasit z u¢tu Dreamehome nebo jej odstranit?

1. Pfejdéte na moznost @ Ja > (@ > Ucet.
2. Vyberte moznost Odhlasit se nebo Odstranit ucet.

5 Mapovani zahrady

Pred mapovanim zkontrolujte nasledujici polozky:
« Uroven nabitf akumulatoru robota je vy$si nez 50 %.
e Ochranny kryt radaru LiDAR je odstranén.

e Horni kryt je uzavren.
* Nabijeni (robot se Uspésné zadokuje v nabijeci stanici).

. )
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5.1 Vytvoreni virtualni hranice

Pred spusténim postupu mapovani si uvedomte nasledujict:

Dulezité: Pri vytvareni hranice nepohybujte robotem ru¢né, protoze by mohlo dojit k chybé mapovani.
Dulezité: Po zahajeni mapovani robota na dalku nezakotvujte v nabijeci stanici, dokud nenf postup mapova-
ni dokoncen. V opac¢ném pripadé muze byt radar LIDAR zablokovan, coz mize zplsobit chybu mapovani.

e Béhem mapovani chodte do vzdalenosti 5 m za robotem.

» Robot maze projizdét svahy se sklonem az 80 % (39°). Pro lepsi vysledky sekani se v3ak doporucuje udrzo-
vat sklon pracovnich oblasti pod 36 % (20°).

4 )

* U oblasti, které jsou uzsi nez 80 cm, je nastavte jako cesty, aby robot mohl projet (viz ¢ast 5.4: Nastavit
cestu).

<80cm7
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» Pokud je vas travnik vyssi nez 5,5 cm od prilehlého terénu, udrzujte robota alespori 10 cm od okraje. Po-
kud je vas travnik zarovnan s prilehlym terénem, robot mdze prejet obvod, aby dosahl optimalnich vysledkd
sekani podél okraju.

4 N

 Ujistéte se, ze Uhly otacen jsou vétsi nez 90°. Uhly mensi nez 90° mohou robotovi ztéZovat dosazeni
Cistého posekani.

4 )

Zahajit mapovani:
1. Klepnéte na moznost Zacit vytvaret prostrednictvim aplikace; robot zkontroluje svUj stav a kalibruje se.
Automaticky opusti nabijeci stanici a provede kalibraci. Budte opatrni.

. s N

- |-
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2. Dalkové navedte robota k okraji travniku a klepnutim na moznost Nastavit vychozi bod vytvorte vychozi
bod pro hranici.

(" )

3. Dalkové ovladejte robota pro pohyb po obvodu vaseho travniku pro mapovani pracovni plochy.

Automaticka detekce hranice

Robot, ktery je ovladan pokrocilym algoritmem Al, pouziva predni kameru k detekci travnatych a netravna-
tych ploch, coz mu umoznuje identifikovat hranice bez nutnosti ru¢niho navadéni.

Po vzdaleném navadeéni robota k okraji travniku a nastavenf vychoziho bodu miZete pouZzit rezim Automa-
ticka detekce hranice. MUzete si vybrat, zda ma robot prejet obvod, aby dosahl ¢istsich vysledkd sekani
hran, nebo zda mé zlstat v jeho blizkosti, aby nedoslo k uviznuti.

Béhem tohoto procesu doporucujeme robota sledovat. Pokud robot nedokaze presné detekovat hranice,
muzete kdykoliv ukoncit rezim automatické detekce hranic a prepnout na dalkové ovladani.

Dulezité: Rezim automatické detekce hranice by mél byt pouzivan za denniho svétla, aby byla zajisténa
spravna viditelnost. Nepouzivejte tuto funkci za Spatné viditelnosti nebo za deste.

Dulezité: Ujistéte se, ze predni kamera robota je Cista a bez prekazek.

e 980« (3 ® 4

o e

4. KdyzZ se robot vrati do vzdalenosti 1 m od pocate¢niho bodu, mizete klepnout na moznost Zavfit hranici
a hranice bude automaticky dokoncena.

O

T

21

DREAME



~_ DREAME

5.2 Nastavit zénu zakazu vstupu

Prestoze se robot mlze automaticky vyhybat prekazkam, je stale nutné nastavit oblasti s rizikem padu, jako
jsou bazény a piskovisteé, jako zény zékazu vstupu. U pfedmétl ¢i mist, které chcete chranit (jako je kvétino-
vy zahon, trampolina, zeleninovy zahon nebo odkryty kofen stromu), je nastavte jako zény zékazu vstupu. V
aplikaci mUzete klepnout na Zéna zakazu vstupu a pokracovat ve vytvareni zon zékazu vstupu. Alternativné
mUzete prejit na moznost > Uprava mapy a vytvorte nebo odstrante zény zakazu vstupu po dokon&enf
mapy.

’v

5.3 Vytvoreni dalSich zén a rozsifeni stavajicich zén

¢ Vytvoreni dalSich zén

Pokud je vas travnik oddeleny silnicemi nebo mate nekolik izolovanych travnikd, mizete v aplikaci klepnout
na moznost Nastavit zénu a pokracovat ve vytvareni pracovnich oblasti. Po dokonc¢eni mapy muzete také
pridat, odstranit nebo upravit zény v polozce & > Uprava mapy.

* RozSifovani stavajicich zén

Chcete-li roz&iFit stavajicl zénu, klepnéte na moznost Nastavit zénu v aplikaci a vytvorte oblast, kterou
chcete zahrnout. Pokud se tyto dve oblasti prekryvaji, budou automaticky slou¢eny. Pfipadné muzete prejit
na moznost > Uprava mapy > Nastavit zénu po dokonéeni mapovani a rozsitit stavajic zonu.

* Oddélovani a kombinovani zén
Chcete-li rozdélit zonu na mensi nebo sloucit zény, které byly rozdéleny pomoci aplikace na vétsi, prejdéte v

aplikaci na polozku > Uprava mapy > Nastaveni zony a klepnéte na tla¢itko Rozdélit zénu nebo Slougéit
v aplikaci.
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5.4 Nastavit cestu

Pro izolované zény vytvorte cestu k jejich pripojent. Izolované zény bez cesty budou pro robota nepristupné.
Poznamka: Ve vychozim nastaveni se robot pohybuje pouze po cesté, aniz by sekal trévu.

Dulezité: Pokud je vas travnik rozdélen prichody vy$$imi nez 5,5 cm, umistéte predmét se sklonem rovnym
vysce prichodu (napfiklad rampu).

’ £
i
'

’ 2
II ﬂ
|
1

e N TS

* Pripojeni dvou izolovanych pracovnich zén

U izolovanych oblastf vytvorte cesty pro jejich pripojenti, jinak budou pro robota nepfistupné. Klepnutim na
moznost Nastavit cestu vytvorite cestu.

Dulezité: Ujistéte se, Ze se zacatek a konec cesty nachazeji v pracovni plochy.

4 N

* Spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice

Pokud se nabijeci stanice nenachazi v pracovni ploSe, méla by byt vytvorena cesta pro spojeni s pracovni
oblasti. Klepnutim na moznost Nastavit cestu vytvorte cestu, kterd umozni robotovi vratit se do nabijeci
stanice.

Dulezité: Ujistéte se, ze jeden konec je uvnitf pracovni plochy a druhy konec je pfimo pred nabijeci stanici.
Doporucuje se vyrovnat cestu s nabijeci stanici.

Dulezité: Pri vytvareni cest pro spojeni pracovni plochy a nabijeci stanice robota vzdalené nedokujte v nabi-
jeci stanici. V opacném pripade muaze byt radar LiDAR zablokovan, coz mUze zpUsobit chybu mapovani.
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5.5 Dokon¢it mapu

Po dokonceni pracovnich oblasti, cest a zon zékazu vstupu klepnéte na moznost Dokon¢it mapu.

< e 80: 3 ®

5.6 Pridat druhou mapu

Pokud mezi vasi predni a zadni zahradou nenf Zadna cesta, mazete vytvorit druhou mapu. Po dokonceni
prvni mapy klepnéte na tlacitko Pfidat mapu a pokracujte ve vytvareni druhé mapy. Pfipadné mUzete prejit
na moznost > Upravy mapy a po dokon&eni mapovani klepnout na moznost Pfidat mapu. Jakmile do-
koncite druhou mapu, mazete prepinat mezi mapami prostfednictvim > Upravy mapy.

Poznamka: Po prepnuti mapy se pouZziji plany a nastaveni sekanf podle aktualni mapy.

Poznamka: Pro vétsi pohodli si mizZete zakoupit dalsi nabfjeci stanici pro instalaci do druhé mapy. Pokud

je na druhé mapé nainstalovana samostatna nabijeci stanice, staci robota ru¢né prfesunout mezi dvéma ma-
pami.

6 Obsluha

6.1 Prvni zahdjeni sekani

Rady pred sekanim:

» Pro dosazeni pozadovaného efektu sekani se doporucuje nejprve pouzit sekacku na travu k sekani travy
do vysky maximalné 10 cm.

» Odstrante z travniku véechny prekazky véetné necistot, hromad listi, hracek, dratt a kamend. Kdyz robot
seka, ujistéte se, 7Ze na travniku nejsou zadné déti ani domaci zvifata.

» Zasypte prohlubné v travniku.

 Predvolby sekani nastavte v aplikaci pfedem (napfiklad Gcinnost, vyska a smér sekan).

* Mapovani zahrady.

yZ.
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a) Spustte provoz prostfednictvim ovladdaciho panelu
1. Stisknéte tlacitko Stop, zvednéte horni kryt a zadejte kod PIN.

Set PIN

Don't set to '0000'
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4. Stisknéte tlacitko Pl a poté zavfete horni kryt do 5 sekund. Robot opusti nabijec stanici a zahaji ce-
loplosné sekani. Klepnutim na moznost Start v aplikaci mizete také zahajit sekani.

< n
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b) Spustte provoz prostfednictvim apukate
1. Otevrete aplikaci.
2. Vyberte rezim sekani a klepnutim na moznost Start zahajte sekani.

6.2 Pozastavit

Chcete-li pozastavit aktualni Ulohu sekani, mizete stisknout tlacitko Stop na robotovi nebo klepnout na
moznost Pozastavit v aplikaci.Poznamka: Po stisknuti tlacitka Stop nelze robota spustit primo prostrednic-
tvim aplikace. Pro obnoveni provozu zadejte svij kéd PIN na ovlddacim panelu.

NEBO ez

6.3 Pokracovat

Chcete-li pokracovat v Uloze, kdyZ je robot pozastaven, stisknéte tlacitko la poté zaviete horni kryt do 5
sekund. Robot bude pokracovat v pfedchozim sekani. Pripadné muzete klepnout na tlacitko Pokracovat v

aplikaci a pokracovat v sekani. G U -
< o) i
2 ® ) 256 80«
- 8 oA = ®
4 —
S ® °
P -
Press [>| to start all 3 )
NEBO | “= ¢
95 15
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6.4 Navrat do nabijeci stanice

Chcete-li robota odeslat zpét do nabijeci stanice, stisknéte ikonu {3 na ovlddacim panelu. Potvrdte po-
zastaveni nebo zrusenf aktualnf Ulohy a poté zavrete horni kryt do 5 sekund. Robot se automaticky vrati
do nabijecf stanice pro dobiti. Pfipadné muzete v aplikaci vybrat moznost Zacit ndvrat do stanice a poslat
robota zpét.

Press [>| to start all

<]
NEBO “

7 Aplikace Dreamehome

Kde mUzete ziskat dal$i informace

Aplikace Dreamehome je vice nez jen dalkovy ovladac. Prostfednictvim aplikace mUzete provaddét mno-
ho ¢innosti: provadét rlizna nastaveni na dalku, prochazet riiznymi rezimy sekani, volné upravovat mapu a
upravovat plany sekani.

7.1 Rezimy sekani

Robot nabizi rtzné rezimy sekani. Prostrednictvim aplikace mizete prepinat mezi rezimy, véetné celoplos-
ného sekani, zénového sekani, sekanf okrajd, bodového sekani a ru¢niho rezimu.

r“":\,‘ 8

PrizpUsobte si travnik pridanim tvard prostfednictvim polozky > Upravy map > Tvary v aplikaci. Defino-
vané tvary budou vylouceny ze sekani ve vSech rezimech sekani. Mlzete upravit jejich polohu, velikost nebo

je odebrat v polozce Tvary.
LA
~\\ 0o
=0

7.3 Sekaci systém EdgeMaster™

7.2 Tvary sekani

Diky technologii EdgeMaster™ lze kotou¢ovy ndz vysouvat smérem ven pfi sekani okraje travniku, coz
zajistuje vzdalenost mezi kotouci mensi nez 1,5 cm pro ddkladné a presné sekani okrajd. Tato funkce maxi-
malizuje pokryti sekanim a zvysuje krasu vaseho travniku. V aplikaci prejdéte na polozku :—E > Nastaveni
sekani okrajli > EdgeMaster™.
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7.4 Plan

Po dokonceni prvni mapy robot automaticky vytvori dva tydenni plény sekani podle velikosti trévniku, které
jsou ,Plan jaro/léto” a ,Plan podzim/zima"“. Klepnutim na polozku aplikaci mUZzete provést podrobné
nastaveni planu. S funkci pldnu mazete denni sekani zcela prenechat robotovi. Staci robota pravidelné udr-
Zovat.

Poznamka: Pokud se obavate, Ze robot mlze v urcitych hodindch rusit vas nebo vase sousedy, kdyZ pracuje
autonomné, muzete prejit do nabidky Nastaveni > Nerusit a v aplikaci nastavit ¢as Nerusit.

ﬁ E(‘B
=0
7.5 Détska pojistka

Pokud se obavate, aby déti nemohly ovladdat robota, prejdéte do nabidky Nastaveni a v aplikaci povolte
funkci Détska pojistka. Pokud je tato funkce povolena, robot bude uzamcen, pokud nejsou provadény zad-
né operace po dobu 5 minut, kdyz je otevien kryt.

7.6 Ochrana pred destém

Pokud se obavate, Ze nepriznivé povétrnostni podminky mohou ovlivnit sekani, mtzete povolit funkci Dést
Funkce ochrany v nabidce Nastaveni na ovladacim panelu nebo v aplikaci. Kdyz je tato funkce povolena,
robot automaticky zastavi sekanf a vrati se do nabijeci stanice, kdyz prsi. V aplikaci mUzete nastavit dobu
ochrany pred destém.

Poznamka: Sekani mokré travy mize poskodit travnik. Doporucuje se prodlouzit dobu ochrany, aby trava
pred opétovnym sekanim uschla.

)

Pokud teplota klesne pod 6 °C, mUze sekanf poskodit trévnik trvale. V rdmci bezpe¢nostnich opatreni se
akumulator nebude nabfjet. Chcete-li tomu zabranit, mizete zapnout funkci Ochrana pfed mrazem v
nabidce Nastaveni, a to bud' prostrednictvim ovladdaciho panelu nebo aplikace. Tim se automaticky poza-
stavi sekani a robot se vrati zpét do nabijeci stanice, kdyz teplota klesne pod 6 °C. Robot bude pokracovat v
sekani, jakmile teplota stoupne nad 11 °C.

7.7 Ochrana pfed mrazem
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7.8 Bezpecnostni prvky

Robot je pro vétsi bezpecnost dodavan s nékolika funkcemi ochrany proti kradezi, které jsou fizeny vestave-
nou jednotkou GPS. Predni kamera navic dokaze detekovat pritomnost ¢loveka, coz z robota déla ucinného

strézce zahrady.

i

7.8.1 Alarm Zvedani

Pokud je tato funkce povolena, po zvednuti robota se spusti alarm a robot se uzamkne. Chcete-li obnovit
provoz, zadejte nejprve na robotovi kéd PIN.
)

]

7.8.2 Alarm Mimo mapu

Pokud je tato funkce povolena, robot se uzamkne a alarm se okamzite spusti, pokud je robot mimo mapu.

o4
=0

Pokud je tato funkce povolena, mlzete zobrazit aktualni polohu robota v aplikaci Mapy Google.

7.8.3 Poloha v realném case

7.8.4 Upozornéni na detekci pritomnosti osob

Pokud je tato moznost povolena, robot vas upozorni, jakmile zjisti pritomnost ¢loveka.

7.8.5 Video v redlném case

Klepnutim na ikonu o zobrazite Zivy videoprenos z predni kamery robota, ktery vdm umozni sledovat vasi

zahradu kdykoliv a kdekoliv.
=0

29

DREAME



DREAME

7.8.6 Hlidka

Kdyz je robot v pohotovostnim rezimu, mUzete jej prostrednictvim aplikace vyslat na hlidku konkrétnich

hranic nebo mist ve vasi zahradé. Chcete-li ziskat pfistup k této funkci, prejdéte na moznost ° > Hlidka.

oo
~\ >
7.9 Vlastni obdobi nabijeni

Chcete-li pfizpUsobit dobu nabijeni robota konkrétnim hodinam, mizete v aplikaci aktivovat funkci Vlastni
doba nabijeni prostrednictvim nabidky Nastaveni > Nabijeni. Pokud je robot aktivovan, nabije se na 20 %,
kdyZ je Uroven nabiti akumulatoru nizka, za predpokladu, ze neprobiha Zadné sekani. Plné nabiti se dokonc¢i
pouze béhem uréené doby nabfjeni. Mlizete také upravit Urovef nabiti akumulatoru pro automatické nabi-
jeni a Urovent nabiti akumulatoru pro obnoveni Gloh a nastavit Grovné nabiti akumulétoru, p¥i kterych se
robot automaticky vrati do nabfjeci stanice nebo obnovi nedokonc¢ené sekant.

=0

Poznamka: Vyvojovy tym spole¢nosti Dreame bude priibézné provadét aktualizace a Udrzbu firmwaru a
aplikace prostfednictvim funkce OTA (Over-the-Air). Zkontrolujte oznameni o aktualizacich nebo povolte
funkci Automaticka aktualizace, abyste zachovali firmware a aplikaci v aktualnim stavu a mohli vyuZivat

dalsi funkce.

8 Udrzba

Pro lepsi vykon a zivotnost robota jej pravidelné Cistete a vyménujte opotrebované soucasti s nize uvede-
nou Cetnosti:

Soucast Cetnost vymény

Noze Kazdych 6-8 tydnd nebo drive

Poznamka: Zbyvajici zivotnost nozl mizete zkontrolovat v aplikaci v ¢asti Nastaveni > Spotrebni material a
udrzba. Po vyméneé veskerého spotrebniho materidlu na zakladé vyzvy prejdéte na stranku s podrobnostmi
o spotrfebnim materialu a klepnéte na moznost Vymeénil jsem to a resetujte ¢asovac.

Poznamka: Pokud mate na zahradé vyhrazena mista pro bézné ¢isténi a Udrzbu robota, mdzete na mapé
nastavit mista Udrzby tak, Ze prejdete do ¢asti Nastaveni > Prejdéte do ¢asti udrzby > Upravit bod. Po
nastaveni mist Udrzby mazete jednoduse klepnout na tlac¢itko Prejit a nasmérovat robota do uréenych mist
pro snadnou udrzbu.

8.1 Cisteéni
Pravidelné Cistéte robota, abyste zabranili hromadeni posekané travy a necistot a ucpavani kotouce noze

a hnacich kol, coz mdze ovlivnit jeho vykon pfi sekani, dokovani a pohybu. Doporucujeme pouzivat Cistict
sadu, ktera je k dispozici v mistnich obchodech nebo online.

/A\Vystraha: Pred ¢igt&nim robota vypnéte a odpojte nabijeci stanici.
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* Kapota, podvozek a kotou¢:
1. Vypnéte robota.

DREAME

2. Polozte robota na stranu.

3. Ocistéte kryt, kotou¢ noze a podvozek hadici.

Avystraha: Pri ¢isténf podvozku se nedotykejte nozu. Pri ¢isténi pouzivejte ochranné rukavice.
Upozornéni: K ¢isténi nepouzivejte vysokotlaky ¢isti¢. K ¢isténi nepouzivejte Cistici prostredky.
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4. K peclivému cisténi snimace radaru LiIDAR pouzijte tkaninu nepoustéjici vidkna.

* Nabijeci kontakty a predni kamera:
Otrete nabijeci kontakty robota a nabfjeci stanice Cistym hadrem a vycistéte také predni kameru. Po vycis-
téni udrzujte nabijeci kontakty a pfedni kameru v suchu.

¢ Hnaci kola:
K odstraneni blata z kol pouzijte kartac, abyste zajistili dobrou pfilnavost.

8.2 Vyména soucasti

e Vyména nozu

Aby byly noZe ostré, pravidelné je vyménujte. Doporucuje se ménit noze kazdych 6-8 tydni nebo drive.
Pouzivejte pouze originalni noze Dreame (MBKAT0/MQBA10).

Avystraha: Vypnéte robota. Pfi vymeéné nozd noste ochranné rukavice.

Poznamka: Vymeénte vSechny tfi noze soucasné, abyste zajistili vyvazeny rezacf systém.

1. Vypnéte robota. 2. Zakryjte radar LIDAR prislusnym ochrannym
— krytem.

DREAME
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9 Akumulator

Pri dlouhodobém skladovani nabijejte robota kazdych 6 mésicu, abyste ochranili akumulétor. Na poskozent
akumulatoru zplsobené nadmeérnym vybitim se omezena zaruka nevztahuje. Akumuladtor nenabljejte pri
okolnf teploté nad 45 °C nebo pod 6 °C. Dlouhodoba skladovaci teplota akumulatoru by méla byt mezi -10
a 35 °C. Pro minimalizaci poskozeni je doporucena skladovaci teplota akumulatoru mezi 0 a 25 °C.
Poznamka: Zivotnost akumulatoru robota zavisf na ¢etnosti pouzivani a provoznich hodinach. Pokud je aku-
mulator poskozen nebo jej nelze nabit, nevyhazujte zastaraly nebo vadny akumulator s béznym odpadem.
Dodrzujte mistni predpisy pro recyklaci.

Rezim nabijeni s nizkou spotfebou:

Je-li aktivovan rezim nabijeni s nizkou spotfebou, funkce nesouvisejici s nabijenim budou zakéazany (displej a
sit budou vypnuty).

e Chcete-li aktivovat rezim nabijeni s nizkou spotfebou energie, stisknéte a podrzte soucasné tlacitko>l a
soucasné tlacitko 1), a soucasné pétkrat rychle stisknéte tlagitko & 5krat rychle za sebou. Uslysite hlasovou
vyzvu: Rezim nabijeni s nizkou spotfebou je zapnuty.

e Chcete-li vypnout rezim nabijeni s nizkou spotfebou energie, restartujte robota nebo stisknéte tlaél’tkod)
5krat rychle za sebou.

10 Zazimovani

® Robot

1. Pfed vypnutim robota plné nabijte akumulator.

2. Pred uskladnénim robota v zimé jej dikladné vycistéte.

3. Nasadte ochranny kryt radaru LiDAR.

4. Skladujte robota uvnitf na suchém misté pfi teploté nad 0 °C.

¢ Nabijeci stanice

Odpojte nabijeci stanici a ulozte ji na suchém a chladném misté mimo dosah primého slune¢niho svétla.
Poznamka: Po zimnim skladovani znovu nainstalujte nabijeci stanici a vliozte do nf robota, aby se nabil. Po-
kud preinstalujete nabijeci stanici na jiném misté, robot automaticky aktualizuje polohu stanice, jakmile se
nabije a opustf stanici. Pokud se kvuli zasadnim zménam na zahradé setkate s chybami pri najizdéni polohy,
doporucujeme oblast pfemapovat.

11 Doprava

Pri preprave na dlouhé vzdalenosti se ujistéte, Ze je robot vypnuty. Doporucuje se pouzivat pavodni obal.
Nasadte ochranny kryt radaru LIiDAR.

Avystraha: Pred prepravou robota jej vypnéte.
Avystraha: Zvednéte robota za zadni rukojet a drzte kotou¢ noze dal od téla.
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12 Odstranovani poruch

Problém

Pric¢ina

Resgeni

Robot neni pripojen k
aplikaci.

1. Robot neni v dosahu sig-
nalu site Wi-Fi ani Bluetooth.
2. Robot je vypnuty nebo se
restartuje.

1. Zkontrolujte, zda robot dokoncil proces za-
pnuti.

2. Zkontrolujte, zda smerovac spravné pracuje.
3. Priblizte se k robotovi a vytvorte pripojeni
Bluetooth.

Robot je zvednuty.

Kolo neni na zemi.

1. Umistéte robota zpét na rovny povrch.

2. Zadejte kod PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemUze prejizdét predméty vyssi nez
5,5 cm. Udrzujte zemi rovnou tam, kde pracuje.

Robot je naklonen.

Robot se nakloni o vice nez
39°.

1. Umistéte robota zpét na rovny povrch.

2. Zadejte koéd PIN na robotovi a potvrdte.

3. Robot nemUze stoupat po svazich vétsich nez
80 % (39°).

Robot je zachycen.

Robot je zachycen a nedari
se mu dostat ven.

1. Odstrarite okolnf prekazky a zkuste to znovu.

2. Ru¢né presunte robota na rovné a oteviené mis-
to uvnitf mapy a zkuste Ulohu spustit znovu. Pokud
se s timto problémem setkéate i nadale, zkuste to
Znovu poté, co byl robot v nabijeci stanici.

3. Zkontrolujte, zda v zemi jsou prohlubné. Pred
sekanim vyplnte prohlubné, abyste zabranili zachy-
ceni robota.

4. Zkontrolujte, zda okolni trava neni vyssi nez 10
cm. Mdzete nastavit vysku vyhybani se prekazkam
nebo pouzit tla¢nou sekacku k posekant travniku
predem, aby se zabranilo zachyceni robota.

5. Pokud je robot ¢asto zachycen v tomto misté,
mUZete jej nastavit jako zénu zakazu vstupu.

Porucha levého a
pravého predniho kola,
nebo levého a pravého
zadniho kola.

Kolo se nemuze otacet nebo
motor kola vykazuje pro-
blém.

1. Vycistete zadni kola a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotou¢ noze se nemuze
otacet.

Kotou¢ noze se nemUize nor-
malné otacet nebo motor
sekani vykazuje problém.

1. Vycistéte kotouc noze a zkuste to znovu.

2. Zkontrolujte, zda okolni trdva nenf vyssi nez
10 cm. K sekani travniku mlzete predem pouzit
tla¢nou sekacku, abyste zabrénili zablokovani
kotouce noze vysokou travou.

3. Zkontrolujte, zda pod kotou¢em noze neni
voda. Pokud ano, presurite robota na suché
misto a zkuste to znovu.

4. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

5. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Kotou¢ noze se nepo-
hybuje nahoru nebo
dold.

Kotou¢ noze se nepohybuje
nahoru nebo dold.

1. VycCistéte kotou€ noze a zkuste to znovu.

2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.
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Problém

Regeni

Kotou¢ noze se nemtize
pohybovat na stranu.

Kotou¢ noze se nemdize
pohybovat na stranu.

1. Vycistéte sekaci systém a odstrante necistoty
nebo cizi predméty.

2. Pokud se s touto chybou setkate i nadale, mU-
zete funkci EdgeMaster™ nejprve vypnout.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba narazniku.

Neustéle se aktivuje snimac
predniho narazniku.

1. Zkontrolujte, zda robot neni nékde zachycen.
2. Jemné poklepejte na naraznik a ujistéte se, ze
se odrazi zpét.

3. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

4. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Chyba nabijeni.

Robot se zadokuje v nabijeci
stanici, ale systém vykazuje
chybu nabijeciho proudu
nebo napéti.

1. Zkontrolujte, zda je nabijeci stanice spravne
pfipojena k napajent.

2. Zkontrolujte, zda jsou nabijeci kontakty na
robotovi a nabijeci stanici Cisté.

3. Po dokoncenf kontroly zkuste robota znovu
pripojit k nabijeci stanici.

4. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Prilis vysoka teplota
akumulatoru.

Teplota akumulatoru je = 60
°C.

1. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota nizsi
nez 40 °C. MUZete pockat, dokud se teplota aku-
mulatoru automaticky nesnizi.

2. Robota muzete vypnout a po chvili restartovat.
3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Vysoka teplota akumu-
latoru.

Teplota akumulatoru je = 45
°C.

1. Nabijenf se nemusi podafit, pokud je teplota
akumulatoru vyssi nez 45 °C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolnf teplota nizsi
nez 40 °C.

Nizka teplota akumula-
toru.

Teplota akumulatoru je < 6
°C.

1. Nabfjeni se nemusi podarit, pokud je teplota
akumulatoru nizsi nez 6 °C.

2. Pouzijte robota tam, kde je okolni teplota vyssi
nez 6 °C.

Radar LiDAR je zabloko-
van.

Radar LiDAR je zablokovan
(napfiklad nenf odstranén
ochranny kryt radaru LiDAR).

1. Sejméte ochranny kryt radaru LiDAR a zkuste
to znovu.

2. Pokud je radar LiDAR na hornf strané robota
velmi Spinavy, vycistéte jej tkaninou nepoustéjict
vlakna, a zkuste to znovu.

Porucha radaru LIiDAR.

Radar LIiDAR je velmi zne-
¢istény nebo doslo k chybé
snimace.

1. Zkontrolujte, zda radar LIDAR neni znecistény.
V pripadé potreby jej vycistéte a zkuste to znovu.
2. Pokud se tato chyba objevi i nadale, zkuste
robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Radar LiDAR je znecis-
teny

Radar LiDAR je znecistény.

Otrete snimac radaru LIDAR na horni strane ro-
bota ¢istym hadrem. Po vyc¢isténi udrzujte radar
LIDAR v suchu.
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Problém

Regeni

Teplota radaru LIiDAR je
Vysoka.

Teplota radaru LIDAR je = 80
°C.

1. Robot se automaticky pokusi vratit do nabijeci
stanice, aby vychladl.

2. Ujistéte se, Ze robot pracuje pri okolnf teploté
niz8i nez 40 °C.

3. Umistete robota do stinného, chladného a
dobre vétraného prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Jakmile se alarm vypne, robot automaticky
obnovi provoz.

5. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Teplota radaru LiDAR je
prilis vysoka.

Teplota radaru LIDAR je = 90
°C.

1. Radar LiDAR je vypnuty kvli vysokym tep-
lotdm.

2. Ujistéte se, Ze robot pracuje pri okolni teploté
nizsi nez 40 °C.

3. Umistéte robota do stinného, chladného a
dobre vetraného prostoru. Alarm se vypne, kdyz
teplota klesne na normalni rozsah.

4. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejnf servis.

Robot je ztracen.

Porucha funkce najizdent
polohy.

1. Zkontrolujte, zda je radar LIDAR na horni stra-
né robota znecisteny. Necistoty ovlivni funkci
najizdéni polohy.

2. Ru¢né presurite robota na otevfené misto
uvnitf mapy a zkuste Ulohu spustit znovu.

3. Pokud se poloha neobnovi, dalkove ovladejte
robota zpét do nabijeci stanice prostfednictvim
aplikace a poté zahajte sekan.

Chyba snimace.

Chyba snimace.

1. Restartujte robota a zkuste to znovu.
2. Pokud problém pretrvava, kontaktujte popro-
dejni servis.

Robot je v zoné zékazu
vstupu.

Robot je v zéné zakazu vstu-
pu.

1. Ru¢né presunte robota ze zény zakazu vstupu
a zkuste to znovu.

2. Délkové ovladejte robota prostrednictvim
aplikace, abyste jej presunuli mimo zénu zakazu
vstupu, a zkuste to znovu.

Robot je mimo mapu.

Robot je mimo mapu.

1. Ru¢né presunte robota dovnitf mapy a zkuste
to znovu.

2. Déalkové ovladejte robota zpét dovnitf mapy
prostrednictvim aplikace a pak to zkuste znovu.

Tlacitko nouzového
zastavent je aktivovano.

Je stisknuto tlacitko Stop na
robotovi.

Zadejte kéd PIN na robotovi a potvrdte.

Vybity akumulator.
Robot se brzy vypne.

Urover nabitf akumulatoru je
<10 %.

Zadokujte robota do nabijeci stanice, aby se
mohl nabijet.

Robot je mimo mapu.
Nebezpeci odcizeni.

Robot je mimo mapu.

1. Zadejte kéd PIN na robotovi a potvrdte.
2.V nastaveni v aplikaci mtzete vypnout alarm
Mimo mapu.
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Problém

Pricina

Resgeni

Robotovi se nepo-
darilo se vratit do
nabfjeci stanice.

Robot nemUize najit nabi-
jeci stanici pri navratu do
nabijeci stanice.

1. Zkontrolujte, zda neexistuji nejaké prekazky, které by
blokovaly robota. Odstrante prekazky a zkuste to znovu.

2. Pomoci aplikace dalkove ovladejte robota zpét do nabi-
jeci stanice.

Zadokovani v nabijecf
stanici se nezdarilo.

Robot najde nabijeci
stanici, ale nepodari se jej
zadokovat.

1. Zkontrolujte, zda nejsou reflexnf félie na stanici zne-
¢isténé nebo zablokované.

2. Zkontrolujte, zda pred stanici nejsou prekazky.

3. Zkontrolujte, zda stanice neni presunuta.

4. Zkontrolujte, zda zakladova deska nenf pokryta hus-
tym blatem.

5. Zkontrolujte, zda stanice neni ve svahu.

6. Zkontrolujte, zda je stanice pripojena k napajen.

7. Pomozte robotovi do nabijeci stanice pomoci dalkové-
ho ovladace nebo ruc¢ne.

Najeti do polohy se
nezdarilo.

Najeti do polohy se ne-
zdari, kdyz se robot pokusi
zahajit sekani.

1. Radar LIDAR muze byt zablokovany. Ru¢né presurite
robota na rovné a oteviené misto uvnitf mapy a zkuste
Ulohu spustit znovu.

2. Pokud se s timto problémem setkate i nadale, zkuste
to znovu poté, co byl robot zadokovan v nabijeci stanici.

Nedostatek prosto-
ru pro otaceni pred
stanici.

Nedostatek prostoru pro
otaceni pred stanici.

1. Pokud je stanice umisténa na okraji mapy nebo uvnitf
ni, ujistéte se, Ze mezi predni plochou z&kladni desky
stanice a hranicf mapy je alespori 1 m volného prostoru;
v opacném pripadé nemusi byt robot schopen zatacet.
2. Premistéte stanici nebo zménte mapu v nabidce
Uprava mapy.

Cesta je zablokovana.

Cesta je zablokovana.

1. Zkontrolujte, zda v cesté neni nastavena zona zakazu
vstupu.

2. Zkontrolujte, zda neexistuji nejaké prekazky, které by
blokovaly robota.

3. Pokud robot stale nemUze projet, smazte cestu v nabid-
ce Uprava mapy a definujte novou.

Predni kamera je
znecistena.

Predni kamera je znecis-
téna.

Otrete predni kameru Cistym hadrem.

Doslo k problému s
predni kamerou.

Doslo k problému s predni
kamerou.

1. Otrete predni kameru ¢istym hadrem.

2. Zkuste robota restartovat.

3. Pokud problém pretrvava, kontaktujte poprodejni
servis.

Predni kamera je
zablokovana.

Predni kamera je zabloko-
vana.

Otrete predni kameru Cistym hadrem.

Bé&hem automatické-
ho mapovani dojde

k chybé detekovani
hranice.

Béhem automatického
mapovani dojde k chybé
detekovani hranice.

1. Ujistéte se, Ze svetelné podminky jsou vhodné, ani
prilis jasné, ani prilis temné.

2. Ujistete se, Ze pocasf je jasné, vyhybejte se mlze nebo
desti.

3. Ujistéte se, Ze predni kamera je Cista a bez prekazek.
4. Ujistéte se, Ze povrch zeme je rovny, protoze nerov-
nosti mohou ovlivnit detekci.

5. Pokud se detekce hranice nadéle nedafi, prepnéte do
rezimu dalkového ovladani pro mapovani.

Neobvyklé vibrace.

Neobvyklé vibrace.

1. Zkontrolujte celistvost kotouce noze a ovérte, zda neni
poskozen. Pokud zjistite poskozeni, vymente kotouc.

2. Pokud je kotouc¢ neporuseny, kontaktujte poprodejni
podporu.
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13 Technické udaje

Néazev vyrobku Roboticka sekacka Dreame A3 AWD
Znacka Dreame
. Zakladni Model MXXA7300 MXXA7301 MXXA7302
informace
Rozmeéry 635 x 434 x 295 mm
Hmotnost (véetné akumulatoru) 161 kg
Doporu&eny pracovni vykon 1000 m? 1600 m? 2000 m?
Standardnf:
1000 m?/24 h . 2
Uinnost sekanf Uinny: 2000 Star;;jargw. 1200 M /24.h
(norma EGMF) m2/24 h Ucinny: 2200 /24 h
9 Rychly: 2400 m?/24 h
Sekani Rychly: 2200
m?2/24 h
Vyska sekani 3-10 cm (pfirGstky po 5 mm)
Sitka sekanf 20 cm
Cas nabijeni 65 min 54 min 54 min
Hladina akustického vykonu LWA 70,8 dB
Hlukové Nejistoty akustického vykonu KWA 3dB
emise Hladina akustického tlaku LpA 62,8 dB
Nejistoty akustického tlaku KpA 3dB
Provozni teplota 0-50°C
P Doporuceno: 10-35 °C
. . -10-35 °C
Provozni Dlouhodoba skladovaci teplota Doporuceno: 0-25 °C
podminky Robot: IPX6
Trida IP Nabijeci stanice: IPX4
Napajeci zdroj: IP67
Maximalni sklon sekané plochy 80%
Frekvencni rozsah Bluetooth 2,4-2,4835 GHz
802.11b: 16+2 dBm (pFi 11 Mb/s)
o VY 802.11g: 14+2 dBm (pfi 54 Mb/s)
Maximalni radiofrekvencnf vykon 80211n: 13+2 dBm (ofi HT20, HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Pripojeni

Wi-Fi

Wi-Fi 2,4 GHz
(2400-2483,5M)

Sluzba Link Service

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS / GLONASS / BDS / Galileo / QZSS

{)
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Rychlost jizdy pfi délkovém 045-0,8 m/s
s 0,45 m/s (pfi mapovani) / 0,8 m/s (pouze dalkové ovladani,
ovladani P
bez mapovani)
Hnaci motor Standardni: 0,35 m/s
Rychlost jizdy pri sekani Ucinny: 0,6 m/s
Rychly: 0,8 m/s
Typ motoru Motor naboje
Motor sekani | Rychlost 2800 1/min
Model akumulatoru MBPA14
Akumulator Typ akumulatoru Lithiovy akumulator
(Robot) Jmenovita kapacita 5 Ah
Jmenovité napéti 18V
MPAAIO / MPAAI10 /
Model nabfjecky MPAA10/MPAA20 MPAA20 / MPAA20 /
MPAA40 MPAA40Q
Napajeci
apaJ?C Vstupni napeéti 100-240 V AC / 50-60 Hz
zdroj
\Wystupni napéti 20V
\ystupni proud 3A 5A 5A
Model nabfjecf stanice MCA30
Vstupni napéti 20V
Nabijeci
. Vystupni napéeti 20V
stanice yerpninep
Vstupni proud 3A 5A 5A
Vystupni proud 3A 5A 5A
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. Odchozi | Prtichozi | Maximalni vy- .
Pas-| . .77, g P Frekvencni
Normy mo | Pfipojeni | pripojeni stupni radiofrek-| GNSS 4SMO
(MHz) (MHz) vencéni vykon P
1 1920 -1980 | 2110 - 2170 23+2
3 1710 - 1785 | 1805 - 1880 23 %2
2500 - 2620 -
/ 2570 2690 252
8 880-915 | 925-960 23+2
20 | 832-862 791 - 821 23+2
LTE
28 703 - 748 758 - 803 23+2
. GPS / GLO-
38 2630 2570 - 2620 232 NASS / BDS 1559-1592
/ Galileo / MHz
w0 | 2300- 2300 - S Qzss
2400 2400 -
2496 - 2496 -
A 2690 2690 2552
3 1710 - 1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 -915 925 - 960 23%2
1 1920 - 1980 | 2110 - 2170 23+2
WCDMA
8 880 -915 925 - 960 23+2

[2] Cas nabijeni plati, kdyz se robot automaticky vréti do nabijecf stanice pfi nizkém stavu akumulatoru.

[3] Zaclenéné zemé/regiony: Albanie, Andorra, Rakousko, Belgie, Bosna a Hercegovina, Bulharsko, Chorvat-
sko, Kypr, Ceské republika, Dansko, Estonsko, Finsko, Francie, Némecko, Recko, Guernsey, Madarsko, Island,
Irsko, Italie, Kosovo, LotySsko, LichtensStejnsko, Litva, Lucembursko, Makedonie, Malta, Moldavsko, Monako,
Cerné& Hora, Nizozemsko, Norsko, Polsko, Portugalsko, Rumunsko, Srbsko, Slovensko, Slovinsko, Spanélsko,
Svédsko, Svycarsko, Velka Britanie, Ukrajina.

mace naleznete na nasich webovych strankach na adrese https://global.dreametech.com.
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EU PROHLASENI O SHODE

Toto prohlaseni o shodé EU je vydano vyhradné na odpovednost

LEADCREATE GLOBAL TRADING (SINGAPORE) PTE. LTD.
17 BEACH ROAD, #03-01, CRASCO BUILDING, SINGAPORE 189675

Jménem spolecnosti Dreame prohlasuji, ze vyrobek
Popis Roboticka sekacka na travu (vcetné napajeciho zdroje a baterie)
Typ Model:MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302
Model baterie: MBPA14
Model napajeni: MPAA10/MPAA20/MPAA40
Funkce Sekani travy / Napdajeni zafizeni / Nabijeni zafizeni
SplAuje nasledujici smernice
2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU, 2011/65/EU&(EU)2015/863,2014/53/EU

SplAuje normy;,

EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2:2019+A15:2021, EN 50636-2-107:2015+A1+A2:2020+A3: 2021,
EN 60335-2-29:2004+A2+A11:2018, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017+A11:2020,

EN 55014-2:2015, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 6 1000-3-3:2013+A1:2019, EN 1SO 3744:2005,
EN300 328Vv2.2.2, EN 301 489-1V2.2.3, EN 301 489-17 V3.2.4, EN IEC 62311:2020,

EN 61558-1:2005+A1:2009, EN 61558-2-16:2 009+A1:2013, EN 55011:2016+A11:2020,

EN 303 447 V1.1.1, EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN 18031-1:2024,EN 18031-2:2024, IEC 62133-2:2017+A1:2021

63000:2018

Splnéné predpisy,

Nafizeni o bateriich (EU) 2023/1542

Autorizovany zastupce vyrobce v EU
Dreame Technology Netherlands B.V.
Spicalaan 29, 2132JG Hoofddorp

+31 20 793 2050 Ext. 800
compliance.eu@dreame.tech

Misto vydani: Suzhou
Datum vydani: 5.5.2025
Podpis vydavatele:%‘m\ﬂ/ Wﬂ

Jméno vydavatele: Bin Wang

Pozice vydavatele: Reditel kvality

17 BEACH ROAD, #03-01, CRASCO BUILDING, SINGAPORE 189675
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Preklad originalneho navodu na obsluhu
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1 Bezpecnostné pokyny

1.1 VSeobecné bezpecnostné pokyny

* Vyhnite sa pouzivaniu stroja a jeho periféril v nepriaznivych poveternostnych podmienkach, najma ked" hrozi riziko
bleskov.

* Pred pouzitim produktu si pozorne precitajte a porozumejte ndvodu na pouzitie.

* S produktom pouzivajte iba vybavenie odporicané spolocnostou Dreame. Akékolvek iné pouZzitie je nespravne.

* Nedovolte detom, aby sa zdrziavali v blizkosti alebo sa hrali so strojom pocas jeho prevadzky.

* Nepouzivajte produkt v oblastiach, kde si [udia nie st vedomi jeho pritomnosti.

* Pri manualnej obsluhe produktu prostrednictvom aplikacie Dreamehome nebezte. Vzdy chodzte opatrne, davajte
pozor na kroky na svahoch a udrzujte rovnovahu.

* \/lyhnite sa pouzivaniu produktu, ked sa v pracovnej oblasti nachadzaju osoby, najma deti alebo zvierata.

* Ak produkt prevadzkujete na verejnych priestranstvach, umiestnite v pracovnej oblasti vystrazné tabule s nasledu-
jucim textom: "Varovanie! Automaticka kosacka na travu! Drzte sa dalej od strojal Dohliadajte na deti!”

* Pri obsluhe produktu noste pevnu obuv a dlhé nohavice.

* Aby ste predisli poskodeniu produktu a nehodam s vozidlami a osobami, nezakladajte pracovné oblasti ani pre-
pravné cesty cez verejné chodniky.

» Nedotykajte sa pohyblivych nebezpecnych Casti, ako je napriklad zaci kotd¢, kym sa Uplne nezastavia.

* \/ pripade zranenia alebo nehody vyhladajte lekérsku pomoc.

* Pred odstrafiovanim blokad, vykonavanim tdrzby alebo kontrolou produktu ho prepnite do polohyVYPNUTE.

Ak vyrobok neobwvykle vibruje, skontrolujte ho pred restartovanim, i nie je poskodeny. Nepouzivajte vyrobok, ak su
akékolvek casti poskodené.

* Neinstalujte hlavny kabel v oblastiach, kde bude produkt kosit. Postupuijte podla pokynov na instalaciu kabla.

* Na nabijanie produktu pouzivajte vyhradne nabfjaciu stanicu, ktora je sucastou balenia. Nespravne pouzitie moze
viest k zasahu elektrickym pridom, prehriatiu alebo Uniku korozivnej kvapaliny z batérie. V pripade Uniku elektrolytu
oplachnite vodou/neutralizacnym prostriedkom a vyhladajte lekérsku pomoc, ak korozivna kvapalina pride do kon-
taktu s vasimi ocami.

* Pri pripéjani hlavného kabla do elektrickej zasuvky pouzivajte prudovy chranic (RCD) s maximalnym vybavovacim
pradom 30 mA.

* Pouzivajte vyhradne originalne batérie odportcané spolo¢nostou Dreame. Bezpecnost vyrobku nie je zarucend pri
pouziti neoriginalnych batérii. NepouZzivajte neobnovitelné batérie.

» Udrzujte vSetky napajacie a/alebo predlzovacie kable mimo pracovnej oblasti, aby nedoslo k poskodeniu kablov,
ktoré by mohlo viest ku kontaktu s ¢astami pod napatim.

* |lustracie pouzité v tomto dokumente slizia len na referencné Ucely. Prosim, pozrite sa na skutocné produkty.

* Nikdy nedovolte, aby stroj pouzivali deti, osoby so znizenymi fyzickymi, zmyslovymi alebo dusevnymi schop-
nostami alebo s nedostatkom skusenosti a znalosti, ani osoby, ktoré nie st obozndmené s tymito pokynmi; miestne
predpisy mdzu obmedzovat vek obsluhy.

* Nepripéjajte ani sa nedotykajte poskodeného kabla, kym nie je odpojeny od elektrickej zasuvky. Ak sa pocas
prevadzky poskodi kdbel, odpojte zastrcku zo zasuvky. Opotrebeny alebo poskodeny kabel zvySuje riziko Urazu elek
trickym prddom a mal by byt vymeneny servisnym technikom.

* Netlacte na produkt silou ani rychlo, mohlo by dojst k jeho poskodeniu.

* Na dodrzanie poziadavky na vystavenie vysokofrekvencnému Ziareniu je potrebné dodrzat vzdialenost 35 cm
medzi zariadenim a osoboul.

* VAROVANIE: Na Ucely nabijania batérie pouzivajte vyhradne odpojitelnii napéjaciu jednotku dodévanu s tymto
spotrebicom.

» Neprenasajte produkt z lavej alebo pravej strany. Pri prenasani sa odporuca nosit rukavice.

=~
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1.2 Bezpecnostné pokyny pre instalaciu

* Vlyhnite sa inStalacii nabijacej stanice v oblastiach, kde by o fu ludia mohli zakopnut.

* Neinstalujte nabijaciu stanicu v oblastiach, kde hrozi riziko stojatej vody.

* Neinstalujte nabijaciu stanicu vratane akéhokolvek prislusenstva do vzdialenosti mensej ako 60 cm od
akéhokolvek horlavého materialu. Porucha alebo prehriatie nabijacej stanice a napajacieho zdroja méze
predstavovat nebezpecenstvo poziaru.

1.3 Bezpecnostné pokyny pre prevadzku

* Udrzujte ruky a nohy v bezpecnej vzdialenosti od rotujicich nozov. Nepokladajte ruky ani nohy v blizkosti
alebo pod produktom, ked' je zapnuty.

» Nezdvihajte ani nepremiestriujte produkt, ked' je zapnuty.

« Pouzite rezim parkovania alebo prepnite produkt do polohy VYPNUTE, ak sa v pracovnej oblasti nachadzaju
osoby, najma deti alebo zvierata.

» Zabezpecte, aby sa na travniku nenachadzali ziadne predmety, ako sU kamene, konéare, nastroje alebo
hracky. V opa¢nom pripade moézu byt ¢epele poskodené pri kontakte s predmetom.

* Neukladajte predmety na produkt ani nabijaciu stanicu.

* Nepouzivajte produkt, ak tlacidlo STOP nefunguije.

* Zabrante koliziam medzi produktom a osobami alebo zvieratami. Ak sa v ceste produktu nachadza clovek
alebo zviera, okamzite ho zastavte.

* \Vzdy prepnite produkt do polohy VYPNUTE, ked' nie je v prevadzke.

* Nepouzivajte produkt st¢asne s vysuvnym postrekovacom. Pouzite funkciu Pldnovania, aby ste zaistili, ze
vyrobok a vyskakovacie zrasovace nebudU pracovat stcasne.

¢ Vlyhnite sa umiestneniu spojovacieho kanala v miestach, kde su nainstalované vysuvné postrekovace.

» Neprevadzkujte produkt, ak sa v pracovnej oblasti nachadza stojata voda, napriklad pocas silného dazda
alebo pri tvorbe mlak.

1.4 Bezpecnostné pokyny pre udrzbu

* Pri vykonavani drzby prepnite produkt do polohy VYPNUTE.

* Po umyti sa uistite, Ze je produkt umiestneny na zemi v normalnej orientacii, nie hore nohami.

* Neotacajte produkt hore nohami, aby ste vycistili podvozok. Ak ho prevratite na Ucely Cistenia, uistite sa, ze
ho nasledne vratite do povodnej polohy. Toto opatrenie je potrebné, aby sa zabranilo vniknutiu vody do motora
a potencialnemu ovplyvneniu normalnej prevadzky.

* red Cistenim alebo vykonavanim Udrzby nabijace] stanice odpojte zastr¢ku z nabijacej stanice alebo aktivujte
blokovacie zariadenie.

* Na Cistenie produktu nepouzivajte vysokotlakovy Cisti¢ ani rozpustadla.

1.5 Bezpecnost batérie

Litiové batérie mozu explodovat alebo sposobit poZiar pri rozobrati, skratovani, vystaveni vode, ohiiu alebo
vysokym teplotam. Opatrne s nimi manipulujte, batériu nerozoberajte ani neotvérajte a vyhnite sa akémukolvek
elektrickému/mechanickému poskodeniu. Uchovévajte ich mimo priameho slne¢ného svetla.

1. PouZivajte iba nabfjacku batérie a napéjaci zdroj poskytnuty vyrobcom. Pouzitie nevhodnej nabfjacky a
napdjacieho zdroja moze sposobit Uraz elektrickym prddom a/alebo prehriatie.

2. NEPOKUSAJTE SA OPRAVIT ALEBO UPRAVIT BATERIE! Pokusy o opravu mozu v dosledku vybuchu alebo
Urazu elektrickym pridom spésobit vazne zranenie. Ak dbjde k Uniku, uvolnené elektrolyty su korozivne a toxicke.
3. Tento pristroj obsahuje batérie, ktoré mézu byt vymenené len odbornym personalom.

1.6 Zvyskové rizika

Aby ste predisli zraneniam, pri vymene Cepelov pouzivajte ochranné rukavice.
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1.7 Symboly a nalepky

VAROVANIE -
Pred pouzivanim zariadenia si precitajte navod na obsluhu.

VAROVANIE -
Pri prevadzke s pristrojom udrziavajte bezpe¢nu vzdialenost.

VAROVANIE -
Pred pouzitim alebo zdvihnutim stroja aktivujte vypinacie
zariadenie.

VAROVANIE -
Nesedajte na stroj.
Nedotykajte sa rotujuceho noza.

4 B> vel> T HEP

VAROVANIE -

Tento vyrobok nie je dovolené likvidovat ako bezny domovy odpad.
Zabezpecte, aby bol vyrobok recyklovany v sulade s miestnymi
predpismi a pravnymi poziadavkami.
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c E Tento vyrobok je v sulade s platnymi smernicami ES.
@ Trieda Il
|||| Pred nabijanim si precitajte navod.

mp Jednosmerny prud

[] Trieda Il

URCENIE NA POUZITIE

Zahradny vyrobok je ur¢eny na domace kosenie travnika. Je navrhnuty na casté kosenie, ¢o udrziava travnik
zdravsi a krajsi ako kedykolvek predtym. V zavislosti od velkosti vasho tréavnika mozete kosacku nastavit na
prevadzku v lubovolnom Case alebo s [ubovolnou frekvenciou. Nie je vhodny na kopanie, zametanie ani
Cistenie snehu.

g

Spoloc¢nost TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. tymto vyhlasuje, Ze radiové zariadenie typu Dreame
MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302 je v stlade so smernicou 2014/53/EU. Plny text EU vyhlasenia o zhode je k
dispozicii na tejto internetove] adrese: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

Vyrobok je v sulade s predpismi UK PSTI, Uplné vyhlasenie o zhode je k dispozicii na nasledujlcej internetovej
adrese:https://global.dreametech.com/pages/statement-of-compliance-for-uk-psti.

Podrobny elektronicky ndvod néjdete na https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags.

Upozornenie na sietovu bezpecnost

Aby ste zabezpecili bezpecnU prevadzku tohto zariadenia v sietovych prostrediach, poskytujeme nasledujice
informécie:

Toto zariadenie je vybavené viacerymi sietovymi komunikac¢nymi funkciami, vratane ethernetového portu (RJ-
45), bezdrotového komunikacného modulu Wi-Fi a rozhrania USB na ladenie. Po spusteni st nasledujtice
sietové sluzby predvolene povolené:

* Webova konfiguraéna sluzba (HTTP/HTTPS): Poctva na porte 80 (HTTP) a porte 443 (HTTPS) pre lokalnu
konfiguraciu a monitorovanie stavu. Aby sa predislo Uniku informécii, odporuca sa okamzite po instalacii
deaktivovat sluzbu HTTP, povolit iba HTTPS a nasadit doéveryhodny TLS certifikéat.

* Vysielanie zariadenia (NDNS/SSDP): PouZiva sa na automatickt detekciu vysielanim informacii o zariadeni
v ramci lokalnej siete (LAN). Ak nie sU potrebné, odporica sa tieto sluzby deaktivovat, aby sa znizilo riziko
skenovania.

* Rozhranie USB: PouZiva sa na lokalne aktualizacie firmvéru a extrakciu logov. Ked' je povoleny rezim ladenia,
mdze spristupnit opravnenia k systémovym stborom. Odporica sa obmedzit pouZivanie len pre autorizovany
personal a deaktivovat toto rozhranie, ked' zariadenie nie je v Udrzbe.

Podrobné postupy konfiguracie najdete v Casti Priprava na prvé pouZitie.
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2 Uvod k produktu
2.1 Co je v krabici
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2.2 Prehlad produktu

Tlacidlo Stop
LiDAR
Gombik
Predna kamera
Displej

Nabijacie kontakty

Univerzalne koliesko

Oddelenie batérie

EdgeMaster™
Zaci kotu¢

Hnacie koleso ™

[1] Vybavené nabojovymi motormi.

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D Ultra-Sensing System s Al kamerou

Posunte starostlivost o travnik na vyssiu Uroven s OmniSense™ 3.0, prelomovym 3D ultra-snimacim systémom
vybavenym HDR kamerou s podporou algoritmov, ktory poskytuje komplexnejsie a detailnejsie vnimanie 3D
prostredia zahrady.

OmniSense™3.0
@ 3D Ultra-Sensing System
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2.4 Prepojenie sluzby s GPS a 4G pripojenim
Robot je vybaveny sluzbou Link Service (sluzba pripojenia), ktord poskytuje pripojenie k 4G mobilnej sieti.
Aktivujte sluzbu prepojenia

Zapnite robota a sluzba pripojenia sa automaticky aktivuje. i1l sa rozsvieti na displeji robota a v aplikacii,
¢o signalizuje, ze aktivacia bola Uspesna. Stav pouzivania Link sluzby si mézete zobrazit v sekcii Pripojenia v
aplikacii.

S aktivovanou sluzbou pripojenia mbzete dialkovo monitorovat stav vasho robota a spustat Ulohy kosenia
bez pripojenia Wi-Fi. Okrem toho je zabudovany GPS pre sledovanie polohy v redlnom ¢ase, ¢o zvySuje
protikradezové schopnosti robota. Kedykolvek a odkialkolvek mozete sledovat jeho polohu a dostavat
upozornenia, ak sa presunie mimo vymedzenu oblast mapy.

Prepojenie sluzby sa aktivuje od okamihu aktivacie podla zakupenej konfiguracie produktu. *

Ak cheete sluzbu po uplynuti platnosti predizit, kontaktujte tim popredajného servisu Dreame prostrednictvom
e-mailu dreamesupport@dreame.tech.

*Zvysny bezplatny Cas pre sluzbu prepojenia skontrolujte v aplikacii alebo kontaktujte tim popredajného
servisu Dreame pre podrobnosti.

2.5 Senzory

DREAME

Nazov Popis
Ziskava informacie o prostredi a umoznuje robotu lokalizaciu, vyhybanie sa prekazkam a
LIDAR detekciu vody a necistot.
Rozsah detekcie (pri 100 kix): 40 m pri 10% odrazivosti; 70 m pri 80% odrazivosti
Zorné pole: 360° (horizontalne) x 59° (vertikalne).
Predna Deteguje prekazky, hranice travnika a pritomnost osob.
K Uhol pohladu: 89° (horizontélne), 58° (vertikalne), 97° (diagonélne)
amera PR
Rozlisenie: 2 MP.
Robot ma vstavanu funkciu GPS. Prostrednictvom aplikacie mézete sledovat aktualnu
GPS
polohu robota v Google Maps.

3 Instalacia

3.1 Vyber vhodného umiestnenia

* Umiestnite zakladnu dosku na rovny povrch v blizkosti okraja travnika a elektrickej zasuvky. Umiestnite ho do
oblasti so silnym Wi-Fi signalom.

Poznamka: Pouzite svoje mobilné zariadenie na kontrolu sily Wi-Fi signélu v danej lokalite. Silny signal Wi-Fi
zabezpecuje stabilné pripojenie medzi robotom a aplikaciou.

Dolezité: Uistite sa, Ze povrch je dostato¢ne makky na upevnenie skrutiek.

Dolezité: Ak je nabijacia stanica na svahu, uistite sa, Ze sklon nie je prili$ strmy, aby sa robot neSmykol spat a
nepodarilo sa mu pripojit.

( N
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* Zabezpecte volny priestor aspor 1 m bez prekazok viavo, vpravo a pred zédkladnou doskou. Uistite sa, ze
trava okolo umiestnenia je kratSia ako 6 cm. Ak je trava vysSia, najprv ju pokoste ru¢nou kosackou. Vysoka

tradva moze robota stazit ndvrat na nabijaciu stanicu.

~

~

3.2 Intalacia nabijacej stanice

@ Pomocou dodanych skrutiek a imbusového klUca pripevnite zakladnt dosku k zemi.

. 7
€3
b
3
. =4
@ Zasurite nabifjaciu vezu do zakladnej dosky, kym nebudete pocut kliknutie.
/ )
€3
§
£
o 4
(. =4

® Pripojte napéjaci zdroj k predizovaciemu kablu a potom ho zapojte do elektrickej zasuvky. Uistite, aby bol
zdroj energie umiestneny aspori 30 cm nad zemou.
Poznédmka: LED indik&tor na nabijacej stanici bude stale modry, ked je pripojeny k zdroju energie.

4 N
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@ Odstrante ochranny kryt LIDAR.

@ Vlozte robota do nabfjacej stanice na nabitie. Uistite sa, Zze nabijacie kontakty na robote a nabfjace] stanici
sU spravne prepojené.

Poznadmka: Ak chcete pridat garadz pre dodato¢nt ochranu, pouzite kompatibilnt Dreame Garaz, ktora je
dostupna v miestnych predajniach alebo online. Pouzitie garaze, ktora nie je od vyrobcu Dreame, méze
sposobit problémy pri dobijani.

~
J

LED indikator na nabijacej stanici

Farebna indikacia LED diody Vyznam

1. Nastala chyba nabfjacej stanice
(napriklad problém s nabijacim pradom alebo napéatim).
Blikajuca/trvalo svietiaca Cervena

2. Robot sa pripoji na nabijacej stanici, ale nabijanie je abnormalne
(napriklad skrat na nabijacich kontaktoch).

Nabijacia stanica je pod napatim.

Pina modra Robot nie je v nabijacej stanici.
Blikajuca zelena Robot sa nabija v nabijacej stanici.
Stale zelena Robot je Uplne nabity v stanici/mimo ¢asu nabijania.
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4 Priprava na prvé pouzitie

4.1 Oboznamte sa s ovladacim panelom

Displej G G
- J
Zapnut/ it (- ) Start
apnut/vypnu ar
p yp ® °
Gombik
Spat Domov
o(o (©)e
- J
Displej
Ikona Stav
() Uroven batérie (Zobrazuje aktualnu Groven nabitia batérie.)
@’g' Nabijanie (Robot sa Uspesne pripoji k nabijace] stanici.)
* Bluetooth (Robot je pripojeny k aplikacii prostrednictvom Bluetooth.)
) Wi-Fi (Robot je pripojeny k aplikacii prostrednictvom Wi-Fi siete.)
.|||| Link sluzba (Link sluzba je aktivovana.)
@ Plan (Uloha je napldnovana na dnes a este nezacala.)
Ovladanie
Tlacidlo Funkcia
Napéjanie(') Na zapnutie/vypnutie robota stlacte a podrzte tlacidlo (') na 2 sekundy. Uistite sa,

Ze je mimo nabljacej stanice.

. Ak chcete spustit Cistenie celej plochy alebo pokracovat v prerusenych tlohach,
Start>l stlacte tlacidlo Dl a do 5 sekund zatvorte kryt. Ak kryt nezatvorite do 5 sekund,
Uloha sa zrusi.

Domove: Ak cheete poslat robota spét na nabijaciu stanicu na nabitie, stlacte tlacidlo O3 a do
5 sekund zatvorte kryt. Ak kryt nezatvorite do 5 sekund, Uloha sa zrusi.

Spat O Pre navigaciu o jednu Uroven vyésie v menu stlacte tlagidlo .

53



DREAME

Ovladanie

Na potvrdenie vyberu v menu stlacte gombik.

Gombik Ak chcete aktivovat rezim parovania Bluetooth, podrzte gombik 3 sekundy.

Pre navigaciu v menu otocte voli¢om v smere hodinovych ruciciek/proti smeru
hodinovych ruciciek.

Pre obnovenie tovarenskych nastaveni robota podrzte stcasne tlacidlo D] a tlacidlo

Start + Spat O na 3 sekundy. PIN kéd nebude vymazany.

Sucasnym stlacenim a podrzanim tlacidla O a tlacidla O na 3 sekundy vstupite na

+ .
Domov + Spat stranku Informdacie v nastaveniach. Stranka O aplikacii zmizne po 5 sekundach.

Gombik + Spat | Na obnovenie PIN kédu podrzte gombik a tlacidlo O stikasne pocas 3 sekind.

Stlacte tlacidlo Stop. Na obnovenie prevadzky je potrebné zadat PIN kod na
ovladacom paneli.

Stop

Prehlad Struktury menu

Kosenie celej plochy

Kosenie okrajov

Zobrazit plan

Planovanie
Zapnut/Vypnut planovanie

Ucinnost kosenia

Obnovit robota

Vyska kosenia
Vyska detekcie prekazok
Rezim nerusit
Ochrana pred dazdom

Ochrana pred mrazom

Vystraha zdvihnutia

Vystraha pri opusteni mapy

Zmena PIN kédu

*Mbze byt aktualizované v zavislosti od verzie softvéru.
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4.2 Pociato¢né nastavenia

Predtym, ako robot prvykrat zapnete, je potrebné vykonat niekolko zakladnych nastaventi, aby bol pripraveny
na pracu.

© Zdvihnite horny kryt.

@ Stlacte a podrzte tlacidlo (l) na ovladacom paneli na 2 sekundy, ¢im robot zapnete.

® Vyberte preferovany jazyk
Otocte gombik v smere hodinovych ruciciek pre pohyb nadol a proti smeru hodinovych ruciciek pre pohyb
hore na vyber vasho jazyka. Stlacte gombik na potvrdenie.
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O Nastavte PIN kéd

1. Otocte volicom a vyberte ¢islo od 0 do 9. Otocte v smere hodinovych ruciciek, aby ste zvysili ¢islo, a proti
smeru hodinovych ruciciek, aby ste ho zniZili. Stla¢te gombik na potvrdenie a nastavenie dalsej ¢islice. Ak
chcete zmenit predchadzajicu ¢islicu, otocte volicom proti smeru hodinovych ruciciek, kym sa ¢islo nezment
na 0, a potom ho otocte eSte raz.

Délezité: Nenastavujte PIN kéd na "0000".

Set PIN Set PIN Set PIN

Don't set to '0000" ' ' ] Don't set to '0000"

2. Zadajte PIN koéd znova, aby ste dokoncili nastavenie PIN kodu.
Poznadmka: Ak sa dve hesld nezhoduju, nastavte nové heslo znova.

@ Pripojenie robota na internet
Naskenujte QR kod a stiahnite si aplikdciu Dreamehome do svojho mobilného zariadenia. Po instalacii si
vytvorte Ucet a prihlaste sa.

Aplikaciu Dreamehome si mbzete stiahnut aj z App Store alebo Google Play.

£ Download on the AN, Get it on
' App Store »’ Google Play

Robot podporuje 4G pripojenie a obsahuje vstavany GPS. Pre optimalny vykon vSak odportc¢ame nastavit Wi-
Fi pripojenie.
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Pred Nastavenim Siete:

* Uistite sa, Ze robot a vase mobilné zariadenie su v rovnakej Wi-Fi sieti.

* Uistite sa, Ze vaSe mobilné zariadenie je od robota vzdialené maximalne 10 m.

* Povolte funkciu Bluetooth na svojom mobilnom zariadeni.

1. Otvorte aplikaciu Dreamehome.

2. MozZete sa pripojit jednou z nasledujucich metdd:

a. Naskenujte QR kéd: Prejdite do ¢asti & Zariadenia a klepnite na — Skenovat QR kéd pre pripojenie.
Naskenujte QR koéd umiestneny vo vnutri vrchného krytu robota na pripojenie.

b. Pridanie manuélne: Prejdite do ¢asti {& Zariadenia a klepnite na -+ Pridat. Potom vyberte model vasho
robota na pripojenie.

c. Automatické zistenie: Robot vyhlada blizke zariadenia. Kliknite na svojho robota zo zoznamu najdenych
zariadeni, aby ste sa pripojili.

3. Postupujte podla pokynov v aplikacii na dokoncenie pripojenia k Wi-Fi sieti.

Dolezité: Pouzivajte jednopasmovu siet s frekvenciou 2,4 GHz alebo dvojpasmovd siet s frekvenciami 2,4/5
GHz.

Dolezité: Uistite sa, ze vasa Wi-Fi siet nema firewall a nie je Sifrovana. V opacnom pripade moze zlyhat
nastavenie siete.

4. Stlacte a podrzte gombik na ovladacom paneli pocas 3 sekind. Robot sa prevedie do rezimu parovania

Bluetooth.
R
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5. Postupujte podla pokynov v aplikacii na dokoncenie parovania.

Ako odstranit priradenie robota?

Robot je automaticky priradeny k u¢tu Dreamehome po UspeSnom sparovani. Kazdé zariadenie je mozné
pripojit len k jednému Uctu. Nemozno ho suc¢asne viazat na iny Ucet.

Ak chcete pripojit robota k novému Uctu, musite ho najprv odpojit. Na zruSenie viazania:

1. Otvorte aplikaciu Dreamehome. Prejdite do &asti (& Zariadenia.

2. Ak mate na svojom Ucte Dreamehome viazanych viacero robotov, potiahnutim prstom dolava alebo doprava
prejdite na stranku robota, ktorého chcete upravit.

3. Klepnite na E v pravom hornom rohu.

4. Vyberte (O Odstranit.

Ako zdielat svojho robota?

1. Klepnite na v pravom hornom rohu.
2. Vlyberte [/} Zdielanie zariadenia.

Ako sa odhlasit z vasho uctu Dreamehome alebo ho odstranit?

1. Prejdite do casti @ Ja > (©) > Uget.
2. Vyberte Odhlasit sa alebo Zmazat ucet.

5 Mapovanie zahrady

Pred mapovanim skontrolujte nasledovné:
« Uroven nabitia batérie robota je viac ako 50 %.
e Ochranny kryt LIDAR je odstréaneny.

* Horny kryt je zatvoreny.
* Robot je spravne zaparkovany v nabijacej stanici.

. )
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5.1 Vytvorenie virtualnej hranice

Pred spustenim procesu mapovania majte na paméati nasledovné:

Dolezité: Pri vytvarani hranice neru¢ne neprenasajte robota, pretoze to méze sposobit zlyhanie mapovania.
Dolezité: Po spusteni mapovania neukladajte robota dialkovo do nabijacej stanice, kym nie je proces
mapovania dokonceny. V opa¢nom pripade méze byt LIDAR zablokovany, ¢o méze spdsobit zlyhanie
mapovania.

* Pocas procesu mapovania kracajte maximalne 5 m za robotom.

J

*Robot zvladne svahy so sklonom az do 80% (39°). Pre lepsie vysledky kosenia sa v3ak odportca udrziavat
sklony pracovnych oblasti pod 36% (20°).

4 )

<36%(20°)

- J

* Pre oblasti uzsie ako 80 cm ich nastavte ako cesty, aby robot mohol prejst (pozri ¢ast 5.4: Nastavenie trasy).

<80cm7
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* Ak je vas travnik viac ako 5,5 cm vyssie ako prilahly terén, udrzujte robota vo vzdialenosti aspori 10 cm
od okraja. Ak je vas travnik v rovnakej Urovni ako prilahly terén, robot méze prekrocit obvodovy okraj pre
optimalne vysledky kosenia pozd(z hranic.

4 N

* Uistite sa, Ze uhly otacania su vacsie ako 90°. Uhly mensSie ako 90° moézu robit robotu tazkosti pri dosiahnuti
¢istého rezu.

4 )

Zacnite mapovanie:
1. Kliknite na Zacat vytvaranie v aplikacii a robot skontroluje svoj stav a vykona kalibraciu. Automaticky opusti

nabijaciu stanicu na vykonanie kalibracie. Budte opatrni.

. s N

- |-
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2. Vzdialene navadzajte robota k okraju vasho travnika a klepnite na Nastavit vychodiskovy bod , aby ste urcili
vychodiskovy bod pre hranicu.

(" )

sl

3. Vzdialené ovladanie robota na pohyb po obvode vasho trédvnika na vytvorenie mapy pracovnej oblasti.

Automaticka detekcia hranic

Vdaka pokrocilému Al algoritmu robot vyuziva prednt kameru na rozliSenie travnatych a netravnatych ploch,
¢o mu umoznuje identifikovat hranice bez potreby manualneho navadzania.

Po navedeni robota na okraj trdvnika a nastaveni pociato¢ného bodu mézete pouzit rezim Automaticka
detekcia hranic. Mozete zvolit, ¢i ma robot prekrocit obvodovy pas pre Cistejsie vysledky hranového Cistenia,
alebo zostat v jeho blizkosti, aby sa zabranilo zaseknutiu.

Odporucame sledovat robota pocas tohto procesu. Ak robot nedokaze presne rozpoznat hranice, mbzete
kedykolvek ukoncit rezim automatického rozpoznavania hranic a prepnut na dialkové ovladanie.

Dolezité: Rezim Automatického Rozpoznavania Hranic by sa mal pouzivat pocas dia, aby bola zabezpecena
dostato¢na viditelnost. Vyhnite sa pouzivaniu tejto funkcie pri zlom osvetleni alebo dazdivom pocasi.
Dolezité: Uistite sa, Ze prednd kamera robota je Cista a nezakryta.

e 980« (3 ® 4

o e

4. Ked' sa robot vrati do vzdialenosti 1 m od pociato¢ného bodu, mozete klepnut na Uzavriet hranicu a hranica
sa automaticky dokon¢i.

O

T
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5.2 Nastavenie zakadzanych z6n

Hoci robot dokaze automaticky obchadzat prekazky, je stale potrebné nastavit oblasti s rizikom padu, ako

sU bazény a pieskoviska, ako zakazané zény. Pre objekty, ktoré chcete chranit (napriklad kvetinovy zahon,
trampolinu, zeleninovy zahon alebo odhaleny korer stromu), nastavte ako zakazané zony. V aplikacii mozete
klepnut na Zakazana zénu a pokracovat vo vytvarani zakdzanych zén. Pripadne moézete prejst do & > Uprava
mapy a vytvorit alebo odstranit zakazané zény po dokoncéeni mapy.

5.3 Vytvorenie d'alSich zon a rozSirenie existujucich zé6n

* Vlytvorenie d'alSich zén

Ak je vas travnik oddeleny cestami alebo méte niekolko izolovanych travnikov, mézete v aplikacii klepnut na
Pracovna zénu a pokracovat vo vytvarani pracovnych oblasti. Po dokonceni mapovania moézete v & > Uprava
mapy pridavat, mazat alebo upravovat zény.

* RozSirenie existujucich zén

Ak chcete rozsirit existujlcu zénu, klepnite na Pracovnu zénu v aplikacii a vytvorte oblast, ktort chcete
zahrnut. Ak sa dve oblasti prekryvaju, budd automaticky zlic¢ené. Pripadne mdézete po dokonceni mapovania
prejst do > Uprava mapy > Pracovna zénu a rozsirit existujicu zonu.

* Oddelenie a spajanie zén

Ak chcete rozdelit zénu na mensie ¢asti alebo spojit zony, ktoré boli rozdelené pomocou aplikacie, prejdite do
& > Uprava mapy > Nastavenia zén a klepnite na Rozdelit alebo Spojit v aplikacii.
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5.4 Nastavenie trasy

Pre izolované zény vytvorte cestu na ich prepojenie. Izolované zény bez cesty budu pre robota nedostupné.
Poznamka: Standardne sa robot pohybuje iba po trase bez kosenia travy.

Dolezité: Ak je vas travnik rozdeleny priechodmi vy$§imi ako 5,5 cm, umiestnite predmet so sklonom rovnakej
vy3ky ako priechod (napriklad rampu).

’ £
i
'

’ 2
II ﬂ
|
1

e N TS

* Prepojenie dvoch izolovanych pracovnych zén

Pre izolované oblasti vytvorte cesty na ich prepojenie, inak k nim robot nebude mat pristup. Klepnite na
Nastavit trasu a vytvorte cestu.

Dolezité: Uistite sa, ze zaciatok a koniec trasy sU v pracovnej oblasti.

4 N
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* Prepojenie pracovnej oblasti a nabijacej stanice

Ak vaSa nabifjacia stanica nie je v pracovnej oblasti, je potrebné vytvorit cestu, ktora ju spoji s pracovnou
oblastou. Klepnite na Nastavit trasu a vytvorte cestu, ktora robotovi umozni navrat do nabijacej stanice.
Délezité: Uistite sa, Ze jeden koniec je v pracovnej oblasti a druhy koniec je priamo pred nabijacou stanicou.
Je vhodné zarovnat cestu s nabfjacou stanicou.

Délezité: Pri vytvarani trds na spojenie pracovnej oblasti a nabfjacej stanice nevkladajte robota dialkovo do
nabijacej stanice. V opac¢nom pripade moéze byt LIDAR zablokovany, ¢o méze sposobit zlyhanie mapovania.
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5.5 Dokoncenie mapy

Kliknite na Dokon¢it mapu, ked st pracovné oblasti, cesty a zakédzané zény dokoncené.

< e 980x 3 ® a
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5.6 Pridanie druhej mapy

Ak medzi prednou a zadnou zahradou nie je cesta, mozete vytvorit druhé mapu. Po dokonceni prvej mapy,
klepnite na Pridat mapu a pokracujte v tvorbe druhej mapy. Pripadne mézete prejst do > Uprava map a

(2~

po dokonceni mapovania klepnut na Pridat mapu. Po dokonc¢eni druhej mapy moézete prepinat medzi mapami
cez g% > Uprava mapy.

Poznamka: Po prepnuti mapy sa pouZiju plany a nastavenia kosenia aktualnej mapy.

Poznamka: MoZete si zakupit dalsiu nabijaciu stanicu na instalaciu do druhej mapy pre véac¢sie pohodlie. S
oddelenou nabijacou stanicou nainstalovanou v druhej mape staci robot manualne presunut medzi dvoma
mapami.

6 Prevadzka

6.1 Prvé spustenie kosenia
Tipy pred kosenim:

» Na dosiahnutie pozadovaného uc¢inku kosenia sa odporuica najskér pouzit tlaénu kosacku na pokosenie
tréavy na vysku najviac 10 cm.

» Odstrante z travnika prekazky vratane necistét, hromad listia, hraciek, drétov a kamenov. Uistite sa, ze pri
koseni travnika robotom sa na travniku nenachadzaju deti ani doméace zvierata.

*Vyplnte diery v travniku.

*Vopred nastavte v aplikacii preferencie kosenia (ako je U¢innost kosenia, vyska kosenia a smer kosenia).

» Mapovanie zahrady.

=~
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a) Spustenie cez ovladaci panel
1. Stlacenim tlacidla Stop zdvihnite horny kryt a zadajte PIN kod.

65
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4. Stlacte tlacidlo >l a do 5 sekund zatvorte horny kryt. Robot opusti nabijaciu stanicu a za¢ne kosit celu
plochu. Mozete tiez klepnt na Start v aplikacii, aby ste zacali kosit.

b) Spustenie cez aplikaciu
1. Otvorte aplikaciu.

2. Vyberte reZim kosenia a klepnutim na Start spustite kosenie.

6.2 Pozastavit
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Ak chcete pozastavit aktudlnu Ulohu kosenia, moézete stlacit tlacidlo Stop na robotovi alebo klepnut na
Pozastavit v aplikacii.Poznamka: Robot sa neda spustit priamo cez aplikaciu po stlaceni tlacidla Stop . Ak
chcete pokracovat v prevadzke, zadajte svoj PIN kéd na ovladacom paneli.

6.3 Pokracovanie
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Ak chcete pokracovat v Ulohe po pozastaveni robota, stlacte tlacidlo [>la do 5 sekund zatvorte horny kryt.
Robot pokracuje v predchadzajlcej ulohe kosenia. Pripadne mézete klepnut na Pokracovat v aplikacii, aby ste
obnovili Ulohu kosenia.
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6.4 Navrat na nabijaciu stanicu

Ak chcete robota vratit na nabfjaciu stanicu, stlacte tlacidlo O3 na ovlddacom paneli. Potvrdte pozastavenie
alebo zrusenie aktualnej ulohy, potom zatvorte horny kryt do 5 sekind. Robot sa automaticky vrati na
nabijaciu stanicu, aby sa dobila. Pripadne mozete v aplikacii vybrat Spustit navrat na stanicu, aby sa robot
vrétil.

Press [>| to start all

<]
ALEBO |

7 Aplikacia Dreamehome

Kde modzete objavit viac

Aplikacia Dreamehome je viac nez len dialkové ovladanie. V aplikacii mozete vykonavat rézne Ulohy: dialkové
dokoncenie nastaveni, vyskusanie réznych rezimov kosenia, volnu Upravu mapy a Upravu planu kosenia.

7.1 Rezimy kosenia

Robot ponuka roézne rezimy kosenia. Mézete prepinat medzi rezimami prostrednictvom aplikacie, vratane
rezimu Kosenie celej plochy, Kosenie zon, Kosenie okrajov, Kosenie miest a Manualneho rezimu.

| |m]

!_"?’ ]

Prispdsobte si svoj travnik pridanim tvarov cez > Uprava mapy > Tvary v aplikécii. Definované tvary budu
vylucené z kosenia vo vsetkych rezimoch kosenia. MoZete upravit ich polohu, velkost alebo ich odstranit v

Casti Tvary. oA
ﬁ 0o
o=e

S technoldgiou EdgeMaster™ sa moze kot vysunut smerom von pocas kosenia okraja vasho trévnika, ¢im
sa zabezpeci vzdialenost kotic¢a od okraja mensia ako 1,5 cm pre dokladné a presné orezéavanie okrajov. Tato

7.2 Tvary kosenia

7.3 EdgeMaster™ rezny systém

funkcia maximalizuje pokrytie kosenia a zvySuje krasu vasho travnika. Prejdite do Casti :—2 > Nastavenia
kosenia okrajov > EdgeMaster™ v aplikacii.
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7.4 Plan

Po dokonéeni prvého mapovania robot automaticky vytvori dva tyzdenné plany kosenia podla velkosti travnika,
ktorymi sti "Jarny/Letny plan" a "Jesenny/Zimny plan". V aplikacii mdZete klepnut na a vykonat podrobné
nastavenia planu. Vdaka funkcii planovania mézete kazdodennu pracu s kosenim Uplne prenechat robotu.
Robot vyZaduje len pravidelnud udrzbu.

Poznamka: Ak sa obavate, ze robot méze rusit vas alebo vasich susedov pri autonémnej praci v urcitych
hodinach, mozete prejst do Nastavenia> Nerusit a nastavit Nerusit cas v aplikacii.

o=90
7.5 Detska blokada

Ak sa obavate, Ze robot mézu ovlddat deti, prejdite do Nastavenia a aktivujte funkciu Detsky zamok v
aplikacii. Ked je tato funkcia aktivovana, robot sa zamkne, ak nie je vykonana Ziadna operacia po¢as 5 minut

pri otvorenom kryte.

)

7.6 Ochrana pred dazd'om

Ak sa obavate, ze nepriaznivé poveternostné podmienky by mohli ovplyvnit kosenie, mbzete povolit funkciu
Ochrana pred dazd'om v Nastaveniach na ovldadacom paneli alebo v aplikacii. Ked' je tato funkcia aktivovana,
robot automaticky prerusf kosenie a vrati sa na nabijaciu stanicu, ked za¢ne préat. Cas ochrany pred dazdom
mozete nastavit v aplikacii.

Poznamka: Kosenie mokrej travy moze poskodit vas travnik. Odportéa sa prediZit dobu ochrany, aby trava
stihla vyschnut pred dalsim kosenim.

7.7 Ochrana pred mrazom

Ak teplota klesne pod 6° C, kosenie modze trvalne poskodit travnik. Ako bezpecnostné opatrenie sa batéria
nenabije. Aby ste tomu zabranili, mbzete aktivovat funkciu Ochrana pred mrazom v Nastaveniach, bud cez
ovladaci panel alebo aplikaciu. Toto automaticky pozastavi kosenie a posle robota spéat do nabijacej stanice,
ked teplota klesne pod 6° C. Robot obnovi kosenie, ked' teplota stupne nad 11° C.
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7.8 Bezpecnostné funkcie

Robot je vybaveny viacerymi protikrddezovymi funkciami, ktoré su pohanané vstavanym GPS pre zvySenu
bezpecnost. Okrem toho dokaze predna kamera detekovat pritomnost ¢loveka, ¢im sa robot stava Ucinnym

strézcom zahrady.

)

7.8.1 Vystraha zdvihnutia

Pri zapnutej tejto funkcii sa okamzite spusti alarm pri zdvihnutf robota a robot sa zamkne. Ak chcete
pokracovat v prevadzke, najprv zadajte PIN kéd na robote.

7.8.2 Vystraha pri opusteni mapy

Pri zapnutej tejto funkcii sa robot zamkne a okamzite spusti alarm, ak sa vzdiali od mapy.

2
Io='e

S touto funkciou aktivovanou mézete zobrazit aktualnu polohu robota v aplikacii Google Maps.

7.8.3 Poloha v redlnom cCase

7.8.4 Upozornenie na detekciu pritomnosti osoby

Ked je tato funkcia povolena, robot vas upozorni pri detekcii pritomnosti osob.

7.8.5 Video v redlnom case

Klepnite na o a zobrazite si Zivy prenos z prednej kamery robota, ¢o vam umozni monitorovat vasu zahradu
kedykolvek a kdekolvek.
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7.8.6 Patrol

Ked je robot v pohotovostnom rezime, mozete ho prostrednictvom aplikécie poslat na kontrolu konkrétnych
hranic alebo miest vo vasej zahrade. Pre pristup k tejto funkcii prejdite na ° > Patrol.

Q%
~\

Ak chcete prispdsobit obdobie nabijania robota na konkrétne hodiny, mézete povolit funkciu Vlastné obdobie
nabijania cez Nastavenia > Nabijanie v aplikacii. Po aktivacii sa robot pri nizkej Urovni batérie nabije na 20

%, pokial nie st napladnované zacie Ulohy. Uplne nabitie sa uskuto&ni iba pocas uréeného obdobia nabfjania.
Mézete tiez prispdsobit Urover nabitia pre automatické dobijanie a Urovei nabitia pre obnovenie tloh a
nastavit tak Urovne nabitia batérie, pri ktorych sa robot automaticky vrati do nabijacej stanice alebo obnovi

nedokoncené Ulohy kosenia.
-’
=0

Poznamka: Vyvojovy tim Dreame bude nepretrzite vykonavat OTA (bezdrétove) aktualizacie a Udrzbu firmvéru
a aplikacie. Skontrolujte upozornenia na aktualizécie alebo aktivujte funkciu Automaticka aktualizacia, aby ste
mali aktualny firmware a aplikaciu a mohli vyuzivat viac funkcif.

79 Vlastné obdobie nabijania

8 Udrzba

Pre lepsi vykon a dlhsiu Zivotnost robota pravidelne Cistite a vymienajte opotrebované ¢asti podla nasledujlicej
frekvencie:

Cast Frekvencia vymeny

Cepele Kazdych 6-8 tyzdrov alebo skor

Poznamka: Zostavajuci ¢as pre noze mozete skontrolovat prechodom do ¢asti Nastavenia > Spotrebny
material a idrzba v aplikacii. Po vymene akéhokolvek spotrebného materidlu podla vyzvy prejdite na
stranku s podrobnostami o danom spotrebnom materiéli a klepnite na Vymenil som ho a resetujte ¢asovac.
Poznamka: Ak mate v zahrade urc¢ené miesta na bezné Cistenie a servis robota, moZete nastavit Servisné
miesta na mape prechodom do ¢asti Nastavenia > Prejst na servisné miesto > Upravit miesto. Po nastaveni
servisnych miest staci klepnut na Prejst a nasmerovat robota na urcené miesto pre jednoduchy servis.

8.1 Cistenie

Pravidelne Cistite vasho robota, aby sa zabranilo hromadeniu posekanej travy a necistét, ktoré by mohli upchat
Zaci kotu¢ a hnacie kolieska, ¢o by mohlo ovplyvnit jeho vykon pri koseni, dokovani a pohybe. Odportic¢ame
pouzit Cistiacu sUpravu, ktord je dostupna v miestnych obchodoch alebo online.

/\ Varovanie: Pred ¢istenim vypnite robota a odpojte nabijaciu stanicu.
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* Kryt, podvozok a Zaci kotuc:
1. Vypnite robota.

DREAME

2. Polozte robota na bok.

3. Ocistite kryt, zaci kotu¢ a podvozok hadicou.

A\ Varovanie: Pri ¢istent podvozka sa nedotykajte ¢epell. Pri Cistenf pouzivajte rukavice.
Pozor: Nepouzivajte vysokotlaky Cisti¢ na Cistenie. Nepouzivajte Cistiace prostriedky na Cistenie.
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4. Na Cistenie senzora LIDAR pouzite bezprasnu handriku.

* Nabijacie kontakty a predna kamera:
Pouzite ¢istl handriku na utretie nabfjacich kontaktov na robote a nabijacej stanici, takisto vycistite prednu
kameru. Po ¢istenf udrzujte nabfjacie kontakty a prednt kameru v suchu.

* Hnacie kolesa:
Pouzite kefu na odstranenie bahna z kolies, aby ste zabezpecili dobru prieraznost.

8.2 Vymena komponentov

* Vymena Cepele
Na zachovanie ostria &epelf pravidelne vymenite ¢epele. Cepele sa odportca vymieRat kazdych 6-8 tyzdriov
alebo skor. Pouzivajte vyhradne originalne ¢epele Dreame (MBKA10/MQBAI0).

A\ Varovanie: Vypnite robota. Pred vymenou cepeli si nasadte ochranné rukavice.
Poznamka: Vsetky tri Cepele vymente sucasne, aby ste zabezpecili vyvazeny systém rezania.

1. Vypnite robota. 2. Zakryte LIDAR ochrannym krytom.
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3. Polozte robota na bok. 4. Stlacenim tla¢idla pod zacim kotdc¢om
odstrante drziak.

5. Odstrante Cepel zarovnanim otvoru Cepele s 6. Odstrante 3 Cepele a drziaky.
hriadelom.

7. Stlacte tlacidlo pod zacim kotuc¢om a 8. Uistite sa, Ze Cepele sa mozu volne otacat.
zarovnajte otvor drziaka s hriadelom, ¢im
upevnite drziaky a cepele.
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9 Batéria

Pri dlhodobom skladovani nabfjajte robota kazdych é mesiacov, aby ste ochranili batériu. Poskodenie batérie
sposobené prehlbovanim vyboja nie je zahrnuté v obmedzenej zaruke. Nabijajte batériu pri teplote okolia
nepresahujlcej 45 °C ani neklesajucej pod 6 °C. Teplota pri dlhodobom skladovani batérie by mala byt medzi
-10 a 35 °C. Na minimalizaciu poskodenia sa odporuica skladovat batériu pri teplote medzi 0 a 25 °C.
Poznamka: Zivotnost batérie robota zavisi od frekvencie pouzivania a poctu prevadzkovych hodin. Ak je batéria
poskodena alebo sa neda nabijat, nevyhadzujte staru alebo chybnu batériu lubovolne. Prosim, dodrzujte
miestne predpisy o recyklacii.

Rezim nabijania s nizkym prikonom:

Ked sa aktivuje rezim nabijania s nizkym prikonom, funkcie nesuvisiace s nabfjanim budu deaktivované (displej
a sietové pripojenie budu vypnuté).

» Ak chcete aktivovat reZzim nabijania s nizkym prikonom, stlacte a podrzte tlacidlo Dl a stc¢asne stlacte
tlacidlo O a rychlo stlacte tlacidlo & 5-krat v rychlom slede. Budete pocut hlasovy pokyn: Rezim nabijania s
nizkym prikonom je zapnuty.

e Ak chcete deaktivovat rezim nabijania s nizkou spotrebou, restartujte robota alebo rychlo stlacte tlaéidlod)
5-krat.

10 Zimné uskladnenie

* Robot

1. Pred pouzitim robota Uplne nabite batériu.

2. Pred pouzivanim robota v zime ho dokladne vycistite.

3. Nasadte ochranny kryt LIDAR.

4. Robot skladujte vnutri na suchom mieste pri teplote nad 0 °C.

¢ Nabijacia stanica

Odpojte nabijaciu stanicu a uskladnite ju na suchom a chladnom mieste, mimo priameho slnecného ziarenia.
Poznamka: Po zimnom uskladneni znova nainstalujte nabfjaciu stanicu a umiestnite robota do nej na nabitie.

Ak nabijaciu stanicu preinstalujete na iné miesto, robot automaticky aktualizuje jeho polohu hned' po nabiti a

opusteni stanice. Ak sa v dosledku vyraznych zmien v zahrade vyskytnu chyby v ur¢ovani polohy, odportca sa
opatovné mapovanie oblasti.

11 Preprava

Pri dlhsej preprave zabezpecte, aby bol robot vypnuty. Odporuca sa pouzivat pévodné balenie. Nasadte
ochranny kryt LiDAR.

A\ Varovanie: Pred pouzitim robota ho vypnite.

/\ Varovanie: Zdvihajte robota za zadnu rukovat, pricom Zaci kotu¢ drzte dalej od tela.
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12 RieSenie problémov

Problém

Pric¢ina

Riesenie

Robot nie je pripojeny k
aplikacii.

1. Robot nie je v

dosahu signalu Wi-Fi alebo
dosahu Bluetooth.

2. Robot je vypnuty alebo sa
restartuje.

1. Skontrolujte, ¢i robot dokoncil proces
zapnutia.

2. Skontrolujte, ¢i router funguje spravne.
3. Priblizte sa k robotu, aby sa nadviazalo
Bluetooth pripojenie.

Robot zdvihnuty.

Koleso nie je na zemi.

1. Umiestnite robota spét na rovny povrch.

2. Zadajte PIN koéd na robote a potvrdte.

3. Robot nedokaze prekonat prekazky vyssie ako
5,5 cm. Udrzujte povrch v oblasti jeho ¢innosti
rovny.

Robot nakloneny.

Robot je nakloneny o viac
ako 39°.

1. Umiestnite robota spét na rovny povrch.
2. Zadajte PIN kod na robote a potvrdte.

3. Robot nedokaze zdolavat svahy s vacsim
sklonom ako 80% (39°).

Robot uviaznuty.

Robot je uvazneny a
nedokaze sa dostat von.

1. Odstrante okolité prekazky a skuste to znova.
2. Manualne presurite robota na rovné a
otvorené miesto v rdmci mapy a skuste Ulohu
spustit znova. Ak sa problém nadalej vyskytuje,
skuste to znova, ked' bude robot v nabijacej
stanici.

3. Skontrolujte, ¢i st na zemi diery. Pred
vyplnenim dier pred kosenim zabrante uvaznieniu
robota.

4. Skontrolujte, ¢i je okolita trava vysSia ako 10
cm. MéZete upravit vysku detekcie prekazok
alebo vopred pokosit trédvu pomocou bubnového
kosacky, aby ste zabranili uviaznutiu robota.

5. Ak sa robot ¢asto zasekne na tomto mieste,
mozete ho nastavit ako zakazanu zénu.

Chyba lavého a pravého
predného kolesa,
[avého a pravého
zadného kolesa.

Koleso sa nemoze otacat
alebo je problém s motorom
kolesa.

1. ViycCistite zadné kolieska a skuste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Zaci kot¢ sa neotaca.

Zaci kot¢ sa nemoze
normalne otacat alebo je
problém s reznym motorom.

1. ViycCistite Zacf kotuc¢ a skuste to znova.

2. Skontrolujte, ¢i je okolité trava vyssia ako

10 cm. Pred pouzitim mdézete travu pokosit
pomocou rucnej kosacky, aby ste zabranili
zablokovaniu nozového kotuca vysokou travou.
3. Skontrolujte, ¢i sa pod Zacim kotucom
nenachadza voda. Ak je tam voda, presunte
robota na suché miesto a skuste to znova.

4. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

5. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Zaci kotl¢ sa nepostiva
nahor ani nadol.

Zaci kotl¢ sa neposuiva
nahor ani nadol.

1. Vycistite zaci kotU¢ a skuste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.
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Zaci kotu¢ sa nemoéze
pohybovat do strany.

Zaci kotU¢ sa neméze
pohybovat do strany.

1. Vycistite rezny systém a odstrante vsetky
necistoty alebo cudzie predmety.

2. Ak sa tato chyba nadalej vyskytuje, mozete
najprv vypnut funkciu EdgeMaster™.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Chyba néraznika.

Celny narazovy senzor je
neustale aktivovany.

1. Skontrolujte, ¢i je robot niekde uvazneny.

2. Jemne poklepte na naraznik a uistite sa, Ze sa
vrati spat.

3. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota restartovat.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Chyba nabijania.

Robot sa pripoji na nabfjaciu
stanicu, ale nabfjaci prud

alebo napatie maju problém.

1. Skontrolujte, ¢i je nabijacia stanica spravne
pripojena k zdroju energie.

2. Skontrolujte, ¢i st nabijacie kontakty na
robote a nabfjacej stanici Cisté.

3. Po dokonéeni kontroly skuste robot znova
pripojit k nabijacej stanici.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota batérie je prilis
vysoka.

Teplota batérie je = 60 °C.

1. Pouzivajte robota v prostredi s teplotou nizSou
ako 40 °C. MéZete pockat, kym sa teplota
batérie automaticky znizi.

2. Mozete vypnut robota a po chvili ho
reStartovat.

3. Ak problém pretrvéava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota batérie je
Vysoka.

Teplota batérie je = 45 °C.

1. Nabfjanie méze zlyhat, ak teplota batérie
presiahne 45°C.

2. Pouzivajte robota v prostredi s teplotou nizSou
ako 40 °C.

Teplota batérie je nizka.

Teplota batérie je < 6 °C.

1. Nabijanie moéze zlyhat, ak je teplota batérie
nizSia ako 6°C.
2. Pouzivajte robota pri teplote okolia nad 6°C.

LiIDAR je zablokovany.

LIDAR je zablokovany
(napriklad ochranny kryt
LiDAR nie je odstraneny).

1. Odstrante ochranny kryt LIDAR a skuste to
znova.
2. Ak je LIDAR na hornej ¢asti robota velmi

vlékna a skuste to znova.

Porucha LIiDAR.

LiDAR je velmi znecisteny
alebo doéjde k chybe
senzora.

1. Skontrolujte, ¢i je LIDAR znecisteny. V pripade
potreby ho vycistite a sklste to znova.

2. Ak sa tato chyba vyskytuje opakovane, skiste
robota reStartovat.

3. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

LiDAR je znecisteny

LiDAR je znecisteny.

Precistite senzor LIDAR na vrchu robota Cistou
handrou. Po Cisteni udrzujte LiDAR v suchu.
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Problém

Pric¢ina

RieSenie

Teplota LIDAR je vysoka.

Teplota LiDAR je = 80 °C.

1. Robot sa automaticky pokusi vratit na
nabijaciu stanicu na ochladenie.

2. Zabezpette, aby robot pracoval pri teplote
okolia nizsej ako 40 °C.

3. Umiestnite robota na tienisté, chladné a
dobre vetrané miesto. Alarm sa vypne, ked
teplota klesne do normalneho rozsahu.

4. Robot automaticky obnovi ¢innost po
ukonceni alarmu.

5. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Teplota LIDAR je prilis
vysoka.

Teplota LIDAR je = 90 °C.

1. LIDAR je vypnuty z dévodu vysokych teplot.
2. Zabezpecte, aby robot pracoval pri teplote
okolia nizsej ako 40 °C.

3. Umiestnite robota na tienisté, chladné a
dobre vetrané miesto. Alarm sa vypne, ked
teplota klesne do normalneho rozsahu.

4. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Robot sa stratil.

Poloha bola stratena.

1. Skontrolujte, ¢i je LIDAR v hornej Casti robota
znecisteny. Necistoty ovplyvnia polohovanie.

2. Manualne presunte robota na otvorené
miesto v ramci mapy a skuste ulohu spustit
znova.

3. Ak sa poloha neobnovi, dialkovo ovladajte
robota cez aplikaciu spat na nabijaciu stanicu a
potom spustite Ulohu kosenia.

Chyba senzora.

Chyba senzora.

1. Restartujte robota a skuste to znova.
2. Ak problém pretrvava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Robot sa nachadza v
zakazanej zone.

Robot sa nachadza v
zakazanej zéne.

1. Manualne presunte robota z oblasti zékazu
vstupu a skuste to znova.

2. Vzdialene ovladajte robota cez aplikaciu, aby
ste ho presunuli mimo zakazanej zény, a potom
skuste to znova.

Robot sa nachadza
mimo mapy.

Robot sa nachadza mimo
mapy.

1. Ru¢ne presunte robota v ramci mapy a skuste
to znova.

2. Vzdialene ovladajte robota spat do mapy
prostrednictvom aplikacie a potom skuste to
znova.

Aktivuje sa nudzové
zastavenie.

Na robote je stlacené
tlacidlo Stop.

Zadajte PIN kdd na robote a potvrdte.

Nizka Uroven batérie.
Robot sa ¢oskoro
vypne.

Uroven batérie je <10 %.

Zaparkujte robota v nabfjacej stanici na nabitie.

Robot je mimo mapy.
Riziko kradeze.

Robot je mimo mapy.

1. Zadajte PIN kéd na robote a potvrdte.
2. Vystrahu pri opusteni mapy mézete
deaktivovat v nastaveniach aplikacie.
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Nepodarilo sa vratit na
nabfjaciu stanicu.

Robot sa nemoéze najst
nabfjaciu stanicu pri ndvrate
k nabfjaniu.

1. Skontrolujte, ¢i nie su v ceste robota prekazky.
Odstrante prekazky a skuste to znova.

2. Vzdialene ovladate robota, aby sa vratil na
nabijaciu stanicu prostrednictvom aplikacie.

Nepodarilo sa pripojit k
nabijacej stanici.

Robot najde nabijaciu
stanicu, ale nedokaze sa
pripojit.

1. Skontrolujte, ¢i su reflexné félie na stanici
znecistené alebo zablokované.

2. Skontrolujte, ¢i sa pred stanicou
nenachadzaju prekazky.

3. Skontrolujte, ¢i bola stanica presunuta.

4. Skontrolujte, ¢i je zakladna pokrytd hustym
bahnom.

5. Skontrolujte, ¢i je stanica v sklone.

6. Skontrolujte, ¢i je zakladna napajana.

7. Pombzte robotu zakotvit v nabfjacej stanici
pomocou dialkového ovladania alebo manualne.

Polohovanie zlyhalo.

Robotovi sa nepodarf
urcit polohu pri pokuse o
spustenie Ulohy kosenia.

1. LIDAR mo6ze byt zablokovany. Manualne
presunte robota na rovné a otvorené miesto v
rdmci mapy a skuste Ulohu spustit znova.

2. Ak sa tato chyba opakuje, skuste to znova po
pripojeni robota k nabfjacej stanici.

Nedostato¢ny priestor
na otacanie pred
stanicou.

Nedostato¢ny priestor na
otac¢anie pred stanicou.

1. Ak je stanica umiestnena na okraji mapy alebo
Vv jej vnutri, zabezpecte, aby medzi prednou
¢astou zakladne stanice a hranicou mapy bol
volny priestor aspon 1 m; inak robot nemusi byt
schopny vykonat otacanie.

2. Presunte stanicu alebo upravte mapu v
rezime Upravy map.

Prekazka na ceste.

Prekazka na ceste.

1. Skontrolujte, ¢i je v ceste nastavena zéna no-
go.

2. Skontrolujte, ¢i nie sU v ceste robota prekazky.
3. Ak robot stale nedokaze prejst, vymazte cestu
v Uprave mapy a nastavte novu.

Predna kamera je
znecistena.

Predn& kamera je
znecistena.

Precistite prednu kameru ¢istou handrickou.

Vyskytol sa problém s
prednou kamerou.

Vyskytol sa probléem s
prednou kamerou.

1. Precistite prednu kameru Cistou handrickou.
2. Skuste restartovat robota.

3. Ak problém pretrvéava, kontaktujte prosim
popredajny servis.

Predna kamera je
zablokovana.

Predna kamera je
zablokovana.

Precistite prednu kameru Cistou handrickou.

Pocas automatického
mapovania sa vyskytla
chyba detekcie hranic.

Pocas automatického
mapovania sa vyskytla chyba
detekcie hranic.

1. Zabezpecte, aby boli svetelné podmienky
vhodné, ani prilis jasné, ani prili$ tmavé.

2. Potvrdte, Ze pocasie je jasné, vyhybajte sa
hmle alebo dazdu.

3. Uistite sa, ze predna kamera je Cista a
neprekaza jej nic.

4. Uistite sa, Ze povrch je rovny, pretoze
nerovnosti mézu ovplyvnit detekciu.

5. Ak detekcia hranic nadalej zlyhava, prepnite
sa na dialkové ovladdanie na mapovanie.

Abnormalne vibréacie.

Abnormalne vibracie.

1. Skontrolujte celistvost zacieho kotuca,

aby ste zistili, ¢i nie je posSkodeny. Ak sa zisti
poskodenie, vymente kotuc.

2. Ak je kotu¢ neporuseny, kontaktujte prosim
popredajny servis.
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13 Technické Udaje

Né&zov produktu Dreame Roboticmmower A3 AWD
Znacka Dreame
. Za klad,n.e Model MXXA7300 MXXA7301 MXXA7302
informacie
Rozmery 635*434*295 mm
Hmotnost (vratane batérie) 161 kg
Odporuéana pracovna kapacita 1000 m? 1600 m? 2000 m?
Standard: 1000
m?2/24 h & . 2
U¢innost kosenia Ueinny: 2000 S@ayda/rgl. 1200 m /24h
. 2 Ucinny: 2200 m*/24 h
($tandard EGMF) m?/24 h o )
S Rychly: 2400 m?#/24 h
Kosenie Rychly: 2200
m?/24 h
Vy$ka kosenia 3 =10 cm (v krokoch po 5 mm)
Sirka kosenia 20 cm
Cas nabfjania @ 65 min 54 min 54 min
Hladina akustického vykonu LWA 70.8 dB
Neistoty akustického vykonu 3 4B
M . KWA
Hluénost
Hladina akustického tlaku LpA 62.8 dB
Neistoty akustického tlaku KpA 3dB
. ) 0~50°C
Prevadzkova teplota Odport&ané: 10 ~ 35 °C
) ) -10 ~ 35 °C
’ Teplota dlhodobého skladovania Odportcané: 0 ~ 25 °C
Pracovné
podmienky Robot: IPX6
IP triedenie Nabifjacia stanica: IPX4
Napéajanie: IP67
Maxima’lny sklon pre oblast 80%
kosenia
Rozsah frekvencii Bluetooth 24 GHz ~ 24835 GHz
80211b: 16+2dBm(@11Mbps)
, 80211g: 14+2dBm(@54Mbps)
Max. RF vykon 802.11n: 132dBm(@HT20,HT40)
Bluetooth: 749 dBm
Pripojitelnost W Wi-Fi 2.4 GHz
(2400-2483,5M)
Link sluzba © LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A
LTE-TDD: B38/40/41
GNSS GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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Rychlost jazdy pri dialkovom
ovladani

0.45-0.8 m/s

0,45 m/s (pocas mapovania)/0,8 m/s (Cisté dialkove

ovlddanie, bez mapovania)

Pohonny Standard: 0,35 m/s
motor Rychlost jazdy pri kosenf Ucinny: 0,6 m/s
Rychly: 0,8 m/s
Typ motora Néabojovy motor
Rezny Rychlost 2800/min
motor
Model batérie MBPA14
Batéria Typ batérie Litium-iénova batéria
(robot) Menovita kapacita 5 Ah
Menovité napatie 18V
MPAA10/ MPAA10/
Model nabfjacky MPAA10/MPAA20 MPAA20/ MPAA20/
MPAA40 MPAA40Q
Napajanie | Vstupné napétie 100 V-240 VAC/50-60 HZ
\lystupné napatie 20V
Vystupny prud 3A 5A 5A
Model nabijacej stanice MCA30
Vstupné napatie 20V
Nabijacia 4
. Vystupné napétie 20V
stanica P P
Vstupny prud 3A 5A 5A
Vystupny prud 3A 5A 5A
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. . Maximaln .
Norm Pas Uplink Downlink v 'stS n 'av '?(Ion GNSS Frekvenc¢né
Y (MHz) (MHz) Y pRz Y pasmo
] 1920-1980 | 2110- 2170 2342
3 | 1710-1785 | 1805 - 1880 23 %2
2500 - 2620 -
/ 2570 2690 23%2
8 880-915 | 925-960 2%+2
20 | 832-862 791 - 821 23 %2
LTE
28 | 703-748 | 758-803 23 %2
GPS/
2570 - - GLONASS/ )
38 2050 2570 - 2620 23 %2 DS/ 1559 - 1592
i MHz
Galileo/
2300 - 2300 - QZzSS
40 2400 2400 25%2
2496 - 2496 -
4l 2690 2690 25%2
3 1710- 1785 | 1805- 1880 30+2
GSM
8 880- 915 925- 960 2312
1 | 1920-1980 | 210 - 2170 2%+2
WCDMA
8 880- 915 925- 960 23 %2

[2] Cas nabijania plati, ked sa robot automaticky vrati na nabijaciu stanicu pri nizkej Urovni batérie.

[3] Krajiny/regiony, na ktoré sa vztahuje: Albansko, Andorra, Rakusko, Belgicko, Bosna a Hercegovina,
Bulharsko, Chorvatsko, Cyprus, Cesko, Dansko, Esténsko, Finsko, Francuizsko, Nemecko, Grécko, Guernsey,
Madarsko, Island, Irsko, Taliansko, Kosovo, Lotyssko, Lichtenstajnsko, Litva, Luxembursko, Macedénsko, Malta,
Moldavsko, Monako, Cierna Hora, Holandsko, Nérsko, Polsko, Portugalsko, Rumunsko, Srbsko, Slovensko,
Slovinsko, Spanielsko, Svédsko, Svaj¢iarsko, Spojené kralovstvo, Ukrajina.

Poznamka: Specifikicie sa modzu menit, kedze nase produkty neustéle vylepdujeme. Pre najnovsie informécie
navstivte nasu webovu strdnku na adrese https://global.dreametech.com.
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EU VYHLASENIE O ZHODE

Toto EU vyhlasenie o zhode sa vyddva na vyhradnt zodpovednost

LEADCREATE GLOBAL TRADING (SINGAPORE) PTE. LTD.
17 ULICA BEACH, #03-01, BUDOVA CRASCO, SINGAPUR 189675

V mene spolocnosti Dreame vyhlasuje, Ze produkt
Popis Roboticka kosacka na travu (vratane napajacieho zdroja a batérie)
Typ Model:MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302
Model batérie: MBPA14
Model napajacieho zdroja: MPAA10/MPAA20/MPAA40
Funkcia Kosenie travy / Napdajanie zariadenia / Nabijanie zariadenia
Je v sulade s nasledujucimi smernicami
2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU, 2011/65/EU&(EU)2015/863,2014/53/EU

Pouzité normy

EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2:2019+A15:2021, EN 50636-2-107:2015+A1+A2:2020+A3: 2021,
EN 60335-2-29:2004+A2+A11:2018, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017+A11:2020,

EN 55014-2:2015, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 6 1000-3-3:2013+A1:2019, EN 1SO 3744:2005,
EN300 328Vv2.2.2, EN 301 489-1V2.2.3, EN 301 489-17 V3.2.4, EN IEC 62311:2020,

EN 61558-1:2005+A1:2009, EN 61558-2-16:2 009+A1:2013, EN 55011:2016+A11:2020,

EN 303 447 V1.1.1, EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN 18031-1:2024,EN 18031-2:2024, IEC 62133-2:2017+A1:2021

63000:2018

Pouzité nariadenia

Nariadenie o batériach (EU) 2023/1542

Autorizovany zastupca vyrobcu v EU
Dreame Technology Netherlands B.V.
Spicalaan 29, 2132JG Hoofddorp

+31 20 793 2050 Prid. 800
compliance.eu@dreame.tech

Miesto vydania: Suzhou
Datum vydania: 5. 5. 2025
Podpis vydavatel’a:%‘m\ﬂ/ Wﬂ

Meno vydavatela: Bin Wang

Funkcia vydavatela: Riaditel kvality

17 ULICA BEACH, #03-01, BUDOVA CRASCO, SINGAPUR 189675
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1 Biztonsagi utasitasok

1.1 Altalanos biztonsagi utasitasok

* Rossz id¢jarasi kdrulmeények kdzott, kildndsen villdmlas veszélye esetén kertlje a gép és tartozékainak hasznala-
tat.

» Atermék hasznalata elétt figyelmesen olvassa el Felhasznaloi kézikdnyvet és értse meg a benne foglaltakat.

» Csak a Dreame dltal a termékhez ajanlott berendezéseket haszndlja. Barmely mas hasznalat helytelen.

» Ne engedje, hogy gyermekek a gép kdzelében tartézkodjanak vagy azzal jatszanak, amikor a gép mukodik.

» Ne hasznalja a terméket olyan helyeken, ahol az emberek nem tudnak a jelenlétérdl.

* Ha a terméket manudlisan mukodteti a Dreamehome alkalmazassal, ne fusson. Mindig gyalogoljon, vigyazzon a
|épéseire a lejtds terlleteken, és mindig 6rizze meg az egyensulyat.

* Kerllje a termék haszndlatat, ha emberek, kilondsen gyermekek vagy allatok tartézkodnak a munkatertleten.

* Ha a terméket nyilvanos tertleteken mUikodteti, helyezzen el figyelmeztetd tablakat a munkatertlet kordl a kovet-
kezé szbveggel: ,Figyelmeztetés! Automata flnyiré! Ne menjen a gép kozelébe! Figyelien a gyermekekre!”

» A termék mukodtetése kdzben viseljen strapabird cipdt és hosszu nadragot.

» A termék karosodasanak, valamint a jarmUvekkel és személyekkel kapcsolatos baleseteknek az elkertlése érdekeé-
ben ne alakitson ki munkatertleteket vagy szallitasi Utvonalakat kozterUleteken.

* Ne érintse meg a mozgd veszélyes alkatrészeket, példaul a penge tarcsat, mielétt azok teljesen lealltak.

» Sérllés vagy baleset esetén kérjen orvosi segitséget.

* Kapcsolja Kl a terméket, mielétt megsziintetné az eltomddéseket, karbantartast végezne vagy ellendrizné a ter-
méket. Ha a termék rendellenesen rezeg, ellendrizze, hogy nem sértlt-e, mieldtt Ujrainditand. Ne hasznalja a termé-
ket, ha barmely alkatrésze meghibasodott.

» Ne szerelje fel a f¢ kabelt olyan terlleteken, ahol a termék vagast végez. Kdvesse a kabel telepitésére vonatkozo
utasftasokat.

» Atermék toltéséhez kizardlag a csomagban talalhato toltéallomast haszndlja. A helytelen hasznalat dramutést,
tulmelegedést vagy az akkumulatorbdl korroziv folyadék szivargasat okozhatja. Elektrolit szivargas esetén dblitse le
vizzel/semlegesitd szerrel, és ha a maré folyadék a szemébe kerdlt, forduljon orvoshoz.

* A fékabel csatlakozbdaljzathoz torténd csatlakoztatasakor hasznaljon 30 mA maximalis kioldasi aramd dram-védé-
kapcsolot (RCD).

» Csak a Dreame altal ajanlott eredeti akkumulatorokat hasznalja. A termék biztonsaga nem garantalhaté nem
eredeti akkumulatorok hasznalata esetén. Ne hasznaljon nem Ujratoltheté akkumulatorokat.

» Tartsa tévol a tapegységeket és/vagy hosszabbitd kabeleket a munkatertlettél, hogy elkerilje a kabelek sérllését,
amely dramUtéshez vezethet.

* A dokumentumban szerepld illusztraciok csak tajékoztatd jellegliek. Kérjuk, tekintse meg a tényleges termékeket.
» Soha ne engedje, hogy gyermekek, fizikai, érzékszervi vagy mentalis képességeikben korlatozott személyek,
tapasztalat és ismeretek hianyaban lévé, vagy a jelen utasitasokat nem ismerd személyek hasznéljdk a gépet. A helyi
eléirasok korlatozhatjak a kezeld életkorat.

» Ne csatlakoztassa és ne érintse meg a sérllt kabelt, amig azt le nem valasztotta a tapellétasrol. Ha a kébel a
mUkodtetés kozben megsérUl, hiizza ki a csatlakozddugét az aljzatbdl. A kopott vagy sérilt kabel néveli az dramités
kockazatat, ezért azt szervizszemélyzetnek kell kicserélnie.

» Ne nyomja meg erdételjesen vagy gyorsan a terméket, mert ezzel kérosithatja azt.

* Az RF-sugarzas kovetelményeinek vald megfelelés érdekében az eszkdz és az emberek kdzott 35 cm tévolsagot
kell tartani.

* FIGYELMEZTETES: Az akkumulator téltéséhez kizardlag a készllékhez mellékelt levehetd tapegységet haszndlja.
* Ne emelje fel a terméket a bal vagy jobb oldalédnal fogva. A szallités soran kesztyl viselése ajanlott.
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1.2 A telepitésre vonatkozé biztonsagi utasitasok

* Ne telepitse a toltéallomast olyan helyre, ahol az emberek megbotolhatnak benne.

* Ne telepitse a toltéallomast olyan helyeken, ahol a viz felgytlhet.

* Ne telepitse a toltéallomast és tartozékait 60 cm-en belll égheté anyagoktél. A téltdallomas és a tapegy-
ség meghibasodasa vagy tulmelegedése tlzveszélyt jelenthet.

1.3 A mukddtetésre vonatkozo biztonsagi utasitasok

 Tartsa kezeit és labait tavol a forgd pengéktdl. Ha a termék be van kapcsolva, ne tegye a kezét vagy labat a
termék kdzelébe vagy ala.

* Ne emelje fel és ne mozgassa a terméket, amikor be van kapcsolva.

* Hasznalja a parkolas modot, vagy kapcsolja Kl a terméket, ha emberek, killondsen gyermekek vagy allatok
tartézkodnak a munkatertleten.

* Gy6z6djon meg arrél, hogy a gyepen nincsenek targyak, példaul kdvek, agak, szerszamok vagy jatékok.
Ellenkezé esetben a pengék megsérilhetnek, ha targyakkal érintkeznek.

* Ne tegyen targyakat a termékre vagy a téltéallomasra.

* Ne haszndlja a terméket, ha a LEALLITO gomb nem mUikadik.

* KerUlje el a termék és emberekkel vagy allatokkal vald Utkozését. Ha egy személy vagy allat kerUl a termék
Utjadba, azonnal allitsa le azt.

* Ha a terméket nem mukdadteti, mindig kapcsolja KI.

« Ne hasznélja a terméket az 6ntéz8berendezéssel egyidejlleg. Hasznalja az Utemterv funkciot, hogy a ter-
mék és az ontozéberendezés ne egyszerre mukodjon.

» KerUlje a csatlakozdcsatorna elhelyezését olyan helyeken, ahol 6ntdéz8rendszer van telepitve.

* Ne mukddtesse a terméket, ha a munkatertleten all a viz, példaul erés esézés idején vagy ha a tertleten viz
gyult dssze.

1.4 A karbantartdsra vonatkozo biztonsagi utasitasok

* A karbantartas elvégzése soran allitsa kapcsolja Kl a terméket.

* Mosas utan dgyeljen arra, hogy a terméket normal helyzetben, ne fejjel lefelé helyezze a féldre.

* Ne forditsa meg a terméket a vaz tisztitasahoz. Ha a tisztitas céljabol megforditja, Ugyeljen arra, hogy utéana
visszaallitsa a megfeleld irdnyba. Ez az dvintézkedés szlkséges annak érdekében, hogy a viz ne kerdljon a
motorba, és ne befolyasolja a normal muikodtetést.

o A toltdallomas tisztitasa vagy karbantartasa elétt hlizza ki a csatlakozodugot a toltdallomasbol, vagy hasz-
nalja a letiltd eszkozt.

* Ne hasznaljon nagynyomasu mosot vagy olddszereket a termék tisztitasahoz.

1.5 Akkumulatorral kapcsolatos biztonsagi tudnivalok

A litium akkumulatorok felrobbanhatnak vagy tiizet okozhatnak, ha szétszerelik, révidre zarjak, viznek, tlznek
vagy magas hdmérsékletnek teszik ki 8ket. Ovatosan kezelje éket, ne szerelje szét és ne bontsa meg az akku-
mulatort, és kerUlje az elektromos/mechanikai hatasokat. Kozvetlen napfénytél védve tarolja azokat.

1. Csak a gyarto altal biztositott akkumulatortoltét és tapegységet hasznalja. A nem megfeleld toltd és tapegy-
ség hasznalata aramutést eés/vagy tulmelegedést okozhat.

2. NE PROBALJA MEG JAVITANI VAGY MODOSITANI AZ AKKUMULATOROKAT! A javitési kisérletek robbanas
vagy aramutés miatt sulyos személyi sériléseket okozhatnak. Szivargas esetén a kiszabaduld elektrolitok mard
hatasUak és mérgezdek.

3. Ez a készUlék olyan akkumulatorokat tartalmaz, amelyeket csak szakképzett személyek cserélhetnek ki.

1.6 Maradvanykockazat

A sérllések elkerllése érdekében viseljen védékeszty(t a pengék cseréje soran.
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1.7 Szimbolumok és matricak

FIGYELMEZTETES -
A gép mikddtetése elétt olvassa el a felhasznaloi utasitast.

FIGYELMEZTETES -
A gép mUikodtetése kdzben tartson biztonsagos tavolsagot a géptol.

FIGYELMEZTETES -
A gépen torténd munkavégzés vagy annak emelése elétt haszndlja a
letilto eszkdzt.

FIGYELMEZTETES -
Ne (ljon a gépre.
Ne érintse meg a forgd pengét.

I P> vel> T BB

FIGYELMEZTETES -

Ezt a terméket nem szabad a szokasos haztartasi hulladékkal egyutt
artalmatlanitani. Gy6zddjoén meg arrél, hogy a termék Ujrahasznosita-
sa a helyi jogszabalyi eléirasoknak megfeleléen torténjen.
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Ez a termék megfelel a vonatkozd EK iranyelveknek.

q3
@ 1. osztaly
L

Toltés eldtt olvassa el az utasitasokat.

e Egyenaram

[] Il. osztaly

RENDELTETES SZERU HASZNALAT

A kerti termék haztartasi flinyirasra szolgal. Gyakori flnyirasra tervezték, igy a gyep egészségesebb és szebb
lesz, mint valaha. A gyep méretétél figgden a flinyird beprogramozhato gy, hogy barmikor és barmilyen gya-
korisdggal mUkodjon. Asasra, seprésre vagy héeltakaritasra nem alkalmas.

|

Ezzel a TsingTing Intelligent Tech (Suzhou) Co., Ltd. kijelenti, hogy a Dreame MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302
tipusu radiéberendezés megfelel a 2014/53/EU iranyelvnek. Az EU megfeleléségi nyilatkozat teljes szévege a
kovetkez¢ internetcimen érhetd el: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity.

A termék megfelel az Egyesult Kirdlysag PSTI el8irdsainak, a megfeleléségi nyilatkozat teljes szévege

a kdvetkezd internetcimen érhetd el: https:/global.dreametech.com/pages/statement-of-complian-
ce-for-uk-psti.

A részletes elektronikus kézikonyvért latogasson el az alabbi oldalra: https://global.dreametech.com/pages/
user-manuals-and-fags.

Halézatbiztonsagi értesités

A eszkoz haldzati kornyezetben vald biztonsdgos mUkodtetésének biztositasa érdekében az alédbbi informacio-
kat adjuk:

Ez az eszkdz tobbféle haldzati kommunikacios funkcidval rendelkezik, beleértve egy Ethernet portot (RJ-45),
egy Wi-Fi vezeték nélkuli kommunikaciés modult és egy USB hibakeresési interfészt. Beinditaskor az alabbi
halozati szolgaltatasok alapértelmezés szerint engedélyezve vannak:

* Webkonfiguracids szolgaltatas (HTTP/HTTPS): A 80-as porton (HTTP) és a 443-as porton (HTTPS) figyeli a
helyi konfiguraciot és az allapotfelligyeletet. Az informacidszivargas megelézése érdekében ajanlott a telepi-
tés utan azonnal letiltani a HTTP szolgaltatast, csak a HTTPS-t engedélyezni, és megbizhatd TLS tanUsitvanyt
telepiteni.

 Eszkozok adatkdzvetitése (MDNS/SSDP): Az eszkozok automatikus felismeréséhez hasznalatos, az esz-
kozOk adatait kozvetiti a helyi haldzaton (LAN). Ha nincs ra sziikség, ajanlott ezeket a szolgaltatasokat letiltani,
hogy csokkentse a leolvasas kockazatat.

* USB interfész: Helyi firmware frissitésekhez és napléfajlok lementéséhez hasznalhaté. A hibakeresés mod
engedélyezése esetén a rendszerfajlok hozzaférési jogosultsagai nyilvanossa valhatnak. Javasoljuk, hogy a
hasznalatot csak az arra jogosult személyzetre korlatozza, és az eszkdz karbantartasa alatt ne engedélyezze
ezt a felUletet.

A részletes konfiguracios eljarasokat lasd az ElSkészites az elsé hasznalatra cimU fejezetben.
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2 Termékinformaciok
2.1 A doboz tartalma
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2.2 Termék attekintése

Ledllit6 gomb

LiDAR

Forgatégomb

Elllsé kamera

Kijelzé

Toltéérintkezék

Omni kerék

Akkumulator rekesz

EdgeMaster™
penge tarcsa

Hajtokerék ™

[1] Kerékagy motorokkal felszerelve.

2.3 OmniSense™ 3.0: 3D ultraérzékel6 rendszer Al kamerakkal

Emelje a gyepdpolast egy Uj szintre az OmniSense™ 3.0 segitségével, egy forradalmian uj, 3D ultraérzékeld
rendszerrel, amely egy algoritmus altal tdmogatott HDR kameraval rendelkezik, és atfogobb, részletesebb
képet ad a kert 3D kornyezetrol.

OmniSense™3.0
@ 3D ultraérzékeld rendszer
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2.4 Kapcsolat szolgaltatas GPS-szel és 4G-kapcsolattal

A robot Kapcsolat szolgaltatassal rendelkezik, amely 4G mobilhalézati kapcsolatot biztosit.
Aktivalja a Kapcsolat szolgaltatast

Kapcsolja be a robotjat, és a Kapcsolat szolgéltatas automatikusan aktivalddik.. 1] bekapcsol a robot kijelzéjén és
az alkalmazasban, jelezve, hogy az aktivalas sikeres volt. A Kapcsolat szolgaltatas hasznalati allapotat az alkalma
zas Kapcsolatok mentpontjaban tekintheti meg.

A Kapcsolat szolgaltatas aktivalasaval tavolrél figyelemmel kisérheti robotja allapotat, és Wi-Fi kapcsolat nélkul is
elindithatja a fnyirasi feladatokat. Ezenkivil beépitett GPS-sel rendelkezik a Valds idejli helymeghatarozashoz,
ami javitja a robot lopas elleni védelmi képességeit. Barmikor, barhonnan nyomon kévetheti a berendezés helyét,
és értesitést kaphat, ha az a kijelolt térképtertleten kivilre kerl.

A Kapcsolat szolgaltatas a vasarolt termékkonfiguracionak megfelelen az aktivalas idépontjatél lép hatalyba. *
A szolgaltatas lejaratat kovetéen annak meghosszabbitasahoz kérjik, vegye fel a kapcsolatot a Dreame tgyfét
szolgalataval a dreamesupport@dreame.tech e-mail cimen.

*Kérjuk, ellendrizze az alkalmazésban a Kapcsolat szolgaltatas hatralévd ingyenes idészakat, vagy forduljon a
Dreame Ugyfélszolgalat csapatahoz a részletekért.

2.5 Erzékel8k

Név Leiras

Kornyezeti informacidkat gyUjt, és segiti a robot pozicionalasat, az akadalyok elkerulését,
valamint a viz és a szennyezdédések érzékelését.

LiDAR Eszlelési tartomany (100 kix-nél): 40 m 10% visszaverédés mellett; 70 m 80% visszaverd-
dés mellett

Latomezd: 360° (vizszintesen) x 59° (figgélegesen).

Eszleli az akadalyokat, a gyep hatarait és az emberek jelenlétét.

Elulsorgame- Latdszog: 89° (vizszintesen), 58° (fuggblegesen), 97° (atldsan)
Felbontés: 2 MP.
GPS A robot beépitett GPS funkcidval rendelkezik. Az alkalmazason keresztll nyomon kévet-

heti a robot valoés idejll helyzetét a Google Maps-en.

3 Telepités

3.1 Valasszon megfelelé helyet

* Helyezze az alaplemezt egy sik fellletre, a gyep széléhez és egy tapellato aljzathoz kdzel. Helyezze olyan
helyre, ahol erés a Wi-Fi jel.

Megjegyzés: Hasznalja mobil eszkdzét a hely Wi-Fi jelerésségének ellendérzéséhez. Az erés Wi-Fi jel bizto-
sitja a robot és az alkalmazas kozotti stabil kapcsolatot.

Fontos: Gy6z6djon meg arrdl, hogy a talaj elég puha ahhoz, hogy a csavarokat be lehessen tekerni.

Fontos: Ha a toltéallomast lejtén helyezi el, tgyeljen arra, hogy a lejté ne legyen tul meredek, hogy a robot
ne csusszon vissza és nehogy emiatt ne tudjon dokkolni.

( N
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* Hagyjon legalabb 1 m szabad helyet akadalyoktél mentesen az alaplemez bal, jobb oldalan, valamint
eldtte. Gyézédjon meg arrél, hogy a helyszin kordli fl révidebb, mint 6 cm. Ha a f magasabb, kérjuk, elé-
szor nyirja le kézi finyiréval. A magas fl megnehezitheti a robot visszatérését a toltéallomasra.

4 N\
X7

” 2

3.2 A toltdallomas telepitése

@ Rogzitse az alaplemezt a talajhoz a mellékelt csavarokkal és imbuszkulccsal.

. 7
€3
b
3
. =4
@ Helyezze be a toltétornyot az alaplemezbe, amig kattanast nem hall.
/ )
€3
§
£
o 4
(. =4

© Csatlakoztassa a tdpegységet a hosszabbité kdbelhez, majd csatlakoztassa a tépellaté aljzathoz. Kér-
juk, tartsa a tapegységet legalabb 30 cm-rel a talaj felett.
Megjegyzés: A toltéallomas LED jelzéfénye kék fénnyel folyamatosan vilagit, ha van tapellatés.

4 N
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@ Tavolitsa el a LIDAR védéburkolatat.

@ Helyezze a robotot a téltéallomasra, hogy feltdltse. Gyézédjon meg arrél, hogy a robot és a toltéallomas
toltéérintkezdi megfeleléen vannak csatlakoztatva.

Megjegyzés: Ha extra védelem érdekében garadzst szeretne hozzaadni, kérjtk, hasznalja a helyi Uzletekben
vagy online elérhetd, megfeleld Dreame garazst. A Dreame-tél eltéré markaju garazs hasznalata probléma-
kat okozhat a toltés soran.

~
J
LED jelz6fény a toltéallomason
LED jelz6fény szine Jelentés

1. Probléma van a toltéallomassal (példaul a toltdarammal vagy -fe-
szultséggel).

Villog/pirosan folyamatosan vilagit
2. A robot dokkol a téltéallomason, de a toltés rendellenes (példaul
a toltéérintkezok révidzarlatosak).

A toltéallomas tapellatédsa rendben van.

Kéken folyamatosan vilagit A robot nincs a téltéallomason.

Zolden villog A robot toltést végez a toltdallomason.

Z6lden folyamatosan vilagit A robot teljesen fel van toltve a toltéallomason/toltési idén kival.
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4 Elokészités az els6 hasznalatra

4.1 Ismerkedjen meg a vezérlépanellel

Kitelzd :
ijelz6 G G
- J
Tapellatas be-/
kikapcsolasa ( ) Inditas
° °
Forgatégomb
Vissza Alaphelyzet
0 @e
- J
Kijelzd
lkon Allapot
() Akkumulator toltottségi szintje (Az akkumulator aktualis toltottségi szintjét mutatja.)
@’g' Toltés (A robot sikeresen dokkol a téltéallomason.)
* Bluetooth (A robot Bluetooth-on keresztil csatlakozik az alkalmazéshoz.)
) Wi-Fi (A robot Wi-Fi halézaton keresztil csatlakozik az alkalmazashoz.)
Al Kapcsolat szolgéltatas (A kapcsolat szolgdltatas aktivalva van.)
@ Utemterv (A feladat méara van Utemezve, és még nem indult el.)
Vezérlék
Gomb Funkcié
Tapellatas (l) A robot be-/kikapcsoldsahoz tartsa lenyomva a (') gombot 2 masodpercig. Gyézéd-

jon meg arroél, hogy nincs a toltéallomason.

A teljes terllet nyirdsa mod inditasahoz vagy a szUneteltetett feladatok folytatdsahoz
Inditas Dl nyomja meg a B>l gombot, majd 5 mésodpercen belll zarja le a fedelet. Ha 5 mésod-
percen belll nem zarja le a fedelet, a feladat torlédik.

Ha a robotot vissza szeretné kildeni a toltéallomasra toltésre, nyomja meg a O

Alaphelyzet OO | gombot, majd 5 masodpercen beliil z4rja le a fedelet. Ha 5 masodpercen belil nem
zarja le a fedelet, a feladat torlédik.

Vissza O A mentiben egy szinttel valé feljebb lépéshez nyomja meg a & gombot.
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Vezérlék
A menukben a valasztas megerdésitéséhez nyomja meg a forgatbgombot.
A Bluetooth parositasi méd engedélyezéséhez tartsa lenyomva a forgatégombot 3 ma-
Forgatégomb | sodpercig.

A menuben valé navigaladshoz forgassa el a forgatégombot az dramutatd jardsaval meg-
egyezd/ellenkezd irdnyba.

Inditas + Vissza

A robot gyari bedllitasainak visszaallitasahoz tartsa lenyomva egyszerre al>| gombot és a
O gombot 3 masodpercig. A PIN kéd nem torlédik.

Alaphelyzet +
Vissza

Tartsa lenyomva egyszerre a {3 gombot és a &) gombot 3 mésodpercig, hogy belépjen
a Névjegy részbe a Bedllitasok mentben. A Névjegy oldal 5 masodperc mulva elttinik.

Forgatégomb +

Vissza

APIN kéd visszadllitasahoz tartsa lenyomva egyszerre a forgatdgombot és a ) gombot
3 masodpercig.

Leallitas

Nyomja meg a Ledllité gombot. A mUkddtetés folytatadsédhoz be kell irni a PIN kodot a
vezérlépanelen.

Menustruktira attekintése

Teljes terulet nyirasa

Peremnyiras

Utemterv megtekintése

Utemterv
Utemterv be-/kikapcsolasa

Nyirasi hatékonysag

Nyirasi magassag
Akadalykerdlési magassag

Ne zavarjanak méd

Esé elleni védelem

Fagy elleni védelem

Riasztas felemeléskor
Beallitasok

Riasztas térképtdl valo eltérés esetén

PIN kéd mddositasa

Hanger6

Robot visszadllitasa

*A szoftver verziojatol fuggdéen frissulhet.
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4.2 Kezd6 beallitasok

Mielétt el6szor bekapcsolna a robotot, el kell végeznie néhany alapveté beéllitast, hogy a robot készen
alljon az inditasra.

@ Emelje fel a fels fedelet.

@ Tartsa lenyomva a vezérlépanelen talalhaté (1) gombot 2 masodpercig a robot bekapcsolésahoz.

® Valassza ki a kivant nyelvet

A nyelv kivalasztadsdhoz forgassa el a forgatégombot az éramutaté jarasdval megegyez6 irdnyba a lefelé,
és az dramutato jarasaval ellentétes iranyba a felfelé léptetéshez. A forgatbgomb megnyomasaval erésitse
meg a valasztast.

Language
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O PIN kéd beallitasa

1. Forgassa a forgatégombot, hogy kivalasszon egy szamot O és 9 kozott. Az dramutatd jarasaval megegye-
z6 irdanyba forgatva novelheti, az éramutatd jarasaval ellentétes irdnyba forgatva csokkentheti az értéket.
Nyomja meg a forgatégombot a megerdsitéshez és a kdvetkezd szamjegy beéllitdséhoz. Az elézd szémjegy
modositasahoz forgassa el a forgatdégombot az dramutatd jarasaval ellentétes irdnyba, amig a szam O-ra
nem valtozik, majd forgassa el még egyszer.

Fontos: Kérjuk, a PIN kdédnak ne éllitsa be a ,0000" értéket.

Set PIN Set PIN

2. Irja be Ujra a PIN kédot a PIN kéd beallitdsanak befejezéséhez.
Megjegyzés: Ha a két jelsz6 nem egyezik, kérjuk, allitsa be Ujra az Uj jelszot.

@ A robot csatlakoztatasa az internethez
Kérjuk, olvassa be a QR kdédot, hogy letdltse a Dreamehome alkalmazast mobil eszkdzére. A telepités utan
kérjuk, hozzon létre egy fiokot és jelentkezzen be.

A Dreamehome alkalmazast az App Store-bol vagy a Google Play aruhazbol is letoltheti.

" Download on the AN, Get it on

App Store P* Google Play

A robot tdmogatja a 4G-kapcsolatot és beépitett GPS-sel rendelkezik. Az optimalis teljesitmény érdekében
azonban javasoljuk, hogy éllitson be Wi-Fi kapcsolatot.
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A haldzat beallitasa el6tt:

* Gydz8djon meg arrél, hogy a robot és a mobilkésziléke ugyanazon a Wi-Fi halézaton van.

* Gydz8djon meg arrél, hogy mobilkésziuléke a robottél 10 méteren beldl van.

* Engedélyezze a Bluetooth funkciét a mobilkészilékén.

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast.

2. A kdvetkezd modszerek egyikével csatlakozhat:

a. Olvassa be a QR kodot: Lépjen a 1o} Eszkdz részhez, és koppintson a H Olvassa be a QR koédot a csatla-
kozashoz gombra. A csatlakozdshoz olvassa be a robot felsé burkolatén talédlhaté QR kédot.

b. Kézi hozzaadas: Lépjen a & Eszkdz részhez, és koppintson a &+ Hozzaadas gombra. Ezutan vélassza ki
a csatlakoztatni kivant robot modelljét.

c. Automatikus felismerés: A robot megkeresi a kdzelben lévé eszkozoket. Koppintson a robotjara a felismert
eszkdzok listajan a csatlakozashoz.

3. Kovesse az alkalmazason bellli utasitasokat a Wi-Fi halézati kapcsolat létrehozasahoz.

Fontos: Kérjuk, hasznaljon 2,4 GHz-es frekvenciaju egysavos halézatot vagy 2,4/5 GHz-es frekvenciaju két-
savos haldzatot.

Fontos: Gy6z8djon meg arrol, hogy a Wi-Fi halézata nem rendelkezik tlzfallal és nincs titkositva. Ellenkezd
esetben a halozati beallitas sikertelen lehet.

4. Tartsa lenyomva a vezérlépanel forgatdgombjat 3 masodpercig. A robot Bluetooth parositasi modba ép.

YN
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5. Kévesse az alkalmazéson bellli utasitdsokat a parositas befejezéséhez.

Hogyan lehet levalasztani a csatlakoztatott robotot?

A parositas sikeres befejezése utan a robot automatikusan kapcsolédik a Dreamehome fidékhoz. Minden
eszkdz csak egy fiokhoz kapcsolhatd. Nem lehet egyszerre egy masik fiokhoz is csatlakoztatni.

Ahhoz, hogy a robotot egy Uj fiokhoz parositsa, el8szor meg kell szintetni a kapcsolatot. A kapcsolat meg-
szlntetéséhez:

1. Nyissa meg a Dreamehome alkalmazast. Lépjen a @ Eszkoz részhez.

2. Ha tobb robot kapcsolddik a Dreamehome fidkjahoz, cslsztassa ujjat balra vagy jobbra, hogy megnyissa
a szerkeszteni kivant robot oldalat.

3. Koppintson a jobb fels¢ sarokban taldlhato gombra.

4. Valassza ki a © Torlés lehetdséget.

Hogyan oszthatja meg robotjat?

1. Koppintson a jobb fels¢ sarokban talalhato E gombra.
2. Valassza a [/] Eszkéz megosztasa lehetéséget.

Hogyan lehet kijelentkezni a Dreamehome fidkbdl, vagy tordlni azt?

1. Lépjen a @ Sajat profil > (O) > Fiok részhez.
2. Vélassza a Kijelentkezés, vagy Fidk torlés lehetéséget.

5 Térképezze fel kertjét

A térképkészités elétt ellendrizze a kdvetkezdket:
* Arobot akkumulatoranak toltéttségi szintje meghaladja az 50%-ot.
* A LIDAR véddburkolat el van tavolitva.

o Afelsé fedél zarva van.
¢ A robot sikeresen dokkol a téltéallomason.

. )
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5.1 Virtudlis hatar létrehozasa

A térképkészités inditasa elétt kérjuk, vegye figyelembe az aldbbiakat:

Fontos: Hatar kijelolése soran ne mozgassa kézzel a robotot, mert ez a feltérképezés sikertelenségéhez
vezethet.

Fontos: A feltérképezés megkezdésekor ne dokkolja a robotot tavolrél a toltéallomashoz, amig a feltérképe-
zés be nem fejezddott. Ellenkezd esetben a LIDAR blokkolasra kertlhet, ami a feltérképezés sikertelensegét

okozhatja.
o Afeltérképezés sordn maradjon a robot mogott 5 méteren beluli tavolsagban.
4 N
PSPSESSEEEeEEEEeEEEeEEEEeaEEES >
J Y

J

+ Arobot legfeliebb 80%-0s (39°) lejtén képes haladni. A jobb flinyirasi eredmények érdekében azonban
ajanlott a munkateruletek lejtését 36% (20°) alatt tartani.

4 )

<36%(20°)

- J

* A 80 cm-nél keskenyebb teruletek esetében kérjuk, allitsa be azokat Utvonalakként, hogy a robot atha-
ladhasson rajtuk (l4sd az 5.4. szakaszt: Utvonal beallitasa).
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* Ha a gyep szintje 5,5 cm-rel magasabb, mint a szomszédos terdlet, tartsa a robotot legalabb 10 cm-re a
terulet szélétél. Ha a gyep azonos szinten van a szomszédos terUlettel, a robot a szélek mentén atlépheti a
hatart az optimdlis flnyirasi eredmények elérése érdekében.

4 N

* Gybz6djon meg arroél, hogy a fordulasi szogek nagyobbak, mint 90°. A 90°-nél kisebb sz6gek megnehe-
zithetik a robot szamara a tiszta vagast.

4 )

- J

Térképezés inditasa:
1. Koppintson a Létrehozas inditdsa gombra az alkalmazasban, és a robot ellenérzi az allapotat és kalibralja
magéat. A kalibralashoz automatikusan elhagyja a toltéallomast. Kérjik, legyen évatos.

. e ™

- |-
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2. Taviranyitéssal vezesse a robotot a gyep szélére, majd koppintson az Inditasi pont beallitdsa gombra,
hogy meghatarozza a hatar kezdépontjat.

(" )

3. Taviranyitéval vezesse a robotot, hogy a gyep széle mentén haladva feltérképezze a munkateruletet.

Hatar automatikus észlelése

A fejlett Al algoritmus altal vezérelt robot elilsé kameraja segitségével felismeri a flives és nem flves teru-
leteket, igy kézi irdnyitas nélkul is képes azonositani a hatarokat.

Miutan a robotot tévolrél a gyep szélére vezette és bedllitotta az inditési pontot, hasznélhatja a Hatar au-
tomatikus észlelése modot. Kivalaszthatja, hogy a robot atlépje-e a hatart a tisztédbb élvagési eredmények
érdekében, vagy maradjon-e annak kdzelében, hogy ne akadjon el.

Javasoljuk, hogy ezen folyamat soran kdvesse a robotot. Ha a robot nem képes pontosan felismerni a hata-
rokat, barmikor kiléphet a Hatar automatikus észlelés modbdl, és atvalthat taviranyitasra.

Fontos: A Hatar automatikus észlelése mdédot nappal kell hasznalni a megfeleld lathatdsag biztositasa érde-
kében. Gyenge fényviszonyok vagy esds id6jaras esetén kerllje ennek a funkcidnak a hasznalatat.

Fontos: Gy6z8djon meg arroél, hogy a robot elllsd kameraja tiszta és nincs eltakarva.

e 980« (3 ® 4

o e

4. Amikor a robot visszatér és 1 m-en belll van az indulasi ponttél, megérintheti a Hatar lezarasa gombot,
és a hatar automatikusan elkészul.

O

T
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5.2 Tiltott terllet bedllitasa

Bar a robot automatikusan képes elkerilni az akadalyokat, mégis szikséges a zuhanasveszélyes terlleteket,
példaul uszomedencéket és homokozokat tiltott tertiletként beallitani. A védeni kivant targyakat (példaul
virdgagyast, trambulint, veteményeskertet vagy kiallo fa gyokerét) kérjik, tiltott terlletként jeldlje meg.

Az alkalmazésban a Tiltott tertlet elemre koppintva folytathatja a tiltott teriletek létrehozasat. Alternativ
megoldasként a > Térkép szerkesztése segitségével is létrehozhatja vagy torolheti a tiltott tertleteket,
miutan a térkép elkészdlt.

5.3 Tobb zéna létrehozasa és a meglévé zonak kiterjesztése

* Tobb zéna létrehozasa

Ha a gyepes terlletek kozott utak talalhatok, vagy tobb kulonalld gyep van, akkor az alkalmazasban a Zénak
bedllitdsa elemre koppintva folytathatja a munkaterUletek létrehozasat. A térkép elkészilte utén a zénakat a
& > Térkép szerkesztése részben is hozzdadhatja, térolheti vagy médosithatja.

< ey — W 80 3 @ 4 < ey v— #80« 3 =
(< ) I -
— =15] — e L1505 omm

* A meglévl zénak kiterjesztése

Meglévd zéna kiterjesztéséhez koppintson a Zéna beallitdsa gombra az alkalmazésban, hogy létrehozza a
hozzéadni kivant teruletet. Ha a két terUlet fedi egymast, akkor automatikusan egyesitésre kerulnek. Al-
ternativ megoldasként a feltérképezés utan lépjen a & > Térkép szerkesztése > Zéna beallitadsa elemre,
hogy kibévitse a meglévé zonat.

e Z6nak szétvalasztasa és egyesitése
Ha egy zonat kisebb zénakra szeretne felosztani, vagy az alkalmazassal felosztott zénakat egy nagyobb

zbnaba szeretné dsszevonni, lépjen a & > Térkép szerkesztése > Zdna beallitadsai részre, és koppintson a
Zébna felosztasa vagy Egyesités gombra az alkalmazésban.
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5.4 Utvonal beallitasa

Az elkllonitett zondk esetében kérjiuk, hozzon létre egy Utvonalat azok dsszekotésére. Az Utvonal nélkuli
elkulonitett zondk a robot szamara elérhetetlenek lesznek.

Megjegyzés: Alapértelmezés szerint a robot csak halad az Utvonalon, és nem nyirja a flvet.

Fontos: Ha a gyepet 5,5 cm-nél magasabb atjarok tagoljak, helyezzen el egy olyan targyat, amelynek ma-
gassaga megegyezik az 4tjaré magassagaval (példaul egy rampa).
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* Két elkllonitett munkaterilet 6sszekapcsolasa

Az elkllonitett terlletek esetében kérjuk, hozzon létre 6sszekdtd Utvonalakat, ellenkezd esetben azok a
robot szdmara elérhetetlenek lesznek. Koppintson az Utvonal beallitdsa gombra az Utvonal létrehozasahoz.
Fontos: Gy6z6djon meg arrdl, hogy az Utvonal kezdete és vége a munkaterdleten beldl van.

4 N

* A munkaterdlet és a toltéallomas dsszekdtése

Ha a toltéallomas nem a munkateruleten talalhatd, akkor egy Utvonalat kell létrehozni, amely 6sszekoti azt a
munkatertlettel. Koppintson az Utvonal beallitdsa gombra, hogy létrehozza az Utvonalat, amelyen a robot
visszatérhet a toéltéallomasra.

Fontos: Gy6z8djon meg arrdél, hogy az egyik vége a munkatertleten belll van, a méasik vége pedig kozvetle-
ndl a téltéallomas eldtt. Célszerl az Utvonalat a téltéallomassal egy vonalba létrehozni.

Fontos: A munkaterdlet és a toltéallomas Osszekotésére szolgald Utvonalak létrehozasakor ne dokkolja
tavolrél a robotot a toltéallomason. Ellenkezé esetben a LIDAR blokkoldsra kerUlhet, ami a feltérképezés
sikertelenségét okozhatja.
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5.5 Térkép befejezése

Koppintson a Térkép befejezése gombra amikor a munkatertletek, Utvonalak és tiltott tertletek elkészultek.

5.6 Masodik térkép hozzaadasa

Ha nincs Utvonal az elulsé és a hatso kert kozott, létrehozhat egy masodik térképet. Az elsd térkép elké-
szitése utan koppintson a Térkép hozzaadasa gombra, hogy folytassa a masodik térkép létrehozasaval.
Alternativ megoldasként a feltérképezés utan épjen a & > Térkép szerkesztése menube, és koppintson a
Térkép hozzdadasa gombra. Miutan elkészitette a masodik térképet, a kdvetkezd modon valthat a térképek
kozott: g > Térkép szerkesztése.

Megjegyzés: A térképvaltas utan az aktualis térkép Utemterve és flnyirasi beallitdsai kertlnek alkalmazasra.
Megjegyzés: A kényelmesebb megoldas érdekében tovabbi téltéallomast is vasarolhat, amelyet a masodik
térképen telepithet. A masodik térképre telepitett kulon toltdallomasnak kdszonhetden a robotot csak kézzel
at kell athelyezni a két térkép kozott.

6 Miikodtetés S

6.1 Az elsé flnyiras inditasa

Tippek a flnyiras elétt:

» A kivant nyirasi eredmény elérése érdekében ajanlott elészor egy kézi fiinyiréval levagni a fuvet legfel-
jebb 10 cm magassagra.

= Tavolitsa el a gyeprél az akadalyokat, beleértve a tormeléket, a levélhalmokat, a jatékokat, a vezetékeket
és a koveket. Gy6zddjon meg arrél, hogy nincsenek gyerekek vagy haziallatok a gyepen, amikor a robot a
flvet nyirja.

» Toltse fel a gyepen lévé godroket.

« Allitsa be eldre az alkalmazésban a flinyirasi bedllitdsokat (példaul a nyirdsi hatékonysagot, a nyfrasi ma-
gassagot és a nyiras irdnyat).

» Térképezze fel kertjét.
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a) Inditsa el a vezérlépanel keresztiil
1. Nyomja meg a Leallitdé gombot, majd emelje fel a felsé fedelet, és irja be a PIN kddot.

Set PIN

Don't set to '0000'
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4. Nyomja meg a D>l gombot, majd 5 masodpercen beliil zarja le a felsé fedelet. A robot elhagyja a toltéal-
lomast, és elinditja a teljes terulet nyirdsa moédot. A flinyirast elindithatja Ugy is, hogy az alkalmazésban az

Inditads gombra koppint. (- U
= ~C

b) Inditsa el az alkalmazason kereszti
1. Nyissa meg az alkalmazast.
2. Vélasszon ki egy flnyirasi médot, majd koppintson az Inditds gombra a flnyiras elinditasédhoz.

6.2 Szlnet

Az aktualis fiinyirasi feladat szlineteltetéséhez nyomja meg a roboton taldlhaté Leallité gombot, vagy
koppintson az alkalmazasban a Szlinet gombra.Megjegyzés: A Leallité gomb megnyomasa utan a robot
nem indithaté el kozvetlentl az alkalmazason keresztil. MUkodtetés folytatdsahoz irja be PIN kodjat a vezér-
[6panelen.

6.3 Folytatas

A robot szlineteltetése utan a feladat folytatasahoz nyomja meg a Dlgombot, majd 5 masodpercen belil
zarja le a felsd fedelet. A robot folytatja az eléz¢ flnyirasi feladatot. Alternativ megoldéasként az alkalma-
zasban koppintson a Folytatas gombra a flnyirasi feladat folytatasahoz.

All-Mowing
Peused

Press [ to start all

106



DREAME

6.4 Visszatérés a toltéallomasra

A robotot a toltéallomasra vald visszakildéséhez nyomja meg a vezérlépanelen talalhato 13 gombot. Erésit-
se meg a jelenlegi feladat szlineteltetését vagy torlését, majd 5 masodpercen beldl zarja le a felsd fedelet.
A robot automatikusan visszatér a téltéallomasra, hogy feltoltse magat. Alternativ megoldasként az alkal-
mazésban kivalaszthatja az Allomasra valé visszatérés inditasa lehetdséget, hogy visszakuldje a robotot.

Press [>| to start all

<]
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7 Dreamehome alkalmazas

Hol tudhat meg tébbet

A Dreamehome alkalmazas tobb, mint egy taviranyitd. Az alkalmazason keresztul szamos dolgot elvégez-
het: tavolrol elvégezheti a kulonbozd beallitasokat, kiprobalhatja a kulonbozé nyirasi médokat, szabadon
szerkesztheti a térképet és beallithatja a flinyirasi Gtemtervet.

7.1 Nyirasi moédok

A robot kulonbdzd nyirdsi modokat kinal. Az alkalmazason keresztul valthat a kulonbdzé modok kozott, be-
leértve a Teljes terllet nyirésa, Zéna nyiras, Peremnyiras, Kis terileten térténd nyiras és Kézi médot.

r"":; &

Testre szabhatja gyepét alakzatok hozzaadasaval a > Térkép szerkesztése > Alakzatok segitségével.
A meghatéarozott alakzatok minden nyirdsi modban kizéréasra kerdlnek a nyirasi tertletbdl. Az Alakzatok me-
ndben modosithatja azok helyét, méretét, vagy eltévolithatja Oket.

LA
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7.3 EdgeMaster™ vagérendszer

7.2 Flnyirasi formak

Az EdgeMaster™ technoldgidval a tarcsa kifelé mozdulhat a gyep szélének nyirdsa kozben, igy a tarcsa és
a szél kozotti tavolsag kevesebb mint 1,5 cm marad, ami alapos és pontos nyirast biztosit a széleken. Ez a
funkcié maximalizalja a flinyiras hatékonysagat és szebb gyepet eredményez. Lépjen az alkalmazasban a
2=¢ > Peremnyiras beallitasok > EdgeMaster™ részhez.
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7.4 Utemterv

Az elsé térkép elkészilte utan a robot automatikusan kétféle heti flnyirasi Utemtervet készit a gyep mére-
tének megfelelden, amelyek a kovetkezdk: ,Tavaszi/nyari Gtemterv” és ,Oszi/téli Gtemterv”. Az alkalma-
zasban koppintson a gombra, hogy elvégezze az Utemterv részletes bedllitasait. Az Gtemterv funkcidval
a napi fUnyirasi munkat teljes egészében a robotra bizhatja. Csak a robotot karbantartasat kell rendszeresen
elvégeznie.

Megjegyzés: Ha attol tart, hogy a robot zavarhatja Ont vagy szomszédait, amikor bizonyos érakban énalléan
mUkodik, akkor az alkalmazas Bedllitdsok > Ne zavarjanak mentpontjédban allitsa be a Ne zavarjanak idét.

=0
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7.5 Gyerekzar

Ha attdl tart, hogy gyermekek is mUkodtethetik a robotot, [épjen az alkalmazasban a Bedllitadsok részbe, és
engedélyezze a Gyerekzar funkciét. Ha ez a funkcié engedélyezve van, a robot lezarésra kerdl, ha a fedél
nyitott allapotaban 5 percig nem térténik semmilyen mikodtetés.

fo‘—'c‘IEiI

Ha attol tart, hogy a kedvezétlen idgjarasi korulmények befolyasolhatjak a flinyirasi munkat, engedélyezheti
az Esé funkciot.

A védelmi funkcié a Beallitdsok mentben a vezérlépanelen vagy az alkalmazasban érheté el. Ha ez a funk-
ci6 engedélyezve van, a robot automatikusan szlnetelteti a flinyirast és visszatér a toltdallomasra, ha esik
az esd. Az esé elleni védelem idétartamat az alkalmazasban allithatja be.

Megjegyzés: A nedves fli nyirdsa karosithatja a gyepet. Célszerli meghosszabbitani a védelem idétartamat,
hogy a fU megszaradhasson, mieldtt Ujra lenyirjak.

f:
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Ha a hémérséklet 6 °C ala csokken, a flinyirds maradandd kdrosodast okozhat a gyepen. Az akkumulétor
biztonsagi okokbdl nem toltédik. Ennek megelézése érdekében engedélyezheti a Fagy elleni védelem funk-
ciot a Beallitdsok mendben, akar a vezérlépanelen, akar az alkalmazason keresztul. Ez automatikusan szi-
netelteti a flinyirast, és visszaklldi a robotot a toltéallomasra, ha a hdmérséklet 6 °C ala csdkken. A robot
folytatja a fUnyirast, ha a hdmérséklet 11 °C folé emelkedik.

TQ‘—'Q*Q

7.6 Esé elleni védelem

7.7 Fagy elleni védelem
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7.8 Biztonsagi funkciok

A robot tébb lopasgatld funkcidval rendelkezik, amelyeket a beépitett GPS biztosit a nagyobb biztonsag ér-
dekében. Ezenkivil az eltlsé kamera képes érzékelni az emberi jelenlétet, igy a robot hatékony kerti érként

is mUkodhet.

i

7.8.1 Riasztas felemeléskor

Ha ez a funkcio engedélyezve van, a robot felemelésekor azonnal riasztas hallatszik, és a robot zarolasra
kerl. A mUkddtetés folytatasahoz elészor adja meg a PIN koédot a roboton.

ay

]

7.8.2 Riasztas térképtdl valo eltérés esetén

Ha ez a funkcié engedélyezve van, a robot zarolasra kerUl, és azonnal riasztast aktival, ha letér a térképrol.

2

i

7.8.3 Valos idejli helymeghatarozas

Ha ezt a funkciot engedélyezi, megtekintheti a robot aktualis helyét a Google Maps alkalmazasban.

7.8.4 Riasztas emberi jelenlét észlelése esetén

Ha engedélyezve van, a robot értesiti Ont, ha emberi jelenlétet észlel.

in)
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7.8.5 Valos idejli vided

Koppintson a ogombra, hogy megtekintse a robot elulsé kamerdja altal kozvetitett él6 videdt, ami lehetd-
vé teszi, hogy barmikor és barhol figyelemmel kisérje kertjét.

r“'m‘ L

109



DREAME

7.8.6 Jar6rozés

Amig a robot készenléti dllapotban van, az alkalmazéson keresztil elktldheti, hogy jarér6zzon a kert bizo-
nyos hatérain vagy pontjain. A funkcié eléréséhez lépjen a (> Jar6rozés elemre.

Q%
~\

A robot toltési idejének meghatarozott érara torténd beallitasahoz engedélyezheti az Egyedi toltési id6szak
funkciot az alkalmazas Bedllitasok > Toltés menUpontjdban. Ha aktivalja, a robot 20%-ra tolti fel magat, ha
az akkumulator toltottségi szintje alacsony, feltéve, hogy nincs nyirasi feladat. A teljes feltoltés csak a kijelolt
toltési idészak alatt torténik. Az automatikus Ujratoltéshez sziikséges akkumulator toltottségi szintet és a
feladatok folytatasahoz sziikséges akkumulator toltottségi szintet is testre szabhatja, hogy beallitsa azo-
kat az akkumulator toltottségi szinteket, amelyeknél a robot automatikusan visszatér a toltéallomasra, vagy
folytatja a befejezetlen flnyirasi feladatokat.
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Megjegyzés: A Dreame fejlesztécsapat folyamatosan végez OTA (vezeték nélkili) frissitéseket és karban-
tartésokat a firmware-en és az alkalmazason. Kérjuk, ellendrizze a frissitési értesitéseket, vagy engedélyez-
ze az Automatikus frissités funkciot, hogy a firmware és az alkalmazas mindig naprakész legyen, és tobb
funkciot élvezhessen.

7.9 Egyedi toltési idészak

8 Karbantartas

A robot jobb teljesitménye és hosszabb élettartama érdekében kérjuk, rendszeresen tisztitsa meg és az
aladbbi gyakorisaggal cserélje ki a kopott alkatrészeket:

Alkatrész Csere gyakorisaga

Pengék 6-8 hetente vagy gyakrabban

Megjegyzés: A pengék hatralévd élettartamat az alkalmazéas Beallitdsok > Fogydeszkdzok és Karbantartas
menUpontjadban ellendrizheti. Miutan kicserélte a jelzett fogydeszkdzoket, lépjen a fogydeszkodz részleteit
tartalmazo oldaléra, és koppintson a Kicseréltem gombra az idézité visszaallitasahoz.

Megjegyzés: Ha a kertben kijelolt olyan terlleteket, ahol a robot rendszeres tisztitasat és karbantartasat
végzi, akkor a térképen karbantartési pontokat allithat be a Beallitdsok > Karbantartasi pontra allas >

Pont szerkesztése részben. A karbantartasi pontok beéllitdsa utan egyszertien csak koppintson az Indulas
gombra, és a robotot a kijel6lt helyekre iranyithatja a kdnnyl szervizelés érdekében.

8.1 Tisztitas

Rendszeresen tisztitsa meg robotot, hogy megakadalyozza a flinyesedék és a szennyezddések felhalmo-
z6ddasat és a penge tarcsa és a hajtokerék eltomdédését, ami befolyadsolhatja a flinyirast, a dokkolast és a
mozgast. Javasoljuk, hogy hasznaljon tisztitokészletet, amely helyi Uzletekben vagy online is beszerezhetd.

/\Figyelmeztetés: A tisztitas eldtt kapcsolja ki a robotot, és htizza ki a téltéallomas csatlakozdjat.
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* A haz, az alvaz és a penge tarcsa:
1. Kapcsolja ki a robotot.

DREAME

2. Allitsa a robotot az oldalara.

3. Tisztitsa meg a hazat, a penge tarcsat és az alvazat egy tomlével.

AFigyelmeztetés: A haz tisztitasakor ne érintse meg a pengéket. A tisztitas soran kérjuk, viseljen kesz-
tyut.

Figyelem: Kérjuk, ne hasznaljon nagynyomasu mosot a tisztitdshoz. Ne hasznaljon tisztitdészereket a tiszti-
téshoz.

M
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4. Sz6szmentes kendével dvatosan tisztitsa meg a LIDAR érzékeldjét.

o Toltéérintkezdk és ellilsé kamera:
Tiszta ruhaval torolje le a robot és a toltéallomas téltéérintkezoit, valamint tisztitsa meg az eltlsé kamerat is.
A tisztitds utan tartsa szédrazon a toltéérintkezéket és az ellilsd kameréat.

e Hajtokerekek:
Kefével tavolitsa el a kerekekrél a sarat, hogy biztositsa a j¢ tapadast.

8.2 Az alkatrészek cseréje

e A pengék cseréje

Annak érdekében, hogy a pengék mindig élesek legyenek, kérjik, rendszeresen cserélje le a pengéket. A
pengéket ajanlott 6-8 hetente vagy gyakrabban lecserélni. Kérjik, csak eredeti Dreame pengéket (MBKA10/
MQBAT10) hasznaljon.

AFigyelmeztetés: Kérjuk, kapcsolja ki a robotot. A pengék cseréje soran viseljen védékeszty(t.
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3. Allitsa a robotot az oldaldra. 4. A penge tarcsa alatti gomb megnyomasaval
vegye le a tartét.

5. Tavolitsa el a pengét ugy, hogy a penge fura- 6. Tavolitsa el a 3 pengét és tartot.
tat a tengellyel egy vonalba allitja.

7. Nyomja meg a penge tarcsa alatti gombot, 8. Gy6z6djon meg arrdél, hogy a pengék szaba-
és igazitsa a tarto furatat a tengelyhez, hogy don elforoghatnak.
rogzitse a tartokat és a pengéket.
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9 Akkumulator

HosszU tavu tarolads esetén az akkumulator védelme érdekében 6 havonta téltse fel a robotot. Az akkumu-
lator tulzott lemerilése miatti kdrosodas nem tartozik a korlatozott garancia hatalya ala. Ne toltse az akku-
mulatort 45 °C feletti, vagy 6 °C alatti hémérsékleten. Az akkumulatort hosszu tavon -10 és 35 °C kozotti
hémérsékleten tarolja. A kdrosodas minimalizalasa érdekében az akkumulator ajanlott tarolasi hdmérséklete
0 és 25 °C kozott van.

Megjegyzés: A robot akkumulatoranak élettartama a hasznalat gyakorisagatol és a mikodtetés hosszatol
flgg. Ha az akkumulator megsérdlt vagy nem télthetd, ne dobja ki az elhasznalt vagy hibas akkumulatort.
Kérjuk, tartsa be az Ujrahasznositasra vonatkozo helyi eléirasokat.

Alacsony teljesitmény( téltési mod:

Az alacsony teljesitmény( toltési mod aktivalasakor a toltéssel nem kapcsolatos funkciok letiltasra kertilnek (a
kijelzd és a haldzat kikapcsol).

* Az alacsony teljesitmény( téltési méd engedélyezéséhez tartsa lenyomva egyszerre al>l gombot és a (O
gombot, majd nyomja meg gyorsan 6tszér a & gombot. A kdvetkezd hangutasitas halhaté: Az alacsony telje-
sitmény toltési mod be van kapcsolva.

e Az alacsony teljesitmény toltési méd kikapcsolasahoz inditsa Ujra a robotot, vagy nyomja meg gyorsan

Otszor a d) gombot.

10 Téli tarolas

e Arobot

1. A robot kikapcsolasa elétt toltse fel teljesen az akkumulatort.

2. Tisztitsa meg alaposan a robotot a téli tarolas elétt.

3. Helyezze fel a LIDAR védéburkolatot.

4. A robotot szdraz helyen, 0 °C feletti hémérsékleten tarolja.

e Toltéallomas

Csatlakoztassa le a toltéallomas csatlakozdjat, és szaraz, hlivos helyen, kdzvetlen napfénytél védve tarolja.
Megjegyzés: A téli tarolds utan kérjuk, telepitse Ujra a toltéallomast, és tegye bele a robotot, hogy feltdltse.
Ha a toltéallomast mas helyre telepiti at, a robot automatikusan frissiti az allomas helyét, amint feltéltédik
és elhagyja az allomast. Ha a kertben tértént jelentés valtozasok miatt helymeghatarozasi hibak lépnek fel,
ajanlott Ujra feltérképezni a terlletet.

11 Szallitas

Hosszu tavon torténd szallitas esetén gy6z6édjon meg arrol, hogy a robot ki van kapcsolva. Javasolt az ere-
deti csomagolés hasznalata. Kérjik, helyezze fel a LIDAR véddburkolatat.
AFigyelmeztetés: A szallitas el6tt kapcsolja ki a robotot.

AFigyelmeztetés: Emelje fel a robotot a hatso fogantyunal fogva, és tartsa a penge tarcsat tavol a testé-
tol.
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12 Hibakeresés

Probléma

Ok

Megoldas

A robot nincs
csatlakoztatva az
alkalmazéshoz.

1. A robot nincs a Wi-Fi jel
vagy a Bluetooth hatota-
volsagan beldl.

2. A robot ki van kapcsolva
vagy Ujraindul.

1. Ellendrizze, hogy a robot bekapcsolasi folyamata befe-
jez6édott-e.

2. Ellendrizze, hogy a router megfeleléen mUkodik-e.

3. Menjen kozelebb a robothoz, hogy étrejojjon a
Bluetooth kapcsolat.

A robot fel van
emelve.

A kerék nem érinti a talajt.

1. Helyezze vissza a robotot sik felUletre.

2. Irja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.

3. A robot nem tud atkelni 5,5 cm-nél magasabb targya-
kon. Keérjuk, gondoskodjon arrdél, hogy a talaj egyenletes
ott, ahol a robot mUkadik.

A robot megdélt.

A robot 39°-nal nagyobb
mértékben megddlt.

1. Helyezze vissza a robotot sik fellletre.

2. Irja be a PIN kédot a roboton, majd erdsitse meg.

3. A robot nem tud 80%-nal (39°) nagyobb lejtén felka-
paszkodni.

A robot elakadt.

A robot elakadt, és nem
tud kiszabadulni.

1. Tavolitsa el a kdrnyezd akadalyokat, majd probéalkozzon
Ujra.

2. Kézzel vezesse a robotot a térkép egy sik és nyitott helyé-
re, majd prébalja meg Ujra elinditani a feladatot. Ha a problé-
ma tovabbra is fennall, kérjuk, probalkozzon Ujra, miutan a
robot a toltéallomasra kerult.

3. Ellendrizze, hogy vannak-e godrok a talajban. A flnyirds
elétt toltse fel a godroket, hogy a robot ne akadjon el.

4. Ellendrizze, hogy a kornyezé fli magassaga meghaladja-e
a 10 cm-t. Bedllithatja az akadalykerulési magassagot, vagy
elézetesen lenyirhatja a flvet egy kézi finyiréval, hogy a
robot ne akadjon el.

5. Ha a robot gyakran elakad ezen a helyen, akkor beallithat
ja, hogy ez egy tiltott tertlet legyen.

A bal és jobb elulsé
kerekek, valamint

a bal és jobb hatsé
kerekek meghibaso-
dasa.

A kerék nem forog, vagy
a kerékmotor meghibaso-
dott.

1. Tisztitsa meg a hatso kerekeket, majd probalja meg
Ujra.

2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az tUgyfélszolgalattal.

A penge tarcsa nem
forog.

A penge tarcsa nem tud
normal médon forogni,
vagy a vagémotorral van
probléma.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd probalja meg Ujra.
2. Ellendrizze, hogy a kdrnyezd fii magassaga meghalad-
ja-e a 10 cm-t. Kézi fdnyiréval elére lenyirhatja a gyepet,
hogy a penge tarcsat ne akadalyozza a magas fU.

3. Ellendrizze, hogy van-e viz a penge tarcsa alatt. Ha
van, vigye a robotot szaraz helyre, majd probalja meg
Ujra.

4. Ha a hiba tovabbra is fennall, probalja meg Ujrainditani
a robotot.

5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A penge tarcsa nem
mozog felfelé vagy
lefelé.

A penge tarcsa nem mo-
zog felfelé vagy lefelé.

1. Tisztitsa meg a penge tarcsat, majd prébalja meg Ujra.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kerjik, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.
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Probléma

Ok

Megoldas

A penge tarcsa
nem mozdul el
oldalra.

A penge tarcsa nem
mozdul el oldalra.

1. Tisztitsa meg a vagérendszert, és tavolitsa el az esetle-
ges szennyezédéseket vagy idegen targyakat.

2. Ha ez a hiba tovabbra is fennall, el8szor tiltsa le az
EdgeMaster™ funkciot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

Az els¢ Utkozd érzékeldje

1. Ellendrizze, hogy a robot nem szorult-e be valahova.
2. Finoman nyomja meg az Utkdzét, és gyézédjon meg
arrél, hogy az visszapattan.

Utkozd hiba. 3. Ha a hiba tovabbra is fenndll, prébalja meg Ujrainditani
folyamatosan bekapcsol.
a robotot.
4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.
1. Ellenérizze, hogy a téltéallomas megfeleléen van-e
P csatlakoztatva a tapellatashoz.
A ropot dokkol a tqltoal 2. Ellendrizze, hogy a robot és a toltéallomas toltéérint-
lomason, de probléma PR
NP . s kezdi tiszték-e.
Toltési hiba. merdlt fel a téltéarammal

vagy -feszultséggel kap-
csolatban.

3. Az ellenérzés befejezése utan probalja meg Ujra dok-
kolni a robotot a toltéallomason.
4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az tUgyfélszolgalattal.

Az akkumulator
hémérséklete tul
magas.

Az akkumulator hémeér-
séklete = 60 °C.

1. A robotot olyan helyen hasznélja, ahol a kérnyezeti h6-
mérséklet 40 °C alatt van. Varhat, amig az akkumulator
hémeérséklete automatikusan lecsokken.

2. Kikapcsolhatja a robotot, majd egy idé utan Ujraindit-
hatja.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

Az akkumulator
hémérséklete
magas.

Az akkumulator hémér-
séklete = 45 °C.

1. Ha az akkumulator hémérséklete 45 °C felett van, a
toltés sikertelen lehet.

2. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti
hémérséklet 40 °C alatt van.

Az akkumulator
hémeérséklete ala-
csony.

Az akkumulator hémér-
séklete < 6 °C.

1. Ha az akkumulator hémérséklete 6 °C alatt van, a toltés
sikertelen lehet.

2. A robotot olyan helyen hasznalja, ahol a kornyezeti
hémeérséklet 6 °C folott van.

A LIDAR blokkol~
va.

A LIDAR el van takarva

(példaul a LIDAR védo-
burkolat nincs eltavolit-
va).

1. Tavolitsa el a LIDAR védéburkolatat, majd probalja meg
Ujra.

2. Ha a robot tetején taldlhatéd LIDAR nagyon koszos,
tisztitsa meg szdszmentes kendével, majd probalja meg
Ujra.

LiDAR mUikadési
hiba.

A LiDAR nagyon koszos,
vagy érzékeldhiba jelent-
kezett.

1. Ellendrizze, hogy a LIDAR nem szennyezddott-e. Szik-
ség esetén tisztitsa meg, majd probalja meg Ujra.

2. Ha a hiba tovabbra is fennall, prébalja meg Ujrainditani
a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A LiDAR koszos

A LiDAR koszos.

Torolje le a robot tetején talalhatd LIDAR érzékeldt egy
tiszta ruhaval. A tisztitas utan tartsa szarazon a LiDAR-t.
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Probléma

Ok

Megoldas

A LiDAR hémérsék-
lete magas.

A LIDAR hémérséklete
= 80 °C.

1. A robot automatikusan megprébal visszatérni a toltéal-
lomasra, hogy lehtljon.

2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 °C alatti kérnyezeti h6-
mérsékleten mUkodjon.

3. Helyezze a robotot arnyékos, hlivos és jol szellézé hely-
re. A riasztas akkor all le, amikor a h8meérséklet normal
tartomanyba csokken.

4. A robot automatikusan folytatja a mikodést, miutan a
riasztas leall.

5. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjik, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A LiDAR hémeérsék-
lete tul magas.

A LIDAR hémérséklete
=90 °C.

1. A LiDAR a magas hémérséklet miatt kikapcsol.

2. Ugyeljen arra, hogy a robot 40 °C alatti kérnyezeti hé-
mérsékleten mUkodjon.

3. Helyezze a robotot &rnyékos, hlivos és jél szellézd hely-
re. A riasztas akkor &ll le, amikor a hdmérseklet normal
tartoméanyba csokken.

4. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ggyfélszolgalattal.

A robot elveszett.

A pozici¢ elveszett.

1. Ellenérizze, hogy a robot tetején taldlhaté LIDAR szeny-
nyezddott-e. A szennyezddés befolydsolja a pozicionalast.
2. Kézzel vezesse a robotot a térkép egy nyitott helyére,
majd prébalja meg Ujra elinditani a feladatot.

3. Ha a helymeghatarozas nem all helyre, taviranyitassal
vezesse vissza a robotot az alkalmazas segitségével a
téltéallomasra, majd inditsa el a flnyirasi feladatot.

Erzékeld hiba.

Erzékeld hiba.

1. Inditsa Ujra a robotot, és prébalja meg Ujra.
2. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az Ugyfélszolgalattal.

A robot a tiltott
terdletre kerdlt.

A robot a tiltott tert-
letre kerUlt.

1. Kézzel vezesse ki a robotot a tiltott tertletrél, majd pro-
balja meg Ujra.

2. Az alkalmazason keresztll tavvezérléssel vezesse ki a
robotot a tiltott terdletrél, majd prébalja meg Ujra.

A robot a térkép
hatarain kival van.

A robot a térkép hata-
rain kivl van.

1. Kézzel vezesse a robotot a térkép hatarain belulre, majd
prébalja meg Ujra.

2. Az alkalmazas segitségével taviranyitassal vezesse a
vissza a robotot a térkép hatarain belllre, majd probalja
meg Ujra.

Aktivalédott a vész-
ledllitas.

Megnyomtak a robot
leallité gombjat.

irja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.

Alacsony akkumu-
lator toltottség. A
robot hamarosan
ledll.

Az akkumulator toltott-
ségi szintje < 10%.

Dokkolja a robotot a téltdallomason, hogy feltéltse.

A robot nincs a
térképen. Lopéasve-
szély.

A robot nincs a térké-
pen.

1. Irja be a PIN kédot a roboton, majd erésitse meg.
2. Az alkalmazas Beallitdsok menupontjadban kikapcsolhat-
ja a Riasztas térképtdl valé eltérés esetén funkciot.
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Probléma

Ok

Megoldas

Nem sikerlt visz-
szatérni a toltéal-

A robot nem taldlja a
toltdallomast, amikor
visszatér a toltdallo-

1. Ellendrizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljak a
robotot. Tavolitsa el az akadalyokat, és probalja meg Ujra.
2. Az alkalmazas segitségével vezesse vissza a robotot a tok

zas sikertelen.

robot megprobalja
elinditani a flinyirasi
feladatot.

loméasra. . Py )
masra. téallomasra.
1. Ellenérizze, hogy az allomason lévd fényvisszaverd foliak
nem szennyezettek-e vagy nincsenek-e eltakarva.
2. Ellenérizze, hogy vannak-e akadalyok az allomas el6tt.
e sttt | Arnotmegraizs | & ElenTzie ooy e peeretce st ot
dokkolni a tolt6al- | toltsallomast, denem | - - Nogy P ! 9
lomason. tud dokkolni 5. Ellendrizze, hogy az allomas lejtén all-e.
6. Ellendrizze, hogy az alloméasnak van-e tapellatasa.
7. Taviranyitéval vagy kézzel segitsen a robotnak a toltéallo-
mashoz dokkolni.
A helymeghatarozas 1. Valami akadalyozhatja a LiDAR mUkodését. Kézzel ve-
. sikertelen, amikor a zesse a robotot a térkép egy sik és nyitott helyére, majd
A helymeghataro-

prébalja meg Ujra elinditani a feladatot.
2. Ha a hiba tovabbra is fennall, kérjuk, probalkozzon Ujra,
miutan a robot dokkolt a téltéallomason.

Az allomas elétt
nincs elegendd
hely a forduldshoz.

Az allomas eldtt nincs
elegendd hely a for-
duldshoz.

1. Ha az allomas a térkép szélén vagy azon belul helyezke-
dik el, gondoskodjon arrél, hogy az allomas alaplemezének
elllsé része és a térkép hatara kozott legalabb 1T m szabad
hely legyen; ellenkezé esetben a robot nem tud megfor-
dulni.

2. Helyezze &t az allomast, vagy moédositsa a térképet a
Térkép szerkesztése mendpontban.

Az Utvonalon aka-
daly talalhato.

Az Utvonalon akadaly
talalhatd.

1. Ellendrizze, hogy van-e bedllitva tiltott terllet az Utvonalon.
2. Ellendrizze, hogy vannak-e akadalyok, amelyek blokkoljak a
robotot.

3. Ha a robot tovabbra sem tud elhaladni, térolje az Utvonalat
a Térkép szerkesztése mentpontban, és allitson be egy Ujat.

Az elllsé kamera
koszos.

Az ellils6é kamera
koszos.

Torolje le az eltls6é kamerat egy tiszta ruhaval.

Probléma van az
elllsd kameréval.

Probléma van az elll-
s6 kameraval.

1. Torolje le az eltlsd kamerat egy tiszta ruhaval.

2. Prébalja meg Ujrainditani a robotot.

3. Ha a probléma tovabbra is fennall, kérjuk, vegye fel a
kapcsolatot az tUgyfélszolgalattal.

ElUlsé kamera
eltakarva.

ElUls6é kamera eltakar-
va.

Torodlje le az elllsd kamerat egy tiszta ruhaval.

Az automatikus
feltérképezés so-
ran hatarészlelési
hiba tortént.

Az automatikus feltér-
képezés soran hatar-
észlelési hiba tortént.

1. Ugyeljen arra, hogy a fényviszonyok megfeleléek legye-
nek, se tul vilagos, se tul sétét ne legyen.

2. Gyézédjon meg arrél, hogy az idéjaras tiszta, nincs kdd
vagy esé.

3. Gy6z6djon meg arrél, hogy az eltlsé kamera tiszta és
nincs eltakarva.

4. Gy6ézédjon meg arrél, hogy a talaj felllete egyenletes,
mivel a bukkanok befolyasolhatjak az érzékelést.

5. Ha a hatarfelismerés tovabbra sem mUkodik, valtson at a
taviranyitd modra a térképezési feladatokhoz.

Rendellenes rez-
gések.

Rendellenes rezgések.

1. Ellendrizze a penge tarcsa épségét, hogy megallapitsa,
nincs-e rajta sérdlés. Ha sérulést talal, cserélje ki a tércsat.
2. Ha a tércsa sértetlen, vegye fel a kapcsolatot az Ggyfél-
szolgélattal.
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13 Mliszaki adatok

Termék neve

Dreame robotflinyiré A3 AWD

Marka Dreame
. Alapvg t.o, Modell MXXA7300 MXXA7301 MXXA7302
informaciok
Méretek 635 x 434 x 295 mm
Suly (akkumulétorral egytitt) 16,1 kg
Ajanlott munkakapacitas 1000 m? 1600 m? 2000 m?
Normal: 1000
m?2/24 ra . 2ip
Nyfrasi hatékonysag Hatékony: 2000 Normal: 1200 m’/24 ora
. 2 , Hatékony: 2200 m*/24 éra
(EGMF szabvany) m?/24 éra ) PP
] Gyors: 2400 m*/24 éra
Fl'Jnyl'rés Gyors: 2200
m?/24 6ra
Nyirasi magassag 3-10 cm (5 mm-es épésekben)
Nyirasi szélesség 20 cm
Toltési id¢ 65 perc 54 perc 54 perc
Hangteljesitményszint, LWA 70,8 dB
Hangteljesitményszint bizonyta- 3 9B
Zajkibocsa- | lansaga, KWA
tas Hangnyomasszint, LpA 62,8 dB
Hangnyomésszint bizonytalansa- 3 9B
gai, KpA
- o 0~50 °C
Uzemi hémérséklet Ajanlott: 10~35 °C
Hémeérseklet hosszu tava tarolas -10~35 °C
o esetén Ajénlott: 0~25 °C
Munkakéril-
mények Robot: IPXé
|P-besorolas Toltéallomas: IPX4
Tapegység: P67
A nyirando tertilet maximalis lejté- 80%
se
Bluetooth frekvenciatartomany 2,4 GHz-2,4835 GHz
802.11b: 16+2dBm(@11Mbps)
o 80211g: 14£2dBm(@54Mbps)
Max. RF teljesitmeny 802.11n: 13+2dBm(@HT20,HT40)
L. Bluetooth: 749 dBm
Csatlakozasi
lehetdségek | viri 24 GHz-es Wi-Fi

(2400-2483,5M)

Kapcsolat szolgaltatas ™

LTE-FDD: B1/3/7/8/20/28A

LTE-TDD: B38/40/41

GNSS

GPS/GLONASS/BDS/Galileo/QZSS
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Haladasi sebesség taviranyi- 045708 m/s
. ) 0,45 m/s (térképezés kozben) / 0,8 m/s (csak taviranyitas,
tas eseten . L
térképezés nélkil)
Meghtajto_ Haladasi sebesség flinyiras Normal: 0,35 m/s
motor . Hatékony: 0,6 m/s
kdzben )
Gyors: 0,8 m/s
Motor tipusa Kerékagymotor
Vagdémotor | Fordulatszam 2800/perc
Akkumulator modell MBPA14
Akkumulator Akkumulator tipusa Litium akkumulator
(robot) Névleges kapacitas 5 Ah
Névleges feszlltség 18V
MPAA10/ MPAA10/
Toltd modellje MPAA10/MPAA20 MPAA20/ MPAA20/
MPAA40 MPAA40Q
Tapegység | Bemeneti fesziltség 100 V-240 V AC/50-60 HZ
Kimeneti feszUltség 20V
Kimeneti dramerésség 3A 5A 5A
Toltéallomas modellje MCA30
Bemeneti feszliltség 20V
Toltéallomas | Kimeneti fesziiltség 20V
Bemeneti dramerd@sség 3A 5A 5A
Kimeneti dramerésség 3A 5A 5A
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Szabva- , Feltoltés Letoltés |Max. RF kimeneti Frekvencia-
Sav L, GNSS X
nyok (MHz) (MHz) teljesitmény Sav
1 1920 -1980 | 2110 - 2170 2342
3 1710 -1785 | 1805 -1880 23+ 2
7 2500 -2570 | 2620 -2690 2342
8 880 -915 925 -960 2342
LTE 20 832 -862 791 -821 23+ 2
28 703 748 758 -803 23+2
GPS/
38 | 2570 -2620 | 2570 2620 232 GLONASS/ | 1559-1592
BDS/Gali- MHz
leo/QZSS
40 | 2300 -2400 | 2300 -2400 2342
41 2496 2690 | 2496 —2690 23+ 2
3 1710 - 1785 | 1805 - 1880 30+2
GSM
8 880 - 915 925 - 960 2342
1 1920 -1980 | 2110 -2170 2342
WCDMA

8 880 - 915 925 - 960 2342

[2] Toltési idé akkor érvényes, amikor a robot alacsony akkumulétor toltéttségi szint esetén automatikusan
visszatér a toltéallomasra.

[3] Az alabbi orszagok/régiok tartoznak ide: Albania, Andorra, Ausztria, Belgium, Bosznia-Hercegovina, Bul-
géria, Horvatorszag, Ciprus, Cseh Kéztarsasag, Dania, Esztorszag, Finnorszag, Franciaorszag, Németorszag,
Gorogorszag, Guernsey, Magyarorszag, Izland, Irorszag, Olaszorszag, Koszovd, Lettorszag, Liechtenstein,
Litvania, Luxemburg, Macedonia, Malta, Moldova, Monaco, Montenegroé, Hollandia, Norvégia, Lengyelor-
szag, Portugalia, Romania, Szerbia, Szlovakia, Szlovénia, Spanyolorszag, Svédorszag, Svéjc, Egyesult Kiraly-
sag, Ukrajna.

Megjegyzés: A mUszaki adatok valtozhatnak, mivel termékeinket folyamatosan fejlesztjuk. A legfrissebb
informaciokért latogasson el weboldalunkra: https://global.dreametech.com.
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EU Megfeleléségi Nyilatkozat

Ezt az EU megfeleldségi nyilatkozatot a gyarto kizarolagos feleléssége mellett allitja

LEADCREATE GLOBAL TRADING (SINGAPORE) PTE. LTD.
11 BEACH ROAD, #03-01, CRASCO BUILDING, SINGAPORE 189675

A Dreame nevében kijelentem, hogy a termek
Lefras Robotfiinyiro (tapegységgel és akkumulatorral egyiitt)
Tipus Modell:MXXA7300/MXXA7301/MXXA7302
Akkumulator modell: MBPA14
Tapegység modell: MPAA10/MPAA20/MPAA40
Funkcio Flnyiras / Késziilék taplalasa / Késziilék toltése
Megfelel a kovetkez6 iranyelveknek
2006/42/EC, 2014/30/EU, 2014/35/EU, 2011/65/EU&(EU)2015/863,2014/53/EU

Megfelel a kovetkezd szabvanyoknak,

EN 60335-1:2012+A11+A13+A1+A14+A2:2019+A15:2021, EN 50636-2-107:2015+A1+A2:2020+A3: 2021,
EN 60335-2-29:2004+A2+A11:2018, EN 62233:2008, EN 55014-1:2017+A11:2020,

EN 55014-2:2015, EN IEC 61000-3-2:2019, EN 6 1000-3-3:2013+A1:2019, EN ISO 3744:2005,
EN300 328Vv2.2.2, EN 301 489-1V2.2.3, EN 301 489-17 V3.2.4, EN IEC 62311:2020,

EN 61558-1:2005+A1:2009, EN 61558-2-16:2 009+A1:2013, EN 55011:2016+A11:2020,

EN 303 447 V1.1.1, EN 55032:2015+A11:2020, EN 55035:2017+A11:2020

EN 18031-1:2024,EN 18031-2:2024, IEC 62133-2:2017+A1:2021

63000:2018

Megfelel6 eldirasok,

Akkumulator rendelet (EU) 2023/1542

Gyarto altal felhatalmazott EU képviseld
Dreame Technology Netherlands B.V.
Spicalaan 29, 2132JG Hoofddorp

+31 20 793 2050 mellék 800
compliance.eu@dreame.tech

Kiadas helye: Szucsou

Kiadas datuma: 2025.05.05.

Kiado aldirasa: % ﬂﬂ, W 7
Kiadé neve: Bin Wang

Kiado beosztasa: Mindségiranyitasi igazgaté

11 BEACH ROAD, #03-01, CRASCO BUILDING, SINGAPORE 189675
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