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Original instructions.

This is a multilingual manual prepared with English as the base language. In case of any discrepancies between the
English and other language versions, the English version shall prevail.

m Images are for illustration purposes only and may not exactly represent the product.
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Product Overview

A The mower is pre-installed with blades at its bottom.

Always wear protective gloves when lifting the mower,
and ensure the blade side is facing outward.

A To avoid pinching, keep your hands away from any

gaps on the mower while moving it.

Mower

Charging Tower

Charging Base Plate

Charging Station

Battery Charger

O

Extension Cable for Battery Charger

RTK Extension Cable
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Screw GNSS Antenna

(Base Antenna)

Mounting Poles

— Triangle Peg

RTK Reference Station

X 6 x 10
Hex Key Screws for Pegs for
Charging Station Extension Cable
Oxs o vs
Cable Clips Spare Blade Kit




Robotic Mower (Top View)

STOP Button

Battery
Compartment

Control Panel

Speaker
GNSS Antenna
(Rover Antenna)

Rain Sensor

Electric Height
Adjustment System

4G and Anti-Theft
Module

Dynamic Suspension

System Status Headlights

Compartment for

Tracker ( Binocular

Camera Vision

Side Camera Module

Fill Light
Active Steering System

Charging Contacts

Bumper

PreciEdge Module

Optional and this module is sold separately.

Robotic Mower (Bottom View)

Driving Wheels

Blade

Floating Deck

Skid Plate

Driving Wheels
Blade Disc

Handle
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User Interface

Display

Home

STOP

Subtract

Icon and display

Description

()

Battery Level

4G

* On: 4G available

e Off: No signal

e Flashing: 4G and anti-theft
module error

WiFi

* On: Connected

* Off: No signal/Not connected

e Flashing: Waiting for WiFi
connection

* Flashing quickly: Connecting

Bluetooth
e On: Connected
e Off: Disconnected

Lock

e On: Mower locked/Child lock
enabled

e Off: Mower unlocked/Child
lock disabled

e Breathing: Typing PIN code

STOP
Mower stopped.

OTA
Over-the-air (OTA) updating.

Error code

A code like this indicates the
mower has encountered an
error. You can refer to "Error"
article at https://
garden-support.roborock.com
or from the section on the
Roborock app for solutions.
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Icon and display

Description

Powering on/off
The outer segments rotate
clockwise in a continuous loop.

Charging
The display will show battery
level in digits.

Mowing/Mapping/Returning
The four digits form a pattern

as shown in the diagram. Each
segment of the pattern lights up
sequentially. Once the full pattern
is displayed, the sequence
repeats.

TILT
Mower tilted.
LIFT
Mower lifted.
Control
Control Description

Power on/off

Press and hold @3 for 3 seconds.

Start mowing

Press @ and then confirm with

Stop the mower

Press @Y.

Send the mower
back to the
charging station

Press @ and then confirm with

Enable the child
lock

Press and hold @ for 5 seconds.

Unlock the mower/
Disable the child
lock

Press any button, then enter the
PIN code.

Pair the mower

Press and hold @ and @
simultaneously for 3 seconds.

Restore factory
settings

Press and hold €9, @ and @
simultaneously for 10 seconds,
and then enter the PIN code.

Restart the mower

Press and hold @& for 10 seconds.




How to Enter PIN Code

Enter the PIN code to unlock the mower before operating.

The default code is 0000, you can change the code via
the app. Press @ or @ to increase or decrease the
number and press @ to confirm each digit.

Note: Please keep the PIN code secure and do not disclose it to others.

Indicators on Charging
Station and RTK Reference

Station
Indl.c:':\tor Indicator status Description
position
Steady green Mower uncharged.
Breathing Mower is charging.
green
Cha.rging - Steady red Charging station
station y error.
* Mower fully
/ Off charged.
e Circuit fault.
Steady green Strong RTK signal.
Breathing Poor RTK signal.
RTK orange
reference Flashing Searching for
station

orange quickly

signal.

Breathing red
quickly

Error occurred.
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Status Headlights

Light

color Light effect Description
* Mower is
charging.

/ Off * Mower on
standby outside
station.

Flowing Power on/off.
Breathing quickly OTA updating.
Breathing slowly Mower has paused.
White
* Mapping.
* Mowing.
Steady * Returning to
charge.
Breathing slowly Waiting for
Blue connection.
Breathing quickly Connecting.
Red Breathing quickly Error.
Orange Breathing slowly Poor RTK signal.
Sensors
Sensor Description

Senses its surroundings, performs
different actions in response to
various objects ahead, and runs

Front Binocular

fusion algorithms with other

sensors. With two additional

Camera & Dual
Side Cameras

side cameras, the mower gains

a broader field of view, helping
it detect sudden obstacles and
make blind-spot-free turns for
safer, more reliable operation.

Uses GNSS for precise positioning,

GNSS antenna

enabling the mower to accurately

determine its location.

How It Works

Your robotic lawn mower can automatically switch
between mowing and charging. It does not require a
boundary wire to define the working area, due to its
centimeter-accurate RTK positioning system and smart
mapping with cameras (a front binocular camera and
dual side cameras). With a multi-sensor fusion algorithm
and a wide detection range, the mower intelligently
navigates corners and safely avoids obstacles.

Auto Docking

The mower automatically returns to the charging station
when it runs low on power. After charging for a while,

the mower will resume mowing.



All Day Cut

The camera's fill light enables the mower to operate at
night. You can also set the mower to be wildlife-friendly
via the app.

Schedule

You can set your mowing schedule in the app, and the
mower will operate automatically according to it.

Cutting Height

Before starting mowing, make sure your grass is no
longer than your regular maintenance height. The
mower offers multiple adjustable cutting heights.

Planned Route

The mower follows a parallel route generated by a
routing algorithm, ensuring higher efficiency and
leaving users more time to enjoy their lawn.

Smart Obstacle Avoidance

With its binocular camera and side cameras, the mower
can detect and identify various types of objects, execute
different routes accordingly, and balance safety and
mowing coverage.

Adapting to Various Obstacles and
Terrains

The mower is equipped with an all-wheel drive system
and a dynamic suspension system, which enhance its
climbing ability, improve obstacle-crossing performance,
and provide stable movement on uneven terrain for
consistent cutting performance.

Active Steering System

With a front-wheel steering system, the mower features
zero-turn capability for agile movement, offering
efficient coverage of the lawn (even on a slope) while
reducing damage to the lawn.

Rain Sensor and Rain Delay

The mower is IPX6-rated water-resistant and built for
outdoor use. However, mowing wet grass may not
deliver the best results. The mower is equipped with

a rain sensor which detects rain and tells the mower
to stop mowing and go back to its charging station. It
then re-starts mowing after Rain Delay time (180 min
by default). You can change the Rain Delay time setting
via the app.

Floating Deck

The mower's floating deck allows the mower to
dynamically adapt to changes in terrain, ensuring a
more even and consistent cut across uneven surfaces.

No Need to Collect Grass Clippings

The short clippings left behind do not need to be raked or
collected, as they serve as natural fertilizer for your lawn.

PreciEdge Module
This module needs to be purchased separately.

With its innovative dual-blade design, the mower can cut
close to walls, reducing manual edging.

Anti-Theft

The mower comes with a built-in high-pitched alarm and a
4G and anti-theft module. It also includes a compartment
for tracker where you can install a tracker (sold separately).
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Preparation and
Installation

Prepare the App

@ Download the App

Scan the QR code to install the
Roborock app.

@ Prepare Your Phone

Before proceeding, make sure your phone's
Bluetooth is turned on, which is essential for finding
and linking your mower during the setup process.

©® Connect the Mower

1. Press and hold @@ for 3 seconds to power on the
mower and enter the PIN code. The default code
is 0000.

. Open the Roborock app.

3. Scan the QR code on the mower via the app

or press and hold the @ and @ buttons
simultaneously for 3 seconds to connect.

N

Notes:

* We recommend connecting to a 2.4 GHz WiFi network.
* Ensure your mower is within Bluetooth connectable distance (6 m/19.69 ft).

Prepare the Lawn

Before mowing, cut your lawn to its regular
maintenance height. Remove any debris, toys, wires,
stones, or other obstacles. Ensure that children and
pets are kept off the lawn.

Regular main-
tenance height

—~e 0 =0

%ﬁe %@ v

Install the Charging Station

Find a Proper Location

It is important to choose a suitable place for the

charging station to ensure effective docking of the

mower. See guide below:

1. The charging station should be placed on a flat
surface in an open area and close to the battery
charger (within 10 m/32.81 ft).




2. We recommend you place the station where the WiFi
signal is strong.

3. Within a 2-meter (6.56 feet) radius around the charging
station, there should be no obstacles, and the grass
should be less than 9 cm (3.54 in) high.

w  <9cm (3.54in)

v 2m(6.56 ft)
A
i Wow
' 2'm (6.56 ft)
Mo :

: o
A

4. The docking markers on the charging tower should

be clear.

Install the Charging Station

1. Secure the charging base plate to the ground using
the provided screws and hex key.

2. Use the extension cable to connect the charging
station to the battery charger. You need to align the
2-pin connector, insert it fully, and tighten the locking
ring to finish connecting.

3. Connect the battery charger to the power outlet.

<

: O
=30cm L/

(mstin) -

Notes:

e If you need to disconnect the extension cable, loosen the locking ring
first, then pull out the connector.

e Ensure the battery charger is positioned at least 30 cm (11.81 in) above
the ground to prevent water or moisture damage.

e Plug the device into an indoor outlet or an outdoor waterproof outlet.

4. If the setup is correct, the indicator on the charging
station will light green.

@)

@4

-®

Install the RTK Reference
Station

Find a Proper Location

The RTK reference station provides high-precision
positioning signals to the mower. To ensure stable
signal reception, place the RTK reference station in an
open area, at least 2 meters (6.56 feet) away from walls
or fences.

Open Sky

Note: Secure all components of the RTK reference station in case of
storms or strong winds.



Install the RTK Reference Station 8. Use the provided cable clips to fasten the extension
cable to the mounting pole, and secure it to the

ground with pegs. Make sure the pegs are fully
1. Assemble the two mounting poles. inserted into the ground.
2. Tighten the triangle peg as shown in the picture.
3. Screw the mounting pole onto the triangle peg until it
is securely tightened.

A The triangle peg may cause injury. Handle with care.

4. Firmly insert the mounting pole into level ground,
ensuring it remains upright. O
o .
I ~w
Note: To maintain proper satellite reception, do not move the RTK
reference station while the mower is operating, and do not place any
“ objects on or over the antenna.
=

Charge the Mower for the

5. Insert the GNSS antenna into the mounting pole and Fi rst Ti me

fix it with a screw.
We recommend fully charging the mower before first

use to ensure optimal battery performance. Place
the mower on the charging station, and ensure the
charging contacts on both the mower and the station

are properly aligned. If the connection is successful, the
indicator on the station will breathe green.
-
| @

@4
6. Use the RTK extension cable to connect the GNSS - @
antenna to the charging station as shown in the

picture.

Map Out the Working Area

e | f et e | e A Please follow the mower during the mapping process.

Always maintain proper balance and secure footing,
especially on slopes. Walk—do not run—when
operating the mower.

1. Ensure the mower is powered on, WiFi and Bluetooth
are connected.

/ 2. Before initiating the mapping process, ensure that
you have carefully inspected the lawn area and clearly
defined the working area. Once the area is defined,
follow the mapping instructions provided in the app.

3. The mower will travel along the boundary of the
designated area and record the map accordingly.

Note: If you want to disconnect the extension cable, loosen the locking
ring first, then pull out the connector.

7. When working properly, the indicator on the RTK
reference station will be steady green.

I
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Rea dy fo r M OWi n g Clean the mower regularly (as needed) to remove dirt

and grass clippings from the wheels, cameras, discs, etc.

A Always ensure your mower is operated within the Before cleaning, please make sure that:
mapped working area. * The mower is powered off.
¢ The screws of the compartment cover are fully tightened
to seal the mower.

Start Mowing

Press @ then confirm
with @3 to start
mowing. Alternatively,
you can start mowing
via the app.

Pause

Press \ @I to pause the mower or pause it via the app.

Note: The \@W button overrides all other commands. If you press @i
on the mower, you can only resume mowing by pressing @ then
confirming with @& on the control panel.

Upper Body
Resume MOWIng Remove built-up dirt using a hose, cloth, or brush on
the active steering system, dynamic suspension system

Press @ then confirm with and other parts.

€ on the control panel
or use the app to resume
mowing.

In the following situations,
the mower can only be
resumed by pressing @,
then confirm with @:

e The mower was stopped by
pressing @Y.

e The mower was tilted or
lifted.

Binocular Camera & Side Cameras
Regularly check and clean the camera lens using a soft,
dry cloth. A clean lens is essential for optimal vision and
performance.

Return to Charge

You can send the mower
back to the charging
station by pressing @ and
confirming with € or via
the app.

Note: For the health of your lawn,
we do not recommend mowing
while the sprinklers are on.

Charging Contacts

Clean up the charging contacts on the mower with a
soft cloth.

Maintenance

A Always wear enclosed footwear and full-length pants
during maintenance. Sandals and bare feet are strictly
prohibited.

To maintain satisfactory mowing performance and
extend your mower's lifespan, the mower requires
weekly inspections and maintenance.

Note: Make sure the contacts have completely dried before restarting
the mower.

Bottom Section

Cleanin
g A Wear work gloves for protection.
A Do not use gasoline, alcohol, or other corrosive Gently turn the mower over on a soft surface. Remove
solvents to clean any parts of the product. the debris and grass clippings using brushes or water
A Refrain erm rnsing thg mower with a high-pressure hose. Clean the disc and chassis thoroughly. Rotate the
washer with pressure higher than 12.0 MPa. disc and blades to ensure it works properly. Remove any

debris to prevent damaging the blade disc.
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3. Align the screw holes on the skid plate with the
blade screws, then loosen the screws with a manual
screwdriver and remove the old blades. Mind the

sharp edges.
4. Keep the skid plate screw holes aligned with those m

on the blades and blade disc, then tighten the new
blades with new screws.

A Never use an electric screwdriver to remove or install
the blade.

Note: Be careful not to touch the blades with your hands.

Driving Wheels

Remove mud and grass clippings using brushes and
a water hose to ensure the mower maintains good
traction.

5. Make sure the blades are tightened firmly and can
rotate freely.

6. If the blades cannot rotate freely, loosen the screws,
adjust the blade angle, then retighten the screws.
Ensure the blades can rotate freely before use.

Charging Station

A Unplug the charging station from the power outlet
before cleaning it.

Clean up the dirt on the charging contacts and the docking

markers with a cloth. And clean the charging base plate

with a hose.

Note: We recommend you replace the blades every 1-2 months after
installation.

Battery
We recommend that the battery of the mower should

Note: Make sure the contacts have completely dried before restarting be replaced every two years. Do not replace the battery
the mower. on your own. Contact our after-sales team or dealer for

Replacing -
Blades Long-Term Storage

A Be careful when replacing the blades and always

wear gloves. If the mower is not in use for an extended period (e.g.
A Make sure all the blades and screws are replaced. during the winter when the grass is dormant or for
Never reuse the screws — doing so may lead to other reasons), please follow these steps:

blade detachment and serious injury.

1. Power off the mower. Mower

2. Gently turn the mower over on a soft surface. 1. Charge the mower to 50-70% before storing it long
term. Recharge it after 12 months if still in storage,
and then once a year thereafter.

2. Power off the mower.

3. Clean it thoroughly.
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Station

1. Unplug the battery charger from the power outlet.
2. Disconnect the extension cables from the station.
m 3. Disconnect the charging tower from the charging
base plate, and store it in a dry, well-ventilated indoor
location.

Note: We recommend keeping the charging base plate in its original
position. If it is moved, you need to map out the working area again.

Restart after Long-Term
Storage

When it is time to restart the mower after long-term

storage, please follow the steps below:

1. Ensure the charging station and its accessories are
clean and free of oxidation. If any signs of oxidation
are found, please contact your Roborock dealer or
after-sales service.

2. Insert the charging tower into the charging base
plate. Tighten the screws on both sides of the
charging tower.

3. Connect the extension cables, power on the mower,
and check if it is connected to the app successfully.

Troubleshooting

If you encounter any problems while using your
mower, check out the FAQ or Error articles at
https://garden-support.roborock.com or from
the section on the Roborock app.
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Technical Data

Basic Information

Name 7115 Z130 Z150
Model RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Recommended Mowing Area 1500 m? 3000 m? 5000 m?
Dimensions (LxWxH) 661x475%294 mm (26.02x18.7x11.57 in)

Net Weight (Battery included)

21.2 kg (46.74 1bs.)

21.3 kg (46.96 Ibs.)

21.5kg (47.40 Ibs.)

Parameter

Mowing Time per Full Charge

Approx. 55 min

Approx. 85 min

Approx. 110 min

Cutting Width

24 cm (9.45in)

Cutting Height

20-70 mm (0.79-2.76 in)

Charging Time

Approx. 65 min

Approx. 75 min

Approx. 70 min

Driving Motor Speed

0.45 m/s (1.48 ft/s) (Daily)
0.6 m/s (1.97 ft/s) (Efficient)

0.45 m/s (1.48 ft/s) (Daily)
0.6 m/s (1.97 ft/s) (Efficient)

0.6 m/s (1.97 ft/s) (Daily)
0.8 m/s (2.62 ft/s) (Efficient)

Blade Motor Speed

2500/min

Noise Emissions

Measured Sound Power Level, LWA | 61 dB (A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB (A)
Sound Power Uncertainties, KWA 3dB(A)
Sound Pressure Level, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55dB (A)
Sound Pressure Uncertainties, KpA | 3 dB (A)

Working Temperature: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) recommended

Temperature Storage Temperature: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recommended
Working Condition Mower Body & Charging Station: IPX6
IP Rating RTK Reference Station: IPX5
Battery Charger: IP67
Bluetooth® 2400-2483.5 MHz
2.4GHz: 2400-2483.5 MHz
WiFi 5GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
5GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Connectivity LoRa EU: 863-870 MHz
Frequency Range AU: 915-928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GM DCS1800
Bluetooth® <10dBm
2.4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5 GHz Sub-band 4: <14 dBm
Max. Radio-frequency | |oRa EU:<14.dBm
Power AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM <32 dBm
Battery Type Lithium-ion battery
Nominal Voltage 21.6 V=
Battery Nominal Capacity 6 Ah 7.5 Ah 10 Ah
Battery Charging Current 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.

Charging temperature: 4-45°C (39.2-113°F); 10-35°C (50-95°F) recommended

Temperature Storage temperature: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recommended
Input Voltage 32 V=
Input Current 3.75A 4.69 A 6.56 A
Charging Station
Output Voltage 32 V=/52 V=
Output Current 32A/TA 4ANTA 58 A/1TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Input Voltage 100-240 V~
Battery Charger
Output Voltage 32 V=
Output Current 3.75A 469 A 6.56 A
Model MBSOORR
RTK Reference Station | Input Voltage 52V=
Input Current TA
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EU Declaration of Conformity

Hereby, Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. declares that this equipment is in compliance with Machinery Directive
2006/42/EC. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Name of manufacturer Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.

Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Address Jiangsu Province, PR. China
Name of authorized representative Roborock International B.V.
Address Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Hereby we declare that this DoC is issued under the sole responsibility of the company Suzhou ShiRuizhuo
Technology Co., Ltd. and that the products:

Product description Robotic Lawn Mower
Type(model) designation(s) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Serial No. RXXXXXYYYYYYYY (“X" indicates any letter from A-Z except O and I, "Y” indicates any number from 0-9)

are in conformity and verified through testing with the provision of the following EU directives:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Machinery Directive 2006/42/EC 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Person responsible for making this declaration:

Printed name: Dollar Qian

Position/Title: Certification Manager

Signature: Ohler Bron

Date of issue: 2025-12-08

Place of issue: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City, Jiangsu
Province, PR. China
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Ubersetzung der Originalbetriebsanleitung.

Hierbei handelt es sich um eine mehrsprachige Bedienungsanleitung, die auf der Grundlage des englischen Originals
erstellt wurde. Bei Abweichungen zwischen der englischen und anderen Sprachversionen ist die englische Version
mafRgebend.

Die Bilder dienen nur zur Veranschaulichung und entsprechen méglicherweise nicht
genau dem Produkt.

Deutsch

RockMow Z1 Series

Bedienungsanleitung fur Mahroboter

Lies diese Bedienungsanleitung sorgfaltig durch, bevor du das Produkt benutzt, und bewahre sie
fur das spatere Nachschlagen gut auf.

Inhaltsverzeichnis

018 Produktubersicht

023 Vorbereitung und Installation
025 Bereit zum Mahen

025 Wartung

027 Langzeitlagerung

027 Fehlerbehebung

028 Technische Daten

029 EU-Konformitatserklarung
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Produktubersicht

A Der Mahroboter ist bereits mit Messern an der Unterseite

ausgestattet. Beim Anheben des Mahroboters mussen T x1

stets Schutzhandschuhe getragen werden und die Schraube

Messerseite muss nach auRen zeigen. GNSS-Antenne
A Halte deine Hande von den Spalten am Mahroboter fern, (Basisantenne)

wenn du ihn bewegst, um Quetschungen zu vermeiden.

Montagepfosten

Mahroboter

Ladeturm

Ladebasisplatte

l l\ Dreiecks-Erdanker

RTK-Referenzstation

Ladestation

G i Ixs »

Ladegerat
Sechskant- Schrauben fiir Haken fur
schlussel Ladestation Verlangerungs-
kabel
Verlangerungskabel fiir Ladegerat <.> x 4 X 6 ‘HT X 6
Kabelklemmen Ersatzklingen-Set
RTK-Verlangerungskabel
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Mahroboter (Ansicht von oben)

STOPP-Taste
Akkufach
Bedienfeld
Lautsprecher
GNSS-Antenne Regensensor

(Rover-Antenne)

Elektrisches
Héheneinstellungssystem

4G und
Diebstahlschutzmodul

Dynamic Suspension

System Statusleuchten

Trackerfach .
( " 9E Binokulare
\ 4 Kamera .
Seitenkamera —\ X\ Sicht-
\ modul
Zusatzlicht

Aktives Lenksystem
Ladekontakte

StoRRsensor

PreciEdge-Modul
Optional, dieses Modul wird separat verkauft.

Mahroboter (Ansicht von unten)

| Antriebsrader

Messer

Schwebendes Mahdeck

Gleitplatte

Antriebsrader
Messerteller

Griff
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Benutzeroberflache

Strom Display
m Erhohen ——gss Verringern
Mahen
OK Startseite
STOPP
S){mbol und Beschreibung
Display
@' Akkustand
4G

* An: 4G verfugbar

e Aus: Kein Signal

e Blinkt: Fehler beim 4G und
Diebstahlschutzmodul

WLAN

¢ An: Verbunden

e Aus: Kein Signal/Nicht
verbunden

e Blinkt: Warten auf
WLAN-Verbindung

e Blinkt schnell: Wird verbunden

Bluetooth
* An: Verbunden
e Aus: Nicht verbunden

Sperre

e An: Mahroboter gesperrt/
Kindersicherung aktiviert

* Aus: Mahroboter entsperrt/
Kindersicherung deaktiviert

e Pulsiert: PIN-Code eingeben

STOPP
Mahroboter gestoppt.

OTA
Over-the-Air-Update (OTA).
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Symbol und
Display

Beschreibung

Fehlercode

Diese Art von Code zeigt an,
dass der Mahroboter einen
Fehler festgestellt hat. Im

Artikel zu Fehlern unter https://
garden-support.roborock.com
oder im Abschnitt zur Roborock-
App findest du Losungen.

Ein-/Ausschalten

Die duBeren Segmente drehen
sich im Uhrzeigersinn in einer
Endlosschleife.

Aufladen
Auf dem Display wird der
Akkustand in Ziffern angezeigt.

Mahen/Kartierung/Riickkehr
Die vier Ziffern bilden ein
Muster, wie in der Abbildung
dargestellt. Jedes Segment des
Musters leuchtet nacheinander
auf. Sobald das gesamte Muster
angezeigt wird, wiederholt sich
die Sequenz.

KIPPEN
Mahroboter gekippt.

ANHEBEN
Mahroboter angehoben.

Steuerung

Steuerung

Beschreibung

Ein-/Ausschalten

Auf € driicken und 3 Sekunden
lang gedruckt halten.

Mahen starten

Auf @ driicken und dann mit
@ bestitigen.

Mahroboter
stoppen

Auf @ driicken.

Mahroboter
zur Ladestation
zurlickschicken

Auf @ driicken und dann mit
@D beststigen.

Kindersperre
aktivieren

Auf @ driicken und 5 Sekunden
lang gedrUckt halten.




Steuerung Beschreibung
Mahroboter
entsperren/ Drucke eine beliebige Taste und

Kindersperre
deaktivieren

gib dann den PIN-Code ein.

Gleichzeitig auf @ und @
dricken und 3 Sekunden lang
gedruckt halten.

Mahroboter
verbinden

Gleichzeitig auf @9, @ und
W@ driicken und 10 Sekunden
lang gedruckt halten. Dann den
PIN-Code eingeben.

Auf Werksein-
stellungen
zurlicksetzen

Méahroboter neu
starten

Auf @ driicken und 10
Sekunden lang gedruckt halten.

PIN-Code eingeben

Gib den PIN-Code ein, um den Mahroboter vor dem
Start zu entsperren. Der Standardcode ist 0000. Du
kannst ihn Uber die App dndern. Driicke auf @ oder
@, um die Zahl zu erhdhen oder zu verringern, und
dann auf @, um jede Ziffer zu bestatigen.

Hinweis: Bitte bewahre den PIN-Code sicher auf und gib ihn nicht an
andere weiter.

Anzeigen an der Ladestation
und RTK-Referenzstation

Position

sl Status der .
der . Beschreibung
. Anzeige
Anzeige
Dauerhaft Starkes
grun RTK-Signal.
Pulsiert Schwaches
RTK-Refe- orange RTK-Signal.
renzsta-
tion Blinkt schnell  Signal
orange wird gesucht.
— Pulsiert Es ist ein Fehler
schnell rot aufgetreten.
Statusleuchten
:;I:htfar' Lichteffekt Beschreibung
e Mahroboter wird
aufgeladen.

/ AUS e Mahroboter
steht aulRerhalb
der Station auf
Standby.

FlieRend Ein-/Ausschalten.
Pulsiert schnell o1/ .
Aktualisierung.
; Pulsiert langsam Mahroboter hat
Weils angehalten.
e Kartierung.
b haf e Mahen.
auerhatt e Zum Aufladen
zuruckkehren.
. Warten auf
Pulsiert langsam :
Blau Verbindung.
Pulsiert schnell Wird verbunden.
Rot Pulsiert schnell Fehler.
O Pulsiert langsam Schwaches
range 9 RTK-Signal.

der Statt{s der Beschreibung
. Anzeige
Anzeige
Dauerhaft Mahroboter nicht
grin aufgeladen.
. . Mahroboter wird
Pulsiert grun
aufgeladen.
Lade- i
ctation = Dauerhaft rot Fehler bei der

Ladestation.

e Mahroboter
vollstandig
aufgeladen.

e Stromkreisfehler.

/ Aus




Sensoren

Sensor Beschreibung

Sie erfasst die Umgebung,
reagiert mit verschiedenen
Aktionen auf Objekte vor

dem Mahroboter und fuhrt
Fusionsalgorithmen mit anderen
Sensoren durch. Die zwei
zusatzlichen Seitenkameras bieten
dem Mahroboter ein breiteres
Sichtfeld, sodass er pldtzlich
auftauchende Hindernisse
besser erkennen und ohne

tote Winkel drehen kann. Dies
ermaoglicht einen sichereren und
zuverlassigeren Betrieb.

Binokulare
Kamera

vorne und
Seitenkameras

Sie nutzt GNSS fur die genaue
Positionierung, damit der
Mahroboter seine Position genau
bestimmen kann.

GNSS-Antenne

So geht's

Der Mahroboter kann automatisch zwischen Mahen
und Aufladen umschalten. Der Mahroboter bendtigt
keinen Begrenzungsdraht, um seinen Arbeitsbereich
festzulegen, da er Uber ein zentimetergenaues
RTK-Positionierungssystem und die intelligente
Kartierung mit Kameras (eine binokulare Kamera
vorne und Seitenkameras) verfugt. Mithilfe eines
Multisensor-Fusionsalgorithmus und eines grof3en
Erfassungsbereichs navigiert der Mahroboter intelligent
um Ecken und umgeht Hindernisse.

Automatisches Andocken

Der Mahroboter kehrt automatisch zur Ladestation
zuruck, wenn der Ladestand niedrig ist. Nach einem
kurzen Aufladen maht der Mahroboter weiter.

Ganztatiges Mahen

Der Mahroboter verfugt Uber ein Zusatzlicht und kann
daher auch nachts arbeiten. Aul3erdem kannst du

den Mahroboter Uber die App auf ,wildtierfreundlich”
einstellen.

Mahplan

Du kannst deinen Mahplan in der App festlegen. Der
Mahroboter arbeitet dann automatisch nach diesem
Plan.

Schnitthohe

Bevor du mit dem Mahen anfangst, solltest du
sichergehen, dass dein Gras nicht langer als deine
normale Schnitthohe ist. Der Mahroboter hat mehrere
einstellbare Schnitthdhen.
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Geplante Route

Der Mahroboter folgt einer parallelen Route, die von
einem Routenplanungsalgorithmus berechnet wird.
Dies gewahrleistet eine hohere Effizienz und mehr
Freude am Rasen.

Intelligente Hindernisvermeidung

Mit seiner binokularen Kamera und den Seitenkameras
kann der Mahroboter verschiedene Arten von Objekten
erkennen und identifizieren, entsprechend verschiedene
Routen ausfuhren und so ein Gleichgewicht zwischen
Sicherheit und Mahleistung schaffen.

Passt sich an verschiedene Hindernisse
und Gelandeformen an

Dank seines Allradantriebs und seines Dynamic
Suspension Systems kann der Mahroboter besser
bergauf fahren, Hindernisse leichter umfahren und sich
auch auf unebenem Gelande stabil bewegen, was fur
eine gleichmaRige Schnittleistung sorgt.

Aktives Lenksystem

Dank seiner Vorderradlenkung kann der Mahroboter
auf der Stelle wenden und sich somit agil bewegen.
So wird die gesamte Rasenflache (selbst an Hangen)
effizient gemaht und Rasenschaden werden reduziert.

Regensensor und Regenpause

Der Mahroboter ist wasserdicht nach IPX6 und far

den AuBeneinsatz konzipiert. Unter Umstanden erzielt
das Mahen von nassem Gras jedoch keine optimalen
Ergebnisse. Der Mahroboter verfugt Uber einen
Regensensor, der Regen erkennt und den Mahroboter
anweist, das Mahen bei Regen zu unterbrechen und
zur Ladestation zurlickzukehren. Nach Ablauf der
Regenpause (standardmaRig 180 Minuten) fahrt der
Roboter mit dem Mahen fort. Du kannst die Einstellung
fur die Regenpause Uber die App andern.

Schwebendes Mahdeck

Der Mahroboter verfligt Uber ein schwebendes
Mahdeck und kann sich daher dynamisch an
Veranderungen im Gelande anpassen. So sorgt er fur
einen gleichmaRigeren und einheitlicheren Schnitt auf
unebenen Flachen.

Du musst keinen Rasenschnitt aufheben

Der kurze Rasenschnitt, der liegen bleibt, muss nicht
zusammengeharkt oder eingesammelt werden, da er als
naturlicher Dunger fur den Rasen dient.

PreciEdge-Modul

Dieses Modul muss separat erworben werden.

Der Mahroboter verfugt tUber ein innovatives
Doppelmesserdesign und kann daher nah an Wanden
mahen und reduziert so das manuelle Schneiden von
Rasenkanten.

Diebstahlschutz

Der Mahroboter verfligt Uber einen integrierten lauten
Alarm und ein 4G und Diebstahlschutzmodul. Der
Roboter verflugt auBerdem Uber ein Trackerfach, wo du
einen Tracker (separat erhaltlich) installieren kannst.



Vo rbe re itu n g un d 1. Die Ladestation sollte auf einer ebenen Flache in einem

offenen Bereich und in der N&he des Ladegerats

In sta I Ia t i on (innerhalb von 10 m/32,81 FuR) aufgestellt werden.

Die App vorbereiten E s X
@ Die App herunterladen [=] =22 =]
- " I ;

Scanne den QR-Code, um die

Roborock-App zu installieren. 2. Es wird empfohlen, die Station an einem Ort mit

starkem WLAN-Signal aufzustellen.

fary
i
@ Dein Telefon vorbereiten
Stelle sicher, dass das Bluetooth auf deinem
Smartphone aktiviert ist, bevor du fortfahrst. Diese

Verbindung ist erforderlich, damit dein Mahroboter
wahrend der Einrichtung gefunden und verbunden

werden kann. 3. Es sollten sich keine Hindernisse im Umkreis von
2 Metern (6,56 FuRR) um die Ladestation befinden und
@ Den Mahroboter verbinden das Gras in diesem Umkreis sollte nicht hoher als

9 cm (3,54 Zoll) sein.
1. € driicken und 3 Sekunden lang gedrtickt halten,

um den Mahroboter einzuschalten, und dann den

PIN-Code eingeben. Der Standardcode ist 0000. <9 cm (3,54 Zoll)
2. Offne die Roborock-App.
3. Scanne den QR-Code auf dem Mahroboter

tiber die App oder driicke die Tasten @ und

@ gleichzeitig und halte sie 3 Sekunden lang

gedrickt, um eine Verbindung herzustellen. I » D > W

Hinweise: Y 2 M (6,56 FuB) 2 m (6,56 FuB)

* Wir empfehlen die Verbindung zu einem 2,4-GHz-WLAN-Netzwerk. &
¢ Stelle sicher, dass sich der Mahroboter in Bluetooth-Reichweite befindet :

(6 M/19,69 FuR). © 2m (6,56 FuR)
Wow i

Wow

Wow

Den Rasen vorbereiten ’

Vor dem Mahen muss der Rasen auf die normale
Schnitthéhe gekurzt werden. Entferne alle Hindernisse
wie Schutt, Spielzeug, Kabel, Steine oder dhnliches.
Stelle sicher, dass Kinder und Haustiere den Rasen nicht x

— 2

Normale
Schnitthdhe

<o © E@(w

_Ea

A (¥] % (¥ % [ Die Ladestation installieren

1. Befestige die Ladebasisplatte mit den mitgelieferten
Schrauben und dem Sechskantschllssel am Boden.

4. Die Andockmarkierungen auf dem Ladeturm sollten
sichtbar sein.

Die Ladestation installieren

Eine geeignete Stelle finden

Es ist wichtig, eine geeignete Stelle fur die Installation
der Ladestation zu wahlen, um ein effektives Andocken
des Mahroboters zu ermdglichen. Siehe dir die folgende
Anleitung an:

023



2. Verwende das Verlangerungskabel, um die Die RTK-Referenzstation installieren
Ladestation mit dem Ladegerat zu verbinden.
Du musst den 2-poligen Stecker ausrichten, ihn
vollstandig einfihren und den Sicherungsring
festziehen, um das AnschlieRen fertigzustellen.

A Der Dreiecks-Erdanker kann Verletzungen verursachen.
Gehe vorsichtig damit um.

1. Montiere die beiden Montagepfosten.

) B ) 2. Ziehe den Dreiecks-Erdanker fest, wie in der

3. Schliel3e das Ladegerat an die Steckdose an. Abbildung dargestellt.

3. Schraube den Montagepfosten an den Dreiecks-
Erdanker, bis er fest angezogen ist.

\ 4. Stecke den Montagepfosten fest in den Boden und

S— achte darauf, dass er gerade steht.

. |
. -

| ' ou

Hinweise: 5. Fuhre die GNSS-Antenne in den Montagepfosten ein

* Wenn du das Verldngerungskabel abziehen musst, 16se zuerst den und fixiere sie mit einer Schraube.
Sicherungsring und ziehe dann den Stecker heraus.

e Das Ladegerat sollte mindestens 30 cm (11,81 Zoll) Uber dem Boden
stehen, damit es nicht nass wird und keine Feuchtigkeit eindringt.

e Schliel3e das Gerat an eine Steckdose im Haus oder an eine
wasserdichte Steckdose im Freien an.

4. Wenn alles ordnungsgemalf? eingerichtet ist, leuchtet
die Anzeige an der Ladestation grun.
-—p

@4

- @ 6. Verbinde die GNSS-Antenne mithilfe des RTK-
Verlangerungskabels mit der Ladestation, wie auf der
Abbildung dargestellt.

=30 cm A/ L/\/\

(1,81 Zoll)i/ -

Die RTK-Referenzstation
installieren

Eine geeignete Stelle finden

Die RTK-Referenzstation Ubermittelt hochprazise
Ortungssignale an den Mahroboter. Fur einen stabilen
Signalempfang solltest du die RTK-Referenzstation in
einem offenen Bereich und mindestens 2 Meter (6,56
FuR) von Wanden oder Zaunen entfernt installieren.

Freier Himmel
Hinweis: Um das Verlangerungskabel abzuziehen, muss zuerst der

Sicherungsring gel6st und dann der Stecker herausgezogen werden.

"""""""""""""""" 7. Wenn alles ordnungsgemaR funktioniert, leuchtet die
Anzeige an der RTK-Referenzstation dauerhaft griin.

Hinweis: Bei Sturm oder starkem Wind mussen alle Teile der RTK-
Referenzstation gesichert werden.

I
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8. Befestige das Verlangerungskabel mit den
mitgelieferten Kabelklemmen am Montagepfosten
und fixiere diesen mit Haken fest im Boden. Achte
darauf, dass die Haken vollstandig in den Boden
gesteckt sind.

Hinweis: Um einen guten Satellitenempfang zu gewahrleisten, solltest
du die RTK-Referenzstation nicht bewegen, wahrend der M&hroboter
lauft, und keine Gegenstande auf oder Uber der Antenne platzieren.

Erstes Aufladen des
Mahroboters

Es wird empfohlen, den Mahroboter vor dem ersten
Einsatz vollstandig aufzuladen, um eine optimale
Akkuleistung zu gewahrleisten. Stelle den Mahroboter
auf die Ladestation und achte darauf, dass die
Ladekontakte am Mahroboter und an der Station
genau aufeinander liegen. Bei erfolgreicher Verbindung
pulsiert die Anzeige an der Station grun.

(em)
@4

-®

Den Arbeitsbereich festlegen

A Bitte folge dem Méahroboter wahrend des
Kartierungsvorgangs. Halte stets das Gleichgewicht
und einen sicheren Stand, vor allem an Hangen.
Gehe langsam und renne nicht, wahrend du den
Mahroboter bedienst.

1. Stelle sicher, dass der Mahroboter eingeschaltet ist
und WLAN und Bluetooth verbunden sind.

2. Vor Beginn der Kartierung muss der Rasenbereich
sorgfaltig Uberpruft und der Arbeitsbereich klar
angegrenzt werden. Sobald du den Bereich
festgelegt hast, musst du einfach nur den
Kartierungsanweisungen in der App folgen.

3. Der Mahroboter fahrt die Begrenzung des Bereichs
ab und zeichnet die Karte entsprechend auf.

Bereit zum Mahen

A Achte immer darauf, dass dein Mahroboter nur im
kartierten Arbeitsbereich betrieben wird.

025

Mahen starten

Driicke auf @ und
dann auf €3, um den
Mahvorgang zu starten.
Alternativ kannst du das
Mahen auch Uber die
App starten.

Pausieren

Driicke auf \ @I, um den Mahroboter zu pausieren,
oder halte ihn Uber die App an.

Hinweis: Die Taste @ hat Vorrang vor allen anderen Befehlen.
Wenn du am Mahroboter auf \ @l drickst, kannst du das Mahen nur
fortsetzen, indem du auf dem Bedienfeld auf @ drickst und dann mit
@ bestatigst.

Mahen fortsetzen

Driicke auf @ und
bestatige mit €@ am
Bedienfeld oder setze das
Mahen Uber die App fort.

In den folgenden Situationen
kann der Mahvorgang des
Mahroboters nur durch
Driicken von @ und
anschliellender Bestatigung
mit €@ fortgesetzt werden:

e Der Mahroboter wurde
durch Driicken von Gl
angehalten.

e Der Mahroboter war schief
oder wurde angehoben.

Zum Aufladen zuriuckkehren

Du kannst den Mahroboter
zur Ladestation
zurlckschicken, indem du
auf @ driickst und mit
bestatigst. Alternativ kannst
du dies auch Uber die App tun.
Hinweis: Zum Schutz deines Rasens

solltest du ihn nicht mahen, wahrend
die Sprinkleranlage in Betrieb ist.

Wartung

A Trage bei der Wartung stets geschlossenes
Schuhwerk und lange Hosen. Die Arbeit in Sandalen
oder barfuld ist strikt verboten.

Um eine gute Mahleistung beizubehalten und die
Lebensdauer deines Mahroboters zu verlangern,
solltest du ihn wochentlich Uberprifen und warten.

Reinigung

A Verwende kein Benzin, Alkohol oder andere &tzende
Losungsmittel, um Teile des Produkts zu reinigen.

A Spile den Mahroboter nicht mit einem
Hochdruckreiniger ab, der mehr als 12,0 MPa Druck hat.



Reinige den Mahroboter regelmal3ig (nach Bedarf), um

Schmutz und Rasenschnitt von den Radern, Kameras

und Scheiben usw. zu entfernen.

Stelle vor der Reinigung sicher, dass:

e Der Mahroboter ausgeschaltet ist.

e Die Schrauben der Fachabdeckung fest angezogen
sind, damit der Mahroboter dicht ist.

Oberer Teil

Entferne den angesammelten Schmutz mit einem
Schlauch, einem Tuch oder einer Burste vom aktiven
Lenksystem, dem Dynamic Suspension System und
anderen Teilen.

Binokulare Kamera und Seitenkameras

Uberpriife regelmaRig das Kameraobjektiv und reinige
es mit einem weichen, trockenen Tuch. Ein sauberes
Objektiv ist entscheidend fur optimale Sicht und
Leistung.

Ladekontakte

Reinige die Ladekontakte am Mahroboter mit einem
weichen Tuch.

Hinweis: Die Kontakte mussen vollstandig trocken sein, bevor du den
Mahroboter neu startest.

Unterer Teil

A Trage zum Schutz Arbeitshandschuhe.

Drehe den Mahroboter vorsichtig auf einer weichen
Oberflache um. Entferne Rickstande und Rasenschnitt
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mit BUrsten oder einem Wasserschlauch. Reinige

die Scheibe und das Gehduse grundlich. Drehe die
Scheibe und die Messer, um zu Uberprifen, ob alles
richtig funktioniert. Entferne alle Rickstande, um den
Messerteller nicht zu beschadigen.

Hinweis: Beruhre die Messer nicht mit den Handen.

Antriebsrader

Entferne Schlamm und Rasenschnitt mit Bursten und
einem Wasserschlauch, um eine gute Bodenhaftung
des Mahroboters zu gewahrleisten.

Ladestation

A\ Zieh den Stecker der Ladestation aus der Steckdose,
bevor du sie reinigst.

Wische die Ladekontakte und den Schmutz auf den

Andockmarkierungen mit einem Tuch ab. Spritze die

Ladebasisplatte mit einem Schlauch ab.

Hinweis: Die Kontakte mussen vollstandig trocken sein, bevor du den
Mahroboter neu startest.

Ersatz

Messer

A Seibeim Auswechseln der Messer vorsichtig und
trage dabei immer Handschuhe.

A Achte darauf, dass alle Messer und Schrauben
ersetzt werden. Die Schrauben dUrfen niemals
wiederverwendet werden, da dies zum Abldsen des
Messers und zu schweren Verletzungen fuhren kann.

1. Schalte den Mahroboter aus.



2. Drehe den Mahroboter vorsichtig auf einer weichen =
Oberflache um. MahrObOter

1. Lade den Mahroboter vor der Langzeitlagerung auf
50-70 % auf. Lade den Akku nach 12 Monaten wieder
auf, wenn er weiterhin gelagert wird, und danach
jahrlich.

2. Schalte den Mahroboter aus.

3. Reinige ihn grundlich.

Station
3. Richte die Schraubenlécher an der Gleitplatte mit den 1. Ziehe das Ladegerat aus der Steckdose.
Messerschrauben aus, lockere dann die Schrauben 2. Trenne die Verlangerungskabel von der Station.
mit einem Schraubendreher und entferne die alten 3. Trenne den Ladeturm von der Ladebasisplatte und
Messer. Achte auf die scharfen Kanten. lagere ihn an einem trockenen, gut beltfteten Ortim
4. Richte die Schraubenldcher der Gleitplatte an den Innenbereich.

Lochern an den Messern und am Messerteller
aus. Dann werden die neuen Messer mit neuen
Schrauben festgezogen.

A Zum Entfernen oder Einsetzen des Messers darf auf
keinen Fall ein Akkuschrauber verwendet werden.

5. Vergewissere dich, dass die Messer fest sitzen und
sich frei drehen kénnen.

6. Wenn sich die Messer nicht frei drehen lassen,
lockere die Schrauben, stell den Winkel der Messer

riChtig ein und ziehe die Schrauben dann wieder fest. Hinweis: Es wird empfohlen, die Ladebasisplatte in ihrer urspriinglichen
Stelle vor dem Gebrauch sicher, dass sich die Messer Position zu belassen. Wenn du sie bewegst, muss die Kartierung des
frei drehen kénnen. Arbeitsbereich erneut vorgenommen werden.
Neustart nach
Langzeitlagerung

Um den Mahroboter nach einer langeren Lagerung
wieder in Betrieb zu nehmen, fuhre bitte die folgenden
Schritte aus:

1. Stelle sicher, dass die Ladestation und das Zubehor
sauber sind und keine Oxidation aufweisen. Sollten
Anzeichen einer Oxidation vorliegen, wende dich bitte
an deinen Roborock-Héndler oder den Kundendienst.

Hinweis: Es wird empfohlen, die Messer alle 1 bis 2 Monate nach der 2. Stecke den Ladeturm in die Ladebasisplatte. Ziehe die
Installation auszutauschen. Schrauben auf beiden Seiten des Ladeturms fest.
Akku 3. Schliel3e die Verlangerungskabel an, schalte den

Mahroboter ein und tUberprufe, ob er erfolgreich mit

Es wird empfohlen, den Akku des Mahroboters alle zwei der App verbunden ist.

Jahre zu ersetzen. Tausche den Akku nicht selbst aus.
Wende dich dafir an unseren Kundendienst oder Handler.

: Fehlerbehebung
Langzeitlagerung

Solltest du Probleme mit deinem Mahroboter haben,

Wenn der Mahroboter Uber einen ldngeren Zeitraum lies dir die FAQ oder die Artikel zu Fehlern unter
nicht benutzt wird (z. B. im Winter, wenn das Gras nicht https://garden-support.roborock.com oder im
wachst, oder aus anderen Griinden), sind folgende entsprechenden Bereich der Roborock-App durch.

Schritte zu beachten:
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Technische Daten

Allgemeine
Informationen

Name 2115 Z130 Z150
Modell RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Empfohlene Mahflache 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Abmessungen (L x B x H)

661 x 475 % 294 mm (26,02 x

18,7 x 11,57 Zoll)

Nettogewicht (inklusive Akku)

21,2 kg (46,74 Pfund)

21,3 kg (46,96 Pfund)

21,5 kg (47,40 Pfund)

Parameter

Mahzeit pro voller Akkuladung Ca. 55 Min Ca. 85 Min Ca. 110 Min
Schnittbreite 24 cm (9,45 Zoll)

Schnitthohe 20-70 mm (0,79-2,76 Zoll)

Ladezeit Ca. 65 Min Ca. 75 Min Ca. 70 Min

Drehzahl des Antriebsmotors

0,45 m/s (1,48 Ful3/s) (taglich)
0,6 m/s (1,97 Fuld/s) (effizient)

0,45 m/s (1,48 Ful/s) (taglich)
0,6 m/s (1,97 Fuld/s) (effizient)

0,6 m/s (1,97 Ful3/s) (taglich)
0,8 m/s (2,62 Fuld/s) (effizient)

Drehzahl des Messermotors

2500/Min

Gerduschemissionen

Gemessener Schallleistungspegel, LWA| 61 dB (A) ‘ 61 dB(A) ‘ 63 dB (A)
UnS|ch§rhe|ten beim 348 (A)

Schallleistungspegel, KWA

Schalldruckpegel, LpA 53 dB(A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55 dB (A)
Unsicherheiten beim Schalldruck, KpA | 3 dB (A)

Arbeitsbedingungen

Temperatur

Betriebstemperatur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35°C (50-95 °F) empfohlen
Lagertemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen

IP-Schutzart

Gehdause des Mahroboters und Ladestation: IPX6

RTK-Referenzstation: IPX5
Ladegerat: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WLAN 5 GHz Subband 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Subband 4: 5725-5850 MHz
Frequenzbereich der LoRa EU: 863—870 MHz
Konnektivitat AU: 915—928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GsM DCS1800
Bluetooth® <10dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WLAN 5 GHz Subband 3: <20 dBm
5 GHz Subband 4: <14 dBm
Max. Hochfrequenz- LoRa EU: <14 dBm
leistung AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23dBm
< Bm
Akku-Typ Lithium-Ionen-Akku
Nennspannung 21,6 V=
AKKU Nennkapazitat 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akkuladestrom 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.

Ladetemperatur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen

Temperatur
P Lagertemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) empfohlen
Eingangsspannung 32V=
Eingangsstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Ladestation
Ausgangsspannung 32V=/52V=
Ausgangsstrom 32A/1TA 4A/TA 58A/1TA
Modell TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
) Eingangsspannung 100-240 V~
Ladegerat
Ausgangsspannung 32V=
Ausgangsstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modell MBSOORR
RTK-Referenzstation Eingangsspannung 52 V=
Eingangsstrom TA
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EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklart Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd., dass dieses Gerat die Maschinenrichtlinie 2006/42/EG erfullt.
Den vollstandigen Text der EU-Konformitatserklarung findest du unter folgender Internetadresse:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Name des Herstellers Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resse
Jiangsu Province, PR. China
Name des bevollmachtigten Vertreters Roborock International B.V.
Adresse Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Hiermit erklaren wir, dass diese Konformitatserklarung unter der alleinigen Verantwortung der Firma Suzhou
ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. ausgestellt wird und dass die Produkte:

Produktbeschreibung Mahroboter
Typ(Modell) Bezeichnung(en) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2ZMON

) RXXXXXYYYYYYYY (,X" steht fUr einen beliebigen Buchstaben von A bis Z aulRer O und [, ,Y" steht fur
Seriennummer

eine beliebige Zahl von 0 bis 9)

den Bestimmungen der folgenden EU-Richtlinien entsprechen und durch Tests tGberprift wurden:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Maschinenrichtlinie 2006/42/EG 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Verantwortlich fur diese Erklarung:

Gedruckter Name: Dollar Qian
Stelle/Titel: Zertifizierungsmanager
Unterschrift: Ohier Bron

Ausstellungsdatum: 2025-12-08
Ausstellungsort: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Jiangsu Province, PR. China
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Traduction de la notice originale.

Ce manuel est multilingue et a été rédigé a partir de l'anglais. En cas de divergence entre la version anglaise et les
versions rédigées dans une autre langue, la version anglaise prévaut sur les autres versions.

Les images ne sont présentées qu'a titre indicatif et peuvent ne pas représenter
avec exactitude le produit.

Francais

RockMow Z1 Series

Manuel d'utilisation de la tondeuse
robot

Lisez attentivement ce manuel d'utilisation avant toute utilisation de ce produit et conservez-le
en lieu sdr pour vous y référer ultérieurement.

Table des matieres
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038 Préta tondre
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Présentation du produit

A Des lames sont préinstallées en dessous de la
tondeuse. Portez toujours des gants de protection en
soulevant la tondeuse et assurez-vous que la lame est
dirigée vers l'extérieur.

A Pour éviter de vous blesser, ne placez pas vos mains
dans les interstices de la machine lorsque vous la
déplacez.

Tondeuse

Support de charge

Embase de charge

Station d'accueil

Chargeur de batterie

0/@

Cable d'extension pour le chargeur de
batterie

°O~"

Cable d’extension RTK

Tx1
Vis Antenne GNSS
(Antenne de base)

Barres de montage

— Cheville
triangulaire

Station de référence RTK

Clé Allen

O s

Clips pour cable

Chevilles
pour le cable
d'extension

Vis pour la
station d'accueil

X 6 ?XG

Kit de lames de
rechange
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Tondeuse robot (vue de dessus)

Bouton STOP

Compartiment

m de la batterie

Antenne GNSS
(antenne Rover)

Panneau de contréle

Haut-parleur

Capteur de pluie

Systéme électrique de
réglage de la hauteur

Module 4G
et antivol

Systéme de suspension Etats d h
dynamique ats des phares

Caméra

binoculaire

Compartiment

du track
u tracker ( Module

Caméra latérale de vision

Eclairage
d'appoint

Systéme de
direction active

Contacts de charge

Pare-chocs

Module PreciEdge

Facultatif. Ce module est vendu séparément.

Tondeuse robot (vue de dessous)

| Roues arriére

Lame
Plateforme flottante
Plaque de protection

Roues arriére
Disque de lames

Poignée
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Interface utilisateur

Tondre
OK

Affichage

Soustraire

Accueil

STOP

Icone et
affichage

Description

Code d'erreur

Ce code indique que la tondeuse
a rencontré une erreur. Vous
pouvez consulter la rubrique

« Erreur » sur le site https://
garden-support.roborock.com
ou dans la section de l'application
Roborock, pour trouver des
solutions.

Icone et
affichage

Description

Mise sous tension/mise hors
tension

Les segments extérieurs
tournent dans le sens des
aiguilles dune montre dans une
boucle continue.

()

Niveau de la batterie

4G

e Activé : 4G disponible

e Désactivé : Aucun signal

e Clignotant : Erreur du module
4G et antivol

Charge
L'écran affiche le niveau de la
batterie en chiffres.

WiFi

e Activé : Connecté

e Désactivé : Aucun signal/non
connecté

e Clignotant : En attente de la
connexion WiFi

e Clignotant rapidement :
Connexion en cours

Tonte/Cartographie/Retour
Les quatre chiffres forment un
motif comme indiqué sur le
diagramme. Chaque segment
du motif s'allume de facon
séquentielle. Une fois le motif
complet affiché, la séquence est
répétée.

Bluetooth
e Activé : Connecté
e Désactivé : Déconnecté

Verrou

e Activé : Tondeuse déverrouillée/
verrou enfant activé

e Désactivé : Tondeuse
déverrouillée/verrou enfant
activé

e Pulsant : Saisie du code PIN

INCLINAISON
Tondeuse inclinée.

LEVAGE
Tondeuse soulevée.

STOP
Arrét de la tondeuse.

Controle
Controle Description
Marche/arrat Appuyez sur @ et maintenez la

pression pendant 3 secondes.

OTA
Mise a jour OTA (Over-The-Air).

Démarrer la tonte

Appuyez sur @ et confirmez en

appuyant sur €.
Arréter la
tondeuse Appuyez sur @Y.
Renvoyer la

tondeuse a la
station d'accueil.

Appuyez sur @ et confirmez en
appuyant sur €.




Controle Description Position .
- Etat de .
, de l'indi- 4 Description
Activer le verrou  Appuyez sur @ et maintenez la cateur l'indicateur
enfant pression pendant 5 secondes.
; Vert fixe Signal RTK fort.

Déverrouiller
la Fondguse/ Appuyez surn |r'n'porte quel Orange Signal RTK faible.
Désactiver le bouton, puis saisissez le code PIN. Station pulsant
verrou enfant

de Orange

+ référence ) Recherche du
Appairer la Appuyez sur et sur @ RTK cllghotant signal.
simultanément pendant 3 rapidement

tondeuse

secondes.

Rouge pulsant

Une erreur sest

rapidement produite.
Restaurer les Appuyez ,Sure’ e e,t-
N simultanément en maintenant la
parametres i dant 10 secondes -
dusine pression per / Etats des phares
puis saisissez le code PIN.
Redémarrer la Appuyez sur @ et maintenez la Cguleyr o o
tondeuse pression pendant 10 secondes. déclai- Effet d'éclairage Description
rage
Comment saisir le code PIN  Tondeuse en
o , . charge.
Saisissez le ;Qde PIN pour dever’rowller la tondeuse / Désactiveé « Tondeuse en
avant de Iut|||s§r. Lelcode pgr d'efaut est 0000, vous pause hors de la
pouvez le modifier via lapplication. Appuyez sur @ <tation
ou sur @ pour augmenter ou diminuer le chiffre et '
appuyez sur @ pour confirmer chaque chiffre. Continu Marche/arrét.
Remarque : Veuillez conserver le code PIN dans un endroit sécurisé et pul t id t Mise a jour OTA
jamais le di 5 ulsant rapidemen
ne jamais le divulguer a personne. p (Over-The-Air).
Blanc Pulsant doucement [ty
pause.
e Cartographie.
Fi e Tondre.
xe e Retour ala
station d'accueil.
Pulsant doucement En attehte de
connexion.
Bleu
: Connexion en
. . Pulsant rapidement cours X
Indicateurs sur la station '
’ . H Rouge Pulsant rapidement  Erreur.
d’'accueil et sur la station de 9 P
référence RTK Orange Pulsant doucement  Signal RTK faible.
Position . Capteurs
- Etat de ..
de lindi- . " . Description
lindicateur
cateur Capteur Description
Vert fixe Iﬁg?e:(je non Capte son environnement, exécute
gee. différentes actions en réaction a
| Tondeuse en Caméra certains objets devant elle et lance des
Vert pulsant charge. binoculaire algorithmes de fusion avec les autres
Station Erreur do 1 avant et ca|c,>teurs. Avec ,ses degx caméras
d i = Rouge fixe ‘ ' doubl latérales supplémentaires, la tondeuse
accuel station daccueil. Hbies bénéficie d'une vision plus large ce qui
caméras p 9 9
« Tondeuse |atérales lui permet de détecter des obstacles
totalement inattendus et de prendre des virages
/ Désactivé . a laveugle pour un fonctionnement
chargée. giep

« Défaut de circuit. plus sdr et plus fiable.
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Capteur Description

Utilise le GNSS pour une
localisation précise, permettant
ainsi a la tondeuse de déterminer
son emplacement exact.

Antenne GNSS

Fonctionnement

Votre tondeuse robot passe automatiquement de la tonte
a la charge. Grace a son systeme de positionnement
RTK, précis au centimeétre pres, et a sa cartographie
intelligente avec caméras (une caméra binoculaire
frontale et deux caméras latérales), aucun besoin de
définir la zone de travail par un fil périphérique. Avec un
algorithme de fusion multi-capteurs et une large plage
de détection, la tondeuse peut parcourir intelligemment
tous les recoins et éviter les obstacles.

Charge automatique

La tondeuse revient automatiquement a la station
daccueil lorsque sa batterie est presque vide. Apres sa
courte mise en charge, la tondeuse reprend la tonte.

Tonte toute la journée

L'éclairage d'appoint de la caméra permet a la tondeuse
de fonctionner la nuit. Vous pouvez demander a

la tondeuse d'étre respectueuse de la faune via
lapplication.

Programmation

Vous pouvez programmer votre tonte dans I'application
et la tondeuse suivra automatiquement le programme
instauré.

Hauteur de coupe

Avant de démarrer la tonte, assurez-vous que 'herbe
n'est pas plus haute que la hauteur d'entretien régulier
programmé. La tondeuse propose plusieurs hauteurs
de coupe ajustables.

Itinéraire planifié

La tondeuse suit un parcours paralléle généré par un
algorithme d'itinéraire pour une meilleure efficacité
garantie et plus de temps libre pour profiter de la
pelouse.

Evitement intelligent des obstacles
Grace a sa caméra binoculaire et a ses caméras
latérales, la tondeuse est capable de détecter et
d'identifier différents types d'objets, suivre des parcours
différents le cas échéant et établir un judicieux équilibre
entre sécurité et couverture de tonte.

Adaptation a différents obstacles et
terrains

La tondeuse est équipée d'un systeme de transmission
intégrale et d'un systeme de suspension dynamique qui
améliorent sa capacité descalade, de franchissement
et la stabilisent sur les terrains accidentés pour des
performances de coupe uniforme.
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Systéme de direction active

Avec son systeme de direction des roues avant, la
tondeuse offre une capacité de braquage zéro pour
des mouvements souples et une couverture efficace de
la pelouse (méme sur les pente) tout en réduisant les
dégats sur le gazon.

Capteur de pluie et interruption due a
la pluie

La tondeuse présente un indice détanchéité IPX6

et est congue pour une utilisation en extérieur.
Néanmoins, la tonte sur gazon humide ne produit pas
les meilleurs résultats. La tondeuse est équipée d'un
capteur de pluie qui détecte la pluie et indique a la
tondeuse d'interrompre la tonte et de retourner vers
sa station d'accueil. La tonte redémarre apres la durée
d'interruption due a la pluie (180 min par défaut).
Vous pouvez modifier les parametres de la durée
d'interruption due a la pluie via lapplication.

Plateforme flottante

La plateforme flottante permet a la tondeuse de
s'adapter de maniére dynamique aux changements de
terrain pour une coupe plus uniforme et plus constante
sur des surfaces irrégulieres.

Inutile de ramasser les tontes de gazon

Il n'est pas nécessaire de ramasser les résidus de tonte
courts laissés derriere car ils servent dengrais naturel
pour la pelouse.

Module PreciEdge
Ce module doit étre acheté séparément.

Grace a sa conception double-lame innovante, la
tondeuse est capable de passer tres pres des murs,
réduisant de ce fait la taille manuelle des bordures.

Antivol

La tondeuse est livrée avec une alarme stridente
intégrée et un module 4G et antivol. Elle présente
également un compartiment dans lequel vous pouvez
installer un traqueur (vendu séparément).

Préparation et
installation

Préparer l'application
@ Télécharger l'application

Scannez le code QR pour
installer l'application Roborock.




@ Préparer votre téléphone

Avant de démarrer, vérifiez que le Bluetooth de
votre téléphone est activé, fonction essentielle pour
rechercher et relier votre tondeuse au cours du
processus de configuration.

©® Connecter la tondeuse

1. Appuyez sur @ et maintenez la pression pendant
3 secondes pour démarrer la tondeuse puis
saisissez le code PIN. Le code par défaut est 0000.

2. Ouvrez lapplication Roborock.

3. Scannez le code QR sur la tondeuse via
lapplication ou appuyez sur les boutons @ et
@ ot maintenez la pression pendant 3 secondes
pour vous connecter.

Remarque :

¢ Nous vous recommandons de vous connecter a un réseau WiFi 2,4 GHz.
* Vérifiez que votre tondeuse se situe a bonne distance de connexion
Bluetooth (6 m/19,69 pi).

Préparer la pelouse

Avant de tondre, coupez la pelouse a sa hauteur den-
tretien régulier. Retirez tous les débris, jouets, cables,
pierres ou autres obstacles. Vérifiez que les enfants et
les animaux de compagnie ne restent pas sur la pelouse.

—
Hauteur d'en-
tretien régulier

Wow

v
=V

ﬁﬁe Yo Mo

Installer la station d’accueil
Rechercher un emplacement correct

Il est important de choisir un emplacement approprié
pour la station d'accueil et garantir un amarrage efficace

de la tondeuse. Consultez le guide ci-dessous :
1. La station d'accueil doit étre placée sur une surface

plane, dans un endroit ouvert et proche du chargeur
de batterie (environ 10 m/32,81 pi).

] SR -1

2.1l est recommandé de placer la station quelque part
ou le signal WiFi est fort.

&

<. 0 o

J
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3. Ne laissez trainer aucun obstacle et I'herbe ne doit
pas mesurer plus de 9 cm (3,54 po) de hauteur, dans
un rayon de 2 metres (6,56 pi) autour de la station
d'accueil.

W <9 cm (3,54 po)

v 2m (6,56 pi) 2 m (6,56 pi)

A
i Wow
' 2'm (6,56 pi)

g Wow
A

4. Les marqueurs damarrage du support de charge

doivent étre lisibles.

X

Installer la station d'accueil

1. Fixez lembase de charge au sol a l'aide des vis et de la
clé Allen fournies.

2. Utilisez le cable d'extension pour connecter la station
daccueil au chargeur de batterie. Alignez le connecteur
2 broches, insérez-le entierement et serrez la bague de
verrouillage pour terminer la connexion.

3. Branchez le chargeur de batterie a la prise de
courant.

/

A

=

(11,81 po) %5

=30 cm




Remarque:

e Sivous devez débrancher le cable dextension, desserrez d'abord la
bague de verrouillage, puis retirez le connecteur.

* \érifiez que le chargeur de batterie est placé a au moins30 cm (11,81 po)
du sol pour éviter tout risque de dégats dus a l'eau ou a 'humidité.

 Branchez l'appareil a une prise de courant intérieure ou a une prise
extérieure étanche.

4. Sjl'installation est correcte, I'indicateur sur la station
d'accueil s'allume en vert.

Installer la station de
référence RTK
Rechercher un emplacement correct

La station de référence RTK envoie des signaux de
haute précision a la tondeuse. Pour garantir une

réception stable du signal, placez la station de référence

RTK dans un endroit ouvert, a au moins2 metres (6,56 pi)
des murs ou des clotures.

A ciel ouvert

>2m (6,56 pi)

,,,,,,,,,,,,,,, N

>2'm (6,56 pi)

Remarque : Fixez solidement tous les composants de la station de
référence RTK en cas de tempétes ou de vents violents.

Installer la station de référence RTK

A La cheville triangulaire peut provoquer des blessures.

A manipuler avec précaution.

1. Assemblez les deux barres de montage.

2. Serrez la cheville triangulaire, comme indiqué sur
limage.

3. Vissez complétement la barre de montage a la
cheville triangulaire.

4. Plantez fermement la barre de montage dans le sol
en vérifiant qu'elle reste bien droite.

5. Insérez l'antenne GNSS dans la barre de montage et
fixez-la a l'aide d'une vis.

6. Utilisez le cable d'extension RTK pour brancher
lantenne GNSS a la station d'accueil, comme indiqué
sur I'image.

Remarque : Si vous souhaitez débrancher le cable dextension,
desserrez d'abord la bague de verrouillage, puis retirez le connecteur.

7. Lorsqu'il fonctionne correctement, l'indicateur sur la
station de référence RTK sallume en vert fixe.

I

8. Utilisez les clips pour cable fournis pour fixer le
cable d'extension a la barre de montage et fixez-la
solidement au sol avec les chevilles. Assurez-vous que
les chevilles sont solidement plantées dans le sol.

Remarque : Pour maintenir une connexion satellite adéquate, ne
déplacez pas la station de référence RTK lorsque la tondeuse est en
fonctionement et ne placez aucun objet sur ou au-dessus de lantenne.
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Charger la tondeuse pour la
premiére fois

Nous vous recommandons de recharger compléetement
la tondeuse avant la premiére utilisation pour garantir
des performances optimales de la batterie. Placez la
tondeuse sur la station d'accueil et vérifiez que les
contacts de charge de la tondeuse et de la station sont
correctement alignés. En cas de connexion réussie,
lindicateur de la station devient vert pulsant.

()

@
-®

4

Cartographier la zone de
travail

A Veuillez suivre la tondeuse au cours du processus
de cartographie. Assurez-vous de bien rester en
équilibre et de garder une position stable, en
particulier dans les pentes. Marchez, ne courez pas,
lors du fonctionnement de la tondeuse.

1. Vérifiez que la tondeuse est en marche et que le WiFi
et le Bluetooth sont connectés.

2. Avant de lancer le processus de cartographie,
assurez-vous d‘avoir soigneusement inspecté la
pelouse et défini la zone de travail. Une fois la zone
définie, suivez les instructions de cartographie
fournies dans l'application.

3. La tondeuse opérera dans les limites définies et
enregistrera la carte en conséquence.

Prét a tondre

A Vérifiez toujours que votre tondeuse opére dans la
zone de travail cartographiée.

Démarrer la tonte

Appuyez sur @ puis
confirmez en appuyant
sur € pour démarrer
la tonte. Sinon, vous
pouvez démarrer la
tonte via l'application.

Pause

Pour mettre la tondeuse sur pause, appuyez sur @
ou utilisez l'application.

Remarque : Le bouton \@W remplace toutes les autres commandes.
Sivous appuyez sur @ sur la tondeuse, vous ne pourrez reprendre
la tonte qu'en appuyant sur @, puis en confirmant avec €@ sur le
panneau de controle.

038

Reprendre la tonte

Appuyez sur @, puis

confirmez avec € sur le

panneau de contrble ou

utilisez lapplication pour

reprendre la tonte.

Dans les situations suivantes,

la tonte ne peut étre reprise

quen appuyant sur @, puis

en confirmant avec G

¢ La tondeuse a été arrétée
en appuyant sur @Y.

¢ La tondeuse a été inclinée
ou soulevée.

Revenir a la charge

Vous pouvez renvoyer
la tondeuse a la station
daccueil en appuyant
sur @ et en confirmant
avec @ ou en utilisant
I'application.

Remarque : Pour le bien-étre de la
pelouse, il n'est pas recommandé de
tondre avec larrosage automatique
activé.

Entretien

A Portez toujours des chaussures fermées et des
pantalons longs pendant l'entretien. Les sandales et
les pieds nus sont strictement interdits.

Pour maintenir des performances de tonte
satisfaisantes et étendre la durée de vie de
votre tondeuse, des inspections et un entretien
hebdomadaires sont requis.

Nettoyage

A N'utilisez ni essence, ni alcool ni autres solvants
corrosifs pour nettoyer toute piece du produit.

A Evitez de rincer la tondeuse en utilisant un nettoyeur
haute pression, avec une pression supérieure a
12,0 MPa.

Nettoyez la tondeuse régulierement (au besoin) pour

retirer la saleté et les tontes de gazon des roues, des

caméras, des disques etc.

Avant de nettoyer, vérifiez que :

¢ |3 tondeuse est éteinte,

e les vis du couvercle du compartiment sont
compléetement serrées et que la tondeuse est bien
fermée.



Remarque : Prenez garde a ne pas toucher les lames avec les mains.

Roues arriere m

Pa‘rtle sup/e‘rleur,e . o Retirez la boue et les tontes de gazon a l'aide de brosses
Retirez la saleté incrustée sur le systeme de direction et d'un tuyau darrosage pour assurer de bonnes

actlye, le systeme de suspension dynamique et autres performances de traction de la tondeuse.
parties, avec un tuyau, un chiffon ou une brosse.

Caméra binoculaire avant et caméras
latérales

Vérifiez et nettoyez régulierement l'objectif de la caméra
a l'aide d'un chiffon doux et sec. Une lentille propre est
essentielle pour assurer une vision et des performances
optimales.

Station d'accueil

A Débranchez la station d'accueil de la prise de courant
avant de la nettoyer.

Nettoyez les contacts de charge et la saleté sur les
marqueurs damarrage avec un chiffon. Nettoyez
'embase de charge avec un tuyau.

Contacts de charge
Nettoyez les contacts de charge sur la tondeuse avec un
chiffon doux.

Remarque : Vérifiez que les contacts sont totalement secs avant de
redémarrer la tondeuse.

Remplacement

Remarque : Vérifiez que les contacts sont totalement secs avant de
redémarrer la tondeuse. Lames
A Soyez prudent en remplacant les lames et portez

Section inférieure toujours des gants.

A Portez des gants de protection. A Vérifiez que toutes les lames et vis sont remplacées.
Placez doucement la tondeuse & I'envers sur une Ne réutilisez jamais les vis, au risque de provoquer
surface lisse. Retirez les débris et tontes de gazon & le détachement des lames et dentrainer de graves
laide de brosses et d'un tuyau d'arrosage. Nettoyez blessures.

soigneusement le disque et le chassis. Faites tourner 1. Eteignez la tondeuse.

le disque et les lames pour vous assurer qu'ils 2. Placez doucement la tondeuse a l'envers sur une
fonctionnent correctement. Retirez tout débris pour surface lisse.

éviter lendommagement du disque de lames.
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3. Alignez les trous de vis sur la plaque de protection
avec les vis des lames, puis desserrez les vis a laide
d'un tournevis manuel et retirez les anciennes lames.
Méfiez-vous des bords coupants.

4. Gardez les trous de vis sur la plaque de protection
alignés aux vis des lames et du disque de lames, puis
vissez les nouvelles lames a l'aide de nouvelles vis.

A N'utilisez jamais de tournevis électrique pour retirer
ou installer la lame.

5. Vérifiez que les lames sont fermement serrées et
peuvent tourner facilement.

6. Si les lames ne peuvent pas tourner facilement,
desserrez les vis, ajustez l'angle de la lame, puis,
resserrez les vis. Vérifiez que les lames peuvent
tourner facilement avant l'utilisation.

Remarque : Nous vous recommandons de remplacer les lames tous les
1 a2 mois apres linstallation.

Batterie

Nous vous recommandons de remplacer la batterie
de la tondeuse tous les deux ans. Ne remplacez pas la
batterie seul. Contactez notre équipe apres-vente ou
notre concessionnaire.

Entreposage a long
terme

Sivous n'utilisez pas la tondeuse pendant une période
prolongée (par ex. pendant I'hiver, lorsque I'herbe est en
dormance ou pour dautres raisons), veuillez procéder
comme suit :
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Tondeuse

1. Chargez la tondeuse a 50 - 70 % avant un entreposage
a long terme. Rechargez-la apres 12 mois si elle est
restée entreposée, puis une fois par an par la suite.

2. Eteignez la tondeuse.

3. Nettoyez-la soigneusement.

Station

1. Débranchez le chargeur de batterie de la prise de
courant.

2. Débranchez les cables d'extension de la station.
3. Débranchez le support de 'embase de charge et
stockez-le dans un endroit sec et bien ventilé, a

lintérieur.

Remarque : Nous vous recommandons de conserver lembase de
charge dans sa position d'origine. En cas de déplacement, vous devrez
cartographier la zone de travail a nouveau.

Redémarrer aprés un
entreposage a long terme

Pour redémarrer la tondeuse aprés un entreposage a
long terme, veuillez procéder comme suit :

1. Vérifiez que la station d'accueil et ses accessoires
sont propres et sans oxydation. En cas de signes
d'oxydation repérés, veuillez contacter votre
concessionnaire ou votre service apres-vente
Roborock.

2. Insérez le support de charge dans 'embase de charge.
Serrez les vis des deux cdtés du support de charge.

3. Branchez les cables d'extension, mettez la tondeuse en
marche et Vérifiez si elle est correctement connectée a
lapplication.

Dépannage

En cas de problemes rencontrés lors de ['utilisation de
la tondeuse, consultez la FAQ ou les rubriques Erreurs
sur https://garden-support.roborock.com ou dans la
section sur l'application Roborock.



Informations techniques

Informations de base

Nom Z115 Z130 7150
Modéle RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Zone de tonte recommandée 1500 m? 3000m? 5000 m?

Dimensions (LxIxH)

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 po)

Poids net (batterie incluse)

21,2 kg (46,74 livres.) 21,3 kg (46,96 livres.) 21,5 kg (47,40 livres.)

Parametre

Durée de tonte par charge compléte

Environ 55 min Environ 85 min Environ 110 min

Largeur de coupe

24 c¢cm (9,45 po)

Hauteur de coupe

20-70 mm (0,79-2,76 po)

Temps de charge

Environ 65 min Environ 75 min Environ 70 min

Vitesse du moteur dentrainement

0,45 m/s (1,48 pi/s) (par jour)
0,6 m/s (1,97 pi/s) (efficacité)

0,45 m/s (1,48 pi/s) (par jour)
0,6 m/s (1,97 pi/s) (efficacité)

0,6 m/s (1,97 pi/s) (par jour)
0,8 m/s (2,62 pi/s) (efficacité)

Vitesse du moteur des lames 2 500/min
N\veaulde puissance sonore (LWA) 61 dB (A) 61 dB (A) 63 dB (A)
mesuré

) Incertitudes sur la puissance 3dB(A)

Emissions sonores sonore (KWA)
Niveau de pression acoustique (LpA) 53 dB (A) 53 dB (A) 55dB (A)
Incertitude sur le niveau de 3dB(A)

pression acoustique (KpA)

Température de fonctionnement : 0-45 °C (32-113 °F) ; 10-35 °C (50-95 °F) recommandé

Cooncite Temperature Température de stockage : -20-55 °C (-4-131 °F) ; 10-35 °C (50-95 °F) recommandé
apacité
opérationnelle . Corps dela Fopdeuse et station d'accueil : IPX6
Indice IP Station de référence RTK : IPX5
Chargeur de batterie : IP67
Bluetooth® 2 400-2 483,5 MHz
2,4 GHz : 2 400-2 483,5 MHz
WiFi Sous-bande 5 GHz 3: 5 470-5 725 MHz
Sous-bande 5 GHz 4 : 5 725-5 850 MHz
Gamme de UE : 863-870 MHz
fréquences de LoRa AU : 916-928 MHz
connectivite LTE Bande 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Bande 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz : <20 dBm
WiFi Sous-bande 5 GHz 3 : <20 dBm
Sous-bande 5 GHz 4 : <14 dBm
Puissance UE:<14dBm
radiofréquence LoRa AU - <20 dBm
maximale LTE <23dBm
WCDMA <23 dBm
<35 dBm
GSM <32.dBm
Type de batterie Batterie Lithuim-ion
Tension nominale 21,6 V=
Batterio Capacité nominale 6 Ah 7,5Ah 10 Ah
Courant de charge de la batterie 4 A max. 5 A max. 7 A max.

Température

Température de charge : 4-45 °C (39,2-113 °F) ; 10-35 °C (50-95 °F) recommandé
Température de stockage : -20-55 °C (-4-131 °F) ; 10-35 °C (50-95 °F) recommandé

Tension d'entrée

32V=

Courant dentrée 3,75A 4,69 A 6,56 A
Station d'accueil
Tension de sortie 32 V=/52 V=
Courant de sortie 32A1TA 4ATA 58A/1TA
Modele TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
. Tension dentrée 100-240 V~
Chargeur de batterie
Tension de sortie 32V=
Courant de sortie 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modele MBSOORR
) 456
station de référence Tension dentrée 52 V=
RTK
Courant dentrée TA
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Déclaration de conformité UE

Par la présente, Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. déclare que cet équipement est conforme a la Directive 2006/42/
EC relative aux machines. Lintégralité du texte de la déclaration de conformité UE est disponible a ladresse suivante :
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nom du fabricant Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resse
Jiangsu Province, PR. China
Nom du représentant agréé Roborock International B.V.
Adresse Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Nous déclarons, par la présente, que ce DoC est émis sous la seule responsabilité de la société Suzhou
ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. et que les produits :

Description du produit Tondeuse robot
Désignation(s) du type (modele) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
N° de série RXOOXXYYYYYYYY (« X » indique une lettre entre A et Z, excepté O et ], « Y » indique un chiffre entre 0 et 9)

leur conformité aux dispositions des directives de I'UE suivantes a été vérifiée par des tests :

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
2.EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Directive 2006/42/EC relative aux
machines

Personne tenue de faire cette déclaration:

Nom en caracteres d'imprimerie : Dollar Qian

Poste/Titre : Responsable de certification

Signature : Obter Bren

Date d'émission : 2025-12-08

Lieu d'émission : Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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Traduzione delle istruzioni originali.

Questo e un manuale multilingue redatto originariamente in inglese. In caso di discrepanze tra la versione inglese e
quella in altre lingue, prevarra la versione inglese.

Le immagini sono solo a scopo illustrativo e potrebbero non rappresentare
esattamente il prodotto.

Italiano

RockMow Z1 Series

Manuale d‘uso del robot tagliaerba

Leggere attentamente il presente manuale d'uso prima di utilizzare il prodotto e conservarlo
correttamente per la consultazione futura.

Indice

044 Panoramica del prodotto
049 Preparazione e installazione
051 Pronto per il taglio

051 Manutenzione

053 Rimessaggio prolungato
053 Risoluzione dei problemi
054 Dati tecnici

055 Dichiarazione di conformita UE
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Panoramica del prodotto

A 1l tosaerba & preinstallato con le lame nella parte

inferiore. Indossare sempre guanti protettivi quando

. . ) : ) T x 1
si solleva il tosaerba e assicurarsi che il lato delle lame
sia rivolto verso l'esterno. Vite

Antenna GNSS

A\ Per evitare di rimanere incastrati, tenere le mani lontane
(antenna base)

da qualsiasi rientranza del tosaerba mentre lo si sposta.

Aste di supporto

Tosaerba

Torretta di ricarica

Base diricarica

l l\ Picchetto a tre punte

Stazione di ricarica Stazione di riferimento RTK

IXG x 10

Caricabatteria

Chiave Viti per stazione Picchetti
esagonale di ricarica per cavo di
prolunga
Cavo di prolunga per caricabatteria <.> x 4 X6 ‘{ X6
Clip per cavi Kit lama di ricambio

Cavo di prolunga RTK
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Robot tagliaerba (vista dall'alto)

Pulsante STOP

Vano batterie

Pannello di controllo

Altoparlante

Sensore di pioggia
Sistema di regolazione
elettrica dell'altezza

Luci di stato

Antenna GNSS
(antenna robot)

Modulo 4G e
antifurto

Sistema di sospensioni

dinamiche
Telecamera
Vano per binoculare l\{lqdulo di
localizzatore visione
Luce ausiliaria
Telecamera
laterale Sistema di sterzo attivo

Contatti di ricarica

Paraurti

Modulo PreciEdge

Opzionale. Questo modulo viene venduto separatamente.

Robot tagliaerba (vista dal basso)

Ruote motrici

Lama

Piatto di taglio
flottante

Piastra di protezione

inferiore Ruote motrici

Disco portalame

Maniglia
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Interfaccia utente

Alimentazione

Aggiungi

Taglia
OK

Display

Sottrai

Base

STOP

Icona e display

Descrizione

()

Livello della batteria

4G

* Acceso: 4G disponibile

e Spento: Segnale assente

e Lampeggiante: errore del
modulo 4G e antifurto

WiFi

* Acceso: connesso

* Spento: segnale assente/Non
connesso

e Lampeggiante: in attesa della
connessione WiFi

e Lampeggiamento rapido:
connessione in corso

Bluetooth
* Acceso: connesso
e Spento: disconnesso

Blocco

e Acceso: Tosaerba bloccato/
Blocco bambini attivato

e Spento: Tosaerba sbloccato/
Blocco bambini disattivato

e Pulsazione: digitazione del
codice PIN

STOP
Tosaerba arrestato.

OTA
Aggiornamento over-the-air
(OTA).
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Icona e display

Descrizione

Codice di errore

Un codice come questo indica che
il tosaerba ha riscontrato un errore.
Per le soluzioni, fare riferimento
all'articolo "Errore" su https://
garden-support.roborock.com
o alla specifica sezione dell'app
Roborock.

Accensione/Spegnimento
[ segmenti esterni ruotano
in senso orario in un ciclo
continuo.

Ricarica
Il display mostra il livello della
batteria in cifre.

Taglio/Mappatura/Ritorno

Le quattro cifre formano

uno schema, come mostrato
nell'illustrazione. Ogni segmento
dello schema siillumina in
sequenza. Una volta visualizzato
lo schema completo, la
sequenza si ripete.

Ribaltare
Tosaerba ribaltato.

Sollevare
Tosaerba sollevato.

Comandi

Comandi

Descrizione

Accensione/
Spegnimento

Tenere premuto @ per 3 secondi.

Premere @, quindi confermare

Inizia il taglio

g con €.
Arresta il
tosaerba Premere @Y.
Rimanda il

tosaerba alla
stazione di ricarica

Premere @, quindi confermare

con €.

Attiva il blocco
bambini

Tenere premuto @ per 5
secondi.




Comandi Descrizione

Sblocca il
tosaerba/Disattiva
il blocco bambini

Premi un pulsante qualsiasi,
quindi inserisci il codice PIN.

Tenere premuti @ e @

Accoppia il

tosaerba contemporaneamente per 3
secondi.

Ripristina le Tenere premuti @), @ @Y

impostazioni di contemporaneamente per 10

fabbrica secondi, quindi inserire il codice

PIN.

Tenere premuto €3 per 10

Riawia il tosaerba !
secondi.

Come inserire il codice PIN

Inserire il codice PIN per sbloccare il tosaerba prima
dell'uso. Il codice predefinito € 0000, ma & possibile
modificarlo tramite I'app. Premere @ o @ per
aumentare o diminuire il numero e premere @@ per
confermare ogni cifra.

Nota: conservare il codice PIN in un luogo sicuro e non rivelarlo a terzi.

Indicatori sulla stazione di
ricarica e sulla stazione di
riferimento RTK

Posizione Stato
dell'indi- D Descrizione
dell'indicatore

catore
Verde fisso Segnale RTK forte.
Arancione Segnale RTK
pulsante scarso.

Stazione .

di riferi- Arancione '

ento lampeggiante Ricerca del

RTK velocemente ~ Segnale.
Rosso

e pulsante
rapidamente

Si e verificato un
errore.

Luci di stato

Colore . ..
. Effetto di luce Descrizione
della spia
e Tosaerba in
ricarica.

/ Spento e Tosaerbain
standby fuori dalla
stazione.

. Accensione/
Sequenziale .
Spegnimento.
Pulsante Aggiornamento
rapidamente over-the-air (OTA).
) Pulsante '
Bianca Tosaerba in pausa.
lentamente
e Mappatura in
Corso.
Fissa e Taglio.
e Ritorno per la
ricarica.
Pulsante In attesa della
lentamente connessione.
Blu
Pulsante Connessione in
rapidamente corso.
Pulsante
Rossa . Errore.
rapidamente
. Pulsante
Arancione Segnale RTK scarso.
lentamente

Posizione Stato
dell'indi- 1 Descrizione
dell'indicatore
catore
Verde fisso Tosaerba scarico.
Verde Tosaerba in
pulsante ricarica.
Errore della
. e RSSO fisso stazione di
Stazione .
o ricarica.
diricarica
e Tosaerba
completamente
/ Spento carico.
e Guasto del

circuito.




Sensori

Sensore Descrizione
Rileva I'ambiente circostante,
esegue diverse azioni in risposta
ai vari oggetti presenti davanti
Telecamera a sé ed esegue algoritmi di
binoculare integrazione con altri sensori.
frontale Con le due telecamere laterali
e doppie aggiuntive, il tosaerba ottiene un
telecamere campo visivo pit ampio, che lo
laterali aiuta a rilevare ostacoli improwvisi

e a effettuare svolte senza angoli
ciechi, per un funzionamento piu
sicuro e affidabile.

Utilizza il GNSS per un
posizionamento preciso,
consentendo al tosaerba di
determinare con precisione la
propria posizione.

Antenna GNSS

Come funziona

Il tuo robot tagliaerba puo passare automaticamente
dalla modalita di taglio a quella di ricarica. Non
necessita di un filo perimetrale per definire la sua area
di lavoro, per via del suo sistema di posizionamento
RTK con precisione centimetrica e alla mappatura
intelligente con telecamere (una telecamera binoculare
anteriore e due telecamere laterali). Un algoritmo

di integrazione multisensore e a un ampio raggio di
rilevamento consente al tosaerba di affrontare in modo
intelligente le curve ed evitare gli ostacoli.

Ritorno automatico

Quando la batteria e scarica, il tosaerba torna
automaticamente alla stazione di ricarica. Dopo un certo
tempo diricarica, il tosaerba riprendera il taglio.

Taglio H24

La luce ausiliaria della telecamera consente al tosaerba
di funzionare anche di notte. Tramite I'app € anche
possibile impostare il tosaerba in modo che rispetti la
fauna notturna.

Programma

E possibile impostare il programma di taglio nell'app.
Il tosaerba funzionera automaticamente in base a tale
programma.

Altezza di taglio

Prima di iniziare a tagliare l'erba, assicurarsi che non
sia piu alta dell'altezza di manutenzione abituale. 1l
tosaerba offre diverse altezze di taglio regolabili.

Percorso pianificato

Il tosaerba segue un percorso parallelo generato da un
algoritmo di navigazione, garantendo una maggiore
efficienza e lasciando agli utenti pit tempo per godersi il
proprio prato.
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Evitamento intelligente degli ostacoli
Con la telecamera binoculare e le telecamere laterali,
il tosaerba e in grado di rilevare e identificare vari tipi
di oggetti, di seguire percorsi diversi e di bilanciare
sicurezza e copertura di taglio.

Adattamento a vari ostacoli e terreni

Il tosaerba & dotato di un sistema di trazione integrale
e di un sistema di sospensioni dinamiche, che ne
migliorano la capacita di arrampicata, migliorano

le prestazioni di superamento degli ostacoli e
garantiscono un movimento stabile su terreni irregolari,
per prestazioni di taglio costanti.

Sistema di sterzo attivo

Con il sistema di sterzo anteriore, il tosaerba e dotato
di funzione di manovra avanzata per movimenti agili,
garantendo una copertura efficiente del prato (anche in
pendenza) e riducendo al contempo i danni al prato.

Sensore di pioggia e rinvio per pioggia
Il tosaerba e resistente all'acqua con grado di
protezione IPX6 ed & progettato per l'uso all'aperto.
Tuttavia, tagliare l'erba quando & bagnata potrebbe
non dare risultati ottimali. Il tosaerba & dotato di un
sensore di pioggia che rileva la pioggia e comunica

al tosaerba di interrompere il taglio e di tornare alla
stazione di ricarica. Quindi riprende a tagliare l'erba
dopo il tempo di rinvio per pioggia (180 min per
impostazione predefinita). E possibile modificare
l'impostazione del tempo di rinvio per pioggia tramite
l'app.

Piatto di taglio flottante

Il piatto di taglio flottante del tosaerba consente al
tosaerba di adattarsi dinamicamente ai cambiamenti del
terreno, garantendo un taglio piti uniforme e costante
anche su superfici irregolari.

Non c'é bisogno di raccogliere I'erba
tagliata

L'erba tagliata piu corta non deve essere rastrellata o
raccolta, poiché funge da fertilizzante naturale per il
prato.

Modulo PreciEdge

Questo modulo deve essere acquistato
separatamente
Con l'innovativo design a doppia lama, il tosaerba pud
tagliare vicino ai muri, riducendo la necessita di rifilatura
manuale.

Antifurto

Il tosaerba é dotato di un allarme acustico integrato e
di un modulo 4G e antifurto. Include anche un vano per
localizzatore, dove ¢ possibile installare un localizzatore
(venduto separatamente).



Preparazione e
installazione

Preparazione dell'app
@ Download dell'app

Scansionare il codice QR per
installare l'app Roborock.

@ Preparazione del telefono

Prima di procedere, assicurarsi che il Bluetooth del
telefono sia attivato, il che e essenziale per trovare
e collegare il tosaerba durante la procedura di
configurazione.

© Connessione del tosaerba

1. Tenere premuto @ per 3 secondi per accendere
il tosaerba e inserire il codice PIN. Il codice
predefinito & 0000.

2. Aprire I'app Roborock.

3. Scansionare il codice QR sul tosaerba tramite
lapp o tenere premuti i pulsanti @ ¢ @
contemporaneamente per 3 secondi per connettere.

Note:

» Consigliamo di connettersi a una rete WiFi a 2,4 GHz.
¢ Assicurarsi che il tosaerba si trovi entro una distanza di connessione
Bluetooth (6 m/19,69 ft).

Preparazione del prato

Prima di usare il tosaerba, tagliare il prato all'altezza
di manutenzione abituale. Rimuovere eventuali detriti,
giocattoli, fili, pietre o altri ostacoli. Assicurarsi che
bambini e animali domestici siano tenuti a debita
distanza dal prato.

» | Altezza di manuten-
zione abituale
—_
e @ =0 | W
\ WA

_vga

Ae o Mo

Installazione della stazione
di ricarica

Individuazione di una posizione
adeguata

E importante scegliere un luogo adatto per la stazione
di ricarica per garantire un collegamento efficace del
tosaerba. Sequire la guida qui sotto:
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1. La stazione di ricarica deve essere posizionata su
una superficie piana, in un'area aperta e vicino al
caricabatterie (entro 10 m/32,81 ft).

2. Consigliamo di posizionare la stazione dove il segnale
WiFi & forte.

3. Non devono esserci ostacoli entro un raggio di 2
metri (6,56 ft) attorno alla stazione di ricarica e l'erba
deve essere alta meno di 9 cm (3,54 in).

w  <9cm (3,54 in)

Y 2 m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)

Wow

© 2'm (6,56 ft)
Wow i
Wow

4. Triferimenti di attracco sulla torretta di ricarica
devono essere chiari.

Installazione della stazione di ricarica

1. Fissare la base di ricarica al terreno utilizzando le viti e
la chiave esagonale in dotazione.




2. Utilizzare il cavo di prolunga per collegare la stazione di
ricarica al caricabatteria. Per completare il collegamento
€ necessario allineare il connettore a 2 pin, inserirlo
completamente e serrare l'anello di bloccaggio.

3. Collegare il caricabatteria alla presa di corrente.

a4 @® ©

=30 cm /\

Note:

* Se e necessario scollegare il cavo di prolunga, allentare prima l'anello
di bloccaggio, quindi estrarre il connettore.

¢ Assicurarsi che il caricabatteria sia posizionato almeno a 30 cm (11,81
in) dal suolo per evitare danni causati da acqua o umidita.

e Collegare il dispositivo a una presa di corrente interna o a una presa di
corrente esterna impermeabile.

4. Se la configurazione & corretta, I'indicatore sulla
stazione di ricarica si illuminera di verde.

Installazione della stazione
di riferimento RTK

Individuazione di una posizione
adeguata

La stazione di riferimento RTK fornisce al tosaerba
segnali di posizionamento di alta precisione. Per
garantire una ricezione stabile del segnale, posizionare
la stazione di riferimento RTK in un'area aperta, ad
almeno 2 metri (6,56 ft) di distanza da muri o recinzioni.

A cielo aperto

>2m (6,56 ft) | >2 m (6,56 ft)

Nota: proteggere tutti i componenti della stazione di riferimento RTK in
caso di temporali o forti venti.
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Installazione della stazione di
riferimento RTK

A 1 picchetto a tre punte potrebbe causare lesioni.
Maneggiare con cura.

1. Montare le due aste di supporto.

2. Serrare il picchetto a tre punte come mostrato
nell'immagine.

3. Awvitare I'asta di supporto sul picchetto a tre punte
fino a quando non e ben stretta.

4. Inserire saldamente I'asta di supporto in un terreno
piano, assicurandosi che rimanga in posizione
verticale.

Wow

g
5. Inserire I'antenna GNSS sull'asta di supporto e fissarla
con una vite.

T

6. Utilizzare il cavo di prolunga RTK per collegare
l'antenna GNSS alla stazione di ricarica, come
mostrato nell'immagine.

Nota: per scollegare il cavo di prolunga, allentare prima l'anello di
bloccaggio, quindi estrarre il connettore.



7. Se funziona correttamente, l'indicatore sulla stazione
di riferimento RTK diventera verde fisso.

8. Utilizzare le clip per cavi fornite per fissare il cavo
di prolunga all'asta di supporto, quindi fissarlo a
terra con i picchetti. Assicurarsi che i picchetti siano
completamente inseriti nel terreno.

O

Nota: per mantenere una corretta ricezione satellitare, non spostare
la stazione di riferimento RTK mentre il tosaerba & in funzione e non
posizionare oggetti sopra l'antenna.

Caricare il tosaerba per la
prima volta

Per garantire prestazioni ottimali della batteria,
consigliamo di caricare completamente il tosaerba
prima del primo utilizzo. Posizionare il tosaerba sulla
stazione diricarica e assicurarsi che i contatti di ricarica
sia sul tosaerba che sulla stazione siano correttamente
allineati. Se la connessione é riuscita, l'indicatore sulla
stazione lampeggera di verde.

(m)
@4

-®

Mappatura dell'area di lavoro

A Sequire il tosaerba durante il processo di mappatura.
Mantenere sempre l'equilibrio e un appoggio sicuro,
soprattutto sui pendii. Quando si utilizza il tosaerba,
camminare, non correre.

1. Assicurarsi che il tosaerba sia acceso e che il WiFi e il
Bluetooth siano connessi.

2. Prima di iniziare il processo di mappatura, accertarsi
di aver ispezionato attentamente l'area del prato e di
aver definito chiaramente l'area di lavoro. Una volta
definita l'area, seguire le istruzioni di mappatura
fornite nell'app.

3.1l tosaerba percorrera il confine dell'area designata e
registrera la mappa di conseguenza.
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Pronto per il taglio

A Assicurarsi sempre che il tosaerba venga utilizzato
all'interno dell'area di lavoro mappata.

Inizio del taglio

Premere @, quindi
confermare con €@ per
iniziare a tagliare. In
alternativa, e possibile
iniziare a tagliare l'erba
tramite l'app.

Pausa

Premere \@W per mettere in pausa il tosaerba, oppure
metterlo in pausa tramite l'app.

Nota: il pulsante \@W ha la precedenza su tutti gli altri comandi. Se si
preme @ sul tosaerba, & possibile riprendere il taglio solo premendo
@ e confermando con @ sul pannello di controllo.

Ripresa del taglio

Premere @ e confermare
con @ sul pannello di
controllo, oppure utilizzare
l'app per riprendere il taglio.
Nelle seguenti situazioni, il
tosaerba puo essere riawviato
solo premendo @, quindi
confermando con €B:

e ]| tosaerba e stato arrestato
premendo @W.

e [l tosaerba e stato inclinato
o sollevato.

Ritorno per la ricarica

E possibile rimandare il
tosaerba alla stazione di
ricarica premendo @
e confermando con €D,
oppure tramite l'app.

Nota: per la salute del manto
erboso, sconsigliamo di tagliarlo
mentre gli irrigatori sono accesi.

Manutenzione

A Durante la manutenzione indossare sempre calzature
chiuse e pantaloni lunghi. Sono severamente vietati
sandali e piedi nudi.

Per mantenere prestazioni di taglio soddisfacenti
e prolungare la durata del tosaerba, e necessario
sottoporlo a ispezioni e manutenzione settimanali.



Pulizia

A Non utilizzare benzina, alcol o altri solventi corrosivi
per pulire le parti del prodotto.

A Evitare di sciacquare il tosaerba con un'idropulitrice
con pressione superiore a 12,0 MPa.

Pulire regolarmente il tosaerba (secondo necessita) per

rimuovere sporco ed erba tagliata da ruote, telecamere,

dischi, ecc.

Prima di procedere alla pulizia, assicurarsi che:

e [| tosaerba sia spento.

e Le viti del coperchio del vano siano completamente

serrate per sigillare il tosaerba.

Parte superiore

Rimuovere lo sporco accumulato sul sistema di sterzo
attivo, sul sistema di sospensioni dinamiche e su altre
parti utilizzando un tubo flessibile, un panno o una
spazzola.

Telecamera binoculare e telecamere
laterali

Controllare e pulire regolarmente I'obiettivo della
telecamera utilizzando un panno morbido e asciutto.
Per una visione e prestazioni ottimali & essenziale che
l'obiettivo sia pulito.

Contatti di ricarica

Pulire i contatti di ricarica del tosaerba con un panno
morbido.

Nota: assicurarsi che i contatti siano completamente asciutti prima di
riavviare il tosaerba.
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Sezione inferiore

A Indossare guanti da lavoro per proteggersi.

Capovolgere delicatamente il tosaerba su una superficie
morbida. Rimuovere i detriti e I'erba tagliata utilizzando
spazzole o un tubo dell'acqua. Pulire accuratamente il
disco e il telaio. Ruotare il disco e le lame per assicurarsi
che funzionino correttamente. Rimuovere eventuali
detriti per evitare di danneggiare il disco portalame.

Nota: fare attenzione a non toccare le lame con le mani.

Ruote motrici

Rimuovere fango ed erba tagliata utilizzando spazzole
e un tubo dell'acqua per garantire che il tosaerba
mantenga una buona trazione.

Stazione di ricarica

A Prima di pulire la stazione di ricarica, scollegarla dalla
presa di corrente.

Pulire i contatti di ricarica e lo sporco sui riferimenti di

attracco con un panno e pulire la piastra della base di

ricarica con un tubo da giardino.

Nota: assicurarsi che i contatti siano completamente asciutti prima di
riawiare il tosaerba.

Sostituzione
Lame

A Fare attenzione quando si sostituiscono le lame e
indossare sempre i guanti.

A Assicurarsi che tutte le lame e le viti siano state
sostituite. Non riutilizzare mai le viti: cio potrebbe
causare il distacco della lama e lesioni gravi.

1. Spegnere il tosaerba.



2. Capovolgere delicatamente il tosaerba su una
superficie morbida.

3. Allineare i fori delle viti sulla piastra di protezione
inferiore con le viti delle lame, quindi allentare le viti
con un cacciavite manuale e rimuovere le vecchie
lame. Attenzione ai bordi affilati.

4. Mantenere i fori delle viti della piastra di protezione
inferiore allineati con quelli sulle lame e sul disco
portalame, quindi serrare le nuove lame con nuove viti.

A Non utilizzare mai un awvitatore elettrico per
rimuovere o installare la lama.

5. Assicurarsi che le lame siano ben serrate e possano
ruotare liberamente.

6. Se le lame non riescono a ruotare liberamente,
allentare le viti, regolare l'inclinazione delle lame,
quindi serrare nuovamente le viti. Prima dell'uso,
assicurarsi che le lame possano ruotare liberamente.

Nota: si consiglia di sostituire le lame ogni 1-2 mesi dopo l'installazione.

Batteria

Si consiglia di sostituire la batteria del tosaerba ogni due
anni. Non sostituire la batteria da soli. Per assistenza,
contattare il nostro team post-vendita o il rivenditore.

Rimessaggio
prolungato

Se il tosaerba non viene utilizzato per un periodo
prolungato (ad esempio durante l'inverno, quando
I'erba non cresce, o per altri motivi), attenersi alla
seguente procedura:
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Tosaerba

1. Prima di lunghi periodi di inutilizzo del tosaerba,
caricarlo al 50-70%. Ricaricarlo dopo 12 mesi se non
€ ancora stato utilizzato e successivamente una volta
all'anno.

2. Spegnere il tosaerba.

3. Pulirlo accuratamente.

Stazione

1. Scollegare il caricabatteria dalla presa di corrente.
2. Scollegare i cavi di prolunga dalla stazione.

3. Scollegare la torretta di ricarica dalla base di ricarica
e conservarla in un luogo asciutto e ben ventilato al
coperto.

Nota: si consiglia di mantenere la base di ricarica nella sua posizione
originaria. Se viene spostata, bisogna mappare nuovamente l'area di
lavoro.

Riavvio dopo un rimessaggio
prolungato

Per riawviare il tosaerba dopo un rimessaggio

prolungato, sequire questi passaggi:

1. Assicurarsi che la stazione di ricarica e i suoi accessori
siano puliti e privi di ruggine. Se si riscontrano segni
di ruggine, contattare il rivenditore Roborock o il
servizio post-vendita.

2. Inserire la torretta di ricarica nella base di ricarica.
Serrare le viti su entrambi i lati della torretta di ricarica.

3. Collegare i cavi di prolunga, accendere il tosaerba e
verificare che sia connesso correttamente all'app.

Risoluzione dei
problemi

Se si riscontrano problemi durante I'utilizzo del tosaerba,
consultare le Domande frequenti o gli Articoli sugli errori
su https://garden-support.roborock.com o nella
sezione dell'app Roborock.




Dati technici

Informazioni di base

Nome Z115 7130 Z150
Modello RRAROMON RRARTMON RRAR2ZMON
Area di taglio consigliata 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Dimensioni (LxPxA)

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Peso netto (batteria inclusa)

21,2 kg (46,74 Ibs.)

21,3 kg (46,96 Ibs.)

21,5 kg (47,40 Ibs.)

Autonomia di taglio con una carica

Circa 55 min Circa 85 min Circa 110 min
completa
Larghezza di taglio 24 cm (9,45 in)
Altezza di taglio 20-70 mm (0,79-2,76 in)
Tempo di ricarica Circa 65 min Circa 75 min Circa 70 min
Parametro
0,45 m/s (1,48 ft/s) 0,45 m/s (1,48 ft/s) 0,6 m/s (1,97 ft/s)
o (quotidiano) (quotidiano) (quotidiano)
Velocita di avanzamento
0,6 m/s (1,97 ft/s) 0,6 m/s (1,97 ft/s) 0,8 m/s (2,62 ft/s)
(efficiente) (efficiente) (efficiente)
Velocita di rotazione delle lame 2500/min
Livello di potenza sonora misurato,
61 dB(A) 61 dB (A) 63 dB (A)
LWA
Incertezze sul livello di potenza
3dB(A)
Emissioni di rumore sonora, KWA
Livello di pressione sonora, LpA 53 dB (A) 53 dB (A) 55 dB (A)
Incertezze sul livello di pressione
3dB(A)
sonora, KpA
Temperatura di esercizio: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) consigliata
Temperatura . . i
L Temperatura di stoccaggio: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) consigliata
Condizioni di - —
L Corpo del tosaerba e stazione di ricarica: IPX6
esercizio
Classe IP Stazione di riferimento RTK: IPX5
Caricabatteria: IP67
Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
. 5 GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Intervallo di
UE: 863-870 MHz
frequenza della LoRa
ivits AU: 915-928 MHz
connettivita
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Banda 1/8
EGSM900
GSM
DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5 GHz Sub-band 4: <14 dBm
Max. potenza di LoR UE: <14 dBm
oRa
radiofrequenza AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM
<32 dBm

Batteria

Tipo di batteria

Batteria agli ioni di litio

Tensione nominale

21,6 V=

Capacita nominale

6 Ah

7,5 Ah

10 Ah

Corrente diricarica della batteria

4 A Max.

5 A max.

7 A max.

Temperatura

Temperatura di ricarica: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) consigliata
Temperatura di stoccaggio: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) consigliata

Tensione di ingresso 32V=
X L Corrente di ingresso 375A 4,69 A 6,56 A
Stazione di ricarica - - -
Tensione di uscita 32 V=/5_2 V=
Corrente di uscita 32A/1TA AANTA 58A/1TA
Modello TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
. . Tensione diingresso 100-240 V~
Caricabatteria - - -
Tensione di uscita 32 V=
Corrente di uscita 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modello MBSOORR
Stazione di - —
o Tensione diingresso 52 V=
riferimento RTK
Corrente di ingresso 1A
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Dichiarazione di conformita UE

Con la presente, Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. dichiara che questa apparecchiatura e conforme alla Direttiva
Macchine 2006/42/CE. Il testo completo della dichiarazione di conformita UE e disponibile al seguente indirizzo internet:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nome del produttore Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Indir Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
ndirizzo
Jiangsu Province, PR. China
Nome del rappresentante autorizzato Roborock International B.V.
Indirizzo Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Con la presente dichiariamo che la presente dichiarazione di conformita é rilasciata sotto la sola responsabilita
della societa Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. e che i prodotti:

Descrizione del prodotto Robot tagliaerba
Designazione del tipo (modello) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Numero di serie RIXOXXXYYYYYYYY ("X" indica qualsiasi lettera dalla A alla Z eccetto O e I, "Y" indica qualsiasi numero da 0 a 9)

sono conformi e verificati mediante prove con le disposizioni delle seguenti direttive UE:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Direttiva Macchine 2006/42/CE 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Persona responsabile della presente dichiarazione:

Nome in stampatello: Dollar Qian

Posizione/Titolo: Responsabile della certificazione

Firma: (Cbier Bion

Data di pubblicazione: 2025-12-08

Luogo di pubblicazione: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou
City, Jiangsu Province, P.R. China
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Vertaling van de oorspronkelijke gebruiksaanwijzing.

Dit is een meertalige handleiding die is opgesteld met Engels als basistaal. In geval van verschillen tussen de Engelse en
andere taalversies, is de Engelse versie doorslaggevend.

Afbeeldingen dienen uitsluitend ter illustratie en geven mogelijk geen exacte
weergave van het product.

Nederlands

RockMow Z1 Series

Gebruikershandleiding voor
robotmaaier

Lees deze gebruikershandleiding zorgvuldig door voordat u dit product gebruikt en bewaar deze
op een veilige plaats voor toekomstig gebruik.

Inhoud

057 Productoverzicht

062 Voorbereiding en installatie
064 Klaar om te maaien

064 Onderhoud

066 Langdurige opslag

066 Probleemoplossing

067 Technische gegevens

068 EU-conformiteitsverklaring
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Productoverzicht

A De messen zijn al op de onderkant van de robotmaaier

gemonteerd. Bij het opheffen van een robotmaaier "‘ x 1

moet u altijd beschermende handschoenen dragen en

ervoor zorgen dat de messen naar buiten zijn gericht. Schroef GNSS-antenne
A Om beknelling te voorkomen, moet u uw handen uit (basisantenne)

de buurt houden van openingen in de robotmaaier
terwijl u deze verplaatst.

Bevestigingsstangen

Robotmaaier

Oplaadtoren

Oplaadbasisplaat

l l\ Driehoekige pen

RTK-referentiestation

Oplaadstation

x 6 x 10
Batterijlader
Inbussleutel Schroeven voor Pennen voor
/@ oplaadstation verlengkabel
Verlengkabel voor batterijlader <.> x4 x6 { x6
Kabelklemmen Reservemessenset

°O~"

RTK-verlengkabel
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Robotmaaier (bovenaanzicht)

STOP-knop
Batterijvak

Bedieningspaneel

Luidspreker

GNSS-antenne Regensensor
(roverantenne)
4G en Elektrisch

antidiefstalmodule hoogteverstelsysteem

Dynamisch
veersysteem

Status koplampen

Vak voor

| ’ ¢ : Binoculaire

Tracker - .

\,\ camera Zicht-

Zijcamera N module
Hulplicht

Actief stuursysteem
Oplaadcontacten

Stootrand

PreciEdge-module

Optioneel en deze module wordt apart verkocht.

Robotmaaier (onderaanzicht)

Aandrijfwielen

Mes

Zwevend
maaiplateau
Beschermplaat

Aandrijfwielen
Bladschijf

Handgreep
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Gebruikersinterface

Stroom

Toevoegen

Maaien

Display

= Aftrekken

Home

OK

STOPPEN

Pictogram en
display

Beschrijving

()

Batterijniveau

4G

e Aan: 4G beschikbaar

e Uit: Geen signaal

e Knipperend: Foutmelding 4G
en antidiefstalmodule

WiFi

* Aan: Verbonden

e Uit: Geen signaal/niet
verbonden

* Knipperend: Wachten op
WiFi-verbinding

* Knippert snel: Verbinding
maken

Bluetooth
e Aan: Verbonden
e Uit: Losgekoppeld

Vergrendelen

* Aan: Robotmaaier
vergrendeld/kinderslot
ingeschakeld

e Uit: Robotmaaier ontgrendeld/
kinderslot uitgeschakeld

e Pulseren: PIN-code intypen

STOPPEN
Robotmaaier gestopt.

OTA
Over-the-air (OTA) updates.
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Pictogram en
display

Beschrijving

Foutcode

Een dergelijke code geeft aan
dat er een fout is opgetreden in
de robotmaaier. Raadpleeg het
artikel 'Foutmelding' op https://
garden-support.roborock.com
of de sectie over de Roborock-
app voor oplossingen.

In-/uitschakelen

De buitenste segmenten draaien
met de klok mee in een continue
lus.

Opladen
Het display toont het batterijni-
veau in cijfers.

Maaien/In kaart brengen/
Terugkeren

De vier cijfers vormen een
patroon zoals weergegeven in
het diagram. Elk segment van
het patroon licht opeenvolgend
op. Zodra het volledige patroon
wordt weergegeven, wordt de
reeks herhaald.

SCHUIN HOUDEN
Robotmaaier schuin.

OPHEFFEN
Robotmaaier opgeheven.

Bediening

Bediening

Beschrijving

In-/uitschakelen

Houd @B 3 seconden ingedrukt.

Begin met maaien

Druk op @ en bevestig met €.

Stop de
robotmaaier

Druk op @Y.

Stuur de
robotmaaier
terug naar het
oplaadstation

Druk op @ en bevestig met €.

Kinderslot
inschakelen

Houd @ 5 seconden ingedrukt.




Bediening

Beschrijving

Robotmaaier
ontgrendelen/
kinderslot
uitschakelen

Druk op een willekeurige knop en
voer vervolgens de PIN-code in.

De robotmaaier
koppelen

Houd @ en @ tegelijkertiid 3
seconden ingedrukt.

Fabrieksinstellin-
gen terugzetten

Houd €, @ en @ tegelij-
kertijd 10 seconden ingedrukt en
voer de PIN-code in.

De robotmaaier
opnieuw starten

Houd @€ 10 seconden ingedrukt.

Indica-
torposi- Indicatorstatus Beschrijving
tie
Continu groen  Sterk RTK-signaal.
Oranje Slecht RTK-signaal.
pulserend
RTK-refe-
rgntiesta- Er?iel erend Op zoek naar
tion PP signaal.
oranje
Snel rood
oulserend Fout opgetreden.

Zo voert u de PIN-code in

Voer de PIN-code in om de robotmaaier te ontgrendelen
voordat u hem bedient. De standaardcode is 0000, u
kunt de code via de app wijzigen. Druk op @ of @ om
het nummer te verhogen of te verlagen en druk op €3
om elk cijfer te bevestigen.

Opmerking: Bewaar de PIN-code zorgvuldig en maak deze niet bekend
aan anderen.

Indicatoren op
oplaadstation en
RTK-referentiestation

Status koplampen

Lichte

Kleur Lichteffect Beschrijving
e De robotmaaier
wordt opgeladen.
/ Uit e De robotmaaier
staat klaar buiten
het station.
Vloeiend In-/uitschakelen.
Snel pulserend OTA aan het
P updaten.
Wi Traag pulserend Robotmaaier
It gp gepauzeerd.
e In kaart brengen.
Continu * Maaien.
e Terug naar
opladen.
Wachten op
Traag pulserend verbinding.
Blauw
Snel pulserend Verbinding
maken.
Rood Snel pulserend Foutcode.
Oranje Traag pulserend Slecht RTK-signaal.

Indica-
torposi-  Indicatorstatus Beschrijving
tie
. Robotmaaier niet
Continu groen
opgeladen.
Groen De robotmaaier
pulserend wordt opgeladen.
Oplaad- - Continurood WPl
station oplaadstation.

/

Uit

e Robotmaaier
volledig
opgeladen.

e Fout in het
circuit.




Sensoren
Sensor Beschrijving
Neemt waar in de omgeving, voert
verschillende acties uit in reactie
op verschillende objecten voor de
. . camera en voert fusie-algoritmen
Binoculaire .
uit met andere sensoren. Met
camera aan - o
twee extra zijcamera's krijgt
de voorkant .
de robotmaaier een breder
en dubbele . )
- , gezichtsveld, waardoor hij
zijcamera's

plotselinge obstakels kan detecteren
en bochten kan maken zonder
dode hoeken, voor een veiligere en
betrouwbaardere werking.

Gebruikt GNSS voor nauwkeurige
plaatsbepaling, waardoor

de robotmaaier zijn locatie
nauwkeurig kan bepalen.

GNSS-antenne

Zo werkt het

Uw robotmaaier kan automatisch schakelen

tussen maaien en opladen. Er is geen grensdraad
nodig om het werkgebied af te bakenen, door het
centimeternauwkeurige RTK-positioneringssysteem en
slimme in kaart brengen met camera's (een binoculaire

camera aan de voorkant en dubbele zijcamera's). Met een

multi-sensor fusie-algoritme en een groot detectiebereik
navigeert de robotmaaier op intelligente wijze door
hoeken en vermijdt hij veilig obstakels.

Automatisch docken

De robotmaaier keert automatisch terug naar het
oplaadstation wanneer de stroom bijna op is. Na een
tijdje opladen gaat de robotmaaier weer verder met
maaien.

De hele dag maaien

Door het hulplicht van de camera kan de robotmaaier
's nachts werken. U kunt de robotmaaier ook
wildvriendelijk instellen via de app.

Schema

U kunt uw maaischema in de app instellen, en de
robotmaaier werkt automatisch volgens dit schema.

Maaihoogte

Voordat u begint met maaien, moet u ervoor

zorgen dat uw gras niet langer is dan uw standaard
onderhoudshoogte. De robotmaaier heeft meerdere
instelbare maaihoogtes.

Geplande route

De robotmaaier volgt een parallelle route die wordt
gegenereerd door een routeringsalgoritme, waardoor
de efficiéntie toeneemt en gebruikers meer tijd
overhouden om van hun gazon te genieten.
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Slimme obstakelvermijding

Met zijn binoculaire camera en zijcamera's kan de
robotmaaier verschillende soorten objecten detecteren
en identificeren, dienovereenkomstig verschillende
routes uitvoeren en een balans vinden tussen veiligheid
en maaidekking.

Aanpassing aan verschillende
obstakels en terreinen

De robotmaaier is uitgerust met een vierwielaandrijving
en een dynamisch veersysteem, waardoor hij beter kan
klimmen, obstakels beter kan nemen en stabieler rijdt
op oneffen terrein, voor consistente maaiprestaties.

Actief stuursysteem

Met een voorwielbesturingssysteem beschikt de
robotmaaier over een zero-turn-functie voor wendbare
bewegingen, waardoor het gazon efficiént kan worden
gemaaid (zelfs op een helling) en schade aan het gazon
wordt beperkt.

Regensensor en regenvertraging

De robotmaaier is IPX6-gecertificeerd waterbestendig
en geschikt voor gebruik buitenshuis. Het is echter
mogelijk dat het maaien van nat gras niet de beste
resultaten oplevert. De robotmaaier is uitgerust

met een regensensor die regen detecteert en de
robotmaaier vertelt om te stoppen met maaien en
terug te keren naar zijn oplaadstation. Daarna begint
het maaien opnieuw na een regenvertragingstijd
(standaard 180 min). U kunt de instelling van de
regenvertragingstijd via de app wijzigen.

Zwevend maaiplateau

Door het zwevende maaiplateau kan de robotmaaier
zich dynamisch aanpassen aan veranderingen in het
terrein, waardoor een gelijkmatiger en consistenter
maairesultaat op ongelijkmatige oppervlakken wordt
verkregen.

U hoeft geen gemaaid gras te
verzamelen

Het korte gemaaide gras dat achterblijft, hoeft niet te

worden geharkt of verzameld, omdat het als natuurlijke
mest voor uw gazon dient.

PreciEdge-module
Deze module moet apart worden aangeschaft
Door het innovatieve ontwerp met twee messen kan

de robotmaaier dicht bij muren maaien, waardoor u
minder vaak handmatig hoeft te randen.

Diefstalbeveiliging

De robotmaaier is uitgerust met een ingebouwd hoog
alarm en een 4G en antidiefstalmodule. Het bevat ook
een vakje voor een tracker waarin u een tracker kunt
installeren (wordt apart verkocht).




Voorbereiding en
installatie

De app voorbereiden
@ Download de app

Scan de QR-code om de
Roborock-app te installeren.

@ Bereid uw telefoon voor

Voordat u verdergaat, moet u ervoor zorgen dat
Bluetooth op uw telefoon is ingeschakeld. Dit is
essentieel voor het vinden en koppelen van uw
robotmaaier tijdens het installatieproces.

© De robotmaaier verbinden

1. Houd @ 3 seconden ingedrukt om de robotmaaier
in te schakelen en voer de PIN-code in. De
standaardcode is 0000.

2. Open de Roborock-app.

3. Scan de QR-code op de robotmaaier via de app
of houd de knoppen @ en @ tegelijkertijd 3
seconden ingedrukt om verbinding te maken.

Opmerking:
* Wij raden aan verbinding te maken met een 2,4 GHz WiFi-netwerk.

e Zorg ervoor dat uw robotmaaier zich binnen een Bluetooth-
verbindingsbereik (6 m/19,69 ft) bevindt.

Het gazon voorbereiden

Maai uw gazon op de standaard onderhoudshoogte
voordat u gaat maaien. Verwijder afval, speelgoed, draden,
stenen of andere obstakels. Zorg ervoor dat kinderen en
huisdieren uit de buurt van het gazon blijven.

Standaard onder-
houdshoogte

~o © E@(A%‘»L
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Installeer het oplaadstation
Zoek een geschikte locatie

Het is belangrijk om een geschikte plaats voor het
oplaadstation te kiezen, zodat de robotmaaier goed kan
worden aangesloten. Zie onderstaande handleiding:
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1. Het oplaadstation moet op een vlakke ondergrond in
een open ruimte en dicht bij de batterijlader worden
geplaatst (binnen 10 m/32,81 ft).

2. Wij raden u aan om het oplaadstation te plaatsen
waar het WiFi-signaal sterk is.

3. Binnen een straal van 2 meter (6,56 ft) rond het
oplaadstation mogen zich geen obstakels bevinden
en moet het gras minder dan 9 cm (3,54 in) hoog zijn.

w  <9cm (3,54 in)

v 2m (6,56 ft) 2m (6,56 ft)

Wow
2 m (6,56 ft)

Wow
Wow

4. De dockingmarkeringen op de oplaadtoren moeten
duidelijk zichtbaar zijn.

Installeer het oplaadstation

1. Bevestig de oplaadbasisplaat aan de grond met de
bijgeleverde schroeven en inbussleutel.




2. Gebruik de verlengkabel om het oplaadstation op de Installeer het RTK-referentiestation

batterijlader aan te sluiten. U moet de 2-pins connector
uitlijnen, volledig inschuiven en de vergrendelingsring
vastdraaien om de aansluiting te voltooien.

A De driehoekige pen kan letsel veroorzaken. Ga
voorzichtig te werk.

) . 1. Monteer de twee bevestigingsstangen.
3. Sluit de batterijlader aan op het stopcontact. 2. Draai de driehoekige pen vast zoals op de afbeelding.
3. Schroef de bevestigingsstang op de driehoekige pen
totdat deze stevig vastzit.

\ 4. Steek de bevestigingsstang stevig in een vlakke

— ondergrond en zorg ervoor dat hij rechtop blijft staan.

Q .

I . .
| ' o

Oir‘er;"”gzl el konoel ) ; 5. Schuif de GNSS-antenne in de bevestigingsstang en

* Als u de verlengkabel moet loskoppelen, maakt u eerst de

vergrendelingsring los en trekt u vervolgens de connector eruit. zet deze vast met een schroef,

e Zorg ervoor dat de batterijlader minstens 30 cm (11,81 in) boven de
grond staat om schade door water of vocht te voorkomen.

 Steek de stekker van het apparaat in een stopcontact binnenshuis of
in een waterdicht stopcontact buitenshuis.

4. Als de instelling juist is, licht de indicator op het
oplaadstation groen op.
-y
@ |

4

@)

- @ 6. Gebruik de RTK-verlengkabel om de GNSS-antenne
aan te sluiten op het oplaadstation, zoals weergegeven
in de afbeelding.

< o~
=30 cm L/\\/\

mgtin)

Installeer het RTK-
referentiestation

Zoek een geschikte locatie

Het RTK-referentiestation levert zeer nauwkeurige
positioneringssignalen aan de robotmaaier. Voor

een stabiele signaalontvangst plaatst u het RTK-
referentiestation in een open gebied, minstens 2 meter
(6,56 ft) verwijderd van muren of hekken.

Open lucht
Opmerking: Als u de verlengkabel wilt loskoppelen, draait u eerst de
>2m (6,56 ft) | >2 m (6,56 ft) vergrendelingsring los en trekt u vervolgens de connector eruit.
7. Als het RTK-referentiestation goed werkt, blijft de

indicator groen branden.
Opmerking: Zet alle onderdelen van het RTK-referentiestation vast voor

het geval er storm of harde wind komt.

I
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8. Gebruik de bijgeleverde kabelklemmen om de
verlengkabel aan de bevestigingsstang te bevestigen
en zet hem met pennen aan de grond vast. Zorg
ervoor dat de pennen volledig in de grond zijn
gestoken.

O |

Opmerking: Om een goede satellietontvangst te behouden, mag u het
RTK-referentiestation niet verplaatsen terwijl de robotmaaier in werking
is en mag u geen voorwerpen op of boven de antenne plaatsen.

Laad de robotmaaier op
voor de eerste keer

We raden aan de robotmaaier volledig op te laden

voor het eerste gebruik om optimale prestaties van de
batterij te garanderen. Plaats de robotmaaier op het
oplaadstation en zorg ervoor dat de oplaadcontacten
op zowel de robotmaaier als het oplaadstation goed zijn
uitgelijnd. Als de verbinding succesvol is, zal de indicator
op het station groen pulseren.

(D]

@
-®

4

Breng het werkgebied in
kaart

A Volg de robotmaaier tijdens het in kaart brengen.
Behoud altijd balans en stabiliteit, vooral op hellingen.
Loop - ren niet - tijdens het gebruik van de
robotmaaier.

1. Zorg ervoor dat de robotmaaier is ingeschakeld en
dat WiFi en Bluetooth zijn verbonden.

2. Voordat u met het in kaart brengen begint, moet
u ervoor zorgen dat u het gazongebied zorgvuldig
hebt geinspecteerd en het werkgebied duidelijk hebt
afgebakend. Zodra het gebied is gedefinieerd, volgt u
de instructies voor het in kaart brengen die in de app
worden gegeven.

3. De robotmaaier zal langs de grens van het aangewezen
gebied rijden en de kaart dienovereenkomstig
registreren.
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Klaar om te maaien

A Zorg er altijd voor dat uw robotmaaier binnen het
aangegeven werkgebied wordt gebruikt.

Begin met maaien

Druk op @ en
bevestig met €@ om
het maaien te starten.
U kunt ook via de app
beginnen met maaien.

Pauze

Druk op @ om de robotmaaier te pauzeren of
pauzeer hem via de app.

Opmerking: De @ knop heeft voorrang op alle andere opdrachten.
Als u op @ op de robotmaaier drukt, kunt u het maaien alleen
hervatten door op @ te drukken en daarna te bevestigen met €@ op
het bedieningspaneel.

Ga door met maaien

Druk op @ en bevestig met
@ op het bedieningspaneel
of gebruik de app om het
maaien te hervatten.

In de volgende situaties

kan de robotmaaier alleen
worden hervat door op @
te drukken en vervolgens te
bevestigen met @€:

* De robotmaaier werd gestopt door op @ te drukken.
¢ De robotmaaier werd gekanteld of opgetild.

Terug naar opladen

U kunt de robotmaaier
terugsturen naar het
oplaadstation door op @
te drukken en te bevestigen
met @3 of via de app.

Opmerking: Voor de gezondheid van
uw gazon raden wij af om te maaien
terwijl de sproeiers aan staan.

Onderhoud

A Draag tijdens het onderhoud altijd gesloten schoeisel
en een lange broek. Sandalen en blote voeten zijn
ten strengste verboden.

Om goede maaiprestaties te behouden en de levensduur
van uw robotmaaier te verlengen, moet de robotmaaier
wekelijks worden geinspecteerd en onderhouden.



Reinigen

A Maak geen gebruik van benzine, alcohol of andere
bijtende oplosmiddelen om onderdelen van het
product te reinigen.

A Spoel de bodem niet af met een hogedrukreiniger
met een druk hoger dan 12,0 MPa.

Reinig de robotmaaier regelmatig (indien nodig) om vuil
en gemaaid gras van de wielen, camera's, schijven, enz.
te verwijderen.

Controleer voor het reinigen of:

e De robotmaaier is uitgeschakeld.

* De schroeven van het deksel van het compartiment
volledig zijn vastgedraaid om de robotmaaier af te
sluiten.

Bovenkant

Verwijder opgehoopt vuil met een slang, doek of
borstel van het actieve stuursysteem, het dynamische
veersysteem en andere onderdelen.

Binoculaire camera en zijcamera's
Controleer en reinig de cameralens regelmatig met een
zachte, droge doek. Een schone lens is essentieel voor
optimaal zicht en optimale prestaties.

Oplaadcontacten

Maak de oplaadcontacten op de robotmaaier schoon
met een zachte doek.

Opmerking: Zorg ervoor dat de contactpunten volledig opgedroogd zijn
voordat u de robotmaaier opnieuw start.
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Onderste gedeelte

A Draag werkhandschoenen ter bescherming.

Draai de robotmaaier voorzichtig om op een zachte
ondergrond. Verwijder het vuil en het gras met behulp
van borstels of een waterslang. Reinig de schijf en

het chassis grondig. Draai de schijf en messen om te
controleren of ze goed werken. Verwijder eventueel vuil
om beschadiging van de bladschijf te voorkomen.

Opmerking: Zorg ervoor dat u de messen niet met uw handen aanraakt.

Aandrijfwielen

Verwijder modder en gemaaid gras met behulp van
borstels en een waterslang om ervoor te zorgen dat de
robotmaaier een goede tractie behoudt.

Oplaadstation

A Haal de stekker van het oplaadstation uit het
stopcontact voordat u het schoonmaakt.

Reinig de oplaadcontacten en het vuil op de
dockingmarkeringen met een doek. Reinig de
oplaadbasisplaat met een tuinslang.

Opmerking: Zorg dat de contactpunten volledig zijn opgedroogd voordat
u de maaier opnieuw start.

Vervangen

Messen

A Wees voorzichtig bij het vervangen van de messen
en draag altijd handschoenen.

A Zorg dat alle messen en schroeven worden
vervangen. Gebruik de schroeven nooit opnieuw - als
u dat wel doet, kan het mes losraken en ernstig letsel
veroorzaken.




1. Schakel de robotmaaier uit.
2. Draai de robotmaaier voorzichtig om op een zachte
ondergrond.

3. Lijn de schroefgaten op de beschermplaat uit met
de messchroeven, draai vervolgens de schroeven los
met een handschroevendraaier en verwijder de oude
messen. Let op de scherpe randen.

4. Houd de schroefgaten in de beschermplaat uitgelijnd
met die in de messen en de bladschijf, en draai
vervolgens de nieuwe messen vast met nieuwe
schroeven.

A Gebruik nooit een elektrische schroevendraaier om
de messen te verwijderen of te installeren.

5. Zorg ervoor dat de messen stevig vastzitten en vrij
kunnen draaien.

6. Als de messen niet vrij kunnen draaien, draait u de
schroeven los, past u de hoek van de messen aan
en draait u de schroeven weer vast. Controleer voor
gebruik of de messen vrij kunnen draaien.

Opmerking: Wij raden u aan om de messen na installatie om de 1-2
maanden te vervangen.

Batterij

We raden aan om de batterij van de robotmaaier om

de twee jaar te vervangen. Vervang de batterij niet zelf.
Neem contact op met ons aftersalesteam of onze dealer
voor hulp.

Langdurige opslag

Als de robotmaaier gedurende een langere periode
niet gebruikt wordt (bijv. tijdens de winter wanneer het
gras in rust is of om andere redenen), volg dan deze
stappen:
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Robotmaaier

1. Laad de robotmaaier op tot 50-70% voordat u hem
voor langere tijd opbergt. Laad hem na 12 maanden
op als hij nog opgeslagen is, en daarna eenmaal per
jaar.

2. Schakel de robotmaaier uit.

3. Reinig hem grondig.

Station

1. Haal de stekker van de batterijlader uit het stopcontact.

2. Koppel de verlengkabels los van het station.

3. Koppel de oplaadtoren los van de oplaadbasisplaat
en bewaar deze op een droge, goed geventileerde
plaats binnenshuis.

Opmerking: Wij raden aan om de oplaadbasisplaat in de oorspronkelijke
positie te houden. Als het verplaatst is, moet u het werkgebied opnieuw
in kaart brengen.

Opnieuw opstarten na
langdurige opslag

Om de de robotmaaier terug op te starten na langdurige

opslag, volgt u de onderstaande stappen:

1. Zorg ervoor dat het oplaadstation en de accessoires
schoon en vrij van oxidatie zijn. Als u tekenen van
oxidatie aantreft, neem dan contact op met uw
Roborock-dealer of de serviceafdeling.

2. Plaats de oplaadtoren in de oplaadbasisplaat. Draai de
schroeven aan beide zijden van de oplaadtoren vast.

3. Sluit de verlengkabels aan, schakel de robotmaaier in
en controleer of deze succesvol is verbonden met de

app.

Probleemoplossing

Als u problemen ondervindt tijdens het gebruik van uw
robotmaaier, raadpleeg dan de FAQ of de artikelen over
fouten op https://garden-support.roborock.com of in
het gedeelte over de Roborock-app.



Technische gegevens

Basisinformatie

Naam Z115 Z130 Z150
Model RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Aanbevolen maaiopperviakte 1500 m? 3000 m? 5000 m?
Afmetingen (LxBxH) 661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Nettogewicht (inclusief batterij)

21,2 kg (46,74 Ibs.)

21,3 kg (46,96 Ibs.)

21,5 kg (47,40 Ibs.)

Parameter

Maaitijd per volledige oplading Ong. 55 min Ong. 85 min Ong. 110 min
Maaibreedte 24 .cm (9,45 in)

Maaihoogte 20-70 mm (0,79-2,76 in)

Oplaadtijd Ong. 65 min Ong. 75 min Ong. 70 min

Aandrijffmotorsnelheid

0,45 m/s (1,48 ft/s) (Dagelijks)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (Efficiént)

0,45 m/s (1,48 ft/s) (Dagelijks)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (Efficiént)

0,6 m/s (1,97 ft/s) (Dagelijks)
0,8 m/s (2,62 ft/s) (Efficiént)

Mesmotorsnelheid

2500/min

Geluidsemissies

Gemeten geluidsvermogensniveau, LWA 61 dB(A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB(A)
Onzekerheden in geluidsvermogen,

WA 3dB(A)

Geluidsdrukniveau, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55 dB (A)
Onzekerheden in geluidsdrukniveau, KpA | 3 dB (A)

Werkomstandig-
heden

Temperatuur

Werktemperatuur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) aanbevolen
Opslagtemperatuur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) aanbevolen

IP-classificatie

Maaikop en oplaadstation: IPX6

RTK-referentiestation IPX5
Batterijlader: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Connectiviteit LoRa EU: 863—870 MHz
frequentiebereik AU: 915—928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5 GHz Sub-band 4: <14 dBm
Max. radiofre- EU: <14 dBm
quentievermo- LoRa AU: <20 dBm
gen
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM <32 dBm
Batterijtype Lithium-ionbatterij
Nominale spanning 21,6 V=
Batteri Nominale capaciteit 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Batterij laden stroom 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.
Temperatuur Oplaadtemperatuur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) aanbevolen
P Opslagtemperatuur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) aanbevolen
Ingangsspanning 32 V=
Ingangsstroom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Oplaadstation
Uitgangsspanning 32V=/52V=
Uitgangsstroom 32A/1TA 4A1TA 58 A/1TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Ingangsspanning 100-240 vV~
Batterijlader
Uitgangsspanning 32 V=
Uitgangsstroom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Model MBSOORR
RTK- .
referentiestation | 1192ngsspanning 22 V=
Ingangsstroom TA
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EU-conformiteitsverklaring

Hierbij verklaart Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. dat deze apparatuur voldoet aan de Machinerichtlijn 2006/42/
EG. De volledige tekst van de EU-conformiteitsverklaring van overeenstemming is beschikbaar op het volgende
internetadres: https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Naam van de fabrikant: Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.

Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China

Adres

Naam van de gemachtigde )
) Roborock International B.V.
vertegenwoordiger

Adres Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Hierbij verklaren wij dat deze DoC is afgegeven onder de uitsluitende verantwoordelijkheid van het bedrijf
Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. en dat de producten:

Productbeschrijving Robotmaaier
Type(model) aanduiding(en) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Serienummer RXXXXXYYYYYYYY (X' staat voor elke letter van A tot Z behalve O en [, 'Y' staat voor elk cijfer van 0 tot 9)

zijn in overeenstemming met en gecontroleerd door middel van tests op basis van de bepalingen van de
volgende EU-richtlijnen:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Machinerichtlijn 2006/42/EG 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Verantwoordelijke voor het afleggen van deze verklaring:

Gedrukte naam: Dollar Qian

Functie/titel: Certificeringsmanager

Handtekening: Obier Gron

Datum van uitgifte: 2025-12-08

Plaats van uitgifte: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, P.R. China
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Overseettelse af den originale brugsanvisning.

Dette er en flersproget vejledning, der er udarbejdet med engelsk som originalsprog. I tilfeelde af uoverensstemmelser
mellem den engelske version og versioner i andre sprog er den engelske version gaeldende.

Billederne er kun taenkt som illustrationer og gengiver muligvis ikke produktet
preecist.

Dansk

RockMow Z1 Series

Brugervejledning til robotplaeneklipper I3

Laes denne brugervejledning omhyggeligt, inden du bruger produktet, og gem den til senere brug.

Indhold

070 Produktoversigt

074 Forberedelse og installation
076 Klar til at sla grees

077 Vedligeholdelse

078 Langtidsopbevaring

079 Fejlfinding

080 Tekniske data

081 EU-overensstemmelseserklaering
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Produktoversigt

A Pleneklipperen har klinger monteret i bunden.
Brug altid beskyttelseshandsker, nar du lafter

plaeneklipperen ud, og serg for, at siden med T x 1
klingerne vender udad. Skrue

A For at undgé at fa fingrene i klemme, skal du holde GNSS-antenne
haenderne vaek fra spraekker pa plaeneklipperen, mens (baseantenne)

du bevaeger den.

Monteringsstaenger

Pleneklipper

Ladetarn

Ladebaseplade

l l\ Trekantet plgk

RTK-referencestation

Ladestation

G Ixa 10

Batterioplader

Unbrakonagle Skruer til Plakker til

/@ ladestation forlaengerkabel

Forleengerkabel til batterioplader <.> x 4 | X 6 ‘,f X 6

Kabelclips Saet med

reserveklinge

RTK-forlaengerkabel
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Robotplaeneklipper (set ovenfra)

STOP-knap

Batterirum
Kontrolpanel
Heojttaler
GNSS-antenne Regnsensor
(tradlgs antenne)
4G- og Elektrisk

tyverisikringsmodul hejdejusteringssystem

Dynamisk

L Status for forlygter
affjedringssystem

Kikkertka- m

mera :| Detektions-

Rum til
sporingsenhed (

Sidekamera
modul
Lys

Aktivt styresystem
Ladekontakter

Kofanger

PreciEdge-modul

Dette modul szelges separat som ekstraudstyr.

Robotplaeneklipper (set nedefra)

| Drivhjul

Klinge

Svaevende enhed

Beskyttelsesplade

Drivhjul
Klingeskive

Handtag
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Brugerinterface

Strom

Tilfgj

Sla grees

Display

Fiern

Hjem

OK

STOP

Ikon og display

Beskrivelse

()

Batteriniveau

4G

e Lyser: 4G tilgeengelig

e Lyser ikke: Intet signal

e Blinker: Fejl i 4G- og
tyverisikringsmodul

WiFi

e Lyser: Tilsluttet

e Lyser ikke: Intet signal/ikke
tilsluttet

* Blinker: Venter pa
WiFi-forbindelse

e Blinker hurtigt: Tilslutter

Bluetooth
e Lyser: Tilsluttet
e Lyser ikke: Frakoblet

Las

e Lyser: Plaeneklipper last/
barnelds aktiveret

e Lyser ikke: Plaeneklipper last
op/bgrnelds deaktiveret

e Pulserer: Indtastning af PIN-kode

STOP
Pleneklipper stoppet.

OTA
Over-the-air (OTA)-opdatering.

Fejlkode

En kode som denne indikerer,
at der er sket en fejl med
pleneklipperen. Du kan laese
fejlartiklerne pa https://
garden-support.roborock.com
eller afsnittet i Roborock-appen
for at finde lgsninger.
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Ikon og display

Beskrivelse

Teende/slukke
De ydre segmenter roterer med
uret i en kontinuerlig ring.

Opladning
Displayet viser batteriniveauet
med cifre.

Graesslaning/Kortlaegning/
Returkersel

De fire cifre danner et mgnster
som vist i diagrammet. Hvert
enkelt segment af mgnsteret lyser
i reekkefglge. Nar hele mgnsteret
vises, gentages sekvensen.

VALTET
Plaeneklipper vaeltet.

LOFTET
Plaeneklipper lgftet.

Kontrol
Kontrol Beskrivelse
Tsend/sluk Tryk p4 @ og hold den nede i 3

sekunder.

Start med at sla
grees

Tryk pé @ og bekreeft derefter
med €D.

Stop
plaeneklipperen

Tryk pé @y

Send
plaeneklipperen
tilbage til
ladestationen.

Tryk pé @ og bekreeft derefter
med €B.

Aktivér
bgrneldsen

Tryk pé @ og hold den nede i 5
sekunder.

Las
pleneklipperen
op/deaktiver
berneldsen

Tryk pa en knap, og indtast
derefter PIN-koden.

Parring af
pleeneklipperen

Tryk péd @ og @ samtidigt i 3
sekunder.

Gendan
fabriksindstillinger

Tryk pé €9, @ og @
samtidigti 10 sekunder, og
indtast derefter PIN-koden.

Genstart
plaeneklipperen

Tryk pé € og hold den nede i 10
sekunder.




Sadan indtaster du PIN-koden

Indtast PIN-koden for at 1dse op for plaeneklipperen, far du
bruger den. Standardkoden er 0000, og du kan sendre koden
via appen. Tryk p& @ eller @ for at gge eller reducere tallet,
og tryk pa @€ for at bekreefte hvert enkelt ciffer.

Bemaerk: Opbevar PIN-koden sikkert, og videregiv den ikke til andre.

Indikatorer pa ladestation
og RTK-referencestation

Indika-
torposi-  Indikatorstatus Beskrivelse
tion
Lyser grent Plaeneklipper ikke
ladet op.
Pulserer grant Plaeneklipper
lader op.
Ladesta- 1 ved
tion e | yser rodt Fejl ve )
ladestation.
* Pleeneklipper
/ Lyser ikke fuldt ladet op.
e Kredslgbsfejl.
Lyser grent Steerkt RTK-signal.
Pulserer Svagt RTK-signal.
RTK-refe- orange
;encesta— Blinker Seger efter
on orange hurtigt ~ signal.
Pulserer )
& Der opstod en fejl.

hurtigt redt

Status for forlygter

Lysets

Lysets effekt Beskrivelse
farve
e Pleneklipper
lader op.
/ Lyser ikke e Pleneklipper eri

standby uden for
stationen.

Lysets

Lysets effekt Beskrivelse
farve
Blinker Teend/sluk.
. Over-the-air
Pulserer hurtigt
g (OTA)-opdatering.
Hvid Pulserer langsomt Plaer:ekhpperen
er pa pause.
e Kortlaegning.
. e Greesslaning.
yser * Returkersel til
opladning.
Pulserer langsomt Venper pa
BI3 forbindelse.
Pulserer hurtigt Tilslutter.
Rad Pulserer hurtigt Fejl.
Orange Pulserer langsomt Svagt RTK-signal.
Sensorer
Sensor Beskrivelse

Registrerer omgivelserne,
udfgrer forskellige handlinger
som reaktion pa forskellige
objekter forude og afvikler
fusionsalgoritmer sammen med
andre sensorer. Med to ekstra
sidekameraer far plaeneklipperen
et bredere synsfelt, hvilket hjaelper
den med at registrere pludselige
forhindringer og dreje uden
blinde vinkler, sa du far mere
sikker og palidelig drift.

Kikkertkamera
pa front og to
sidekameraer

Bruger GNSS til preecis
positionering, hvilket gar det
muligt for plaeneklipperen at
bestemme sin placering helt
ngjagtigt.

GNSS-antenne

Sadan virker den

Din robotplaeneklipper kan automatisk skifte

mellem graesslaning og opladning. Takket vaere det
centimeterngjagtige RTK-positioneringssystem og smart
kortleegning med kamera (et kikkertkamera pa fronten
og to sidekameraer) er det ikke ngdvendigt med et
afgraensningskabel for at definere arbejdsomradet. Med
en multisensorbaseret fusionsalgoritme og et bredt
detektionsomrade navigerer plaeneklipperen intelligent
rundt ved hjgrner og undgar forhindringer pa sikker vis.

Automatisk docking

Plaeneklipperen vender automatisk tilbage til
ladestationen, nar den er ved at lgbe tar for strgm.
Efter at have opladt et stykke tid vil plaeneklipperen
genoptage graesslaningen.




Graesslaning hele degnet

Kameraets lys ger det muligt for pleeneklipperen at
arbejde om natten. Via appen kan du ogsa indstille
plaeneklipperen til at veere skdnsom over for vilde dyr
ved ikke at sla graesset om natten.

Planlaegning

Du kan indstille tidsplanen for graesslaningen i
appen, og plaeneklipperen vil sa automatisk kare i
overensstemmelse hermed.

Klippehajde

For pleeneklipperen begynder at sla graes, skal du
sgrge for, at dit graes ikke er hgjere end normal
vedligeholdelseshgjde. Plaeneklipperen har flere
justerbare klippehgjder.

Planlagt rute

Pleeneklipperen falger en parallel rute genereret af en
rutealgoritme, hvilket sikrer hgjere effektivitet og giver
brugerne mere tid til at nyde graesplaenen.

Intelligent undvigelse af forhindringer
Med kikkertkameraet og sidekameraerne kan
pleeneklipperen registrere og identificere forskellige
typer objekter, kare forskellige ruter i overensstemmelse
hermed og afbalancere sikkerhed og graesslaning.

Tilpasning til forskellige forhindringer
og terraen

Plaeneklipperen er udstyret med et system med
multihjulstraek og et dynamisk affjedringssystem, som
forbedrer dens kgreevne, forbedrer ydeevnen ved
forhindringer og giver stabil bevaegelse pa ujeevnt
terraen, sa du far ensartet graesslaning.

Aktivt styresystem

Pleneklipperen har et forhjulsdrevet styresystem og
zero-turn-funktion til adraet bevaegelse, hvilket giver

effektiv deekning af graesplaenen (selv pa skraninger),
samtidig med at skader pa graesplaenen reduceres.

Regnsensor og regnforsinkelse
Pleneklipperen er vandafvisende i henhold til IPX6 og
er bygget til udenders brug. Nar man slar vadt graes,
giver det dog ikke de bedste resultater. Plaeneklipperen
er udstyret med en regnsensor, der registrerer regn og
forteeller plaeneklipperen, at den skal stoppe med at sla
graes og kgre tilbage til ladestationen. Den genoptager
derefter graesslaningen efter regnforsinkelsen (180
minutter som standard). Du kan aendre indstillingen for
regnforsinkelse via appen.

Sveevende enhed

Pleneklipperens sveevende enhed ger det muligt for
pleeneklipperen at tilpasse sig dynamisk til eendringer
i terraenet, hvilket sikrer mere jeevn og ensartet
graesslaning pa tveers af ujeevne omrader.

Ingen grund til at opsamle graesstykker
Resterne af det sldede graes er i s& sma stykker, at det
ikke behgver at blive revet sammen eller samlet op, da
det fungerer som naturlig ggdning til pleenen.
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PreciEdge-modul
Dette modul skal kgbes separat.

Grundet det innovative design med dobbelte klinger
kan plaeneklipperen klippe teet pa vaegge, hvilket
reducerer behovet for manuel kantklipning.

Tyverisikring

Plaeneklipperen har en indbygget alarm med en meget
hgj tone og et 4G- og tyverisikringsmodul. Der er ogsa
et rum til en sporingsenhed, hvor du kan installere
saddan en (szlges separat).

Forberedelse og
installation

Forbered appen
@ Download appen

Scan QR-koden for at installere
Roborock-appen.

@ Forbered din telefon

Far du fortseetter, skal du sgrge for, at din telefons
Bluetooth er teendt, da det er afggrende for at
finde og oprette forbindelse til din pleeneklipper i
opsatningsprocessen.

© Tilslut pleeneklipperen

1. Tryk pd @€ og hold den nede i 3 sekunder for at
teende for plaeneklipperen, og indtast PIN-koden.
Standardkoden er 0000.

2. Abn Roborock-appen.

3. Scan QR-koden pé plaeneklipperen via appen, eller
tryk pa knapperne @ og @ og hold dem nede
samtidigt i 3 sekunder for at oprette forbindelse.

Bemaerkninger:
 Vianbefaler at oprette forbindelse til et 2,4 GHz WiFi-netvaerk.

* Sgrg for, at din plaeneklipper er inden for Bluetooth-funktionens
forbindelsesafstand (6 m/19,69 fod).

Forbered graesplaenen

Far robotplaeneklipperen saettes i gang, skal du sla
graesplaenen til den normale vedligeholdelseshgjde. Fjern
alt affald, legetgj, ledninger, sten eller andre forhindringer.
Sgrg for at holde bgrn og kaeledyr vaek fra graesplaenen.

» ( Normal vedlige-
holdelseshgjde
—_
e 0 =20 W
o

_Ea

Ae %e )

Installer ladestationen

Find et egnet sted

Det er vigtigt at veelge et velegnet sted til ladestationen
for at sikre effektiv docking af plaeneklipperen. Se
vejledningen nedenfor:




1. Ladestationen skal placeres pa en plan overflade i et
abent omrade og teet pa batteriopladeren (inden for

10 m/32,81 fod).

2. Vi anbefaler, at du placerer stationen et sted, hvor
WiFi-signalet er staerkt.

3. Inden for en radius af 2 meter (6,56 fod) omkring
ladestationen ma der ikke vaere nogen forhindringer,
0g graesset ma ikke veere mere end 9 cm (3,54 tommer)
haijt.

w <9 cm (3,54 tommer)

Yo 2 m (6,56 fod) 2 m (6,56 fod)

Wow

2 m (6,56 fod)
Wow
Wow

4. Dockingmarkeringerne pa ladetarnet skal veere
tydelige.

Installer ladestationen

1. Fastger ladebasepladen i jorden med de
medfelgende skruer og unbrakongglen.
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2. Brug forlaengerkablet til at forbinde ladestationen
til batteriopladeren. Du skal justere det 2-benede
stik, saette det helt ind og stramme laseringen for at
afslutte tilslutningen.

3. Tilslut batteriopladeren til stikkontakten.

/
=30cm \/\
(.81 : L/\
b

tommer)

Bemaerkninger:

e Hvis du har brug for at frakoble forleengerkablet, skal du farst lasne
laseringen og derefter traekke stikket ud.

e Sgrg for, at batteriopladeren er placeret mindst 30 cm (11,81 tommer)
over jorden for at forhindre eventuelle vand- eller fugtskader.

e Slut enheden til en indendegrs stikkontakt eller en vandtaet udendars
stikkontakt.

4. Hvis opseetningen er korrekt, lyser indikatoren pa

ladestationen grent.
(ang
(B4

-®

Installer RTK-
referencestationen

Find et egnet sted

RTK-referencestationen leverer positionssignaler med
hgj praecision til pleeneklipperen. For at sikre stabil
signalmodtagelse skal RTK-referencestationen placeres
i et abent omrade og mindst 2 meter (6,56 fod) fra
vaegge eller hegn.

Aben himmel

Bemaerk: Alle komponenter i RTK-referencestationen skal sikres i
tilfeelde af storm eller kraftig vind.

Installer RTK-referencestationen

A Den trekantede plgk kan forarsage skade. Skal
handteres forsigtigt.

1. Saml de to monteringsstaenger.

2. Spaend den trekantede plagk som vist pa billedet.

3. Skru monteringsstangen fast pa den trekantede plak,
indtil den er forsvarligt fastspaendt.




4. Seet monteringsstangen godt fast et sted i jorden,
hvor der er jaevnt, og serg for, at den forbliver oprejst.

.g |
. -

| ' Wow

5. Monter GNSS-antennen pa monteringsstangen, og
fastger den med en skrue.

R

6. Brug RTK-forleengerkablet til at forbinde GNSS-
antennen til ladestationen som vist pa billedet.

e

Bemaerk: Hvis du gnsker at frakoble forlaengerkablet, skal du ferst lasne
laseringen og derefter traekke stikket ud.

7. Nar den fungerer korrekt, vil indikatoren pa RTK-
referencestationen lyse konstant grgnt.

I

8. Brug de medfglgende kabelclips til at fastgare
forlaengerkablet til monteringsstangen, og fastger
det til jorden med plgkker. Sgrg for, at plokkerne er
helt nede i jorden.
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Bemaerk: For at bevare korrekt satellitmodtagelse ma du ikke flytte
RTK-referencestationen, mens plaeneklipperen er i drift, og du ma ikke
placere genstande pa eller over antennen.

Opladning af plaeneklipperen
forste gang

Vi anbefaler at oplade plaeneklipperen fuldt inden
farste brug for at sikre optimal batteriydelse. Placer
pleneklipperen i ladestationen, og serg for, at
ladekontakterne pa bade plaeneklipperen og stationen
befinder sig korrekt i forhold til hinanden. Hvis
forbindelsen lykkes, vil indikatoren pa stationen lyse
gront.

()
@4

-®

Kortlaegning af arbejdsom-
radet

A Folg plaeneklipperen i lgbet af kortlaeegningsprocessen.
Serg for, at du altid har god balance og sikkert fodfze-
ste, isaer pa skraninger. Du skal ga - og ikke Igbe - nar
du bruger plaeneklipperen.

. Serg for, at pleeneklipperen er taendt, og at der er
WiFi- og Bluetooth-forbindelse.

2.Inden du starter kortlaegningsprocessen, skal du

sgrge for at have inspiceret graespleeneomradet
omhyggeligt og defineret arbejdsomradet
tydeligt. Nar omradet er defineret, skal du fglge
kortleegningsinstruktionerne i appen.

3. Pleneklipperen vil kgre langs graensen af det angivne

omrade og registrere kortet i overensstemmelse
hermed.

Klar til at sla graes

A Sorg altid for, at din plaeneklipper anvendes inden for
det kortlagte arbejdsomrade.

Start med at sla graes

—

Tryk pé @ og bekraeft
derefter med @B for at
starte med at sla graes.
Alternativt kan du starte
greesslaningen via appen.




Pause

Tryk pa @ for at saette pleeneklipperen pa pause, eller
seet den pé pause via appen.

Bemaerk: Knappen @ tilsidesaetter alle andre kommandoer. Hvis du
trykker pa @il pa pleeneklipperen, kan du kun genoptage graesslaningen
ved at trykke pa @ og derefter bekraefte med @ pa kontrolpanelet.

Genoptag graesslaning

Tryk p& @ og bekreeft
derefter med €@ pa
kontrolpanelet, eller brug
appen til at genoptage
graesslaningen.

[ felgende situationer

kan plaeneklipperen kun
genoptage arbejdet, ved

at man trykker pa @ og
derefter bekreefter med €:

* Pleneklipperen blev stoppet ved tryk p& @l.
e Pleneklipperen blev vippet eller Igftet op.

Retur til opladning

Du kan sende
plaeeneklipperen tilbage til
ladestationen ved at trykke
pa @ og bekraefte med
@ cller via appen.
Bemaerk: Af hensyn til din
graesplaenes sundhed anbefaler vi

ikke at sla graes, mens plaenen bliver
vandet med sprinklere.

Vedligeholdelse

A Brug altid lukkede sko og lange bukser under
vedligeholdelse. Sandaler og bare fgdder er strengt
forbudt.

For at opretholde tilfredsstillende graesslaning og
forlzenge plaeneklipperens levetid er det ngdvendigt
med ugentlige inspektioner og vedligeholdelse.

Rengering

A Brug ikke benzin, alkohol eller andre ztsende
oplgsningsmidler til at renggre produktets dele.

A Undlad at skylle plaeneklipperen med en
hajtryksrenser, der har et tryk hgjere end 12,0 MPa.

Renggr pleneklipperen regelmaessigt (efter behov) for at
fierne snavs og graesstykker fra hjul, kameraer, skiver etc.

For renggring skal du sgrge for folgende:

e At plaeneklipperen er slukket.

e At skruerne pa deekslet til rummet er helt spaendt, sa
plaeneklipperen er helt lukket.
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Qverste del

Fjern snavs med en slange, klud eller bgrste pa det
aktive styresystem, det dynamiske affjedringssystem og
andre dele.

Kikkertkamera og sidekameraer

Kontroller og renger kameralinsen regelmaessigt med
en blgd, ter klud. En ren linse er afggrende for optimal
registreringsevne og ydeevne.

Ladekontakter

Renggr ladekontakterne pa plaeneklipperen med en
blad klud.

Bemaerk: Sgrg for, at kontakterne er helt terre, for du genstarter
plaeneklipperen.

Nederste del

A Brug arbejdshandsker for beskyttelse.

Vend forsigtigt pleeneklipperen om pa en blad
overflade. Fjern snavs og graesstykker med bgrste eller
vandslange. Renggr skiven og chassiset grundigt. Drej
skiven og klingerne for at sikre, at de fungerer korrekt.
Fjern snavs for at forhindre beskadigelse af klingeskiven.

Bemaerk: Pas pa ikke at rgre ved klingerne med haenderne.




Drivhjul

Fjern mudder og graesstykker med barste og
vandslange for at sikre, at pleeneklipperen bliver ved
med at have god grebsevne.

Ladestation

A Tag ladestationen ud af stikkontakten, far du renggr
den.

Renger ladekontakterne, og fjern snavs pa

dockingmarkeringerne med en klud. Rengar

ladebasepladen med en slange.

Bemaerk: Sgrg for, at kontakterne er helt tarre, for du genstarter
plaeneklipperen.

Udskiftning
Klinger

A Veer forsigtig, nar du udskifter klingerne, og brug
altid handsker.

A Sorg for at alle klinger og skruer er udskiftet.
Genbrug aldrig skruerne - det kan fare til, at
klingen Igsner sig, hvilket kan resultere i alvorlig
personskade.

1. Sluk plaeneklipperen.
2. Vend forsigtigt plaeeneklipperen om pa en blad
overflade.

3. Sgrg for, at skruehullerne pa beskyttelsespladen, ud
for klingernes skruer, lgsn derefter skruerne med en
manuel skruetraekker og fjern de gamle klinger. Pas
pa de skarpe kanter.
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4. Serg for, at skruehullerne pa beskyttelsespladen er
ud for dem, der er pa klingerne og klingeskiven, og
speend sa de nye klinger med de nye skruer.

A Brug aldrig en elektrisk skruetraekker til at fierne eller
montere klingen.

5. Segrg for, at klingerne er spaendt godt fast og kan
rotere frit.

6. Hvis klingerne ikke kan rotere frit, skal du lgsne
skruerne, justere klingevinklen og derefter spaende
skruerne igen. Kontroller fgr brug for, at klingerne
kan rotere frit.

Bemazerk: Vi anbefaler, at du udskifter klingerne for hver 1-2 maneder
efter installationen.

Batteri

Vi anbefaler, at plaeneklipperens batteri udskiftes hvert
andet ar. Udskift ikke batteriet selv. Kontakt vores
eftersalgsteam eller din forhandler for at fa hjeelp.

Langtidsopbevaring

Hvis plaeneklipperen ikke er i brug i en lzengere periode
(f.eks. om vinteren, nar greesset ikke vokser, eller af
andre arsager), skal du felge disse trin:

Plaeneklipper

1. Oplad plaeneklipperen til 50-70 %, for den opbevares
i leengere tid. Genoplad den efter 12 maneder, hvis
den stadig er sat til opbevaring, og derefter én gang
om aret.

2. Sluk plaeneklipperen.

3. Renggr den grundigt.



Station

1. Tag batteriopladeren ud af stikkontakten.
2. Frakobl forleengerkablerne fra stationen.

3. Frakobl ladetarnet fra ladebasepladen, og opbevar
det et tgrt og godt ventileret indendars sted.

Bemaerk: Vi anbefaler, at ladebasepladen forbliver i sin oprindelige
position. Hvis den flyttes, skal arbejdsomradet kortleegges igen.

Genstart efter
langtidsopbevaring

For at genstarte plaeneklipperen efter langtidsopbevaring,

skal du felge nedenstéende trin:

1. Serg for, at ladestationen og dens tilbehar er ren
og uden oxidation. Hvis der er tegn pa oxidation,
skal du kontakte din Roborock-forhandler eller
eftersalgsservice.

2. Seet ladetarnet pa ladebasepladen. Spaend skruerne
pa begge sider af ladetarnet.

3. Forbind forlaengerkablerne, taend for plaeneklipperen
og kontroller, om den er forbundet til appen.

Fejlfinding

Hvis du stgder pa problemer, mens du bruger din
plaeneklipper, kan du lzese afsnittet Ofte stillede
spgrgsmal eller fejlartiklerne pa
https://garden-support.roborock.com eller i afsnittet
om fejl i Roborock-appen.
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Tekniske data

Grundlzeggende
informationer

Navn Z115 Z130 Z150
Model RRAROMON RRARTMON RRAR2ZMON
Anbefalet areal for graesslaning 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Ml (LxBxH)

661x475%294 mm (26,02x18,7%11,57 tommer)

Nettovaegt (inkl. batteri)

21,2 kg (46,74 Ibs.)

21,3 kg (46,96 Ibs.)

21,5 kg (47,40 Ibs.)

Graesslaningstid pr. fuld opladning Ca. 55 min. Ca. 85 min. Ca. 110 min.
Klippebredde 24 cm (9,45 tommer)
Klippehgjde 20-70 mm (0,79-2,76 tommer)
Opladningstid Ca. 65 min. Ca. 75 min. Ca. 70 min.
Parameter
0,45 m/s (1,48 fod/s) (om 0,45 m/s (1,48 fod/s) (om 0,6 m/s (1,97 fod/s) (om
) dagen) dagen) dagen)
Kerehastighed 0,6 m/s (1,97 fod/s) 0,6 m/s (1,97 fod/s) 0,8 m/s (2,62 fod/s)
(effektivt) (effektivt) (effektivt)
Motorhastighed for klinge 2500/min.
Malt lydstyrkeniveau, LWA 61 dB (A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB (A)
Lydstyrkeusikkerheder, KWA 3dB(A)
Stejniveau
Lydtryksniveau, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55dB (A)
Lydtryksusikkerheder, KpA 3dB(A)

Arbejdstilstand

Temperatur

Arbejdstemperatur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalet
Opbevaringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalet

IP-klassificering

Plaeneklipper og ladestation: IPX6
RTK-referencestation: IPX5
Batterioplader: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz, underliggende band 3: 5470-5725 MHz
5 GHz, underliggende band 4: 5725-5850 MHz
Frekvensomrade for LoR EU: 863-870 MHz
oRa
forbindelse Australien: 915-928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GSM
DCS1800
Bluetooth® <10dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz underliggende band 3: < 20 dBm
5 GHz underliggende band 4: < 14 dBm
Maks. EU: <14 dBm
LoRa .
radiofrekvenseffekt Australien: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM
<32dBm
Batteritype Lithium-ion-batteri
Nominel spaending 21,6 V=
) Nominel kapacitet 6 Ah 7.5 Ah 10 Ah
Batteri
Batteriopladningsstram 4 A maks. 5 A maks. 7 A maks.

Opladningstemperatur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalet

Temperatur )
Opbevaringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalet
Indgangsspaending 32V=
Indgangsstrem 3,75A 4,69 A 6,56 A
Ladestation
Udgangsspaending 32V=/52V=
Udgangsstrem 32A/1TA 4A/TA 58A/1TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
) Indgangsspaending 100-240 V~
Batterioplader -
Udgangsspanding 32 V=
Udgangsstrgm 3,75A 4,69 A 6,56 A
Model MBSOORR
RTK-referencestation Indgangsspaending 52 V=
Indgangsstrom TA
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EU-overensstemmelseserklsering

Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. erkleerer hermed, at dette udstyr er i overensstemmelse med maskindirektiv
2006/42/EC. Den fulde tekst til EU-overensstemmelsen er tilgeengelig pa falgende internetadresse:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Producentens navn Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resse
Jiangsu Province, P.R. China
Navn pa bemyndiget repraesentant Roborock International B.V.
Adresse Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Vi erklaerer hermed, at dette dokument er udstedt under selskabets eneansvar, Suzhou ShiRuizhuo Technology
Co., Ltd., og at produkterne:

Produktbeskrivelse Robotplaeneklipper
Type(model) betegnelse(r) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Serienummer RXXXXYYYYYYYY ("X" angiver alle bogstaver fra A til Z undtagen O og I, "Y" angiver ethvert tal fra O til 9)

er i overensstemmelse med og verificeret ved test i henhold til felgende EU-direktiver:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Maskindirektiv 2006/42/EC 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Person, der er ansvarlig for denne erklaering:

Trykt navn: Dollar Qian

Stilling/titel: Certificeringschef

Signatur: Ouler Gren

Udstedelsesdato: 2025-12-08

Udstedelsessted: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China

081



Oversattning av bruksanvisning i original.

Detta ar en flersprakig manual som har engelska som grundsprak. Vid eventuella avvikelser mellan den engelska
versionen och versioner pa andra sprak ska den engelska versionen ha foretrade.

Bilderna ar endast avsedda som illustrationer och kanske inte aterger produkten

exakt.

Svenska

RockMow Z1 Series

Anvandarmanual for
robotgrasklipparen

Las denna anvandarmanual noggrant innan du anvander produkten och foérvara den pa ett
sakert stalle for framtida bruk.

Innehall

083 Produktoversikt

087 Forberedelse och installation
090 Klart for klippning

090 Underhall

092 Langtidsférvaring

092 Felsokning

093 Tekniska data

094

EU-forsakran om overensstammelse
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Produktoversikt

A Klipparen ar forinstallerad med knivar i botten. Anvand

alltid skyddshandskar nar du lyfter klipparen och se till T x1
att bladen ar vanda utat. Skruv

A For att undvika klamning ska du hélla handerna borta GNSS-antenn
fran springor pa grasklipparen nar du flyttar den. (Basantenn)

Monteringsstanger

Klippare

Laddningstorn

Laddningsplatta

l l\ Triangelpinne

RTK-referensstation

Laddningsstation

= W [

Batteriladdare

Sexkantsnyckel Skruvar till Pinnar fér
/@ laddningsstation férlangningskabel
Forlangningskabel for batteriladdare <.> x4 X6 {x6
Kabelklammor Reservbladsats

°O-*

RTK-forlangningskabel
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Robotgrasklippare (vy uppifran)

STOPP-knapp

Batterifack
Kontrollpanel
Hégtalare
GNSS-antenn Regnsensor
(roverantenn)
4G och Elektriskt

stoldskyddsmodul héjdjusteringssystem

Dynamiskt Seraik
fjddringssystem tralkares status
Fack for

sparningsenhet ( Binokular

kamera Sikt-
modul
Fyllnadsljus

Aktivt styrsystem

Sidokamera

Laddningskontakter

Stotfangare
PreciEdge-modul
Valfritt och denna modul séljs separat.
Robotgrasklippare (vy underifran)

| Drivhjul

Blad

Flytande klippdack

Glidplatta

Drivhjul
Bladskiva

Handtag
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Anvandargranssnitt

Paslagning

Lagg till

Klipp

OK

STOPP

Ikon och display

Beskrivning

()

Batteriniva

4G

e Pa: 4G tillgangligt

* Av: Ingen signal

e Blinkande: Fel pa 4G och
stoldskyddsmodul

WiFi

e P3: Ansluten

* Av: Ingen signal/inte ansluten

e Blinkande: Vantar pa
WiFi-anslutning

* Blinkar snabbt: Ansluter

Bluetooth
¢ P4: Ansluten
e Av: Urkopplad

Las

e Pa: Grasklipparen last/Barnlas
aktiverat

e Av: Grasklipparen olast/Barnlas
inaktiverat

e Pulserande: Ange PIN-kod

STOPP
Grasklippare stoppad.

OTA
Uppdatering med OTA
(over-the-air).

Felkod

En kod som denna indikerar att
grasklipparen har stott pa ett fel.
Du hittar l6sningar i artikeln "Fel”
pa https://

garden-support. roborock.com
eller i avsnittet i Roborock-appen.
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Ikon och display

Beskrivning

Sla pa/stanga av
De yttre segmenten roterar
medurs i en kontinuerlig slinga.

Laddning
Displayen visar batterinivan i
siffror.

Klippning/Kartlaggning/
Atergang

De fyra siffrorna bildar ett
maonster som visas i diagrammet.
Varje segment av monstret tands
sekventiellt. Nar hela monstret
visas upprepas sekvensen.

LUTNING
Grasklipparen lutad.

LYFT
Grasklipparen lyft.

Kontroll

Kontroll

Beskrivning

Strom Pa&/Av

Hall ned @i 3 sekunder.

Paborija klippning

Tryck p& @ och bekréfta sedan
med €.

Stoppa
grasklipparen

Tryck G

Lat grasklipparen
ga tillbaka vid
laddningsstationen.

Tryck pa @ och bekréfta sedan
med €D.

Aktivera barnldset

Hall ned @ i 5 sekunder.

Las upp
grasklipparen/
Inaktivera barnlaset

Tryck pa valfri knapp och ange
sedan PIN-koden.

Anslut
grasklipparen

Hall ned @ och @ samtidigt i
3 sekunder.

Aterstall fabriksin-
stallningar

Hall ned €, @ och @
samtidigti 10 sekunder och
ange sedan PIN-koden.

Starta om
grasklipparen

Hall ned € i 10 sekunder.




Ange PIN-koden sa har

Ange PIN-koden for att lasa upp grasklipparen innan
du bdérjar anvanda den. Standardkoden ar 0000, du kan
andra koden via appen. Tryck pa @ eller @ for att
hoja eller sénka sifran och tryck p& @ for att bekrafta
varje siffra.

OBS: Forvara PIN-koden pa ett sakert stélle och avsloja den inte for
andra.

Indikatorer pa
laddningsstation och

RTK-referensstation
Indika-
torposi-  Indikatorstatus Beskrivning
tion
Fast gront Klippare oladdad.
Pulserande .
gront Klippare laddas.
Ladd- -
ningssta- oo . Fel pa
tion Fastrott laddningsstation.
e Klippare
!/ Av fulladdad.
e Kretsbrott
Fast gront Stark RTK-signal.
Pulserande Svag RTK-signal.
orange
RTK-refe-
Snabbt .
renssta- blinkande Soker efter
tion orange signal.
Snabbt
@= pulserande Fel har uppstatt.
rod
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Stralkares status

:,';lr‘;ets Ljusets effekt Beskrivning
* Klippare laddas.
/ Av e Klippare i
standby utanfor
stationen.
Flodande Strom Pa/Av.
Uppdatering med
Pulserar snabbt
OTA.
Vit Pulserar langsamt Klippare har pausat.
e Kartlaggning.
e Klippning.
Fast * Aterga till
laddning.
Pulserar langsamt vantar ba
BIS anslutning.
Pulserar snabbt Ansluter.
Rod Pulserar snabbt Fel.
Orange Pulserar langsamt Svag RTK-signal.
Sensorer
Sensor Beskrivning
Kanner av omgivningen, utfor
olika dtgarder beroende pa
Frimre olika féremal framfor sig och
binokulr kor fusionsalgoritmer med
Kamera andra sensorer. Med tva extra
och dubbla sidokameror far grasklipparen ett

bredare synfalt, vilket hjalper den
att upptacka plotsliga hinder och
svangar utan doda vinklar for en
sakrare och mer tillforlitlig drift.

sidokameror

Anvander GNSS for exakt
positionering, vilket gor att
slattermaskinen kan bestdamma
sin position med hog precision.

GNSS-antenn

Sa har fungerar den

Din robotgrasklippare kan automatiskt vaxla mellan
klippning och laddning. Tack vare det centimeterprecisa
RTK-positioneringssystemet och den smarta
kartlaggningen med en binokular kamera kravs ingen
avgransningskabel for att definiera arbetsomradet (en
binokular kamera fram och dubbla sidokameror). Med
en algoritm som kombinerar flera sensorer och ett stort
detekteringsomrade navigerar grasklipparen intelligent
i horn och undviker sakert hinder.



Automatisk dockning

Klipparen atervander automatiskt till laddningsstationen
nar batteriet borjar ta slut. Efter att ha laddats en stund
kommer klipparen att ateruppta klippningen.

Dygnet runt-klippning

Kamerans fyllnadsbelysning gor att klipparen kan
anvandas pa natten. I appen kan du aven stélla in
Klipparen s& att den tar hansyn till vilda djur.

Schema
Du kan stalla in klippschemat i appen, sa kors klipparen
automatiskt enligt det.

Klipphdjd

Innan du borjar klippa ska du se till att graset inte ar
langre an din vanliga underhallshojd. Klipparen har flera
justerbara klipphojder.

Planerad rutt

Klipparen foljer en parallell rutt som genereras av

en ruttplaneringsalgoritm, vilket garanterar hogre
effektivitet och ger anvandarna mer tid att njuta av sin
grasmatta.

Smart hinderundvikande

Med sin binokulara kamera och sidokamerorna
kan klipparen upptacka och identifiera olika typer
av foremal, valja olika rutter darefter och balansera
sakerhet och klipptackning.

Anpassa efter skiftande hinder och
terrang

Grasklipparen ar utrustad med fyrhjulsdrift och

ett dynamiskt fjadringssystem, vilket forbattrar

dess klattringsformaga, forbattrar prestandan vid
hinderpassering och ger stabil rorelse pad ojamn terrdng
for en jamn klippning.

Aktivt styrsystem

Med ett framhjulsstyrningssystem har grasklipparen
nollvandningsférmaga for smidiga rorelser, vilket ger
effektiv tackning av grasmattan (dven i sluttningar)
samtidigt som skadorna pa grasmattan minskas.

Regnsensor och regnférdréjning
Klipparen ar vattentalig enligt IPX6 och konstruerad
for utomhusbruk. Att klippa vatt grés ger dock inte
alltid basta resultat. Klipparen ar utrustad med

en regnsensor som kanner av regn och sager at
grasklipparen att sluta klippa och atervanda till
laddningsstationen. Den startar sedan klippningen
igen efter regnfordrojningstiden (180 minuter

som standard). Du kan éndra installningen for
regnfordrdjning via appen.

Flytande klippdack

Klipparens flytande klippdack gor att den anpassar sig
efter terrangens variationer, vilket ger ett jamnare och
mer enhetligt resultat pa ojamna ytor.

Inget behov av att samla upp klippt gras

Det korta gras som blir kvar behdver inte krattas ihop
eller samlas ihop, eftersom det fungerar som naturligt
godsel for din grasmatta.
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PreciEdge-modul
Denna modul kops separat.

Med sin innovativa design med dubbla blad kan
klipparen klippa ndra vaggar, vilket minskar behovet av
manuell kantklippning.

Stéldskydd

Grasklipparen har ett inbyggt hogfrekvent larm samt
en 4G- och stéldskyddsmodul. Den har dven ett fack att
installera en sparningsenhet i (saljs separat).

Forberedelse och
installation

Forbereda appen

@ Hamta appen

Skanna QR-koden for att
installera Roborock-appen.

@ Forbered din telefon

Innan du fortsatter ska du se till att Bluetooth
ar aktiverat, vilket ar nédvandigt for att hitta
och koppla ihop din grasklippare under
installationsprocessen.

©® Anslut klipparen

1. Hall €3 intryckt i 3 sekunder for att starta klipparen
och ange PIN-koden. Standardkoden ar 0000.

2. Starta Roborock-appen.

3. Skanna QR-koden pa klipparen via appen eller
hall knapparna @ och @ intryckta samtidigt i

tre sekunder for att ansluta.
OBS:

e Vi rekommenderar att du ansluter till ett 2,4 GHz WiFi-natverk.
e Se till att din klippare befinner sig inom Bluetooth-rackvidden
(6 m/19,69 fot).

Forbereda grasmattan

Klipp grasmattan till normal underhallshojd fore
klippning. Ta bort skrap, leksaker, sladdar, stenar och
andra hinder. Se till att barn och husdjur halls borta fran
grasmattan.

hallshjd

S Normal under-
e @ T=0 [ Mou }

_
[ER

{ﬁe %e )




Installera laddningsstationen

Hitta en lamplig plats

Det ar viktigt att valja en lamplig plats for

laddningsstationen for att sakerstalla effektiv dockning

av klipparen. Se guiden nedan:

1. Laddningsstationen ska placeras pa en plan yta i ett
Oppet utrymme och nara batteriladdaren (inom 10 m

/32,81 fot).

2. Virekommenderar att du placerar stationen dar WiFi-
signalen ar stark.

3. Inom en radie pa 2 meter (6,56 fot) runt
laddningsstationen far det inte finnas nagra hinder
och gréset far inte vara hogre an 9 cm (3,54 tum).

W <9.cm (3,54 tum)

Y 2 m (6,56 fot) 2 m (6,56 fot)

Wow

: 2'm (6,56 fot)
Wow
Wow

4. Dockningsmarkérerna pa laddningstornet ska
vara tydliga.
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Installera laddningsstationen

1. Fast laddningsplattan i marken med de medféljande
skruvarna och insexnyckeln.

2. Anvand forlangningskabeln for att ansluta
laddningsstationen till batteriladdaren. Du maste rikta
in den 2-poliga kontakten, satta in den helt och dra at
lasringen for att slutféra anslutningen.

3. Anslut batteriladdaren till eluttaget.

>30 cm « L/\\/\

(11,81 tum)‘;f(

OBS:

* Om du behdver koppla bort férlangningskabeln lossar du forst
lasringen och drar sedan ut kontakten.

e Se till att batteriladdaren ar placerad minst 30 cm (11,81 tum) 6ver
marken for att forhindra skador fran vatten eller fukt.

* Anslut enheten till ett uttag inomhus eller ett vattentatt uttag
utomhus.

4. Om installningen ar korrekt lyser indikatorn pa
laddningsstationen gront.

()

@
-®

4

Installera RTK-
referensstationen

Hitta en lamplig plats

RTK-referensstationen forser klipparen med

precisa positionssignaler. For att sakerstdlla stabil
signalmottagning ska RTK-referensstationen placeras pa
en Oppen yta, minst 2 meter (6,56 fot) fran vaggar eller
staket.



7. Néar allt fungerar som det ska lyser indikatorn pa& RTK-
referensstationen med fast gront sken.

Bar himmel

X

I

8. Anvand de medfdljande kabelklammorna for att fasta

OBS: Sakra alla komponenter i RTK-referensstationen vid stormar eller
starka vindar.

Installera RTK-referensstationen forlangningskabeln till monteringsstangen och sakra
den i marken med pinnar. Se till att pinnarna ar helt
A Den trekantiga pinnen kan orsaka skador. Hantera nedtryckta i marken.

den forsiktigt.
1. Montera de tva monteringsstangerna.
2. Dra at triangelpinnen enligt bilden.
3. Skruva fast monteringsstangen pa triangelpinnen tills
den sitter ordentligt fast. O
4. Satt fast monteringsstangen ordentligt i ett jamnt
underlag och se till att den star uppratt.

. 9 5 OBS: For att uppratthalla korrekt satellitmottagning, flytta inte RTK-
. referensstationen medan klipparen &r i drift och placera inga foremal pa

eller éver antennen.

I
| ' - Ladda klipparen for
forsta gangen

Vi rekommenderar att du laddar klipparen helt

innan forsta anvandningen for att sakerstalla

optimal batteriprestanda. Placera grasklipparen pa
laddningsstationen och se till att laddningskontakterna
pa bade grasklipparen och stationen ar korrekt
inriktade. Om anslutningen lyckas blinkar indikatorn pa

stationen gront.
@]I
B | Y
- @

6. Anvand RTK-forlangningskabeln for att ansluta GNSS-
antennen till laddningsstationen enligt bilden.

5. Satt in GNSS-antennen i monteringsstangen och fast
den med en skruv.

Planera arbetsomradet

A Folj klipparen under kartlaggningen. Hall alltid god
balans och sakert fotfaste, sarskilt i sluttningar. Ga -
spring inte - nar du anvander klipparen.

1. Se till att klipparen ar paslagen och att WiFi och
Bluetooth ar anslutna.

2.Innan du paborjar kartlaggningen ska du se till att
du har inspekterat grasmattan noggrant och tydligt
markerat arbetsomradet. Nar omradet har definierats
foljer du kartldggningsinstruktionerna i appen.

3. Klipparen kor 1dangs gransen for det angivna omradet
och ritar kartan darefter.

OBS: Om du vill koppla bort férlangningskabeln lossar du forst Iasringen
och dra sedan ut kontakten.
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Klart for klippning Rengoring

A Anvand inte bensin, alkohol eller andra frétande
[6sningsmedel for att rengdra nagon del av
produkten.

A Undvik att spola grasklipparen med en hogtryckstvatt
med ett tryck hogre an 12,0 MPa.

A Se alltid till att din klippare anvands inom det
markerade arbetsomradet.

o X . ° °
Paborja klippning
Tryck p& @ och bekréfta
med € for att starta
klippningen. Alternativt
kan du starta klippningen
via appen.

Rengor klipparen regelbundet (vid behov) for att ta bort
smuts och gras fran hjulen, kamerorna, skivorna etc.

Innan rengoring, se till att:

e Klipparen ar avstangd.

e Skruvarna pa facklocket ar ordentligt atdragna for att
tata klipparen.

Paus

Tryck p& @ for att pausa klipparen eller pausa den via
appen.

0OBS: Knappen @ asidosatter alla andra kommandon. Om du trycker
pa @ pa klipparen kan du endast ateruppta klippningen genom att
trycka pa @ och sedan bekrafta med @ pa kontrollpanelen.

Ateruppta klippning

Tryck p& @ och bekréfta
med @ pé kontrollpanelen
eller anvand appen for att
ateruppta klippningen.

[ foljande situationer kan
klipparen endast aterupptas
genom att trycka p& @ och
sedan bekrafta med €:

* Klipparen stoppades Binokular kamera och sidokameror
genom att trycka pd @Y.

e Klipparen lutades eller
lyftes.

Ovre holje

Ta bort smuts som samlats med en slang, trasa eller
borste pa det aktiva styrsystemet, det dynamiska
fijadringssystemet och andra delar.

Kontrollera och rengdr kameralinsen regelbundet med
en mjuk, torr trasa. En ren lins ar avgérande for optimal
syn och prestanda.

Aterga till laddning

Du kan skicka

tillbaka klipparen till
laddningsstationen genom
att trycka pa @ och
bekrafta med € eller via
appen.

OBS: For att halla din grasmatta frisk
rekommenderar vi att du inte klipper

gréset medan vattenspridare &r pa. Ladd ningskonta kter
Rengor laddningskontakterna pa klipparen med en
mjuk trasa.

Underhall

A Bir alltid slutna skor och langbyxor under underhall.
Sandaler och bara fotter ar strangt forbjudna.

For att bibehalla tillfredsstallande klippresultat och
forlanga klipparens livslangd maste den inspekteras och
underhallas varje vecka.

OBS: Se till att kontakterna ar helt torra innan du startar klipparen igen.
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Undersidan

A Anvind skyddshandskar.

vand forsiktigt klipparen pa en mjuk yta. Ta bort skrap
och gras med borstar eller vattenslang. Rengor skivan
och chassit noggrant. Vrid skivan och bladen for att
sakerstalla att de fungerar korrekt. Ta bort eventuella
rester for att undvika skador pa skivan.

OBS: Var forsiktig sa att du inte ror vid knivarna med handerna.

Drivhjul
Ta bort lera och gras med borstar och en vattenslang
for att sakerstalla att klipparen har bra grepp.

Laddningsstation

A Koppla bort laddningsstationen fran eluttaget innan
rengoring.

Rengor laddningskontakterna och smutsen pa

dockningsmarkoérerna med en trasa, och rengor

laddningsplattan med en slang.

OBS: Se till att kontakterna ar helt torra innan du startar klipparen igen.

Byte av

Blad

A Var forsiktig nar du byter blad och anvand alltid
handskar.

A Se till att alla blad och skruvar byts ut. Ateranvand
aldrig skruvarna - det kan leda till att bladet lossnar
och orsaka allvarliga skador.
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1. Stang av klipparen.
2.Vand forsiktigt klipparen pa en mjuk yta.

3. Rikta in skruvhalen pa glidplattan med bladskruvarna,
lossa sedan skruvarna med en manuell skruvmejsel
och ta bort de gamla bladen. Se upp for vassa kanter.

4. Hall glidplattans skruvhal i linje med dem pa bladen
och bladskivan. Dra sedan at de nya bladen med nya
skruvar.

A Anvand aldrig en elektrisk skruvmejsel for att ta bort
eller satta fast bladet.

5. Se till att bladen &r ordentligt atdragna och kan rotera
fritt.

6. Om bladen inte kan rotera fritt, lossa skruvarna,
justera bladvinkeln och dra sedan &t skruvarna igen.
Se till att bladen kan rotera fritt fére anvandning.

OBS: Virekommenderar att du byter ut bladen varje 1-2 manader efter
installationen.

Batteri

Vi rekommenderar att klipparens batteri byts ut
vartannat ar. Byt inte batteriet pa egen hand. Kontakta
var kundtjanst eller aterforsaljare for hjalp.



Langtidsforvaring

Om klipparen inte anvands under en langre tid (t.ex.
under vintern nar graset ar i vilolage eller av andra skal),
folj dessa steq:

Klippare

1. Ladda klipparen till 50-70 % innan du forvarar den
under en langre tid. Ladda den efter 12 manader om
den fortfarande ar i forvaring, och darefter en gang
om aret.

2. Anslut klipparen.

3. Rengdr den noga.

Station

1. Koppla bort batteriladdaren fran eluttaget.

2. Koppla bort férlangningskablarna fran stationen.

3. Koppla bort laddningstornet fran laddningsbasplattan
och férvara det pa en torr, val ventilerad plats
inomhus.

OBS: Vi rekommenderar att du behaller laddningsplattan i sitt
ursprungliga lage. Om den flyttas maste du kartldagga arbetsomradet
igen.

Starta efter
langtidsforvaring

Nar det &r dags att starta klipparen efter langvarig

forvaring, folj stegen nedan:

1. Se till att laddningsstationen och dess tillbehor ar
rena och fria fran oxidation. Om du upptacker tecken
pa oxidation kontaktar du din Roborock-aterforséljare
eller kundtjanst.

2. S&tt in laddningstornet i laddningsplattan. Dra at
skruvarna pa bada sidor av laddningstornet.

3. Anslut férlangningskablarna, starta klipparen och
kontrollera att den ar ansluten till appen.
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Felsokning

Om du stoter pa problem nar du anvénder din
Klippare, kolla in FAQ eller felmeddelanden pa
https://garden-support.roborock.com eller i
avsnittet i Roborock-appen.



Tekniska data

Namn 7115 Z130 Z150
Modell RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Grundlaggande - N
) ° Rekommenderat klippomrade 1500 m? 3000 m? 5000 m?
information
Matt (LxBxH) 661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 tum)
Nettovikt (inklusive batteri) 21,2 kg (46,74 Ibs.) 21,3 kg (46,96 Ibs.) 21,5 kg (47,40 Ibs.)
Klipptid per full laddning Ca 55 min. Ca 85 min. Ca 110 min.
Klippbredd 24 cm (9,45 tum)
Klipphojd 20-70 mm (0,79-2,76 tum)
Parameter Laddningstid Ca 65 min. Ca 75 min. Ca 70 min.
. . 0,45 m/s (1,48 fot/s) (Dagligen) 0,45 m/s (1,48 fot/s) (Dagligen) | 0,6 m/s (1,97 fot/s) (Dagligen)
Drivmotorhastighet - - .
0,6 m/s (1,97 fot/s) (Dagligen) 0,6 m/s (1,97 fot/s) (Dagligen) 0,8 m/s (2,62 fot/s) (Dagligen)
Bladmotorhastighet 2500/min.
Uppmétt ljudeffektniv, LWA | 61 dB (A) | 61d8(A) | 630B(A)
Bull Ljudeffektosakerheter, KWA 3dB(A)
uller
Ljudtrycksniva, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55 dB (A)
Ljudtrycksosakerheter, KpA 3dB(A)

Arbetstemperatur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) rekommenderat

Temperatur . .
Foérvaringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) rekommenderat
Arbetsforhallanden Klippaggregat och laddningsstation: IPX6
IP-klass RTK-referensstation: IPX5
Batteriladdare: IP67
Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz delband 3: 5470-5725 MHz
5 GHz delband 4: 5725-5850 MHz
Anslutningens LoRa EU: 863-870 MHz
frekvensomfang AU: 915-928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GSM
DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz delband 3: <20 dBm
5 GHz delband 4: <14 dBm
Max. EU: <14 dBm
: LoRa AU: <20 dB
radiofrekvenseffekt F S m
LTE <23dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM
<32 dBm
Batterityp Litiumjonbatteri
Markspanning 21,6 V=
. Markkapacitet 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Batteri
Batteriladdningsstrom 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.

Laddtemperatur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) rekommenderat

Temperatur . .
Forvaringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) rekommenderat
Ingdngsspanning 32 V=
Ingangstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Laddningsstation "
Utgangsspanning 32V=/52V=
Utgangstrom 32ATA 4A/TA 58 A/TA
Modell TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Ingangsspanning 100-240 V~
Batteriladdare "
Utgangsspanning 32V=
Utgangstrom 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modell MBSOORR
RTK-referensstation Ingangsspanning 52 V=
Ingangstrom 1A
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EU-forsakran om overensstammelse

Harmed intygar Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. att denna utrustning uppfyller kraven i maskindirektivet
2006/42/EG. Den fullstandiga texten till EU:s forsakran om 6verensstammelse finns tillganglig pa:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Tillverkarens namn: Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
ress:
Jiangsu Province, PR. China
Namn pa behorig representant Roborock International B.V.
Adress Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Harmed forklarar vi att denna DoC utfardas under ansvar av foretaget Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
och att produkterna:

Produktbeskrivning Robotgrasklippare

Typbeteckning(ar) (modell) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON

RXXOXXXYYYYYYYY (X" star for valfri bokstav mellan A och Z utom O och 1, "Y” star for en siffra mellan 0
och 9)

Serienr

overensstammer med och har genom testning verifierats mot bestammelserna i féljande EU-direktiv:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Maskindirektivet 2006/42/EG 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Person som ansvarar for denna deklaration:

Tryckt namn: Dollar Qian

Roll/Titel: Certifieringsansvarig

Signatur: Obler Bren

Utgivningsdatum: 2025-12-08

Utfardandeort: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, P.R. China
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Oversettelse av de originale instruksjonene.

Dette er en flerspraklig brukerhandbok utarbeidet med engelsk som hovedsprak. Ved awik mellom den engelske og
andre sprakversjoner, skal den engelske versjonen ha forrang.

Bildene er bare til illustrasjon og representerer ikke nedvendigvis produktet
neyaktig.

Norsk

RockMow Z1 Series

Brukerhandbok for robotgressklipper

Les denne brukerhandboken nagye for du bruker dette produktet, og oppbevar den for fremtidig
referanse.

Innhold

096 Produktoversikt

100 Klargjering og installasjon
102 Klar for klipping

103 Vedlikehold

104 Langtidsoppbevaring

105 Feilsoking

106 Tekniske data

107 EU-samsvarserkleering
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Produktoversikt

A Klipperen har kniver forhandsmontert nederst. Bruk

alltid vernehansker nar du lefter klipperen, og serg for T x 1
at knivsiden vender utover.

A For & unngd klemming mé& du holde hendene borte fra Skrue GNSS-antenne
alle dpninger pa gressklipperen mens du flytter den. (Baseantenne)

Monteringsstenger

Klipper

Ladetarn

Ladebaseplate

l l\ Trekantjordspyd

Ladestasjon RTK-referansestasjon

IX6 x 10

Batterilader

Sekskantnokkel Skruer til Jordspyd til

/@ ladestasjon skjeteledning

Skjoteledning for batterilader <.> x4 | x 6 HT x 6

Kabelklips Reservebladsett

RTK-skjoteledning
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Robotklipper (toppvisning)

STOPP-knapp
Batterirom

Kontrollpanel

Hoyttaler
GNSS-antenne Regnsensor
(Rover-antenne)
4G- og Elektrisk

tyverisikringsmodul heydejusteringssystem

Dynamisk

fjeeringssystem Statusfrontlys

Rom for

sporingsenhet ( Kikkert-

kamera Syns-

Sidekamera modul

Fyllingslys
Aktivt styresystem

Ladekontakter m
Stetfanger

PreciEdge-modul

Ekstrautstyr og denne modulen selges separat.

Robotklipper (bunnvisning)

Kjerehjul

Blad

Flytende
plattform
Beskyttelsesplate

Kjorehjul
Bladskiver

Handtak
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Brukergrensesnitt

Skjerm

Trekk fra

Hjem

STOPP

Ikon og skjerm

Beskrivelse

Slar seg pa/av

De ytre segmentene roterer
med klokken i en kontinuerlig
slgyfe.

Lading
Skjermen viser batterinivaet i
sifre.

Ikon og skjerm

Beskrivelse

()

Batteriniva

4G

e Pa: 4G tilgjengelig

e Av: Ikke noe signal

e Blinker: Feil med 4G- og
tyverisikringsmodul

Klipping/Kartlegging/
Returnerer

De fire sifrene danner et
mgnster som vist i diagrammet.
Hver del av mgnsteret lyser i tur
og orden. Sekvensen gjentas
nar hele megnsteret vises.

WiFi

e P3: Tilkoblet

* Av: Ikke noe signal / ikke tilkoblet

e Blinker: Venter pa
WiFi-tilkobling

e Blinker raskt: Tilkobler

VELTET
Klipperen veltet.

Bluetooth
¢ P4: Tilkoblet
e Av: Frakoblet

LOFTET
Klipperen lgftet.

Las

e Pa: Klipper last / barnelas
aktivert

e Av: Klipper Iast / barnelas
aktivert

e Pulserer: Oppgi PIN-kode

Kontroll
Kontroll Beskrivelse
I3 pa/av Trykk pa og hold inne @i 3

sekunder.

Start klipping

Trykk pa @ og bekreft med EB.

STOPP
Klipper stoppet.

Stopp klipperen

Trykk p& .

Send klipperen

OTA
Over-the-air (OTA)-oppdatering.

tilbake til Trykk pé @ og bekreft med €.
ladestasjonen
Aktiver Trykk pé og hold inne @i 5

barneldsen

sekunder.

Las opp klippe-
ren / deaktiver
barneldsen

Trykk pa en hvilken som helst
knapp, og skriv deretter inn
PIN-koden.

Feilkode

En kode som dette indikerer at
klipperen har statt pa en feil. Se
artikkelen om «Feil» pa https://
garden-support.roborock.com
eller fra delen i Roborock-appen
for Igsninger.

Sammenkoble
klipperen

Trykk p& og hold inne @ og @
samtidig i 3 sekunder.

Gjenopprett

fabrikkinnstillinger

Trykk pa og hold inne €, @
og \@W samtidig i 10 sekunder.
Oppgi deretter PIN-koden.

Start klipperen pa

nytt

Trykk pa og hold inne €310
sekunder.




Hvordan oppgi PIN-kode

Oppgi PIN-koden for a lase opp klipperen far bruk.
Standardkoden er 0000. Du kan endre koden via appen.
Trykk pa @ eller @ for & oke eller redusere tallet, og
trykk p& @€ for & bekrefte hvert siffer.

Merk: Hold PIN-koden sikker og ikke oppgi den til andre.

Indikatorer pa

ladestasjonen og

RTK-referansestasjonen

Indika-
torposi- Indikatorstatus Beskrivelse
sjon
Konstant Klipper utladet.
gronn
Pulserende Kli lad
Ladesta- grann ipperen lader.
sjon
== Konstant rad Ladestasjonsfeil.
e Klipper fulladet.
[ e Kretsfeil.
Konstant Sterkt RTK-signal.
grenn
Pulserende - .
RTK-refe- oransje Darlig RTK-signal.
ransesta-
sjon Blinker raskt Soker etter
oransje signal.
Pulserer rgdt .
- hurtig Feil oppstod.
Statusfrontlys
Lysfarge Lyseffekt Beskrivelse
e Klipperen lader.
/ Av e Klipperen er i

standby utenfor
stasjonen.
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Lysfarge Lyseffekt Beskrivelse
Blinker SI& pa/av.
Pulserer hurtig OTA-oppdatering.
Pulserer sakte Klipperen er
Hyit pauset.
e Kartlegger.
e Kli :
Konstant 'PREr .
e Returnerer for a
lade.
Pulserer sakte V_e“tef pd
BI3 tilkobling.
Pulserer hurtig Tilkobler.
Rad Pulserer hurtig Feil.
Oransje Pulserer sakte Darlig RTK-signal.
Sensorer
Sensor Beskrivelse
Oppfatter omgivelsene, utfarer
ulike handlinger som respons
pa forskjellige objekter foran,
Frontkikkert og kjgrer fusjonsalgoritmer
med andre sensorer. Takket
kamera og : .
. vaere to ekstra sidekameraer far
dobbeltsideka- .
gressklipperen et bredere synsfelt,
meraer

noe som hjelper den med a
oppdage plutselige hindringer og
svinger uten blindsoner, noe som
gir sikrere og mer palitelig drift.

GNSS-antenne

Bruker GNSS for ngyaktig
posisjonering, slik at klipperen
ngyaktig kan fastsla sin posisjon.

Slik fungerer det
Robotgressklipperen kan automatisk bytte

mellom klipping og lading. Takket veere det
centimeterngyaktige RTK-posisjoneringssystemet og

smart kartlegging med kameraer (et frontkikkertkamera

og dobbeltsidekameraer) trenger den ikke
avgrensningskabel for & definere arbeidsomradet.
Takket vaere multisensor-fusjonsalgoritmen navigerer
Klipperen intelligent i hjgrner og unngar hindringer.

Automatisk dokking

Klipperen returnerer automatisk til ladestasjonen nar
batteriet er lavt. Etter & ha ladet en stund, vil klipperen
begynne 3 klippe igjen.

Klipping hele dagen

Kameraets fyllys gjor at klipperen kan arbeide om

natten. Du kan ogsa stille inn klipperen til & vaere vennlig

mot dyreliv via appen.



Tidsplan
Du kan angi klippeplanen i appen, og klipperen fungerer
automatisk i henhold til den.

Klippehoyde

For du begynner a klippe, ma du sgrge for at gresset
ikke er lengre enn din vanlige vedlikeholdshayde.
Klipperen tilbyr flere justerbare klippehgyder.

Planlagt rute

Klipperen folger en parallell rute generert av en
rutealgoritme, noe som sikrer hgyere effektivitet og gir
brukeren mer tid til & nyte plenen.

Smart hindringsunngaelse

Med kikkertkameraet og sidekameraer kan klipperen
oppdage og identifisere ulike typer objekter, utfagre
ulike ruter basert pa dette, og balansere sikkerhet og
klippedekning.

Tilpasning til ulike hindringer og
terreng

Gressklipperen er utstyrt med et firehjulsdriftssystem og
et dynamisk fjzeringssystem som forbedrer klatreevnen,
forbedrer evnen til & forsere hindringer og gir stabil
bevegelse i ujevnt terreng for jevn klippeytelse.

Aktivt styresystem

Med et forhjulsstyringssystem har gressklipperen
nullsvingfunksjon for smidig bevegelse, noe som
gir effektiv dekning av plenen (selv i skrdninger) og
samtidig reduserer skader pa plenen.

Regnsensor og regnforsinkelse

Klipperen har vannbeskyttelse i henhold til IPX6 og

er ment for utenders bruk. Klipping pa vatt gress gir
imidlertid kanskje ikke optimale resultater. Klipperen

er utstyrt med en regnsensor som oppdager regn

og som far klipperen til & stoppe klippingen og

ga tilbake til ladestasjonen. Den starter deretter
automatisk klippingen pa nytt etter regnforsinkelse-
tiden (standard 180 min). Du kan endre innstillingen for
regnforsinkelse via appen.

Flytende plattform

Klipperens flytende plattform gjer at klipperen dynamisk
tilpasser seg terrengendringer, og sikrer en jevnere og
mer konsistent klipping pa ujevne flater.

Ikke behov for a samle opp gressavklipp

De korte gressrestene som blir liggende, trenger ikke a
rakes eller samles opp. De fungerer som naturlig gjgdsel
for plenen.

PreciEdge-modul
Denne modulen ma kjopes separat.

Med sitt innovative design med to blader kan klipperen
klippe tett inntil vegger, noe som reduserer behovet for
manuell kantklipping.

Tyverisikring

Klipperen har en innebygd hgyfrekvent alarm og en 4G-
og tyverisikringsmodul. Den har ogsa et rom hvor du
kan installere en sporingsenhet (selges separat).
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Klargjering og
installasjon

Klargjer appen
@ Last ned appen

Skann QR-koden nedenfor for &
installere Roborock-appen.

@ Klargjer telefonen din
For du fortsetter, ma du sgrge for at Bluetooth pa
telefonen din er slatt pa. Det er viktig for & finne og
koble til klipperen under konfigurasjonsprosessen.

© Koble til klipperen

1. Trykk p& og hold inne @ i 3 sekunder for &
skru pa gressklipperen og oppgi PIN-koden.
Standardkoden er 0000.

2. Apne Roborock-appen.

3. Skann QR-koden pé klipperen via appen, eller
trykk p& og hold inne @- og @-knappene
samtidig i 3 sekunder for a koble til.

Merk:
e Vi anbefaler & koble til et 2,4 GHz WiFi-nettverk.

* Sgrg for at klipperen er innenfor Bluetooth-tilkoblingsavstand
(6 m/19,69 fot).

Klargjer plenen

For klipping med robotgressklipperen ma du klippe
plenen manuelt til vanlig vedlikeholdshayde. Fjern alt
rusk, leker, ledninger, steiner eller andre hindringer.
Segrg for at barn og kjaeledyr holdes unna plenen.

Vanlig vedlike-
holdsheyde

"k,ae =)

Wou!

g
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Installer ladestasjonen

Finn en egnet plassering
Det er viktig & velge et egnet sted for ladestasjonen for
a sikre effektiv dokking av klipperen. Se veiledningen
nedenfor:
1. Ladestasjonen bgr plasseres pa en flat overflate

i et apent omrade og neer batteriladeren (innen

10 m/32,81 fot).

i SR 3N



2. Vianbefaler a plassere stasjonen der WiFi-signalet er
sterkt.

3. Innenfor en radius pa 2 meter (6,56 fot) rundt
ladestasjonen ma det ikke vaere noen hindringer og
gresset ma ikke veere hgyere enn 9 cm (3,54 tommer).

w <9cm (3,54 tommer)

w2 m (6,56 fot) 2 m (6,56 fot)

Wow

. 2m (6,56 fot)
Wow '
0 Wow
A

4. Dockingmarkerene pa ladetarnet bgr vaere tydelige.

X

Installer ladestasjonen

1. Fest ladebaseplaten til bakken med de medfelgende
skruene og sekskantngkkelen.

2. Bruk skjateledning for & koble ladestasjonen til
batteriladeren. Du ma justere 2-pinskontakten, sette
den helt inn og stramme Iaseringen for & fullfare
tilkoblingen.

101

3. Koble batteriladeren til stremuttaket.

a4 @ ©

=30 cm « L/\/\

(11,81 tommer)%

Merk:

e Hvis du ma koble fra skjgteledningen, lesner du ferst Idseringen og
trekker deretter ut kontakten.

e Sgrg for at batteriladeren plasseres minst 30 cm (11,81 tommer) over
bakken for & unnga vann- eller fuktskader.

» Koble enheten til en innenders stikkontakt eller en utenders
vannbestandig stikkontakt.

4. Hvis konfigurasjonen er riktig, lyser indikatoren pa
ladestasjonen gront.

(D)

4

-®

Sett opp RTK-
referansestasjonen

Finn en egnet plassering

RTK-referansestasjonen sender posisjonssignaler med
hey presisjon til klipperen. For a sikre stabil signalmottak
plasseres RTK-referansestasjonen i et dpent omrade,
minst 2 meter (6,56 fot) fra vegger eller gjerder.

Apen himmel

Merk: Sikre alle komponenter pa RTK-referansestasjonen i tilfelle uveer
eller sterk vind.

Sett opp RTK-referansestasjonen

A Trekantjordspydet kan forarsake skade. Handter
forsiktig.




1. Sett sammen de to monteringsstengene.

2. Stram trekantjordspydet som vist pa bildet.

3. Skru monteringsstangen pa trekantjordspydet til den
er godt strammet.

4. Sett monteringstangen godt ned i jevnt underlag, og
serg for at den star rett.

. |
. -

| ' Wou
5. Sett GNSS-antennen inn i monteringsstangen og fest
den med en skrue.

T

6. Bruk RTK-skjgteledningen til & koble GNSS-antennen
til ladestasjonen som vist pa bildet.

U

Merk: Hvis du vil koble fra skjgteledningen, lgsner du ferst laseringen,
og trekker sa ut kontakten.

7. Nar den fungerer som den skal, er indikatoren pa
RTK-referansestasjonen konstant grgnn.

X

I

8. Bruk de medfalgende kabelklipsene til & feste
skjgteledningen til monteringsstangen, og sikre den
til bakken med jordspyd. Serg for at jordspydene star
godt nede i bakken.
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Merk: For & opprettholde korrekt satellittmottak, ma du ikke flytte pa
RTK-referansestasjonen mens klipperen er i drift, og du ma ikke plassere
noen gjenstander pa eller over antennen.

Lade klipperen for
forste gang

Vi anbefaler a lade klipperen helt fgr farste bruk

for & sikre optimal batteriytelse. Plasser klipperen

pa ladestasjonen, og serg for at ladekontaktene pa
bade klipperen og stasjonen er riktig sentrert. Hvis
sammenkoblingen er vellykket, pulserer indikatoren pa
stasjonen grent.

()
@4

-®

Kartlegg arbeidsomradet

A Folg klipperen under kartleggingsprosessen.
Oppretthold alltid riktig balanse og sikkert fotfeste,
spesielti hellinger. Ga - ikke lgp - nar du bruker
klipperen.

1. Serg for at klipperen er slatt pa, og at WiFi og
Bluetooth er tilkoblet.

2. Fgr du starter kartleggingsprosessen, ma du naye
inspisere gressplenomradet og tydelig avgrense
arbeidsomradet. Nar omradet er definert, falger du
kartleggingsinstruksjonene i appen.

3. Klipperen kjgrer langs grensen til det angitte omradet
og registrerer kartet deretter.

Klar for klipping

A Sorg alltid for at klipperen brukes innenfor det
kartlagte arbeidsomradet.

Start klipping

Trykk pa @ og bekreft
med @ for § starte
klippingen. Alternativt
kan du starte
klippingen via appen.




Pause

Trykk p& @ for & pause klipperen, eller pause den via
appen.

Merk: \@iP-knappen overstyrer alle andre kommandoer. Hvis du trykker
pa @ og pa klipperen, kan du bare gjenoppta klippingen ved & trykke
pa @ og deretter bekrefte med @ pa kontrollpanelet.

Fortsett klipping

Trykk p& @ og bekreft med
pa kontrollpanelet, eller
bruk appen for & gjenoppta
klippingen.

[ fglgende situasjoner kan
klipperen kun gjenopptas
ved & trykke pd @ og
deretter bekrefte med €B:

* Klipperen ble stoppet ved & trykke p3 @l.
* Klipperen ble vippet eller Igftet.

Returner for lading

Du kan sende klipperen
tilbake til ladestasjonen ved
& trykke pa @ og bekrefte
med @D eller via appen.

Merk: For finest gressplen, anbefaler
vi ikke a klippe under hagevanning.

Vedlikehold

A Bruk alltid lukkede sko og lange bukser under
vedlikehold. Sandaler og barfot er strengt forbudt.

For & opprettholde tilfredsstillende klippeytelse og
forlenge klipperens levetid, krever klipperen ukentlige
inspeksjoner og vedlikehold.

Rengjoring
A Tkke bruk bensin, alkohol eller andre etsende
lgsemidler til & rengjare noen deler av produktet.

A Unnga & spyle undersiden med haytrykkspyler med
trykk over 12,0 MPa.

Rengjer Klipperen regelmessig (ved behov) for a fierne
smuss og gressavklipp fra hjul, kameraer og skiver.

For rengjering ma du forsikre deg om at:

* Klipperen er slatt av.

e Skruene pa romdekselet er helt strammet for &
forsegle klipperen.

103

Overkropp

Fjern oppsamlet smuss med en hageslange, klut eller
barste - pa det aktive styringssystemet, det dynamiska
fjadringssystemet og andre deler.

Kikkertkamera og sidekameraer

Kontroller og rengjer regelmessig kameralinsen med en
myk, tarr klut. Et rent objektiv er avgjgrende for optimal
synskvalitet og ytelse.

Ladekontakter

Rengjer ladekontaktene pa klipperen med en myk klut.

Merk: Kontroller at kontaktene er helt terre far du starter klipperen pa
nytt.

Bunndel

A Bruk arbeidshansker for beskyttelse.

Snu Klipperen forsiktig over pa en myk overflate. Fjern
rusk og gressavklipp med bgrster eller hageslange.
Rengjar skiven og chassiset grundig. Roter skiven og
bladene for & sikre at de fungerer som de skal. Fjern alt
rusk for & unnga skade pa bladdisken.

/

Merk: Veer forsiktig sa du ikke bergrer bladene med hendene.




Kjerehjul

Fjern gjgrme og gressavklipp med bgrster og en
vannslange for a sikre at klipperen opprettholder godt
veigrep.

Ladestasjon

A Koble ladestasjonen fra stremuttaket for du rengjer
den.

Rengjer ladekontaktene og smuss pa

dockingmarkgrene med en klut. Og rengjer

ladebaseplaten med en hageslange.

Merk: Kontroller at kontaktene er helt tarre for du starter klipperen pa
nytt.

Utskifting
Blader

A Ver forsiktig nér bladene skal skiftes, og bruk alltid
hansker.

A Kontroller at alle blader og skruer er byttet. Bruk aldri
skruene pa nytt - det kan fare til at bladene lgsner og
forarsake alvorlig skade.

1. Sla av klipperen.
2. Snu Klipperen forsiktig over pa en myk overflate.

3. Juster skruehullene pa beskyttelsesplaten med
bladskruene, lgsner deretter skruene med en manuell
skrutrekker og fjerner de gamle bladene. Vaer
oppmerksom pa skarpe kanter.

4. Hold skruehullene pa beskyttelsesplaten pa linje med
hullene pa bladene og bladdisken, og stram deretter
de nye bladene med nye skruer.
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A Bruk aldri elektrisk skrutrekker til & fierne eller
montere bladet.

5. Kontroller at knivene er skrudd fast og kan rotere fritt.

6. Hvis bladene ikke kan rotere fritt, lasner du skruene,
justerer bladvinkelen og strammer deretter skruene
igjen. Serg for at bladene kan rotere fritt for bruk.

Merk: Vi anbefaler at du bytter knivene hver 1-2 maned etter
montering.

Batteri

Vi anbefaler at batteriet i klipperen byttes annethvert ar.
Tkke skift batteriet selv. Kontakt vart kundeserviceteam
eller forhandleren for hjelp.

Langtidsoppbevaring

Hvis klipperen ikke skal brukes over lengre tid (f.eks. om
vinteren nar gresset er i dvale eller av andre arsaker),
folger du disse trinnene:

Klipper

1. Lad klipperen til 50-70 % for langtidsoppbevaring.
Lad den etter 12 maneder dersom den fortsatt skal
lagres, og deretter én gang i aret.

2. 513 av klipperen.

3. Rengjer den grundig.



Stasjon

1. Koble batteriladeren fra stremuttaket.
2. Frakoble skjgteledningene fra stasjonen.

3. Koble ladetarnet fra ladebaseplaten, og oppbevar den
pa et tart og godt ventilert sted innenders.

Merk: Vi anbefaler & beholde ladebaseplaten pa sin opprinnelige plass.
Hvis den flyttes, ma arbeidsomradet kartlegges pa nytt.

Oppstart etter
langtidsoppbevaring

Nar du skal starte klipperen pa nytt etter

langtidsoppbevaring, fglger du trinnene nedenfor:

1. Serg for at ladestasjonen og tilbehgret er rene og fri
for oksidasjon. Ved tegn pa oksidering kontakter du
din Roborock-forhandler eller kundeservice.

2. Sett ladetarnet inn i ladebaseplaten. Stram skruene
pa begge sider av ladetarnet.

3. Koble til skjgteledningene, sla pa klipperen og
kontroller om den er koblet til appen.

Feilsoking

Hvis du opplever problemer nar du bruker klipperen,
kan du se «Vanlige sparsmal» eller «Feilartikler» pa
https://garden-support.roborock.com eller fra
avsnittet i Roborock-appen.
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Tekniske data

Navn Z115 7130 Z150

Modell RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Grunnleggende Anbefalt Klippeomrade 1500 m? 3000 m? 5000 m?
informasjon

Dimensjoner (LxBxH) 661x475%294 mm (26,02x18,7x11,57 tommer)

Nettovekt (inkludert batteri) 21,2 kg (46,74 pund) 21,3 kg (46,96 pund) 21,5 kg (47,40 pund)

Klippetid per fullading Ca. 55 min Ca. 85 min Ca. 110 min

Klippebredde 24 cm (9,45 tommer)

Klippehgyde 20-70 mm (0,79-2,76 tommer)
Parametre Ladetid Ca. 65 min Ca. 75 min Ca. 70 min

) ) 0,45 m/s (1,48 fot/s) (daglig) | 0,45 m/s (1,48 fot/s) (daglig) | 0,6 m/s (1,97 fot/s) (daglig)

Kjeremotorens hastighet 0,6 m/s (1,97 fot/s) (effektiv) | 0,6 m/s (1,97 fot/s) (effektiv) 0,8 m/s (2,62 fot/s) (effektiv)

Bladmotorens hastighet 2500/min

Malt lydeffektniva, LWA 61 dB (A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB (A)

Usikkerheter i lydeffekt, KWA 3 dB(A)
Stayutslipp

Lydtrykksniva, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55 dB (A)

Usikkerheter i lydtrykksniva, KpA | 3 dB(A)

Termperatur Arbeidstemperatur: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalt

P Lagringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalt

Arbeidsforhold

IP-rangering

Klipperkropp og ladestasjon: IPX6

RTK-referansestasjon: IPX5
Batterilader: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Tilkoblingsfrekvens- LoRa EU: 863—870 MHz
omrade AU: 915—928 MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5 GHz Sub-band 4: <14 dBm
Maks. LoRa EU: <14 dBm
radiofrekvenseffekt AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35dBm
GSM <32 dBm
Batteritype Lithium-ion-batteri
Nominell spenning 21,6 V=
Batteri Nominell kapasitet 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Batteriladerstrgm 4 A Maks. 5 A maks 7 A maks
Temperatur Ladetemperatur: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalt
P Lagringstemperatur: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) anbefalt
Inngangsspenning 32V=
Inngangsstrgm 3,75A 4,69 A 6,56 A
Ladestasjon
Utgangsspenning 32V=/52V=
Utgangsstrgm 32A/1A 4A71A 58A/1A
Modell TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Inngangsspenning 100-240 V~
Batterilader
Utgangsspenning 32V=
Utgangsstrem 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modell MBSOORR
RTK-referansestasjon Inngangsspenning 52 V=
Inngangsstrgm TA
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EU-samsvarserklaering

Herved erklaerer Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. at dette utstyret er i samsvar med maskindirektiv 2006/42/EF.
Den fullstendige teksten til EU-samsvarserklaeringen er tilgjengelig pa felgende internettadresse:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Produsentens navn Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resse
Jiangsu Province, P.R. China
Navn pa autorisert representant Roborock International BV.
Adresse Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Vi erklzerer herved at denne samsvarserklaeringen er utstedt under selskapet Suzhou ShiRuizhuo Technology
Co., Ltd.s eneansvar, og at produktene:

Produktbeskrivelse Robotgressklipper

Type(modell)-betegnelse(r) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON

RXXXXXYYYYYYYY («X» indikerer en hvilken som helst bokstav fra A-A unntatt O og [, «Y» indikerer et

Seriellnr. L
vilkarlig tall fra 0-9)

er i samsvar med og verifisert gjennom testing i henhold til bestemmelsene i felgende EU-direktiver:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Maskindirektiv 2006/42/EF 2.EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Person ansvarlig for a avgi denne erklaeringen:

Trykt navn: Dollar Qian

Posisjon/tittel: Sertifiseringsansvarlig

Signatur:  Ooter Bren

Utstedelsesdato: 2025-12-08

Utstedelsessted: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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Alkuperaisten ohjeiden kdaannéos.

Tama on monelle kielelle kadnnetty opas, jonka lahtokieli on englanti. Jos englanninkielisen ja muunkielisten oppaiden
valilla on ristiriitoja, kdyta englanninkielista versiota.

Kuvat ovat vain viitteellisia eivatka valttamatta esita tuotetta tasmallisesti.

Ssuomi

RockMow Z1 Series

Robottiruohonleikkurin kayttoopas

Lue tama kayttoopas huolellisesti ennen tuotteen kayttdonottoa ja sailyta se myéhempaa
kayttoa varten.

Sisallysluettelo

109 Tuotteen yleiskuvaus

113 Valmistelu ja asennus

116 Valmis leikkaamaan

116 Huolto

117 Pitkaaikainen sailytys

118 Vianmaaritys

119 Tekniset tiedot

120 EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus
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Tuotteen yleiskuvaus

A Leikkuri toimitetaan terat valmiiksi asennettuna

laitteen pohjaan. Kayta aina suojakasineitd, kun nostat "‘ x 1
leikkuria, ja varmista, etta terapuoli osoittaa ulospain. ]

A Vilts puristumista pitamalla kddet poissa leikkurin Ruuvi GNSS-antenni
raoista liikuttaessasi leikkuria. (telakan antenni)

Asennuspylvaat

Leikkuri

Lataustelakan torni

Lataustelakan pohjalevy

l l\ Kolmiomaakiila

Lataustelakka RTK-tukiasema
x 6 x 10
Akkulaturi

Kuusioko- Lataustelakan Jatkokaapelin

‘ /©\ loavain ruuvit maakiilat

Akkulaturin jatkokaapeli <.> x 4 X 6 ‘{ X 6

Kaapelipidikkeet Varaterasarja

RTK-jatkokaapeli
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Robottileikkuri (nakyma ylhaalta)

STOP-painike
Akkukotelo
Ohjauspaneeli
Kaiutin
GNSS-antenni Sadeanturi
(leikkurin antenni)
Sahkoinen

4G- ja varkauden-
estomoduuli

leikkuukorkeuden
saatdjarjestelma
Dynaaminen

jousitusjarjestelma Tilan ilmaisevat

ajovalot

Seurantalaitteen

kotelo ( Stereo-

kamera Konenako-

Sivukamera moduuli

Valaisin

Aktiivinen
ohjausjarjestelma
Latauskontaktit

Puskuri

PreciEdge-moduuli

Lisavarusteinen moduuli, hankittava erikseen.

Robottileikkuri (nakyma pohjasta)

Vetopyorat

Tera

Kelluva
leikkuupdyta
Pohjapanssari
Vetopyoérat
Terakiekko

Kahva
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Kayttoliittyma

Virta

Lisays

Leikkuu

OK

STOP

Kuvake ja naytto

Kuvaus

()

Akun varaustaso

4G

e Paalla: 4G saatavilla

e Pois: ei signaalia

e Vilkkuu: 4G- ja
varkaudenestomoduulin vika

WiFi

e Paalla: yhdistetty

* Pois: ei signaalia / ei yhdistetty

e Vilkkuu: odottaa WiFi-yhteytta

¢ Vilkkuu nopeasti: muodostaa
yhteytta

Bluetooth
e Paalla: yhdistetty
* Pois: yhteys katkennut

Lukko

e Paalla: leikkuri lukittu /
lapsilukko kaytdssa

e Pois: leikkurin lukitus avattu /
lapsilukko poissa kaytdsta

e Sykkii: PIN-koodin syottod

STOP
Leikkuri pysaytetty.

OTA
Langaton (OTA) paivitys.
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Kuvake ja naytté Kuvaus

Vikakoodi

Vastaava koodi tulee nakyviin,
kun leikkuri on vikatilassa. Lue
ratkaisuvaihtoehdot "Vikatila"-
artikkelista osoitteessa https://
garden-support.roborock.com
tai Roborock-sovelluksen
asianomaisesta kohdasta.

Virta paalle/pois
Ulommat segmentit pyorivat
myotapdivaan jatkuvasti.

Lataus
Akun varaustaso naytetaan
numeroina naytossa.

Leikkaaminen/kartoitus/
palaaminen

Neljda numeroa muodostavat
kuvan mukaisen kuvion. Kuvion
jokainen segmentti syttyy
jarjestyksessa. Kun kuvio nakyy
kokonaan, sekvenssi alkaa alusta.

KALLISTUS
Leikkuri kallistettu.

NOSTO
Leikkuri nostettu.

Ohjaus

Hallinta

Kuvaus

Virta paalle/pois

Paina painiketta €&
yhtajaksoisesti 3 sekunnin ajan.

Kaynnista leikkuu

Paina @ ja vahvista painamalla €.

Pysayta leikkuri

Paina @Y.

Laheta leikkuri
takaisin
lataustelakkaan

Paina @ ja vahvista painamalla

Ota lapsilukitus
kayttoon

Paina painiketta @
yhtéjaksoisesti 5 sekunnin ajan.

Avaa leikkurin
lukitus / poista
lapsilukitus
kaytosta

Paina mita tahansa painiketta ja
syota PIN-koodi.




Hallinta Kuvaus

Paina painikkeita @ jo @

Yhdista leikkuri
iStaerdn yhtajaksoisesti 3 sekunnin ajan.

Paina painikkeita €9, @ ja WY
yhtajaksoisesti 10 sekunnin ajan
ja syota sitten PIN-koodi.

Palauta
tehdasasetukset

Kaynnista leikkuri
uudelleen

Paina painiketta €@
yhtdjaksoisesti 10 sekunnin ajan.

PIN-koodin syotto

Avaa leikkurin lukitus ennen kayttda sydttamalla PIN-koodi.

Oletuskoodi on 0000. Voit vaihtaa koodia sovelluksen
avulla. Suurenna tai pienenna numeroa painamalla @ tai
@ 2 vahvista jokainen numero painamalla €.

Huomautus: Sdilyta PIN-koodi tallessa aldka paljasta sita muille.

Lataustelakan ja
RTK-tukiaseman ilmaisimet
Ilmai-
simen Ilmaisimen tila Kuvaus
sijainti
.. . Leikkurieiole
Palaa vihreana
latauksessa.
. . . Leikkurion
Sykkii vihreana latauksessa.
Latauste-
lakka - Palaa tasaisen  Lataustelakka
punaisena vikatilassa.
o | eikkuri ladattu
/ Pois tayteen.
e Vika virtapiirissa.
.. . Vahva
Palaa vihreana RTK-signaali.
Sykkii Heikko
oranssina RTK-signaali.
RTK-tu- :
nopeasti . .
. signaalia.
oranssina

Sykkii nopeasti
punaisena

Jarjestelmavirhe.
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Tilan ilmaisevat ajovalot

Valon

.. Valotehoste Kuvaus
vari
e L eikkuri on
latauksessa.

/ Pois o Lelkkur| Qn
valmiustilassa
telakan
ulkopuolella.

Virtaava Virta paalle/pois.
Sykkii nopeasti OTA-paivitys.
A . Leikkurin toiminta
; Sykkii hitaasti
Valkoinen ¥ on keskeytetty.
e Kartoittaa.
Tasainen e Leikkaa.
¢ Palaa ladattavaksi.
SykKkii hitaasti Odottaa yhteytta.
Sininen , : Muodostaa
Sykkii nopeasti yhteytta.
Punainen  Sykkii nopeasti Virhe.
. L . Heikko
Oranssi SykKkii hitaasti RTK-signaali.

Anturit

Anturi

Kuvaus

Havainnoi ymparistod, huomioi
esteet liikkuessaan ja hyodyntaa
fuusioalgoritmia yhdessa muilta
antureilta saatavien tietojen
kanssa. Kahden ylimaaraisen
sivukameran ansiosta leikkurille
tarjoutuu laajempi nakokentta,
mika auttaa sita havaitsemaan
akilliset esteet ja tekemaan
kaannoksia ilman sokeita
pisteitd, mika tekee kaytosta
luotettavampaa.

Etustereoka-
mera ja kaksi
sivukameraa

Tarkka GNSS-pohjainen paikannus,
minka ansiosta leikkuri madrittaa
sijaintinsa tarkasti.

GNSS-antenni

Toimintaperiaate

Robottiruohonleikkuri osaa siirtya automaattisesti
leikkuusta lataukseen ja pdinvastoin. Senttimetrin
tarkkuudella toimivan RTK-paikannusjarjestelman ja
alykkaan kamerakartoituksen (etustereokamera ja kaksi
sivukameraa) ansiosta tyoskentelyalueen rajaaminen ei
edellyta rajauslangan kayttoa. Leikkuri navigoi nurkat
alykkaasti ja valttaa esteet turvallisesti useita antureita
hyodyntavan fuusioalgoritmin ja laajan tunnistusalueen
avulla.



Automaattinen telakointi

Leikkuri palaa automaattisesti takaisin lataustelakkaan,
kun akun varaustaso on alhainen. Kun leikkuria on
ladattu jonkin aikaa, se jatkaa leikkaamista.

Ympadarivuorokautinen leikkaus
Valaisimen ansiosta leikkuri toimii myos pimealla. Voit
maarittaa leikkurin villielainystavalliseksi sovelluksen
avulla.

Aikaohjelma
Voit ohjelmoida leikkuuajat sovelluksesta, ja leikkuri
toimii automaattisesti ohjelmoidun aikataulun mukaan.

Leikkuukorkeus

Varmista ennen leikkuun aloittamista, etta nurmikko ei
ole kasvanut normaalin leikkuupituuden yli. Leikkurin
leikkuukorkeus on saadettavissa.

Reittisuunnitelma

Leikkuri seuraa algoritmin muodostamaa
samansuuntaista reittia, mika takaa korkean
leikkuutehon ja jattaa omistajalle enemman aikaa
nauttia nurmikostaan.

Esteiden dlykas vaisto

Leikkuri havaitsee stereokameransa ja sivukameroiden
avulla eri tyyppiset esteet ja tunnistaa ne ja suunnittelee
niiden pohjalta reitteja tasapainottaen turvallisuuden ja
leikkuualueen kattavuuden.

Mukautuminen erilaisiin esteisiin ja
maastoihin

Leikkurissa on nelipyoravetojdrjestelma ja dynaaminen
jousitusjarjestelma, joka parantaa sen kiipeamiskykya,
tehostaa esteiden ohittamista ja takaa vakaan

kulun epatasaisessa maastossa tehden leikkuusta
yhdenmukaista.

Aktiivinen ohjausjarjestelma
Etupyoraohjausjarjestelma tarjoaa leikkurille ketteran
nollakdannoskyvykkyyden taaten nurmikon tehokkaan
katteen (myos rinteessd) vahentden samalla nurmikon
vahingoittumista.

Sadeanturi ja sadeviive

Leikkurilla on IPX6-standardin mukainen
vedenkestavyys, ja se on suunniteltu ulkokayttéon.
Kostean nurmikon leikkuu ei aina johda parhaaseen
lopputulokseen. Leikkurissa on sadeanturi, joka sateen
havaitessaan kaskee leikkuria lopettamaan leikkuun

ja palaamaan takaisin lataustelakkaan. Leikkuuta
jatketaan sadeviiveen (oletuksena 180 min) jalkeen. Voit
muuttaa sadeviiveen aika-asetusta sovelluksen avulla.

Kelluva leikkuupodyta

Kelluvan leikkuupdytansa ansiosta leikkuri seuraa
maastoa dynaamisesti, ja leikkuujalki on tasaisempi ja
yhtenaisempi epdtasaisilla pinnoilla.

Ei tarvetta leikkuujatteen keraykselle
Lyhytta leikkuujatetta ei tarvitse haravoida tai kerata, vaan
se lannoittaa nurmikkoasi luonnollisesti.

PreciEdge-moduuli
Tama moduuli on hankittava erikseen.

Innovatiivisen kaksoisteransa ansiosta leikkuri voi leikata
nurmikon seinien lahelta, mika vahentaa manuaalisen
reunaleikkuun tarvetta.

Varkaudenesto

Leikkurissa on sisaanrakennettu kovaadninen halytin
seka 4G- ja varkaudenestomoduuli. Siina on myos
erillinen seurantalaitteen kotelo, johon voit asentaa
seurantalaitteen (hankittava erikseen).

Valmistelu ja asennus

Sovelluksen valmistelu
@ Lataa sovellus

Asenna Roborock-sovellus
skannaamalla QR-koodi.

@ Valmistele puhelin

Ennen kuin jatkat, varmista, etta puhelimen
Bluetooth on paalla. Se tarvitaan, jotta voit etsia ja
linkittaa leikkurin asennusvaiheiden aikana.

©® Yhdista leikkuri

1. Kytke leikkuriin virta painamalla @ 3 sekuntia
ja syota PIN-koodi. Oletuskoodi on 0000.

2. Avaa Roborock-sovellus.

3. Yhdista leikkuri skannaamalla leikkurissa oleva QR-
koodi sovelluksella tai painamalla samanaikaisesti
painikkeita @ ja @ 3 sekunnin ajan.

Huomautuksia:
e Suosittelemme yhdistamaan 2,4 GHz:n WiFi-verkkoon.

e Varmista, etta leikkurisi on Bluetooth-yhteyden kantoalueella (6 m /
19,69 ft).

Nurmikon valmistelu

Leikkaa nurmikko normaaliin leikkuupituuteen ennen
kuin aloitat. Poista roskat, lelut, johdot, kivet ja muut
esteet. Pida lapset ja lemmikkieldimet poissa nurmikolta.

S ( Nirmagli leik-
. uupituus
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Lataustelakan asennus
Etsi sopiva paikka

Lataustelakan sijainti tulisi valita huolellisesti leikkurin
sujuvaa telakointia silmalla pitden. Katso alla oleva opas:

1. Lataustelakka tulisi sijoittaa tasaiselle alustalle avoimeen
paikkaan akkulaturin lahelle (enintaan 10 metrin /32,81 ft).

X

2. Suosittelemme sijoittamaan telakan paikkaan, jossa
on voimakas WiFi-signaali.

3. Varmista, ettei esteita ole ja etta nurmikko on alle
9 cm:n (3,54 in) pituinen lataustelakan ymparilla
2 metrin (6,56 ft) sateella.

w <9 cm (3,54in)

Yo 2m (6,56 ft) 2m (6,56 ft)

A
' Wow

. 2m (6,56 ft)
W '
g Wow
A

4. Lataustelakan tornissa olevien telakointimerkintojen
tulee olla selkeita.

Lataustelakan asennus

1. Kiinnita lataustelakan pohjalevy maahan mukana
toimitetuilla ruuveilla ja kuusiokoloavaimella.
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2. Kytke lataustelakka akkulaturiin jatkokaapelilla.
Kohdista 2-napainen liitin, tydnna se pohjaan asti ja
kirista lukitusrengas kytkennan viimeistelemiseksi.

3. Kytke akkulaturi pistorasiaan.

e
=30 cm A L//\
(1,81in) ¥~

Huomautuksia:

* Jos jatkokaapeli on irrotettava, I8ysaa ensin lukitusrengas ja veda sitten
liitin ulos.

e Varmista, etta akkulaturi on vahintaan 30 cm:n (11,81 in) korkeudella
maanpinnasta veden tai kosteuden aiheuttamien vaurioiden estamiseksi.

o Kytke laite sisapistorasiaan tai ulkokayttdon soveltuvaan vesitiiviiseen
pistorasiaan.

4. Jos asennus on tehty oikein, lataustelakan ilmaisin
palaa vihreana.

()
@4

-®

RTK-tukiaseman asennus

Etsi sopiva paikka

RTK-tukiasema valittaa leikkurille tarkkuuspaikannussig-
naaleja. Sijoita RTK-tukiasema avoimeen paikkaan vahin-
taan 2 metrin (6,56 ft) etaisyydelle seinista ja aidoista
vakaan signaalivastaanoton takaamiseksi.

Esteeton nakyma
taivaalle

>2m (6,56 ft) | >2 m (6,56 ft)

Huomautus: Kiinnita kaikki RTK-tukiaseman komponentit tukevasti
paikalleen myrskyja ja tuulenpuuskia silmallé pitden.



RTK-tukiaseman asennus

A Kolmiomaakiila voi aiheuttaa henkilévahinkoja.
Kasittele varoen.

1. Kokoa kaksi asennuspylvasta.

2. Kirista kolmiomaakiila kuvan mukaisesti.

3. Ruuvaa asennuspylvas kolmiomaakiilaan siten, etta se
istuu tukevasti.

4. Kiinnita asennuspylvas tukevasti maahan tasaiseen
kohtaan ja varmista, etta se on pystysuorassa.

o .

I . .

5

5. Aseta GNSS-antenni asennuspylvadseen ja kiinnita
ruuvilla.

T

6. Kytke GNSS-antenni RTK-jatkokaapelilla
lataustelakkaan kuvan mukaisesti.

U

Huomautus:Jos aiot irrottaa jatkokaapelin, I6ysaa ensin lukitusrengasta
ja veda sitten liitin ulos.

7. Kun RTK-tukiasema toimii oikein, sen ilmaisin palaa
vihreana.

I

115

8. Kiinnita jatkokaapeli asennuspylvadseen mukana
toimitetuilla kaapelipidikkeilla ja kiinnitda maahan
maakiiloilla. Varmista, etta maakiilat on tyonnetty
kunnolla maahan.

o |

Huomautus: Al siirra RTK-tukiasemaa leikkurin ollessa kaytssa
dlaka aseta mitadn esineitd antennin paalle tai yldpuolelle, jotta
satelliittivastaanotto ei hairiintyisi.

Leikkurin lataaminen
ensimmaista kayttokertaa
varten

Suosittelemme lataamaan leikkurin akun tayteen
ennen ensimmaista kayttokertaa akun optimaalisen
suorituskyvyn saavuttamiseksi. Aseta leikkuri
lataustelakkaan ja varmista, etta leikkurin ja telakan
latauskontaktit ovat kohdakkain. Jos kytkenta onnistui,
telakan ilmaisin alkaa sykkia vihreana.

()
@4

-®

Tyoalueen kartoitus

A Seuraa leikkuria kartoituksen aikana. Varo
menettamasta tasapainoasi, erityisesti rinteissa.
Kavele - ala juokse - kun kaytat leikkuria.

1. Varmista, etta leikkuri on paalla ja etta WiFi- ja
Bluetooth-yhteydet on muodostettu.

2. Varmista ennen kartoitusprosessin aloittamista,
ettd olet tarkastanut nurmikon alueen huolellisesti
ja rajannut tyoskentelyalueen selvasti. Kun
alue on maaritetty, seuraa sovelluksessa olevia
kartoitusohjeita.

3. Leikkuri kulkee maaritetyn alueen rajoja pitkin ja
kartoittaa alueen.




Valmis leikkaamaan

A Kayta leikkuria vain kartoitetulla tydskentelyalueella.

Kaynnista leikkuu

Kaynnista leikkuu
painamalla @ ja vahvista
painamalla €. Voit
myds kaynnistaa leikkuun
sovelluksen kautta.

Keskeyttaminen

Keskeyta leikkurin toiminta painamalla @ tai
kayttamalla sovellusta.

Huomautus: Painike @ ohittaa kaikki muut komennot. Jos painat
leikkurissa @ , voit jatkaa leikkuuta vain painamalla ohjauspaneelissa
@ ja vahvistamalla painikkeella €.

Leikkuun jatkaminen

Jatka leikkuuta painamalla
ohjauspaneelissa @ ja
vahvista painikkeella € tai
sovelluksen kautta.
Seuraavissa tilanteissa
leikkuuta voidaan jatkaa

vain painamalla @ ja
vahvistamalla painikkeella €

* Leikkuri pysaytettiin painamalla \@HP-painiketta.
e Leikkuria kallistettiin tai nostettiin.

Lataustelakkaan palaaminen

Laheta leikkuri takaisin
lataustelakkaan painamalla
@ ja vahvista painikkeella
@ tai sovelluksen kautta.
Huomautus: Nurmikon kunnon
yllapitdmiseksi suosittelemme

keskeyttamaan leikkauksen, kun
kastelulaitteet ovat paalla.

Huolto

A Kayta aina peittavia jalkineita ja pitkélahkeisia housuja
huollon aikana. Sandaalien kaytto ja paljain jaloin
tyoskentely on ehdottomasti kielletty.

Leikkuri edellyttaa viikoittaisia tarkastuksia ja huoltoa,
jotta leikkuukyky sdilyisi hyvana ja leikkurin kayttoika olisi
mahdollisimman pitka.

Puhdistus

A Al5 kayta bensiinia, alkoholia tai muita sy6vyttavia
liuottimia tuotteen minkaan osan puhdistamiseen.

A Al3 huuhtele leikkuria painepesurilla, jonka paine on
suurempi kuin 12,0 MPa.

Puhdista leikkuri sdannollisesti (tarpeen mukaan) ja poista
lika ja leikkuujate pyorista, kameroista, kiekoista jne.

Varmista seuraavat ennen puhdistuksen aloittamista:

e Leikkuri on pois paalta.

e Kotelon kannen ruuvit ovat kiredlld, jotta leikkuri on
tiivis.

Ylarunko

Poista kertynyt lika letkulla, liinalla tai harjalla
aktiivisesta ohjausjarjestelmasta, dynaamisesta
jousitusjarjestelmasta ja muista osista.

Stereokamera ja sivukamerat

Tarkista ja puhdista kameran linssi saannéllisesti
pehmealla ja kuivalla linalla. Konendon virheetdn toiminta
ja korkea suorituskyky edellyttavat puhdasta linssia.

Latauskontaktit

Puhdista leikkurin latauskontaktit pehmealla liinalla.

Huomautus: Varmista ennen leikkurin uudelleenkdynnistysta, etta
kontaktit ovat tdysin kuivuneet.



Pohjaosa

A Suojaudu pukemalla suojakasineet.

Kaanna leikkuri varovasti yldsalaisin pehmealle alustalle.

Poista roskat ja leikkuujate harjalla tai vesiletkulla.
Puhdista kiekko ja alusta huolellisesti. Pyorita kiekkoa ja
teria varmistaaksesi, etta ne toimivat oikein. Poista lika,
jotta terakiekko ei vahingoitu.

Huomautus: Varo koskettamasta teria kasillasi.

Vetopyorat
Poista muta ja leikkuujate harjalla ja vesiletkulla, jotta
leikkurin pyorien pito sailyy hyvana.

Lataustelakka

A Trrota lataustelakka pistorasiasta ennen sen
puhdistamista.

Puhdista latauskontaktit ja poista lika
telakointimerkinnaista liinalla. Puhdista myos
lataustelakan pohjalevy letkulla.

Huomautus: Varmista, etta kontaktit ovat taysin kuivuneet ennen
leikkurin uudelleenkaynnistysta.

Vaihtaminen
Terat

A Ole varovainen ja kaytd aina suojakasineitd, kun
vaihdat teria.

A Varmista, ettd kaikki terat ja ruuvit vaihdetaan. Al3
koskaan kayta ruuveja uudelleen - muutoin tera voi

irrota, ja seurauksena voi olla vakava loukkaantuminen.
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1. Kytke leikkuri pois paalta.
2. Kaanna leikkuri varovasti ylosalaisin pehmeadlle
alustalle.

3. Kohdista pohjapanssarin ruuvinreiat teran ruuvien
kanssa, 16ysad ruuveja kasin ruuviavaimella ja irrota
vanhat terat. Varo teravia reunoja.

4. Pida pohjapanssarin ruuvinreiat kohdistettuna teran
ja terakiekon ruuvinreikien kanssa ja kirista uudet
terat uusilla ruuveilla.

A Al5 koskaan kayta sahkéruuvinvaanninta teran
irrottamiseen tai asentamiseen.

5. Varmista, etta terat on kiristetty tukevasti ja etta ne
padsevat pyorimaan vapaasti.

6. Jos terdt eivat paase pyorimaan vapaasti, I0ysaa
ruuveja, saada teran kulmaa ja kirista ruuvit
uudelleen. Varmista ennen kayttod, etta terat pyorivat
vapaasti.

Huomautus: Suosittelemme vaihtamaan terat 1-2 kuukauden valein
asennuksen jalkeen.

Akku

Suosittelemme vaihtamaan leikkurin akun kahden
vuoden valein. Al3 yritd vaintaa akkua itse. Ota yhteyttd
asiakaspalvelutiimiimme tai jalleenmyyjdan saadaksesi
ohjeita.

Pitkaaikainen sailytys

Noudata seuraavia ohjeita, jos leikkurin kayttoon tulee
pidempiaikainen katkos (esim. talvikauden ajaksi tai
muista syista):




Leikkuri

1. Lataa leikkuri 50-70 % varaustasolle ennen pitkaai-
kaista sdilytysta. Lataa se uudelleen 12 kuukauden
kuluttua, jos pidempiaikainen sailytys jatkuu, ja suori-
ta lataus jatkossakin vuosittain.

2. Kytke leikkuri pois paalta.

3. Puhdista se huolellisesti.

Telakka

1. Irrota akkulaturi pistorasiasta.
2. Irrota jatkokaapelit telakasta.

3. Irrota lataustelakan torni lataustelakan pohjalevysta ja
sdilyta se kuivissa ja hyvin tuulettuvissa sisatiloissa.

Huomautus: Suosittelemme pitamaan lataustelakan pohjalevyn
alkuperdisessa paikassaan. Jos sitd siirretaan, leikkuualue on
kartoitettava uudelleen.

Uudelleenkaynnistaminen
pitkaaikaisen sailytyksen
jalkeen

Noudata alla olevia ohjeita, kun otat leikkurin uudelleen

kayttoon pitkdaikaisen sdilytyksen jalkeen:

1. Varmista, etta lataustelakka ja sen lisdlaitteet ovat
puhtaat ja ettei niissa ole hapettumia. Jos havaitset
merkkeja hapettumisesta, ota yhteytta Roborock-
jalleenmyyjaan tai tukipalveluun.

2. Aseta lataustelakan torni lataustelakan pohjalevyyn.
Kirista lataustelakan tornin molemmilla puolilla olevat
ruuvit.

3. Kytke jatkokaapelit, kaynnista leikkuri ja tarkista,
muodostaako se yhteyden sovellukseen.

Vianmaaritys

Jos leikkurin kaytdssa ilmenee ongelmia, lue UKK:t tai
virheartikkelit osoitteesta https://garden-support.
roborock.com tai Roborock-sovelluksen asianomaisesta
kohdasta.
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Tekniset tiedot

Perustiedot

Nimi Z115 Z130 Z150
Malli RRAROMON RRARTMON RRAR2ZMON
Suositeltu leikkuualue 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Mitat (PxLxK)

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Nettopaino (sisaltden akun)

21,2 kg (46,74 Ibs)

21,3 kg (46,96 Ibs)

21,5 kg (47,40 Ibs)

Leikkuuaika taydella latauksella N. 55 min N. 85 min N. 110 min
Leikkuuleveys 24.¢cm (9,45 in)
Leikkuukorkeus 20-70 mm (0,79-2,76 in)
Parametri Latausaika N. 65 min N. 75 min N. 70 min
0,45 m/s (1,48 ft/s) 0,45 m/s (1,48 ft/s) 0,6 m/s (1,97 ft/s)
Ajomoottorin nopeus (paivittain) (paivittain) (paivittain)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (tehokas) 0,6 m/s (1,97 ft/s) (tehokas) | 0,8 m/s (2,62 ft/s) (tehokas)
Teran moottorin nopeus 2500/min
Mitattu danitehotaso, LWA 61 dB(A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB(A)
Adnitehon epéatarkkuus, KWA 3dB(A)
Melutasot -
Adnitehotaso, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB (A) ‘ 55dB(A)
Adnitehotason epatarkkuus, KpA 3dB(A)

Kayttélampatila: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) suositellaan

Lampotila Sailytyslampatila: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) suositellaan
Kayttoolosuhde Leikkurin runko ja lataustelakka: IPX6
IP-luokitus RTK-tukiasema: IPX5
Akkulaturi: IP67
Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz:n osakaista 3: 5470-5725 MHz
5 GHz:n osakaista 4: 5725-5850 MHz
LoR EU: 863—870 MHz
Yhteyden taajuusalue | LORa AU: 915—928 MHz
LTE Kaista 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Kaista 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz:n osakaista 3: <20 dBm
5 GHz:n osakaista 4. <14 dBm
; EU: <14 dBm
Suurin LoRa ;
radiotaajuusteho AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
<35 dBm
GSM <32dBm
Akkutyyppi Litiumioniakku
Nimellisjannite 21,6 V=
Akku Nimelliskapasiteetti 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akun latausvirta 4 A maks. 5 A maks. 7 A maks.

Latauslampatila: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) suositellaan

Lamptila Sailytyslampatila: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) suositellaan
Ottojannite 32V=
Ottovirta 375A 4,69 A 6,56 A
Lataustelakka
Lahtoéjannite 32V=/52V=
Lahtovirta 32A/1TA 4A/1TA 58A/1A
Malli TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Ottojannite 100-240 V~
Akkulaturi
Lahtojannite 32 V=
Lahtovirta 3,75A 4,69 A 6,56 A
Malli MBSOORR
RTK-tukiasema Ottojannite 52 V=
Ottovirta TA
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EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. vakuuttaa tdten, etta tama laite tdyttad konedirektiivin 2006/42/EY vaatimukset.
EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko teksti on saatavilla seuraavassa Internet-osoitteessa:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Valmistajan nimi Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.

Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Osoite . ) )
Jiangsu Province, P.R. China

Valtuutetun edustajan nimi Roborock International BV.

Osoite Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Ilmoitamme taten, etta tdma vaatimustenmukaisuusvakuutus on julkaistu Suzhou ShiRuizhuo Technology Co.,
Ltd. -yrityksen yksinomaisella vastuulla ja etta tuotteet

Tuotteen kuvaus Robottiruohonleikkuri
Tyyppi (malli) -merkinnat RRAROMON/RRARTMON/RRAR2ZMON
RXXXXXYYYYYYYY (X" viittaa mihin tahansa kirjaimeen A-Z paitsi O ja I, "Y" viittaa mihin tahansa

Sarjanumero
numeroon 0-9)

noudattavat saadoksia ja on testattu seuraavien EU-direktiivien ehtojen mukaisesti:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Konedirektiivi 2006/42/EY 2.EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Tasta ilmoituksesta vastaava henkilo:

Tekstattu nimi: Dollar Qian

Asema/tyonimike: Sertifiointipaallikko

Allekirjoitus: biar Bron

Julkaisupaiva: 2025-12-08

Julkaisupaikka: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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Ttumaczenie instrukcji oryginalnej.

Jest to wielojezyczna instrukcja obstugi, ktéra zostata opracowana w jezyku angielskim. W przypadku jakichkolwiek
rozbieznosci miedzy wersjg angielska a innymi wersjami jezykowymi wersja angielska bedzie rozstrzygajaca.

Ilustracje stuzg wytacznie do celéw pogladowych i moga nie odzwierciedlaé
doktadnie produktu.

Polski

RockMow Z1 Series

Instrukcja obstugi kosiarki
robotycznej

Przed rozpoczeciem korzystania z produktu nalezy uwaznie przeczytac niniejszg instrukcje
obstugi i odpowiednio jg przechowywac.

Spis tresci

122 Przedstawienie produktu

127 Przygotowanie i montaz

129 Przygotowanie do koszenia
129 Konserwacja

131 Dtugotrwate przechowywanie
131 Rozwigzywanie probleméw
132 Dane techniczne

133 Deklaracja zgodnosci UE
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Przedstawienie produktu

A Kosiarka jest fabrycznie wyposazona w ostrza

znajdujace sie w dolnej czesci. Przy podnoszeniu T x 1
kosiarki nalezy zawsze nosic¢ rekawice ochronne i i
upewnic sie, ze spdd kosiarki, gdzie znajdujg sie ostrza, Sruba Antena GNSS

jest skierowany na zewnatrz.

A Aby unikna¢ przytrzasniecia, podczas przesuwania
kosiarki nalezy trzymac rece z dala od wszelkich
szczelin.

(antena bazowa)

Stupki montazowe

Kosiarka

Wieza tadujaca

Podstawa tadujgca

l l\ Potrojny kotek

Stacja referencyjna RTK

Stacja tadujaca

tadowarka akumulatora

IX6 x 10

Klucz Sruby do stacji Kotki do kabla
imbusowy tadujacej przedtuzaja-
cego
Kabel przedtuzajgcy do tadowarki i3
akumulatora x4 X6 { x6

Zaciski kablowe Zestaw zapasowych
ostrzy

Kabel przedtuzajgcy RTK
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Kosiarka robotyczna (widok z géry)

Przycisk STOP

Komora

akumulatora Panel sterowania

Gtosnik
Czujnik deszczu

Antena GNSS
(antena pojazdu)

Elektryczny system

Modut
regulacji wysokosci

antykradziezowy i 4G

Dynamiczny uktad
zawieszenia

( ’ < Podwéjna
\ 4 kamera

Lampki stanu

Schowek na nadajnik

Kamera boczna
Podswietlenie

Aktywny uktad
sterowniczy

Styki tadowania
Zderzak

Modut PreciEdge
Opcja - modut jest sprzedawany oddzielnie.

Kosiarka robotyczna (widok z dotu)

| Kota napedowe

Ostrze

Platforma

adaptacyjna
Plyta slizgowa
Kota napedowe
Tarcza z ostrzami

Uchwyt
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wizyjny




Interfejs uzytkownika

Zasilanie

Dodawa- ——gme=

nie

Koszenie

OK

STOP

Ikonai
wyswietlacz

Opis

()

Poziom akumulatora

4G

e Wi.: Sie¢ 4G dostepna

e Wyt.: Brak sygnatu

* Miga: Btgd modutu
antykradziezowego i 4G

WiFi

e Wt.: Pofgczony

e Wyt.: Brak sygnatu/brak
potaczenia

e Miga: Oczekiwanie na
potaczenie WiFi

e Miga szybko: taczenie

Bluetooth
* Wt.: Pofgczony
* Wyt.: Roztgczony

Blokada

e Wt.: Kosiarka zablokowana/
Blokada przed dzie¢mi
wigczona

* Wyt.: Kosiarka odblokowana/
Blokada przed dzie¢mi
wytgczona

e Pulsuje: Wprowadzanie kodu

PIN

STOP
Kosiarka zatrzymana.

OTA
Aktualizacja bezprzewodowa
(OTA).
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Ikonai
wyswietlacz

Opis

Kod btedu

Taki kod oznacza, ze wystapit btad
zwigzany z kosiarka. Rozwigzania
mozna znalez¢ w artykule ,Btad”
na stronie https://
garden-support.roborock.com
lub w sekcji dotyczacej pomocy
Roborock.

Wiaczanie/wytaczanie
Zewnetrzne segmenty obracaja
sie w prawo w ciggtej petli.

tadowanie

Wyswietlacz przedstawia poziom
natadowania akumulatora w
postaci cyfr.

Koszenie/Wyznaczanie
obszaru/Powroét

Cztery cyfry tworzg wzor
pokazany na ilustracji. Kazdy
segment wzoru zapala sie
sekwencyjnie. Po wyswietleniu
petnego wzoru sekwencja jest
powtarzana.

PRZECHYLENIE
Kosiarka przechylona.

PODNIESIENIE
Kosiarka podniesiona.

przed dzie¢mi

Sterowanie
Sterowanie Opis
Wigczanie/ Nacisna¢ €@ i przytrzymac 3
wytgczanie sekundy.
Rozpoczecie Nacisna¢ @, a nastepnie
koszenia potwierdzi¢ przy uzyciu €.
Zatrzymanie o
Kosiarki Nacisng¢ @
Skierowanie o .
kosiarki do stacji ~ Nacisnac @, 2 nastepnie
ladujacej. potwierdzi¢ przy uzyciu €.
Wiaczy¢ blokade  Nacisng¢ @ i przytrzymac 5

sekund.




Sterowanie

Opis

Odblokowac
kosiarke/Wytgczyc
blokade przed
dziecmi

Nacisng¢ dowolny przycisk, a
nastepnie wprowadzi¢ kod PIN.

Parowanie
kosiarki

Nacisna¢ jednoczesnie @ oraz
@ i przytrzymac 3 sekundy.

Przywrdcenie

Nacisna¢ jednoczeénie @9,
@ oraz @ i przytrzymac 10

ustawien o o o
fabrycznych sekund, a nastepnie wprowadzic
kod PIN.
Ponowne Naci @ o
uruchomienie acisngC @I i przytrzymac
[ sekund.
kosiarki

Wprowadzanie kodu PIN

Przed rozpoczeciem pracy nalezy wprowadzi¢ kod

PIN, aby odblokowac kosiarke. Domysiny kod to 0000 i
mozna go zmieni¢ za pomoca aplikacji. Nacisng¢ @ lub
@, aby zwiekszy¢ lub zmniejszy¢ liczbe i nacisng¢ €D,
aby potwierdzi¢ kazdg cyfre.

Uwaga: Kod PIN nalezy przechowywac w bezpiecznym miejscu i nie
ujawnia¢ go innym osobom.

Wskazniki na stacji tadujacej
oraz stacji referencyjnej RTK

Miejsce
wskazni- Status wskaznika  Opis
ka
Swieci na Kosiarka
zielono nienatadowana.
Pulsuje na Kosiarka taduje
zielono sie.
stacja - Swiecina Blad stadji
fadujaca czerwono tadujacej.
e Kosiarka w petni
natadowana.
/Wt e Usterka
obwodu.

Miejsce
wskazni- Status wskaznika  Opis
ka
Swiedi na Silny sygnat RTK
zielono y=Y9 ’
Pulsuje na po- Staby sygnat RTK.
Stacja Maranczowo
referen- ;
Miga szybko . .
cyjna RTK nagpomérar’]— Wyszukiwanie
sygnatu.
CZOWo
= PUlsuje szybko .
na czerwono Wystapit biad.
Lampki stanu
Kolor . .
lampki Tryb lampki Opis
* Kosiarka taduje
sie.

/ Wiyt. * Kosiarka w
gotowosci poza
stacja.

Faluje W%aczamg/
wytgczanie.
Pulsuje szybko Aktualizacja OTA.
) Kosiarka
Pulsuje wolno
Biaty wstrzymana.
* Wyznaczanie
obszaru.
Swieci * Koszenie.
e Powrdt do
tadowania.
) Oczekiwanie na
Pulsuje wolno .
Niebieski potaczenie.
Pulsuje szybko taczenie.
Czerwony  Pulsuje szybko Btad.
Pomaran- Pulsuje wolno Staby sygnat RTK.
czowy
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Czujniki

Czujnik Opis
Wyczuwa otoczenie, wykonuje
rézne dziatania w odpowiedzi na
rézne obiekty znajdujace sie przed
odwgna  Kemerd i uruchamia aigorytmy
Kamera fuzji z innymi czujnikami. Dzieki
o dwoém dodatkowym kamerom
przednia i : .
. bocznym kosiarka zyskuje szersze
podwdjne

pole widzenia, co pomaga jej
wykrywac nagte przeszkody i
wykonywac skrety bez martwego
pola, zapewniajac bezpieczniejszg
i bardziej niezawodng prace.

kamery boczne

Wykorzystuje GNSS do
precyzyjnego pozycjonowania,
umozliwiajgc kosiarce doktadne
okreslenie swojej lokalizacji.

Antena GNSS

Sposdb dziatania

Kosiarka robotyczna moze automatycznie przetgczac sie
miedzy koszeniem i tadowaniem. Nie wymaga przewodu
granicznego do okreslenia obszaru roboczego dzieki
systemowi pozycjonowania RTK z centymetrowg
dokfadnoscig oraz inteligentnemu wyznaczaniu terenu
za pomocg kamer (podwajna kamera przednia i

dwie kamery boczne). Dzieki algorytmowi fuzji wielu
czujnikow kosiarka inteligentnie pokonuje zakrety i
omija przeszkody.

Automatyczne dokowanie
Kosiarka automatycznie powraca do stacji tadujacej,
gdy akumulator jest wyczerpany. Po pewnym czasie
tadowania kosiarka wznowi koszenie.

Koszenie przez catg dobe

Podswietlenie kamery umozliwia prace kosiarki w nocy.
Za pomocg aplikacji mozna réwniez ustawic¢ kosiarke tak,
aby byta przyjazna dla dzikich zwierzat.

Harmonogram
W aplikacji mozna ustawi¢ harmonogram koszenia, a
kosiarka bedzie dziata¢ automatycznie zgodnie z nim.

Wysokos¢ koszenia

Przed rozpoczeciem koszenia nalezy upewnic sie, ze
trawa nie jest dtuzsza niz wynosi regularna wysokos¢
uzytkowa. Kosiarka oferuje wiele regulowanych
wysokosci koszenia.

Zaplanowana trasa

Kosiarka podaza réwnolegta trasg generowang przez
algorytm wyznaczania trasy, zapewniajac wyzszg
wydajnosc i pozostawiajgc uzytkownikom wiecej czasu
na cieszenie sie trawnikiem.
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Inteligentne unikanie przeszkéd

Dzieki podwojnej kamerze i kamerom bocznym kosiarka
moze wykrywac i identyfikowac rézne typy obiektow,
odpowiednio wytyczac rézne trasy oraz rownowazyc
bezpieczenstwo i zasieg koszenia.

Dostosowanie do réznych przeszkéd i
terenu

Kosiarka jest wyposazona w naped na wszystkie kota

i dynamiczny ukfad zawieszenia, ktére zwiekszajg

jej zdolnos¢ pokonywania wzniesien, poprawiaja
0siggi podczas pokonywania przeszkdd i zapewniajg
stabilny ruch na nieréwnym terenie, gwarantujac statg
wydajnosc¢ koszenia.

Aktywny uktad sterowniczy

Dzieki uktadowi sterowniczemu przednich kot kosiarka
charakteryzuje sie zerowym promieniem skretu, co
zapewnia elastyczno$¢ ruchu i umozliwia wydajne
koszenie trawnika (nawet na zboczach), jednoczesnie
ograniczajac uszkodzenia trawnika.

Czujnik deszczu i op6znienie w razie
deszczu

Kosiarka posiada klase wodoodpornosci IPX6 i jest
przeznaczona do uzytku na zewnatrz. Jednak koszenie
mokrej trawy nie zawsze jest efektywne. Kosiarka

jest wyposazona w czujnik deszczu, ktéry wykrywa
deszcz i nakazuje kosiarce przerwanie koszenia oraz
powrdt do stacji fadujacej. Kosiarka nastepnie wznawia
koszenie po uptywie czasu opdznienia w razie deszczu
(domyslnie 180 minut). Ustawienie czasu opdznienia w
razie deszczu mozna zmienic za pomocg aplikacji.

Platforma adaptacyjna

Platforma adaptacyjna kosiarki umozliwia jej dynamiczne
dostosowywanie sie do zmian terenu, zapewniajac
bardziej rownomierne i spdjne koszenie na nieréwnych
powierzchniach.

Brak koniecznosci zbierania Scinkow
skoszonej trawy

Pozostawione krotkie Scinki trawy nie musza by¢ grabione
ani zbierane, poniewaz stuzg jako naturalny nawéz dla
trawnika.

Modut PreciEdge

Ten modut nalezy zakupi¢ osobno.
Dzieki innowacyjnej konstrukgji z dwoma ostrzami
kosiarka moze przycinac trawe blisko Scian, co ogranicza
koniecznos$¢ recznego przycinania obrzezy.

Zabezpieczenie przeciwkradziezowe
Kosiarka jest wyposazona we wbudowany alarm

0 wysokiej czestotliwosci dzwieku oraz modut
antykradziezowy i 4G. Urzadzenie posiada rowniez
schowek na nadajnik, w ktérym mozna zamontowac
nadajnik (sprzedawany oddzielnie).



Przygotowanie i

monta: Y S SN

Przygotowanie aplikacji

@ Pobranie aplikacji

Zeskanowac kod QR, aby
zainstalowac aplikacje
Roborock.

2. Zalecamy umieszczenie stacji w miejscu, w ktérym
sygnat WiFi jest silny.

@ Przygotowanie telefonu

Przed kontynuowaniem nalezy upewnic sie, ze

funkcja Bluetooth telefonu jest wigczona, co jest 3. W promieniu 2 metréw (6,56 ft) wokét stacji fadujacej
niezbedne do znalezienia i potgczenia kosiarki nie powinny znajdowac sie zadne przeszkody, a
podczas procesu konfiguracji. wysokos¢ trawy nie powinna przekraczac 9 cm (3,54 in).

© Potaczenie z kosiarka

1. Naciénij i przytrzyma] € przez 3 sekundy, aby
wigczy¢ kosiarke i wprowadzi¢ kod PIN. Domysiny
kod to 0000.

2. Uruchomic aplikacje Roborock.

3. Zeskanowac kod QR na kosiarce za pomocg
aplikacji lub jednoczesnie nacisnac i przytrzymac

w <9cm(3,54in)

rzez 3 sekundy przyciski @ | @, aby nawigzac . . e y
P ) y prey y 3 Yo 2m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)
potfgczenie.
Uwagi: ' o
. Za\e;amy po}a-c/zejnie. z sie;ia WiFi 2,.4 G.Hz.. . . 2 m (6,56 ft)
* Nalezy upewnic sie, ze kosiarka znajduje sie w zasiegu potaczenia Wou :
Bluetooth (6 m/19,69 ft). v Wow

Przygotowanie trawnika

4. Znaczniki dokowania na wiezy tadujgcej powinny byc

Przed koszeniem nalezy przycig¢ trawnik do regularnej ’
wyrazne.

wysokosci uzytkowej. Usungc wszelkie $mieci, zabawki,
kable, kamienie i inne przeszkody. Upewnic sie, ze dzieci
i zwierzeta domowe nie przebywajg na trawniku.

X

Regularna wyso-
kos¢ uzytkowa

~e 9 =9 w.

Kﬁﬁ@ @e )

Montaz stacji tadujacej

Znalezienie odpowiedniej lokalizacji

Wazne jest, aby wybra¢ odpowiednie miejsce dla stacji

tadujacej, aby zapewni¢ skuteczne dokowanie kosiarki.

Nalezy zapoznac sie z ponizszymi wskazéwkami:

1. Stacja fadujgca powinna by¢ umieszczona na ptaskiej
powierzchni na otwartej przestrzeni i w poblizu
tadowarki akumulatora (w odlegtosci do 10 m/32,81 ft).

Montaz stacji tadujgcej

1. Przymocowac podstawe tadujacg do podtoza za
pomocg dostarczonych srub i klucza imbusowego.
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2. Uzy¢ kabla przedtuzajacego, aby podtaczyc stacje
tadujaca do fadowarki akumulatora. Nalezy wyréwnac
2-stykowe ztacze, wtozy¢ je do konca i dokrecic¢
pierscien blokujacy, aby zabezpieczy¢ potgczenie.

3. Podtaczyc tadowarke akumulatora do gniazda zasilania.

“ @ @

y

A

=30 cm L/\\/\

(11,81 in) y g

Uwagi:

* Jedli konieczne jest odtgczenie kabla przedtuzajacego nalezy najpierw
poluzowac pierscier blokujacy, a nastepnie wyciggna¢ ztacze.

» Nalezy upewnic sie, ze tadowarka akumulatora jest umieszczona co
najmniej 30 cm (11,81 in) nad ziemia, aby zapobiec uszkodzeniu przez
wode lub wilgo¢.

* Podtgczy¢ urzadzenie do gniazda w pomieszczeniu lub
wodoodpornego gniazda na zewnatrz.

4. Jesli konfiguracja jest prawidtowa, wskaznik na stacji
tadujgcej zaswieci sie na zielono.

Montaz stacji referencyjnej
RTK

Znalezienie odpowiedniej lokalizacji
Stacja referencyjna RTK dostarcza do kosiarki precyzyjne
sygnaty pozycjonujace. Aby zapewnic stabilny odbiér
sygnatu, nalezy umiescic¢ stacje referencyjng RTK na
otwartej przestrzeni, w odlegtosci co najmniej 2 metrow
(6,56 ft) od scian lub ogrodzen.

Otwarta
przestrzen

Uwaga: Wszystkie elementy stacji referencyjnej RTK nalezy zabezpieczy¢
w przypadku burzy lub silnego wiatru.

Montaz stacji referencyjnej RTK

A Potrojny kotek moze spowodowac urazy ciata. Nalezy
obchodzi¢ sie z zachowaniem ostroznosci.

1. Ztozy¢ dwa stupki montazowe.

2. Dokreci¢ potrojny kotek, jak pokazano na ilustracji.

3. Przykrecic¢ stup montazowy do tréjkatnego kotka, az
do momentu, gdy bedzie bezpiecznie dokrecony.

4. Mocno wbi¢ stupek montazowy w rowne podtoze, tak,
aby stupek znajdowat sie w pozycji pionowej.

. @ |
. -

| ' o

5. Wiozy¢ antene GNSS do stupka montazowego i
przymocowac za pomocg sruby.

T

6. Przy uzyciu kabla przedtuzajagcego RTK nalezy
podigczy¢ antene GNSS do stacji tadujacej, jak
pokazano na ilustracji.

Uwaga: Aby odtaczyc kabel przedtuzajacy, najpierw nalezy poluzowac
pierscier blokujacy, a nastepnie wyciggnac ztacze.

7. Gdy urzadzenie dziata prawidtowo, wskaznik na stacji
referencyjnej RTK Swieci na zielono.
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8. Za pomocg dostarczonych zaciskdw kablowych
przymocowac kabel przedtuzajacy do stupka
montazowego i przymocowac go do podtoza za
pomocy kotkdw. Nalezy upewnic sie, ze kotki sg
catkowicie wbite w ziemie.

0 |

Uwaga: Aby utrzymac prawidtowy odbidr satelitarny, nie nalezy zmieniac
potozenia stacji referencyjnej RTK podczas pracy kosiarki ani nie
umieszczac zadnych przedmiotéw na antenie ani nad nia.

Pierwsze tadowanie kosiarki

Zalecamy petne natadowanie kosiarki przed pierwszym
uzyciem, aby zapewni¢ optymalng wydajnosc
akumulatora. Umiescic kosiarke w stacji tadujace; i
upewnic sie, ze styki fadowania na kosiarce i stacji sg
prawidtowo wyréwnane. Jesli pofgczenie sie powiedzie,
wskaznik na stacji zaswieci sie na zielono.

()
@4

-®

Wyznaczanie obszaru
roboczego

A Nalezy podgzac za kosiarkg podczas procesu
wyznaczania obszaru. Nalezy zawsze utrzymywac
réwnowage i bezpieczne oparcie dla stoép, zwtaszcza
na zboczach. Podczas obstugi kosiarki nalezy chodzic,
a nie biegac.

1. Upewnic sie, ze kosiarka jest witgczona oraz nawigzane
jest potgczenie z siecig WiFi i Bluetooth.

2. Przed rozpoczeciem procesu wyznaczania obszaru
nalezy upewnic sie, ze trawnik zostat doktadnie
sprawdzony oraz ze obszar roboczy zostat jasno
okreslony. Po zdefiniowaniu obszaru nalezy
postepowac zgodnie z instrukcjami wyznaczania
obszaru zawartymi w aplikacji.

3. Kosiarka przejedzie wzdtuz granicy wyznaczonego
obszaru i odpowiednio zarejestruje mape.

Przygotowanie do
koszenia

A Zawsze nalezy upewnic sie, ze kosiarka pracuje w
wyznaczonym obszarze roboczym.
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Rozpoczecie koszenia

Nacisna¢ @, a
nastepnie potwierdzi¢
przy uzyciu €3, aby
rozpoczac koszenie.
Koszenie mozna
réwniez rozpoczyc za
posrednictwem aplikadji.

Pauza

Nacisna¢ @i, aby wstrzymac prace kosiarki lub
wstrzymac jg za pomoca aplikacji.
Uwaga: Przycisk @il zastepuje wszystkie inne polecenia. Po nacisnieciu

W@ na kosiarce, koszenie mozna wznowic tylko w przypadku nacisniecia
@, 2 nastepnie potwierdzajgc przy uzyciu na panelu sterowania.

Wznowienie koszenia

Nacisng¢ @, a nastepnie
potwierdzi¢ przy uzyciu €
na panelu sterowania lub
uzyc¢ aplikacji, aby wznowic
koszenie.

W ponizszych sytuacjach
prace kosiarki mozna wznowic
tylko poprzez naciéniecie @,

a nastepnie potwierdzenie
przy uzyciu €

* Kosiarka zostata zatrzymana przez nacisniecie @l.
¢ Kosiarka zostata przechylona lub podniesiona.

Powroét do tadowania

Mozna wystac kosiarke do
stacji fadujacej, naciskajac
@ i potwierdzajac

przy uzyciu € lub za
posrednictwem aplikagji.
Uwaga: Aby zachowac dobry stan

trawnika nie zalecamy koszenia przy
wigczonych zraszaczach.

Konserwacja

A Podczas konserwacji nalezy zawsze nosi¢ zamkniete
obuwie i spodnie o petnej dtugosci. Sandaty i gote
stopy sa surowo zabronione.

Aby utrzymac zadowalajgca wydajnos¢ koszenia i wydtuzy¢

zywotnos¢ kosiarki, wymagane jest cotygodniowe

przeprowadzanie przegladdw i konserwacji.

Czyszczenie

A Nie nalezy uzywac benzyny, alkoholu ani innych
zracych rozpuszczalnikdw do czyszczenia
jakichkolwiek czesci produktu.

A Nie nalezy sptukiwac kosiarki myjka wysokocisnieniowa
o cisnieniu powyzej 12,0 MPa.

Kosiarke nalezy czysci¢ regularnie (w razie potrzeby), aby

usunac brud i Scinki trawy z két, kamer, tarczy itd.




Przed czyszczeniem nalezy upewni¢ sie, ze:

* Kosiarka jest wytgczona.

* Sruby ostony komory sg catkowicie dokrecone, aby
zapewni¢ szczelnos¢ kosiarki.

Goérna obudowa

Usun nagromadzony brud za pomoca weza, szmatki
lub szczotki z aktywnego uktadu sterowniczego,
dynamicznego uktadu zawieszenia i innych czesci.

Podwdéjna kamera przednia i kamery
boczne

Nalezy regularnie sprawdzac i czysci¢ obiektyw kamery
za pomoca miekkiej suchej szmatki. Czysty obiektyw
ma kluczowe znaczenie dla zapewnienia optymalnej
efektywnosci i wydajnosci.

Styki tadowania

Styki fadowania kosiarki nalezy czysci¢ miekkg szmatka.

Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie,
ze styki sg catkowicie suche.

Spodnia czes¢
A W celu zapewnienia ochrony nalezy nosic¢ rekawice
robocze.

Delikatnie umiescic¢ kosiarke na miekkim podtozu.
Zanieczyszczenia i pozostatosci trawy najlepiej usungc
za pomocg szczotki lub weza ogrodowego. Doktadnie
wyczyscic¢ tarcze i podwozie. Poruszac tarczg i ostrzami,
aby upewnic sie, ze dziatajg prawidtowo. Nalezy usunac
wszelkie zanieczyszczenia, aby zapobiec uszkodzeniu
tarczy z ostrzami.
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Uwaga: Nalezy uwazac, aby nie dotykac ostrzy rekami.

Kota napedowe
Usunac btoto i scinki trawy za pomocg szczotki i weza
ogrodowego, aby zapewni¢ dobrg przyczepnos¢ kosiarki.

Stacja tadujaca

A Przed czyszczeniem odtgcz stacje tadujgcg od gniazda
zasilania.

Oczyscic styki fadowania i zabrudzenia na znacznikach

dokowania za pomocg szmatki, a takze wyczysci¢ podstawe

fadujgca za pomoca weza ogrodowego.

Uwaga: Przed ponownym uruchomieniem kosiarki nalezy upewnic sie,
ze styki sg catkowicie suche.

Wymiana
Ostrza

A Nalezy zachowac ostroznos¢ podczas wymiany ostrzy
i zawsze nosic¢ rekawice.

A Nalezy upewni¢ sie, ze wszystkie ostrza i $Sruby zostaty
wymienione. Nigdy nie nalezy uzywac Srub ponownie
- moze to doprowadzi¢ do oderwania sie ostrza i
powaznych urazdéw ciata.

1. Wytgczy¢ kosiarke.

2. Delikatnie umiescic¢ kosiarke na miekkim podtozu.




3. Nalezy wyréwnac otwory na sruby w plycie slizgowej Sta Cja
ze Srubami ostrzy, a nastepnie poluzowac sruby za

pomocg recznego srubokretu i wyjac stare ostrza. 1. Odtgczy¢ tadowarke akumulatora od gniazda zasilania.
Nalezy uwazac na ostre krawedzie. 2. Odfgczy¢ kable przedtuzajgce od stacji.

4. Ustawic otwory na $ruby w ptycie slizgowej w jednej linii 3. Odigczy¢ wieze fadujacg od podstawy fadujace; i
z otworami na ostrzach i tarczy z ostrzami, a nastgpnie przechowywac jg w suchym, dobrze wentylowanym
dokrec¢ nowe ostrza za pomocg nowych Srub. pomieszczeniu.

A Do demontazu lub montazu ostrza nie wolno uzywac
wkretarki.

5. Nalezy upewnic sie, ze ostrza sg mocno dokrecone i
mogg sie swobodnie obracac.

6. Jesli ostrza nie mogg sie swobodnie obracac, nalezy
poluzowac sruby, wyregulowac kat ostrza, a nastepnie
ponownie dokreci¢ Sruby. Przed uzyciem nalezy
upewnic sie, ze ostrza moga sie swobodnie obracac.

Uwaga: Zalecamy pozostawienie podstawy tadujgcej w pierwotnym
potozeniu. Jesli zostanie ona przeniesiona, nalezy ponownie wyznaczyc¢
obszar roboczy.

Ponowne uruchomienie
po ditugotrwatym
przechowywaniu

Uwaga: Zalecamy wymiane ostrzy co 1-2 miesigce po montazu. Aby uruchomié kosia rkg po jej d}ugotrv\/aJ{ym

przechowywaniu, nalezy wykonac ponizsze czynnosci:

Akumulator 1. Upewnic sie, ze stacja fadujaca i jej akcesoria sg czyste

Zalecamy wymiang akumulatora kosiarki co dwa lata. i nie ma oznak utlenienia. W przypadku stwierdzenia
Nie nalezy wymieniac akumulatora na wtasng reke. jakichkolwiek ¢ladéw utlenienia nalezy skontaktowa¢
Nalezy skontaktowac sie z naszym zespotem obstugi sie ze sprzedawcg Roborock lub serwisem
posprzedaznej lub sprzedawca w celu uzyskania pomocy. posprzedazowym.

2. Whozy¢ wieze fadujaca do podstawy tadujace;.
Dokrecic¢ sruby po obu stronach wiezy tadujace;j.

D*u g Ot rwa*e 3. Podtaczy¢ kable przedluzajgce, wigczy¢ zasilanie

kosiarki i sprawdzi¢, czy kosiarka jest potgczona z

przechowywanie aplikacia

Jesli kosiarka nie jest uzywana przez dtuzszy czas (np.
zimg, gdy trawa jest w stanie uspienia lub z innych

powoddw), nalezy wykona¢ nastepujgce czynnosci: ROZWi qzywa n i e
problemow

Kosiarka

1. Natadowa¢ akumulator kosiarki do poziomu 50-70% W przypadku wystapienia jakichkolwiek problemdw
przed jej dlugotrwatym przechowywaniem. Jesli po podczas korzystania z kosiarki nalezy zapoznac sie z czesto
uptywie 12 miesiecy kosiarka jest nadal przechowy- zadawanymi pytaniami lub artykutami o btedach na stronie
wana, nalezy jg natadowad, a nastepnie tadowac raz w internetowej https://garden-support.roborock.com lub
roku. w menu aplikacji Roborock.

2. Wytgczyc kosiarke.
3. Doktadnie jg wyczyscic.
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Dane techniczne

Nazwa Z115 7130 Z150

Model RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Fodstawgwe Zalecany obszar koszenia 1500 m? 3000 m? 5000 m?
informacje

Wymiary (df. x szer. x wys.) 661x475%x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Masa netto (z akumulatorem) 21,2 kg (46,74 funt) 21,3 kg (46,96 funt) 21,5 kg (47,40 funt)

Czas koszenia po petnym natadowaniu Ok. 55 min Ok. 85 min Ok. 110 min

Szerokos¢ koszenia 24 cm (9,45 in)

Wysokos¢ koszenia 20-70 mm (0,79-2,76 in)
Parametr Czas tadowania Ok. 65 min Ok. 75 min Ok. 70 min

Predkos¢ silnika jezdnego

0,45 m/s (1,48 ft/s) (dziennie)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (wydajnie)

0,45 m/s (1,48 ft/s) (dziennie)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (wydajnie)

0,6 m/s (1,97 ft/s) (dziennie)
0,8 m/s (2,62 ft/s) (wydajnie)

Predkos¢ silnika ostrzy

2500/min

Emisja hatasu

Zmierzony poziom mocy akustycznej, LWA | 61 dB (A) ‘ 61 dB(A) ‘ 63 dB (A)
Niepewnos¢ mocy akustycznej, KWA 3dB(A)
Poziom cisnienia akustycznego, LpA 53 dB (A) ‘ 53 dB(A) ‘ 55 dB (A)
Niepewnos¢ cisnienia akustycznego, KpA | 3 dB (A)

Warunki pracy

Temperatura

Temperatura pracy: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Stopien ochrony IP

Korpus kosiarki i stacja taduja
Stacja referencyjna RTK: IPX5

ca: IPX6

tadowarka akumulatora: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz, pasmo podrzedne 3: 5470-5725 MHz
5 GHz, pasmo podrzedne 4: 5725-5850 MHz
Zakres EU: 863-870 MHz
czestotliwosci | LORa AU: 915-928 MHz
tacznosci
LTE Pasmo 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Pasmo 1/8
EGSM900
GSM DCS1800
Bluetooth® < 10dBm
2,4 GHz: < 20 dBm
WiFi 5 GHz pasmo podrzedne 3: < 20 dBm
5 GHz pasmo podrzedne 4: < 14 dBm
Maks. moc EU: <14 dBm
czestotliwosci | LORa AU: <20 dBm
radiowych
LTE < 23 dBm
WCDMA < 23 dBm
< 35dBm
GSM < 32dBm
Typ akumulatora Akumulator litowo-jonowy
Napiecie znamionowe 21,6 V=
Pojemnos¢ znamionowa 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akumulator
Prad tadowania akumulatora Maks. 4 A Maks. 5 A Maks. 7 A

Temperatura tadowania: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)

Temperatura Temperatura przechowywania: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) (zalecana)
Napiecie znamionowe 32V=
Prad wejsciowy 3,75A 4,69 A 6,56 A
Stacja fadujaca
Napiecie wyjsciowe 32V=/52V=
Prad wyjsciowy 32A1TA 4A/TA 58 A/TA
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
tadowarka Napiecie znamionowe 100-240 V~
akumulatora Napiecie wyjéciowe 32 V=
Prad wyjsciowy 3,75A 4,69 A 6,56 A
. Model MBSOORR
Stacja
referencyjna Napiecie znamionowe 52 V=
RTK Prad wejsciowy 1A
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Deklaracja zgodnosci UE

Niniejszym firma Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. oswiadcza, ze niniejsze urzadzenie jest zgodne z Dyrektywa
Maszynowa 2006/42/WE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nazwa producenta Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
res
Jiangsu Province, P.R. China
Nazwa autoryzowanego przedstawiciela Roborock International B.V.
Adres Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Niniejszym o$wiadczamy, ze niniejsza deklaracja zgodnosci zostata wydana na wytgczng odpowiedzialnosé firmy
Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. oraz ze produkty:

Opis produktu Kosiarka robotyczna

Oznaczenia typu (modelu) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON

RXXXXXYYYYYYYY (,X" 0znacza dowolng litere od A do Z z wyjatkiem O i1, ,Y" oznacza dowolng cyfre od

Numer seryjny 0do9)
¢}

sg zgodne i zweryfikowane poprzez testy z przepisami nastepujacych dyrektyw UE:

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Dyrektywa Maszynowa 2006/42/WE 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Osoba odpowiedzialna za sporzgdzenie niniejszej deklaracji:

Wydrukowane imie i nazwisko: Dollar Qian

Stanowisko/tytut: Menedzer ds. certyfikadji

Podpis: Obieur Bren

Data wydania: 2025-12-08

Miejsce wydania: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China
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Preklad plvodniho navodu k pouzivani.

Toto je vicejazycny ndvod, jehoZ origindini jazyk je anglictina. V pripadé jakychkoli rozpor( mezi anglickou verzi a verzemi

v jinych jazycich ma prednost anglicka verze.

Obrazky slouZi pouze pro ilustraéni u€ely a nemusi prfesné odpovidat skute€nému
produktu.

Cestina

RockMow Z1 Series

Navod k pouziti robotické sekacky na
travu

PFed pouzitim tohoto produktu si peclivé prectéte tento navod k pouZziti a uloZte jej na
bezpecném misté pro budouci pouZziti.

Obsah

135 Popis produktu

139 Priprava a instalace

141 Pripraveno k seceni
142 Udrzba

143 Dlouhodobé skladovani
144 Res3eni problémd

145 Technické udaje

146 Prohlaseni o shodé EU
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Popis produktu

A Sekacka méa predem instalované noze na spodni

strané. Pri zvedani sekacky vzdy noste ochranné T x 1
rukavice a ujistéte se, ze strana s nozi smeéfuje ven. Eroub )

A Aby nedoslo ke skifpnuti, drzte b&hem presunu GNSS antena
sekacky ruce mimo vsechny mezery na sekacce. (zakladnf anténa)

Montazni tyce

Sekacka

Nabijeci véz

Nabijeci zakladna

l l\ Trojity kolik

Nabijeci stanice Referencni stanice RTK

IX6 x 10

Nabijecka baterie

Sestihranny Srouby pro Koliky pro
kli¢ nabijeci stanici prodluZovaci
kabel
ProdluZovaci kabel pro nabije¢ku baterie <.> x 4 | X 6 ‘{ X 6
Kabelové spony Sada nahradnich

nozu

Prodluzovaci kabel RTK
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Roboticka sekacka (pohled shora)

Tlacitko STOP
Prihradka na

baterie

Ovladaci panel

Reproduktor

GNSS anténa Senzor desté

(anténa roveru)

4G a modul proti
kradezi

Elektricky systém
nastaveni vysky

Dynamlclgil/psz/j;:} Stavové indikatory
PFihradka pro . L
sledovaci zafizeni ( : Binokularnf
- \“ kamera Modul
Bocni kamera —% vidéni
Prisvétlovaci
svétlo
Aktivni systém Fizeni

Nabijeci kontakty

Naraznik

Modul PreciEdge
Volitelny, tento modul se prodava samostatneé.

Roboticka sekacka (pohled zespodu)

| Hnaci kola

Plovouci Zaci astroji

Ochranna deska

Hnaci kola
Zaci disk

Rukojet’
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Uzivatelské rozhrani

Napajeni

Pridat

Sekat

OK

STOP

Ikona a displej

Popis

()

Uroveii nabiti baterie

4G

e Zap: 4G k dispozici

* \lyp: Z&dny signal

e Blika: Chyba 4G a modulu proti
kradeZi

WiFi

e Zap: Pripojeno

* \lyp: Z4dny signdl / Nenf
pripojeno

« Blika: Cekanf na pripojent k WiFi

e Rychle blika: Pripojovani

Bluetooth
e Zap: PFipojeno
e Vlyp: Odpojeno

Zamek

e Zap: Sekacka uzamcena /
Détska pojistka aktivovana

* Vlyp: Sekacka odemcena /
Détska pojistka deaktivovana

e Pulzuje: Zadani PIN kodu

STOP
Sekacka zastavena.

AKTUALIZACE VZDUCHEM
(OTA)
Aktualizace vzduchem (OTA).

Chybovy kéd

Takovyto kdd znamena, ze se u
sekacky vyskytla chyba. Resent
najdete v ¢lanku ,Chyba“ na
https://
garden-support.roborock.com
nebo v prislusné sekci aplikace
Roborock.
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Ikona a displej

Popis

Zapnuti/vypnuti

Vnéjsi segmenty se otaceji ve
sméru hodinovych rucicek

Vv nepretrzité smycce.

Nabijeni
Na displeji se zobrazi Groven
nabiti baterie v ¢islicich.

Seceni/Mapovani/Navrat

Ctyri ¢islice tvori vzor, jak je
znazornéno na obrazku. Kazdy
segment vzoru se rozsvitf
postupné. Jakmile se zobrazi cely
vzor, sekvence se opakuje.

NAKLON
Sekacka naklonéna.

ZVEDNUTI
Sekacka zvednuta.

=N

Ovladan

Popis

Zapnuti/vypnuti

Stisknéte a podrte tlacitko €
po dobu 3 sekund.

Zahajeni seceni

Stisknéte @ a poté potvrdte
stisknutim €.

Zastaveni sekacky

Stisknéte @Y.

Poslani sekacky

zpét do nabijeci
stanice.

Stisknéte @ a poté potvrdte
stisknutim €.

Zapnéte détskou
pojistku

Stisknéte a podrzte tlacitko @@
po dobu 5 sekund.

Odemknuti sekacky /
Deaktivace détské
pojistky

Stisknéte libovolné tlacitko
a zadejte PIN kod.

Stisknéte a podrzte soucasné

Sparovani sekacky  tlacitka @ a @ po dobu

3 sekund.
Obnoveni Stisknéte a podrzte soucasné
tovarniho tlacitka @9, @ a @ po dobu
nastaveni 10 sekund a poté zadejte PIN kdd.
Restartovani Stisknéte a podrite tlacitko €@
sekacky po dobu 10 sekund.




Jak zadat PIN kéd

Pred pouzitim sekacky zadejte PIN kdd pro odemceni.

Vychozi kéd je 0000, kéd mlzete zménit prostrednictvim

aplikace. Stisknéte @ nebo @ pro zvydeni nebo

snizeni ¢isla a stisknéte @ pro potvrzeni kazdé ¢islice.

Poznamka: PIN kdd uchovavejte v bezpedi a nesdélujte jej jinym osobam.

Indikatory na nabijeci stanici

a referencni stanici RTK

Poloha
indika- Stav indikatoru Popis
toru
Stala zelena Sekacka nenabita.
Pulzujici Sekacka se nabiji.
zelend
Nabijeci Chvb bieci
. a nabijeci
stanice e Stala cervend sta):wice. :
¢ Sekacka plné
!/ Vyp nabita.
e Chyba obvodu.
Stala zelens  Silny signal RTK.
Pulzujict Slaby signél RTK.
oranzova
Referencni
stanice Rychle blikajici  Hledani
RTK oranzova signalu.
Rychle
e pulzujici Doslo k chybé.
Cervena

138

Stavové indikatory

Barva
indika- Efekt indikatoru Popis
toru
* Sekacka se nabiji.
e Sekacka
/ Vypnuto v pohotovostnim
rezimu mimo
stanici.
Plynule prechazejici  Zapnuti/vypnuti.
Rychle pulzujici Aktualizace
ychie puizd) vzduchem (OTA).
Pomalu pulzuijici Sekacka se
Bila putzy] zastavila.
* Mapovani.
. o * Seceni.
Stale sviti « Navrat na
nabijeci stanici.
oy Cekani na
) Pomalu pulzuijici N
Modra pripojent.
Rychle pulzujici PFipojovant.
Cervena Rychle pulzujici Chyba.
Oranzova  Pomalu pulzujici Slaby signal RTK.
Senzory
Senzor Popis
Vnima své okoli, provadi riizné
akce v reakci na rdzné objekty
pred sebou a spousti fuzni
binokuldrnf y pricaviny

kamerdm ziskava sekacka Sirsf

kamera a dvé
boc¢ni kamery

zorné pole, coz ji pomaha
detekovat nahlé prekazky

a provadet otacky bez slepych

Uhll, co? zajistuje bezpecnéjsi
a spolehlivejsi provoz.

Vyuziva GNSS pro presné urcovani

GNSS anténa

polohy, coz umoziuje sekacce

presné urcit svou polohu.

Jak to funguje

Vase robotickd sekacka na trdvu mlze automaticky

pFepinat mezi se¢enim a nabijenim. Diky centimetrové
presnému systému RTK a inteligentnimu mapovani
pomoci kamer (pFedni binokularni kamera a dvé bo¢ni
kamery) neni k vymezen{ pracovni oblasti zapotrebi

ohranicujici drat. Diky algoritmu pro fuzi vice senzor(
a Sirokému detekénimu rozsahu se sekacka inteligentné
pohybuje v rozich a bezpelné se vyhyba prekazkam.

Automatické dokovani

Sekacka se automaticky vraci do nabijeci stanice, kdyz

se vybije baterie. Po chvili nabijeni sekacka buded

pokracovat v secen.



Celodenni se€eni

Prisvétlovaci svétlo kamery umoznuje sekacce sekat

i v noci. Prostrednictvim aplikace mUZete také nastavit
sekacku tak, aby byla Setrna k volné Zijicim Zivocich@im.

Plan seceni

V aplikaci mUZete nastavit plan secenf a sekacka bude
podle néj pracovat automaticky.

Vyska seceni

Pred zahdjenim seleni se ujistéte, Ze tradva nenfi delsi
nez obvykla vyska seceni. Sekacka nabizi nékolik
nastavitelnych vySek secenf.

Planovana trasa

Sekacka se pohybuje po paralelni trase generované
algoritmem trasovani, coz zajistuje vyssi efektivitu

a uzivatelm ponechava vice ¢asu na to, aby si mohli
uzit svaj travnik.

Inteligentni vyhybani se prekazkam
Diky binokularni kamere a bo¢nim kameram dokaze
sekacka detekovat a identifikovat rlizné typy objekt(,
podle toho volit réizné trasy a vyvazovat bezpecnost
a pokryti secent.

PFrizplsobeni se riznym prekazkam
a teréndm

Sekacka je vybavena systémem pohonu vsech kol

a dynamickym systémem odpruzeni, které zvysuiji jeji
schopnost stoupani, zlepSuji prekonavani prekazek
a zajistuji stabilni pohyb na nerovném terénu pro
konzistentni sekaci vykon.

Aktivni systém Fizeni

Diky systému Fizeni prednich kol se sekacka vyznacuje
schopnosti nulového otaceni, coz umoznuje agilni
pohyb a efektivni pokryti travniku (i na svahu) pfi
soucasném snizeni poskozeni travniku.

Senzor desté a odklad seceni pfi desti
Sekacka ma stupen odolnosti proti vodé IPX6 a je
ur€ena pro venkovni pouziti. Seceni mokré travy viak
nemusi prinést nejlepsi vysledky. Sekacka je vybavena
senzorem desté, ktery detekuje dést a da sekacce
pokyn, aby prestala sekat a vratila se do nabijeci
stanice. Poté se seceni znovu spusti po uplynuti doby
odkladu seceni pfi desti (vychozi nastaveni je 180 minut).
Nastaveni ¢asu odkladu secenf pfi desti mlzete zménit
prostrednictvim aplikace.

Plovouci Zaci ustroji

Plovouci zaci Ustroji sekacky umoZznuje sekacce
dynamicky se prizplsobovat zménam terénu a zajistuje
rovnomernéjsi a konzistentnéjsi seceni na nerovnych
povrsich.

Neni tfeba sbirat posecenou travu
Kratké odrezky, které po seceni zdstanou na travniku,
neni tfeba hrabat ani sbirat, protoze slouzf jako pfirodnf
hnojivo pro vas travnik.
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Modul PreciEdge
Tento modul je nutné zakoupit samostatné.
Diky inovativnimu designu s dvojitym nozem mdze

sekacka sekat tésné u zdi, coz snizuje potrebu ru¢niho
dosekavani okraju.

Ochrana proti kradezi

Sekacka je vybavena vestavénym vysokofrekvencnim
alarmem a dale obsahuje modul 4G a modul proti
kradezi. Obsahuje také prihradku pro sledovaci zafizeni,
do které mUzete nainstalovat sledovaci zafizenf (prodava
se samostatné).

Priprava a instalace

@ Stahnéte si aplikaci
Naskenujte QR kod a nainstalujte
si aplikaci Roborock.

@ Pripravte si telefon

NeZ budete pokracovat, ujistéte se, Ze je ve vasem
telefonu zapnuta funkce Bluetooth, ktera je
nezbytna pro vyhledanf a propojeni sekacky béhem
procesu nastavent.

© Pripojte sekacku

1. Stisknéte a podrzte € po dobu 3 sekund pro
zapnuti sekacky a zadejte PIN kéd. Vychozi kod
je 0000.
2. Otevrete aplikaci Roborock.
3. Naskenujte QR kdd na sekacce pomoci aplikace
nebo podrzte soucasné stisknuté tlacitka @
a @ po dobu 3 sekund, aby se zafizen pfipojilo.
Poznamky:
* Doporucujeme pripojit se k siti WiFi 2,4 GHz.

 Ujistéte se, Ze se sekacka nachazi v dosahu Bluetooth (6 m / 19,69 stop).

Priprava travniku

Pred seCenim posekejte travnik na obvyklou vysku
seCeni. Odstrante veskeré necistoty, hracky, draty,
kameny nebo jiné prekazky. Ujistéte se, Ze na travniku
nejsou déti ani domacfi zvirata.

Obvykla vyska seceni

_vgay
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Nainstalujte nabijeci stanici

Najdéte vhodné misto
Je dllezité vybrat vhodné misto pro nabijeci stanici, aby

bylo zajisténo efektivni dokovani sekacky. Viz navod nize:

1. Nabfjeci stanici je tfeba umistit na rovny povrch na

volném prostranstvi a v blizkosti nabijecky baterif (do
10 m /32,81 stop).

X

2. Doporucujeme umistit stanici na misto, kde je silny
signal WiFi.

3.V okruhu 2 metrt (6,56 stop) kolem nabijeci stanice
by nemély byt zadné prekazky a trava by méla byt
nizsi nez 9 cm (3,54 palcd).

W <9 cm (3,54 palcti)

2 m (6,56 stop) 2 m (6,56 stop)

D > < > W

Wow

Wow

{ 2'm (6,56 stop)
Wow i

0 Wow
A

4. Dokovaci znacky na nabijeci v&zi by mély byt jasné
viditelné.

Nainstalujte nabijeci stanici

1. Upevnéte nabijeci zakladnu k podkladu pomoci
dodanych Sroubd a Sestihranného klice.
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2. Pomoci prodluzovaciho kabelu pfipojte nabijeci
stanici k nabijecce baterie. Je tfeba zarovnat 2kolikovy
konektor, zasunout jej nadoraz a utdhnout pojistny
krouzek, aby bylo pripojeni zajisténo.

3. Zapojte nabijecku baterie do elektrické zasuvky.

P
=30cm /\
(11,81 i L/\

palct)

Poznamky:

 Pokud potrebujete prodluzovaci kabel odpojit, nejprve povolte pojistny
krouzek a poté vytahnéte konektor.

e Zajistéte, aby byla nabfjecka baterif umisténa nejméné 30 cm (11,81
palctl) nad zemi, aby nedoslo k poskozeni vodou nebo vihkosti.

e Zapojte zafizeni do vnitfni zasuvky nebo venkovni vodotésné zasuvky.

4. Pokud je nastaveni spravné, indikator na nabijeci
stanici se rozsviti zelené.

Nainstalujte referencni
stanici RTK

Najdéte vhodné misto

Referencni stanice RTK poskytuje sekacce vysoce presné
signaly pro urcovani polohy. Aby byl zajistén stabilni
prijem signalu, umistéte referencni stanici RTK na
volném prostranstvi, minimalné 2 metry (6,56 stop) od

zdi nebo plotd.

Volny vyhled na oblohu

Poznamka: V pripadé bourek nebo silného vétru zajistéte viechny
soucasti referencni stanice RTK.



Nainstalujte referencni stanici RTK

A Trojity kolik mGze zpGsobit zranéni. Zachazejte s nim
opatrné.

1. Sestavte dvé& montazni tyce.

2. Utahnéte trojity kolik, jak je znazornéno na obrazku.

3. Nasroubujte montazni ty¢ na trojity kolik a pevné ji
utahnéte.

4. Pevné zasunte montaznf ty¢ do rovného povrchu

a zajistéte, aby zlstala ve svislé poloze.

[ -
| . -
| ' Wou

5. Vlozte anténu GNSS do montazni tyCe a upevnéte ji
Sroubem.

T

6. Pomoci prodluzovaciho kabelu RTK pfipojte anténu

GNSS k nabijeci stanici, jak je zndzornéno na obrazku.

e

Poznamka: Pokud chcete prodluzovaci kabel odpojit, nejprve povolte
pojistny krouzek a poté vytahnéte konektor.

7. PFi spravném fungovani bude indikator na referenc¢ni
stanici RTK svitit zelené.

I
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8. Pomoci dodanych kabelovych spon pfipevnéte
prodluzovaci kabel k montazni tyci a zajistéte jej
k zemi koliky. Ujistéte se, ze koliky jsou zcela zasunuty

do zemé.

Poznamka: Aby byl zajistén spravny prijem satelitniho signaly,
nepohybujte referencnf stanici RTK béhem provozu sekacky
a neumistujte z&dné predméty na anténu ani nad ni.

Prvni nabiti sekacky

Pfed prvnim pouzitim doporucujeme sekacku piné

nabit, aby byl zajistén optimalni vykon baterie. Umistéte
sekacku na nabijeci stanici a ujistéte se, ze jsou nabijeci
kontakty na sekacce i stanici spravné zarovnany. Pokud je

pfipojeni Uspésné, indikator na stanici bude svitit zelené.

()
@4

-®

Mapovani oblasti seceni

A B&hem mapovani prosim sledujte sekacku. Vzdy
udrzujte spravnou rovnovahu a pevny postoj,
zejména ve svazich. Pri obsluze sekacky chodte,
nebéhejte.

1. Ujistéte se, Ze je sekacka zapnuta a ze je pripojena
WiFi a Bluetooth.

2. Pfed zahdjenim mapovani se ujistéte, ze jste peclivé
zkontrolovali plochu travniku a jasné vymezili oblast
seceni. Jakmile je oblast definovana, postupujte podle
pokynU pro mapovani uvedenych v aplikaci.

3. Sekacka se bude pohybovat podél hranice vymezené
oblasti seCeni a podle toho zaznamenavat mapu.

Pripraveno k seceni
A Vidy se ujistéte, Ze sekatka pracuje v ramci
zmapované pracovni oblasti.

Zahajeni seceni
Stisknéte tlacitko @

a poté potvrdte

tlacitkem €D, aby

se spustilo seceni.
Alternativné mdzete

seceni spustit pomoci
aplikace.




Pozastaveni

Stisknéte tlacitko @I pro pozastaveni sekacky nebo ji
pozastavte pomoci aplikace.
Poznamka: Tlacitko @l mé prednost pred viemi ostatnimi prikazy.

Pokud stisknete tlacitko @l na sekacce, mizete pokracovat v seceni pouze
stisknutim tlacitka @9 a potvrzenim tlacitkem @ na ovlddacim panelu.

Pokracovani v seceni

Stisknéte tla¢itko @

a poté potvrdte tla¢itkem €

na ovladacim panelu nebo

pouZijte aplikaci k pokracovani

v secen.

V nasledujicich situacich Ize

sekacku znovu spustit pouze

stisknutim tlacitka @

a potvrzenim tla¢itkem C:

e Sekacka byla zastavena
stisknutim tla¢itka G

e Sekacka byla naklonéna
nebo zvednuta.

Navrat na nabijeci stanici

Sekacku mUZete vrétit do
nabfjeci stanice stisknutim
tlacitka @ a potvrzenim
tla¢itkem @@ nebo
prostrednictvim aplikace.

Poznamka: Pro zdravi vaseho
travniku nedoporucujeme sekat
travu, kdyZ jsou zapnuté zavlazovace.

Udrzba
A\ Pii Gdrzbé vzdy noste uzavienou obuv a dlouhé
kalhoty. Sandaly a bosé nohy jsou pfisné zakazany.

Aby byla zachovana uspokojiva vykonnost seceni
a prodlouzena zZivotnost sekacky, je nutné sekacku
kazdy tyden kontrolovat a provadét jeji udrzbu.

cisteni
A Odstrarite hlinu a posekanou trédvu pomoci kartaca
a hadice s vodou, aby sekacka méla dobrou trakci.

A Neoplachujte spodni ¢ast sekacky vysokotlakym
CistiCem s tlakem vy$sim nez 12,0 MPa.

Sekacku pravidelné Cistéte (podle potreby), abyste
odstranili necistoty a zbytky travy z kol, kamer, diskd atd.

Pred cisténim se ujistéte, Ze:

e Sekacka je vypnuta.

« Srouby krytu prihradky jsou zcela utazeny, aby byla
sekacka utésnéna.
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7 > 7

Horni cast téla

Odstrante nahromadéné necistoty pomoci hadice,
hadriku nebo kartace z aktivniho systému fizeni,
dynamického systému odpruzeni a dalSich ¢asti.

Binokularni kamera a bo¢ni kamery
Pravidelné kontrolujte a Cistéte objektiv kamery mékkym
suchym hadfikem. Cista ¢ocka je nezbytna pro optimalinf
vidénf a vykon.

Nabijeci kontakty

Vycistéte nabijeci kontakty na sekacce meékkym hadrikem.

Poznamka: Pfed opétovnym spusténim sekacky se ujistéte, Ze kontakty
jsou zcela suché.

Spodhni ¢ast

A Noste ochranné pracovni rukavice.

Sekacku opatrné otocte na meékkém povrchu. Odstrante
necistoty a posekanou travu pomoci kartacd nebo
hadice s vodou. DUkladné vycistéte disk a Sasi. Otocte
diskem a nozi, abyste se ujistili, ze funguji spravné.
Odstrante veSkeré necistoty, aby nedoslo k poskozeni

Zaciho disku. /

Poznamka: Davejte pozor, abyste se nedotkli noz( rukama.



Hnaci kola

Odstrante hlinu a zbytky travy pomoci kartacl a hadice
s vodou, aby sekacka méla dobrou trakci.

Nabijeci stanice

A Pred ¢istenim odpojte nabijeci stanici z elektrické
zasuvky.
Ocistéte nabijeci kontakty a necistoty na dokovacich

znackach hadfikem. Nabijeci zakladnu ocistéte pomoci
hadice.

Poznamka: Pred opétovnym spusténim sekacky se ujistéte, Ze jsou
nabfjeci kontakty zcela suché.

Vymeéna
Noze

A PFivyméné noz0 budte opatrni a vzdy pouZivejte
rukavice.

A Ujistéte se, Ze jsou viechny noze a Srouby vyménény.

Nikdy nepouzivejte Srouby opakované - mohlo by
dojit k uvolnéni noz{ a véznému zranént.

1. Vypnéte sekacku.
2. Sekacku opatrné otocte na mékkém povrchu.

3. Zarovnejte otvory pro Srouby na ochranné desce
se Srouby no7d, poté Srouby povolte ru¢nim
Sroubovakem a staré noze vyjméte. Davejte pozor na
jejich ostri.
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4. Otvory pro Srouby na ochranné desce v jedné ose
s otvory na nozich a zacim disku a poté nové noze
utdhnéte pomoci novych Sroubd.

A Nikdy nepouzivejte aku Sroubovék k demontazi nebo
montazi nozd.

5. Ujistéte se, Ze jsou noze pevné utazené a mohou se
volné otacet.

6. Pokud se noze nemohou volné otacet, povolte Srouby,
upravte Uhel noze a poté Srouby znovu utahnéte. Pred
pouzitim se ujistéte, Zze se noze mohou volné otacet.

Poznamka: Doporucujeme vymeénit noze kazdé 1-2 mésice od instalace.

Baterie

Doporucujeme vymeénit baterii sekacky kazdé dva roky.
Nevymeénujte baterii sami. Obratte se na nas poprodejni
tym nebo prodejce a pozadejte o pomoc.

Dlouhodobé skladovani

Pokud sekacku nebudete delsi dobu pouzivat (napf.
béhem zimy, kdy trdva neroste, nebo z jinych divod(),
postupujte podle nasledujicich pokynd:

Sekacka

1. Pfed dlouhodobym uskladnénim sekacku nabijte na
50-70 %. Pokud je baterie stale uskladnéna, dobijte ji
po 12 mésicich a poté jednou ro¢né.

2. Vypnéte sekacku.

3. Ddkladné ji vycistéte.




Stanice

1. Odpojte nabijecku baterie z elektrické zasuvky.
2. Odpojte prodluzovaci kabely od stanice.

3. Odpojte nabijeci véz od nabijeci zakladny a ulozte ji na
suchém, dobre vétraném misté v interiéru.

Poznamka: Doporucujeme ponechat nabijeci zékladnu v pavodni
poloze. Pokud ji premistite, je tfeba znovu zmapovat oblast se¢en.

Opétovné spusténi po
dlouhodobém skladovani

Chcete-li sekacku po dlouhodobém skladovani znovu

spustit, postupujte podle nasledujicich pokyn(:

1. Zkontrolujte, Ze jsou nabijeci stanice a jeji
prisluSenstvi Cisté a bez znamek oxidace. Pokud
zjistite jakékoli znamky oxidace, obratte se na
prodejce Roborock nebo poprodejni servis.

2. Vlozte nabijeci véz do nabijeci zakladny. Utdhnéte
Srouby na obou stranach nabijeci véze.

3. PFipojte prodluzovaci kabely, zapnéte sekacku
a zkontrolujte, zda je Uspésné pripojena k aplikaci.

4 ~ r r o
ReSeni problému

Pokud narazite na n&jaké problémy pfi pouzivani sekacky,
podivejte se na casto kladené otazky nebo ¢lanky

o chybach na https://garden-support.roborock.com
nebo v sekci aplikace Roborock.
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Technické udaje

Nazev Z115 Z130 Z150
Model RRAROMON RRARTMON RRARZMON
Z&kladni informace Doporucené plocha seceni 1500 m? 3000 m? 5000 m?
Rozméry (Dx5xV) 661x475%294 mm (26,02x18,7x11,57 palct)
Cistd hmotnost (vetné baterie) 21,2 kg (46,74 Ibs) 21,3 kg (46,96 Ibs) 21,5 kg (47,40 Ibs)
Doba secenf na jedno pIné nabitf PFibl. 55 min Pribl. 85 min PFibl. 110 min
Sitka seceni 24 cm (9,45 palcd)
Vyska secenf 20-70 mm (0,79-2,76 palcl)
Doba nabijenf PFibl. 65 min PFibl. 75 min PFibl. 70 min
Parametr 0,45 m/s (1,48 stop/s) 0,45 m/s (1,48 stop/s) 0,6 m/s (1,97 stop/s)
(denni) (denn) (denni)
Rychlost hnaciho motoru
0,6 m/s (1,97 stop/s) 0,6 m/s (1,97 stop/s) 0,8 m/s (2,62 stop/s)
(efektivni) (efektivni) (efektivni)
Rychlost motoru noz 2500/min
Mérena hladina akustického
61 dB(A) 61 dB (A) 63 dB (A)
vykonu, LWA
Emise hluku Nejistoty akustického vykonu, KWA | 3 dB (A)
Hladina akustického tlaku, LpA 53 dB(A) 53 dB(A) 55 dB (A)
Nejistoty akustického tlaku, KpA 3dB(A)

Pracovni podminky

Teplota

Pracovnf teplota: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) doporuceno
Skladovaci teplota: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) doporuceno

Stupen krytf

Télo sekacky a nabijeci stanice: IPX6
Referencni stanice RTK: IPX5
Nabfjecka baterie: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz podpasmo 3: 5470-5725 MHz
5 GHz podpasmo 4: 5725-5850 MHz
Frekvencni rozsah LoRa EU: 863-870 MHz
pripojenf AU: 915-928 MHZ
LTE Pasmo 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Pasmo 1/8
EGSM900
GSM
DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz podpasmo 3: <20 dBm
Max. 5 GHz podpasmo 4: <14 dBm
vysokofrekvencnf LoRa ild jzé zgm
vykon LTE <23dBm
WCDMA <23 dBm
j—y <35dBm
<32 dBm
Typ baterie Lithium-iontova baterie
Jmenovité napétf 21,6 V=
) Jmenovitd kapacita 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Baterie P !
Nabijeci proud baterie 4 A Max. 5 A max. 7 A max.

Teplota nabijenf: 4-45 °C (39,2-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) doporuceno

Teplota , .
Skladovaci teplota: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) doporuceno
Vstupni napétf 32 V=
o . Vstupni proud 3,75A 4,69 A 6,56 A
Nabijeci stanice - . —
Vystupni napéti 32V=/52V=
Vystupni proud 32A/1A 4A/1TA 58A/1A
Model TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
L . Vstupni napéti 100-240 V~
Nabijecka baterie - - —
Vystupni napéti 32V=
Vystupni proud 3,75A 4,69 A 6,56 A
Model MBSOORR
Referen¢ni stanice 3 "
Vstupni napéti 52 V=
RTK
Vstupni proud 1A
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Prohlaseni o shodé EU

Spolecnost Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. timto prohlasuje, ze toto zafizeni je v souladu se smérnici o strojnich

zafizenich 2006/42/ES. Uplné znéni Prohlasenf o shodé EU je k dispozici na nasledujici internetové adrese:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nézev vyrobce Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
resa
Jiangsu Province, P.R. China
Nazev autorizovaného zastupce Roborock International B.V.
Adresa Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Timto prohlasujeme, Ze tento dokument je vydan na vyhradni odpovédnost spole¢nosti Suzhou ShiRuizhuo
Technology Co., Ltd. a Ze produkty:

Popis produktu Robotickd sekacka na travu
Oznaceni typu (modelu) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Sériové cislo ROOXXYYYYYYYY (X" 0znacuje jakékoli pismeno od A do Z kromé O a I, ,Y" oznacuje jakékoli ¢islo od 0 do 9)

jsou v souladu s nasledujicimi smérnicemi EU a byly ovéfeny testovanim:

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 + A16:2023
Smérnice o strojnich zafizenich 2006/42/ES 2. EN 50636-2-107:2015 + A1:2018 + A2:2020 + A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Ve

Osoba odpovédna za toto prohlaseni:

Jméno v tisténé podobé: Dollar Qian

Pozice/titul: Manazer certifikace

Podpis: Ouler Bran

Datum vydani: 2025-12-08

Misto vydani: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City, Jiangsu
Province, P.R. China
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Traduccion del manual original.

Este manual multilingUe se ha elaborado con el inglés como idioma de base. En caso de discrepancias entre la versién en
inglés y las versiones en otros idiomas, prevalecera la versién en inglés.

Las imagenes son solo para fines ilustrativos y pueden no representar exactamente
el producto.

Espanol

RockMow Z1 Series

Manual del usuario del robot
cortacésped

Lea atentamente este manual del usuario antes de utilizar este producto y guardelo
adecuadamente para futuras consultas.

Contenido

148 Descripcién general del producto
153 Preparacion e instalacion
155 Preparado para cortar el césped

156 Mantenimiento

157 Almacenamiento a largo plazo
158 Solucion de problemas
159 Datos técnicos

160 Declaracion de conformidad de la UE
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Descripcion general
del producto

A FI cortacésped viene preinstalado con cuchillas en
su parte inferior. Utilice siempre guantes protectores
cuando eleve el cortacésped y asegurese de que el
lado de la cuchilla quede hacia fuera.

A Para evitar pinchazos, mantenga las manos alejadas
de cualquier hueco del cortacésped mientras la

mueve.

Cortacésped

Torre de carga

Placa base de carga

Estacion de carga

Cargador de bateria

QO

Cable de extension para cargador de
bateria

°O~"*

Cable de extension RTK

Tx1

Tornillo Antena GNSS
(antena base)

Postes de montaje

l l\ Estaca triangular

Estacion de referencia RTK

X 6 x 10
Llave Tornillos para Estacas para
hexagonal estacion de cable de
carga extension
Abrazaderas Kit de cuchillas de
para cables repuesto
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Robot cortacésped (vista superior)

Botén de parada
Compartimento
de la bateria

Panel de control
Altavoz

Antena GNSS
(antena movil)

Sensor de lluvia

Sistema de ajuste

Moédulo 4G y
de altura eléctrico

antirrobo

Sistema de

S . L frontal
suspension dinamica uces frontales

indicadoras de estado

Compartimento

para rastreador ( Camara

’ binocular | pmdulo
Camara lateral Luz de de vision
relleno

Sistema adaptativo de
desplazamiento

Contactos de carga

Parachoques

Moédulo PreciEdge

Opcional y este mddulo se vende por separado.

Robot cortacésped (vista inferior)

| Ruedas traseras

Cuchilla

Plataforma
flotante

Placa deslizante

Ruedas traseras
Disco de cuchillas

Asa
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Interfaz de usuario

Potencia

Afadir

OK

B °
Cortar 4

Pantalla

Restar

Inicio

DETENER

Icono y pantalla

Descripcién

()

Nivel de bateria

4G

e Encendido: 4G disponible

* Apagado: Sin sefial

* Parpadeando: Error del
maédulo 4Gy antirrobo

WiFi

e Encendido: Conectado

e Apagado: Sin sefial/no
conectado

* Parpadeando: Esperando
conexion WiFi

¢ Parpadeando rapido:
Conectando

Bluetooth
* Encendido: Conectado
* Apagado: Desconectado

Bloqueo

e Encendido: Cortacésped
bloqueado/Bloqueo para nifios
activado

e Apagado: Cortacésped
desbloqueado/Blogueo infantil
desactivado

e Se apaga y enciende
suavemente: Introducir el
cédigo PIN

DETENER
Cortacésped detenido.

OTA
Actualizacién inalambrica (OTA).
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Icono y pantalla

Descripcién

Cédigo de error

Un cédigo como este indica que
el cortacésped ha detectado un
error. Consulte el articulo «Error»
en https://
garden-support.roborock.com o
desde la seccion de la aplicacion
Roborock para buscar posibles
soluciones.

Encendido/apagado

Los segmentos exteriores giran
en el sentido de las agujas del
reloj en un bucle continuo.

En carga
La pantalla mostrara el nivel de
bateria en digitos.

Cortar/Mapear/Regresar

Los cuatro digitos forman un
patron, tal y como se muestra
en el diagrama. Cada segmento
del patron se ilumina de manera
secuencial. Cuando se muestra
el patrén completo, la secuencia
se repite.

INCLINACION
Cortacésped inclinado.

ELEVACION
Cortacésped elevado.

Control

Control Descripcién

Encender/apagar Mantenga pulsado €@ durante
3 segundos.

Empezar a cortar '

el césped Pulse @y confirme con €.

Detener el

cortacésped Pulse @l

Devuelve el

cortacéspedala  pulse @y confirme con €D.

estacion de carga

Activar el bloqueo
para nifos

Mantenga pulsado @ durante
5 segundos.




Control

Descripcién

Desbloquear el
cortacésped/
Desactivar el
bloqueo para
nifos

Presione cualquier botén e
introduzca el codigo PIN.

Emparejar el
cortacésped

Mantenga pulsado @ y @
simultaneamente durante
3 segundos.

Restablecer la
configuracién de
fabrica

Mantenga pulsados los botones
© Oy W simultdineamente
durante 10 segundosy,
seguidamente, introduzca el
coédigo PIN.

Reiniciar el
cortacésped

Mantenga pulsado €& durante
10 segundos.

Posicion Estado del Ny
del - Descripcion
- indicador
indicador
Verde fijo Sefial RTK fuerte.
Naranja se
enciende Sefial RTK débil.
y se apaga
Estacidn suavemente
de . Naranja 5 q
referencia parpadeando u§c|an 0
RTK rapidamente senal.
Roja se
enciende Se ha producido
-
y se apaga un error.

rapidamente

Como introducir el cédigo PIN

Introduzca el cédigo PIN para desbloquear
el cortacésped antes de utilizarlo. El cédigo

predeterminado es 0000, puede modificarlo a través de
la aplicacion. Pulse @ o @ para aumentar o disminuir

el numero y pulse @ para confirmar cada digito.

Nota: Guarde el cédigo PIN en un lugar seguro y no lo revele a otras
personas.

Indicadores en la estacion
de carga y la estacion de
referencia RTK

Luces frontales indicadoras

Posicion

Estado del s
del s Descripcion
- indicador
indicador
Verde fijo Corta/cesped sin
baterfa.
Verde se
enciende El cortacésped se
y se apaga estd cargando.
suavemente
Estacion
de carga «= Rojo fijo Error en la
estacion de carga.
e Cortacésped
totalmente
/ Apagado cargado.
e Errorenel

circuito.

lentamente

de estado
Color de Efecto luminoso Descripcién
la luz
e El cortacésped
se esta
cargando.

/ Apagado e E cprtacesped
estd en espera
fuera de la
estacion de
carga.

Flujo Encender/apagar.
Se enciende y se
apaga suavey Actualizacion OTA.
rapidamente
Se enciendeyy se El cortacésped se
apaga suavey h d
Blanco lentamente a pausado.
e Realizando
mapeo.
. e Cortando el
Fijo ;
césped.
e Regresando a
cargar.
Se enciendey se Esperando
apaga suave y -
conexion.
lentamente
Azul
Se enciende y se
apaga suave y Conectando.
rapidamente
Se enciende y se
Rojo apaga suavey Error.
rapidamente
Se enciende y se
Naranja apaga suavey Sefial RTK débil.




Sensores

Sensor Descripcién

Detecta su entorno, lleva a

cabo diferentes acciones en

respuesta a diversos objetos

que se encuentran delantey
Camara ejecuta algoritmos de fusion
binocular con otros sensores. Con dos
frontal y camaras laterales adicionales, el
camaras cortacésped obtiene un campo de

laterales duales  vision mas amplio, lo que le ayuda
a detectar obstaculos repentinos
y a realizar giros sin puntos ciegos
para un funcionamiento mas

seqguroy fiable.

Utiliza GNSS para un
posicionamiento preciso,
que permite al cortacésped
determinar su ubicacién con
exactitud.

Antena GNSS

Como funciona

El robot cortacésped puede cambiar automaticamente
entre cortar el césped y realizar la carga. No requiere un
cable perimetral para definir el drea de trabajo, gracias
a su sistema de posicionamiento RTK con precision
centimétrica y al mapeo inteligente con cdmaras (una
camara binocular frontal y dos camaras laterales).

Con un algoritmo de fusién multisensor y un amplio
rango de deteccion, el cortacésped navega de forma
inteligente por las esquinas y evita obstaculos de forma
segura.

Acoplamiento automatico

Cuando el cortacésped se queda sin bateria,
automaticamente vuelve a la estacion de carga.
Después de cargarse un rato, el cortacésped reanudara
el corte.

Cortando durante todo el dia

Gracias a la luz de relleno de la camara, el cortacésped
puede funcionar por la noche. También se puede
configurar el cortacésped desde la aplicacion para no
molestar a los animales salvajes.

Programa

Puede configurar su programa de corte en la aplicacion
y el cortacésped funcionara automaticamente segun
este programa.

Altura de corte

Antes de comenzar a cortar el césped, compruebe
que la altura del césped no supera la altura habitual
de mantenimiento. El cortacésped dispone de varias
alturas de corte ajustables.

Ruta planificada

El cortacésped sigue una ruta paralela generada por un
algoritmo de planificacion de rutas, lo que garantiza una
mayor eficacia y los usuarios tienen mas tiempo para
disfrutar de su césped.
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Evasion inteligente de obstaculos

Con sus camaras binoculares y laterales, el cortacésped
puede detectar e identificar varios tipos de objetos,
ejecutar diferentes rutas en consecuencia y equilibrar la
seguridad y la cobertura de corte.

Adaptacion a diversos obstaculos y
terrenos

El cortacésped esta equipado con un sistema de
traccion total y un sistema de suspension dinamica,
que mejoran su capacidad de ascenso, aumentan su
rendimiento al atravesar obstaculos y proporcionan un
movimiento estable en terrenos irregulares para un
rendimiento de corte constante.

Sistema adaptativo de desplazamiento

Con un sistema de direccion en las ruedas delanteras, el
cortacésped cuenta con capacidad de giro cero para un
movimiento agil, lo que ofrece una cobertura eficiente
del césped (incluso en pendientes) y reduce los dafios al
césped.

Sensor de lluvia y retraso por lluvia

El cortacésped tiene clasificacion IPX6 de resistencia

al aguay esta disefiado para uso en exteriores. Sin
embargo, es posible que si se corta el césped mojado
no se obtengan los mejores resultados. El cortacésped
esta equipado con un sensor de lluvia que detecta la
lluvia y le indica al cortacésped que deje de cortary
vuelva a su estacion de carga. Seguidamente, vuelve a
iniciar el corte después del tiempo de retraso por lluvia
(180 minutos de forma predeterminada). Se puede
modificar la configuracion del tiempo de retraso por
lluvia a través de la aplicacion.

Plataforma flotante

La plataforma flotante del cortacésped permite que esta
se adapte dindmicamente a los cambios del terreno, lo
que garantiza un corte mas uniforme y consistente en
superficies irregulares.

No es necesario recoger los restos de
césped
No es necesario recoger ni pasar el rastrillo por los restos

de césped, ya que actlian como fertilizante natural para
el césped.

Médulo PreciEdge
Este mddulo se vende por separado.
Gracias a su innovador disefio de doble cuchilla, el

cortacésped puede cortar cerca de las paredes, lo que
reduce el trabajo manual de recortar los bordes.

Antirrobo

El cortacésped viene con una alarma de tono alto
incorporada y un médulo 4G y antirrobo. También
incluye un compartimento para rastreador, donde se
puede instalar un rastreador (se vende por separado).



Preparacion e Instalar la estacién de carga

lnstaIaCIon Encontrar una ubicacién adecuada
Es importante elegir un lugar adecuado para la estacion
: A de carga para garantizar un acoplamiento eficaz del
Preparar Ia apllcaC|0n cortacésped. Consulte la siguiente gufa:

1. La estacién de carga debe colocarse sobre una
superficie plana en un area abierta y cerca del

Descargar la aplicacion
0 g P cargador de bateria (@ menos de 10 m/32,81 ft).

Escanee el cddigo QR para
instalar la aplicacion Roborock.

ok 2 A
uh ro
@ Preparar el teléfono mavil

Antes de continuar, asegurese de que el Bluetooth
de su teléfono esta activado, ya que es basico para 2. Le recomendamos que coloque la estacién donde la
encontrar y vincular el cortacésped durante el sefial WiFi sea fuerte.
proceso de configuracion.
3. Escanee el codigo QR del cortacésped a través de
la aplicacién o mantenga pulsados los botones

© y @ simultsneamente durante 3 sequndos 3. En un radio de 2 metros (6,56 ft) alrededor de la
para conectarse. estacion de carga, no debe haber obstaculos y la

altura del césped debe ser inferior a 9 cm (3,54 in).

©® Conectar el cortacésped

1. Mantenga pulsado @ durante 3 sequndos para
encender el cortacésped e introduzca el cédigo PIN.
El codigo predeterminado es 0000.

2. Abra la aplicacién Roborock.

Notas:

e Recomendamos conectarse a una red WiFi de 2,4 GHz.

* Asegurese de que su cortacésped se encuentre dentro del alcance de
conexion Bluetooth (6 m/19,69 ft).

w  <9cm (3,54 in)
Preparar el césped
Antes de usar cortacésped, corte el césped a su altura
de mantenimiento habitual. Retire cualquier residuo,
juguete, cable, piedra u otros obstaculos. Asegurese de B 2 > W
que los nifios y las mascotas no entren en la zona de v  2m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)
césped. ry
E Wow
: 2m (6,56 ft) m
Wow
AItL_|ra dehmgnterlli- ; Wow
miento habitual
o
Se 0 =20 | wa
| W _
S 4. Los marcadores de acoplamiento de la torre de carga

deben estar claros.
Ao 8 X
o %o ;o Il F
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Instalar la estacién de carga Instalar la estacion de
1. Fije la placa base de carga al suelo con los tornillos y referencia RTK

la llave hexagonal suministrados.
Encontrar una ubicacién adecuada

La estacion de referencia RTK proporciona sefiales de
posicionamiento de alta precisién al cortacésped. Para
garantizar una recepcion de sefial estable, coloque la
estacion de referencia RTK en una zona abierta, al menos
a 2 metros (6,56 ft) de distancia de paredes o vallas.

2. Utilice el cable de extensién para conectar la estacion Cielo abierto

de carga al cargador de baterfa. Se debe alinear el

conector de 2 pines, introducirlo totalmente y apretar >2m (6,56 ) | >2m (6,56 ft)

el anillo de bloqueo para finalizar la conexiéon. e Mo
3. Conecte el cargador de baterfa a la toma de

corriente.

4 @® O

Nota: Fije todos los componentes de la estacion de referencia RTK en
caso de tormenta o fuertes vientos.

Instalar la estacion de referencia RTK

A L3 estaca triangular puede causar lesiones. Manipule

, con cuidado.
g \/\ 1. Ensamble los dos postes de montaje.
=30cm L/\ 2. Apriete la estaca triangular tal y como se muestra en
la imagen.

mstin)
— 3. Atornille el poste de montaje a la estaca triangular
hasta que quede bien apretado.
4. Introduzca firmemente el poste de montaje en un
terreno nivelado, comprobando que permanezca en

Notas:

* Si necesita desconectar el cable alargador, afloje primero el anillo de
bloqueo y, a continuacion, extraiga el conector.

e Compruebe que el cargador de bateria esté colocado como minimo a

posicion vertical.
30 cm (11,81 in) por encima del suelo para evitar dafios causados por
agua o humedad.

[X) .
» Enchufe el dispositivo a una toma de corriente interior o a una toma

I . -
de corriente exterior resistente al agua. |

()

@) 4 5. Introduzca la antena GNSS en el poste de montajey
- @ fijela con un tornillo.

T

4. Sila configuracion es correcta, el indicador de la
estacion de carga se iluminard en verde.
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6. Utilice el cable de extension RTK para conectar la ca rgar el Cortacésped por

antena GNSS a la estacion de carga tal y como se

muestra en la imagen. primera vez

Recomendamos cargar completamente el cortacésped
antes de utilizarlo por primera vez para garantizar

el rendimiento 6ptimo de la bateria. Coloque el
cortacésped en la estacién de carga y asegurese de
que los contactos de carga tanto del cortacésped como
de la estacién estén correctamente alineados. Si la
conexion se establece correctamente, el indicador de
la estacion se encenderd y se apagara suavemente en
verde.

()
@4

-®

Nota: Para desconectar el cable de extensién, afloje primero el anillo de
bloqueo y, a continuacién, extraiga el conector.

Trazar la zona de trabajo

A Siga al cortacésped durante el proceso de mapeo.
Mantenga siempre el equilibrio adecuado y una
postura segura, sobre todo en pendientes. Camine,
no corra, cuando se utilice el cortacésped.

7. Sifunciona correctamente, el indicador de la estacién
de referencia RTK permanecera en verde fijo.

1. Compruebe que el cortacésped esté encendido y que
el WiFi y el Bluetooth estén conectados.
2. Antes de iniciar el proceso de mapeo, compruebe que
’ se ha revisado cuidadosamente la zona del césped
y se ha definido claramente la zona de trabajo. Una
vez definida la zona, siga las instrucciones de mapeo
indicadas en la aplicacion.
. El cortacésped recorrera el perimetro de la zona
programada y registrara el mapa correspondiente.

8. Utilice las abrazaderas para cables suministradas para
fijar el cable de extensién al poste de montaje v fijarlo 3
al suelo con estacas. Compruebe que las clavijas
estén totalmente introducidas en el suelo.

Preparado para cortar
o el césped

A Siempre se debe comprobar que el cortacésped
funciona dentro de la zona de trabajo programada.

Empezar a cortar el césped

Nota: Para mantener una recepcién adecuada del satélite, no mueva la Pulse @ y confirme
estacion de referencia RTK mientras el cortacésped esta funcionando, y con @ para empezar
no cologue ninglin objeto sobre o encima de ella. a cortar el césped

También puede iniciar
la tarea de cortar el
césped a través de la
aplicacion.

Pausa

Pulse @I para pausar el cortacésped o pauselo desde
la aplicacion.

Nota: El botén @ anula todos los otros comandos. Si se pulsa @
en el cortacésped, solo se podra reanudar el corte pulsando @y
confirmando con @ en el panel de control.
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Reanudar el corte

Pulse @y confirme con

@ en el panel de control

o utilice la aplicacién para
reanudar el corte.

En las siguientes situaciones,
el cortacésped solo se
puede reanudar pulsando
®, y seguidamente
confirmando con €:

e El cortacésped se ha
detenido pulsando e| @Y.

e El cortacésped estaba
inclinado o levantado.

Volver a cargar

Se puede enviar el
cortacésped de vuelta a la
estacién de carga pulsando
@ y confirmando con €
0 a través de la aplicacion.
Nota: Para mantener un césped
sano, no recomendamos cortar

el césped si los aspersores estan
encendidos.

Mantenimiento

A Utilice siempre calzado cerrado y pantalones largos

durante el mantenimiento. Las sandalias e ir descalzo

estan estrictamente prohibidos.

Para mantener un rendimiento satisfactorio y prolongar

la vida Util de su cortacésped, es necesario realizar
inspecciones y tareas de mantenimiento semanales.

Limpieza

A No utilice gasolina, alcohol ni otros disolventes
corrosivos para limpiar ninguna parte del producto.
A No aclare el cortacésped con un limpiador de agua

de alta presién con una presion superior a 12,0 MPa.

Limpie el cortacésped con regularidad (segun sea
necesario) para eliminar la suciedad y los restos de
césped de las ruedas, las camaras, los discos, etc.

Antes de limpiar, compruebe lo siguiente:

e El cortacésped estad apagado.
e Los tornillos de la tapa del compartimento estan bien
apretados para sellar el cortacésped.

Cuerpo superior

Elimine la suciedad acumulada utilizando una
manguera, un pafio o un cepillo en el sistema
adaptativo de desplazamiento, el sistema de suspension
dindmica y otras piezas.

Camara binocular y camaras laterales

Revisar y limpie con frecuencia la lente de la cdmara con
un pafio suave y seco. Una lente limpia es fundamental
para una visién y un rendimiento 6ptimos.

Contactos de carga

Limpie los contactos de carga del cortacésped con un
pafio suave.

Nota: Compruebe que los contactos estén totalmente secos antes de
volver a encender el cortacésped.

Seccion inferior

A Utilice guantes de trabajo para protegerse.

Gire suavemente el cortacésped sobre una superficie
blanda. Elimine los residuos y los restos de césped
con cepillos 0 una manguera de agua. Limpie a fondo
el discoy el chasis. Gire el disco y las cuchillas para
comprobar que funcionan correctamente. Retire
cualquier resto para evitar dafiar el disco de cuchillas.

Nota: Tenga cuidado de no tocar las cuchillas con las manos.
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Ruedas traseras

Elimine el barro y los recortes de césped con cepillos
y una manguera de agua para garantizar que el
cortacésped tiene una buena traccion.

Estacion de carga

A Desconecte la estacion de carga de la toma de
corriente antes de limpiarla.

Limpie los contactos de cargay la suciedad de los

marcadores de acoplamiento con un pafio. Luego,

limpie la placa base de carga con una manguera.

Nota: Compruebe que los contactos estén totalmente secos antes de
volver a encender el cortacésped.

Sustitucion

Cuchillas

A Tenga cuidado al sustituir las cuchillas y utilice
siempre guantes.

A Compruebe que todas las cuchillas y todos los
tornillos se han cambiado. Nunca reutilice los
tornillos, ya que podria provocar el desprendimiento
de la cuchilla y lesiones graves.

1. Apague el cortacésped.

2. Gire suavemente el cortacésped sobre una superficie
blanda.

3. Alinee los orificios de los tornillos de la placa
deslizante con los tornillos de las cuchillas, luego
afloje los tornillos con un destornillador manual y
retire las cuchillas viejas. Cuidado con los bordes
afilados.
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4. Mantenga los orificios de los tornillos de la placa
deslizante alineados con los de las cuchillas y el disco
de cuchillas, y luego apriete las cuchillas nuevas con
tornillos nuevos.

A Nunca utilice un destornillador eléctrico para retirar
o instalar la cuchilla.

5. Asegurese de que las cuchillas estén bien apretadas y
puedan girar libremente.

6. Silas cuchillas no giran libremente, afloje los tornillos,
ajuste el angulo de las cuchillas y vuelva a apretar
los tornillos. Compruebe que las cuchillas giran
libremente antes de utilizarlas.

Nota: Recomendamos cambiar las cuchillas cada 1-2 meses después de
la instalacion.

Bateria

Recomendamos sustituir la bateria del cortacésped
cada dos afios. No sustituya la baterfa por su cuenta.
Ponerse en contacto con nuestro equipo de posventa o
con su distribuidor para obtener ayuda.

Almacenamiento a
largo plazo

Si el cortacésped no se utiliza durante un periodo
prolongado (por ejemplo, durante el invierno, cuando
el césped estad inactivo, o por otros motivos), siga estos
pasos:

Cortacésped

1. Cargue el cortacésped al 50-70 % antes de guardarlo
durante un periodo prolongado. Recarguelo después
de 12 meses si sigue almacenado y, a partir de
entonces, una vez al afio.

2. Apague el cortacésped.

3. Limpielo en profundidad.




Estacion

1. Desconecte el cargador de bateria a la toma de
corriente.

2. Desconecte los cables de extensién de la estacion.

3. Desconecte la torre de carga de la placa base de
cargay guardela en un lugar interior seco y bien
ventilado.

Nota: Recomendamos mantener la placa base de carga en su posicion
original. Si se mueve, se debe volver a trazar la zona de trabajo.

Reiniciar después de un
almacenamiento a largo
plazo

Para volver a poner en marcha el cortacésped después
de un almacenamiento a largo plazo, siga los pasos que
se indican a continuacion:

1. Compruebe que la estacién de carga y sus accesorios
estén limpios y no estén oxidados. Si se observa
algun signo de oxidacién, péngase en contacto con
un distribuidor Roborock o con el servicio posventa.

2. Introduzca la torre de carga en la placa base de
carga. Apriete los tornillos a ambos lados de la torre
de carga.

3. Conecte los cables de extensién, encienda el
cortacésped y compruebe si se ha conectado
correctamente a la aplicacion.

Solucion de problemas

En caso de tener algun problema con el uso del
cortacésped, consulte las preguntas frecuentes o los
articulos sobre errores en
https://garden-support.roborock.com o en la seccién
correspondiente de la aplicacién Roborock.
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Datos técnicos

Informacién basica

Nombre Z115 7130 7150
Modelo RRAROMON RRARTMON RRAR2MON
Area recomendada para cortar el 1500 m2 3000 m? 5000 m?

césped

Dimensiones (largo x ancho x alto)

661 x 475 % 294 mm (26,02 x

18,7 % 11,57 in)

Peso neto (bateria incluida)

21,2 kg (46,74 Ib)

21,3 kg (46,96 Ib)

21,5 kg (47,40 Ib)

Pardmetro

Tiempo de cortar el césped por

carga completa Aprox. 55 min Aprox. 85 min Aprox. 110 min
Anchura de corte 24 cm (9,45 in)

Altura de corte 20-70 mm (0,79-2,76 in)

Tiempo de carga Aprox. 65 min Aprox. 75 min Aprox. 70 min

Velocidad del motor propulsor

0,45 m/s (1,48 ft/s) (diario)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (eficiente)

0,45 m/s (1,48 ft/s) (diario)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (eficiente)

0,6 m/s (1,97 ft/s) (diario)
0,8 m/s (2,62 ft/s) (eficiente)

Velocidad del motor de las cuchillas

2500/min

Emisiones de ruido

Nivel de potencia de sonido

medida, LWA 61 dB(A) 61 dB (A) 63 dB (A)
Incertidumbres de potencia de

sonido, KWA 3dB(A)

Nivel de presion de sonido, LpA 53 dB (A) 53 dB (A) 55 dB (A)
Incertidumbres de presién de 3dB(A)

sonido, KpA

Condicion de
funcionamiento

Temperatura

Temperatura de funcionamiento: entre 0 °Cy 45 °C (32-113 °F); se recomienda entre 10

°Cy 35 °C (50-95 °F)

Temperatura de almacenamiento: entre -20 °Cy 55 °C (-4-131 °F); se recomienda entre

10 °Cy 35°C(50-95 °F)

Clasificacion 1P

Cuerpo del cortacésped y estacion de carga: IPX6
Estacion de referencia RTK: IPX5

Cargador de baterfa: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Rango de frecuencia | |oRa EU: 863—870 MHz
de conectividad AU: 915—928 MHz
LTE Banda 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Banda 1/8
e
Bluetooth® <10dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5 GHz Sub-band 4: <14 dBm
4 ; EU: <14 dBm
radiohecoends. | 1% AU: <20 dém
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
oM =326
Tipo de bateria Baterfa de ion de litio
Tensién nominal 21,6 V=
Capacidad nominal 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Baterfa Corriente de carga de la baterfa 4 A max. 5 A max. 7 A max.

Temperatura

Temperatura de carga: entre 4 °Cy 45 °C (39,2-113 °F); se recomienda entre 10 °Cy 35

°C (50-95 °F)

Temperatura de almacenamiento: entre -20 °Cy 55 °C (-4-131 °F); se recomienda entre

10 °Cy 35 °C (50-95 °F)

Tensién de entrada

32V=

» Corriente de entrada 3,75A 4,69 A 6,56 A
Estacion de carga - -
Tensién de salida 32V=/52 V=
Corriente de salida 32A1TA 4A1TA 58A/1A
Modelo TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
) Tension de entrada 100-240 V~
Cargador de bateria - -
Tensién de salida 32 V=
Corriente de salida 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modelo MBSOORR
Estacion de . .
referencia RTK Tension de entrada 52 V=
Corriente de entrada 1A
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Declaracion de conformidad de la UE

Por la presente, Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. declara que este equipo cumple con la Directiva de Maquinas
2006/42/EC. El texto completo de la declaracion de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccion de
Internet: https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nombre del fabricante

Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.

Direccion

Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
Jiangsu Province, PR. China

Nombre del representante autorizado

Roborock International B.V.

Direccién

Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Por el presente declaramos que esta Declaracién de conformidad se ha emitido bajo la responsabilidad exclusiva
de la empresa Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. y que los productos:

Descripcion del producto

Robot cortacésped

Designacién(es) del tipo (modelo)

RRAROMON/RRARTMON/RRAR2ZMON

NUm. de serie

RXXXXXYYYYYYYY («X» indica cualquier letra de la A a la Z, excepto O e [, «Y» indica cualquier nimero de
0a9)

cumplen con la normativa y se han verificado mediante pruebas con la provisién de las siguientes directivas de

la UE:

Directiva de Maquinas 2006/42/EC

1.EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3. ENISO 12100:2010

Persona responsable de realizar esta declaracion:

Nombre impreso: Dollar Qian

Cargo/titulo: Gestor de certificaciones

Firma: Chler Gron
Fecha de emisién: 2025-12-08

Lugar de emisién: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Jiangsu Province, P.R. China
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Traducao do manual original.

Este é um manual multilingue preparado tendo o inglés como idioma de base. Em caso de quaisquer discrepancias entre
a versdo em inglés e as outras versdes, a versdo em inglés devera prevalecer.

As imagens sao apenas para ilustracao e poderao nao representar
exatamente o produto.

Portugués

RockMow Z1 Series

Manual de Utilizador de Cortador de
Relva Robético

Leia este manual de utilizador cuidadosamente antes de utilizar este produto e guarde-o
adequadamente para referéncia futura.

Indice

162 Visao geral do produto
166 Preparacao e instalacao
169 Pronto para cortar

169 Manutencao

171 Armazenamento a longo prazo

171 Resolucao de problemas
172 Dados técnicos
173 Declaracao de Conformidade UE
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Visao geral do produto

A O cortador vem com laminas pré-instaladas na parte

inferior. Utilize sempre luvas de prote¢do quando T x 1
elevar o cortador e certifique-se de que o lado da
l&amina fica virado para fora. Parafuso Antena GNSS

A Para evitar entalamento, mantenha as maos afastadas
de quaisquer espagos no cortador de relva enquanto
0 movimenta.

(Antena base)

Barras de montagem

Cortador de relva

Torre de carregamento

Placa de base de
carregamento

l l\ Cavilha triangular

Estacdo de referéncia RTK

Estacdo de carregamento

G Ixs 10

Carregador da bateria
Chave Parafusos para Cavilhas para
sextavada a estacdo de o cabo de
carregamento extenséao

Cabo de extensdo para carregador da O x 4 x 6 ‘{ x 6

bateria

Clipes do cabo Kit de lamina

‘ : suplente

Cabo de extensao RTK
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Cortador de relva robético (Vista superior)

Botao STOP

Compartimento
da bateria

Painel de controlo
Coluna

Antena GNSS
(Antena rover)

Sensor de chuva

Sistema de ajuste
de altura elétrico

Médulo
antirroubo e 4G

Sistema de ) g ead
suspensdo dindmica uzes de estado
Compartimento

. ( Camara
para localizador \

binocular Modulo
de visao

Camara lateral Luz de

enchimento

Sistema de
direcao ativo

Contactos de
carregamento

Amortecedor

Moédulo PreciEdge

Opcional e este mddulo é vendido separadamente.

Cortador de relva robético (Vista inferior)

Rodas de movimento

Lamina

Plataforma flutuante

Placa de deslize

Rodas de movimento
Disco de lamina

Pega
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Interface do utilizador

Alimentac¢do

Adicionar

OK

B °
Cortar 4

Visor

Subtrair

Base

STOP

fcone e visor

Descricao

()

Nivel da bateria

4G

e On: 4G disponivel

e Off: Sem sinal

e A piscar: erro do médulo
antirroubo e 4G

WiFi

e On: ligado

e Off: Sem sinal/ndo conectado

e A piscar: a aguardar por
ligagdo WiFi

* A piscar rapidamente: a
estabelecer liga¢do

Bluetooth
e On: ligado
e Off: Desligado

Bloqueio

e On: Cortador de relva
bloqueado/Blogueio infantil
ativado

e Off: Cortador de relva
desbloqueado/Bloqueio
infantil desativado

e Pulsante: inserir cddigo PIN

STOP
Cortador de relva parado.

OTA
Atualizagado Over-the-air (OTA).
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fcone e visor

Descrigcao

Cédigo de erro

Um cédigo como este indica
que o cortador de relva
encontrou um erro. Pode
consultar o artigo «Erro» em
https://
garden-support.roborock.com
ou a seccdo na app Roborock
para obter solucdes.

Ligar/desligar

Os segmentos exteriores rodam
no sentido dos ponteiros do
relégio em ciclo continuo.

A carregar
O visor ira exibir o nivel da
bateria em digitos.

Cortar relva/Mapeamento/
Regresso

Os quatro digitos formam um
padrao conforme indicado

no diagrama. Cada segmento
do padrao acende-se em
sequéncia. Assim que o
padrao completo for exibido, a
sequéncia repete-se.

INCLINAR
Cortador de relva inclinado.

ELEVAR
Cortador de relva elevado.

Controlo

Controlo

Descricao

Ligar/desligar

Mantenha premido € durante 3
segundos.

Comecgar a cortar
relva

Prima @ e depois confirme com

Parar o cortador
de relva

Prima @Y.

Enviar o cortador
de relva de volta
a estacdo de
carregamento.

Prima @ e depois confirme

com €.




Controlo

Descrigcao

Ativar o blogueio
infantil

Mantenha premido @ durante 5
segundos.

Desbloquear
o cortador de
relva/Desativar o
bloqueio infantil

Prima qualquer botao e depois
introduza o cédigo PIN.

Emparelhar o
cortador de relva

Mantenha premido @ ¢ @&
simultaneamente durante 3
segundos.

Repor as
configurac¢des de
fabrica

Mantenha premido @, @ e
W@ simultaneamente durante
10 segundos e depois introduza
o cddigo PIN.

Reiniciar o
cortador de relva

Mantenha premido €& durante
10 segundos.

Como introduzir o cédigo PIN

Introduza o cédigo PIN para desbloquear o cortador
de relva antes de o utilizar. O cédigo padrao é 0000,
pode alterar o cédigo através da app. Prima @ ou @
para aumentar ou diminuir o nimero e prima € para

confirmar cada digito.

Nota: guarde o cédigo PIN num local seguro e ndo o divulgue a outras
pessoas.

Indicadores na estacgao de
carregamento e estagao de
referéncia RTK

Posicao
.g . Estado do -
do indi- s Descricao
indicador
cador
Verde Cortador de relva
constante descarregado.
Verde Cortador de relva
pulsante a carregar.
Estacdo
de carre- - Vermelho Erro na estacao
gamento constante de carregamento.
e Cortador de
relv Imen
/ Off elva totalmente

carregado.
¢ Avaria do circuito.
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Posicao
do indi- .Estz.ado do Descricao
indicador
cador
Verde Sinal RTK forte.
constante
LarlanJa Sinal RTK fraco.
Estacio pulsante
d? rgfe- A piscar
rencia laranja A procurar sinal.
RTK rapidamente
— Pulsante
vermelho Ocorreu um erro.
rapido

Luzes de estado

Cor clara Efeito claro Descricao
e Cortador de
relva a carregar.
/ Desligado e Cortador de
relva em standby
fora da estacao.
A fluir Ligar/desligar.
A pulsar .
P! A atualizar OTA.
rapidamente
A pulsar Cortador de relva
Branco lentamente pausado.
* Mapeamento.
Constante e Cortar relva.
* Regressar ao
carregamento.
A pulsar A aguardar por
lentamente ligacdo.
Azul
A pulsar A estabelecer
rapidamente ligacao.
A pulsar
Vermelho Pt Erro.
rapidamente
: A pulsar i
Laranja puisa Sinal RTK fraco.
lentamente
Sensores
Sensor Descrigcao
Deteta 0 que o rodeia, realiza
diferentes a¢bes em resposta a
varios objetos a frente e executa
Camara algoritmos de fusao com outros
binocular sensores. Com duas camaras
frontal e laterais adicionais, o cortador de

camaras laterais
duplas

relva ganha um campo de visao
mais amplo, ajudando-o a detetar
obstaculos repentinos e a tornar as
curvas sem angulos mortos para
uma operacao mais viavel e segura.




Sensor Descrigao

Utiliza GNSS para posicionamento
preciso, permitindo que o
cortador de relva determine com
precisao a sua localizagao.

Antena GNSS

Como funciona

O seu cortador de relva robdtico pode alternar
automaticamente entre cortar e carregar. Nao necessita
de um cabo limitador para definir a drea de trabalho
devido ao seu sistema de posicionamento RTK de
precisdo ao centimetro e ao mapeamento inteligente
com camarada (uma camara binocular frontal e
camaras laterais duplas). Com um algoritmo de fusdo
multissensor e um amplo intervalo de detecdo, o
cortador de relva navega de forma inteligente pelos
cantos e evita obstaculos.

Ancoragem automatica

O cortador regressa automaticamente a estagdo de
carregamento quando fica com a bateria fraca. Apds
carregar durante um momento, o cortador de relva ird
voltar a cortar.

Corte durante todo o dia

A'luz de enchimento da camara permite que o cortador
de relva funcione durante a noite. Pode ainda definir o
cortador de relva para ser amigo dos animais selvagens
através da app.

Programacao

Pode definir a sua programacdo de corte de relva na app
e o cortador de relva ira funcionar automaticamente de
acordo com a mesma.

Altura de corte

Antes de comecar a cortar relva, certifique-se de que
a relva ndo esta mais comprida do que a sua altura de
manutencao regular. O cortador de relva disp&e de
varias alturas de corte ajustaveis.

Percurso planeado

O cortador de relva segue um percurso paralelo gerado
por um algoritmo de percurso, assegurando uma maior
eficiéncia e dando mais tempo aos utilizadores para
usufruirem do seu relvado.

Prevencao inteligente de obstaculo
Com a sua camara binocular e camaras laterais, o
cortador de relva pode detetar e identificar varios tipos
de objetos, executar diferentes percursos de forma
adequada e equilibrar seguranca e cobertura de corte
de relva.

Adaptacao a varios obstaculos e
terrenos

O cortador de relva esta equipado com um sistema

de tracdo as quatro rodas e um sistema de suspensdo
dindmica que melhora a capacidade de subir, melhora
o desempenho de atravessamento de obstaculos

e proporciona um movimento estavel em terrenos
irregulares para um desempenho de corte consistente.
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Sistema de diregdo ativo

Com um sistema de direcdo frontal, o cortador de relva
dispde de capacidade de curva zero para movimento
agil, proporcionando uma cobertura eficiente do
relvado (mesmo em inclinagdo) ao mesmo tempo que
reduz danos no relvado.

Sensor de chuva e de Atraso de Chuva
O cortador de relva é resistente a 4gua com
classificacao IPX6 e concebido para utilizacdo no
exterior. No entanto, o corte de relva molhada podera
nao proporcionar os melhores resultados. O cortador
de relva esta equipado com um sensor de chuva que
deteta chuva e indica ao cortador de relva que pare
de cortar e regresse a sua estacao de carregamento.
Depois recomeca a cortar relva apos o tempo de
Atraso de Chuva (180 min por predefinicdo). Pode
alterar a configuracdo do tempo de Atraso de Chuva
através da app.

Plataforma flutuante

A plataforma flutuante do cortador de relva permite
que o cortador de relva se adapte de forma dinamica
as mudancas no terreno, assegurando um corte mais
nivelado e consistente em superficies desniveladas.

Ndo ha necessidade de recolher aparas
de relva

As aparas curtas deixadas para tras ndo necessitam de
ser ancinhadas ou recolhidas, uma vez que servem como
fertilizante natural para o seu relvado.

Médulo PreciEdge

Este mddulo tem de ser adquirido separadamente.

Com o seu design inovador de lamina dupla, o cortador
de relva pode cortar préoximo de paredes, reduzindo o
trabalho manual de corte nas extremidades.

Antirroubo

O cortador de relva vem equipado com um alarme
sonoro integrado e com um maédulo antirroubo e 4G.
Inclui ainda um compartimento para localizador onde
pode instalar um localizador (vendido separadamente).

Preparacao e
instalacao

Preparar a App
@ Descarregar a App

Leia o codigo QR para instalar a
app Roborock.

@ Preparar o seu telemovel

Antes de continuar certifique-se de que o Bluetooth
do seu telefone esta ativado, sendo que isto é
essencial para encontrar e ligar-se ao seu cortador
de relva durante o processo de configuragao.



©® Ligar o cortador de relva

1. Prima e mantenha premido @ durante 3 sequndos
para ligar o cortador de relva e introduza o cédigo
PIN. O cddigo padrdo é 0000.

2. Abra a app Roborock.

3. Leia 0 cédigo QR no cortador de relva através
da app ou mantenha premidos os botdes @ e
@ simultaneamente durante 3 segundos para
conectar.

Notas:

* Recomendamos estabelecer ligacdo a uma rede WiFi de 2,4 GHz.
* Assegura que o seu cortador de relva estd dentro de uma distancia de
conexao ao Bluetooth (6 m/19,69 pés).

Preparar o relvado

Antes de cortar a relva, corte o seu relvado até a sua
altura de manutencdo regular. Remova quaisquer
residuos, brinquedos, cabos, pedras ou outros
obstaculos. Certifique-se de que as criancas e 0s
animais de estimagdo sdo mantidos fora do relvado.

Altura de manu-
tengdo regular

~e @ =90 v

A@ %@ )

Instalar a estacao de
carregamento

Encontrar um local adequado

E importante escolher um local adequado para a estacio
de carregamento de modo a assegurar uma ancoragem
eficiente do cortador de relva. Veja o guia abaixo:

1. A estacao de carregamento devera ser colocada
numa superficie nivelada numa area aberta e
préximo do carregador da bateria (dentro de 10 m
/32,81 pés).

i SR 35N

2. Recomendamos que coloque a estacao onde o sinal

WiFi é forte.
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3. Com um raio de 2 metros (6,56 pés) em volta da estacédo
de carregamento, ndo devem existir obstaculos e a
relva deverd ter uma altura inferior a 9 cm (3,54 pol).

w <9 cm (3,54 pol)

Yo 2 m (6,56 pés) 2 m (6,56 pés)
W
© 2m (6,56 pés)

W

4. Os marcadores de ancoragem na torre de

carregamento devem ser claros.

X

Instalar a estagao de carregamento

1. Fixe a placa de base de carregamento ao piso
utilizando os parafusos e a chave sextavada
fornecidos.

2. Utilize o cabo de extensao para ligar a estagdo de
carregamento ao carregador da bateria. Tem de
alinhar o conector de 2 pinos, insira-o na totalidade e
aperte o anel de blogueio para terminar a ligacao.

3. Ligue o carregador da bateria a tomada.

=30 cm A

N

(11,81 pol)yi/x




Notas:

* Se for necessario desligar o cabo de extensdo, liberte o anel de
blogueio primeiro e depois puxe o conector.

* Certifique-se de que o carregador da bateria estd posicionado pelo

menos a 30 cm (11,81 pol) do chdo para evitar danos devido a dgua ou

humidade.
e Ligue o dispositivo a uma tomada interior ou a uma tomada exterior a
prova de dgua.

4. Se a configuragdo estiver correta, o indicador na
estacdo de carregamento ira acender a verde.

()

@
-®
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Instalar a estacao de
referéncia RTK

Encontrar um local adequado

A estacao de referéncia RTK proporciona sinais de
posicionamento de alta precisao ao cortador de relva. De
modo a assegurar uma rececao de sinal estavel, coloque
a estacao de referéncia RTK numa area aberta, pelo
menos a 2 metros (6,56 pés) de paredes ou vedacdes.

Céu aberto

>2m (6,56 pés)|>2 m (6,56 pés)

,,,,,,,,,,,,,,, sl cco L

Nota: Segure todos os componentes da estagdo de referéncia RTK em
caso de tempestades ou ventos fortes.

Instalar a estacao de referéncia RTK

A A cavilha triangular poderéa causar lesdes. Manuseie
com cuidado.

1. Monte as duas barras de montagem.

2. Aperte a cavilha triangular conforme indicado na
imagem.

3. Aparafuse a barra de montagem na cavilha triangular
até que fique bem apertada.

4. Insira com firmeza a barra de montagem num piso
nivelado, assegurando que se mantém na vertical.

5. Insira a antena GNSS na barra de montagem e fixe-a
com um parafuso.

6. Utilize o cabo de extensao RTK para conectar a
antena GNSS a esta¢do de carregamento conforme
indicado na imagem.

Nota: Se quiser desconectar o cabo de extensdo, liberte primeiro o anel
de bloqueio e depois puxe o conectr.

7. Quando estiver a funcionar corretamente, o indicador
na estacao de referéncia RTK ficara verde constante.

l

8. Utilize os clipes do cabo fornecidos para fixar o cabo
de extensdo a barra de montagem e fixe-0 ao piso
com cavilhas. Certifique-se de que as cavilhas estéo
totalmente inseridas no chdo.

O

Nota: Para manter uma rececdo de satélite adequada, ndo mova a
estacao de referéncia RTK enquanto o cortador de relva estd a funcionar
e ndo coloque quaisquer objetos em cima ou sobre a antena.
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Carregar o cortador de relva
pela primeira vez

Recomendamos que carregue totalmente o cortador
de relva antes da primeira utilizacdo de modo a garantir
o melhor desempenho da bateria. Coloque o cortador
de relva na estacdo de carregamento e certifique-se

de que os contactos de carregamento no cortador de
relva e na estacdo estdo adequadamente alinhados. Se
a ligacdo for bem-sucedida, o indicador na estac¢do ira
pulsar a verde.

(m)

@
-®
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Mapear a area de trabalho

A Siga o cortador de relva durante o processo de
mapeamento. Mantenha sempre o equilibrio
adequado e uma posicdo segura, especialmente em
inclinagdes. Caminhe, ndo corra, quando utilizar o
cortador de relva.

1. Certifique-se de que o cortador de relva esta ligado, e
o WiFi e o Bluetooth estdo ativados.

2. Antes de iniciar o processo de mapeamento,
certifique-se de que inspecionou cuidadosamente
a area de relvado e definiu claramente a drea de
trabalho. Assim que a area estiver definida, siga as
instrucdes de mapeamento indicadas na app.

3. O cortador de relva ira mover-se ao longo do
limite da area designada e registar o mapa em
conformidade.

Pronto para cortar

A Certifique-se sempre de que o seu cortador de relva
é operado dentro da area de trabalho mapeada.

Comecar a cortar relva

Prima @ e depois
confirme com € para
comegar a cortar relva.
Em alternativa, pode
comegar a cortar relva
através da app.

Pausa

Prima @ para pausar o cortador de relva ou pause-o
através da app.
Nota: o botdo @ sobrepde-se a todos os outros comandos. Se premir

W@ no cortador de relva, sé pode voltar a cortar relva premindo @ e
depois confirmando com @& no painel de controlo.

Voltar a cortar relva

Prima @ e depois confirme
com @ no painel de
controlo ou utilize a app
para voltar a cortar relva.
Nas situagdes seguintes,

o cortador de relva s6
podera voltar a cortar relva
premindo @ e depois
confirmando com @:

* O cortador de relva foi parado premindo @W.
¢ O cortador de relva foi inclinado ou levantado.

Voltar para carregar

Pode enviar o cortador de
relva de regresso a estacao
de carregamento premindo
@ e confirmando com €3
ou através da app.

Nota: para manter o seu relvado em
bom estado, ndo recomendamos
cortar a relva enquanto os
aspersores estiverem ativados.

Manutencao

A Utilize sempre calcado fechado e calgas compridas
durante a manutencao. Sandalias e pés descal¢os
sdo estritamente proibidos.

Para manter o desempenho de corte de relva satisfatério
e alargar a vida util do seu cortador de relva, o cortador
de relva necessita de inspe¢des e manuten¢do semanais.

Limpeza

A N3o utilize gasolina, dlcool ou outros solventes
corrosivos para limpar quaisquer partes do produto.

A Abstenha-se de lavar o cortador de relva com
maquina de lavar de alta pressdo com uma pressao
superior a 12,0 MPa.

PT
Limpe o cortador de relva com regularidade (conforme -

necessario) para remover sujidade e aparas de relva das
rodas, camaras, discos, etc.

Antes da limpeza, certifique-se de que:

¢ O cortador de relva esta desligado.

¢ Os parafusos da tampa do compartimento estao bem
apertados para vedar o cortador de relva.




Parte superior

Remova a sujidade acumulada utilizando uma mangueira,
um pano ou uma escova no sistema de dire¢ao ativo,
sistema de suspensao dinamica e outras partes.

Camara binocular e camaras laterais

Verifigue e limpe regularmente a lente da camara
utilizando um pano seco e suave. Uma lente limpa é
essencial para um desempenho e uma visao adequadas.

Contactos de carregamento

Limpe os contactos de carregamento no cortador de
relva com um pano suave.

Nota: Certifique-se de que os contactos secaram na totalidade antes de
reiniciar o cortador de relva.

Seccao inferior

A Utilize luvas de trabalho para protecao.

Vire cuidadosamente o cortador de relva numa
superficie suave. Remova os residuos e as aparas de
relva utilizando escovas ou uma mangueira. Limpe

o disco e o chassis adequadamente. Rode o disco

e as laminas de modo a assegurar que funcionam
adequadamente. Remova qualquer sujidade para evitar
danos no disco da lamina.

Nota: tenha cuidado para ndo tocar nas laminas com as maos.

Rodas de movimento

Remova lama e aparas de relva utilizando escovas e
uma mangueira de dgua de modo a assegurar que o
cortador de relva mantém uma boa tracdo.

Estacao de carregamento

A Desligue a estacdo de carregamento da tomada
antes de a limpar.
Limpe os contactos de carregamento e a sujidade nos

marcadores de ancoragem com um pano. E limpe a
placa de base de carregamento com uma mangueira.

Nota: Certifique-se de que os contactos secaram na totalidade antes de
reiniciar o cortador de relva.

Substituir
Laminas

A Tenha cuidado ao substituir as laminas e utilize
sempre luvas.

A Certifique-se de que todas as laminas e parafusos
sao substituidos. Nunca reutilize os parafusos — ao
fazé-lo podera levar ao desprendimento da lamina e
a lesdes graves.

1. Desligue o cortador de relva.

2. Vire cuidadosamente o cortador de relva numa
superficie suave.

3. Alinhe os orificios de rosca na placa de deslize com os
parafusos de lamina e depois liberte os parafusos com
uma chave de fendas manual e remova as laminas
antigas. Tenha cuidado com as extremidades afiadas.



4. Mantenha os orificios roscados da placa de deslize com
os existentes nas laminas e no disco da lamina e depois
aperte as novas laminas com os parafusos novos.

A Nunca utilize uma chave de fendas elétrica para
remover ou instalar a lamina.

Estacao
1. Desligue o carregador da bateria da tomada.

2. Desconecte os cabos de extensdo da estacdo.

3. Desligue a torre de carregamento da placa de base
de carregamento e armazene-a num local interior
seco e bem ventilado.

5. Certifique-se de que as laminas estdo bem apertadas
e conseguem rodar livremente.

6. Se as laminas ndo conseguirem rodar livremente,
desaperte os parafusos, ajuste o angulo da lamina e
depois volte a apertar os parafusos. Certifique-se de
que as laminas conseguem rodar livremente antes da
utilizagao.

Nota: Recomendamos que substitua as laminas a cada 1-2 meses apds
a instalacdo.

Bateria

Recomendamos que a bateria do cortador de relva seja
substituida a cada dois anos. Nao substitua a bateria
por conta propria. Contacte a equipa de pds-vendas ou
o revendedor para obter ajuda.

Armazenamento a
longo prazo

Se o cortador de relva ndo for utilizado durante um
longo periodo de tempo (por exemplo, durante o
inverno quando a relva esta dormente ou por outras
razdes), siga estes passos:

Cortador de relva

1. Carregue o cortador de relva a 50-70% antes de o
armazenar a longo prazo. Recarregue-o apods 12
meses se ainda estiver em armazenamento e depois
uma vez por ano.

2. Desligue o cortador de relva.

3. Limpe-o0 adequadamente.
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Nota: recomendamos que mantenha a placa de base de carregamento
na sua posicdo original. Se esta for movida, sera necessario mapear a
area de trabalho novamente.

Reiniciar apés
armazenamento a longo
prazo

Para reiniciar o cortador de relva apés armazenamento
a longo prazo, siga os passos indicados abaixo:

1. Certifique-se de que a estacao de carregamento e
0s respetivos acessorios estdo limpos e livres de
oxidacado. Se forem encontrados quaisquer sinais de
oxidacdo, contacte o seu revendedor ou servico pos-
vendas Roborock.

2. Insira a torre de carregamento na placa de base de
carregamento. Aperte os parafusos em ambos os
lados da torre de carregamento.

3. Conecte os cabos de extensdo, ligue o cortador de
relva e verifique se esta bem conectado a app.

Resolucao de
problemas

Se encontrar quaisquer problemas enquanto utiliza o
seu cortador de relva, verifique as FAQ ou artigos de
erro em https://garden-support.roborock.com ou na
seccdo da app Roborock.




Dados técnicos

Informacdes bésicas

Nome Z115 Z130 Z150
Modelo RRAROMON RRARTMON RRAR2ZMON
Area de corte recomendada 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Dimensdes (Cx P x A)

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 pol)

Peso liquido (Bateria incluida)

21,2 kg (46,74 Ibs.)

21,3 kg (46,96 Ibs.)

21,5 kg (47,40 Ibs.)

Parametro

Tempo de corte por carga total Aprox. 55 min Aprox. 85 min Aprox. 110 min
Largura de corte 24 cm (9,45 pol)

Altura de corte 20-70 mm (0,79-2,76 pol)

Tempo de carregamento Aprox. 65 min Aprox. 75 min Aprox. 70 min

Velocidade do motor de
acionamento

0,45 m/s (1,48 pé/s)
(Diariamente)
0,6 m/s (1,97 pé/s) (Eficiente)

0,45 m/s (1,48 pé/s)
(Diariamente)
0,6 m/s (1,97 pé/s) (Eficiente)

0,6 m/s (1,97 pé/s)
(Diariamente)
0,8 m/s (2,62 pé/s) (Eficiente)

Velocidade do motor da lamina

2500/min

Emissdes de ruido

Nivel de poténcia de ruido medido,

LWA 61 dB (A) 61 dB (A) 63 dB(A)
Incertezas de poténcia de ruido, KWA | 3 dB (A)
Nivel de pressao de ruido, LpA 53 dB (A) 53 dB (A) 55dB (A)
Incertezas de pressao de ruido, KpA | 3 dB (A)

Estado de trabalho

Temperatura

Temperatura de funcionamento: 0-45 °C (32-113 °F); 10-35 °C (50-95 °F) recomendada
Temperatura de armazenamento: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) recomendada

Classificacdo IP

Corpo do cortador de relva e estacdo de carregamento: IPX6
Estacdo de referéncia RTK: IPX5
Carregador da bateria: IP67

Bluetooth® 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-banda 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Sub-banda 4: 5725-5850 MHz
Intervalo de UE: 863-870 MHz
Frequéncia de Loka AU: 915-928 MHz
Conectividadie LTE Banda 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Banda 1/8
EGSM900
GM DCS1800
Bluetooth® <10 dBm
2,4 GHz: <20 dBm
WiFi 5 GHz Sub-banda 3: <20 dBm
5 GHz Sub-banda 4: <14 dBm
Poténcia max. de LoRa UE: <14 dBm
frequéncia radio AU: <20 dBm
LTE <23 dBm
WCDMA <23 dBm
GEM <35dBm
<32 dBm

Tipo de bateria

Bateria de ido litio

Tensdo nominal 21,6 V=
Bateria Capacidade nominal 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Corrente de carregamento da bateria | 4 A max. 5 A Max. 7 A Max.
Ternperatura Temperatura de carregamento: 4.-45 °C (309,2—1 13 °FZ; Wl0—35 °Co(50—95 °FZ recomendada
Temperatura de armazenamento: -20-55 °C (-4-131 °F); 10-35 °C (50-95 °F) recomendada
Tensdo de entrada 32 V=
Estacao de Corrente de entrada 3,75A 4,69 A 6,56 A
carregamento Tensao de saida 32 V=/52 V=
Corrente de saida 32A/TA 4A1TA 58A1TA
Modelo TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Carregador da Tensdo de entrada 100-240 vV~
bateria Tens&o de saida 32V~
Corrente de saida 3,75A 4,69 A 6,56 A
. Modelo MBSOORR
E;ss;:cieRTK Tensdo de entrada 52 V=
Corrente de entrada TA
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Declaracao de Conformidade UE

A Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. vem por este meio declarar que este equipamento estd em conformidade com
a Diretiva de Maquinaria 2006/42/EC. O texto completo da Declaracao de Conformidade UE esta disponivel no seguinte
endereco da internet: https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Nome do fabricante Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Morad Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
orada
Jiangsu Province, PR. China
Nome do representante autorizado Roborock International B.V.
Morada Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Vimos por este meio declarar que este DoC é emitido a responsabilidade da empresa Suzhou ShiRuizhuo
Technology Co., Ltd. e que os produtos:

Descricdo do produto Cortador de relva robdtico
Designacdo(des) Tipo (model) RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
NUm. de série RXXXXXYYYYYYYY (“X" indica qualquer letra de A-Z exceto O e [, “Y" indica qualquer nimero de 0-9)

estdo em conformidade e sdo verificados através de teste com o fornecimento das seguintes diretivas UE:

1. EN 60335-1:2012 + A11:2014 + A13:2017 + A1:2019 + A14:2019 + A2:2019 + A15:2021 +A16:2023
Diretiva de Maquinaria 2006/42/EC 2. EN 50636-2-107:2015+A1:2018+A2:2020+A3:2021
3.ENISO 12100:2010

Pessoa responsavel por realizar esta declaracgao:

Nome impresso: Dollar Qian

Cargo/Titulo: Gestor de Certificacdo

Assinatura: Obter Bren

Data de emissao: 2025-12-08

Local de emissao: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City, Jiangsu
Province, PR. China
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Iwwersetzung vun den ursprénglechen Instruktiounen.

Dést ass eng multilingual Gebrauchsanweisung mat Englesch als Basissprooch. Am Fall vun Differenzen téschent der
englescher an all anerer Sproochversioun, dominéiert Englesch.

D'Biller ginn némmen zu Illustratiounszwecker verwent a kénne vun der
Duerstellung vun Arem Produit ofwaichen.

Letzebuergesch

RockMow Z1 Series

Gebrauchsanweisung fir de Méiroboter

Liest dés Gebrauchsanweisung genau duerch ier Dir dése Produit benotzt a versuergt si als
Referenz an der Zukunft.

Inhalt

175 Produkt-Iwwersiicht

179 Virbereedung an Installatioun
182 Meéivirgang

182 Maintenance

184 Laangzaitlagerung

184 Feeler behiewen

185
186

Technesch Daten

EU-Konformitéitserklarung
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Produkt-Iwwersiicht

A D'Méimaschinn huet Messeren énnendrénner
virinstalléiert. Drot beim Unhiewe vun der
Méimaschinn émmer Schutzhandschen a stellt sécher,
datt déi Sait mam Messer no bausse weist.

A Fir ze vermeiden, dass Dir lech d'Fangere quétscht,
haalt Ar Hann net an iergendwelch Zwéscheraim vun
der Méimaschinn, warend dés a Betrib ass.

Méimaschinn

Luedtuerm

Opluedbasis

Opluedstatioun

Chargeur

QO

Verlangerungskabel fir de Chargeur

° "

RTK-Verlangerungskabel

175

T x1

Schrauf GNSS-Antenn

(Basis-Antenn)

Montagestaangen

l l\ Draieckshoken

RTK-Referenzstatioun

IXG x 10

Sechskante-  Schrauwe fir Hoke fir de Ver-
schléssel d'Opluedstatioun langerungskabel
O x4 x6 ¥ x6

Kabelklamen Extra Messer-Kit




Méiroboter (Iewescht Usiicht)

STOPP-Knappchen
Akkufach

Kontrollspanneau

Lautsprecher

GNSS-Antenn Reen-Sensor

(Rover-Antenn)

Elektreschen
Héichtupassungssystem

4G- an Anti-Vol-
Module

Dynamesche
Fiederungssystem

[ 4 Binoku-
\ - larkamera | Visiouns-
module

Status viischt Luuchten

Fach fir Tracker

Saitekamera
Ophellluucht

Aktive Lenksystem
Opluedkontakter

Parechoc

PreciEdge Module

Fakultativan dése Module gétt separat verkaaft.

Méiroboter (énnescht Usiicht)

Undriffsrieder

Schwammdock

Teller

Undriffsrieder
Messerdisk

Greéff
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Benotzer-Interface

Display

Ofzéien

Heem

STOPP

Ikon an Display

Beschreiwung

(am)

Akkustand

4G

e Un: 4G verfugbar

* Aus: Kee Signal

e Blénken: 4G- an
Anti-Vol-Module-Feeler

WiFi

e Un: Verbonnen

* Aus: Kee Signal/Net verbonnen

e Blénken: Waarden op
d'WiFi-Verbindung

e Schnellt Blénken: Amgaang ze
verbannen

Bluetooth
e Un: Verbonnen
e Aus: Net verbonnen

Spar

e Un: Méimaschinn gespaert/
Kannersécherung aktivéiert

* Aus: Méimaschinn
entspaert/Kannersécherung
desaktivéiert

e Pulséierend: De Pin-Code aginn

STOPP
D'Méimaschinn huet gestoppt.

OTA
OTA-Aktualiséierung
(Over-the-Air).

Feeler-Code

De Feeler-Code geet un, wann
d'Méimaschinn e Feeler entdeckt
huet. Kuckt no Léisungen op
https://garden-support.
roborock.com oder an deem
entspriechenden Abschnitt an
der Roborock-App.
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Ikon an Display

Beschreiwung

Stroum un-/ausschalten

Déi baussescht Segmenter
dréien sech kontinuéierlech am
Uhrzeigersinn.

Oplueden
Den Display weist den
Akkustand an Zuelen un.

Méien/Kartografie/Zeréck

Déi véier Ziffere formen en
"2"-formegt Muster, wéi am
Diagramm gewisen. All Segment
vum Muster liicht der Rei no op.
Soubal dat ganzt Muster ugewise
gétt, widderhélt sech d'Sequenz.

TILT
D'Méimaschinn ass gekippt.

LIFT
D'Méimaschinn gouf ugehuewen.

Kontroll

Kontroll

Beschreiwung

Un-/Ausmaachen

Dréckt an haalt €@ warend 3
Sekonnen.

Fankt un ze Dréckt @ an da confirméiert mat
méien P )

Stoppt )

d'Méimaschinn Dréckt op @lW.

Schéckt

d’Meéimaschinn Dréckt @ an da confirméiert
zréck an hir mat €.

Opluedstatioun

Kannersécherung
aktivéieren

Dréckt an haalt @ warend 5
Sekonnen.

Méimaschinn
sparen/
Kannersécherung
desaktivéieren

Dréckt op eng belibeg Tast a gitt
dann de PIN-Code an.

Koppelt
d'Méimaschinn

Dréckt an haalt @ an @
simultan warend 3 Sekonnen.

Zrécksetzen op
Fabrikparameteren

Dréckt an haalt €, @& - @Y

simultan warend 10 Sekonnen, a
gitt dann de PIN-Code an.

Start
d'Méimaschinn nei

Dréckt an haalt € warend 10
Sekonnen.




De PIN-Code aginn

Gitt de PIN-Code a fir d'Méimaschinn virum Gebrauch
ze entsparen. De Standardcode ass 0000, Dir kénnt de
Code via d'App anneren. Dréckt @ oder @ fir d'Zuel
erop- oder erofzesetzen an dréckt @ fir all Zuel ze

confirméieren.

Notiz: Haalt Are PIN-Code wgl. sécher an deelt en net mat Aneren.

Indicateuren op

Opluedstatioun an RTK-

Referenzstatioun
SLRLCE Status vum .
vum . Beschreiwung
X Indicateur

Indicateur
Konstant Méimaschinn net
gréng opgelueden.
Pulséierend D'Méimaschinn
gréng luet.

Opluedsta- Opluedsta-

e Konstant rout

tioun tiounsfeeler.
e D'Méimaschinn
ass ganz
/ Aus opgelueden.
e Stroumkrees-
feeler.
Konstant Staarkt
gréng RTK-Signal.
Pulséierend Schle;ht
RTK-Refe- orange RTK-Signal.
renzsta-
tioun Schnellt Sicht no
Blenken engem Signal.
(Orange)
- Schn/gllt rout  Feeler entdeckt.
Pulséieren

Status viischt Luuchten

Faarf .
ehe Effekt Luucht Beschreiwung
e D'Méimaschinn
luet.
e D'Méimaschinn
/ Al
us ass am Standby
ausserhalb vun
der Statioun.
Fléissend Un-/Ausmaachen.
Schnellt Pulsgieren O .
Aktualiséierung.
Luest Pulséieren D'Méimaschinn
Waiss paust.
e Kartograféieren.
e Méien.
Konstant e Zeréck bei
d'Opluedsta-
tioun.
Luest Pulséieren Waafde” openg
Verbindung.
Blo A
Schnellt Pulséieren mgaang ze
verbannen.
Rout Schnellt Pulséieren Feeler.
. Schlecht
Orange Luest Pulséieren RTK-Signal.
Sensoren
Sensor Beschreiwung
Hélt seng Emgéigend op,
reagéiert duerch verschidden
Aktiounen op Objeten,
déi am Wee sinn, a léisst
Viischt Fusiounsalgorithmen rr/]gt
. anere Sensore lafen. Déi zwou
Binokularkamera N
zousatzlech Saitekameraen
& Zwou

Saitekameraen

erweideren der Méimaschinn hiert
Bléckfeld an héllefen, plétzlech
Hindernisser ze detectéieren an
doudeg Wénkelen an de Kéieren
ze vermeiden, fir eng méi sécher
an zouverlasseg Handhabung.

GNSS-Antenn

Benotzt GNSS fir praziist
Positionéieren, wat der
Méimaschinn erlaabt, hir genau
Lag festzestellen.
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Funktiounsweis

Are Méiroboter kann automatesch téschent Méien an
Opluede wiesselen. Dir braucht kee Begrenzungsdrot

fir de Schaffberaich ze definéieren, wat duerch deen
zentimetergenauen RTK-Positionnéierungssystem

an intelligent Kartografie mat Kameraen (eng viischt
Binokularkamera an zwou Saitekameraen) méiglech gétt.
Duerch e Multi-Sensor-Fusiounsalgorithmus an e breede
Bestémmungsberaich steiert d'Méimaschinn intelligent
an Ecker a vermeid zouverlasseg Hindernisser.

Auto Docking

D'Méimaschinn fiert automatesch zréck an
d'Opluedstatioun, wann den Akku bal eidel ass. No
enger kuerzer Opluedzait, fiert d'Méimaschinn mam
Méie weider.

Ganzdaags-Méien

Der Kamera hir Ophellluucht erméiglecht der
Méimaschinn fir nuets ze schaffen. Dir kénnt
d'Méimaschinn via App als déierefréndlech via-a-vis vu
nuetsaktivem Weld astellen.

Programm

Dir kénnt Are Méi-Programm an der App aginn, an
d'Méimaschinn waert automatesch deementspriechend
schaffen.

Schneidhéicht

ler Dir ufankt mat méien, vergewéssert lech, dass Aert
Gras net méi héich ass wéi déi reqular Schneidhéicht.
D'Méimaschinn bitt verschidden ajustabel
Schneidhéichten un.

Geplangte Streck

D'Méimaschinn fiert eng parallel Streck, déi vum
Streckenalgorithmus opgestallt gouf, a stellt eng méi
héich Effizienz sécher. Sou bleift de Benotzer méi Zait, fir
vun hirer Wiss ze profitéieren.

Intelligent Vermeide vun Hindernisser
Mat hirer Binokularkamera an de Saitekamerae kann
d'Méimaschinn verschidden Aarte vun Objeten entdecken
an identifizéieren, deementspriechend hir Streck nei
plangen a Sécherheet a Méiraichwait ausbalancéieren.

Un énnerschiddlech Hindernisser an
Terrainen upassen

D'Méimaschinn ass mat engem Allrad-Antrieb an engem
dynamesche Fiederungssystem ausgestatt, déi seng
Faegkeet, en Hang eropzeklammen an Hindernisser

ze iwwerwannen, verbesseren, an eng sécher
Beweegung op knubbelegem Terrain garantéieren, fir e
glaichméissege Schnatt.

Aktive Lenksystem

Duerch e Lenksystem mat de viischte Rieder ass
d'Méimaschinn mat enger Nullwendekrees-Funktioun
fir agil Beweegungen ausgestatt. Dat erméiglecht eng
effizient Beaarbechtung vum Wues (souguer am Hang)
a glaichzaiteg eng Reduzéierung vu Schied um Wues.
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Reen-Sensor a Verschibung wéinst Reen
D'Méimaschinn ass IPX6-agestuuft waasserfest

a gebaut fir de Baussegebrauch. Awer, naasst

Gras ze méien bréngt net déi beschte Resultater.
D'Méimaschinn ass mat engem Reen-Sensor ekipéiert,
dee Reen detectéiert an der Méimaschinn seet, se soll
ophale mat méien an erém zréck an hir Opluedstatioun
goen. Da start si no enger Verschibung duerch Reen
nach eng Kéier (180 Min. standardméisseq). Dir kénnt
d'Dauer vun der Verschibung via d'App anneren.

Schwammdock

Der Méimaschinn hire Schwammdock erlaabt hir, sech
dynamesch Changementer am Terrain unzepassen, an
erméiglecht esou e méi reegelméissegt a konsistent
Schneide ronderém knubbeleg Surfacen.

Kee Besoin fir Grashalmer ze sammelen

Déi kuerz Grashalmer, déi hannerlooss ginn, mussen net
geschaert oder gesammelt ginn, well se als natierlechen
Dunger fir Ar Wiss déngen.

PreciEdge Module
Dése Module muss separat kaaft ginn.

Mat hirem innovativen Doppelmesserdesign kann
d'Méimaschinn no u Mauere schneiden, wat manuellt
Schneiden an den Ecker reduzéiert.

Anti-Vol-Schutz

D'Méimaschinn ass mat engem Héichfrequenz-Alarm
a mat engem 4G- an Anti-Vol-Module ausgestatt. Et
gétt och e Fach, wou Dir en Tracker installéiere kénnt
(separat verkaaft).

Virbereedung an
Installatioun

D'App virbereeden

@ D'App downloaden

Scannt de QR-Code fir
d'Roborock-App ze installéieren.

@ Preparéiert Aren Handy

Verséchert Iech, ier Dir virufuert, datt d'Bluetooth-
Funktioun op Arem Handy ageschalt ass. Wann dés
Funktioun net ageschalt ass, kann Ar Méimaschinn
warend dem Setup net fonnt a verbonne ginn.

© Verbannt d'Méimaschinn

1. Dréckt an haalt @ warend 3 Sekonnen, fir
d'Méimaschinn unzemaachen, a gitt de PIN-
Code an. De Standardcode ass 0000.

2. Maacht d'Roborock-App op.

3. Scannt de QR-Code vun der Méimaschinn via
d'App oder dréckt den @ an @ Knéppche
simultan warend 3 Sekonne fir Iech ze verbannen.

Notizen:
e Mir recommandéieren, lech mat engem 2,4-GHz-WiFi-Netzwierk ze
verbannen.

* Gitt sécher, dass Ar Méimaschinn énnerhalb vu vernetzbarer
Bluetooth-Distanz (6 m/19,69 ft) ass.




D'Wiss virbereeden

Virum Méien, schneit Ar Wiss op déi requlér
Schneidhéicht. Entfernt all Dreck, Spillsaachen, Dréit,
Stang oder aner Hindernisser. Stellt sécher, dass keng
Kanner an Hausdéieren op der Wiss sinn.

Regulér Schneid-
héicht

Wou|

Installéiert d'Opluedstatioun

Fannt eng passend Plaz

Et ass wichteg, eng passend Plaz fir d'Opluedstatioun
auszewielen an esou e richtegt Docking vun der
Méimaschinn sécherzestellen. Orientéiert lech un désen
Instruktiounen:

1. D'Opluedstatioun soll op eng flaach Surface op

enger oppener Plaz no un de Chargeur gestallt ginn
(énnerhalb vun 10 m/32,81 ft).

2. Mir recommandéieren, d'Statioun op eng Plaz mat
staarkem WiFi-Signal ze stellen.

3. An engem Radius vun 2 Meter (6,56 ft) ronderém
d'Opluedstatioun solle keng Hindernisser stoen an
d'Gras soll net méi wéi 9 cm (3,54 in) héich sinn.

w <9cm (3,54 in)

Y 2 m (6,56 ft) 2 m (6,56 ft)

A
' Wow

: 2m (6,56 ft)

g Wow
Y
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4. D'Undockmarkéierungen um Luedtuerm musse
propper sinn.

Installéiert d'Opluedstatioun

1. Séchert d'Opluedbasis un de Buedem
mat de matgeliwwerte Schrauwen an dem
Sechskanteschléssel.

2. Benotzt de Verlangerungskabel, fir d'Opluedstatioun
mam Chargeur ze verbannen. Dir musst den 2-Pin-
Stecker ausriichten, e ganz erastiechen an de
Sécherungsrank festdréinen, fir alles ze verbannen.

3. Verbannt de Chargeur mat der Steckdous.

A/
=30 cm

(11,81 in)

=

i

Notizen:

e Wann Dir de Verlangerungskabel erauszéie musst, schrauft fir d'éischt
de Sécherungsrank lass an zitt dann um Stecker.

e Stellt sécher, dass de Chargeur op d'mannst 30 cm (11,81 in)
iwwert dem Buedem positionnéiert ass, fir e Waasser- oder
Fiichtegkeetsschued ze vermeiden.

e Stiecht den Apparat an eng bannescht Steckdous oder an eng
waasserfest Steckdous dobaussen.

4. Wann de Set-up richteg ass, blénkt den Indicateur op
der Opluedstatioun gréng.

()
@4

-®




Installéiert d'RTK-

Referenzstatioun

Fannt eng passend Plaz
——— | \A— ——_"tv | { A——

D'RTK-Referenzstatioun iwwerdréit héich prazis
Positionnéierungssignaler un d'Méimaschinn. Fir e
stabele Signalempfang, placéiert d'RTK-Referenzstatioun

op eng oppe Plaz, op mannst 2 Meter (6,56 ft) vu
Maueren an Zénk ewech. /\
Fréien Himmel

>2m (6,56 ft) | >2 m (6,56 ft)

,,,,,,,,,,,,,,, N DI
Notiz: Wann Dir de Verlangerungskabel wéllt erauszéien, maacht fir
d'éischt de Sécherungsrank labber an zitt dann um Stecker.

Notiz: Séchert all Komponente vun der RTK-Referenzstatioun bei Stierm

7. Wann alles richteg verbonnen ass, liicht den Indicateur
oder staarkem Wand.

op der RTK-Referenzstatioun gréng a stabil.

Installéiert d'RTK-Referenzstatioun

A Den Draiechshoke ka Persoune verletzen. Gitt
virsiichteg domat ém.

1. Baut déi zwou Montagestaangen zesummen. X

2. Zitt den Dréaieckshoke fest un, wéi um Bild gewisen. I

3. Schrauft d'Montagestaang un den Draieckshoken, bis
si fest ugezunn ass. 8. Benotzt déi matgeliwwert Kabelklame fir de

4. Stiecht d'Montagestaang fest op Buedemsniveau Verldngerungskabel un d'Montagestaang
eran, stellt sécher, dass se riicht stoe bleift. festzemaachen, a séchert e mat den Hoken um

Buedem. Verséchert lech, dass d'Hoke ganz am

. Buedem dra sinn.

I (%)
| |
|. | O [

Wow

5. Stiecht d'GNSS-Antenn an d'Montagestaang a fixéiert

se mat enger Schrauf. Notiz: Fir dee richtege Satelliten-Empfang, beweegt d'RTK-
Referenzstatioun net, wann d'Méimaschinn a Betrib ass, a leet keng
Objeten op oder énnert d'Antenn.

D'Méimaschinn virum éischte

LU
Gebrauch oplueden LU
— Fir optimal Akkuleeschtung recommandéiere mir,
I d'Méimaschinn virum éischte Gebrauch ganz

opzelueden. Stellt d'Méimaschinn op d'Opluedstatioun
a verséchert lech, dass d'Opluedkontakter un der

6. Benotzt den RTK-Verlangerungskabel fir d'GNSS- Méimaschinn an un der Statioun richteg ausgeriicht
Antenn mat der Opluedstatioun ze verbannen, wéi sinn. Wann d'Verbindung erfollegraich ass, pulséiert den
um Bild gewisen. Indicateur un der Statioun gréng.

@)

@4

-®
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Den Aarbechtsberaich
entwerfen

A suivéiert wgl. d'Méimaschinn warend dem Kartografie-
Prozess. Erhaalt émmer déi richteg Distanz oprecht a
stellt d'Fundament sécher, besonnesch a Penten. Gitt
- laaft net - wann Dir d'Méimaschinn steiert.

1. Stellt sécher, dass d'Méimaschinn un ass, WiFi a
Bluetooth verbonne sinn.

2. ler Dir de Kartografie-Prozess ufankt, stellt sécher,
dass Dir de Wiss-Beraich virsiichteg inspizéiert hutt,
an den Aarbechtsberaich kloer definéiert hutt. Wann
de Beraich bis definéiert ass, suivéiert d'Kartografie-
Instruktiounen an der App.

3. D'Méimaschinn waert laanscht d'Grenz vum
designéiertem Beraich fueren an d'Kaart
entspriechend ophuelen.

ry o L3
Meivirgang
A Stellt Emmer sécher, dass Ar Méimaschinn énnerhalb
vum kartograféierten Aarbechtsberaich gesteiert gétt.

Fankt un ze méien

Dréckt @ da
confirméiert €

fir mam Méien
unzefanken. Alternativ
kénnt Dir via d'App
mam Méien ufanken.

Paus

Dréckt @ fir d'Méimaschinn ze pauséieren oder
pauséiert via d'App.

Notiz: De @ Knappchen iwwerschreift all aner Befeeler. Wann Dir
W@ dréckt op der Méimaschinn, kénnt Dir némmen erém weider méien
wann Dir @ dréckt, da confirméiert mat @& um Kontrollspanneau.

Mam Méie weidermaachen

Dréckt @ da confirméiert mat
@ um Kontrollspanneau oder
benotzt dApp fir mam Méie
weiderzemaachen.

Afollgende Situatiounen

kann d'Méimaschinn némme
weiderméien, andeems Dir @
dréckt, da confirméiert mat €9:

* D'Méimaschinn ass duerch d'Drécke vum @ gestoppt
ginn.
e D'Méimaschinn gouf gekippt oder opgehuewen.

Zeréck bei d'Opluedstatioun

Dir kénnt d'Méimaschinn
zréck bei d'Opluedstatioun
schécken andeems Dir

@ dréckt a mat €D
confirméiert oder via d'/App.

Notiz: Fir eng gesond Wiss
recommandéiere mir, dass Dir net
méit, warend d'Sprinkleren usinn.
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Maintenance

A Drot émmer zoue Schong an eng laang Box warend
der Maintenance. Sandalen a plakeg Féiss si strikt
verbueden.

Fir eng zefriddestellend Méi-Performanz ze erhalen an
d'Liewensdauer vun Arer Méimaschinn ze verlangeren,
kontrolléiert an énnerhaalt den Apparat wéchentlech.

Botzen

A Benotzt kee Bensinn, Alkohol, oder aner atzend
Léisungsmeéttele fir déi verschidden Deeler vum
Apparat ze botzen.

A Ennerloosst et, d'Méimaschinn mat engem
Hochdruckreiniger mat engem Drock vu méi wéi 12,0
MPa ze botzen.

Botzt Ar Méimaschinn reegelméisseg (wann néideg),

fir Knascht a Grashallem vun de Rieder, Kameraen an

Disken etc. ewechzemaachen.

Virum Botzen, verséchert Iech wgl., dass:

e D'Méimaschinn aus ass.

e D'Schrauwe vun der Faachofdeckung fest ugezu si fir
d'Méimaschinn ze versigelen.

Ieweschten Deel

Maacht ugesammelten Dreck um aktive Lenksystem, dem
dynamesche Fiederungssystem an un aneren Deeler mat
engem Schlauch, Duch oder enger Biischt ewech.

Binokularkamera & Saitekameraen

Iwwerpréift a botzt d'Léns reegelméisseg mat engem
dussen, dréchenen Duch. Eng propper Léns ass
essenziell fir optimal Siicht a Performanz.




Opluedkontakter Opluedstatioun

Botzt d'Opluedkontakter un der Méimaschinn mat A Zitt d'Opluedstatioun aus der Steckdous, ier Dir se
engem duussen Duch. botzt.

Maacht d'Opluedkontakter an den Dreck un den
Undockmarkéierunge mat engem Duch propper.
Den Teller vun der Opluedbasis mat engem Schlauch
ofmaachen.

Notiz: Verséchert Iech, dass d'Kontakter ganz gedréchent sinn, ier Dir
d'Méimaschinn erém umaacht.

En neSChten Deel Notiz: Verséchert lech, dass d'Kontakter ganz gedréchent sinn, ier Dir
d'Méimaschinn erém a Betrib huelt.

A Drot Schaffhandsche fir lech ze schitzen.

Dréint d'Méimaschinn virsiichteg op enger méller
Surface ém. Maacht de Knascht an d'Grashallem Ersetzen
mat Biischten oder engem Waasserschlauch ewech.

Botzt den Disk an de Chassis gréndlech. Rotéiert den Messeren
Disk an d'Messere fir sécherzestellen, dass se richteg A Passt op beim Austausch vun de Messeren an drot
funktionnéieren. Maacht all Knascht ewech, deen de ammer Handschen.
Messerdisk keint beschiedegen. A Verséchert Tech, dass all d'Messeren a Schrauwen
ersat ginn. Benotzt Schrauwen ni nach eng Kéier -
/ wann Dir dat maacht, kénne sech d'Messere lassléisen

an et kann zu seride Verletzunge kommen.

1. D'Méimaschinn ausmaachen.
2. Dréint d'Méimaschinn virsiichteg op enger méller
Surface ém.

Notiz: Passt op, dass Dir d'Messeren net mat den Hann upaakt.

Undriffsrieder

Bulli a Grashalmer mat Biischten an engem

Waasserschlauch ewechmaachen, fir sécher ze goen,

dass d'Meéimaschinn eng gutt Buedemhaftung huet. 3. Ajustéiert d'Schrauweldcher um Teller mat de
Schrauwen um Messer, dréint dann d'Schrauwe mat

engem manuelle Schrauwenzéier lass an demontéiert
déi al Messeren. Passt op déi schaarf Kanten op.
4. Alignéiert d'Schrauweldcher um Teller mat deenen un

de Messeren an um Messerdisk an zitt dann déi nei
Messeren mat neie Schrauwe fest.

A Benotzt ni en elektresche Schrauwenzéier fir
d'Messer of- oder unzeschrauwen.
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5. Verséchert lech, dass d'Messere fest ugezu sinn a frai
rotéiere kénnen.

6. Wann d'Messeren net frai rotéiere kénnen, lackert
d'Schrauwen, ajustéiert de Wénkel vum Messer, zitt
dono d'Schrauwen erém fest un. Verséchert Iech
virum Benotzen, dass d'Messere frai rotéiere kénnen.

Notiz: Mir recommandéieren, d'Messeren all 1-2 Méint no der
Installatioun ze ersetzen.

Akku

Mir recommandéieren, den Akku vun der Méimaschinn
all zwee Joer ze ersetzen. Ersetzt den Akku net selwer.
Kontaktéiert de Service Apres-Vente oder de Verkeefer
fir Héllef ze kréien.

Laangzaitlagerung

Wann d'Méimaschinn fir eng laang Zait net benotzt gétt
(z.B. am Wanter wann d'Gras inaktiv ass oder aus anere
Grénn), befollegt wgl. dés Schrétt:

Méimaschinn

1. Luet d'Méimaschinn zu 50-70 % op, ier Dir se fir eng
laang Zait verstaut. Luet se no 12 Méint am Lager op,
an dann eemol all Joer dono.

2. D'Méimaschinn ausmaachen.

3. Botzt se gréndlech.

Statioun

1. Zitt de Chargeur aus der Steckdous.

2. Zitt d'Verlangerungskabelen aus der Statioun eraus.

3. Schalt de Luedtuerm vun der Opluedbasis of a
stockéiert en op enger dréchener, gutt ventiléierter
Plaz dobannen.
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Notiz: Mir recommandéieren, dass Dir d'Opluedbasis an hirer
Originalpositioun stoe loosst. Wa se beweegt gétt, musst Dir den
Aarbechtsberdich nach eng Kéier aginn.

Nei-Start no
Laangzaitlagerung

Fir d'Méimaschinn no Laangzaitlagerung erém nei ze

starten, befollegt wgl. déi follgend Schrétt:

1. Verséchert lech, dass d'Opluedstatioun an hir
Accessoiré propper a frai vun Oxidéierung sinn. Wann
Dir Unzeeche vun Oxidéierung fannt, kontaktéiert
wgl. Are Roborock-Verkeefer oder de Service
Apres-Vente.

2. Setzt de Luedtuerm an d'Opluedbasis. Dréint
d'Schrauwen u béide Saite vum Luedtuerm fest.

3. Schléisst d'Verlangerungskabelen un, maacht
d'Méimaschinn un an iwwerpréift, ob si erfollegraich
mat der App verbonnen ass.

Feeler behiewen

Wann Dir Problemer beim Benotze vun Arer
Méimaschinn hutt, liest d'FAQ oder d'Feeler-Artikelen
op https://garden-support.roborock.com oder
dee betreffenden Abschnitt an der Roborock-App.



Technesch Daten

Basis-Informatiounen

Numm Z115 7130 7150
Modell RRAROMON RRARTMON RRAR2ZMON
Recommandéiert Méiflach 1500 m? 3000 m? 5000 m?

Dimensiounen (LxBxH)

661x475x294 mm (26,02x18,7x11,57 in)

Nettogewiicht (Akku abegraff)

21,2 kg (46,74 bs.) 21,3 kg (46,96 Ibs.)

Parameter

Uwendungszait bei voller Charge Ca. 55 Min. Ca. 85 Min. Ca. 110 Min.
Schneidbreet 24 cm (9,45 in)

Schneidhéicht 20-70 mm (0,79-2,76 in)

Opluedzait Ca. 65 Min. Ca. 75 Min. Ca. 70 Min.

Geschwindegkeet vum
Antriebsmotor

0,45 m/s (1,48 ft/s)
(Deeglech)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (Effizient)

0,45 m/s (1,48 ft/s)
(Deeglech)
0,6 m/s (1,97 ft/s) (Effizient)

(Deeglech)

(Effizient)
Geschwindegkeet vum Méimotor 2500/Min.
Schallleeschtungspeegel, LWA 61 dB (A) ‘ 61 dB (A) ‘ 63 dB (A)
Onsécherheete bei der
. 3dB(A)
Gerdischbelaaschtung | Schallleeschtung, KWA
Schalldrockpeegel, LpA 53 dB (A) | 53d8(A) | 55d8(A)
Onsécherheete beim Schalldrock, KpA | 3 dB (A)

Aarbechtsconditioun

Temperatur

Aarbechtstemperatur: 0-45°C (32-113°F); 10-35°C (50-95°F) recommandéiert
Lagertemperatur: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recommandéiert

IP-Klassifizéierung

Méimaschinn & Opluedstatioun: IPX6
RTK-Referenzstatioun: IPX5
Chargeur: IP67

Bluetooth (R) 2400-2483,5 MHz
2,4 GHz: 2400-2483,5 MHz
WiFi 5 GHz Sub-band 3: 5470-5725 MHz
5 GHz Sub-band 4: 5725-5850 MHz
Verbindung LoRs EU: 863-870MHz
Frequenzberaich AU: 915-928MHz
LTE Band 1/3/7/8/20/28A/38/40/41
WCDMA Band 1/8
GSM EGSM900
DCS1800
Bluetooth (R) <10 dBm

2,4 GHz: <20 dBm

WiFi 5 GHz Sub-band 3: <20 dBm
5GHz Sub-band 4: <14 dBm
Max. Héichfrequenz- LoRa EU: <14 dBm
leeschtung AU: <20 dBm
LTE <23dBm
WCDMA <23dBm
o <35dBm
<32dBm
Typ vun Akku Lithium-Ionen-Akku
Nennspannung 21,6 V=
Nennleeschtung 6 Ah 7,5 Ah 10 Ah
Akku Stroum fir d/Akkulueden 4 A Max. 5 A Max. 7 A Max.

Temperatur

Opluedtemperatur: 4-45°C (39,2-113°F); 10-35°C (50-95°F) recommandéiert
Lagertemperatur: -20-55°C (-4-131°F); 10-35°C (50-95°F) recommandéiert

Spannungsinput

32 V=

. Strouminput 3,75A 4,69 A 6,56 A

Opluedstatioun
Ausgangsspannung 32V=/52V=
Ausgangsstroum 32A1TA 4ANTA 58A1A
Modell TZALO1 TZAMO1 TZAHO1
Spannungsinput 100-240 V~

Chargeur
Ausgangsspannung 32 V=
Ausgangsstroum 3,75A 4,69 A 6,56 A
Modell MBSOORR

RTK-Referenzstatioun Spannungsinput 52V =
Strouminput TA
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21,5 kg (47,40 Ibs.)

0,6 m/s (1,97 ft/s)

0,8 m/s (2,62 ft/s)




EU-Konformitéitserklarung

Heimat erkldert Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd., datt désen Apparat der Maschinnerichtlinn 2006/42/EG
entsprécht. De vollstannegen Text vun der EU-Konformitéitserklarung ass op der follgender Internetadress verfugbar:
https://garden.roborock.com/eu/policy/article/compliance

Numm vum Hiersteller Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.
Ad Room 508, Building C, No. 112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,
ress
Jiangsu Province, P.R. China
Numm vum autoriséierte Vertrieder Roborock International B.V.
Adress Strawinskylaan 3051, Atrium, 1077ZX Amsterdam

Heimat erklare mir, datt dést Dokument énner der elengeger Verantwortung vun der Entreprise Suzhou
ShiRuizhuo Technology Co., Ltd. ausgestallt gétt an datt d'Artikelen:

Produktbeschreiwung Méiroboter
Typ- bzw. Modellbezeechnungen RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON
Seriennummer RXXXXXYYYYYYYY (X" steet fir ee Buchstaf vun A-Z ausser O an I, "Y” steet fir eng Ziffer vun 0-9)

konform si mat de Bestémmunge vun a verifizéiert mat de follgenden EU-Riichtlinne:

1.EN 60335-1: 2012 + A11: 2014 + A13: 2017 + A1: 2019 + A14: 2019 + A2: 2019 + A15: 2021 + A16: 2023
Maschinnerichtlinn 2006/42/EG 2. EN 50636-2-107: 2015 + A1: 2018 + A2: 2020 + A3: 2021
3.ENISO 12100: 2010

Fir d'Ugaben an déser Erklarung verantwortlech Persoun:

Numm an Drockschréft: Dollar Qian

Positioun/Titel: Zertifizéierungsmanager

Ennerschréft: Ouler Bron

Ausstellungsdatum: 2025-12-08

Ausstellungsuert: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road, Suzhou Industrial Park District, Suzhou City,

Jiangsu Province, PR. China
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Robotic Lawn Mower

Product Model: RRAROMON/RRARTMON/RRAR2MON

Manufacturer: Suzhou ShiRuizhuo Technology Co., Ltd.

Address of Manufacturer: Room 508, Building C, No.112 GLP I-Park, Sutong Road,
Suzhou Industrial Park District, Suzhou City, Jiangsu Province, P.R. China

For more product information, visit our website: garden.roborock.com
For after-sales support, email our after-sales service team:

Europe Support: support-eu@garden.roborock.com

Australia & New Zealand Support: support-anz@garden.roborock.com





